Atuador rotativo
tipo pinhao-cremalheira
tamanhos 30, 50, 63,

N
3

80e 100
Serie CRA1 Peso/standard (kg)
. - . Peso standard Peso adicional
* Tipo pinhao-cremalheira. Modelo e 180° e — Flan
* Com amortecimento pneumaético 4¢d0 porpes ange
incorporado. CRA1BW30 0.3 0.4 0.1 —
*Com e sem regulagem mecanica do CRA1BW50 1.5 1.7 0.3 05
angulo de rotacao. CRA1BW63 25 0.5 0.9
* Desenho compacto. CRA1BWS0 4.3 0.9 15
CRA1BW100 8.5 9.5 1.2 2
Peso/com sensores magnéticos e valvula (kg)
Peso adicional
Tamanho — "
Com 2 sensores magnéticos Com valvula*
30 0.1 —
50 0.2 0.2
63 0.4 0.2
80 0.6 0.2
100 0.9 0.2

Simbolo JIS

m + O peso da vélvula néo esta incluso.
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Como pedir

Tamanho 30

Tamanhos 50 a 100

Modelo de montagem
B Bésico Angulo de rotacéo
L | Pés | Formatodaextrem. |90 | 90°
da haste 180 | 180°

Montagem
B Basico
Pés
F Flange
# Consulte as tabelas abaixo
para obter as referéncias.

Tipo de eixo ¢

L*

CRAT

CRAT

Eixo passante

B

W30 —

90

B

S

50

— 90

Amortecimento pneumatico

Sem amortecimento pneuméfico

[

Com amortecimento pneuméico

= S Eixo simples
?» | W |Eixo passante R _
_| x [Exosimpescom ® Angulo de rotacao
g guatro chanfros § 90 90°
3 Y Exo passante lcom chavetas g [180 | 180°
X0 passante = o
S| Z | guatro chanfros s 100 1 000
& [190 190
Modelos @
— Pneumatico
H Hidro—pneumatico
@ Tamanho
50
63
80
100
Ref. dos esquadros de fixacao
Tamanho Pés Parafusos de montagem inclusos nos pés
30 CRA1L30-Y-1 M5 X 25
50 CRA1L50-Y-1 M8 X 35
63 CRA1L63-Y-1 M10 X 40
80 CRA1L80-Y-1 M12 X 50
100 CRA1L100-Y-1 M12 X 50

Q Notas) As referéncias acima indicadas incluem o parafuso de montagem.
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Tamanho 30IStandard: CRA1BW, modelo com fixagéo por pés: CRAILW

Standard/CRA1BW30
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Fixacao por pés/CRA1LW30
Entrada A

)

2 X M5

Entrada A

9.2
-
9 ~. Entrada B
5.5 5.5
84(103)
0 28 8 X M5 Prof. 6

/ (4 posicdes na parte traseira)

69

Entrada B

o0
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Lo

124 (143)
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144 (163)
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montagem
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# As dimensbes acima mostram a pressurizagéo na entrada B.
« () refere-se as dimensdes de rotacdo a 180°
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Tamanho 50, 63, 80, 100/Standard: CRA1B

Tamanho: 50 a 100
Modelo de eixo simples/CRA1BS

Eixo simples Entrada A
eDD
e w
oD,
2-Rosca de Entr.
I
Entrada A e Entrada B :
| e I ! + /— Modelo de eixo passante/ CRA1BW
. Eixo passante
BB 1% it BB
b T T B 1
BA BA
CB (Méx) 8 ® &
| =2
CA 08 CA 1 =
I &
= G-92

I \8-J

(Quatro posicoes Nota) As outras dimensoes

* As dimensodes acima mostram pressurizagao da entrada B.

Wl

do lado oposto) Q\’ sdo idénticas as de
= () refere—se as dimensées de rotagdo a 180° e 190°. eixo simples
D |DD # |~ (Tamanho da chave D
Modelos |Roscaent{A |B [C (g6) (h9) F |H J K|S |U |W [BA BB [CA*(CB b 7 Modelos (g6) G |M|N [UU|L
CRA1BS50 | 1/8 |62 |48 [46 |15 |25 |25 |36 Pr“(’,'fg 5 (11‘;;‘) 98 |17 [17 |85 |85 |13 |5.800/25 CRA1BWS0 |15 |11 |20 |15 |118 | 14
CRA1BS63 1/8 76 |60 |57 |17 |30 |2.5 |41 Pr’(\)/lf1012 5 (;[S%) 117 19520 |10 [10 |14 |6-8.030/ 30 CRA1BW63 |17 |13 |22 [17 [139 |16
CRA1BS80 | 1/4 |92 |72 |70 |20 |35 |3 |50 Pr’;"f‘zm 5 | b | 142 [225[235| 12 [ 12 [ 18 |6.80/40  CRATBWBO |20 |15 |25 |20 |167 |19
CRA1BS100| 3/8 112 185 |85 |25 |40 | 4 |60 Pr’(\)/lf1214 5 (23[11% 172 |28 |25 |125 |125 [18 |88 036/ 45 CRA1BW100 |25 19 |30 |25 (202 |24
Eixo simples com quatro Eixo passante com chavetas/CRA1BY Eixo passante com quatro
chanfros/CRA1BX chanfros/CRA1BZ
6/@’
[0G-61
(I
N
&) G
!
N
) ()
X
Nota) As outras dimensoes Nota) As outras dimensoes Nota) As outras dimensdes
sdo idénticas as de eixo sdo idénticas as de eixo N sdo idénticas as de eixo
simples; simples; ° simples;
Modelos G |H [N JU]|L Modelos H K uu ¢ Modelos |G |H [M | N |UU | L
CRA1BX50 |11 |27 |15 |89 |14 CRA1BY50 36 5 134 25 CRA1BZ50 |11 |27 |20 |15 |[109 |14
CRA1BX63 |13 |29 |17 |105 | 16 CRA1BY63 41 5 158 30 CRA1BZ63 |13 |29 |22 |17 |127 |16
CRA1BX80 |15 |38 (20 (130 | 19 CRA1BY80 50 5 192 40 CRA1BZ80 |15 |38 |25 |20 |155 |19
CRA1BX100 | 19 |44 |25 |156 | 24 CRA1BY100 60 5 232 45 CRA1BZ100| 19 |44 |30 |25 |186 |24




7] Atuador rotativo com
émbolo magnético

Série CDRA1 Como pedir

* Tipo pinh@o-cremalheira.

. . Montagem Angulo de rotagio
» Com amortecimento pneumatico B Basico 90 | 9
incorporado. L Pés 180 | 180°
* Com e sem regulagem mecanica do
angulo de rotacao. E
Desenh CDRA1 W30 90
* Desenho compacto. I
CDRA1|B|W 90
EIIOI o Ne. de sensores magnéticos montados
Tamanho
—amdm Nota) Pod tados d
_Mon:ﬂ 50 o s:n:t;?esse%:goﬁéticg: ng‘;éximo,
%% gg ————e Sensores magnéticos
[ flange 100 A rteci t ® Cunsultga_labela abaixo para obter
Constlte a p.1.4-2 para obter - r_nO \::r::‘:t::te‘;menw as refert dos sensores
as referéncias das fixagdes. "
. . c Com amortecimento
Tipos de eixos e N
= [[3 simples e Angulo de rotacao
& |W | Eixo passante ® Tipo = 90 90°
Eixo simples com — o )
T X ql)l(Jatr:) chanfros = _Pneumatico ; :80 1800
-2 'Y |Passante com chavetas HIN Hidro-pneumatico g 00 1000
§- z Eixo passante com S 190 190
quatro chanfros
Caracteristicas do sensor magnético
o)
s Tens&o Referéncia do sensor Compr(.nc]j)o cabo
Tipo Funcéo especial Ligagéo elétrica | & |Cabeamento Carga
S | (Saida) cc CA Tamanho 30 |Tam.50a100| g5 |3 |5 [—
- Peendicular | Em linha| Em linha | (—) [(L) |(2) |(N)
3fios J—
Saida c (Equiv. a NPN) I 5V - A76H A56 ® o | | Cl
direta () — | — 200V A72 | A72H — e & ——
B docabo | | 12V 100V A73 | A73H — e 0|0 — Relé
o ] 5V,12V_| <100V | A80 | A8OH — ® @ —|—| Cl PLC
g Conector | ¢ 12v — A73C — — ® o 0 06
= Saida dir. do cabo | & 12v — — A53 o o |®|— PLC
% Conector || 2fios |24V |5V,12V | <24V | ABOC | — — e @|®|®| Cl | pee
é ) 15| 100V,200V — A54 e e ®|—| — | PLC
Saida [ — — | ae7 e e || c | pPc
direta @
docabo |2 — | 100V,200V — A64 ® & —|—| Cl Relé
Indicagdo de diagnéstico (Bicolor) £ — A79W — A59W o e |—|—| — PLC
said 2fios |— | —— [100V,200V — J51 ® |0 O|—| —
aida . _
s direta 3fios(NPN) 5V.12V F7NV | F79 F59 ® o O cl
= do cabo 3fios(PNP) F7PV | F7P F5P e e | O|—
@ ) F7BV | J79 J59 ® | @ O|—| —
o 2 fios 12v
e Conector | € J79C — — ® | 0|0 o — Reld
i D [“3fios(PNP) F7PW | F5PW | ® |® |O|— PLG
@ o o - 24V | 5V,12V — Cl
8 |Indicagéo de diagndstico (Bicolor) ) 3fios(NPN) F79W F59W ® 0 O|—
5 Saida . J7ow | Jsow | @ [@[O[—
8 L . . direta 2 fios — 2 T
& |Aprova de dgua (Bicolor) @1 4o cabo F7BA @ F5BA® | — |@ |O |—
(2 Temporizador 3fios(NPN) 5V 12V F7NT F5NT — | ®@|O|— al
Saida de diagnéstico (Bicolor) 4fios(NPN) ’ = F59F ® 0 O|—
Nota 1) Simbolos do compr. do cabo 0.5m----- (—) Ex.) A8OC BMeeee Os sensores magnéticos assinalados com um "O" na tabela séo fabricados sob consulta.
IR L Ex)A80CL — e N Ex.) ABOCN Nota 2) Este atuador rotativo néo é um produto a prova de agua.

* Consulte a SMC quando utilizar o F7BA # e o F5BA = .



