Cilindro de ar
série MB
232, 240, 50, 263, 280, 3100

(curso a63 100)
16 =S\ eve

vo serie MB | Modelo existente l
Peso reduzido,

alterando a forma e =
do cabecote dianteiro  \ |
e do cabecote traseiro. \\

@



Série MB 532, 040, 050, 063, 080, 5100

I Referéncias com suporte de extremidade da haste e/ou suporte pivo disponiveis

N&o é necessario pedir um suporte para o cilindro aplicavel separadamente
Nota) O suporte de montagem é fornecido junto com o produto, mas ndo montado.

Exemplo) MDB$40-1OOZ- N V-moBw
T

Kit do suporte pivo Suporte da haste Com suporte dianteiro
e munhéo V: Junta articulada W: Junta
simples articulada dupla

Articulagao simples A
Garfo para haste : ‘

I Vél’ias Opg()es de SUpOI'le de montagem N: Suporte piv para fixagdo

« Suportes de montagem adequados podem ser oscilante traseira fémea
selecionados para a condi¢do de instalagdo. D: Fixagéo oscilante
* Maior liberdade de montagem traseira fémea

Suporte pivo
Sem suporte

N: Kit do suporte pivo
e fixagao oscilante
traseira fémea

Sem suporte

O suporte pivo é

fornecido junto com
0 produto, mas nao
montado.

G: Flange traseiro

B: Basico

L: Pé axial

V: Junta articulada simples

N: Suporte pivé do munhdo

W: Junta articulada dupla

F: Flange dianteiro é

L: Pé axial

T: Munhao central

N: Suporte pivé do munhao
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Cilindro de ar

[ Velocidade/carga aplicavel ]

Peso reduzido, alterando a forma do cabegote dianteiro e do cabegote traseiro. ¢ Velocidade do pistdo: méax. 1000 mm/s (932 a 8100)
e ® Rendimento de carga: c&n)sulte a tabela abaixo.
g g

Diametro (mm l@ Taxa de redugéo Modelo existente Didmetro (mm) | Massa da carga méxima

0,59 18% 0,72 32 80

| | | | | |
40 | o84 | 7% | 101 | 40 | 140 |
50 | 148 | 6% | 171 | 50 | 190 | cJ1
63 | 189 | 16% | 201 | 63 | 310 |
80 | 295 | 1% | 357 | 80 | 500 | CJP
100 | 418 | 13% | 482 | 100 | 800 | E
* Velocidade: 200 mm/s e -Z
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Podem ser montados varios sensores,
tais como sensores magnéticos
compactos e sensores magnéticos
resistentes a campos magnéticos.
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Sensores magnéticos compactos

* D-A9[]
As dimensdes de montagem Nenhuma substéncia nociva mB
§30 iguais para os produtos a0 meio ambiente é utilizada f‘ees'::g:; ?:g;f;f;'cg: MB1
existentes. Bucha livre de chumbo & us- magnéticos PoS
ada como material corredigo. - D-P3DW ( ZAz
Em conformidade com a di- - D-P4DW
retiva EU RoHS. CA2
Variagoes da série Cs1
Série cS2

Dnémetro (mm) Comanel Protecéo .
63 80 100 125 magnéico dahms‘ Pégina

Borracha
MB : Dupla agéo, Pagina 408
Padrao Haste simples Ar
MBW » A Borracha
e 90000 0 0 0 & ruui
passante Ar
MBK . Borracha
Haste antigiro ] H::mmfe’s 00000 @ | —@ @ Piainas
Haste simples Ar
MBKW A Borracha
Haste antigiro @9’ H:ﬂ..:.m:;w 00000 —0 0 Pégina 427
Haste passante @ Ar
. 1 a Borracha
MBLIG U o @& © 0 o o Pégina 431
Baixo atrito J Haste simples A * g D-O1
-XO
MBB Duplaagso, | BOFacha Pagina 437
Com trava Haste simples Ar T ? ? T , T ? ? Technical
data
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Cilindro de ar
Padrao: Dupla acao, Haste simples

Série MB
032, 040, 350, 63, 280, 100

Como pedir

BN vB[L]32-50[N Z-[
Nada | 2 pgs.
S 1 pg.
e MDB|D|[32(-(50]| | Z - CEr

Com émbolo magnético Sensor magnético
(Com anel magnético) Acessorios 1 m
Montagem « Para sensores magnéticos aplicaveis, consulte a tabela abaixo.
— uporte P
Bésico
s 6 axial Diametro + Somente pera os ipos de montagem D e T. Acessdrios 2
xial 22 32 + O suporte piv é fomecidojunfocom Nada Sem suporte
(I; l;llange dlantglro a0l 20 mm oproduto v Articulag@o simples
lange traseiro . . w Garfo para haste
C | Fixagao oscilante traseira macho 50| 50 mm Sufixo do cilindro + Um pino da junta articulada néo é
D | Fixacéo oscilante traseira fémea 63| 63 mm ‘ [ Nada [imtsnerosanitnenars s oveiss| fornecido com a junta articulada simples.
T Munh&o central 80| 80 mm ‘ N* Sem 4 ‘ « O suporte da haste é fornecido junto
100| 100 mm = Modelo sem amortecimento pneumético é projetado com o produto.
para incluir amortecedores de borracha. Modelo do cilind | "
c do cilindro ( ) O comprimento total é maior do que o cilindro 0aelo do Cilindro com anel magnetlco
urso do cilindro (mm

com amortecimento pneumético porque os
amortecedores estao ligados a ambos os lados do
pistao, da seguinte forma: @32, 940: +6 mm, 050,
063: +8 mm, 680, 6100: +10 mm

Caso necessite de um cilindro com anel magnético
sem sensor, ndo ha necessidade de preencher o
campo referente ao sensor magnético.
(Exemplo) MDBB40-100Z

Consulte a pagina 387 obter para
informagdes sobre cursos padrao.

Sensores magnéticos aplicéveiS/consulte as paginas 1559 a 1673 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

Tensao da carga Modelo do sensor magnético | C: do cabo (m) -
a e 0 Entrada C: 1to Conector | Carga aplicavel
Tipo Fung&o especial olétrica (saida) cc ca  |Montagem |Montagem | 05 | 1 |3 pré-cabead
em tirante | em banda | (nada) |(M)| (L) | (2)
3 fios (NPN) M9N — ° e o O O |Circuito
crommet | | 2H0S(NPR)| 24V sviev M9P = e |e|le|O| O |dec
) 12V M9B — e |(e|e]|O] O
& - 2 fios — | — [towvaoov[ J51 = e —|elO0| — |
& Terminal 3 fios (NPN) 5V,12V — G | — |—|—|—| —
3 conduite 2 fios 12V — K39 — |l —
S - — = —
% Ind_icggéo de diagnéstico £ 2222 (g:’:; 5V,12V m:gw — : : : k; g ng%tf Relé,
(indicador de 2 cores) 2} . CLP
3 2 fios 12V M9BW = ° e o O O —
;c; Resistente a agua 8 f?os (NPN) | 24V 5V,12V o MQNA:: — /Q e \/ C Cireuito
4 (indicador de 2 cores) Grommet 3 fios .(PNP) MQPA. — O|le|O O de Cl
«n 2 fios 12V M9BA** — O|le|O [©] —
(Com saida de diagndstico indcador de 2 cores) 4 fios (NPN) 5V,12V| F59F = e |—|e O O |Circuito de CI
Resislgme a campos magnéticos 2 fios ndo polr) o P3DW — e |—|eo|e O o
(indicador de 2 cores) P4DW — — |—e|e® [e)
£ | 3fios (NPN) — 5V — A96 — ® |—|® | —| — [CiouitodeCl] —
- 12| 100V | A93 — o [—[eo] | — [ —
8 Grommet | 2 | 10Voumenss|  A90 — o |—|eo|— Ciaitode Ol o
g o B 100v,200v| A54 — o [—|ele[ — oup
= ks N 12V [20Voumenss] A64 — o |—|o|—| —
5 - 2 fios 24V — — T
@ Terminal — = A33 .
8 condule _ 100V, 200 Vf—— Asé | — ) — PLC
Terminal DIN| & ' = A44 — |— — — Relé,
Indicago de diagndstico (indicador de 2 cores)| Grommet — — A59W — e |—|®o|—| — CLP

#+ O sensor magnético do tipo resistente a agua pode ser montado nos modelos acima, mas, nesse caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
Um cilindro do tipo resistente a d4gua é recomendado para uso em um ambiente que exija resisténcia a dgua.

+ Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m............Nenhum  (Exemplo) MINW «Sensores de estado sélido marcados com “” sao produzidos apds o recebimento do pedido.
1m.. M (Exemplo) MONWM
3m L (Exemplo) MONWL
5m.. Z  (Exemplo) MONWZ

+ Uma vez que ha outros sensores magnéticos aplicéveis além dos listados, consulte a pagina 401 para obter detalhes.
+ Para obter detalhes sobre os sensores magnéticos com conector pré-cabeado, consulte as paginas 1626 e 1627.
Consulte as paginas 1614 e 1615 para o tipo D-P3DWL].
+ Sensores magnéticos D-A9[] /MIL][1[J/P3DW séo enviados em conjunto (mas nao montados). (No entanto, os suportes de montagem do sensor magnético serdo montados para
D-A9C1 /M9TIICT antes da remessa.)
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Simbolo
Dupla agéo

Padrao: Dupla acao, Haste simples

Cilindro de ar

série MB

Especificacoes
Diametro (mm) 32 40 50 63 80 100
Acao Dupla agéo, Haste simples
Fluido Ar
Pressao de teste 1,5 MPa CJ1
Pressao maxima de trabalho 1,0 MPa
Pressao minima de trabalho 0,05 MPa CJP
Temperatura ambiente e do fluido Sem sensor magnéfico: ~10 7?8;%1 congelamento) CJ2
Com sensor magnético: —10 a 60 °C 9 -Z
Lubrificante Nao requer (dispensa lubrificagdo) ch
Velocidade do pistao 50 a 1000 mm/s
Tolerancia de comprimento do curso Até 250: *}9 251 a 1000: *}4 1001 a 1500: *}® CZMZ
Amortecedor Ambos os lados (amortecimento pneumatico) Nota)
Conexao (Rc) 118 1/4 \ 3/8 \ 1/2 Cm2
Montagem Fixacdo ostg:rwsl:ﬁés:ie:aar:;ihof::angodéicni \taer:tr: ;r:sleai?f ;Zr:\ree:(:ﬂl Lonhéo central CM3
Nota) Modelo sem amortecimento pneumatico é projetado para incluir amortecedores de borracha. CG1

Cursos padrao

Consulte as paginas 396 a 401 para obter informacdes
sobre cilindros com sensores magnéticos.

* Posicdo adequada de montagem do
sensor magnético (detecgdo no fim do
curso) e sua altura de montagem

« Intervalo de operagao

* Curso minimo para montagem do sensor magnético

 Suportes de montagem do sensor magnético/Referéncia

Exemplo de pedido de montagem de cilindro

Modelo do cilindro:
MDBD32-50Z-NW-M9BW Fixacao oscilante

traseira fémea

Garfo para haste

Montagem D: Fixagao oscilante traseira fémea
Suporte pivé N: Sim

Suporte de extremidade da haste W: Junta articulada dupla
Sensor magnético D-M9BW: 2 pecas

# O suporte pivd, a junta articulada dupla e o
sensor magnético sao fornecidos junto com o
produto, mas néo montados.

BT Curso padréo (mm) n%l:(ri?o
(mm)
32 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500 700
40 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500 800 MB
50 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 600 1000
63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 600 1000 MB1
80 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800 | 1000 CA2
100 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800 | 1000 -Z
A producao de cursos intermedidrios é possivel. (Espagadores nédo s&o utilizados.) Produzido a partir c A2
do recebimento de pedido.
Acessorios Cs1
Ve Bésico Pé Flange | Flange |Fiagéo osciante |Firacdo osclante| Munh&o
9 axial |dianteiro| traseiro | taseiamacho | traseirafémea | central
n Porca da haste [ ] [ ] [ ] [ ] o [ J [ J
Padrao = e~ -
Pino da fixagdo oscilante — — — — — [ ] —
Articulacéo simples [ ] [ ] [ ] [ ] [ [ J [ J
Opcional | Junta articulada ° ° ° ° ° ° °
dupla (com pino)
Protecao da haste o o o o [ L4 L4
Suportes de montagem/Referéncia
Diametro (mm) 32 40 50 63 80 100
Pé axial Notat) MB-L03 MB-L04 MB-L05 MB-L06 MB-L08 MB-L10
Flange MB-F03 MB-F04 MB-F05 MB-F06 MB-F08 MB-F10
Fixagdo osclante raseiramacho| ~ MB-C03 MB-C04 MB-C05 MB-C06 MB-C08 MB-C10
Firagdo osclante aseiia émea | MB-DO3 MB-D04 MB-D05 MB-D06 MB-D08 MB-D10

Nota 1) Pega dois suportes tipo pé por cilindro.

Nota 2) Os acessorios para cada suporte de montagem s&o os seguintes:
Pé axial, flange, fixag@o oscilante traseira macho/parafuso de montagem do corpo, fixacdo
oscilante traseira fémea/parafuso de montagem do corpo, pino de fixagao oscilante, arruelas

planas e contrapino.

> Consulte a pagina 395 para obter detalhes.
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Série MIB

Forga tedrica

Energia cinética admissivel

Diametro | Dimetroda | Diegéo |Area do pistao Pressao de trabalho (MPa)
(mm) | haste (mm) |deoperagéo|  (mm?2) 02 | 03|04 | 05|06 |07 ]| 08] 09 1,0
32 Saida 804 161 | 241 | 322 | 402 | 482 | 563 | 643 | 724 | 804
12 Entrada| 691 138 | 207 | 276 | 346 | 415| 484 | 553 | 622 | 691
40 Saida | 1257 251 | 377 | 503 | 629 | 754 | 880 | 1006 | 1131 | 1257
16 Entrada| 1056 211 | 317 | 422| 528 | 634 | 739 | 845| 950 | 1056
50 20 Saida | 1963 393 | 589 | 785 | 982 | 1178 | 1374 | 1570 | 1767 | 1963
Entrada| 1649 330 | 495| 660 | 825| 989 | 1154 | 1319 | 1484 | 1649
63 Saida | 3117 623 | 935 | 1247 | 1559 | 1870 | 2182 | 2494 | 2805 | 3117
20 Entrada| 2803 561 | 841 | 1121 | 1402 | 1682 | 1962 | 2242 | 2523 | 2803
80 Saida | 5027 | 1005 | 1508 | 2011 | 2514 | 3016 | 3519 | 4022 | 4524 | 5027
% Entrada| 4536 907 | 1361 | 1814 | 2268 | 2722 | 3175 | 3629 | 4082 | 4536
100 30 Saida | 7854 | 1571 | 2356 | 3142 | 3927 | 4712 | 5498 | 6283 | 7069 | 7854
Entrada| 7147 | 1429 | 2144 | 2859 | 3574 | 4288 | 5003 | 5718 | 6432 | 7147
Nota) Forga tedrica (N) = Pressdo (MPa) x Area do pistdo (mm?)
Pesos
(kg)
Diametro (mm) 32 40 50 63 80 100
Bésico 0,37 | 0,52 | 0,91 1,15 | 2,11 3,06
P¢ axial 0,49 | 0,66 1,13 1,43 | 2,61 3,72
. Flange 0,66 | 0,89 1,36 | 1,94 | 356 | 6,37
Peso basico — "
Fixacdo oscilante traseira macho| 0,62 0,75 1,25 1,78 3,22 6,23
Fixacdo oscilante traseira fémea | 0,63 0,79 1,34 1,94 3,51 6,75
Munhéo central 0,66 | 0,88 | 1,39 | 195 | 3,66 | 6,73
Peso adicional por 50 mm de curso | Todos os suportes de montagem | 0,11 0,16 | 0,26 | 0,27 0,42 | 0,56
L Articulagao simples 0,15 0,23 | 0,26 | 0,26 0,60 | 0,83
Acessorios
Junta articulada dupla (com pino) | 0,22 0,37 | 043 | 0,43 0,87 1,27

Calculo:

Exemplo) MBB32-100Z (Basico, 832, 100 curso)

* Peso basico
* Peso adicional....
 Curso do cilindro.

0,37 (Basico, 032)

0,37 + 0,11 x 100/50 = 0,59 kg
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Velocidade maxima (mm/s)

(Exemplo)

Encontre o limite superior da carga
da extremidade da haste quando um
cilindro de ar de @63 for operado a
500 mm/s.

De um ponto indicando 500 mm/s no
eixo das abcissas, estenda uma linha
ascendente e encontre um ponto onde
se cruza com uma linha para o diametro
de 63 mm. Estenda uma linha a partir
da intersecdo para a esquerda e
encontre uma massa da carga de 80 kg.



Cilindro de ar

Padrao: Dupla acao, Haste simples

Série MB

Construcao
® @ ®q @\ ®e00
CJ1
\ }; ¥ L3 T \ \\
;L% \ | CJP
== R a4
| | ¥
el | 1 oz
| CJ2
- \ o
=== o
-Z
cm2
Lista de pecas CM3
N° Descricao Material Qtde. Nota
1 | Cabecote dianteiro Aluminio fundido 1 Cromado trivalente E
2 | Cabecote traseiro Aluminio fundido 1 Cromado trivalente -
3 | Tubo do cilindro Liga de aluminio 1 Anodizado duro
4 | Haste do pistéo Ago-carbono 1 [Revestimento de cromo duro CG1
5 | Pistao Liga de aluminio 1
6 | Anel de amor Liga de aluminio 1 Anodizado G3
7 | Anel de amorteci B Liga de aluminio 1 Anodizado
8 | Bucha Liga do rolamento 1
9 | Valvula de amortecimento Aco 2 | Revestimento de niquel
10 | Anel retentor Aco para mola 2 240 a 100
11 | Tirante Aco-carbono 4 | Zinco cromado trivalente M B
12 | Porca do tirante Aco-carbono 8 | Zinco cromado trivalente
13 | Anel de Resina 1 MB1
14 | Vedacao da haste NBR 1
15 | Vedacéo do pistio NBR 1 CA2
16 | Vedacéo do amor Uretano 2 -Z
17 | Vedacao da valvula de amor NBR 2
18 | Gaxeta do tubo do cilindro NBR 2 CAZ
19 | Gaxeta do pistao NBR 1 O-ring
20 | Porca da haste Aco laminado 1 |Zinco cromado trivalente cs1
21 |ima — (1)
€S2

Pecas de reposicao/Kit de vedacao

lerr::]t)ro Ref. do kit Contetido
32 MB32Z-PS
40 CA2-40Z-PS .
50 CA2-502-PS Conjunto dos
63 CA2-63Z-PS
80 CA2-80Z-PS a6
100 CA2-100Z-PS

« Os kits de vedag@o consistem nos itens (4} @3 (8) @8.e podem
ser solicitados usando o nimero do kit de vedagao correspondente
a cada diametro.

# O tipo munhao central nao deve ser desmontado. (Consulte a
pagina 402.)

* O kit de vedagao inclui um pacote de lubrificagdo (10 g para 832
a 050, 20 g para @63 e @80, 30 g para ¢100).

O
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Série B

Padrao
Basico/(MBB)
Valvula de
2xRcP amortecimento W V Pora
Largura entre <—>G
faces KA
—K Ik ! A
__ 2 i
wla [ ]
Q| & | | 7L§A JJ_ _J_
i ¢
a2
mm/ | /[ E
AL MB N
Largura entre,
faces B1 MA 2x4xd
A KL F N
H S + Curso
ZZ + Curso
Dimensées (mm)
Diametro |Intervalo
(mm) |de curso A|AL | B |B1| C |[D|E|F| G |H|H1 J K |KA|MA|MB MM N P S VvV |W|2zz
32 Até700 |22|19,5| 46 |17[32,5|12|30|13 |13 |47|6 M6 x 1 6|10 |16 | 4 | M10x1,25 |26,5| 1/8 | 84| 4 6,5| 135
40 Até 800 | 30 | 27 5212238 |16|35|13|14 |51|8 M6 x 1 6|14 16| 4 | M14x15 |265| 1/4| 84| 4 9 | 139
50 Até 1000 | 35 | 32 65 |27|46,5|/20|40|14|155|58 | 11| M8x125 | 7|18 |16| 4 | M18x15 |31 14| 94| 5 [10,5] 156
63 Até 1000 | 35 | 32 75127|56,5/20|45|14|16,5|/58 |11 | M8x 125 | 7|18 |16| 4 | M18x15 |31 38| 94| 9 |12 | 156
80 Até 1000 | 40 | 37 958272 |25|45|20|19 |72|13| M10x 15 |10]|22|16| 5 | M22x1,5 |37,5| 3/8 | 114 [11,5{14 | 190
100 Até 1000 | 40 | 37 114 [41|89 [30|55|20|19 |72|16| M10x1,5 |10|26 |16 | 5 M26x1,5 |375| 1/2 | 114 |17 |15 | 190

+ Modelo sem amortecimento pneumatico é projetado para incluir amortecedores de borracha.
O comprimento total é maior do que o cilindro com amortecimento pneumaético porque os
amortecedores estdo ligados a ambos os lados do pistao, da seguinte forma: 832, 40: +6 mm,
050, 963: +8 mm, ¢80, 6100: +10 mm
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Sem amortecimento pneumatico

Diametro (mm) S Y74
32 90 141
40 90 145
50 102 164
63 102 164
80 124 | 200
100 124 | 200




Cilindro de ar -
Padrao: Dupla acéo, Haste simples Série MB

Padrao/Com suporte de montagem # Consulte Basico (B) para obter outras dimensoes.
Pé axial/(MBL)
Valvula de
amortecimento Porta

(]
€
pry

LY
(x]
C—
)

4x0LD foa

LH
o
e
N

q
N

X
C
X
[
—
N

LS + Curso Y Lz
ZZ + Curso ?ZMZ
A . " Cm2
Pé axial (mm)  Sem amortecimento pneumético
Diametro | Intervalo | )l s | it (x| Ly |zl x|y | zz Diametro | | o | 75 cM3
(mm) de curso (mm)
32 At¢ 700 | 7[30|128|3,2|32| 53 50|22 | 9162 32 134 | 168
40 Até 800 | 9|33|132|3,2 38| 59 55|24 |11 |170 40 138|176
50 Até 1000 940|148 |32 (46| 725| 70|27 |11 |190 50 156 | 198
63 Até 1000 | 12 |45 148 |36 |56| 82,5| 80|27 | 14193 63 156 | 201
80 Até 1000 | 12 | 55 |174 | 4,5 | 72| 102,5 | 100 | 30 | 14 | 230 80 184 | 240
100 Até 1000 | 14 | 65 | 178 | 4,5 | 89| 122 120| 32 | 16 | 234 100 188 | 244

* Modelo sem amortecimento pneumatico é projetado para incluir
amortecedores de borracha. O comprimento total é maior do que
o cilindro com amortecimento pneumatico porque os amortecedores
estdo ligados a ambos os lados do pistdo, da seguinte forma:

B
e

032, 940: +6 mm, 50, 63: +8 mm, 80, 6100: +10 mm MB1
CA2
. . -Z
Flange dianteiro/(MBF)
) CA2
Vélvula de
FE FT amortecimento Porta 4xoFD cs1
—=
i €S2
B
F CTE .
© y
Flange dianteiro (mm)

Diametro | Intervalo
(mm) de curso
32 Até 700 | 50
40 Até 800 | 55
50 Até 1000 | 70
63 Até 1000 | 80
80 Até 1000 | 100 | 1
100 Até 1000 | 120 | 1

FB |FD |FE|FT| FX |FY| FZ | Fd

10| 64|32| 79|245
10| 72|36 | 90| 30,5
90| 45|110| 36,5
12 1100 | 50 | 120 | 39,5
16 | 126 | 63 | 153 | 39,5
16 |150| 75 | 178 | 46,5

AN |o|o|o(N
ENIFNE IR E SR FS RIS
)

* Modelo sem amortecimento pneumatico é projetado para incluir
amortecedores de borracha. O comprimento total é maior do que
o cilindro com amortecimento pneumaético porque os amortecedores
estdo ligados a ambos os lados do pistdo, da seguinte forma: XD
232, 640: +6 mm, 650, 063: +8 mm, 680, 2100: +10 mm

Technical
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Série MB

Padrao/Com suporte de montagem « Consulte Basico (B) para obter outras dimensoes.
Flange traseiro/(MBG)

Valvula de

amortecimento Porta 4xoFD

N Jazd
o e

FY
FB

l
Nx@\%

FT
ZZ + Curso
Flange traseiro (mm)  Sem amortecimento pneumatico

Diametro | Intervalo FB |FD|FT| Fx |FY| Fz | 22 Diametro 77

(mm) de curso (mm)
32 At¢ 700 | 50| 7|10 | 64|32 | 79141 32 147
40 At¢ 800 | 55| 9|10 | 72|36 | 90145 40 151
50 Até 1000 | 70| 9|12 | 90|45 |110|164 50 172
63 Até 1000 | 80| 9|12 |100 |50 |120 | 164 63 172
80 Até 1000 | 100 | 12 | 16 | 126 | 63 | 153 | 202 80 212
100 Até 1000 | 120 | 14 | 16 | 150 | 75 | 178 | 202 100 212

* Modelo sem amortecimento pneumatico é projetado para incluir
amortecedores de borracha. O comprimento total é maior do que
o cilindro com amortecimento pneumaético porque os amortecedores
estdo ligados a ambos os lados do pistado, da seguinte forma: 232,
240: +6 mm, 050, 963: +8 mm, 680, 6100: +10 mm

Fixacao oscilante traseira macho/(MBC)

Vélvula de
amortecimento Porta

CDH10

B o

T =

u J24
L
Z + Curso RR
ZZ + Curso
Fixacao oscilante traseira macho (mm)  Sem amortecimento pneumatico
Diametro | Intervalo Diametro
i) || doems CDwio | CX |L|RR|U| Z | 2z () z | zz
32 Até 700 | 10°9°° | 14731 | 23| 10,5 | 13| 154| 164,5 32 160 | 170,5
40 Até 800 | 10*9°® | 14201 [23 |11 | 13| 158|169 40 164|175
50 Até 1000 | 14°5°° | 20733 |30 | 15 |17 [182] 197 50 190 | 205
63 Até 1000 | 143 | 2031 | 30|15 |17 |182]| 197 63 190 | 205
80 Até 1000 | 22°3% | 3031 | 42|23 |26 228|251 80 238 | 261
100 Até 1000 | 229%¢ | 3033 | 42|23 |26 228|251 100 238 | 261

* Modelo sem amortecimento pneumatico é projetado para incluir
amortecedores de borracha. O comprimento total é maior do que
o cilindro com amortecimento pneumético porque os amortecedores
estdo ligados a ambos os lados do pistado, da seguinte forma: 832,
240: +6 mm, 050, 963: +8 mm, 680, 6100: +10 mm
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Cilindro de ar -
Padrao: Dupla acéo, Haste simples Série MB

Padrao/Com suporte de montagem « Consulte Basico (B) para obter outras dimensoes.
Fixagdo oscilante traseira fémea/(MBD)

Vélvula de

amortecimento Porta

(]
€
pry

=T Diametro do furo: CDH10 H
o Di&metro do eixo: CDd9
HJ]{ L

L |
Q=
oo
|| G=
0

-Z

A cX
L cz CJ2
Z + Curso RR
ZZ + Curso ?ZMZ
N . s . - cm2
Fixacao oscilante traseira fémea (mm) Sem amortecimento pneumatico
Diametro | Intervalo CDH1o CDas ex lezlLlrlul z| 2z Diametro | - | cM3
(mm) de curso (mm)
32 Até 700 | 10'3°% | 102332 | 1433 |28 |23 | 10,5 | 13 | 154 | 164,5 32 160 | 170,5 1
40 Até 800 | 10°9°° | 102067 | 14305 |28 |28 |11 | 13158 169 40 164|175
50 Até 1000 | 14390 | 147098 | 20:03 |40 |30 |15 |17 182|197 50 190 | 205 CG1
63 Até 1000 | 14397 | 147389 | 20:33 | 40|30 |15 |17 |182]197 63 190 | 205
80 Até 1000 | 2279%% | 22:09% | 30:09 | 60 |42 | 23 |26 | 228 | 251 80 238 | 261 G3
100 Até 1000 | 22/9°% | 22709% | 3003 | 60 | 42 | 23 | 26 | 228 251 100 | 238|261
* Modelo sem amortecimento pneumatico é projetado para incluir E
amortecedores de borracha. O comprimento total € maior do que MB
o cilindro com amortecimento pneumatico porque os amortecedores
estdo ligados a ambos os lados do pistdo, da seguinte forma:
232, 940: +6 mm, 50, 63: +8 mm, 80, 100: +10 mm MB1
CA2
-Z
Munhao central/(MBT) CA2
Valvula de
Z + 1/2 Curso amortecimento Porta cs1
|
&)
NT A
==/ s
T 1P o
1z S
Munhao central (mm)  Sem amortecimento pneumatico
Diametro | Intervalo TDes |TT|TX|TY|TZ| 2 Diametro z
(mm) de curso (mm)
32 Até 700 | 120338 [ 17| 50| 49| 74| 89 32 92
40 At6 800 | 162003 |22 | 63| 58| 95| 93 40 96
50 Até 1000 | 16052 | 22| 75| 71[107|105 50 109
63 Até 1000 | 20053 |28 | 90| 87|130|105 63 109
80 Até 1000 | 203%3 | 34 |110| 110|150 129 80 134
100 Até 1000 | 252004 | 40 | 132 136|182 | 129 100 134
# Modelo sem amortecimento pneumatico é projetado para incluir D.|:|
amortecedores de borracha. A dimensao “Z” é maior do que
o cilindro com amortecimento pneumético porque os amortecedores
estéo ligados a ambos os lados do pist@o, da seguinte forma: 'XD
032, 040: +3 mm, 050, 063: +4 mm, 80, 100: +5 mm
Technical
data
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Série MIB

Suporte pivo/Munhao e suporte pivo da fixacao oscilante traseira fémea

Referéncia

Diametro
Descrigao MBLI32 MBL40 MBLCI50 MBLCI63 MBCI80 | MBLCI100
Suporte pivd do munhdo Neta)|  MB-S03 MB-S04 MB-S06 MB-S10
i A i MB-B03 MB-B05 MB-B08
Nota) Solicitar 2 suportes pivé munhao por cilindro.
Suporte pivé do munhéo TZ
Z + 1/2 curso T0 ™ T0
L la
=
Zls
7]
el
Sem amortecimento
(mm) pneumatico
Referéncia Di(""‘r;"':;m B [TA|TL|Tu |Tc |TX |TE [TO | TR | TT | TS | TH | TF [ Z** | TDhwo D'fr;"rﬁ;"’ z
MB-S03 32 46| 62| 45 | 85| 62| 50| 74| 12 | 7 | 13 | 10 | 35 | 47| 89| 120" 32 92
MB-S04 40 52| 80| 60 |10 80| 63| 97|17 | 9 17 | 12 | 45 60 | 93| 167 40 96
50 65| 80| 60 |10 92| 75[109| 17 | 9 17 | 12 | 45 60 | 105 | 16°97° 50 109
MB-S06 63 751100 | 70 |15 | 110 | 90 | 130 | 20 |11 22 | 14 | 60 80 | 105 | 20°5%% 63 109
3 80 95100 | 70 |15 | 130|110 | 150 | 20 |11 22 | 14 | 60 80 | 129 | 20°5% 80 134
MB-S10 100 114 120 | 90 |15 | 158 | 132 | 184 | 26 [13,5| 24 | 17 | 75 | 100 | 129 | 25*3%* 100 134
Suporte pivo para fixacao oscilante traseira fémea B
Z + curso DB DX
DD
R
4 xoDT
Ilw
oja
4xoDR po| | bc | |po
pu| | bL| |pU DE
DA Sem amortecimento
(mm) pneumatico
Referéncia D'E"mm':;m B |DA|DB|DL|DU|DC|DX|DE|DO|DR|DT|DS|DH| Z*| DDHio D'(ammrﬁ;m z
MB-B03 32 46| 42 [ 32 | 22 (10 |44 |14 | 62| 9 | 66| 15 | 7 | 33 | 154 | 10°9*® 32 160
- 40 52| 42 | 32 | 22 (10 | 44 [ 14 | 62| 9 | 66| 15 | 7 | 33 | 158 | 10°9*® 40 164
MB-B05 50 65| 53 | 43 | 30 |11,5] 60 | 20 81[105| 9 18 8 | 45 | 182 | 14%3°° 50 190
63 75| 53 | 43 | 30 |11,5| 60 | 20 81[105| 9 18 8 | 45 | 182 | 1473°° 63 190
MB-B08 80 95| 73 | 64 | 45 |14 86 | 30 | 111 |125]11 22 | 10 | 65 [ 228 | 2230 80 238
3 100 114 ] 73 | 64 | 45 |14 86 | 30 | 111 |12,5]11 22 | 10 | 65 | 228 | 2230 100 238
Angulo de rotagao —
= =+ Modelo sem amortecimento pneumatico é projetado para incluir amortecedores de borracha. A dimensao
Diametro A° | B° |A°+B°+90° “Z” é maior do que o cilindro com amortecimento pneumatico porque os amortecedores estdo ligados
(mm) a ambos os lados do pistao, da seguinte forma: 832, 840: +3 mm, 850, 263: +4 mm, ¢80, 3100: +5 mm
32, 40 25° | 45° 160° « Modelo sem amortecimento pneumatico é projetado para incluir amortecedores de borracha. O comprimento
50, 63 40° | 60° 190° total € maior do que o cilindro com amortecimento pneumatico porque os amortecedores estao ligados
80, 100 30° | 55° 175° a ambos os lados do pistao, da seguinte forma: 832, 240: +6 mm, 250, @63: +8 mm, 280, 2100: +10 mm
394
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Dimensoes dos acessorios

Padrao: Dupla acao, Haste simples

Cilindro de ar

série MB

Porca da haste 30

Pino da junta articulada

(Padrao) d Pino da fixagao oscilante 2xed §
Y Q
a o & T
mll 1
3 | L CJ1
- Diametro .. |Didmetro (mm) d | Pino de divisao ‘
Referéncia G d H B (o] D Referéncia Fagho g Das | L |/ |m st aplicavel CJP
NT-03 32 M10x1,25 | 6 17 | 196 | 165 CD-MO3Voa | 32,40 [1036% |44 |36 | 4 | 3 03 x 18L cJ2
NT-04 40 M14 x 1,5 8 22 | 254 | 21 CD-Mo5Moa ") 50,63 [1456% | 60 | 51 45| 4 04 x 25L -z
NT-05 50, 63 M18x1,5 | 11 27 | 312 | 26 CD-M08No2 )| 80,100 [223%% |82 |72 | 5 | 4 04 x 35L
NT-08 80 M22x15 | 13 | 32 [ 370 | 3t 1Y-12Nota 2) 125 [25%5% [795[695] 5 | 4 04 x 40L CJ2
NT-10 100 M26 x 1,5 16 41 47,3 39 Nota 1) Um pino, contrapinos e arruelas planas estéo incluidos. Nota 2) Somente o pino é enviado.
NT-12M 125 M27 x 2 16 | 41 | 473 [ 39 | cm2
TipoY 7
Tino | Garfo para haste
Ipo MM_NDH1
Arti 1. P X 0 45‘/\ cMz
frr )
Q 74/
e cm3
L1A CZG1
Referéncia D'(a"':‘rﬁ;“’ A|Ai|Er|Li| MM |Ri|Us|NDmio| NX Referéncia D'fm;"’ E+|Li| MM |Ri|Ui|NDwo| NX | NZ ‘CG1
1-03M 32 140|14]20[30[M10x1,25| 12|16 | 10%°* Y-03MMea ] 32 |20 |30 |M10x1,25| 10| 16| 10°8°° | 14:33% | 2831
1-04M 40 [50[19[22[40| M14x15 [125]19 ] 10%°® Y-04M¥eiz ) 40 |22 |40 | Mi4x15 [11]19] 10°6°° | 14:8% | 2853 CG3
1-05M | 50,63 |64 |24 |28 |50 | Mi8x15 |165]24 | 149 Y-05MVe2 )] 50, 63 |28 {50 | M18x 1,5 | 14 [24 | 14737 | 20:3% | 4031
1-08M 80  |80)26|40|60| M22x1,5 25|34 | 229° Y-08MNea] 80 |40 |65 | M22x1,5 |20 34| 22:9% | 30103 | 60233 E
1-10M 100 [80|26|40|60| M26x1,5 | 23534 | 22%° Y-10MVea] 100 |40 |65 | M26x1,5 [ 20 | 34 | 22:9% | 30:33% | 6033
1-12M 125 [119]36]46 (92| M27 x 2 [ 285| 34 | 25%%* Y-12MNo2] 125 |46 |100] M27x 2 [27|42] 25 | 32i8% | 6438 \|VIB

Combinacées de suporte

Nota 1) Um pino, contrapinos e arruelas planas estdo incluidos. Nota 2) Um pino e contrapinos estao incluidos.

Combinacéo de suporte disponivel -

P Consulte a figura abaixo.

Suporie para peca | Fiyaca0 oscilante

R traseira macho

Fixacao oscilante
traseira fémea

Articulag@o
simples

Garfo
para haste

Suporte pivé da
fixacao oscilante

@

Fixagdo ostiante aseira macho

@

®

Fixago osciante fraseia fémea

@

Articulago simples

®

@

Garfo para haste

@) |

QI |@) |

N° Aparéncia

Aparéncia

Fixag&o oscilante traseira
macho + fixagao oscilante
traseira fémea

@

Junta articulada simples +

junta articulada dupla H—— 1l
(I
& Ee=i]

Fixag&o oscilante traseira
macho + junta

articulada dupla

Junta articulada dupla + fixagcao
oscilante traseira macho

=]

Fixag&o oscilante traseira
fémea + fixagao oscilante
traseira macho

Junta articulada dupla + junta articulada simples

S

| e® || @ | || of |

Fixag&o oscilante traseira
fémea + junta
articulada simples

Fixac&o oscilante traseira fémea + suporte
pivo de fixacdo oscilante traseira

Junta articulada
simples + fixagéo
oscilante traseira fémea

L LT
oD | || Do ||| Qo ||l Do ]|l Do ]

Junta articulada dupla + suporte de pivd
de fixagdo oscilante traseira 4

£

| o ]| |

=
™
—r

N
N

(x]
>
N

(BN ¥]
(- BIN"]
N || =

XO

Technical
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Série MB

Montagem do sensor magnético

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (deteccao no fim do curso) e sua altura de montagem

<Montagem por abracadeira>
D-A3[1/G39/K39

Sensor magnético =Hs
= e
I =/
- L= e e
LA LB
D-A44
Sensor magnético =Hs

Rals

39% ZS\C

<Montagem em tirante>

D-MolI/MelIV
D-M9IW/M9IWV
D-M9IA/M9OLIAV
D-A9[J/A9LIV

D-Z7(J/Z80
D-Y5900/Y69L)/Y7P/Y7PV
D-Y7OW/Y7OOWV/Y7BA

Sensor magnético

D-A5[J/A6]
D-A59W
Sensor magnético
T xam|
o f
i = I—
LA B
D-F500/J50]

D-F50JW/J59W/F5BA
D-F59F/F5NT

Sensor magnético

%ﬁé@

D-P3DW
Sensor magnético
= O]
LA B
D-P4DW

Sensor magnético

g



Montagem do sensor magnético Série MB

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (deteccao no fim do curso) e sua altura de montagem

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (mm)
Modelo do D-z70]
ser}spr D-MoC] D-z8[]
VU o || s DA% |oens e
DMWY | D-asCv | Dmem | D-ASSW | D-JsO D-F5NT D-J51 D.G3g |D-Y7P D-P3DW | D-P4DW
D-M9TIA DeES9R D39 | DNTRV P
D-M9JAV DYILIW
D-Y7COWV cJ2
Diametro AlB|lale|alB|a]lB|a]lB|a]lB|Aa]lB|[A]B|[A][B|[A][B|A][B]!IZ
32 |10 [ 8 |6 |4 |0 |0 |4 |2 6545|115/ 95/ 6 |4 |0o |0 [35[15|55|35[3 |1 CJ2
40 9 |9 |5 |5 |0 |o |3 |3 55|55 |105/105| 5 | 5 |0 |0 |25|25|45|45|2 |2
50 10 9 6 |5 0 0 4 3 65|55 |11,5/105]| 6 5 |0 0 35|25 [55|45]|3 2 Ccm2
63 |10 |9 |6 |5 |0 |0 |4 |3 65|55 |115[/105| 6 |5 |0 |0 [35|25|55|45|3 |2 -z
80 |145|115]105] 75| 45|15 ]85 ]65]11 |8 |16 |18 105/ 75/45/15]8 |65 |65/2 | 75|45/ |pyo
100 |14 |12 |10 |8 |4 |2 |8 |6 |105|85|155|135]|10 |8 |4 |2 |75|55|5 |25]|7 |5

= Modelos sem um amortecimento pneumético tém dimensdes diferentes das posi¢es de montagem do sensor magnético adequado (A e B). Adicione os cm3
seguintes valores tanto a A quanto a B: 3 mm (o 32 e 40), 4 mm (250 e 63), 5 mm (280 e 100).

Nota) Ajuste o sensor magnético apés confirmar as condicdes de operacéo na situagao real. E
Altura de montagem adequada do sensor magnético (mm)
Modelo do H
sensor Dt D-z70] CG1
oo | D-MOT Dy D-Z80
magnetico D-MOCIW D-M9oIV D-A5C] D-F59F D-A30] D-Y500] D-Y69]
D-MOCIA D-A9CV |D-M9CIWV | D-Ael] D-F500W D-G39 D-A44 D-Y7P D-Y7PV D-P3DW D-P4DW G 3
D-M9[JAV | D-A59W D-J59W D-K39 D-Y7OOWV
D-A9C] D-Y7OW
D-F5BA D-Y7BA
D-FSNT
Diametro Hs | Ht | Hs | Ht | Hs | Ht | Hs | Ht | Hs | Ht | Hs | Ht | Hs | Ht | Hs | Ht | Hs | Ht | Hs | Ht | Hs | Ht MB
32 245|23 |275|23 305|283 |35 |245|325|25 67 |275| 77 |275|255|23 |265|23 |34 |23 |38 |31
40 28,5|255(31,5|255|34 |255|38,5|275|365|275| 715|275 815/275|295|26 |30 |26 |38 |26 |42 |33 MB1
50 33,5 | 31 36 |31 38,5 | 31 435|345 |41 34 77 — | & — | 33531 34,5 | 31 42 |31 46,5 | 39
63 385|36 |405|36 |43 |36 |485|395|46 |39 835| — | 935| — |39 |36 |40 |36 |50 |36 |51,5)|44 CA2
80 46,5 | 45 49 45 52 45 55 46,5525 |46,5| 95| — |103 — |475|45 48,5 | 45 56 45 58 51,5 -Z
100 54 |535|57 |535|595|5635|62 |55 |595|55 |103 — | 1135| — [55,5|535|56,5]535 63,5 535|655 | 60,5 CAZ
Intervalo de operacao Cs1
(mm) €S2
Didmetro
Modelo do sensor ético
32 40 50 63 80 100
D-M9Cl/M9CIV
D-M9CIW/MOIWV 4 4,5 5 6 6 6
D-M9CIA/MOLIAV
D-A9C/A9LCIV 7 7,5 8,5 9,5 95| 105
D-Z70J/Z80 7,5 8,5 7,5 9,5 95 | 105
D-A501/A6[] 9 9 10 11 11 11
D-A59W 13 13 13 14 14 15
D-A3LJ/A44 9 9 10 11 11 11
D-Y590/Y69[1
D-Y7P/Y7OIV
D-Y7OW/Y7TOIWV 55 55 7 7,5 6,5 55
D-Y7BA
D-F50/J50]
D-F5[1W/J59W
D-FSBA/FSNT 35| 4 4 45| 45| 45
D-F59F
D-G39/K39 9 9 9 10 10 11
D-P3DW 4,5 5 5 55 4 6,5 D.|:|
D-P4DW 4 4 4 45 | 4 45
= Valores que incluem histerese sdo para fins de diretriz apenas, ndo sao -X|:|
uma garantia (presumindo cerca de +30% de dispersao) e podem mudar
substancialmente conforme o ambiente. Technical
data
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Série MIB

Curso minimo para montagem do sensor magnético/Suportes de montagem exceto munhao central

n: Nimero de sensores magnéticos (mm)

Modelo do sensor | Numero de sensores Suportes de montagem, exceto munhao central
magnético magnéticos 232, 040, 950, 063 280, 2100
2 (Superficies diferentes, mesma superficie) 15
D-M9[] 1
D-MoLIW R 15+400052
(n=2,4,6,8...)Nota 1)
12 (Superficies diferentes, mesma superfici) 10
D-MoLIV 1
D-M9IWV n
2 (Superfices diferentes, mesma superficie)
1 15
D-M9CIA
n
(n=2,4,6,8...)Nota 1)
2 (Superfices diferentes, mesma superficie)
1 15
D-M9[JAV -
n 15+3002
(n=2,4,6,8...)Nota 1)
2 (Superficies diferentes, mesma superficie)
1 15
D-A9[] _
n 15+ 40022
(n=2,4,6,8...) Nota 1)
2 (Superficies diferentes, mesma superficie)
1 10
D-A9LV
n
(n=2,4,86,8...)Nota 1)
2 (Superficies diferentes) 35
2 (Mesma superficie) 100
D-A3C] S 35+30(n-2)
D-G39 n (Superficies diferentes) (n=23,4.)
D-K39 - 100 + 100 (n -2)
n (Mesma superficie) (n=2,3, 4.
1 10
2 (Superficies diferentes) 35
2 (Mesma superficie) 55
o 35+30(n-2)
D-Ada n (Superficies diferentes) (n=2,3,4.)
o 55+ 50 (n - 2)
n (Mesma superficie) n=2,3,4.)
1 10
2 (Superficies diferentes, mesma superficie) 15 20
D-ASC] 1 — —
D-Ael] -2 n-2)
n (Superficies diferentes) 15+567 20+ 557
(n=2,4,6,8...)Nota 1) (n=2,4,6,8...)Nota 1)
2 (Supericies diferentes, mesma superficie) 20 25
(n-2) (n-2)
D-A59W n (Mesma superficie) 20 +5675 25+55
(n=2,4,6,8...)Nota 1) (n=2,4,6,8...)Nota 1)
1 15 25
D-F50] 2 (Superfcis diferentes, mesma superfcie) 15 25
D-J50J
(n-2) (n-2)
DHAEL n (Mesma superficie) 15+5575= 25+55
D-J59W (n=2,4,6,8-)Notal) | (n=2 4,6,8...)Notat)
D-F5BA
D-F59F 1 10 25
2 (Superficies diferentes, mesma superficie) 15 25
(n-2) (n-2)
D-F5NT n (Mesma superficie) 154555 25+55
(n=2,4,86,8...)Nota 1) (nN=2,4,6,8...)Nota1)
1 10 25
D-z70] 2 (Superfcies diferentes, mesma superficie) 15
D-Z80 1
g:ﬁg‘j N 15+ 40052
D-Y7OW (n=2,4,6,8..)Nota1)

Nota 1) Quando “n” for um nimero impar, o nimero par imediatamente acima deste niimero serd usado para o célculo.
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Montagem do sensor magnético Série MB

Curso minimo para montagem do sensor magnético/Suportes de montagem exceto munhao central

n: Numero de sensores magnéticos (mm)

Modelo do sensor | Numero de sensores Suportes de montagem, exceto munhao central
magnético magnéticos 232, 040 250, 063 280, 9100
2 (Superfices diferentes, mesma superfcie) 10
D-Y69C] 1
D-Y7PV -2
D-Y7OWV n 10+30 5=
(n=2,4,6,8...)Notat)
2 (Superficies diferentes, mesma superfcie) 20
D-Y7BA Z
N 20 +45022
(n=2,4,6,8..)Nota1)
2 (Superficies diferentes) 1 25
2 (Mesma superficie) 45 \ 25
(n-2)
. " 25+ 50—~
n (Superficies diferentes 2
D-P3DW (Sup ) (N=2,4,6,8)Noa1)
(n-2) (n-2)
n (Mesma superficie) 45+50 75 25+50 75
(n=2,4,6,8...)Nota1) (nN=2,4,6,8...)Nota1)
2 (Superficies diferentes, mesma superfcie) 15
1
D-P4DW
n 15465052
(nN=2,4,6,8...)Nota 1)

Nota 1) Quando “n” for um nimero impar, o nimero par imediatamente acima deste niimero serd usado para o célculo.

Curso minimo para montagem do sensor magnético/Munhao central

n: NUmero de sensores magnéticos (mm)

o
€
pry

(x]
C—
)

Ne
N

8
€
N

=)
~
=
S

==
@ |~

HE

G3

R

Nota 2) Quando “n”

for um nimero impar, um mdiltiplo de 4 acima deste nimero impar sera usado para o calculo.

O
2
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Modelo do sensor | Nimero de sensores Munh&o central
magnético magnéticos 032 240 ‘ 250 263 280 2100
2 (Superficies diferentes, mesma superice) 75 80 85 90 95 ‘ MB1
D-MoLl 1
D-MoCIW n 75+ 40028 80+40 0% 85+400-% | 904400 Y | 95,4008 | [oA2
(n=4,8,12,16...) Noa2l (n=4,8,12,16...) Nota2) (n=4,8,12,16.) 922 | (1= 4,8, 12, 16--) Noa2) | (n= 4,8, 12,16 N2 | |-Z
2 (Superficies diferentes, mesma superice) 50 55 60 65 70
O : ) ) ) ) ) CA2
n- n- n- n- n—
D-M9IWV n 50 +3015% 55+3002% 60+300;% | 65+300;Y | 7043005 csi
(n=4,8,12,16...) Noa2l (n=4,8,12,16...) Nota2) (n=4,8,12,16.-) 22 | (1=4,8, 12, 16--) N9a2)| (n= 4,8, 12, 16...) Noa2l
2 (Superficies diferentes, mesma superfice)
- 1 80 85 90 95 100 csz
; N 80+ 40124 85+40(0-4 90+40024 | 95440029 | 100+ 40054
(n=4,8, 12, 16...) Noa2) (n=4,8,12, 16...) Nota2) (n=4,8,12,16.-)N0a2 | (124,812, 16..) No82) | (1= 4, 8,12, 16...) No2)
Q(Supemmesdnerenges. mesma superfici) 55 60 65 70 75
D-M9CJAV - = = - -
N 55+30 ;% 60+30 0% 65+300% | 7043004 | 75,3007
(n=4,8, 12,16...) Noa2) (n=4,8,12,16...) Nota2) (n=4,8,12,16.-)Noa2)| (124, 8, 12, 16:) No&2)| (1= 4,8, 12, 16...) o2l
Q(Supem'mesdneren;es. mesma superfici) 70 75 80 85 95
D-A9C] - = = = z
N 70 + 40024 75+ 40024 8044004 | 854400 Y | 95,4002
(n=4,8,12,16...) Noa2l (n=4,8,12,16...) Nota2) (n=4,8,12,16.-) 22 | (1= 4,8, 12, 16---) Noa2)| (n = 4,8, 12, 1...) Nota2l
Q(Superﬁmesdﬂeren;es. mesma superice) 45 50 55 60 70
D-A9CIV Z = - _ Z
N 45+30058 50 +30 0% 55+300% | 6043004 | 70430058
(n=4,8, 12,16...) Noa2) (n=4,8,12,16...) Nota2) (n=4,8,12,16.-) Noa2)| (124, 8, 12, 16:-) N0 | (1= 4,8, 12, 16.-.) N0
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Série MIB

Curso minimo para montagem do sensor magnético/Munhao central

n: Numero de sensores magnéticos (mm)
Modelo do sensor | Nimero de sensores Munhéo central
magnético magnéticos 232 240 I 250 063 280 2100
2 (Superficies diferentes) 60 65 75 80 85
2 (Mesma superficie) 90 95 100 105 110
D-A3C] ’ 60+30(n-2) 65+30(n-2) 75+30(n-2) | 80+30(n-2) | 85+30(n-2)
D-G39 n (Superiicies diferentes) , _5 4, g...) o (1=2,4,6,8-)Noa 1) (n=2,4,6,8-) %0 1)|(n=2, 4,6, 8-) N9 1| (1 =2, 4, 6, 8- Noa 1)
D-K39 n (Mesma superficie)| 90+ 100 (0 = 2) 95 + 100 (n - 2) 100 + 100 (n - 2)[105 + 100 (n - 2)[ 110 + 100 (n - 2)
P (n=2,4,6,8...)Noa) (n=2,4,6,8...)Nota1) (n=2,4,6,8-)Noa1)|(n=2,4,6,8-)Noal)|(n=2, 4,6, 8...)Na1)
1 60 65 75 80 85
2 (Superficies diferentes)
2 (Mesma superficie) 7o I 80 8
n (Superficies diferentes) 70430 (n-2) 75+30(n-2) 80+30(n-2) 85+30(n-2)
D-A44 (n=2,4,6,8.)Noa1) (nN=2,4,6,8.)Nota 1) (N=2,4,6,8)Nota1) (n=2,4,6,8.)Noat)
n (Mesma superficiey| 70+ 50 ("=2) 75+ 50 (n - 2) 80 + 50 (n - 2) 85+ 50 (n - 2)
up (n=2,4,6,8-)Noat) (N=2,4,86,8-..)Nota1) (N=2,4,6,8)Notat) (n=2,4,6,8)Nola )
1 70 75 80 85
2 (Supetiies iferentes, mesma superfice) 60 80 105 110 115
D-A5C]
D-A6L] n (Mesma superficic) 60+ 5504 80+550-4 | 1054550124 | 110455024 | 1154550054
(n=4,8,12, 16...) Nota2) (n=4,8,12,16-)\a2)| (n.=4,8, 12, 16.-)\0a2)| (1 = 4,8, 12, 16.) 22| (1 = 4,8, 12, 16...) \oa2)
2 (Supeices derent il 60 70 85 110 115 120
(n-4) (n-4) (n-4) (n-4) (n-4) (n-4)
D-A59W n (Sasme surface) 60 +55——>— 70 +55—75— 85+55°5— | 110+55—F— | 115+55°—— 120 + 55—~
(n=4,8,12, 16| N2 | (=4, 8,12, 16.-)N022) | (1= 4,8, 12, 16.-)Nta2) | (1.=4, 8, 12, 16.-) N2 | (n=4, 8, 12, 16.-)Noa2) | (1 =4, 8, 12, 16.--) \o2)
1 60 70 85 110 115 120
D-F50/J50] perices i f 90 95 110 115 120
D-F50W (n-4) (n-4) (n-4) (n-4) (n-4)
oS n (Mesma superficie)| %0+55 2 95+550-% 110+55828 | 115455029 | 120+ 5507
D-F5BA (n=4,8,12,16..) o) (n=4,8,12,16...)Nota2) (n=4,8,12,16.-)"022)| (1= 4,8,12, 16.-)M22)| (1= 4,8, 12, 16...) \oa2)
D-F59F 1 90 95 110 115 120
perices d i 100 105 120 125 130
(n-4) (n-4) (n-4) (n-4) (n-4)
D-F5NTL n (Mesma superficie) 100 + 55—~ 105 +55—— 120 +55-—— | 125 +55-—— | 180 +55-—;
(n=4,8, 12, 16...Noa2) (n=4,8,12, 16...)Nota2) (n=4,8,12,16.-)\022)| (1= 4,8,12, 16.-)Ma2)| (1= 4,8, 12, 16...) \oa2)
1 100 105 120 125 130
D-z70]
22 2 (Supetiies iferentes, mesma superfice) 80 85 90 95 100
B7P n 80+40059 | 854400 90+ 40054 95+4002% | 100+400;%
D-Y7OW (1=4,8,12,16.-)M22) | (1= 4, 8,12, 16...) \oa2) (n=4,8,12,16...)Nota2) (n=4,8,12,16.-)\a2)| (n.=4,8, 12, 16...) \oa?)
PEED 2 (Supefiies iferentes, mesma superfice) 60 65 70 75 85
D-Y7PV N N - N N
D-YTLIWVY N 60 + 30054 65+30 0% 7043004 | 75,3008 | 85430050
(n=4,8,12, 16..)Noa2) (n=4,8, 12, 16...)Nota2) (n=4,8,12,16.-)\022)| (1= 4,8,12, 16.-)Ma2)| (1= 4,8, 12, 16...) \oa2)
Z(Supemmesdﬂeren:%. mesma superficie) 85 90 100 105 110
D-Y7BA R - R - -
n 85+ 45 14 90 + 45 {14 100 +45 020 | 105+45 034 | 110+ 45 (14
(n=4,8,12, 16--) Noa2) (n=4,8,12,16---)Nota2) (n=4,8,12,16-)4022) | (1= 4,8,12, 16-) V22 | (1= 4,8, 12, 16---) Noa2)
Q(Supemmesdneren;es. mesma superficie) 80 85 90 95
D-P3DW . B , B
N 80 +50 {134 80+ 50 (-4 90+ 50 {24 95 +50 {134
(n=4,8,12, 16 \oa2) (n=4,8, 12, 16--)Nota2) (n=4,8,12,16-)Nota2) (n=4,8,12, 16 \oia2)
Z(Superﬁmesdﬂeren;es. mesma superfice) 120 130 140
D-PaDW N 120 +65 ;4 130 +65 ;4 140 + 65 ;0
(n=4,8, 12, 16-)Nota2) (n=4,8,12, 16-)Nota2) (n=4,8,12,16-+)Now2)

Nota 1) Quando “n” for um nimero impar, o nimero par imediatamente acima deste niimero serd usado para o célculo.
Nota 2) Quando “n” for um nimero impar, um multiplo de 4 acima deste niimero impar serd usado para o célculo.
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Montagem do sensor magnético Série MB

Suportes de montagem do sensor magnético/Referéncia

Modelo do sensor
magnético

Diametro (mm)

32

40

50

63

80

100

D-M9CIW/MOCIWV
D-M9CJA/MOCIAV
D-A9LJ/ASLIV
D-MoLC/MOCIV

BMB5-032

BMB5-032

BA7-040

BA7-040

BA7-063

BA7-063

D-A3[J/A44
D-G39/K39

BMB2-032

BMB2-040

BMB1-050

BMB1-063

BMB1-080

BMB1-100

D-A5L/A6L1/A59W
D-F50/J50]
D-F5JW/J59W
D-F59F/F5BA
D-F5NT

BT-03

BT-03

BT-05

BT-05

BT-06

BT-06

D-P3DW

BMB9-0328

BMB9-0328

BMB9-050S

BMB9-050S

BA9T-063S

BA9T-063S

D-P4DW

BMB3T-040

BMB3T-040

BMB3T-050

BMB3T-050

BMB3T-080

BMB3T-080

D-Z7(/Z80
D-Y59C1/Y69[]
D-Y7P/Y7PV
D-Y7OW/Y7OWV
D-Y7BA

BMB4-032

BMB4-032

BMB4-050

BMB4-050

BA4-063

BA4-063

[Parafuso de montagem de aco inoxidavel]
O seguinte kit de parafusos de montagem de ago inoxiddvel (incluindo parafusos de retengéo) esta
disponivel. Utilize de acordo com o ambiente de trabalho. (Uma vez que o suporte de montagem do

sensor magnético ndo estd incluido, pega-o separadamente.)

BBA1: Para tipos D-A5/A6/F5/J5

Nota 1) Consulte a pagina 1663 para obter detalhes sobre 0 BBA1.

Os parafusos de ago inoxiddvel acima s&o usados quando um cilindro é fornecido com os sensores magnéticos

do tipo D-F5BA. Quando um sensor magnético ¢ fornecido independentemente, o BBA1 estd incluido.

Nota 2) Quando usar 0 modelo D-M9ICIA(V)L ou Y7BA, ndo use os parafusos de retencéo de ago incluidos com os
suportes de montagem do sensor magnético acima (BMB5-032, BA7-CJ0, BMB4-0J0, BA4-0J00). Solicite
separadamente um kit de parafuso de retencao de ago inoxidavel (BBA1) e use o parafuso de retengéo de aco
inoxidavel M4 x 6L incluido no BBA1.

- A imagem mostra o exemplo de
montagem do D-A9CI(V)/MOLI(V)/MoC]
W(V)/MITIA(V).
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Os seguintes sensores magnéticos podem ser montados além dos sensores magnéticos aplicaveis listados em “Como pedir”.
Consulte as paginas 1559 a 1673 para obter as especificagoes detalhadas.

Tipo Modelo Entrada elétrica Recursos
D-A93V/A96V . —
D-A90V Grommet (perpendicular) Sem lampada indicadora
Reed D-B35 —
D-A53/A56/273/Z276 Grommet (em linha)
D-A67/Z80 Sem lampada indicadora

Estado sélido

D-MONV/M9OPV/M9BV

D-Y69A/Y69B/Y7PV

D-MONWV/M9PWV/M9BWV

D-YZNWV/Y7PWV/Y7BWV

D-M9INAV/MOPAV/MIBAV

D-P4DW

Grommet (perpendicular)

Indicagéo de diagndstico
(indicador de 2 cores)
Resistente a dgua (indicador de 2 cores)
Resistente a campos magnéticos (ndicador de 2 cores)

D-F59/F5P/J59

D-Y59A/Y59B/Y7P

D-Y7H

D-F59W/F5PW/J59W

D-Y7NW/Y7PW/Y7BW

D-F5BA/Y7BA

D-FSNT

D-P5DW

Grommet (em linha)

Indicagéo de diagndstico
(indicador de 2 cores)
Resistente a dgua (indicador de 2 cores)
Com temporizador
Resistente a campos magnéticos (indicador de 2 cores)

r
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

O
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+ Com conector pré-cabeado, também disponivel para sensores de estado sdlido. Para obter detalhes, consulte as paginas 1626 e 1627.
« Sensores de estado sélido normalmente fechado (N.F. = contato b) (D-F9G/FOH/Y7G/Y7H) também estao disponiveis. Para obter detalhes, consulte as paginas 1577 e 1579.
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Série IB
Q Precaucoes especificas do produto

Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 57 para obter Instrucdes de seguranca.
Para saber as Precaucgoes do atuador e do sensor magnético, consulte as paginas 3 a 12.

\ Ajuste

A\ Atencao

. Nao abra a valvula de amortecimento além do batente.
Crimpagem (232) ou um anel retentor (240 a ©100) serd
fornecido para evitar a remocéo acidental da vélvula de
amortecimento. Nao abra a valvula além do mecanismo. Se ar
é fornecido, a vélvula de amortecimento pode sair da tampa.

-

Diametro (mm)| Larguraente a faces da véula de amorecimento (mm) Chave Allen
32, 40 25 Chave de fnﬁ:ﬁ:fagonal 25
50, 63 3 Chave deJlgic‘;sﬁgxagona\ 3
80, 100 4 Chave deJlL%c‘:aGr?:xagona\ 4

2. Use amortecimento pneumatico no fim do curso do cilindro.

Selecionar um cilindro com amortecimento, implica na valvula
de amortecimento estar totalmente aberta. Caso contrario, o
tirante ou o conjunto do pistédo sofrerao danos.

3. Use uma chave hexagonal ao substituir suportes de

montagem.
Diametro (mm) Parafuso Largura entre as faces (mm) | Torque de aperto (Nem)
32,40 MB-32-48-C1247 4 5,1
50, 63 MB-50-48-C1249 5 11
80, | Pé MB-80-48AC1251 . o
100 | Outros | MB-80-48BC1251

4. Ao substituir os suportes de montagem, as porcas do
tirante no corpo do cilindro ficam soltas.
Apds apertar novamente as porcas do tirante com o torque de aperto
correto (consulte Ajustes 3), monte um suporte de montagem.

(4]

. Nao desmonte o cilindro tipo munhéao porque a pre-
cisao de montagem é necessaria.
E dificil alinhar o centro axial do munh&o com o centro axial
do cilindro. Portanto, se este tipo de cilindro for desmontado e
remontado, a precisdo dimensional exigida ndo podera ser
obtida, causando mau funcionamento.
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