Mesa deslizante pneumatica
Série MXJ

Nota 1) Grau do angulo direito da superficie de montagem frontal
em relagéo a superficie de montagem do corpo

Nota 2) Paralelismo da superficie de montagem superior em
relagdo a superficie de montagem do corpo

Parafusos de tamanho M3 ou M4 szo M passimes o 00 Sensor magnético montavel
l'llgsadtos para ‘a monta‘geTAgS Corpo. Com rosca para montagem em duas Iinhas
érxcio Za:‘a mon! agemfm OZO o ) montadem w +Os sensores magnéticos podem ser montados em duas
evine danos aos parafusos durante a montage linhas para todos os modelos na faixa de MXJ4 a MXJ8.
Modelo MXJ4 | MXJ6 | MXJ8

*Dois sensores magnéticos podem ser montados com um

Roscas para montagem curso de 5 mm ou mais.

de furo passante no topo M2,5 M3 M3

L]
Roscas para montagem Roscas de montagem na ‘ﬁ@ ) :’ D-0
B M3 M4 M4 base ~
com 0sca na pase Sensor magnético |:

-XO
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P+ Plugues para o tipo simétrico  @Porta da tubulagéo

@Placa de tubulagéo axial

©Porta da tubulagéo axial

ORegulador do curso no fim da retragao
@Regulador do curso no fim da extenséo

ol oo @ @Trilho do sensor

@Porta de vacuo (especificagdes Clean)

®Tubulagao aX|aI

A fiagdo e a tubulagdo podem ser
alinhadas na mesma diregao.

Estilo simétrico

As portas de tubulagé@o séo nos lados direito e esquerdo.
Trilhos de sensor e placas de tubulacdo axial sdo
intercambiaveis entre os lados direito e esquerdo.

Modelo simétrico Modelo padrao

(mm) @
Modelo Comprimento total  Largura Altura ! |
MXJ4 | 43 20 10 ﬁ K % ®
MXJ6 43 22 11 © A
MXJ8 45 26 13 4} #} 4} @
Nota) Valores do curso de 10 mm. '
Sensor de trilho
Placa de tubulacdo axial
Variagoes
Modelo Curso padréo (mm) Opgéo de regulador Opgao de tubulagao e .
Modelo padréo | Modelo simétrico Diinetro 5 [10 | 15 | 20 Lado da ladoda | Ambasas Tipo tubulagio ES pecmcagao Clean
(mm) extenséo relagio lextremidades axial Produtos de especificagdo Clean
estdo disponiveis sem mudangas
MXJ4 | MXJ4L 4,5 o e  — | — [ [ [ [ dimensionais. As mesmas opgdes que
MXJ6 | MXJ6L 6 oo | o | — ° ° ° ° as para produtos padréo disponiveis.
MXJ8 MXJ8L 8 e o [ ] [ ] [ ] L] [ ] [ ]
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»
100 @ 10 MXJ
5L M . 0 . .
05 20 30 150 1 10 100 1000
Curso (mm) Momento admissivel (N-m)

* Presséo de trabalho: 0,5 MPa quando a diregao de operagao é SAIDA.
. _ = ENTRADA
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Série MXJ

Selecao de modelo

Férmula/Dados

Exemplo de selegao

“Condigées de trabalho

Enumere as condi¢bes de
operagao considerando a
posicdo de montagem e a
configuragao da pega de

* Modelo a ser usado

* Tipo de amortecimento

 Orientag@o de montagem

* Velocidade média de operagdo Va (mm/s)

Cilindro: MXJ6-10
Amortecimento:
amortecedor de borracha
Montagem: montagem
horizontal na parede

trabalho. « Peso da carga W (kg) Velocidade média de
« Projegao (mm) operagao: Va = 100 mm/s
Peso da carga: W = 0,1 kg
L2 =40 mm
L3 =50 mm
v
@ Peso da carga

Encontre a velocidade de colisdo
V (mm/s).

Confirme se o peso da carga W
(kg) ndo excede o valor

V =1,4 - Va *Fatorde correcdo (valor de referéncia)
¥

Grafico (1)

V=14x100= 140

Confirme se V = 140 e W = 0,1 n&o excedem os
valores apresentados no Grafico (1).

A 4

o
apresentado no grafico. Aplicavel porque ndo 2 00
excede o valor apresentado
no Gréfico (1). 140
V mm/s
Fator de carga
Fator de carga do momento estatico
Encontre o momento estético M M =W x 9,8 (Ln + An)/1000 Verifique Mr.
(N-m). Valor corrigido da distancia da posigao Mr=0,1x9,8(40 + 8)/1000 = 0,042
central do momento An: JEGIEENE)) A2=3 "
Encontre o momento estatico Obtenha Mar = 0,6 de Va = 100 no Grafico (3).
admissivel Ma (N-m). Passo, momento de guinada: [e]Ei{eX¢) c
Momento de rola Gréfico [€) > 0,6
Encontre o fator de carga do g ;
momento estatico. o1 =MMa =
01 =0,042/0,6 = 0,07 100
Va mm/s

Fator de carga do momento dinamico

Encontre 0 momento dindmico Me
(N-m).

Encontre o momento dinamico
admissivel Mea (N-m) no grafico.

Encontre o fator de carga do
momento dindmico.

A 4

Me = 1/3-We x 9,8 (Ln + An)/1000 massa
equivalente a impacto We = d-W-V
8: Coeficiente de amortecimento

Batente de borracha: 4/100

Batente metalico: 16/100
Valor corrigido da distancia da posi¢cao
central do momento An: [EFTEYEN

Passo, momento de guinada: (E]Ei{[ele) 3]

Verifique Mep.

Mep = 1/3 x 0,56 x 9,8 x (40+3)/1000 = 0,078
We =4/100x 0,1 x 140 = 0,56

A3=3

Obtenha Meap = 1,1 de V = 140 no Grafico (2).

02 =0,078/1,1 =0,07
140

V mm/s

Meap N.m

Verifique Mey.
Mey = 1/3 x 0,56 x 9,8 x (50+11)/1000 = 0,116

2 = Me/M
o= = Melea We = 0,56
A3=11
Obtenha Meay = 1,1 de V = 140 no Gréfico (2).
a2 =0,116/1,1=0,1
g I
z
E W
=
140
Soma dos fatores de carga V mms
E possivel usar se a soma dos a, +a,+a,=
o+02 <1 Aplicével porque

fatores de carga nao exceder 1.

O
2

0,07 + 0,07 +0,1=0,24 < 1

=sgE s EE)

=
=
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Série MXJ

m Projegdo: Ln (mm), Valor de corregdo da distancia da posi¢ao central do momento: An (mm)

[HNVAl Carga estatica admissivel: F(N)

Momento de passo

Momento de guinada

Momento de rolagem

L1

Al

L2

T

Momento estatico

b

Momento dindmico

—

Peso da carga: W

MXJ4
010 ‘ ‘ ‘ ‘
2 \ Amortecedor de barracﬂa
2008 T J T
© Bafente metélico
2006
: A%AN
]
© 004
g 2 ™~
e 0,0
0,00

0 100 200 300 400 500 600 700
Velocidade de colisdo V mm/s (velocidade média de operagao x 1,4)

Nota) Momento estatico: momento gerado pela gravidade MXJ6
Momento dinamico: momento gerado pelo impacto ao colidir com o batente ‘ ‘
[¢]E1[I 3] Momento de passo do momento  [e]E1{IHJK)J| Momento de rolagem do o 020
‘o .o X
admissivel: Map, Momento de momento admissivel: Mar z \ BSERES  SEIE
Guinada Meap: May: Meay & 015 Batente metalico
2 3 8
[ MXJ8
=S MXxJ8 z 1 g o
= 15 1 2
g MXJ4,MXJ6 = 8o’
= A 3
= MXJ4,MX.
2E 1 2 06 AR 000 ﬁ
2= 09 g 0,5 0 100 200 300 400 500 600 700
£ 2 08 3 04 Velocidade de colisao V mm/s (velocidade média de operagéo x 1,4)
S35 07 B
Qo ™ o
£3g 06 £ s MXJ8
€5 05 z [T 1
'CE’ g ) 035 \ ‘Amortecedor de borracha
g2 04 S 02 2 0
g% g z N
3 2 025 fente metdlico —
3508 g 5 N
£2 ° g o
8§ £ © 015
G2 g S o1 S
50 100 200 300 | 500|700 | & 50 100 200 300 400 3 00 I~
Velocidade média de operagao Va mmis w . . _ 500 a 005
Velocidade de colisio V mm/s 400 600 Velocidade média de operag&o Va mm/s o
Nota) Use a velocidade média de a lcular o _ A ""0 100 200 300 400 500 600 700
Use a velocidade de colisé o tto dinamico. (Consulte a pagina Tabela (2) PgSO m,a x.l.d‘c,evca,r gak Velocidade de colisao V mm/s (velocidade média de operagéo x 1,4)
PYE]] Valor de corregio da disténcia da admissivel: Wmax (kg)
posicdo central do momento: An (mm) - Feio e h i idilvl . o
Valor corrigido da distancia da posicao Amorteosdords boracha ) _ Batent metdco LELEEYE)] Carga estatica admissivel:
central (consulte a Fig. 2).
Modelo e v o MXxJ4 01 0,08 Modelo Carga estatica admissivel
MXJ6 0,2 0,14 MXJ4 300
MXJ4 10 3 10 MXJ8 0,35 0,25 MXJ6 300
MXJ6 10 3 1" 0 valor acima representa o valor maximo para cada peso de carga MXJ8 500
MXJ8 12 4 13 admissivel. Para saber o peso maximo de carga admissivel para cada

velocidade do pistao, consulte o Grafico (1).

ELEELR)] Momento maximo admissivel: Mmax (N-m)

O valor acima representa a carga aplicavel na posigao
em que o momento ndo funciona no momento da

parada. Fatores como impacto, etc. ndo séo
Modelo | Momento de passo/guinada: Mpméx/Mymax Momento de rolagem: Mrméax considerados com o valor.
MXJ4 1,1 0,6
MXJ6 1,1 0,6
MXJ8 15 1,0
O valor acima representa o valor maximo do momento admissivel. Para saber o momento maximo admissivel para
cada velocidade do pistédo, consulte o Grafico (2) e (3).
Simbolo
Simbolo Definigdo Unidade | Simbolo | Definico Unidade
An(n=1a3) Valor corrigido da distancia da posicéo central do momento mm F Carga estdtica admissivel N
Ln(n=1a3) Projecao mm \' Velocidade de coliséo (velocidade média de operagdox14) | mm/s
M (Mp, My, Mr) Momento estético (passo, guinada, rolagem) N-m Va Velocidade média de operagdo mm/s
Ma (Map, May, Mar) Momento estético admissivel (passo, guinada, rolagem) N-m w Peso da carga kg
Me (Mep, Mey) Momento dindmico (passo, guinada) N-m Wa Massa equivalente a0 impacto kg
Mea (Meap, Meay) Momento dindmico admissivel (passo, guinada) N-m Wmax | Peso méximo da carga admissivel kg
Mmax (Mpmax, Mymax, Mrmax) | Momento méax. admissivel (passo, guinada, rolagem) N-m o Fator de carga —
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Mesa deslizante pneumatica

Seéerie MXJ
24,06,08
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Como pedir

MXJ Q 10][ | -|M9BW| -]

o § | Produzido sob encomenda
Padrao pgao unciona Consulte a pagina 210 para

[Nada] _ Sem opcéio Sensor magnético obter detalhes.
|_P_| Tipo tubulagéio axial h—\Nada Sem sensor magnéticd] | Quantidade de sensores
3 Com anel
§0pcao de regulador 1 J

=
>
(2]

=
>
o

=
>
=

=
=
=

lDi?ametro (curso padrao (mm))

Nada | 2 pcs.
P
Simbolo|  Diémetro Curso INada) Sem regulador ’ sg:‘assraber os’mod::)o‘;a’dveei& S 1pg.
4 4,5 5,10 CS _|Batente metlico no lado da extenséo . consulte a tabela abaixo n “n” pgs. MXP
6 6 5,10, 15 CT | Batente metdlco no lado da retracéo Tritho do sensor - -
8 8 5,10, 15, 20 C [ Batente metdico em ambas o] [ Nada | Com magnético e triho de sensor | MXY
N ‘ Sem magnético e trilho de sensor ‘
Nota) Use um pino de posicionamento inclinado opcional (consulte a pagina 211) porque o furo de posicionamento desse produto € passante. MTS
Sensores magnéticos aplicaveis/Consulte as paginas 1893 a 2007 para obter mais informagbdes sobre sensores magnéticos.
= 5| Cabeamento Tensao da carga Modelo do sensor magnético|Comprimento do cabo (m)| Conector
Tipo F””9e.‘°| SR 88| (Saida) Direcao da entrada elétrica 05 1 3 | 5 |pré-cabe Cl_arlga |
especial| elétrica 2 cc CA Perpendicular | Em linha (Ni) | )| (L) | @ | ado aplicave
3 fios (NPN) 5V M9NV M9N ° o | | 0| O | b
° 3 fios (PNP) 12v M9PV M9oP [ ] [ ] [ [¢] o deCl
2 2 fios 12V M9BV M9B [ ] [ ] [ ] [¢] @] —
§o — 3 fios (NPN) 5V F8N [ — | @] O Cicuto
g 3 fios (PNP) 12v F8P — [ ] — | ® ] — deCl
bt ) 2 fios 12V F8B [ ] —| ®| O — | Rele,
7] J—
S | Tcaiode Grommet | Sim 1505 vewy | 24V [T sy MONWV MONW ® @] ® [ O] O |cmw|cCLP
b d(‘ﬁ%‘”g:(‘j‘gﬁ 3 fios (PNP) 12V M9PWV M9PW ° e|[e|O0]| O deCl
9 | de2cores 2 fios 12V M9BWV M9BW [ ] e | ® O o) —
S | Resistentea 3 fios (NPN) 5V MONAV** MONA** o c|e | O o Circuto
@ [Ingwgcuaadm 3 fios (PNP) 12V M9OPAV** MOPA** o Ol e |0 O | 0
de 2 cores) 2 fios 12V M9BAV** M9BA** o o [ ] o @] —
2 Sim 3fios (equiv.aNPN) | — 5V — A9V A9%6 [ — | e | — —  [icutodeCl|  —
5 E — Grommet i 24V 12V 100V A93V A93 [ — | e — — Relé,
3 — 0 5V, 12 V[0Voimens|  AGOV A90 ® | — | e | — | — [mmwd CLP
** Sensores magnéticos resi a dgua sao compativeis para nos modelos acima, mas neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a dgua.
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m---------- Nada (Exemplo) MONW * Sensores magnéticos de estado sdlido marcados com “O” s&o produzidos apds o
1im -M (Exemplo) MONWM recebimento do pedido.
3m -L (Exemplo) MONWL i
5Meen Z (Exemplo) MONWZ ACUIdadO L .
* Consulte a pagina 221 para informagdes sobre 0s sensores magnéticos aplicaveis além dos listados acima. Quando um sensor magnético nao for montado
* Para obter detalhes sobre sensores magnéticos com um conector pré-cabeado, consulte as paginas 1960 e 1961. adequadamente, ele podera provocar mau funcionamento,
* Sensores magnéticos s&o fornecidos juntos (ndo montados). Consulte a pagina 221 “Montagem do sensor magnético”.

Seérie Limpa

11 - MXJ | Referéncia do modelo padrao

I Série Limpa
11: Tipo de vacuo * As dimensdes externas sdo idénticas as do modelo padrao.

Modelo

Model Opgao de G Fluxo de admissao : @ : , 2
oce) regulador [ L/min (ANR)*
Sem regulador | Grau 3 (Classe 100 ou
11-MXJ4(L) gulador { ! ; = -
Batente metalico| Grau 4 (Classe 1000 ou @ T =
Sem regulador | Grau 3 (Classe 100 ou
11-MXJ6(L) — - 1 ; — —
Batente metalico| Grau 4 (Classe 1000 ou d =
Sem regulador | Grau 3 (Classe 100 ou . D'D
T1-MXIB(L) T onte metalioo] Grau 4 (Clsse 1000 ou equ Porta do vicuo
atente metdlicol Grau 4 (Classe 1000 ou A sucg&o a vacuo intensa impede que as particulas XO
* Valor de referéncia sejam descarregadas dentro de uma sala limpa.
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Série MXJ

Produzido sob encomenda: Especificacdes individuais
Consulte a pagina 222 para obter detalhes.)

Especificagoes
Modelo MXJ4 MXJ6 MXJ8
Diametro (mm) 45 6
Conexéo da tubulagio M3x0,5
Fluido Ar
Acéo Dupla acdo
Presséo de trabalho 0,15a0,7 MPa
Presséo de teste 1,05 MPa
Temp e do fluido -10a60 °C

Faixa de velocidade de operagédo

(Velocidade média de operagéo) Nota)

50 a 500 mm/s
(Batente metalico: 50 a 200 mm/s)

Amortecedor

Amortecedor de borracha

(Batente metalico: sem amortecimento)

Lubrificagao

Dispensa lubrificagéo

de curso

Equipamento padréo

Faixa de ajuste do curso (batente metalico)

Ambas as extremidades com 0 a 5 mm cada

Simbolo

-X39

Especificagbes
Vedagoes de borracha de flior

-X42 | Unidade guia anticorrosiva

Sensor magnético

Sensor tipo reed (2 fios, 3 fios)

Sensor magnético de estado sdlido (2 fios, 3 fios)
Sensor de estado sélido com indicador de 2 cores (2 fios, 3 fios)

-X45 |Vedagdes de EPDM

T ancia de pril to do curso

+8 mm

Nota) Velocidade média de operagao: velocidade na qual o curso € dividido por um periodo
de tempo do inicio da operagéo até o fim.

Curso padrao Opcionais
Modelo Curso padrao (mm) Opcio d i Lado da extensao (CS) Faixa de aiuste d
1 r . aixa de ajuste do curso
MXJ4 | 510 Pe0 e 10" | Batente metdlico | Lado da retragao (CT) o0asmm
MXJ6 5,10, 15 Ambas as extremidades (C)
MxJ8 5,10, 15,20 O regulador de curso

Saida tedrica

Opgao funcional

Tipo tubulagao axial (P)

tubulagéo axial.

pode ser montado na

SAIDA ENTRADA
D = —

N)
. Diametro Tamanho da haste Diregéo de Area do pistéo hiiessaclleliaalol(hGa)
(mm) (mm) operagdo (mm2) 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7
i 1 10 1
MXJ4 4,5 2 SADA 0 > s >
ENTRADA 13 3 4 5 6 8 9
AIDA 2 11 14 17 20
MXJ6 6 3 S > s :
ENTRADA 21 6 8 11 13 15
AIDA 1 1 20 25 30 35
MXJ8 8 4 S s 0 i
ENTRADA 38 11 15 19 23 26

Nota) Saida tedrica (N) = Pressdo (MPa) x Area do pistao (mm2)

210
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Peso

Mesa pneumatica deslizante Série MXJ

Modelo basico (sem sensor magnético) MXJOO-OON

[(©)

Curso padrao (mm)

Peso adicional da opgéao de regulador

Modelo
5! 10 15 20 Lado da extensao Lado da retragdo
MXJ4 40 40 — — 2 6 MXH
MXJ6 50 50 55 — 2 8 -z
MXJ8 70 70 90 90 2 12 MXS
Tipo de tubulacao axial (sem trilho de sensor) MXJOO-OOPN (9) MXa
Ve Curso padrao (mm) Peso adicional da opgéo de regulador
odelo
5 10 15 20 Lado da extens&o Lado da retracdo MXF
MXJ4 50 50 — — 2 6
MXJ6 60 60 65 — 2 8 MXW
MXJ8 85 85 110 110 2 12 m
Peso adicional do trilho do sensor @
Curso padrdo (mm) MXP
Modelo
5 10 15 20
MXJ4 5 5 — — MXY
MXJ6 5 5 6 — MTS
MXJ8 5 5 7 7
Precisao da mesa
Paralelismo do lado B com o lado A 0,03 mm
F I de do lado BcomoladoA| 0,005 mm Premsmuglro
Per i idade do lado C com o lado A 0,01 mm Folga radial
ancia da dimensao M +0,05 mm (8]
Folga radial (mm) 0 Nota)
Precisao da mesa antigiro (graus) 0 Nota) = >
Nota) Em teoria, a folga radial e a precisdo da mesa antigiro sdo zero pela especificagdo
pré-carregada. Porém, em alguns casos reais, um momento pode ser aplicado e @
pode causar deflexdo em uma pega individual. Portanto, consulte o valor de
deslocamento da mesa na pégina 212.
Especificacoes dos opcionais
—
Montagem de trilho para a montagem de sensor magnético
Quando o sensor magnético é montado em uma mesa deslizante
pneumédtica sem trilho (MXJICI-CIN), essa montagem é usada.
2xM1,7x2
Parafuso de maquina recuado cruzado Tamanho aplicavel | Referéncia do trilho do sensor Nota
ara instrumentos de precisao MXJ4-5
MXJ-AD4-10
MXJ4-10
MXJ6-5
MXJ6-10 MXJ-ADS-10 Com magnético e
parafuso de
MXJ6-15 MXJ-AD6-15 montagem
M1,7 x6 MXJ8-5
- MXJ-AD6-10
Parafuso de maquina recuado cruzado MXJ8-10
M1,7x10 para de precisdo MXJs-15
Parafuso de méquina recuado cruzado " MXJ-AD8-20
para instrumentos de preciséo MRGIEZ20
Pino e .
osicionamento 248 S
il:'nclinado Use o pino de posicionamento Pi - to inclinad
MYXJ-LP ha( inclinado opcional fornecido ino e p°?'?'°name" 0 inclinado
° porque o furo do pino de ileforoncia plois
‘ posicionamento para a mesa e MXJ-LP Comum para todos os modelos
assante. -
. P DO
0338% -Xd

O




Série MXJ

Deflexao da mesa (valores de referéncia)

Os gréficos abaixo mostram um deslocamento da mesa quando a carga de

Deslocamento da mesadevido a
carga de momento do passo

Deslocamento da mesa quando sdo aplicadas

cargas a se¢ao marcada com a seta no curso total.

=
x
[
s

Deslocamento da mesadevido a
carga do momento de guinada
Deslocamento damesa quando sdo aplicadas |
cargas & segdo marcada com a seta no curso total.

4 ;

=
x
[
=

momento estético é aplicada a mesa. Os graficos ndo mostram o peso da
carga. Consulte a selegado de modelo para saber o peso da carga.

Deslocamento da mesa devido ao
momento de carga.
Deslocamento da mesa quando cargas sdo
aplicadas a se¢do marcada com a seta com a
mesa deslizante retraida.

] 1]

0,10 € 003 ‘ ! |Eoe0
£ E MXJ4-10 PE
b 3 [
€ 008 g MXJ4-5 | || E s X
3 MXJ4-10 S 002 Lls
£ 006 = o Cle
g UL 2 Pl Eono
g ] g Plg”
8004 8 Pl
@ 2 0,01 H
s H S 00
$ 0,02 ] -
3 s Pz
S g S
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 0 5 10 15
Carga (N) Carga (N) : Carga (N)
g 0,10 'g 0,04 ' E 0,20
g g et o MXJ6-5
20,08 5 e [ -
5 MXJ6-15 E 0,03 MXJ6-10 ; 50,15 =10
3 MXJ§-10 2 webs | | E 15
2006 2 L - R
g /'MXJss g 002 i | Eot0
s g R
8004 8 / L8
8 3 L8
g g 0,01 | s 0,05
8002 3 / e
s [T g [T B
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 : 0 5 10 15
Carga (N) Carga (N) ; Carga (N)
Eo10 g% ‘ ‘ B
£ MXJ8[20 € L [Eox
s MXJ8-1 o 000 MXJ820 il
3 0,08 2 MXJ8-1 CE S
; MXJ8-10 § 0,05 Plg o MXJ8-5
20,06 2004 X 6210 K] \'}g
5 /nnv 18-5 5 L Lls L
£ £ XJ8-5 : | E 010 20
g § 0,03 tls
0,04 ] L 8
50 / S ]
3 8002 C 1S 008
30,02 3 001 1 R
5 e Zi Ls
s K S
0 {10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70| | 0 5 10 15 20 25 30
Carga (N) Carga (N) : Carga (N)

212



Mesa pneumatica deslizante Série MXJ

Dimensoes Nota) No MXJ4, ndo ha mudanga no comprimento total por curso.

Estilo basico (sem trilho do sensor)
MXJ4-CICION

Porta de vacuo M3 x 0,5 (Fechada quando

12 17 5 Porta de operagéo 2 x M3 x 0,5
(Fechada quando o produto é do tipo simétrico).

0 produto é do tipo simétrico). MXH
(Nao fechada no caso da série limpa) -7

[P oo

‘ ® MX$S
© i

@ mxa

27,5 8
2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 3,5 4 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 3,5 Nota 2), Nota 3)
5 16 m

i3 o O

—r MXY

R ]l = £ :

LI P @ MTS

© @ |
=l = ; - - )
6 35 | s Nota 1) Use um pino de posicionamento inclinado opcional.
* gl < (Consulte a pagina 211.)
B g Nota 2) Uma vez que o corpo e a mesa sao construidos com uma
10 el g substancia magnética, eles ficam magnetizados quando
100 profundidade 1.5 Nea ) s | & imas, etc. sdo afixados, e isso pode causar mau
034 profundidade 1,5 N funcionamento do sensor magnético.
e — )

(Passante) Nota 3) Se parafusos de fixacao da pega de trabalho forem
usados, eles podem tocar no corpo e causar mau
funcionamento, etc.

Consulte as precaugdes especificas do produto.

2 x M1,7 x 0,35 profundidade da rosca 1,5

5 o
\H\/

) o

BrIe e

42,5
27,5

0
o

)

Porta de vacuo M3 x 0,5 (Fechada quando

o produto ndo é do tipo simétrico). Porta de operagdo 2 x M3 x 0,5

(N&o fechada no caso da série limpa) 12 17 5 (Fechada quando o produto néo é do tipo simétrico).
37
43
030% profundidade 1,5
17 11
17
A
o o
TH I [u] <
LH I 0] -
e
ESS
[lo}
2,5 3 o (:;:
°l s D-(I
4xM3x0,5 33 profundidade 1,5

A-A -XO
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Série MXJ

Dimensoes

Com regulador de curso

Com regulador em ambas as Com ajustador no lado da
extremidades MXJ4-CJCCIN extensdao MXJ4-CICSN
°mo oo ] © @
9 © - & 2
jzg? Tampa lateral {3} @ @ E=
g 3 Max. 6,5 Largura entre faces 4,5

Com regulador no lado da
retragdao MXJ4-CICTN

o ©6 O I

& ZN
© <

@ ©

1|

14,5

Max. 7

2xM2,5x0,45

Nota) Tenha cuidado porque a altura da superficie superior da placa lateral sera maior que a superficie superior da mesa.

Tubulagao axial Com trilho do
MXJ4-C0CIPN sensor MXJ4

2 x M2,5 x 0,45 profundidade da rosca 2,2
Nao usar na montagem do corpo

Placa de tubulagao axial

No caso de um tipo simétrico, esta 6
localizado na face oposta. 3

|
g R -

06 © | ‘

— °
& & — .
Qo © | it

Trilho do sensor

4 /.| 05 Nota) No caso de um tipo simétrico, esta

localizado na face oposta.

Conexao de operacao 2 x M3 x 0,5

Nota) Tenha cuidado porque a altura da superficie superior da placa lateral sera maior que a superficie superior da mesa.

Quando todas as opgoes disponiveis estiverem montadas (trilho do sensor, regulador de
curso, com tubulagéo axial).

Tipo padrao Tipo simétrico
MXJ4-CICP MXJ4L-CICP

VAR
& ||
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Mesa pneumatica deslizante Série MXJ

Dimensoes

Modelo basico (sem trilho do sensor)
C 40 d d402xM3x0,5
MXJ6'DD DN 12 J | ;onexao de operagao 2 X x 0,

(Fechada quando o produto é do tipo simétrico).

Porta de vacuo M3 x 0,5 (Fechada
quando o produto é do tipo simétrico). «®

(N&o fechada no caso da série limpa) W / ‘ﬁ/} qt
5l 1

q
NS
>
4

o
=
>
7]

15

=
(==
=
>
o

=
>
=

2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 3,5 5 16 4 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 3,5 Not22. o)
5 G [
il N w f‘\ A~S————
e DI pick ; MXP
L& S A “
hid M % Nota 1) Use um pino de posicionamento inclinado opcional. MXY
= |z (Consulte a pagina 211.)
6 E |2 Nota 2) Uma vez que o corpo e a mesa s&o construidos com uma MTS
3,5 g lT substancia magnética, eles ficam magnetizados quando
11 2|5 imas, etc. sao afixados, e isso pode causar mau
ERE] funcionamento do sensor magnético.
ol & Nota 3) Se parafusos de fixagéo da pega de trabalho forem
= usados, eles podem tocar no corpo e causar mau
03 '3 profundidade 1,5 Mo funcionamento, etc.
(Passante) Consulte as precaucdes especificas do produto.
M 2 x M1,7 x 0,35 profundidade da rosca 2
K 8
w0,
<
3 mE
S i f
- m 6 L] @-\—'~ @“\} "t
@
Porta de vacuo M3 x 0,5 (Fechada quando
0 produto néo é do tipo simétrico). 12 J 1 Conex&o de operagdo 2 x M3 x 0,5
(N&o fechada no caso da série limpa) (Fechada quando o produto néo é do tipo simétrico).
r4
zz
H G
030 profundidade 2,5 A
~—A
il I N
iL 0] -
| |
AT i
P o
- A gl =
4xM4x0,7 33 profundidade 2,5 35 3 © S}
A-A
Modelo G GA H I J K M z Y44
MXJ6-5 11 17 17 5 17 | 275 | 425 | 37 43 D-0)
MXJ6-10 11 17 17 5 17 27,5 | 425 37 43
MXJ6-15 13 22 20 7 20 | 315 | 475 | 42 48 -XOJ
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Série MXJ

Dimensoes

Com regulador de curso
Com regulador em ambas as Com regulador no lado da
extremidades MXJ6-CJCCIN extensao MXJ6-CJCSCIN

Largura entre faces 4,5

Com regulador no lado da
retracao MXJ6-C1CICTN

5 6% 6
> 00 © |

Nota) Tenha cuidado porque a altura da superficie superior da placa lateral sera maior que a superficie superior da mesa.

DO
O
& &
©
ﬂ

Méx. 6,8

2xM2,5x0,45

Tubulacao axial Com trilho do sensor
MXJ6-CCOPN MXJ6

6 2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 2,7
Nao usar na montagem do corpo

Placa de tubulagéo axial

No caso de um tipo simétrico,
esta localizada na face oposta.
" "

(%]

¥
1

o] ¢

9]
14|

IR N 5l

< <
32
o O & % GOl il
i el
K 0,5 Nota) ] 10,6
———— Trilho do sensor
Conexdo de operagao 2 x M3 x 0,5 No caso de um tipo simétrico,

esté localizada na face oposta.

Nota) Tenha cuidado porque a altura da superficie superior da placa lateral serd maior que a superficie superior da mesa.
Quando todas as opcoes disponiveis estiverem montadas (trilho do sensor, regulador de
curso, com tubulagao axial)

Tipo padrao Tipo simétrico
MXJ6-CICP MXJ6L-CICP
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Mesa pneumatica deslizante Série MX

Dimensoes

Modelo basico (sem trilho do sensor) Conexao de operagao 2 x M3 x 0,5
MXJ8-CICICIN 12 J ! (Fechada quando o produto é do tipo simétrico).

Porta de vacuo M3 x 0,5 (Fechada
quando o produto é do tipo simétrico).

(Nao fechada no caso da série limpa) W {)‘/ ‘
[t [ 1

3,5

'y
NS
=

N
P

=
>
7]

=

3
=
>
o

=
>
=

4 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 5,5 Nela2) Noa3)

J

2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 3,5 _5

=
=
=

Loa

inclinado opcional. (Consulte a pagina

g @ J Nota 1) Use um pino de posicionamento

Nota 2) Uma vez que o corpo e a mesa sao
construidos com uma substancia
magnética, eles ficam magnetizados
quando imas, etc. sdo afixados, e isso
—‘ pode causar mau funcionamento do MXY
sensor magnético.
Nota 3) Se parafusos de fixagao da peca de MTS
trabalho forem usados, eles podem tocar

19
19

@ | O

039 profundidade 2 @

o

o
A8

A’Lk 3,5
13

£ no corpo e causar mau funcionamento,
03°0* profundidade 2 0 etc.
(Passante) "1 5 Consulte as precaugdes especificas do produto.
g
=
M 2 x M1,7 x 0,35 profundidade da rosca 3,5
K 8

“ o &
s /@FLHJ@ : Q{}

Porta de vacuo M3 x 0,5 (Fechada quando 2
o produto n&o é do tipo simétrico). Conex&o de operagdo 2 x M3 x 0,5
(Nao fechada no caso da série limpa) J | (Fechada quando o produto nao é do tipo simétrico).
12
y4
zz
H G

033% profundidade 2
95 o profundidade 2 GA

A

T
Fund
- —A @ o
Q wn
4xM4x07 3'8% profundidade 2,5 4] |3 ®
A-A
Modelo G [GA ] H 1 J K M z zz
MXJ8-5 12 18 17 6 17 | 285 | 445 | 38 45
MXJ8-10 12 18 17 6 17 | 285 | 445 | 38 45 D-O]
MXJ8-15 19 28 20 8 25 | 395 | 545 | 48 55
MXJ8-20 19 28 20 8 25 | 395 | 545 | 48 55 -XOJ
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Série MXJ

Dimensoes

Com regulador de curso
Com regulador em ambas
as extremidades
MXJ8-CICCIN

?
=]
==
Largura entre faces 5
3 Méx. 5
Largura entre faces
sextavadas 1,5
N & =) I
hd bl . T
- {7
i /
2xM3x0,5
SXEXES Méx. 5

Tubulacao axial
MXJ8-CICIPN

Placa de tubulagéo axial

No caso de um tipo simétrico, esta
localizado na face oposta.

0o ©

Com regulador na
extremidade de extensao

MXJ8-CICSCIN
00 © ]
© &

o0 ©

Com regulador na extremidade

de retracao MXJ8-CICTN

e
==

¢0° © ]
G0 —

¢ ©

Com trilho do
sensor MXJ8

2 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 3,7

N&o usar na montagem do corpo

s B0 & | =

Conex&o de operagéo 2 x M3 x 0,5

Trilho do sensor

No caso de um tipo simétrico,
esté localizado na face oposta.

Quando todas as opcoes disponiveis estiverem montadas (trilho do sensor, regulador de
curso, com tubulacao axial)

Tipo padrao
MXJ8-CICP
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Tipo simétrico
MXJ8L-CICP




Construgao

Com magnetlco e trilho

‘TT\

1)

Mesa pneumatica deslizante Série MX

q
NS
>
4

=
>
7]

=
>
o

=
>
=

%jr &

=
=
=

<
L)
K

Lista de pegas

I

76
\—'—1

‘é@d

Tipo tubulag&o axial

Com regulador de curso

Sem regulador de
curso.

Com regulador no
lado da extensao

Com magnético, trilho

N° Descricao Material Nota N° Descricao Material Nota
1 | Corpo Ago inoxidavel martensmgg) Tratado 18 | Trilho do sensor Liga de aluminio Anodizado duro
No) - 19 | Anel —
2 | Mesa Ago inoxidével martensitico Trafado termicamente 20 | Suporte do anel Ago inoxidavel
3 | Haste Ago inoxiddvel
4 | Pistdo __ Latéo Revestido com niquel Com reg ulador de curso
5 | Cabegote dianteiro Resina - .
- N° Descricao Material Nota
6 | Tampa traseira Resina P
— 21 | Tampa lateral Aco inoxidavel
7 | Bucha A Ago inoxidével " "
8 | Bucha B pe— 22 | Pino do batente Aco Tratado termicamente, cromado
W‘ - 23 | Parafuso de ajuste Aco trivalente
9 | Batente do rolete A Aco inoxidével - - -
— 24 | Porca de ajuste Aco Tratado termicamente Nota), Zinco
10 | Batente do rolete B Ago inoxidavel - . N
11 | Amortecedor da haste P Nota) Apenas a série MXJ8 é termicamente tratada.
12 | Placa Aco inoxidavel T|p° tUbUIagao axial
13 | Plugue Ago + Fldor Zinco cromado N° Descricao Material Nota
14 | Vedagio do pistao NBR 25 | Placa de tubulagéo axial Liga de aluminio Anodizado duro
15 | Vedagao da haste NBR 26 | Rebite Latao Revestido com niquel
16 | O-ring NBR 27 | Gaxeta Aco inoxidavel + NBR
17 | Esferas de ago Rolamentos de ago com altoteor de carbono ¢ como 28 | O-ring NBR D-O0

Nota) Tenha cuidado porque a resisténcia a corroséo do ago inoxidavel
martensitico € inferior a resisténcia a corrosao do ago inoxidavel

austenitico.



Série MXJ
Montagem do sensor magnetico

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (Deteccao no fim do curso)

Sensor tipo Sensor de estado B c
reed solido BRI
D-A90O D-M9O g
D-M9TIW O O 5
L B
D-M9DA SO I )
A
Cabo, entrada sequencial
= As figuras na tabela acima sao usadas como referéncia para montar os sensores magnéticos para detec¢ao no fim do curso.
Ao montar sensores magnéticos, ajuste-os conforme a necessidade da aplicagao.
Sensor tipo reed: D-A90] (mm)
A B C
Modelo Curso Curso Curso
5 10 15 20 5 10 15 20 5 10 15 20
MXJ4 9 4 — — 14 14 — — 0,5 0,5 — —
MXJ6 9 4 3 — 14 14 18 — 0,5 0,5 -0,5 —
MXJ8 9 4 10 5 14 14 25 25 -0,5 -0,5 0,5 0,5
Sensor de estado solido, sensor de estado solido com indicador de 2 cores: D-M90, D-M9CW, D-M90OA (mm)
A B C
Modelo Curso Curso Curso
5 10 15 20 5 10 15 20 5 10 15 20
MXJ4 13 8 — — 18 18 — — 4,5 45 — —
MXJ6 13 8 7 — 18 18 22 — 4,5 4,5 3,5 —
MXJ8 13 8 14 9 18 18 29 29 3,5 3,5 4,5 4,5
Sensor tipo Sensor de estado LD
reed solido io\
D-A9CIV D-M9CIV L5 =
S Eme—n w
D-F8OI (W
* As figuras na tal_nela acima sdo usadas ~como referéncia para montar os Cabo, entrada perpendicular
sensores magnéticos para detec¢do no fim do curso. Ao montar sensores
magnéticos, ajuste-os conforme a necessidade da aplicagéo.
Sensor tipo reed: D-A901V (mm)
A D
Modelo Curso Curso
5} 10 15 20 5 10 15 20
MXJ4 9 4 — — 1,5 1,5 — —
MXJ6 9 4 3 — 1,5 1,56 25 —
MXJ8 9 4 10 5 2,5 2,5 1,5 1,5
Sensor de estado solido, sensor de estado solido com indicador de 2 cores: D-M90V, D-MITWV, D-MITAV (mm)
A D
Modelo Curso Curso
5 10 15 20 5 10 15 20
MXJ4 13 8 — — 55 55 — —
MXJ6 13 8 7 — 55 55 6,5 —
MXJ8 13 8 14 9 6,5 6,5 55 55
Sensor de estado solido: D-F80J (mm)
A D
Modelo Curso Curso
5 10 15 20 5 10 15 20
MXJ4 1 6 — — 3,5 3,5 — —
MXJ6 1" 6 5 — 3,5 3,5 4,5 —
MXJ8 1" 6 12 7 4,5 4,5 3,5 3,5
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Montagem do sensor magnético Série MXJ

Faixa de operacao

(mm)
Modelo do sensor magnético Didmetrolapicavellimin)

o4 26 28
D-A9C/A9CIV 4 4 4
D-F80J 2 2 2
D-M9CI/mM9CIV
D-M9OIW/M9CIWV 2 25 25
D-M9LIA/MILIAV

* Afaixa de operacao ¢ fornecida apenas como referéncia, incluindo histerese, nao significa que seja garantida.
(supondo aproximadamente +30% de dispersao). A variagdo pode ser grande, dependendo do ambiente.

Montagem do sensor magnético

/A Cuidado

Ferramenta de montagem do sensor magnético

* Ao apertar um parafuso de montagem do sensor magnético (incluso com o
sensor magnético), use uma chave de fenda de relojoeiro com um cabo de
cerca de 5 a 6 mm de diametro.

Torque de aperto

Quando usar os sensores de estado sélido (D-M9LI(V),

M9CIW(V), F8[J) a seguir, monte-os na diregao ilustrada.
A fenda inferior é para deteccé@o de fim da extensao.

s EgEEEE

+ Cabo, entrada sequencial (D-M901, MOCOW, M9CJA)

Torque de aperto do parafu§q de Lado da extensao Lado da retragéo mT
montagem do sensor magnético  (N-m)
Modelo do sensor magnético Torque de aperto Fend
[ f L enda
D-F8OI [ [OF 5] ] b .
. superior
D-ASTI(V) 0,102 0,20 L : = ] . e
D-M9CI(V) inferior
D-MOCIW(V) 0,05a0,15
D-M9CIA(V, .
V) + Cabo, entrada perpendicular
+ (D-M9CIV, M9OIWV, M9TIAV, F80)
— Lado da extensao Lado da retragao
\
/ 7777777
» T Fenda superior
Parafuso de montagem do sensor magnético [ et
(Incluido com o sensor magnético) L Fenda inferior
Chave de fenda de relojoeiro
Sensor magnético
Cuidado ao manipular o tipo simétrico
A\ Cuidado
1. Mantenha um espaco minimo se o tipo padrao e o tipo simétrico forem usados lado a lado.
Se o espaco for insuficiente, podera ocorrer mau funcionamento dos sensores magnéticos.
Dimensao L
‘ Sem placa de bli 8 mm ‘
‘ Com placa de bli 3mm ‘
Coloque uma placa de blindagem (placa de ferro
de 0,2 a 0,3 mm) entre os produtos para reduzir
a distancia.
o e e e e o e e e e e e e e e b |
1 . -~ S « - o . 1
" Além dos sensores magnéticos aplicaveis listados em “Como pedir’, os sensores magnéticos a seguir I
1 * Sensores de estado sdlido normalmente fechado (N.F. = contato b) (tipos D-F9G/F9H) e um sensor magnético de estado sélido 1
1 (D-F8) também estéo disponiveis. Consulte as paginas 1910 e 1911 para obter detalhes. 1
Lo o o o o o o o o e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e E Em e Em em e E e e -l
221
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Série MXJ

Produzido sob encomenda: especificacoes

individuais

Entre em contato com a SMC para obter informagdes detalhadas sobre dimensoes, especificagdes e prazos de entrega.

Simbolo

n Vedacao de borracha de fluor

MXJ |Refer‘encia do modelo padréo| — X39
I Vedacao de borracha de flilor

Troque os materiais da vedagao do pistdo, vedagao da haste
e O-rings por borracha de fldor.

Especificacoes

oroqutdo SO
e,M,mznda

Simbolo

El vedacao de EPDM

MXJ |Referéncia do modelo padréol — X45
I Vedacao de EPDM

Troque os materiais da vedagao do pistdo, vedagao da haste
e O-rings por EPDM.

Especificacoes

Tipo Vedagao de borracha de fltior Tipo Vedagéo de EPDM
Diametro (mm) 4,5;6;8 Diametro (mm) 4,5;6;8
Material de vedagao Borracha de fltior Material de vedagéo EPDM

* Dimensbes diferentes das listadas acima séo as mesmas que as do tipo padrao. Lubrificante Lubrificante PTFE

Simbolo

E Especificacbes anticorrosivas para unidade guia m

MXJ | Referéncia do modelo padrao |— X42

Especificacoes anticorrosivas
para unidade guia

Aco inoxidavel martensitico é usado para a mesa e o corpo. Use este
tratamento se medidas anticorrosivas mais eficazes forem necessarias.
Tratamento anticorrosivo é aplicado & mesa e ao corpo.

Especificacoes
Tipo Unidade guia anticorrosiva
Diametro (mm) 4,5;6;8
Tratamento de superficie Tratamento especial anticorrosivo (2)

« 1 Dimensoes diferentes das listadas acima sdo as mesmas que as do tipo padrao.
* 2 O tratamento anticorrosivo especial torna a mesa e o corpo pretos.

222

* Dimensdes diferentes das listadas acima sao as mesmas que as do tipo padréo.

A\ Atencao

Precaucoes

Saiba que fumar cigarros e assemelhados depois de as méos entrarem e
contato com o lubrificante usado nesse cilindro pode criar gés perigoso
para humanos.
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Série MXJ
Precaucoes especificas do produto 1

Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 39 para Instrucoes de Seguranca e as

paginas 3 a 12 para Precaugcbes com o sensor magnético e o atuador.

Selecao |

Montagem |

/\ Cuidado

1.

Opere as cargas dentro da faixa
limite de operacao.

Selecione o modelo considerando o
peso maximo de carga e o momento
admissivel. Para ver detalhes, con-
sulte "Selegdo do modelo" nas pagi-
nas 207 e 208. Quando o atuador for
usado fora dos limites de operagéo,
cargas excéntricas na guia serdo ex-
cessivas, causando vibragao da guia,
imprecisdo e vida Util mais curta.

2. Se houver paradas intermediarias por

um batente externo, evite a ejecao.
Balango brusco pode resultar em
danos. Ao fazer uma parada inter-
medidria com um batente externo a
ser seguido por movimento de avango
continuo, primeiro forneca pressédo
para momentaneamente reverter a
mesa, depois retraia o batente inter-
medidrio e, por fim, aplique pressao a
porta oposta para operar a mesa no-
vamente.

. Nao a use de modo que uma

forca externa ou uma forca de
impacto excessiva possa operar
sobre ela.

Isso pode resultar em danos.

Montagem

/A Cuidado

1.

Nao arranhe nem amasse o lado
de montagem do corpo, da
mesa ou da tampa lateral.

Os danos reduzirdo o paralelismo,
aumentardo a vibracdo da guia e
ampliarao a resisténcia da peca
movel.

. Nao arranhe nem amasse o lado

dianteiro do trilho ou da guia.

Isso pode resultar em frouxiddo, maior
resisténcia de operacdo, etc.

/A Cuidado

3.

4,

8.

Nao aplique forca e carga exces-
sivas quando o trabalho for
montado.

Se for aplicada uma forca externa
maior que o momento admissivel,
podem ocorrer frouxidao da unidade de
guia ou maior resisténcia de operagao.

A planeza da superficie de mon-
tagem deve ser 0,02 mm ou
menos.

Mau paralelismo da peca de trabalho
montada no corpo, na base e em
outras pecas pode causar vibragdo na
unidade de guia, maior resisténcia de
operacao, etc.

. Selecione a conexao adequada

com uma carga que tenha suporte
externo e/ou mecanismo de guia
na parte externa e alinhe adequa-
damente.

Evite contato com o corpo
durante a operacao.
Maos, etc. podem ficar presas no regu-
lador de impacto. Instale uma cober-
tura como medida de seguranga, se
houver a possibilidade de aproximagao
a mesa deslizante durante a operagao.

. Mantenha distancia de objetos

que sao influenciados por imas.
Uma vez que um corpo esta equipado
com imas integrados, ndo permita con-
tato préximo com discos magnéticos,
placas magnéticas ou fitas magnéticas.

Nao conecte imas ao corpo e a
secao da mesa.

Uma vez que o corpo e a mesa sao
construidos com uma substancia
magnética, eles ficam magnetizados
quando imas, etc. sdo afixados, e isso
pode causar mau funcionamento do
sensor magnético.

O
2

9. Ao montar o corpo, use parafu-

sos de comprimento adequado e
nao exceda o torque maximo de
aperto.

Apertar com um torque acima do limite
pode causar mau funcionamento. En-
quanto que o aperto insuficiente pode
causar mau alinhamento ou resultar em
queda.

1. Corpo com rosca

.

=
= NS
7] -

=
=
=

=
><
o

¥
ﬂiﬁ

Profundidade méxima
de rosqueamento
L (mm)

Torque méaximo

i de aperto (N-m)

Parafuso

MXJ4 | M3 x0,5 1,14 5

MXJ6 | M4 x 0,7 2,7 6

MXJ8 | M4 x 0,7 2,7 6

2. Furo passante

—

Torque méximo
de aperto
(N-m)

Modelo | Parafuso L (mm)

MXJ4 | M25 x 0,45 0,65 2,5

MXJ6 | M3x0,5 1,14 35

MXJ8 | M3x0,5 1,14 4

10. Use a valvula reguladora de pressao

e as conexoes especificadas abaixo.
Se outras vélvulas reguladoras de pressao
e conexdes forem usadas, estes itens
podem interferir na superficie de montagem.

Porta da
tubulagéo lateral

Porta da
tubulag&o axial

Porta de

Modelo )

MXJ4 | AS1200-M3

AS1200-M3

MXJ8

Conexéo
miniatura
Série M3

AS1200-M3
AS1201F-M3
AS1301F-M3

MXJ6 AS1201F-M3

AS1301F-M3

Superficie de
montagem

= || =
= || =<
v || =<



Série MXJ
Precaucoes especificas do produto 2

Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 39 para Instrugées de Seguranga e as
paginas 3 a 12 para Precaug6es com o sensor magnético e o atuador.

Al

\ Montagem |

/A\ Cuidado

| Ambiente de operagdo |

/\ Cuidado

‘ Cuidado com a opgao do regulador
Regulador de curso

1. Use um pino de posiciona-
mento inclinado opcional
fornecido porque o furo do
pino de posicionamento
para a mesa é passante.
(Consulte a pagina 211.)

cia a corrosao da guia linear.

Tenha cuidado com o corpo e a mesa,
que usam acgo inoxidavel martensitico,
cuja resisténcia a corrosdo é inferior a
do aco inoxidavel austenitico. A ferru-
gem pode ocorrer especialmente em
um ambiente que permite a condensa-
cdo de gotas d'agua na superficie.

1 1 .
1. Montagem frontal ! 1. Ndo use em um ambiente em ! A CUIdado
L | que o produto possa ser expos- | 1. Consulte a tabela abaixo para
el ! to a liquido, como 6leo de corte, : saber o torque de aperto da
Corpo ! etc 1
; . ; porca de travamento.
e Usar em um ambiente em que o Torque insuficiente causara uma redugéo
S| ! produto possa estar exposto a dleo de na preciséo de posicionamento.
! corte, refrigerante, éleo, etc. pode re- !
% sultar em frouxiddo, maior resisténcia | Modelo | Diametrodarosca | Torque de aperto (N-m)
) ' de operagao, vazamento de ar, etc. ' MXJ4 | M2,5x 0,45 0,36
Aculdado Para evitar que os parafusos de ! ~ . | MXJ6 | M2,5 x 0,45 0,36
reteng@o da pega de trabalho toquem | | 2. N@0 use em um ambiente em | MXJ3 | M3x05 0.63
no bloco de guia, use parafusos de | 1 i : ’
extensao pelo menos mais curta que : que o prOdUto possa ser expos- 1 .
a profundidade maxima de aperto. | | to diretamente a materiais estra- | 2. Ao regular o ajustador de
Se parafusos mais longos forem | . . | 5 i
usados, eles podem tocar na guia e ' nhos, como poeira, poeira so- . curso, nao atinja a mesa com
e r'I'r;raquue maximo| Profundidade 3 prada, lascas de corte, respin- 3 uma chave, etc. i
Modelo | Parafuso | de aperto méxima de 1 gos, etc. | Isso pode resultar em frouxid&o.
i (1’\"1";) ape";lemm' Isso pode resultar em frouxiddo e |
MXJ6 szg’: 1'14 3‘5 ' maior resisténcia de operagdo, vaza- |
X0, 2 : 1 mento de ar, etc. 1
MXJ8 | M3x0,5 1,14 35 ! ;
: Entre em contato conosco sobre o uso
2. Montagem superior i neste tipo de ambiente. i
i 3. N&o use sob luz solar direta.
T r—nj Corpo ' 4. Quando houver fontes de calor
-I\j,,;?_ L] ! na area ao redor, bloqueie-as. !
1 Quando houver fontes de calor na
// ! 4rea ao redor, o calor irradiado pode
1 causar o aumento da temperatura do |
/\Cuidado Para evitar que os parafusos de | | produto, excedendo a faixa de temper- !
retencao da pega de trabalho toquem | | atura de trabalho. Bloqueie o calor
no bloco de guia, use parafusos de | ~ |
extensao pelo menos mais curta que ! com uma PfOfeGaO adequada- !
a profundidade maxima de aperto. ' = . = '
Se parafusos mais longos forem | | 9- N@0 a submeta a vibragdo eloua !
usados, eles podem tocar na guia e | impactos excessivos. |
causar mau i i
Torque maximo| Profundidade ! Entre em contato conosco sobre o uso !
Modelo | Parafuso | deaperto | maximade | neste tipo de ambiente, uma vez que !
(Nm) | aperiol fmm)_ isso pode causar danos e mau funcio- !
MXJ4 | M3x0,5 1,14 4 : namento. :
MXJ6 | M3x0,5 1,14 4 ! . e i
MXJ8 | M3x0,5 1,14 55 1 6. Tenha cuidado com a resistén-
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Série MXJ
A Precaucoes especificas do produto 3

Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 39 para Instrucoes de Seguranca e as
paginas 3 a 12 para Precaugcbes com o sensor magnético e o atuador.

\ Cuidado ao trocar o tipo padrao pelo tipo simétrico, e vice-versa \

/A Cuidado

q
NS
>
4

As localizagbes do trilho do sensor, da placa da tubulagao axial e da
porta podem ser alteradas simetricamente. No caso de substituicao,
prenda com o torque de aperto especificado a seguir.

=
>
7]

5

Rosca Diametro da rosca | Torque de aperto (N-m) MXF
Parafuso de cabega cruciforme M1,7 x 0,35 0,1
Rebite M3 x 0,5 0,3

Plugue dedicado M3 x 0,5 0,3 MXW
Parafuso sextavado interno M3 x 0,5 03

* Nao ha necessidade de aplicar selador ao plugue dedicado e a cavilha ao trocar.

= - S MXP
Pega do trilho do sensor !
Parafuso de cabega cruciforme 3 MXY
| MTS
 Trilho do sensor H H i 3
I I 1
\ \ ;
[[H & \ LU Conijunto do anel 1
i biig magnético |
i\]\‘% \ Peca do trilho 3
i @ G}@» 2 do sensor 3
o= |
[ & Pesada |
[@ tubulacao axial |
Parafuso \/ 3
tavado intt !
sextavado interno ! N4 Ejlsﬁ‘aag;o o ! !
ebite J '
3 D-OJ
| -Xd
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