Cilindro compacto guiado/Tipo largo

série MGPW
020, 025, 032, 0640, 650, 063

Duplicar o passo da guia

triplica o torque rotacional da placa admissivel.

@ Torque rotacional permitido

, m
2,5 N'-m < 0,75 N'm x....u&_J L

Largo Basico

« O torque rotacional admissivel da placa é aprimorado em até trés vezes,
tornando o passo da guia duas vezes o do tipo basico e colocando os
componentes da guia em uma localizagdo ideal,

+ Adequado quando usado como um propulsor ou elevador,

Precisao no antigiro da placa melhorada

@ Precisao no antigiro
+0,03° . +0,09°

E

E.LIE
S=

Para MGPWL20 Para MGPL20

.~ .. . . . Largo Basico
« A precisao no antigiro da placa é aprimorada devido

ao aumento no passo da guia.

HH =

Peso equivalente

ao do tipo basico

« Embora o volume seja 170% maior que o tipo basico © o
MGP, o peso do tipo largo MGP é equivalente ao tipo
basico trocando o material da placa e otimizando as

dimensdes do componente. s A
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Cilindro compacto guiado/Tipo largo

Trés tipos de rolamento estao disponiveis para varias aplicagoes.
Bucha deslizante

Adequado para aplicagdes Transferéncia de pegas de trabalho grandes

de carga lateral

Bucha deslizante

Bucha de esferas Série MGPWL

Operagao suave adequada
para empurrador e elevador

&\ Bucha de esferas

Bucha de esferas de alta precis@o Série MGPWA 3

Adequado para minimizar o
deslocamento da placa

Bucha de esferas de alta preciséo
—

Carga da diregao
lateral
Deslocamento

O furo do pino de bater esta Pequenos sensores magnéticos ou sensores
disponivel sob encomenda. magnéticos resistentes a campos magnéticos
Se um pino de bater for necessario na placa ou no corpo, podem ser montados em duas superficies.

o0 modelo "—XC56: com furos de pino de bater" esta
disponivel sob encomenda.

(.
Sensor de estado sélido com
Body . indicador de 2 cores

D-M9OI

Sensor tipo reed

D-A90

————
Sensor de estado sdlido com display de 2
cores resistente a campos magnéicos

D-P3DW

*Os sensores magnéticos D-Y7 e D-Z7 ndo sdo montdveis.

Com conexodes

no topo Trés tipos de montagem possiveis.

1. Montagem superior 2. Montagem lateral 3. Montagem na base

Porta lateral disponivel
sob encomenda.

A porta esta localizada no topo do corpo no tipo
padrao, mas se a porta lateral for necessaria, ela
também esta disponivel. (-X867: tipo com porta

lateral)
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Cilindros compactos guiados, Variagcoes de Série

Diametro (mm)

série MGPW

Tipo de rolamento Pagina
6 |10 16 [ 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 | 80 [ 100
@ QO Q@@ QO P.309
Com amortecimento pneumatico/MGP-A Bupha
" deslizante
Sl S| = ||| 00t
i esferas
2 "
Com travamento/MGP-H/R Bucha de
esferas de alta
precisao P.380
|]H 5 L{ eoee oo
&
Tipo Iargo/MGPw _ Bucha deslizante
Bucha de esferas
9 Q9O P.413
% Bucha de esferas
de alta precisao
Serie I|mpal12/1 3-MGP
Bucha de esferas CIC I I I P.357
MGJ
MGP
-
Q@ QOO Qe P.357 MGP
NGPW
Tipo haste-guia de servu;o pesado/MGPS
== -
\<" ., ,Fﬂﬁ Bucha deslizante [~ P.390 G0
| 341
- 1
..—,—H‘" Ll 2 MGG
Cilindro com haste-guia mi|_1.i‘atura/MGJ MGC
N\ -

: %@— :m 1K ] P.301 MGF
Cilindro compacto guiado MGZ
com trava/M GP =

Bucha deslizante MGT
@ Qe @ QO P.995
Bucha de esferas
Clllndro de design hlglenlco/HYG
Best
m %f e Bucha deslizante Q@ Q9O Pneumatics N° 2

Séerie MGPW (tipo largo), Variacoes de curso

Tipo de rolamento ‘ Diametro (mm)

Bucha deslizante
MGPWM

Bucha de esferas
MGPWL
Alta precisao

MGPWA
bucha de esferas

75

Curso (mm)
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Série MGPW
A Precaucoes especificas do produto

Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 39 para obter Instru¢ées de seguranca.
Para saber as Precaugdes do atuador e do sensor magnético, consulte as paginas 3 a
12 e o Manual de operagoes.

Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

\ Montagem

A Cuidado

7. Aperte os parafusos com o torque correto especificado
na tabela abaixo ao montar as pegas no alto do cilindro.

F

|

\ Montagem \

AAtengao

. Nunca coloque as maos ou os dedos entre a placa
e o corpo.
Tenha muito cuidado para evitar que
suas maos ou dedos fiquem presos
na folga entre o corpo do cilindro e a
placa quando ar for aplicado.

ACmdado

1. Use cilindros dentro da faixa de velocidade do pistao. 3

Um orificio é ajustado para esse_cmndro, mas a velocidade do plstéo Diameto Paratuso Torque de aperto | Dimensao LA
pgde exceder a faixa _d_e operagdo se a vélvula _reguladora c_ie vazao (mm) sextavado intermno (N-m) (mm)
nao for usada. Se o cilindro for usado fora da faixa de velocidade de
operagdo, podem ocorrer danos ao cilindro e reduzir a vida Util. 20 | M5 3,0a4,0 | 805
Ajuste a velocidade instalando a valvula reguladora de vazao e use 25 36,5
o cilindro dentro da faixa limitada. + M6 52264 %

2. Preste atengéo a velocidade de operagao quando o 50 V8 1252155 54?5
produto for montado na vertical. 63 ’ i 68,5

Ao usar o produto na dire¢do vertical, se o fator de carga for alto, a
velocidade de operagao pode ser superior & velocidade de controle
da vélvula reguladora de vaz&o (ou seja, extenséo rapida).

Nestes casos, recomenda-se usar uma valvula reguladora de vazéo
dupla.

‘ Energia cinética admissivel

/A Cuidado

A massa da carga e a velocidade maxima devem estar
dentro das faixas mostradas no grafico abaixo.

MGPW com amortecedor de borracha

w

. Nao arranhe ou amasse a parte deslizante da haste do
pistdo e da haste-guia.
Vedagdes danificadas, etc. resultardo em vazamento ou mau
funcionamento.

4. Nao amasse nem arranhe a superficie de montagem do |

corpo e da placa.

A parte plana da superficie de montagem pode ndo ser mantida, o 100 =263

que pode causar um aumento na resisténcia ao deslizamento. 050
5. Certifique-se de que a superficie de montagem do 240

cilindro tenha um nivelamento de 0,05 mm ou menos. o032

Planeza insuficiente de uma peca de trabalho ou de um suporte

montado na superficie de montagem ou na placa do cilindro e em 25

outras pecas pode causar operagdo com problemas e aumentar a ===

resisténcia ao deslizamento.

(=2

. Base do cilindro
As hastes-guia se projetam da base do cilindro no fim do curso de
retragdo, assim, em casos em que o cilindro for montado na base, é
necessario providenciar portas de passagem para as hastes-guia na
superficie de montagem, bem como furos para os parafusos

Massa da carga (kg)

Lt

sextavados internos que serao usados para a montagem. L
oD \\
H C:o02 Diametro da poria de derivacéo.
[ N

|~

/|
| i
: .

H 0,1

t

ﬂ A:o2 0,05

100 1000
Diametro A B c D (mm) Parafuso sextavado Velocidade maxima (mm/s)
(mm) (mm) | (mm) | (mm) | MGPWM MGPWLIA interno

20 126 | 24 | 108 12 M5 x 0,8
25 146 | 30 | 128 14 15 M6 x 1,0 \ Outros
32 176 | 34 | 156 18 18 M8 x 1,25
40 192 | 40 | 172 18 18 M8 x 1,25 A H
50 240 | 46 | 220 22 22 M10x 1,5 Cl'"dado
63 266 | 58 | 248 22 22 M10x 1,5 Nao use este cilindro como batente.

412



MGP W

Cilindro compacto guiado/Tipo largo

série MGPW

020, 925, 632, 340, 50, 263

Cilindro compacto guiado I

Tipo largo

Como pedir

[25]_ ]-[50]-[M9BW[ |-[ ]

Tipo de rolamento

Bucha deslizante

Bucha de esferas

>r=

Bucha de esferas de alta precisdo

Diametro

20 | 20mm | 40 | 40 mm

25| 25 mm | 50 | 50 mm

32| 32mm | 63 | 63 mm

Sensores magnéticos aplicaveis/Consulte as paginas 1893 a 2007 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

Tipo de rosca
Nada Re
TN NPT
TF G

pagina 414.

Nada | 2 pes.
S |1pg
n n pes.

Sensor magnético
Sem sensor magnético
(com anel magnético)

‘ Nada

* Consulte o modelo de sensor magnético
aplicével na tabela abaixo.

Curso do cilindro (mm)
Consulte “Cursos padrao” na pagina 414.

Produzido sob encomenda
Para obter detalhes, consulte a

Entads CEpeame) Tensao da carga Modelo do sensor ético | C¢ do cabo (m) Conector Carga
3 » o 05 o
Tipo Funcao especial elétrica nto (saida) DC AC Perpendicular Emiinha  |naga) (I\‘II) (i) (;) pré-cabeadol aplicavel
° 3 fios (NPN) 5V 12V MONV M9IN ®|® e O @) Circuito
% — 3 fios (PNP) ’ M9OPV MOP (e |e@|@[O] O deCl
‘@ 2 fios 12V M9BV M9B ® e o O O —
8 | Indicago de diagndstico 3 fios (NPN) MONWV | MONW | @ (@ | ® O O Circuito
S . 5V,12 V|
= (display de 2 cores) Grommet ISi 3 fios (PNP) 24V g MOPWV | M9PW | @ (@@ O @) de Cl
o " 2fios 12V | — | MSBWV | M9BW | e |@|@|O| O —
3 -
S ! W - 3 fios (NPN) MINAV*** MgNA***| O |O |@ | O o Circuito 5
Resistent displ 5V,12V Relé,
8 esis ez:::i::‘)( Py 3 fios (PNP) M9PAV***| MOPA*** | O |O |@|O| O | deCl | cLp
3 2 fios 12V M9BAV***| M9BA*** | O | O |@|O o _
Resstente  campos magnélon (splay de 2 o) 2 fios (néo polar) _ = P3DW** @ |— | @ | @ @)
.o 3ios (equivalente a _ _ _ _ Circuito | __
g — - |8 (Y A% e ° de Cl
28 I A Rl v e s e e e I
menos LEY LEID deCl oLp

=xx Sensores magnéticos resistentes a agua sdo compativeis para montagem nas referéncias indicadas acima, mas a resisténcia a agua docilindro néo
estard garantida. Um cilindro resistente a 4gua é recomendado para uso em um ambiente que exija esse tipo de resisténcia.
(Exemplo) MONW

* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m.

..Nada
im M
3m.. L
5m z

(Exemplo) MONWM
(Exemplo) MONWL
(Exemplo) MONWZ

produzidos apds o recebimento do pedido.

* Uma vez que ha outros sensores magnéticos aplicaveis além dos listados, consulte a pagina 430 para obter detalhes.
* Para obter detalhes sobre os sensores magnéticos com conector pré-cabeado, consulte as paginas 1960 e 1961.

* Para o D-P3DW[], consulte a pagina 1949.
* Sensores magnéticos sdo fornecidos juntos (mas ndo montados).

* Sensores magnéticos de estado sélido marcados com “O” s&o

+* Didmetros de 932 a 063 estéo disponiveis para D-P3DW.

413

Quantidade de sensores magnéticos

=
0

NS
=
<

=
D
E

=
D
=]

=
D
D

=
D
]

=
D
T4

=
D
N

=
=
=]

X

O

5|5



série MGPW

Especificacoes
Diametro (mm) 20 [ 25 | 32 | 4 [ 50 | 63
Acao Dupla acao
Fluido Ar
Pressao de teste 1,5 MPa
Pressao maxima de trabalho 1,0 MPa
Pressao minima de trabalho 0,1 MPa

ambiente e do fluido

—10 a 60 °C (Sem congelamento)

Velocidade do pistao " 50 a 500 mm/s

Amortecedor Amortecedor de borracha em ambas as extremidades
Lubrificagao Nao requerido (dispensa lubrificagao)

Tolerancia d do curso P mm

Nota) Velocidade sem carga.

Cursos padrao

\ Diametro (mm)

Curso padréo (mm)

\
| 20a63 |

25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200

Producao do cursos intermediarios

Consulte as paginas 429 a 431 para obter informagdes
sobre cilindros com sensores magnéticos.

- Posi¢éo adequada de montagem do sensor magnético
(Detecgao no fim do curso) e sua altura de montagem

- Curso minimo para a montagem do sensor magnético

- Suportes da do sensor

éncia.

Instalagao do espagador

Os espagadores sdo instalados no cilindro de curso padrao.

Descrigao * 920 a 932: disponivel no intervalo de curso de 1.
* 940 a 963: disponivel no intervalo de curso de 5 mm.
Referéncia Consulte "Como pedir" para saber nimeros de modelo padrao.

Curso aplicavel (mm)

220 a 032 [ 1a199

040 a 063 \ 52195

Exemplo

Referéncia:MGPWM20-49

Um espagador com 1 mm de largura esté instalado em um
MGPWM20-50. Dimenséo C (comprimento do corpo): 84 mm

Saida teorica

s Produzido sob encomenda: Especificacdes -
individuais (Para obter detalhes, consulte SAIDA ENTRADA
a pagina 432 (N)
Simbolo Descrigao Didmetro (Tamanho da| Diregdo de|  Area do Pressao de trabalho (MPa)
-X867 |Tipo com porta na lateral (mm) | reste (nm) | operagéo |pistao (m) | "0 5 T 0.3 [ 0,4 [ 0,5 [ 0,6 | 07 [ 08 [ 09 [ 1,0
B SADA | 314 | 63| 94| 126] 157 188] 220] 251| 283 314
Produzido sob encomenda (Para 20 | 10 Enaol 236 | 47| 71| 94| 118 1a1] 1es| 188 212 236
obter detalhes, consulte as paginas SADA | 491 | 98| 147| 196] 245] 205] 344] 393 442[ 491
2033 a 2152.) 25 | 10 raol| 412 | 82| 124] 165| 206 247 289 ss0] a71] 412
Simbolo Descrigho 32 | 4 | MDA | 804 | 161] 241 soo| 402] 4s3] 563 643] 724] 804
-XC56 | Com furos de pinos batentes ENTRADAl 650 | 130| 195 260| 325] 390] 455 520 585 650
40 | 14 | SHDA| 1257 | 251] 877] 503 e28] 754 880[ 1005 1131] 1257
entRADA| 1103 | 221 331 441] s551] e62] 772] s882] 992 1103
50 | 15 | A0A | 1063 | 303 seo| 7ss| os2] 1178] 1874 1671 1767] 1963
ENTRADA| 1709 | 342 513 684| 855 1025) 1196] 1367| 1538 1709
63 | 1g | SADA | 3117 | 623] 935 [ 1247] 1559] 1870| 2182] 2494 2606| 3117
ENTRADA| 2863 | 573| 859 | 1145| 1431 1718] 2004 2290] 2576| 2863
Nota) Saida teérica (N) = Pressao (MPa) x Area do pistdo (mm?)
414
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Cilindro compacto guiado/Tipo largo Série MGPW

Peso
Bucha deslizante: MGPWM (kg)
Diametro Curso padréo (mm)
(mm) 25 50 75 100 125 150 175 200
20 0,63 0,86 1,11 1,33 1,54 1,76 1,98 2,20
25 0,84 1,11 1,47 1,74 2,01 2,28 2,55 2,82
32 1,31 1,71 2,22 2,61 3,00 3,38 3,77 4,15
40 1,53 1,98 2,54 2,97 3,40 3,83 4,26 4,69
50 2,45 3,12 4,01 4,66 5,31 5,96 6,61 7,26
63 3,25 4,07 5,12 5,91 6,71 7,51 8,31 9,11
Bucha de esferas: MGPWL/Bucha de esferas de alta precisao: MGPWA (kg)
Diametro Curso padréo (mm)
(mm) 25 50 75 100 125 150 175 200
20 0,65 0,92 1,15 1,37 1,61 1,83 2,05 2,28
25 0,89 1,23 1,52 1,81 2,11 2,40 2,68 2,97
32 1,36 1,76 2,22 2,61 3,03 3,41 3,80 4,18
40 1,58 2,02 2,53 2,96 3,43 3,86 4,29 4,72
50 2,51 3,19 3,94 4,59 5,26 5,91 6,55 7,20
63 3,32 4,14 5,04 5,84 6,66 7,46 8,26 9,06
Torque rotacional admissivel da placa
Torque: T (N-m)
:
\
T (N-m)
Diametro Tipo de Curso (mm)
(mm) 25 50 75 100 125 150 175 200
20 MGPWM 2,10 1,63 1,74 1,51 1,34 1,20 1,08 0,99
MGPWL/A 3,97 4,36 3,46 2,87 3,93 3,45 3,07 2,76
25 MGPWM 3,53 2,74 3,28 2,90 2,59 2,34 2,14 1,97
MGPWL/A 6,88 6,78 5,43 4,51 6,27 5,51 4,90 4,40
22 MGPWM 7,98 6,39 7,00 6,19 5,54 5,02 4,59 4,22
MGPWL/A 11,13 8,48 11,14 9,36 12,46 11,00 9,83 8,87
40 MGPWM 8,80 7,04 7,72 6,82 6,11 5,54 5,06 4,66
MGPWL/A 12,26 9,34 12,27 10,31 13,73 12,12 10,83 9,77
50 MGPWM 17,57 14,28 16,17 14,44 13,04 11,89 10,93 10,11
MGPWL/A 17,08 13,20 19,64 16,62 20,45 18,10 16,19 14,61
63 MGPWM 19,80 16,09 18,23 16,28 14,70 13,41 12,32 11,40
MGPWL/A 19,18 14,81 22,07 18,66 22,98 20,33 18,18 16,39

Precisao no antigiro da placa

-t

ﬁL—e

Precisdo no an

igiro © quando a placa é retraida e quando nenhuma carga
aplicada néo for maior que os valores mostrados na tabela como referéncia.

Diametro Precisao no antigiro 6
(mm) MGPWM MGPWL MGPWA
20 +0,05°
25
iﬁ =00¥ £0,03° +0,01°
50
+0,03°
63 *

415
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série MGPW

Bucha de esferas de alta precisao/quantidade de deslocamento da placa MGPWA (valores de referéncia)

Carga da diregao lateral

Deslocamento
it |
TS
MGPWA20 MGPWA32, 40
= =
£ 0,5 E 0,5
g g
2 04 MGPWA20-200 & 04 MGPWA32.200
1] ]
h=}
g o3 MG 20l S o3 MGPWA33-150
[} 5
£
g o2 MGPWA20-100 S o2 MGPWA33-100
o o
8 E / 32
g o - MGPWA20-50 3 o MGPWA32:50-
3 | — | K] L —
S 0 g o0
z 0 20 40 60 g D 20 40 60 80 100
g - 5
3 Carga da diregao lateral (N) c:g Carga da direcao lateral (N)
MGPWA25 MGPWADS50, 63
= =
E os E os
3 51 0
3 04 g 04 MGPWA £2-200
s MGPWA25-200 s
2 o3 I o 03 i
e & I\TIGPWAgg-1 50
8 o2 MGPWA25-150 g o2 1
8 L MGPWA25-100 8 MGPWA 32-100 50
5 01 i S 01 MGPWASS-50
< MGPWA25-50 S ]
8 o — 2 o —— 1 |
2 0 20 40 60 80 2 o 20 40 60 80 100
[} [+
I} Carga da diregao lateral (N) ] Carga da diregao lateral (N)

Nota 1) A haste-guia e 0 autopeso para a placa nao estdo incluidos nos valores de deslocamento acima.
Nota 2) O torque rotacional admissivel e a faixa de operagdo quando usado como elevador séo iguais aos da série MGPWL.
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série MGPW

Selecao de modelo

Condicoes de selecao

Vertical

Horizontal

Orientagdo de montagem

Velocidade maxima (mm/s) 200 ou menos 400 200 ou menos 400
Gréfico (tipo bucha deslizante) (1), (2 (3), (4) (17), (18) (19), (20)
Gréfico (bucha de esferas) (5) a (10) (11)a(16) (21) a (24) (25) a (28)

Exemplo de sele¢ao 1 (montagem vertical)

Condicoes de selecao

Montagem: Vertical

Tipo de rolamento: bucha de esferas

Curso: curso de 50

Velocidade maxima: 200 mm/s

Massa da carga: 3 kg

Distancia excéntrica: 90 mm
Encontre o ponto de interse¢do da massa da carga de 3 kg com a
distancia excéntrica de 90 mm no grafico (6) com base na montagem
vertical, bucha de esferas, curso de 50 e velocidade de 200 mm/s.
— MGPWL20-50 esta selecionado.

(6) Cursos de 26 a 100, V = 200 mm/s ou menos

Exemplo de sele¢cao 2 (montagem horizontal)

a

Condicoes de selecao

Montagem: Horizontal

Tipo de rolamento: bucha deslizante

Distancia entre faces e centro de gravidade da carga: 50 mm

Velocidade maxima: 200 mm/s

Massa da carga: 2 kg

Curso: curso de 30
Encontre o ponto de interse¢ao da massa da carga de 2 kg com o
curso de 30 no gréfico (17) com base na montagem horizontal,
bucha deslizante, distancia de 50 mm entre a placa e o centro de
gravidade da carga e a velocidade de 200 mm/s.
— MGPWM20-30 esta selecionado.

(17) L =50 mm, V = 200 mm/s ou menos

10
[025
220 N
2
£
©
j<d
8
s 1
°
©
173
@
]
=
0,1
10 100
Distancia excéntrica L (mm)
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D
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sl

100
g
E 050,063 050, 263
= I e —
© 10}032, 040 = 1232, 040
g =
25
£ [o2s [22p
T — T T~
220 — [220
—— \\\
-
1
10 50 51 100 200
Curso (mm)

- Quando a velocidade méaxima exceder 200 mm/s, a massa da carga permitida é determinada multiplicando o valor mostrado no grafico em

400mm/s pelo coeficiente listado na tabela abaixo.
[ Velocidade max. [ Até 300 mm/s | Até 400 mm/s | Até 500 mms|
| Coeficiente | 17 \ 1 | 06 |
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série MGPW ‘—W ‘—W

Montagem vertical EEELEEFEE

Pressao de trabalho 0,5 MPa

MGPWM20 a 63
(1) Curso de 50 ou menos, V = 200 mm/s ou menos (2) Curso acima de 50, V = 200 mm/s ou menos
100 100
[263 [263
ro50 N Fo50
240 ™ 040
\\
232
_ 10 __ 10 452
2 fe25 g 25
€ £
& [020 N 5 [o20
@ «
o o
(] @
= ©
© ©
@ @
3 8
= =
1 1
0,1 0,1
10 100 10 100
Distancia excéntrica L (mm) Distancia excéntrica L (mm)
(3) Curso de 50 ou menos, V = 400 mm/s ou menos (4) Curso acima de 50, V = 400 mm/s ou menos
100 100
263 263
10 1 10
g 050 P [o50
£ €
% La40 % (540
© [
o o
3 [g32 8
3 3 532
é 025 é o°
025
1re20 1
re20
0,1 0,1
10 100 10 100
Distancia excéntrica L (mm) Distancia excéntrica L (mm)
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‘W ‘W Selegéo de modelo da Sé”e MGPW

Montagem vertical FIEREEREED

MGPWL20 a 25, MGPWA20 a 25

Presséo de trabalho 0,5 MPa

(5) Curso de 25 ou menos, V =200 mm/s ou menos

(6) Curso acima de 26, curso de 100 ou menos, V = 200 mm/s ou menos

10

ro25

[220

Massa da carga m (kg)

100

Distancia excéntrica L (mm)

Massa da carga m (kg)

10

[925

020

100
Distancia excéntrica L (mm)

(7) Curso acima de 101, curso de 200 ou menos, V = 200 mm/s ou menos

10

025
020
2
€
©
<y
8
s 1
el
@
@
©
=
0,1
10

100

Distancia excéntrica L (mm)
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série MGPW ‘—W ‘—W

Montagem vertical FEEREREES

MGPWL32 a 63, MGPWA32 a 63

Pressao de trabalho 0,5 MPa

(8) Curso de 50 ou menos, V =200 mm/s ou menos (9) Curso acima de 51, curso de 100 ou menos, V = 200 mm/s ou menos
100 100
[063 [063
re50 re50 |
040 240
032 032
10 10
2 2
£ £
© ©
o <y
© ]
o o
© (]
kel kel
© ]
@ 2
o (]
= =
1 1
0,1 0,1
1 10 100 10 100
Distancia excéntrica L (mm) Distancia excéntrica L (mm)

(10) Curso acima de 101, curso de 200 ou menos, V = 200 mm/s ou menos

100

063

050 N

240

o

Massa da carga m (kg)

0,1

10 100

Distancia excéntrica L (mm)

420



ﬁm ‘ﬁ Selegéo de modelo da Sél‘ie MGPW

Montagem vertical EIHLEEEEEEES

MGPWL20 a 25, MGPWA20 a 25

Presséao de trabalho 0,5 MPa

(11) curso de 25 ou menos, V = 400 mm/s

(12) Curso acima de 26, curso de 100 ou menos, V =400 mm/s

Massa da carga m (kg)

10

025

re20

100

Distancia excéntrica L (mm)

Massa da carga m (kg)

10

225

020

Distancia excéntrica L (mm)

100

(13) Curso acima de 101, curso de 200 ou menos, V = 400 mm/s

Massa da carga m (kg)

10

025

020

0,1

100

Distancia excéntrica L (mm)
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série MGPW ‘—W ‘—W

Montagem vertical ElEEEEES e

MGPWL32 a 63, MGPWA32 a 63

Pressao de trabalho 0,5 MPa

(14) Curso de 50 ou menos, V =400 mm/s (15) Curso acima de 51, curso de 100 ou menos, V = 400 mm/s
100 100
063 N 263
10 ™ 10
5  F250 S [050
=4 =4
£ £
8 to40 g 240
8 8
© ©
g 032 ; 232
8 8
= =
1 1
0,1 0,1
10 100 10 100
Distancia excéntrica L (mm) Distancia excéntrica L (mm)

(16) Curso acima de 101, curso de 200 ou menos, V = 400 mm/s

100

063

050

040

032

Massa da carga m (kg)

0,1

10 100

Distancia excéntrica L (mm)
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L -—
L
Montagem horizontal kLT B:%

Selecao de modelo da Série MGPW

MGPWM20 a 63
(17) L =50 mm, V = 200 mm/s ou menos (18) L =100 mm, V = 200 mm/s ou menos
100 100
2 2
£ 550, 063 050, 663 £
s [ T L g 050, 063
s ~ S 250, 063
< 101232, 240 232, 240 o 10 [
3 = 3 32, 040
8 ~ ~ 8 032 040 Sy
.|
= 425 025 = ~
— T~ 225
220 ™~ (220 225 T~
S ——— MGJ
I~ R 020 1220 |
— —~ MGP
~ -Z
MGP
1 1
10 50 51 100 200 10 50 51 100 200
Curso (mm) Curso (mm)
MGQ
(19) L = 50 mm, V = 400 mm/s (20) L = 100 mm, V = 400 mm/s MGG
100 100 MGC
MGF
MGZ
063 | 063 MGT
10280 [ T 1e50 | [ 173 10 250,063 050, 063
o ] ° ]
= ‘ = 40 ‘
c |e40 ,,A‘n : Lo - 04
E | 5
I3 ©
¢ |e82 032 g 232 282
3 \ T 5 ‘ I —
g lo25 025 -] 025
© [
= | = \
; 220 220 ; 220 220
o 01 D0
10 50 51 100 200 10 50 51 100 200
Curso (mm) Curso (mm) X1
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série MGPW

Montagem horizontal ElEESEES % l:l:[lj_;ﬂ

MGPWL20 a 25, MGPWA20 a 25

(21) L =50 mm, V = 200 mm/s ou menos (22) L =100 mm, V = 200 mm/s ou menos

100 100

025" | [025 225

25— (o5 5
|
|

Massa da carga m (kg)
=

020— 1 [020 020

Massa da carga m (kg)
=

020 | | [220 220

10 25 26 100 101 200 10 25 26 100 101 200

Curso (mm) Curso (mm)

MGPWL32 a 63, MGPWA32 a 63

(23) L =50 mm, V = 200 mm/s ou menos (24) L =100 mm, V = 200 mm/s ou menos

100 100

50 06 250, 663
290, 06< 250, 263

650, 663 ) 50, 26 '\
232, 040

/]

032, 040 050, 063

| |032, 040

[ ]
[

‘ 232, 040
032, 040

Massa da carga m (kg
>

Massa da carga m (kg
>

10 50 51 100 101 200 10 50 51 100 101 200

Curso (mm) Curso (mm)
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L
Montagem horizontal Bucha de esferas %

L

i

MGPWL20 a 25, MGPWA20 a 25

Selecéo de modelo da Sél‘ie MGPW

(25) L = 50 mm, V = 400 mm/s ou menos

(26) L =100 mm, V = 400 mm/s ou menos

10

Massa da carga m (kg)

0,1

025 | | ﬂzi
—— 1 “25\
020—— [020
020
10 25 26 100 101 200
Curso (mm)

Massa da carga m (kg)

10

0,1

025|525
T__—‘\~ 025
020 620 I
———— 220
10 25 26 100 101 200
Curso (mm)

MGPWL32 a 63, MGPWA32 a 63

(27) L = 50 mm, V = 400 mm/s ou menos

(28) L =100 mm, V = 400 mm/s ou menos

100

Massa da carga m (kg)
>

63
063 2 ] L\
250 250 250
[ [
==
240_ 1 [040 040
S
032 232 032
— |
10 50 51 100 101 200
Curso (mm)

Massa da carga m (kg)

100

o

q
NS =
L D
Tl =

g

=
D
=]

MGC
MGF
MGz
MGT
263 263
063 ~
250 250
zSO‘fff }
1T |
240 240 240
| —— |
032 532 32
e
D-(I
10 50 51 100 101 200
Curso (mm) 'XD

425



série MGPW

Construcao/Séerie MGPWM, MGPWL, MGPWA

MGPWM20 a 63

A

gy

i\

]

MGPWL20 a 63
MGPWA20 a 63

DIE)

=

—————

i

&

[o)

il

B@@

L]

240 ou mais

i

—m

240 ou mais

Curso de 100 ou menos

H “‘ ‘
o Curso acima de 100
Lista de pecas Lista de pecas
N° Descricao Material Nota N° Descricao Material Nota
1 |Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 16 | Bucha de esferas
2 |Pistao Liga de aluminio Cromado 17 Liga de aluminio
3 | Haste do pistao Aco inoxidavel |920 a 925 \ 18*| Vedacao do pistao NBR
Ago-carbono | 932 a 963 \Revesndo em cromo duro 19*| Vedacao da haste NBR
4 |Colar Liga de aluminio Cromado 20*| Gaxeta A NBR
5 | Cabecote traseiro Liga de aluminio Cromado 21*| Gaxeta B NBR
6 |Haste-guia Aco-carbono Revestido em cromo duro
7_|Paca Liga de aluminio Anodizado Pecas de reposicao/Kit de vedagao
8 |Perafusodemontagemdaplaca | Aco-carbono Revestido com niquel Diametro ) - Diametro ) -
9 |Parafuso-guia Aco-carbono Revestido com niquel (mm) Ref. do kit | Contetido (mm) Ref. do kit | Contetido
10 | Anel retentor Aco-carbono Revestido de fosfato 20 MGP20-Z-PS | N dos kits 40 MGP20-Z-PS | N° dos K“S
11 |Anel retentor Ago-carbono Revestido de fosfato 25 [MGP252-PS 50  |MGPs0zPS| 2 (@
12 |Amortecedor A Uretano o, D), &) 61
13 | Amortecedor B Uretano 32 |MGP32-Z-PS| @, @) 63 |MGP63-Z-PS| @, @

Anel magnético

Bucha deslizante

Revestido em
metal branco

* O kit de vedagdo inclui @), a @. Solicite o kit de vedagao com base em

cada didmetro.



020 a 063 mcrwm

Cilindro compacto guiado/Tipo largo Série

MGPW

Z _ Curso
O 1
Q D
b
in
3] [5]
f / I
o 4 x YY profundidade YL
Z _ Curso L 4 x MM profundidade ML
@ 4 x NN passante 4 1
¢
<
[=]
[ 1 °
Ll 1 @ x| D
A [
o—d
©—C @ (5 2xP ) L
a \@ :g 3
&) O
aisal = oo
GA GB, 4 x 0OA passante
FA FB 2 x oOB furo escareado
Q| C + Curso J K
S B + Curso E G
A + Curso
= Para cursos intermedidrios diferentes dos cursos padréo, consulte Produgdo dos Cursos Intermedidrios” na pagina 414.
Dimensoes comuns MGPWM (mm)
Diametro - A E
(mm) Curso padréo (mm) 55T e | B | C | DA | DB [Cuss | cuso |FA|FB| G |[GA(GB| H | J | K | L
50 0u ima de 50 50 ou menos |acima de 50|
20 62 92 445| 34 | 10 | 10 17,5 47,5 75| 8 36 99| 75137 | 18 | 18 | 24
25 63,5 113,5 |47 35 | 10 | 12 16,5 66,5 9 3 42 [10,3| 87| 157 | 21 21 30
32 25, 50, 75, 100, 76,5 116,5 |52 37 | 14 | 16 24,5 645 [10 5 48 [11,4]| 9 190 | 24 | 24 | 34
40 125, 150, 175, 200 765 | 1165 |56 | 41 | 14 | 16 | 205 | 605 |10 5 | 54 [13,5/10,5] 206 | 27 | 27 | 40
50 85 135 605| 42 | 18 | 20 | 245 | 745 |125]| 6 | 64 |14 |11,1|258 | 32 | 32 | 46
63 85 135 675]| 49 | 18 | 20 17,5 675 [125] 6 78 [155[135]|286| 39 | 39 | 58
pigmetol mm |ML| NN | OA|OB|OL = PW| Q |R|S|T|U|V|X| Y |Y|zZ
() Nada | TN | TF
20 |M5x08 13 |M5x08 | 54 | 9,5|30,5| Rc1/8 |[NPT1/8| G1/8 |17 14 64 | 24 | 123 | 108 | 126 | 76 |[M6x1 9 | 20
25 |M6x1 15 [M6x1 54 | 9,5|36,5| Rc1/8 |[NPT1/8| G1/8 |18 16 68 | 26 | 146 | 128 | 146 | 92 |[M6x 1 9 | 20
32 M8x125| 20 |[M8x125| 6,7 | 11 40,5| Rc1/8 |[NPT1/8| G1/8 |26 20 78 | 35 | 178 | 156 | 176 | 112 [M8x 125 | 12 20
40 |M8x125| 20 |[M8x1,25| 6,7 | 11 46,5 | Rc1/8 |NPT1/8| G1/8 |27 20 92 | 35 [ 193 | 172 | 192 | 128 |[M8x 125 | 12 | 23
50 M10x15 | 22 [MI0Ox15| 8,6 |14 54,5| Rc1/4 |[NPT1/4| G1/4 |28,5| 26 | 132 | 44 | 247 | 220 | 240 | 168 |[M10x15 | 15 25
63 |[M10x15 | 22 |M10x15| 86 |14 |68,5| Rel/4 |NPT1/4| G1/4 |30 30 | 160 | 48 | 274 | 248 | 266 | 196 |[M10x15 | 15 | 27
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série MGPW

220 a g63mcpwL, mcPwa

@ 4% NN passante —
o <
o
q D ©
j @ [ x| D
4 L ;[
o S —
o—0 o (5 paxP =
a \@ (; =
& o5
=) [ Qtjn
GA GB
A4xoOApassante
FA FB 2 x OB furo escareado
Q] C + Curso J | K
S B + Curso E G
A + Curso

Z _ Curso

=

Z _ Curso

4 x YY profundidade YL

* Para cursos intermediarios diferentes dos cursos padréo, consulte Produgéo dos Cursos Intermediarios” na pagina 414.

4 x MM profundidade ML

Dimensoes comuns MGPWL, MGPWA (mm)
Dl(anr]nme;ro Curso padrao (mm) B (o] DA DB | FA | FB G |GA | GB H J K L MM ML
20 445] 34 | 10 | 10 | 75| 3 | 36 | 99| 75| 137 | 18 | 18 | 24 | M5x08 13
25 47 35 [ 10 [ 13 | 9 3 | 42 [103] 87157 | 21 [ 21 | 30 | Mex1 15
32 25, 50, 75, 100, 52 37 [ 14 [ 16 |10 5 | 48 [11,4] 9 [190 | 24 [ 24 | 34 [ M8x125 | 20
40 125, 150, 175, 200 56 41 | 14 | 16 |10 5 | 54 [135[105] 206 | 27 | 27 | 40 | M8x125 | 20
50 605| 42 | 18 | 20 [125] 6 | 64 [14 [11,1[ 258 | 32 | 32 | 46 | MIOx15 | 22
63 675| 49 | 18 | 20 [125] 6 | 78 [ 155 [ 135|286 | 39 | 39 | 58 | MIOx15 | 22
Diametro ) o o P s
(mm) NN A B L Nil ™ TF PW | Q R T U v X YY YL 4
20 M5x08 | 54 | 95305 | Rc1/8 |[NPT1/8| G1/8 | 17 14 | 64 | 24 [ 123 | 108 | 126 | 76 |[M6x1 9 | 20
25 M6 x 1 54 | 955|365 | Rc1/8 |[NPT1/8| G1/8 | 18 16 68 | 26 | 146 | 128 | 146 92 [M6x1 9 | 20
32 M8x125| 67 |11 | 405 | Rc1/8 |[NPT1/8| G1/8 | 26 20 | 78| 35 | 178 | 156 | 176 | 112 [M8x1,25 | 12 | 20
40 M8x125| 67 |11 | 465 | Rc1/8 |[NPT1/8| G1/8 | 27 20 | 92| 35 | 193 [ 172 | 192 | 128 [M8x1,25 | 12 | 23
50 M10x15 | 86 | 14 | 54,5 | Rc1/4 [NPT1/4| G1/4 | 28,5 | 26 | 132 | 44 | 247 | 220 | 240 | 168 [M10x15 | 15 | 25
63 M10x15 | 86 | 14 | 685 | Rcl/4 |NPT1/4| Gi1/4 | 30 30 | 160 | 48 | 274 | 248 | 266 | 196 [M10x15 | 15 | 27
Dimensoes MGPWL, MGPWA 220, 025/A, E  (mwm) Dimensoes MGPWL, MGPWA 232 a 63/A, E (mm)
Diametro A E Diametro A E
(mm) Cursode250u | Cursoacimade?s, | Cursoacima | Cursode250u | Cursoacimade 25, | Cursoacima (mm) Curso de 50 | Cursoacimade50, |Curso acima|Curso de 50 | Cursoacimade 50, [Curso acima
menos lcurso de 100 ou menos de 100 menos lcurso de 100 oumenos| de 100 oumenos |cursode 100oumenos|  de 100 oumenos _[curso de 100 oumenos| _ de 100
20 53,5 70,5 94,5 9 26 50 32 72,5 89,5 109,5 | 20,5 37,5 57,5
25 61,5 77,5 965 | 14,5 30,5 495 40 72,5 89,5 1095 | 16,5 335 53,5
50 82 103 123 21,5 42,5 62,5
63 82 103 123 14,5 35,5 55,5
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série MGPW
Montagem do sensor magnetico 1

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (Detecgao no fim do curso) e sua altura de montagem

D-M9C
D-M9nV
D-M9OW
D-M9UWV
D-M9CA
D-M9CAV
D-A90
D-A9CV

D-P3DW

Posicao de montagem adequada do sensor

220 a 63

B
7, —J
& 4
d o
o ©
0 —
A
032 a 063
~B
7, —J
4 4
Q@ O
@ @
i —]
Al

Altura de montagem do sensor magnético

magneético do cilindro aplicavel Série: MGPW  (mm) (mm)
Modelodo| D-MOOI Modelo dof
sensor| D-MOOIV sensor|
h P D-MoCIV
pagétco) DM g:ﬁggv D-P3DW e b pCwy D-A9IV D-P3DW
D-M9CJA D-M9JAV
Diametro D-M9DIAV Diametro
(mm) A B A B A B (mm) Hs Hs Hs
20 1 11 7 7 — — 20 24,5 22 —
25 10,5 12,5 6,5 8,5 = = 25 26 24 —
32 12 13 8 9 7,5 8,5 32 29 26,5 33
40 14 15 10 11 9,5 10,5 40 33 30,5 37
50 13,5 16 9,5 12 9 11,5 50 38,5 36 42,5
63 16,5 20 12,5 16 12 15,5 63 45,5 43 49,5

Nota) Ajuste o sensor magnético apés confirmar as condigdes de
operagao na situacao real.
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série MGPW
Montagem do sensor magneético 2

Curso minimo para a montagem do sensor magnético

(mm)
Modelo do sensor magnético | Quantidade de sensores magnéticos montados| @20 ‘ 025 ‘ 032 040 250 ‘ 063
Note 1)
D-M9C] 109 S | 5
2 pgs. 10
Nota 2)
D-MoCIW 1pc. S
2 pes 10
D-M9CIWV 1pg 5 Nota2)
D-M9CIAV 2 pgs 10
Nota 2)
D-M9IA 10¢ 5
2 pes 10 Noa2)
D-MOIV 166 s
2 pgs 5
D-A9LIV 1 e 5
2 pes 10
D-A9D) 1pg >
2 pe¢s 10
D-P3DW 1pg — ‘ 15
2 pgs. — ‘ 15

Nota 1) Confirme se é possivel fixar o raio de curvatura minimo de 10 mm do cabo do sensor magnético antes do uso.
Nota 2) Confirme se é possivel ajustar, de maneira segura, os sensores magnéticos dentro da faixa da luz indicadora verde de LIGADO antes de usar.

Para o tipo de entrada em linha, considere também a Nota 1) mostrada acima.
Nota 3) O D-P3DW pode ser montado em didmetros de 632 a ¢63.

[m=—— e e e e e e e e e e e e e e m e m e ——————

podem ser montados.
Consulte as paginas 1893 a 2007 para obter especificagdes detalhadas.

Alem dos sensores magnéticos aplicaveis listados em "Como pedir", os sensores magnéticos indicados a seguir

Tipo Modelo Entrada elétrica Caracteristicas
Sensor de estado solido D-P4DW Grommet (Em linha) Indicagdo de qlagnosnco (display de 2 cores)
Diémetro: 032 a 063

consulte as paginas 1960 e 1961.

Para detalhes, consulte a pagina 1911.

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
| * Use o suporte de montagem do sensor magnético BMG7-032 para instalar o D-P4ADW.

* A opgdo com conector pré-cabeado também esté disponivel para sensores de estado sélido. Para detalhes,

* Sensores de estado sélido normalmente fechados (N.F. = contato b) (D-F9G/F9H) também estao disponiveis.
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Montagem do sensor magnético Série MGPW

Suportes de montagem do sensor magnético/Referencia

Cilindro Aplicavel da Serie: MGPWM, MGPWL, MGPWA

de montagem do
sensor magnético.

D-M9/M9IV
Sensores D-M9CIW/M9IWV
magnéticos D-MOTIA/MITIAV D-P3DW
aplicaveis D-A9C/A9CIV
Diametro (mm) 020 a 063 232 a 063
Referéncia do suporte _ BQ6-032S

Alinhamento das pegas
de encaixe do suporte
de montagem do sensor|

« Parafuso sextavado interno (M2.5 x 6 L)
* Suporte de montagem do sensor magnético
(porca) Peso: 5 g

magnético/Peso
Faces com fenda de montagem do sensor magnético Faces com fenda de montagem do sensor magnético
©)
Superficies de E L
montagem do
sensor magnético T~

Montagem
do sensor
magnético

Parafuso de montagem |

do sensor magnético  §

* Ao apertar um parafuso de montagem do sensor
magnético, use uma chave de fenda de relojoeiro com um
cabo de 5 a 6 mm de didmetro.

Torque de aperto do parafuso de montagem do sensor magnético (N-m)

Modelo do sensor magnético Torque de aperto
D-M9CI(V)
D-M9CIW(V) 0,05a0,15
D-M9TIA(V)
D-A9CI(V) 0,10 a2 0,20

(DFixe o sensor magnético e o suporte de montagem do
sensor magnético temporariamente apertando 1 a 2 giros o

_ parafuso sextavado interno de (M2.5 x 9,5 L) incluido.

(@Insira o suporte de montagem apertado temporariamente na

ranhura do piso do tubo do cilindro e deslize o sensor

__magnético no tubo do cilindro através da ranhura.

(®Verifique a posi¢do de detecgdo do sensor magnético e

fixe-o firmemente com o parafuso sextavado interno (M2.5 x
6L, M25x9.5L).

(@Se a posigdo de detecgdo for alterada, volte para a etapa 2.

* O parafuso sextavado interno (M2.5 x 6L) é usado para fixar

o suporte de montagem e o tubo do cilindro. Isso permite
substituir o sensor magnético sem ajustar a posi¢do do
sensor magnético.

Nota 1) Verifique se o sensor magnético esta coberto com a
ranhura de montagem para proteger o sensor
magnético.

Nota 2)O torque de aperto do parafuso sextavado interno
(M25x6L,M25x9.5L) éde0.2a0.3N-m.

Nota 2) Aperte os parafusos sextavados internos uniformemente.

Parafuso sextavado interno (anexado ao
sensor magnético) (M2.5 x 9.5 L)

Parafuso sextavado H A
interno (M2.5 x 6 L) - ‘
1 X J\ BQ6-032S
Suporte de

montagem do
sensor magnético

=
0

NS
=]
<

=
D
E

=
D
=]

=
D
D

=
D
]

=
D
T4

=
D
N

=
D

-

Nota) Os suportes de montagem dos sensores magnéticos e os sensores magnéticos estao incluidos no

cilindro fornecido.

Para um ambiente que precise de sensor magnético resistente a agua, selecione o tipo D-MILIA(V).

SVC

'\
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Série MGPW
Produzido sob encomenda: Especificacoes individuais

Entre em contato com a SMC para obter informacoes
detalhadas sobre dimensdes, especificagbes e prazos de entrega. proonénda

Simbolo

nTipo com porta na lateral
As portas esté@o apenas no topo do cilindro para o modelo padréo, mas portas laterais também est&o disponiveis.

Como pedir

MGPWl Referéncia do modelo padrao. |-X867

l Tipo com porta na lateral

Posicoes da porta

Padrao -X867

g

B o & B o

Porta superior

Porta lateral

Especificagoes: iguais as do tipo padrao

Dimensoes (Dimensbes diferentes das abaixo sao as mesmas que as do tipo padrao.)

(mm)
Diamet
| GC | PA | PB
[ 20 9,9 | 235 | 105
i 25 103 |25 [ 135
32 114 |31 [ 16
{#} {#} 40 135 |31 |18
50 14 |35 [215
63 15,5 | 36 28
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