Cilindro da plataforma

Série CXT
012, 316, 020, 025, 032, 340

Uma mesa deslizante altamente rigida e precisa integrada com um atuador.

Dois modelos de rolamentos de haste-guia para se adaptar a sua aplicacao
Bucha deslizante — Para cargas pesadas
Rolamento de bucha de esferas — Para operacgéo altamente precisa e suave

AN

E possivel montar o
sensor magnético.

E possivel instalar um
amortecedor de impacto
(opcional).

Pode ser montado nos dois
lados.

Montagem a partir Montagem a partir
do lado superior do lado inferior

Guia de alta rigidez

M O parafuso de ajuste com amortecedor é standard. Peso | CXTM (bucha desli X deesf

Realiza a fungao de um amortecedor e ajusta o curso 5 mm de cada lado, ou 10 mm Série méximo da | ooamen )] Massa estética @ g )| Massa estética @
k admissivel la mesa admissivel
para ambos os lados. carga (kg) (mm) (ko) (mm) (kg)

Para mover e transferir pecas Para mover o receptéculo Para uso como unidade CXiLI2 g piu2 o0 gty o0

de trabalho. para pecas de trabalho Pick & Place em CXT116 7 0,004 500 0,019 70

usadas em processos de combinagao com outros CXTL120 12 0,007 900 0,044 125

T G Rl L atuadores. CXT125 20 0,030 900 0,180 125

prensagem: CXTi32 | 30 | 0032 1100 | 0,123 140

CXT 140 50 0,025 1900 0,109 170

“Deslocamento da mesa” é a quantidade de
deflexdo da haste-guia que ocorre quando um
peso méaximo de carga é colocado na mesa

@ de curso méaximo enquanto a mesa estd no
centro do curso (a quantidade de folga nao é

3 incluida).
L4 Nota 2) Peso estatico admissivel Uma “massa estatica admissivel” é a
‘ quantidade admissivel de massa estatica que
pode ser aplicada verticalmente a superficie

de montagem da pega de trabalho da mesa
enquanto a mesa estiver no fim do curso.

M Variagoes da série L

Tipo de rolamento Diametro Curso (mm)
Bucha desizante | foemeriede || (mm) 15 25 50 75 100 125 150 175 200 250 300
CXTM12 | CXTL12 12
CXTM16 | CXTL16 16
CXTM20 | CXTL20 20
CXTM25 | CXTL25 25
CXTM32 | CXTL32 32
CXTM40 | CXTL40 40

@ --Curso padrdgo O -Curso longo
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Série CXT
Selecao de modelo

Etapa de selecao

Condicoes de instalacao

1. Montagem (horizontal, inclinada, vertical)

2. Peso da carga W (kg)

3. Presséo de trabalho P (MPa)
P <0,7MPa

4. Velocidade V (mm/s)

V <500 mmis Diretriz para sele¢éo do tipo de rolamento
Tipo de rolamento Condigdes necessarias
* A carga de impacto e a carga de vibragao sdo
adicionadas.

Bucha deslizante - .
* A alteragdo na carga é grande.
Selecao do tipo de « E requerida longa vida Util.

Rolamento de bucha | * Alta precisao (Pouca trepidagao ¢ permitida.)

@ de esferas * Operagao suave

s Peso da carga [W] Momento [mn]
n = +
Peso maximo da carga [Wmax] Momento admissivel [Mn]

[ Selegao temporaria do diametro do cilindro]

Os pesos de carga [W] sdo como a seguir, em conformidade com a forma de montagem.

Montagem horizontal: W
Montagem inclinada: Weosf (0: angulo de inclinagéo, consulte a figura abaixo.)
Montagem vertical: 0 (nenhum)

A taxa de carga do momento deve ser calculada de acordo com a férmula acima para todos os
tipos, M1 a M3.

Quanto a Wmax e Mn, consulte a tabela de peso méximo da carga e momento admissivel na
proxima segéo.

O momento para a montagem inclinada precisa ser calculado levando em consideragdo o
momento causado pela carga.

Nota) Certifique-se de que a distancia entre o centro do eixo-guia até o centro de gravidade da
SIM @ carga nao excede a distancia GP entre os eixos-guia dados na tabela abaixo. Se for

Confirmagéo da soma do
indice de carga para a
unidade guia
Zon<1

necessario exceder a distancia devido a circunstancias inevitéveis, diminua a taxa de
carga aplicada & guia como indicado abaixo para determinar a distancia.

[ Célculo da forca de resisténcia f ]

@ >on = (LI(;_P)Z (Desde que L > GP)
[ Célculo da saida teérica F ] R
w
Consulte “Saida mm)
tedrica” na pagina 629. ®) Q Diametro ‘12 ‘16 ‘20 ‘25 ‘ 32]40
Distancia entre hastes-guia GP ‘ 50 ‘ 65 ‘80 ‘ 90 ‘ 1101130

GP

[3>0,5

Calculo do indice de carga [}
para a saida teérica do cilindro Montagem horizontal: f = u x W

Montagem inclinada: f = u x Wcos6 + Wsinf
(Consulte a figura a direita.)
Montagem vertical: f =W

B <0,5 @ W = 0,3 (bucha deslizante)

W = 0,1 (rolamento de bucha de esferas)

Confirmagéao da capacidade NAO
do parafuso de ajuste Determine o peso mével Wa, que somente pode ser

operado por parafusos de ajuste.

Modelo selecionado Sem
amortecedor de impacto

Modelo selecionado Com
amortecedor de impacto
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Selecdo de modelo da Série CXT

Precisao antigiro do bloco deslizante

Op or —] P CXTM CXTL
jomet Bucha deslizante) Rolamento de bucha de esferas)
£\ £\ (o) ( )|l ’
Op (= Oy) Or Op (= Oy) Or
E‘», ,«iz ‘@ @‘ — 12 +0,09° +0,12° +0,05° +0,05°
o — 16 +0,08° =0,10° =0,05° +0,04°
Direc¢ao da inclinagédo Direcédo da rotacao Diregcao da guinada 20 =0,07° = 0,08° +0,04° +0,03°
25 +0,07° =0,07° =0,04° =0,08°
32 +0,08° +0,07° +0,04° +0,03°
40 +0,06° +0,06° +0,03° +0,03°
Peso maximo da carga e momento admissivel
Diametro Peso méximo da carga Momento admissivel (N-m)
(mm) Rolamento Wmx (kg) 1 (= 3) B
g |Buenacesizane s 1,25 1,68 M1 M2 M3
Rolamento de bucha de esferas 0,53 0,70 £ N\ £ N\ £\
Bucha deslizante 3,34 4,25 R
16 7
Rolamento de bucha de esferas 1,53 2,11 »;E%—Wi:l EE:'
Bucha deslizante 114 171 - -
20 12
Rolamento de bucha de esferas 5,60 7,28 . o eran .
Nota) Para calcular o momento, o comprimento do brago é a distancia medida
Bucha deslizante 1.4 19.3 a partir do centro do eixo-guia (marca “®”).
25 20 - ~ . o - . .
Rolamento de bucha de esferas 5,60 8,19 A dimenséo L desde o centro do eixo-guia até a superficie superior da mesa é
indicada abaixo.
Bucha deslizante. 19,8 23,3
32 30
Rolamento de bucha de esferas 10,1 14,8 (mm)
m Bucha deslizante 50 37,3 46,2 Diémetro ‘ 12 ‘ 16 ‘ 20 ‘ 25 ‘ 32 ‘ 40
Rolamanto do bucha de eseras 21,3 275 Dimensdol | 195 | 24 | 28 | 31 | 395 | 475

Carga admissivel somente por parafuso de ajuste

Se apenas o parafuso de ajuste for usado para parar a carga,

certifique-se de que o peso da carga e a velocidade estejam abaixo 50 \
da curva no gréfico a direita, levando em consideracdo a 45
durabilidade do amortecedor de borracha fixado na extremidade do 40 \
parafuso de ajuste e a vibrag@o e o ruido criados ao parar (contanto _ \
que o peso maximo da carga néo seja excedido). 2 3
©
30
Em condigdes em que o peso da carga e a velocidade estejam g
acima da curva, use um amortecedor de impacto (contanto que o © 25 \
peso maximo da carga nao seja excedido). 5 20 \
2
. g 15
Cuidado 10
No caso de tipo de bucha de esferas, a vida util pode ser
drasticamente diminuida se forem aplicados impactos ou 5 —
momentos excessivos. Portanto, mesmo se as condi¢Ges o 100 200 300 400 500
dadas acima nao forem excedidas, é recomendado o uso de ) CXZ
um amortecedor de impacto. Velocidade (mm/s)

Massa estatica mével quando parado

Quando o cilindro da série CXT é usado para mover o receptaculo
da peca de trabalho, como em um processo de estampagem ou
prensagem, uma carga vertical sera aplicada & superficie superior Massa estatica admissivel (kg)

do bloco deslizante parado (consulte a figura a direita). Nesse caso, Diametro CXTM CXTL
a massa admissivel é maior que o peso méximo da carga, como (mm) (Bucha desizante) (Rt cts e
dado na tabela a direita.
12 350 60

ACuidado 16 500 70
1. Certifique-se de que o bloco deslizante esteja parado no fim do curso. 20 900 125
2. Combine o centro da massa a ser aplicada com o centro do bloco deslizante. A 25 900 125

diregdo da massa precisa estar verticalmente para baixo em relagéo a superficie 32 1100 140

em que a pega de trabalho esté montada, como mostrado na figura  direita. 20 1900 170

3. Nao aplique uma carga que envolva impacto, como aqueles causados por batidas
(especialmente com o modelo de bucha de esferas).

4. Se essa massa for aplicada, a deflexao do eixo-guia também tera um valor
grande.
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Cilindro da plataforma

Série CXT

012, 016, 020, 025, 332, 040

Como pedir

Tipo de rosca

Nada RoscaM | 912 a 825
Rc

TN NPT 032, 040
TF G

CXT[M|20] |-(100]B]-[M9BW]
Cilindro da plataforma I Sensor magnético

Tipo de rolamento Ratag Sem sensor Quantidade de sensores

(com anel
[M ] Bucha deslizante Nada | 2 pgs.
olamento de bucha de esferas| * Consulte 0 modelo de sensor magnético 3 1 pg.

aplicével na tabela abaixo.

lProduzido sob encomenda
Consulte a pégina 629 para obter detalhes.

" n " pes.
Diametro/Curso (mm) Opcéao
Diametro Curso (mm) Nada Parafuso de ajuste somente com amortecedor (padrao)
(mm) 15 25 50 75 100 125 150 175 200 250 300 B Com de impact d o do cilindro somente quando embalado.)
12 BS Com 1 amortecedor de impacto (instalado no )
16 Amortecedores de impacto
. Diametro (mm,
20 Tipo mm)
25 12, 16 20 25 32, 40
Padro (amortecedor de impacto da série RB) RB0806 | RB1007 | RB1411 | RB2015
32 Amortecedor de impacto tipo macio da série tipo RJ (-XB22) | RJ0806H | RJ1007H | RJ1412H —
10 * A vida il do amortecedor de impacto é diferente da vida util do cilindro CXT.
@ - Curso padrdao Qe Curso longo Consute as "Precaugdes especificas do produto” de cada amortecedor de impacto para saber o periodo de substituigdo.
* Para obter 0s cursos minimos para modelo equipado com sensor magnético, consulte a * O amortecedor de impacto tipo macio da série tipo RJ (-XB22) ¢ uma especificagéo produzida sob encomenda. Para obter
pagina 634. detalhes, consulte a pagina 2056.

Sensores magnéticos aplicaveis/Consulte as paginas 1893 a 2007 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

Tensao da carga ia do sensor Ct imento do cabo (m)
. Entrada Ci . - Conector
Tipo| Funcao especial | elatrica (saida) DG AC Perpendicular Em linha 05 |1 | 3| 5 [Nethimip heago| Carga aplicavel
0122025032, 040 0122025 032, 40| ") | (L) | (@) | ¥
3 fios (NPN) 5V, MINV M9N ® 00O | O C‘;‘C";ﬁ:e
_ Grommet 3 fios (PNP) 12V M9PV M9P ® e e O O | integrado
M9BV mM9B ® 00O | O
] 2 fios 12V = —
= Conector — [ J7eC — o 000 —
K 3fios (NPN) 5V, MONWV MONW ® [0/0[O] [ O [cuiog
. . cireuito
s \r\‘dwc:cag ded d\zgnosﬂjo 3 fios (PNP) 12V MOPWV MOPW ® @ ® O | O |inegad
indicador de 2 cores .
2 |  2fios ogy L2V M9BWV M9BW ® @@ ® O | O | — |Rel,
3 L @ | 3fios (NPN) 5V, MONAV** MONA** O [O]@|O] =] O [cwiae| CLP
[} Resistente a agua circuito
B | (indicador de 2 cores) & . 3 fios (PNP) 12V M9PAV** M9PA** O |0 @O —| O |integrado
rommet
2 2 fios 12V M9BAV** M9BA** O|0|@|O|—] O | —
] P 5 Circuito de|
@ | Saidade diagnostico )
& | (ndicador de 2 cores) 4 fios 5V,12V = = F79F | @ ® O|—| O et
Resistente a campos
magnéticos (indicador 2 fios (ndo polar) — — P3DW ) el | O| —
de 2 cores)
3fios — Circuito de|
(equivalente a 5V A96V A96 [ ] o | — — circuito —_
- € NPN) — integrado
2 £
° Grommet | © — 200V — [ A72 — [A72H | @ [ (@] || — |
3 — L | 12V 100V A93V A93 e o0 |
= H 5V,12 V| 100V ou menos A90V A90 ® (@ || — [ Rels,
o 5 2 fio: 12V - — A73C — ® — o060 — — |CLP
2 Conector = S 24V
o £ 5V,12 V| 24voumenos|  — A80C = ® |00 0 — [T
L Indicagéo de _
diagnéstico (indicador | Grommet | £ — = A79W — o @ || — —
de 2 cores) @
<+ Sensores magnéticos resistentes & agua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC n&o pode garantir a resisténcia & agua.
Consulte a SMC sobre os tipos resistentes a 4gua com os nimeros de modelo acima.
= Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m --.-------- Nada _ (Exemplo) MONW + Sensores de estado sélido marcados com “0)" sao produzidos apés o recebimento do pedido.
im - M (Exemplo) MONWM + D-P3DW | é compativel com 025 a 040
3m e L (Exemplo) MONWL
5m - Z (Exemplo) MONWZ
Nenhum - N (Exemplo) J79CN

« Como hd outros sensores magnéticos aplicaveis além dos listados, consulte a pagina 636 para obter detalhes,
= Para obter detalhes sobre os sensores magnéticos com conector pré-cabeado, consulte as paginas 1960 e 1961
+ Quando os tipos D-A9 /M9 com 032 a 040 &0 montados em um lado da conexo em de em outro, pega os suportes de montagem do sensor magnético separadamente. Consulte a pagina 636 para obter detalhes.
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Cilindro de plataforma Série CXT

Especificacoes
Diametro (mm) 12 [ 16 [ 20 [ 25 | 32 | 40
Fluido Ar
Agdo Dupla acdo
Pressio de teste 1,5 MPa
Presséo méxima de trabalho 0,7 MPa Nota)
Pressao minima de trabalho 0,15 MPa
Temperatura ambiente e do fluido -10260 °C (Sem cc )
Velocidade do pistao 50 a 500 mm/s
Amortecedor (ambas as a de impacto (opcional)
Lubrificagdo N&o requer (dispensa lubrificacao)
Faixa de ajuste do curso -10mm da extensao, da retragdo: -5 mm cada)

Nota) Pressdo maxima de trabalho para este produto com o recurso de amortecedor.

Nota) A pressao maxima de trabalho para

Especificacoes do amortecedor de impacto

o cilindro sozinho é de 1 MPa.

Para obter especificagdes detalhadas sobre amortecedores
de impacto, consulte a pagina 1827

12 2
Modelo CXTO 16 CXTr120 CXT25 CXTO 20
Modelo do amortecedor de impacto RB0806 RB1007 RB1411 RB2015
Absorgao maxima de energia (J) 294 5,88 147 58,8
Amortecimento do curso (mm) 6 7 11 15
. - R Velocidade de colisao 0,05a5m/s
Especificacdes produzidas sob o e % 70 e P
requéncia méxima de operago” (ciclo/min)
] encomenda quéncia méxima de operagdo’ (icofmin)
e | (Para obter detalhes, consulte as Temperatura ambiente —10a80°C
=g pagina 637) Forga damola | Estendido 1,96 4,22 6,86 8,34
Simbolo Especificagoes (N) Retraido 4,22 6,86 15,30 20,50
X138 | Tipo de curso ajustavel Peso (g) 15 25 65 150
X777 | vedagses de borracha de fldor (somente uridade de acionamento do ciindro) + Denota os valores na absorgédo méaxima de energia por ciclo. Portanto, a frequéncia de operagéo pode ser aumentada
. de acordo com a absorgao de energia.
Produzido sob encomenda ¢ ¢
(Para obter detalhes, consulte as paginas 2033 a 2152.)
Simbolo Especificagbes A vida (til do amortecedor de impacto ¢ diferente da vida Gtil do cilindro CXT, dependendo das condigGes de
XB13 | Cilindro de baixa velocidade (5 a 50 mm/s) operagao. Consulte as precaugdes especificas do produto para saber o periodo de substituigao.

XB22

Amortecedor de impacto tipo macio Série tipo RJ

Saida tedrica

O
2

(N)
Diametro precsod A;;:;;O Pressao de trabalho (MPa)| SAIDA<— — ENTRADA
(mm) |overagio| (ore | 03 [ 05 | 07
1 [BTAs) 8481 25 | 42 | 89 m:%]:l
SAIDA 1138 34 57 79
1 [Tl 15T ] 45 | 75 | 106
SAIDA 201 60 101 141
g [Peon 236 | 71 | 118 | 165
SAIDA 314 94 157 220
[vmaon| 378 | 113 | 189 | 264
= SAIDA 491 147 245 344
gp [ETr 603 | 181 | 802 | 422
SAIDA 804 241 402 563
40 [ 1056 | 817 | 528 | 739
sapa | 1257 377 628 880
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Série CXT

Peso
CXTM (bucha deslizante) (kg)
Cu
pimars wm| 15 25 50 75 100 125 150 175 200 250 300
- 0,85 0,90 1,02 1,13 1,25 - - - - _
(0,35) (0,35) (0,35) (0,36) (0,37) -
16 1,18 1,24 1,39 1,54 1,68
(0,50) (0,50) (0,51) (0,52) (0,53) — — - — —
%0 2,35 2,61 2,89 3,15 3,41 3,66 3,92 4,18
— (0,85) (0,87) (0.:88) (0,90) (0,91) (0,93) (0,94) (0,96) — —
25 2,76 3,03 3,34 3,62 3,89 4,16 4,43 4,70 5,05 579
(1,09) (1,11) (1,14) (1,16) (1,18) (1,21) (1,23) (1,25) (1,30) (1,34)
2 . 4,62 4,98 5,34 5,70 6,00 6,35 6,69 7,04 7,73 8,43
(2,06) (2,10) (2,14) (2,17) (2,21) (2,25) (2,29) (2,33) (2,41) (2,49)
40 8,30 8,82 9,32 9,83 10,40 10,91 11,43 11,95 12,98 14,02
(3,71) (3.75) (3.79) (3:83) (3:87) (3.91) (3,95) (3,99) (4,07) (4,15)
CXTL (rolamento de bucha de esferas) (kg)
Curso
pimaro om| 15 25 50 75 100 125 150 175 200 250 300
- 075 0,78 085 0,92 0,98 o o o o o
0,41) (0,42) (0,42) (0,42) (0,43
6 1,05 1,08 1,18 1,27 1,35
(0,57) (0,57) (0,58) (0,59) (0,60) — — — — — —
. 2,00 2,15 2,32 2,46 2,60 2,75 2,89 3,03
(1,02) (1,04) (1,05) (1,07) (1,08) (1,10) (1,11) (1,13) -
25 o 2,41 2,57 2,77 2,92 3,08 3,04 3,40 3,56 3,78 4,19
(1,25) (1,28) (1,30) (1,33) (1,35) (1,37) (1,39) (1,42) (1,46) (1,50)
22 4,23 4,47 4,71 4,95 5,13 5,36 5,59 5,82 6,27 6,73
(2,26) (2,30) (2,34) (2,38) (2,42) (2,46) (2,50) (2,54) (2,62) (2,70)
40 o 7,55 7,86 8,16 8,46 8,82 9,13 9,44 9,75 10,37 10,99
(4,31) (4,35 (4,39) (4,43 (4,47) (4,51) (4,55) (4,59) (4,67) (4,74)

Nota 1) (): Denota os valores do peso das pecas méveis. (O peso das pecas méveis de um cilindro também esta incluido.)

Nota 2) O peso indicado acima néo inclui um amortecedor de impacto.

Série aplicavel para ambientes de operacao que nao aceitam cobre

@ Especificacées sem cobre/fltior

« Para obter detalhes, consulte o site da SMC.
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Cilindro de plataforma Série CXT

Construcao
@
CXTM 2
Haste-guia/rolamento @
@
CXTL
Haste-guia/rolamento | —=
® @// @/J
Partes componentes Lista de pecas
N° Descricao Material Nota N° Descricdo Material Nota
1 Bloco deslizante Liga de aluminio Anodizado transparente 16 |Amortecedor de impacto — Opcional
2 Placa A Liga de aluminio Anodizado transparente {17 |Porca Ago-carbono Acessério do amortecedor de impacto
3 Placa B Liga de aluminio Anodizado transparente 18 |Parafuso sextavado interno |Aco cromo-molibdénio Revestido com niquel
CXTM Aco-carbono  [Revestido em cromo duro 19 |Tubo do cilindro Liga de aluminio Anodizado duro
4 | Haste-guia CXTL | Aco de rolamento Témpera de alta 20 |Colar Liga de aluminio Anodizado incolor
frequéncia, revestido em
cromo duro 21 |Pistdo Liga de aluminio Cromado
5 | Bucha deslizante Liga de rolamento, ago-carbono Aco inoxidavel — | ol2a25
6 | Rolamento de bucha de esferas _ 22 |Haste do pistdo Revestido em | 032,40
7 | Anel retentor tipo C Ago-carbono Revestido de fosfato Ago-carbono cromo duro
8 Adaptador Ago-carbono Revestido com niquel 23 | Anel retentor tipo C Acgo-carbono Revestido de fosfato CXZ
9 | Disco conectado Ago-carbono Revestido com niquel 24 | Amortecedor A Poliuretano
10 | Arruela Ago-carbono Cromado colorido 25 | Amortecedor B Poliuretano cxw
11 | Anel retentor tipo C Ago-carbono Revestido de fosfato 26 | Anel magnético —
12 | Parafuso interno | Aco libdéni com niquel 27 | Vedagéo da haste NBR
13 | Arruela de pressdo Ago Revestido com niquel 28 | Vedagéo do pistao NBR
14 | Parafuso de ajuste (com amortecedor) | - Ago-carbono, elastomero Revestido com niquel 29" | Gaxeta da camisa NBR CXSJ
15 |Porca Ago-carbono Revestido com niquel Nota) O mesmo tipo de pega é instalado no lado traseiro para o tipo de curso longo.
Pecas de reposicao/Kit de vedacao 28
Ref. do kit
Cilindr:,w Lk CXT 12 CXTi 16 CXT 20 CXT 125 CXT1132 CXT1 40
Curso CDQSB12 CDQSB16 CDQSB20 CDQSB25 CDQ2A32 CDQ2A40
Curso padréo CQsB12-PS CQSB16-PS CQSB20-PS CQsB25-PS CQ2B32-PS CQ2B40-PS
Curso longo CQsB12-L-PS CQSB16-L-PS CQSB20-L-PS CQSB25-L-PS CQ2A32-L-PS CQ2A40-L-PS
* O kit de vedagao inclui 20, 2 e 2. Pega o kit de vedagao com a referéncia do kit.
= Since the seal kit does' not include a grease pack, order it separately. D'I:l
Grease pack part no.: GR-S-010 (10 g)
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Série CXT

Dimensoées: 012 a 925

S + Curso X + Curso
4 x oLD passante, furo H
escareado oB profundidade C 4x MM HP
M
Traseira 4 x J profundidade JK
T PA T (N) HA ‘ HG
I R, - L
TS = | = \
- Al z @)
I rﬁ 7 T
i 13 WY
@ © :
I 5 (N2 I S ——
[ — = —oz wl 3 g / \% o
o [ g o \/ 5]
g © LIS
| 6 * +r | =d
@ @ = 2xM5x0.8 @ ;
' @ @ g Y
—— [
G G _2xRB_ HT
u (NA) i == (Opcional)
L A HN (Méx.)
Q + Curso (NA)
Forma do cilindro
= =
[ = ]
O]
(mm)
Diamet Ci dré d
o | oA B | C E | G|GP| H |HA|HG |HN |HP | HT J JK| L |LD
Deslizante| Bucha de esferas
12 15,25 8,5 8 4 16 10 25 7,5 50 34 6 14,5 | 34 33 18 M5 x 0,8 9,5 | 68 43
16 15, 25 75 95| 5 18 12 29 | 65 65 40 6,5 | 16 39,56 | 39 21 M6 x 1 95 | 75 5,2
20 25, 50 95 |11 6,5 25 16 36 8.5 80 46 9 18 44,1 | 45 24 M8x 1,25 |10 86 6,9
25 25,50 95 |11 6,5 25 16 40 | 85 90 54 9 23 55 53 28 M8x 1,25 |10 86 6,9
Diametro (mm) MM M | (N) [(NA) NN PA'|PB [PW | Q |QW RB RW| s | T Uu | w|X Y 4
12 M4 x0,7 6 8 | 27 M8x1,0 | 30 | 60 | 80 | 85 | 26 | RB0806 [17,5| 96 | 13 1 77 |22 75 | 5
16 M5 x 0,8 8 8 27 M8 x 1,0 45 70 g5 90 40 RB0806 15 103 13 2 92 |22 75 | 5
20 M6 x 1 10 | 10 | 29 | M10x1,0 | 60 | 100 | 120 | 105 | 46 | RB1007 |26 |122 | 17 | 2 |[117 |295 | 9 55
25 M6 x 1 10 | 12 | 50 | M14x1,5 | 60 | 100 | 130 | 105 | 50 | RB1411 |22 |122 | 17 | 2 |127 | 325 |11 55
= A dimensédo PA é o fator ordenado do centro da dimensé&o L.
Curso longo (mm)
Di&metro (mm) Variedade de cursos (mm) X Y Y4
12 50, 75, 100 32 75175
16 50, 75, 100 32 e | 7R
20 75, 100, 125, 150, 175, 200 41 9 9
25 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300 44 |11 11
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Dimensoes: 232, 340

Cilindro de plataforma da Série CXT

(N) S + Curso X + Curso
H
4x 08,7 passante, furo 4xM8x1,25
escareado ¢14 profundidade 8 Profundidade 12 HP
Traseira 4 x M10 x 1,5 profundidade 15 T PA T I(N) 2 HG
o T |
,,,,,,,,,,, g 3 ‘
H = :
o — - 2 %)
@ = = DE
NS 1 \S4
—- T \\W M20 x 1,5 e —
1 [ / ©)
= ol
— 5 - g = &— O u % ST
1 © &
s 1 ° Y z == T
1 Ly Q I L
& = == ... e
X N
@‘\4 & O ] (ReNPT.G) | B S N
B G G 2 x RB2015 F HT
e L A (Opcional)
HN (Max.)
(NA) Q + Curso (NA) |
° I
(mm)
Diametro | Curso padréo d Nota) *
(mm) (mm) A pro— E| F| G |GP| H|HG|HN|HP | HT| L |(N)|[(NA)P PA" | PB |PW| Q
32 25,50,75,100 | 10,5 | 28 20 45 27 9,5/ 110 | 66 |26,5|67,6 | 64 |335| 100 | 14 53 | 1/8 | 70 | 120 | 160 | 121
40 25,50,75,100 | 11,5 | 36 25 52 31 10,5/ 130 | 78 |30,5|77,6 | 74 |40,5| 136 | 12 51 1/8 | 90 | 140 | 190 | 159
* A dimens@o PA é o fator ordenado
Diametro (mm)| QW | RW | S T W X Y z do centro da dimenséo L.
32 60 | 33 | 140 | 19 | 157 [33 |105]| 7,5 Nota) As portas Rc, NPT e G podem
I .
40 84 | 35 [ 180 | 21 [ 187 [395[11 |8 ser selecionadas
Curso longo (mm)
Diametro (mm) Variedade de cursos (mm) X Y 4
32 125, 150, 175, 200, 250, 300 455 | 125|125
40 125, 150, 175, 200, 250, 300 55 14 14

O
2
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Série CXT

Montagem do sensor magnético 1

Curso minimo para a montagem do sensor magnético

(mm)
Wodelo do senear
— s Y g . D-M9LWV g D-M9 W g
PN ETE R W — D-M9 IV D-A9 'V D-A9 SRy D-M9 B A D-P3DW
CX1;l 12 1 5 5 10 10 15 20 15
CXT. 125 2 5 10 10 10 15 20 15
1 5 5 10 10 10 15 15
CXT 2
40 2 5 10 10 15 10 15 15
# D-P3DW é compativel com 025 a 940. (mm)
e D-A7 D-A70H DG
L D-F7(1V D-A8 D-F71.WV D-A80H D-A70W D'F7B A
Aplicagéo D-J79C D-A73C D-F7BAV D-F7 - g
Namero de sensores D-A80C D-J79 D-F7NT
magneétcos mortacos D-F79F
32 1 5 5 10 15 15 20
CANRAT 2 5 10 15 15 20 20
Posicao adequada da posi¢ao de montagem do sensor magnético (deteccao no fim de curso) e sua altura de montagem
D-A9(] D-M91W D-A9( 1V
D-M9 D-M9/ 1A D-M9( 1V
212 A B D-M9 WV
‘ D-M9( 1AV
I %
016,20,25 A B A
I . | ‘ 5
| |
232, 40 A B W
8/
Posicdo adequada de montagem do sensor magnético/Curso padrdo  (mm) Altura de montagem do sensor
Mo?;s«: D-A9 D-M9. /M9 V D-M9 1A p— magnético/Curso padréo, curso longo (mm)
magreéico D-A9 1V D-M9 ' W/M9 WV D-M9 AV Modelo do D-M9 'V
Didmetro A B w | A B w [ A B w [ A B nenéico| D-A91V |D-M9 WV | D-P3DW
12 15| 0 15(4) | 55| 45 55| 55| 45| 75 — — D-M9 AV
16 2 0 2045 | 6 4 6 6 4 8 = = Didmetro Hs Hs Hs
20 6 35 [-15(1) [ 10 75 | 25 10 75 | 45 — — 12 17 19 —
25 7 55 |-35(1)[ 11 95 | 05| 11 95 | 25 | 15 0 16 19 21 —
32 8 5 |3K05)] 12 9 1 12 9 3 25 0 20 22,5 24 —
40 12 75 |-55(3)] 16 11,5 | 1,5 | 16 15 | 05 | 65 2 25 245 26 32
Posicdo adequada de montagem do sensor magnético/Curso longo  (mm) 23 ;7) . i: 5 2‘;*5
Hoteo s D-A9 D-M9[ /M9 'V D-M91 A D-P3DW : ’
agnéico) D-A9LV D-M9W/M9 WV D-M9 AV
Didmetro A B w A B w A B w A B
12 5 7 |55 9 11 — 9 1 1 — —
16 55| 6 |45(2] 95| 105 | 05| 95 | 105 5= =
20 9 11,5 |-10(-75) | 13 16 -6 | 13 16 —4 — —
25 10 13,5 |-12(:95) | 14 18 -8 | 14 18 -6 45 8
32 85 | 165 |-145(12] 125 | 205 | -105] 125 | 205 | 85| 3 11
40 12 225 |-05(-18] 16 265 | -165 | 16 265 | -145] 65 17
Nota 1) (): Denota os valores de D-A93.

Nota 2) W é aplicavel ao montar D-A9 |, D-M9 |, D-M9 "W e D-M9 ' A.

Nota 3) Ajuste o sensor magnético depois de confirmar as condigdes de operagao na configuragao atual.
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Montagem do sensor magnético da Série CXT

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (Deteccédo no fim de curso) e sua altura de montagem

D-A7[] D-F70 D-F70V
D-A80 D-J79 D-J79C 232, 40 A B
D-A73C D-F70W D-F70WV —
D-A80C D-J79W D-F7BAV

D-A79W D-F7BA

D-A7H D-F79F !
D-A80H D-F7NT

Posicao adequada de montagem do sensor magnético/Curso padrdo  (mm

Modelo do D-A72/A7"H
sensor D-A80H/A73C
magnético D-A73 D-A80C/F711/J79
D-A80 D-F70W/J79W D-A79W D-F7NT

D-F70V/IF7WV
D-F79F/J79C
D-F7BA/F7BAV

Diametro A B A B A B A B
32 9 6 9,5 6,5 6,5 3,5 14,5 10,5
40 13 8,5 18,5 9 10,5 6 18,5 13

Posicdo adequada de montagem do sensor magnético/Curso longo (mm)

Modelo do D-A72/A7H
sensor D-A80H/A73C
magnético D-A73 D-A80C/F71/J79

D-F7W/J79W D-A79W D-F7NT

(D D-F7(IV/F7I WV
D-F79F/J79C
D-F7BA/F7BAV
Diametro A B A B A B A B
32 9,5 17,5 10 18 7 15 15 23
40 13 23,5 13,5 24 10,5 21 18,5 29

Nota) Ajuste o sensor magnético apés confirmar as condi¢cdes de operacao na situagao atual.

Altura de montagem do sensor magnético/Curso standard, curso longo (mm)
Modelo do D-A7'H
sensor D-A80H
GRS 3-5;9 D-F7(V
DArs | DF7_w | DATSC | p.a7oW |D-F7i WV | D-J79C
D-J79W D-F7BV
D-F79F
D-F7BA
D-F7NT
Diametro Hs Hs Hs Hs Hs Hs
32 31,5 32,5 38,5 34 35 38
40 35 36 42 37,5 38,5 41,5

Range de operacao

(mm)

Modelo do sensor Diametro

magnético 12 16 20 25 32 40
D-A9(1/A91 'V 6 75 | 10 10 9,5 9,5
D-M91 /M9 1V
D-M9 " W/M9 IWV 25 4 55 55 6 55
D-M91A/M9[ AV
D-F70/F70V
D-J79/J79C
D-F7W/F7WV
D-J79W i i i 6
D-F7BA/F7BAV
D-F7NT/F79F
D-A711/A80 — — — — |12 11
D-A79W — — — — |13 14
D-P3DW — — — 55 6,5 6,5

« Valores apenas para referéncia incluindo histerese, nao significa que sejam garantidos.
(Supondo +30% de di 80.)
Em algum caso, podem variar substancialmente, de acordo com o ambiente.

+ Os suportes de montagem do sensor magnético BQ2-012 nao séo usados para tamanhos maiores que
032 dos tipos D-A9"(V)/M9(V)/M91W(V)/M9" A(V). Os valores acima indicam o intervalo de
operag&o quando montado com a ranhura de instalagdo do sensor magnético convencional.

4 S\NC
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Série CXT

Montagem do sensor magnético 2

Suporte de montagem do sensor magnético: Referéncia

Face de Diametro (mm)
montagem 212 016, 020, 025 032, 040
do sensor Lado da conex@o Lado da conex&o Lado da conexéo
magnético

Modelo do sensor

[Face de montagem do sensor magnético| Face de montagem do sensor magnético Face de 1 do sensor magnético
Lados A, BeC Lados A, Be C daconexao | Lado da conexdo LadosA,Be C
Dois tipos de suportes de montagem de sensor
magnético estio disponiveis como um conjunto.
D-A9( aratuso de
D-A91V relnio 10
D-M9(! O suporte s
D-M91 1V O suporte de O suporte de de
D-M9 W montagem do sensor montagem do sensor montagem
D-M9 WV magnético nao é magnético nao é do sensor
D-M91 1A necessario. necessario. magnético
D-M9[ 1AV nao é
necessario.

Nota 1) Para cada série de cilindro, quando um sensor magnético compacto é montado nos trés lados (A, B e C acima) que nao seja
o lado da conexao de diametros 832 e 940, os suportes de montagem do sensor magnético acima séo necessarios. Pega-os

separadamente dos cilindros. Exemplo de pedido
CXTM32-50-M9BW...... 1

Nota 2) Os suportes de montagem do sensor magnético e os sensores magnéticos s&o enviados juntos com o cilindro.

Diametro (mm)
25 32 I 40

Modelo do sensor

D-A7(1/A80
D-A73C/A80C
D-A7/1H/A80H
D-A79W
D-F70J79
D-F70V - BQ-2
D-J79C
D-F7WN79W
D-F70WV
D-F7BA/F7BAV
D-F79F/F7NT

D-P3DW BQ6-032S

Nota) Os suportes de montagem do sensor magnético e os sensores
magnéticos sdo enviados juntos com o cilindro.

[mm== === mmmmmmmmmm—m——

Outros sensores & 4 1893 a 2007 p
: Sensor éti Modelo Entrada elétrica (Diregdo de alragéo) Caracteristicas :
D-A73 —
Grommet (perpendicular)
: Reed D-A80 (perp ) Sem led indicador :
ee
D-A73H, A76H . —
1 Grommet (em linha) 1
D-A80H Sem led indicador I
: D-FINV, F7PV, F78V - "
i Indicagao de di: osti
. D-FTNWY, F7BWY | Grommet (perpendicular)| GRS IS0 |
Re tente a &
I D-F7BAV (indadior e 2cores) |
1| Estado sélido | D-F79, F7P, J79 — 1
Indicagao de diagnéstico
1 MMHmmwammwmmm (indicador do 2 cores) |1
Re stente a &
: D-F7BA (incacior e  cores) :
D-F7NT Com temporizador
1 Para sensores de estado sdlido, s sensores magnéticos com um conector pré-cabeado também estao |
1 disponiveis. Consulte as paginas 1960 e 1961 para obter detalhes. 1
1 * Normalmente fechado (N.F. = contato b), sensor de estado s6lido (tipo D-FOG/FOH) também estéo 1
1 disponiveis. Para obter detalhes, consulte a pagina 1911. 1
Lﬂ' Os tipos D-A7/A8/F7/J7 nao podem ser montados em 912 a 025. J

[Conjunto de de i em aco i

O seguinte conjunto de de em ago i dvel (incluindo

porcas) esté disponivel. Utilize de acordo com o ambiente de trabalho. (Peca o suporte de
do sensor 6 pois ele néo esta incluido.)

BBA2: Para tipos D-A7/A8/F7/J7
Os sensores magnéticos D-F7BA e F7BAV s&o instalados no cilindro com os parafusos de
aco inoxidavel acima quando sdo enviados. Quando um sensor magnético é enviado
independentemente, o BBA2 esta incluido.
Nota 4) Consulte a pagina 1993 para obter os detalhes do BBA2.
Nota 5) Quando o D-M9IA(V) for montado em um lado que nédo seja o das conexdes
de diametros @32 e 040, peca suportes de montagem do sensor magnético
BQ2-012S e BQ-2 e um conjunto de parafusos de aco inoxidavel BBA2.

Peso do suporte de montagem do sensor magnético

Referéncia do suporte de montagem do sensor magnéfico Peso (g)
BQ-2 1.5
BQ2-012 5

* Se o cilindro for usado em uma aplicagdo na qual um material magnético é
colocado em contato préximo ao redor do cilindro, conforme mostrado no
grafico abaixo, (inclusive casos em que um dos lados esteja em contato
préximo), a operag@o dos sensores magnéticos pode se tornar instavel.
Portanto, consulte a SMC para este tipo de aplicagao.

Substéncia magnética
(placa de ferro, etc.)

Substancia magnética
(placa de ferro, etc.)
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Série CXT

Produzido sob encomenda: Especificacoes individuais

Entre em contato com a SMC para obter informagdes detalhadas sobre dimensdes,
especificacdes e prazos de entrega.

n Curso ajustavel

A faixa de ajuste do curso pode ser expandida com um parafuso de ajuste longo.

Como pedir

Produzid
encomenda

Simbolo

CXT |Reieréncia do modelo padriol — X138

Especificacoes

Curso ajustavel

Modelo

CXTL12,16

CXT( 120, 25

CXTL132

CXTL140

Faixa de ajuste do
curso

—26 mm
(lado unico —13 mm)

—28 mm
(lado unico —14 mm)

—44 mm
(lado Unico —22 mm)

—40 mm
(lado Unico —20 mm)

+ Especificagoes diferentes das acima sdo as mesmas do tipo padréo.

Dimensoes (Dimensoes diferentes das abaixo sdao as mesmas do tipo padrao.)

E Vedacao de borracha de flior (somente unidade do cilindro)

A borracha de flior somente é usada para vedacéo da unidade do cilindro.

Como pedir

N
Lty
(mm)

{} ¢ | Diémetro do cilindro (mm) A N NA t
EE it f H 12 85a21,5 32 | 408 4
@ @ 16 752205 32 | 408 |4
= — — 20 9,5a235 37 46,7 4

= = L5
25 9,5a23,5 39 | 673 | 6
@ Iy 32 1052325 49 | 732 | &
] ] I 40 11,5a31,5 49 | 732 6

NA A
Simbolo

CXT |Referéncia do modelo padréol — X777

Especificacoes

Vedacao de borracha de fltior (somente unidade do cilindro)

‘ Material de vedagcao ‘ Borracha de fltior (somente unidade do cilindro)

« Especificag0es diferentes das acima s&o as mesmas do tipo padrao.

O
2
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Série CXT

Leia antes do manuseio.

Precaucoes especificas do produto

Consulte o prefacio 39 para Instrucdes de Seguranca e as paginas 3 a 12 para Precaucdes

com o sensor magnético e o atuador Precaucdes com sensores.

Precaucdes com a operacao \

Montagem

ACmdado

N

w

o

o

©
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. Nao aplique no bloco deslizante uma carga que exceda o

valor calculado nos procedimentos de selecao.

. Opere o cilindro prendendo-o por suas placas e ndo por

seu bloco deslizante.

. A folga entre o bloco deslizante e a placa no fim do curso

é de aproximadamente 1 mm a 6 mm. Ela pode ser
extremamente perigosa, pois existe o risco de seus dedos
ficarem presos.

Instale uma protec@o conforme necessario.

. Em ambas as extremidades do curso, ajuste a parte do

amortecedor na extremidade do parafuso de ajuste de
modo que fique em contato com o bloco deslizante. (A
folga entre o bloco deslizante e a placa precisa ser de 1
mm ou mais.)
Se for operada sem fazer nenhum contato, a haste do pistao
do cilindro de acionamento ou a ferragem de conexado
(adaptador) poderia ser danificado por um impacto excessivo,
ou o bloco deslizante poderia colidir com a placa e criar um
ruido anormal.
O peso da carga ou a velocidade de operacao serao
limitados se somente o parafuso de ajuste for usado.
Consulte a secdo sobre "Carga admissivel quando somente o
parafuso de ajuste for usado" na pagina 627.
Entre em contato com a SMC se este produto for usado
em um ambiente em que a haste do pistdo e as
superficies do eixo-guia sejam expostas a agua (dgua
quente), refrigerante, cavacos de corte e poeira.

Os rolamentos do bloco deslizante precisam ser
lubrificados periodicamente. Injete graxa (consisténcia de
graxa a base de sabao de litio de Classe 1 ou 2) pela
entrada de lubrificacao.

Nota) Nos cilindros com diametro de @12, aplique graxa no
eixo-guia.

. Para operar o cilindro, use uma alimentacdo de ar sem

lubrificante.
Se lubrificado, use ¢leo para turbina Classe 1 (ISO VG32).
(Nao é permitido o uso de éleo de maquina ou 6leo de eixo.)

O

1.

N

[

bl

o

o

. Antes da i ao.

A Cuidado

Embora um alto nivel de planeza seja desejado para a
superficie em que o cilindro sera montado, se ndo puder
ser obtida, use calcos para ajustar a instalacao do cilindro
de modo que o bloco deslizante possa operar ao longo do
seu curso sob pressdo minima de trabalho.

. Nao arranhe ou faca entalhes na haste do pistdao do

cilindro de acionamento, pois isso poderia danificar a
vedacao da haste e causar vazamentos de ar.

O mesmo se aplica ao eixo-guia.

Nao aplique choques ou momento excessivo ao bloco
deslizante do tipo bucha de esferas.

A direcao da conexao do cilindro de acionamento pode
ser alterada em incrementos de 90° removendo os quatro
parafusos que fixam o cilindro.

Depois de alterar a diregdo, verifique a operagdo na pressao
minima de trabalho.

ite a tul ¢
para impedir que poeira ou cavacos de corte entrem no
cilindro.

lave cuidadc

. A posicao de montagem do parafuso de ajuste e do

amortecedor de impacto nao pode ser invertida devido a
restricoes impostas pelo pino de localizagdo para o
amortecedor de impacto que é fornecido no bloco
deslizante.

Para inverter a posicéo, entre em contato com a SMC.

Manuseio do amortecedor de impacto

1.

2.

3.

A\ Cuidado

Os amortecedores de impacto da série RB (produzidos

pela SMC) conseguem absorver uma variagcado ampla de

energia sem necessitar de ajuste. (Nenhum parafuso de

ajuste é fornecido.)

O parafuso na base nao é para ajuste.

Nunca gire este parafuso, pois poderia causar vazamento de

dleo (desempenho inferior).

Nao arranhe a superficie da haste do amortecedor de

impacto, pois fazé-lo poderia afetar a durabilidade do

amortecedor de impacto ou causar retragéo insatisfatéria.

+ Para obter especificacdes detalhadas sobre o amortecedor
de impacto, consulte a pagina 1827.

\ Vida util e periodo de substituicdo do amortecedor de impacto

1.

SVC

A\ Cuidado

O ciclo operacional permitido sob as especificacoes
definidas neste catdlogo € mostrado abaixo.

1,2 milhao de ciclos RB08
2 milhoes de ciclos RB10

a RB2725

Nota) A vida Util especificada (periodo de substituicdo adequado) € o valor

a temperatura ambiente (20 a 25 °C). O periodo pode variar de
acordo com a temperatura e outras condigdes. Em alguns casos, o
amortecedor de impacto pode precisar ser substituido antes do ciclo
de operagao permitido acima.



