Cilindro com haste dupla

Série CXSJ/CXS
26, 010, 15, 620, 925, 332

Cilindro de haste passante com funcao de guia adequado
para aplicacoes pick & place (pegar e colocar).

O dobro do empuxo
Precisdo no antigiro + 0,1°

Rolamentos de bucha de esferas e rolamentos
deslizantes siio padriio para todas as séries.
As dimensdes dos rolamentos de bucha de esferas e dos rolamentos deslizantes sio as

mesmas.

Faixa de ajuste de cursos:
0a-5mm

Pode ser montado
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em trés faces.
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@ Variagdes da série
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Tipo compacto série CXSJ

O sensor magnético pode ser instalado Dimenso6es/Peso
a partir de 3 direcoes.

‘ ’Inverso A

00 [OCh-

Montagem simétrica

Nota)
Peso

Altura | Largura Comprimento total (kg)
CXSJO6 134 | 32 L G 0,057
o CXSU6 16 | a7 58,5 + Curso 0,095
CXSJO10 15 42 (9 G 0,114
Mecanismo de montagem inversa 010 CcXsO10 17 46 72 + Curso 0,170
Reversivel CcXSJO15 19 54 70 + Curso 0,219
é Suporte do parafuso 4 . _ o8 CXSO15 20 58 79 + Curso 0,280
Ol A CXSJ20 24 | 62 84 + Curso 0,371

¥ 777777 SN 020 94+ Curso
> CXSL120 25 | 64 0,440
.+ Sensor : Suporte do parafuso CXSJr125 29 | 73 87 + Curso 0,544
: Gomo, “}J“Pg"i Jo parafuso o2 CXsC2s 30 80 96 + Curso 0,660
montagem partir da qual seja montado. CxsOs2 38 % 1.230

Nota) Bucha deslizante, cursos de 20 mm

Tubulagao axial disponivel (06, 210)

Energia cinética admissivel, carga admissivel e

precisao no antigiro sao equivalentes as do tipo

LM+ ===
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Com amortecimento pneumatico
Série CXS: 020, 025, 32

p—
Tipo compacto le ==
o

lo amortecimento pneumético aumenta B o0, ot5, o0z
¥ muito pouco a dimensao do comprimento,

comparado ao cilindro de tipo padrao.
Nilg

Dimensiio agic " i,
icional - Tipo basico
Comparado ag tipg, h‘;::z oeada diametro
CXs Série CXS
tipo basico .. 2mm (220) 06, 010, 515, 020, 625, 032

3mm (z25)
5mm (o32)

Com amortecimento pneumatico
1J Energia cinética admissivel aprimorada: Série CXS

Duas a trés vezes a do tipo padrao 020, 025, 032
ZJ Reducéo de ruido aprimorada:

E possivel redugdo de mais de 6 dB

Mecanismo exclusivo de amortecimento pneumatico sem anel de amortecimento

v

A eliminagdo do anel de amortecimento usado em amortecimentos pneumaticos do tipo
convencional possibilitou a reducdo do comprimento geral do cilindro, mantendo
simultaneamente todas as vantagens de um perfil compacto.

Com trava

Série CXS
06, 910, 015, 620, 625, 0632

Vedagao do
pistao

1. Quando o pistéo esté se retraindo, o ar é descarregado através de A e A' até que a vedagéo do
pistéo H passe a passagem de ar A.

2. Apds a vedag@o do pistdo H ter passado a passagem de ar A, o ar s6 é descarregado através de A'.
A secao marcada com linhas hachuradas torna-se uma camara de amortecimento, obtendo-se um
efeito de amortecimento pneumatico.

3. Quando a alimentagéo de ar para a extensao do pistéo é fornecida, a vedagao de retengéo abre-se Tipo haste passante
e o pistao estende-se sem retardo.

J

Série CXSW
26, 010, 015, 020, 625, 632

ipo de rolamento

Especificacées Bucha deslizante
P < Rolamento de bucha

de vécuo de esferas D-J

Tipo de alivio Rolamento de bucha
12-CxsJ de esieras
Tratamento especial

O

SMC 641




Série CXSJ
Selecao de modelo

/\ Cuidado

Selecao de modelo

A saida tedrica deve ser confirmada separadamente, consultando a tabela na pagina 654.

Montagem vertical

Orientagédo
de montagem

Velocidade méx.(mm/s) Até 200 Até 400 Até 600 Até 800
Curso (mm) Todos os cursos
06
10
Grafico de 15
selegio 220 ! 2 3 4
025
032
Montagem horizontal
L
Orientagao _ _@e
de montagem
m
= Consulte as notas de cuidado abaixo.
Curso (mm) Até 10 Até 30 Até 50 Até 75 Até 100
Velocidade méx. (mm/s) Até 400 Acima de 400 Até 400 Acima de 400 Até 400 Acima de 400 Até 400 Acima de 400 Até 400 Acima de 400
06 5 6 7
010
Gréfico de @i
" 14 15
e 020 8 9 1 12 13
025
032

+ As velocidades maximas para 06 a 032 sao: 26, 10: até 800 mm/s; 015, 20: até 700 mm/s; 625, 32: até 600 mm/s

A Cuidado

Se o cilindro estiver montado horizontalmente e a extremidade da placa nao chegar ao centro de gravidade da carga, use a férmula abaixo para calcular o curso L' imaginario, que
inclui a distancia entre o centro de gravidade da carga e a extremidade da placa. Selecione o gréfico que corresponde ao curso L' imaginario.

Curso L' imaginario = (Curso) + k + L
k: Distancia entre o centro e a extremidade da placa

06 2,75 mm
010 4mm
015 5mm
020

6mm
025
032 8mm

642

(Exemplo)
1 Aousar CXSJM6-10e L = 15 mm:
Curso L' imaginério = 10 + 2,75 + 15 = 27,75
Portanto, o grafico usado para sua selecao de modelo deve
ser aquele para CXSJM6-306).
2 Ao usar CXSJL25-50 e L = 10 mm:
Curso L' imaginario = 50 + 6 + 15 =71
Portanto, o gréfico usado para sua sele¢do de modelo deve
ser aquele para CXSJL25-7514).
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Montagem vertical

Selecdo de modelo da Série CXSJ
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Nota) V = 700 mm/s para 015, 020.




Série CXSJ

Montagem horizontal

V = Até 400 mm/s

V = Até 400 mm/s

Gréfico (5) Até curso de 10 mm

V = Até 800 mm/s

Gréfico (6) Até curso de 30 mm

V = Até 800 mm/s
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Gréfico (7) Até curso de 50 mm

V = Até 800 mm/s

0,2

0,1

Selecdo de modelo da Série CXSJ
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série CXS
Selecao de modelo/Tipo basico

A\ cuidado

Tipo basico: CXS

A confirmacgao da saida tedrica é requerida separadamente.
Consulte "Saida teérica" na pagina 666.

Montagem vertical

Orientagao
de montagem

Velocidade méx. (mm/s)

Até 100

Até 200 Até 300 Até 400 ‘ Até 600

‘ Até 700 (Até 800)

Curso (mm)

Todos os cursos

Gréfico

de
selegédo

232

Montagem horizontal

Orientagao
de montagem

= Consulte as notas de cuidado abaixo.

Curso (mm)

Até 10

Até 30 Até 50 Até 75

Até 100

Velocidade méx. (mm/s)

A 100 e

A0 |Acimaded00( A 100 e 400 |Acimade400( A 100 A 300 400 |Acmade400( At 100 ‘ A 300 ‘ L) ‘Mmadewﬂ

A 100 ‘ K30 ‘ A0

[Acima de 400

06

)

(8) )

010

Gréfico

015

de
selegéo

020

025

032

(10)

(11) (12) | (13) (14) | (15) (16)

(17)

* As velocidades maximas para 610 a 032 s&o: 010: até 800 mm/s; @15, 20: até 700 mm/s; 625, 32: até 600 mm/s

/\ cuidado

Se o cilindro estiver montado horizontalmente e a extremidade da placa nao chegar ao centro de gravidade da carga, use a férmula
abaixo para calcular o curso L' imaginério, que inclui a distancia entre o centro de gravidade da carga e a extremidade da placa.
Selecione o gréfico que corresponde ao curso L' imaginario.

Curso L' imagindrio = (Curso) + k + L
k: Distancia entre o centro e a extremidade da placa

(Por exemplo)
Ao usar CXSM6-10 e L = 15 mm:
Curso L' imaginario = 10 + 2,75 + 15 =27,75

06 2,75 mm
010 4 mm
015 5mm
020

6mm
025
032 8 mm

Portanto, o grafico usado para sua selegéo de modelo deve ser aquele para CXSM6-30.
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Montagem vertical

Selecdo de modelo/Tipo basico Série CXS
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série CXS

Montagem horizontal

06 ‘ 010 a 032
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Montagem horizontal

Selecdo de modelo/Tipo basico Série CXS
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série CXS
Selecao de modelo/Com amortecimento pneumatico

A Cuidado A confirmacéo da saida tedrica é requerida separadamente.

Consulte a "Tabela de saida teérica" na pagina 677.

Com amortecimento pneumatico: CXS

Montagem vertical

L
Orientagao de
montagem m
Velocidade max. (mm/s) Até 200 Até 400 Até 600 Até 800 Até 1.000
Curso (mm) Todos os cursos
020
Gréfico
de 025 M @) @) ) )
selegao
032
Montagem horizontal
L
Orientagéo de
montagem
m m
« Consulte as notas de cuidado abaixo.
Curso (mm) Até 10 Até 30 Até 50 Até 75 Até 100
Velocidade méx. (mm/s) Até 800 Até 1.000 Até 800 Até 1.000 Até 1.000 Até 1.000 Até 1.000
220
Grafico
de 025 (6) @) ®@) ©) (10) (11) (12)
selegdo
032

A Cuidado

Se o cilindro estiver montado horizontalmente e a extremidade da placa néo chegar ao centro de gravidade da
carga, use a férmula abaixo para calcular o curso L' imagindrio, que inclui a distancia entre o centro de gravidade
da carga e a extremidade da placa. Selecione o grafico que corresponde ao curso L' imagindrio.

Curso L' imaginario = (Curso) + k + L
k: Distancia entre o centro e a extremidade da placa

020

6 mm
025
032 8 mm

(Por exemplo)
Ao usar CXSM20-10 e L = 10 mm:

Curso L' imaginario = 10+ 6 + 10 =
Portanto, o gréfico usado para sua selegao de modelo deve ser aquele para CXSM20-30.

650

26

O
2




Sele¢do de modelo/Com amortecimento pneumatico Série CXS

Montagem vertical

Gréfico (1) V = 200 mm/s Gréfico (2) V = 400 mm/s
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série CXS

Montagem horizontal

Grafico (6) V = Até 800 mm/s; Até curso 10

Gréfico (7) V = Até 1.000 mm/s; Até curso 10
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Cilindro com haste dupla/Tipo compacto

Série CXSJ

26, 010, 15, 020, 325, 632

Como pedir

Tubulagao

‘ Nada ‘Standard (06 a 032)
p_ | Axial (06, 010)

| Tubulagao padra 2
Tipo de rosca da porta [Tubulagdo padrao | [Tubulagao axial

‘ Localizagéo da porta
RoscaM | 06 a 025 i !
Nada o]
Rc 1/8 © _
=0 b Localizagdo da porta
TN NPT 1/8 032 P
o]
TF G1/8
Tipo compacto I . —
de Pr ido sob
Tipo de rolamento Nada | 2 s, encomenda
O SRR (Conte abav)
Rolamento de bucha e
| e

Sensor magnético

‘ Nada ‘ Sem sensor magnético (com anel magnético)

+ Consulte a tabela abaixo para obter as referéncias dos modelos de sensor magnético.

Diametro/Curso

(mm)
Diamets SHEDEIELD Produzido sob encomenda
6 10, 20, 30, 40, 50 (Para obter detalhes, consulte as paginas
2033 a 2152.)
10 10, 20, 30, 40, 50, 75 Simbolo Especificagées
B XB6 Cilindro resistente ao calor (-10 a 150 °C)
20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 XB13 Gilindro de baixa velocidade (5 a 50 mm/s)
25 XC6 Neta) Produzido em ago inoxidavel
32 Curso intermediario (espagador)
Xc19
XC22 Vedagdes de borracha de flior
Nota) Somente tipo bucha deslizante (M)
& plicaveis/Consulte as paginas 1893 a 2007 para obter especificagdes detalhadas sobre sensores magnéticos.
Tensé&o da carga Modelo do sensor Comprimento do cabo (m)*
E 5 e A
Tipo Funcéo especial n,‘ rada ‘La‘mpada B magnético (foneclor Carga aplicavel
elétrica |indicadora (saida) cc CA 05 1| 38 | 5 |pré-cabeado
Perpendicular | Emlinha | (Nada) | (M) | (L) | (@)
3 fios (NPN) M9NV M9N ] ®| @ O o G
5V,12V oo de
3 - 3 fios (PNP) M9PV M9P [ ® @ O o
s 2 fios 12V M9BV M9B ° ® ® O O -
§ Indicagéo de 3 fios (NPN) SV 12V MONWV MONW [ ®e|®| O [¢] Crouiode | Relé,
°  diagndstico Grommet | Sim 3fios (PNP) |24y |~ — MOPWV MOPW ° e ®| O o ol cLp
o (Display de 2 cores) "
s 2 fios 12V M9BWV M9BW ] ® ® O O -
-1
2 a s 3 fios (NPN) MONAV' | MSNA®* | O | O | @ |O| O |cuis
3 Resistente a agua 3 fios (PNP) 5Vv,12v - - cl
(Display de 2 cores) MPAV’ M9PA o oO|e@| O o
2 fios 12V M9BAV** M9BA** [e) c|®|O o -
g 3 fos (equivalente a NPN)| 5V — A%6V A% ° —le|— — Ciagode | _
= Sim
53 — Grommet 2 ios 12V 100V A93V Ag3 o |—|e|leo| — | Rels,
2
& Nenhum 24V 5V,12V [100Voumenos|  aggy A90 Y o] — _ Cireyfoce | - CLP
« Sensores magnéticos do tipo resistente a agua podem ser montados nos modelos acima, mas, nesse caso, a SMC no pode garantir a resisténcia a dgua.
Consulte a SMC sobre os tipos resistentes a &gua com os numeros de modelo acima.
= Simbolos de comprimento do cabo: Nada (Por exemplo) MONW + Sensores de estado sélido marcados com "p" sdo produzidos
M (Exemplo) MONWM ap6s o recebimento do pedido.
L (Exemplo) MONWL
z (Exemplo) MONWZ D-J
« Como hé outros sensores magnéticos aplicaveis além dos listados, consulte a pagina 663 para obter detalhes.
 Para obter detalhes sobre os sensores com conector pré-cabeado, consulte as paginas 1960 e 1961. XD
* Sensores magnéticos sdo enviados juntos (ndo montados).

smc 653
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Série CXSJ

Condicoes de operacao

Especificacoes
Diametro (mm) 6 10 15 20 25 32
Fluido Ar (dispensa lubrificagao)
Pressao de teste 1,05 MPa
Pressao méxima de trabalho 0,7 MPa
Pressao minima de trabalho 0,15 MPa 0,1 MPa 0,05 MPa
Temperatura ambiente e do fluido —10 a 60 °C (sem congelamento)
Velocidade do pistao 30 a 800 mm/s 30 a 700 mm/s 30 a 600 mm/s

Amortecedor

Amortecedor de borracha em ambas as extremidades

Intervalo de ajuste de cursos

0 a -5 mm comparado ao curso padrao

Conexao M3 x 0,5 \ M5x038 \ Re (NPT, P 18
Precisao antigiro Energia cinética admissivel 0,016 J ‘ 0,064 J 0,095 J 0,17J 0,27J ‘ 0,32J
A preciséo antigiro q° sem carga deve ser menor ou igual
a0 valor fornecido na tabela abaixo como guia. B
Alojamento Curso padrédo
= - Placa (mm)
el Modelo Curso padrao Variedade de cursos produziveis
— % I CXSJT6 10, 20, 30, 40, 50 602100
—| CXSJLH0 10, 20, 30, 40, 50, 75 80a 150
_ cXsJI15 1102150
Diametro (mm) 06 a 032 CXSU120, 25, 32 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 110a 200
CXSJM (bucha deslizante) £0,1°

CXSJL (rolamento de bucha de esferas)

CXSJ16 a 32
Deflexao na extremidade da placa

Uma deflex@o X aproximada na extremidade da placa sem

+ Cursos além da variedade de cursos standard estao disponiveis como pedido especial.

Saida tedrica

carga é mostrada no gréfico abaixo. (N)
Deflexéio X Diametro Ta"}‘:’;;‘: 98l piecan e | Area do pistao Pressao de trabalho (MPa)
mm -
(mm) (mm) | oo | (mm?) 0,1 015 | 02 03 04 05 0,6 07
SAl 56 | — 8.4 112 | 168 | 224 | 280 | 336 | 392
CXSJ6 4
DA 31 — 46 62 93 | 124 | 155 | 186 21,7
estendida exsuto R ENT 157 157 | — 314 | 471 | 628 | 785 | 942 | 110
RAD 100 | 100 | — 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700
0,1 A 353 | 353 | — 706 | 106 | 141 | 177 | 212 247
CxsJO15 8 -
| SAl 252 252 | — 504 | 756 | 101 126 151 176
B3 DA 628 | 628 | — | 126 [188 | 251 | 314 | 377 440
£ oo — | cXsu20 10
< o ENT an | 471 | — 942 | 141 | 188 | 236 | 283 330
8 —1 RAD 982 | 982 | — | 196 |295 | 393 |491 |589 | 687
8 CXSJI25 12
2 A 756 | 756 | — | 151 | 227 | 302 | 378 | 454 529
xsu2 1 SAi 1608 | 161 — |32 482 |643 | 804 | 965 |1126
0 20 40 60 80 100 DA 1206 | 121 — | 241 |32 | 482 | 603 | 724 | 844
Curso (mm) Nota) Saida tedrica (N) = Pressao (MPa) x Area do pistao (mm2)
Peso da carga
Quando o cilindro for montado como mostrado no diagrama abaixo, o peso maximo da Peso
carga W nao deve exceder os valores ilustrados no grafico.
3]\ I P (kg)
& 232 — CXSJM Curso padrao (mm)
w b1 --CXSJL Modelo
25 \ 10 20 30 40 50 75 100
_ \Q\ CXSJM6 0,047 | 0057 | 0067 | 0077 | 0,087 — —
5
7 < . Q| CXSJL6 0048 | 0058 | 0068 | 0078 | 0,088 — —
E CXSJM10 0099 | 0114 | 0129 | 0144 | 0159 | 0,198 —
w H CXsJL10 0106 | 0121 | 0,136 | 0,151 | 0166 | 0,205 —
§ 15 CXSJIM15 0198 | 0219 | 0240 | 0261 | 0282 | 0335 | 0387
£ L CXSJL15 0218 | 0239 | 0260 | 0281 | 0302 | 0355 | 0407
£ =i CXSJM20 0345 | 0371 | 0397 | 0423 | 0449 | 0514 | 0579
°
2 015 CXSJL20 0375 | 0401 | 0427 | 0453 | 0479 | 0544 | 0,609
a -
/ M; CXSJM25 0506 | 0544 | 0582 | 0620 | 0658 | 0753 | 0848
05 ] CXSJL25 0516 | 0554 | 0592 | 0630 | 0668 | 0763 | 0858
06 ~ I S~an
t - R~ 1' CXSJM32 1,022 | 1,078 | 1,134 | 1,190 | 1,246 | 1,386 | 1,526
i i e I R e
PR —50 T 0'5 1(?0 CXSJL32 1032 | 1,088 | 1144 | 1200 | 1256 | 1396 | 1536
8 » i 80 o Nota) Para tubulagéo axial de CXSJCI6P-m e CXSJL110P-J, adicione
Curso do cilindro (mm) 0 peso a seguir. CXSJOIBP-C: 0,009 kg; CXSJCI10P-C1: 0,014 kg

SVC
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Cilindro com haste
dupla tipo compacto Série CXSJ

Construcao: Tubulagao padrao

CXSJM (bucha deslizante) CXSJL (rolamento de bucha de esferas)
CXSJM6 CXSJL6

i

i — |

]

R
$ i g
Thdmbbhadiney b

cXsJm10 CcXsJL10

Cabecote - -
dianéim Pistéo do lado B da haste do pistao ﬁla::‘i‘l’r': Pistéo do lado B da haste do pistao

Lista de pecas: Tubulacéo padrio

Ne Descricao Material Nota Ne Descrigao Material Nota

1 Alojamento Liga de aluminio Anodizado duro 16 | Amortecedor B Poliuretano

2 | Haste do pistio A Ago-carbono M) | Galvanoplastia com cromo duro 17 | Vedagdo do pistao NBR

3 | Haste do pistdo B Ago-carbono M | Galvanoplastia com cromo duro 18 | Vedagdo da haste NBR

4 | Cabegote dianteiro Liga do rolamento de alumini 19 | O-ring NBR

5 Cabecote traseiro Liga de aluminio Anodizado 20 | O-ring NBR

6 | Placa Liga de aluminio Polido, anodizado duro autocolorido 21 | Retentor da vedagado Ago inoxidavel

7 | Pistao A Liga de aluminio Cromado 22 | Anel retentor B Aco especial Revestido de fosfato

8 | PistaioB Liga de aluminio Cromado 23 | Suporte do parafuso Ago inoxidavel

9 Anel magnético — 24 | Espagador do rolamento Liga do rolamento de aluminio

10 | Parafuso do by com niquel 25 | Bucha de esferas —

11 | Porca sextavada Ago-carbono Zinco cromado 26 | Haste do pistdao A Ago especial Galvanoplastia com cromo duro CXZ
12 | Amortecedor Poliuretano 27 | Haste do pistao B Aco especial Galvanoplastia com cromo duro

13 | Parafuso sextavado interno Aco cromo Zinco cromado 28 | O-ring NBR cxw
14 | Parafuso de retenao sextavado interno Ago cromo Zinco cromado 29 | PistaoC Ago inoxidavel

15 | Anel retentor Ago especial Revestido de fosfato 30 | Retentor do amortecedor Resina cXT

Nota) Ago inoxidavel para CXSJM6.

Pecas de reposicdo/Kit de vedacao

Modelo Ref. do kit de vedagédo Contetido
CXSJM6 CXSJM6-PS
CXSJL6 CXSJL6-PS .
Conjunto de nimeros 17, 18 e 20 acima
CXSJm10 CXSJM10-PS
CXSJL10 CXSJL10-PS

« O kit de vedagao inclui 17, 18 e 20. Solicite o kit de vedagao com base em cada diametro.

O
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Série CXSJ

Construcéo: Tubulacédo padrao

CXSJM (bucha deslizante) CXSJL (rolamento de bucha de esferas)
CcXsJm15 CXsJL15

6)11(3

CXSJM20 a 32 CXSJL20 a 32

Cabecote dianteiro Cabecote traseiro Cabecote dianteiro Cabecote traseiro
Lista de pegas: Tubulagéo padrdo
Ne Descricao Material Nota Ne Descrigao Material Nota
1 | Aloj Liga de aluminio Anodizado duro 16 | Amortecedor B Poliuretano
2 | Haste do pistdao A Aco-carbono ia com cromo duro 17 | Vedagéo do pistéo NBR
3 | Haste do pistdao B Ago-carbono Galvanoplastia com cromo duro 18 | Vedacao da haste NBR
4 | Cabegote dianteiro Liga do rolamento de aluminio 19 | O-ring NBR
5 | Cabegote traseiro Ago especial 20 | O-ring NBR
6 | Placa Liga de aluminio | Polido, anodizado duro autocolorido 21 | Retentor da vedacao Aco inoxidavel
7 | Pistao A Liga de aluminio Cromado 22 | Anel retentor B Aco especial Revestido de fosfato
8 | Pistao B Aco inoxidavel 23 | Suporte do parafuso Ago inoxidavel
9 | Anel St — 24 | Esi do Resina
10 | Parafuso do amortecedor Aco-carbono Revestido com niquel 25 | Bucha de esferas —
11 | Porca Ago-carbono Zinco cromado 26 | Haste do pistao A Ago especial Galvanoplastia com cromo duro
12 | Amortecedor Poliuretano 27 | Haste do pistao B Ago especial Galvanoplastia com cromo duro
13 | Parafuso interno| Ago cromo Zinco cromado 28 | O-ring NBR
14 | Parafuso de retencéo sextavado inteno Aco cromo Zinco cromado 29 | Pistdao C Aco inoxidavel
15 | Anel retentor Aco especial Revestido de fosfato 30 | Retentor do amortecedor Resina

Pecas de reposicao/Kit de vedacao
Modelo Ref. do kit de vedagéo Conteudo
CXSJM15 CXSM15-PS
CXSJM20 CXSM20-PS
CXSJM25 CXSM25-PS
CXSJM32 CXSM32-PS
CXSJL15 CXSL15APS
CXSJL20 CXSL20APS
CXSJL25 CXSL25APS
CXSJL32 CXSL32APS

Conjunto de nimeros 17, 18 e 19
acima

* O kit de vedacéo inclui 17, 18 e 19. Solicite o kit de vedacdo com base em cada
diametro.

656
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Construcédo: Tubulacao axial

Cilindro com haste dupla tipo compacto Série CXSJ

CXsJlleP, CXsJI10P

O
1@

9 8 7
Lista de pecas: Tubulacgao axial
Ne Descrigao Material Nota
1 Tampa Liga de aluminio Anodizado duro
2 Adaptador Liga de aluminio Anodizado
3 Parafuso sextavado interno Aco cromo Zinco cromado
4 Plugue sextavado interno Aco cromo Revestido com niquel
5 | O-ring NBR
6 0O-ring NBR
7 Esfera de aco Aco especial Galvanoplastia com cromo duro
8 | Esferade ago Aco especial (Galvanoplastia com cromo duro
9 Esfera de aco Ago especial Galvanoplastia com cromo duro

+ Pecas diferentes daquelas listadas acima sdo as mesmas do tipo basico CXSJ.

Série limpa

Ha dois tipos de cilindro, tipo com alivio e tipo com vacuo, disponiveis para um ambiente de sala limpa. A especificagdo de tipo com alivio com
a construgdo de vedagado dupla da sec¢ao da haste permite que o cilindro canalize a exaustao pela porta de alivio diretamente para o exterior

de um ambiente de sala limpa. A especificagao de tipo com vacuo permite a aplicagao de vécuo na segdo da haste enquanto o escape forgado
de ar acontece pela porta de vacuo para o exterior de um ambiente de sala limpa.

Como pedir

ikl -cxsy

[ piametro |—|

Curso |—| Sensor magnético |

I Diametro/Curso

10, 20, 30,

[+ ]
(o] oz ]

Tipo de rolamento

“ Bucha deslizante
Rolamento de bucha de esferas|

+ A série 12- é compativel
somente com o tipo rolamento
de bucha de esferas.

Especificacdes da sala limpa

["11_[Tipo com vacuo

12_| Tipo com alivio (com partes tratadas

Especificagcoes
Diametro (mm) 6 ‘ 10
Presséo de teste 1,05 MPa
Presséo maxima de trabalho 0,7 MPa
Pressao minima de trabalho 0,15 MPa ‘ 0,1 MPa

Temperatura ambiente e do fluido

—10 a 60 °C (sem congelamento)

Velocidade do pistao

30 a 400 mm/s

Intervalo de ajuste de cursos

0 a -5 mm comparado ao curso padrao

Tipo de rolamento

Bucha deslizante, rolamento de bucha de esferas

+ Consulte o catalogo "Série pneumdtica limpa da SMC" para obter as dimensoes.

SVC

O
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Série CXSJ

Dimensoes: 06 tubulacao standard

4 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 3,5

10 9 + Curso
~
o
5 @ ¢
) & -
20 2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 3
\\ (Porta da tubulagao)
20,5 55
__ Curso 42 + Curso
134 55| 45 32 + Curso
12 11 2,75 ) 12 5 + Curso Suporte do parafuso*
0
5
o
o E
- & 2 N— . o
o ® tH T
g T
&
€] a Al
K : o
2xM3x 0,5 passante \ f?,
2 x M3 x 0,5 passante B — 03,4 passante
55 06,5 furo escareado com profundidade 5 (Lado oposto: igual)
275 (12) (5 + Curso)
d ,
2x M3 x 0,5 passante
N
< —7- .
0
&
<
S
+ Para suporte de parafuso, consulte a pagina 664, "Montagem".
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Cilindro de haste
dupla tipo compacto Série CXSJ

Dimensdes: 10 tubulacéo standard

16 12 + Curso 4 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 4,5
o)
)
) o - i4
~ ] oD oD
- + 2 ®
= Y o
o @
2 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 4
28,5 4§> \__(Porta da tubulagao)
15 _Curso 56 + Curso
1 13 8 3,5 44,5 + Curso

4 16 8 + Curso Suporte do parafuso*

AN
&
[y
A\
[TT

J D

o
5
=] . ¢l ol b
< T 2 ol & .
@ |
© ) .
© 9
( P
) 2| ¥
2 x M3 x 0,5 passante 03,4 passante
65 2xM4x0,7 passante 06,5 rebaixo com profundidade 5,5 (Lado oposto: igual)
20 o e

4
L H

2 x M3 x 0,5 passante 4 (16) (8 + Curso)

33 =02

= Para suporte de parafuso, consulte a pagina 664, "Montagem".

O
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Série CXSJ

Dimensodes: 06, 010 tubulacao axial

CXSJI6P

10 9+ Curso
o
S
% : = 8
+ —O—+ @—‘:‘» o
® ® -
ST (49 + Curso)
42 + Curso 7
32 + Curso
12 5+Curso 6.7
o
S
)
3 =
-
)i h © 4xM1,6x0,35x6 L
- q ° 2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 3
1 —] Porta da tubulagéo) SAIDA
ENTRADA
Esferas de ago
@ @ :
k&
16 12 + Curso
CXsJO1opP .
| 3
% &
— o 3
o -0 =
_sT (645 + Curso)
56 + Curso 85
44,5 + Curso
16 8 + Curso
©
S|
P! b
1 ,|3 4xM1,6x035x8L
L S M
! : @ - 5 ] 2 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 4
(Porta da 40) SAIDA
|
ENTRADA
_ ~ n
H -
Esferas de ago
o
4

O
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Cilindro com haste
dupla tipo compacto Série CXSJ

Dimensodes: 915 a 32 tubulacao standard

u
OI H 4
R LT
Curso ZZ + Curso
J K SS + Curso
B + M

1 D 1 L z /

M A
N

A
|
|
\
I
+0,2
(G)
H
I
by

™ L1 )

E
- F (Passante)
N
N
() L) 2)
o g N N
z
=z
Didmetro(mm) | A | B zz c|Db|E F G |H |1 |J]|KkK]|L M N NN|Q | R|T u ss
2x2xed3pesae | 2x M4 X 07 com 2 M5 x 0,8 com
15 54 | 19 70 52 | 17 | 85| 2xMsx08 | 42 | 25 | 5 | 10 | 25 | 20 |x2usbebsoon |profundidadeda| o | 95| 38 | 9 [|profunddadeda | 57,5
profundidade 43 rosca 6 rosca 4
ox2spasse | |2X M4 X07 con 2B 08 con|
20 62 | 24 84 60 | 22 [11 | 2xM5x08 | 50 | 29 | 6 | 12 | 45 | 25 |ou2xessekeivem |profundidadeda| o0 | 12 | 45 | o |profunddadeda) 67,5
olngtiie53 rosca 6 rosca 4
2x2x0B5passante | 2 x M5 x 0,8 com| 2 x M5 x 0,8 com|
25 73 | 29 87 71 | 27 [135| 2xM6x10 | 60 | 385 | 6 | 12 | 45 | 30 |wdellEwoon |poiunddadeda| 012 | 14,5 | 46 | 9 da| 705
profuncidade 6.3 rosca 7,5 rosca 4
2x2xob5passante 2 x M5 x 0,8 com| 2 x Re1/8 com
32 94 | 37 | 1005 | 92 | 35 |17,5| 2xMex10 | 75 | 45 | 8 | 16 | 4 | 30 |Melieéwon \profundidadeda| o146 | 185 | 56 | 10 |profundidadeda| 80,5
profundidade 6.3 rosca 7,5 rosca 5
Simbolo Z
[
Diametro (mm) %0 [10,20] 30,40,50 | 75 | 100
15 25 35 45 | 55
20 30 40 60 | 60 D_D
25 30 40 60 | 60
32 40 50 70 | 70 XO

O
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série CXSJ

Montagem do sensor magnético

Posicao adequada de montagem do sensor magnético para deteccao no fim do curso

CXsJll6, 10 B D Range de operacao (mm)
Diametro
Modelo do sensor
6 10 15 20 25 32
- D-A90], D-A9CIV 5 6 6 75 8 9
D-M9C], D-M9CIV
| ) = D-M9CIA, D-M9LIAV 25 3 35 45 45 5
= T D-M9UIW, D-M9LIWV
77777777777777 *Os intervalos de operagéo sao fornecidos como diretrizes, incluindo a histerese,
— = — — € ndo possuem valores (supondo +30% de 5
A c Eles podem variar significativamente com os ambientes.
Posicao de do sensor
Digmetro |  D-A90, D-A96 D-A93 D-MoL, D-MoLIW D-MSIV, D-MIWY.
(mm) D-MILIAV
CXSJ15 a 32 B A|lB|C|D|A|B|C|D|A|B|C|D|A|B|C|D
— D, 6 155| — |135]55 |155] — |11 [8 |195| 05| 95|95 |195| 05|115| 75
10 |255| — |235(3 |255| — |21 |55 |205| 3 |195 295| 3 [215]5
= 15 |315( 6 |295(4 |315( 6 |27 |15 |355[10 |255( 0 [355|10 |275]2
R ! R 20 |39 |9 |37 |7 |39 |9 |345|45|43 |13 |33 |3 [43 |13 |35 |5
A 1 25 |40 |11 |38 |9 |40 |11 |355|65 |44 |15 |34 |5 |44 |15 |36 |7
@ _ @ @ _ @ 32 |49 |115]47 |95 |49 |115]445|7 |53 |155|43 | 55|53 [155]45 |75
Diametro D-MIIA Nota 1) 06: D-A90, A96, A93, FOBA
7777777777777777 (mm) ©10: D-A90, A9, A93
O L O ettt B AN e RO D Somente entrada elétrica para fora (dimenséo D)
6 195] 05| 75115 esta disponivel.
A 10 25| 3 [175]9 Nota 2) Umvalorng_gativonaco\unaD(BIS,B?Q, 225,
032) significa que os sensores magnéticos
L _— 15 [355[10 [235]2 d tados além das bordas d
Diregdo da entrada Diregéo da entrada 20 T 15 Tor |5 e o montaios alem das bordas do corpo
elétrica: para dentro elétrica: para fora PRRN DY pra peay o Nota 3) Ao configurar o sensor magnético, confirme a
operagao e ajuste sua posi¢ao de montagem.
32 |53 [155|41 |75
Dimensoes de montagem do senso magnético
(mm)
CXsJll6,10 Cs _
> & N Modelo do sensor Symbol Diametro
o P =] magnético YIIRO 6 10
< jz ; | D-A9] A1 1 1
D-M9L], D-M9CIW B1 1 1
\/ D-M9TJA B1 2 2
YD c1,D1 55 | 55
) c2,c3,02 | 4 4
Z'AQD:_/ ’ D-M9LV, D-MOCIWV C1,D1 8 8
(Sensor tipo reed) D-M9CIAV C2,C3,D2 | 6 6
(Sensor de estado sdlido) (Sensor de estado sdiido)
CXSJ15a 32 Copre
(mm)
Modelo do sensor pra Diametro
magnético
A ﬂ\ Qe H\ 9 15 | 20 | 25 | 32
A A D-M9CJ, D-M9CIW Al |1 1 1 1
u \XW Y \KW Y D-MTIA a2 |2 |2 |2
D-A9LV C1 | 5555|5555
D-A9L] (sensor tipo reed) ) D-MOCIWV c2 | 45 | 45 | 45 | 45
D-M9L] (sensor de estado sdlido) D-A9DJV (sensor tipo reed) D-MOCIAV c3 |1 _ _ _

D-MoCW
D-M9lIA

662

D-M9LIV (sensor de estado sélido)
D-MoCIWV
D-M9IAV
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Montagem do sensor magnético da Série CX SJ

Montagem do sensor magnético

A\Cuidado

Chave de fenda de relojosiro 1 Evite a proximidade de objetos
Sensor i magnéticos. 7

Quando substancias magnéticas /
como ferro (incluindo suportes de flange) El
estiverem na proximidade de um cilindro 2
com sensor magnético (lado de montagem
do sensor magnético), certifique-se de

Parafuso de do sensor

D
J
Fan
é

deixar uma folga ©
entre a substancia magnética e o corpo /
* Use uma chave de fenda de do cilindro, como mostrado no desenho 4
relojoeiro com um diametro de abaixo. Se a folga for menor que 10 mm,
5 a6 mm ao apertar o parafuso 0 sensor magnético pode nao funcionar
de montagem do sensor magnético. adequadamente.
d magnético (N-m) 2 Para CXSJ[J6/10, o sensor ndo pode ser
Modelo do sensor magnético | Torque de aperto fixado ou desafixado do lado da placa
D-A9C(V) 0102020 se a ranhura do meio (indicada pelas
. - setas na figura a direita) for usada.
D-M9rI(V) 0,05a0,15 (Ele interferira com o parafuso
D-M9OIW(V) do amortecedor no fim da ranhura.)

[ = e e e e e e e e e R e e R e e R e R R e R R e e R e A e e e e e e ey

: Além dos sensores magnéticos aplicaveis listados em "Como pedir’, os sensores a seguir podem ser montados. :
1 * Normalmente fechado (N.F. = contato b), sensores de estado sélido (tipo D-FOG e D-F9H) também estao disponiveis. Para obter detalhes, consulte a pagina 1911. 1

L el e e e e e |
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Série CXSJ

Leia antes do manuseio.

Al

do sensor magnético e atuador.

Precaucodes especificas do produto

Consulte o prefdcio 39 para Instrucées de Seguranca e as paginas 3 a 12 para Precaugées

‘ Montagem

Ajuste do curso

A Cuidado

1. Certifique-se de que a superficie em que o cilindro for
montado esteja nivelada (valor de referéncia para
nivelamento: 0,05 ou menos).

Cilindros com haste dupla podem ser montados a partir de

3 diregdes, no entanto, certifique-se de que a superficie em

que o cilindro for montado esteja nivelada (valor de referéncia
para nivelamento: 0,05 ou menos). Caso contrario, a precisao
da operag@o com a haste do pistdo ndo sera alcangada e podera
ocorrer mau funcionamento.

2. A haste do pistao deve estar retraida durante a montagem
do cilindro.

Arranhdes ou sulcos na haste do pistdo podem causar danos nos

rolamentos e vedagdes e mau funcionamento ou vazamento de ar.

3. CXSJ (26, 010)
Ajuste o suporte do parafuso usando uma chave Allen de 3 mm
em largura entre as faces de modo que nao se projete da
superficie do cilindro (aproximadamente 0,5 mm de profundidade
a partir da superficie do cilindro até a parte superior do suporte).
Se o suporte do parafuso ndo estiver ajustado adequadamente,
pode interferir com o trilho do sensor, impedindo a montagem
do sensor magnético. O comprimento requerido do parafuso
de montagem para um suporte de parafuso e furo de montagem
no lado do cabecote dianteiro varia dependendo da posi¢cdo da
superficie de rolamento para o parafuso de montagem. Consulte
as dimensoes L1 e L2 fornecidas abaixo para selecionar o
comprimento adequado do parafuso de montagem.

j— A

B—y

=0—

B—=l
Suporte do parafuso
(mével)

A

L1 (mm) L2mm |Tamanho do parafuso de montagem aplicavel
CXSJI6 5 84 M3
cXsJ010 5 95 s

Certifique-se de fixar o cilindro ao suporte do parafuso. Se for operado sem usar o su-

porte do parafuso, este pode cair.

‘ Tubulagdo

/\ cuidado

1. Para tubulagéao axial, a porta lateral do cilindro standard esta
conectada. Contudo, uma porta conectada pode ser trocada
de acordo com as condi¢cdes de operacao. Ao trocar a porta

A Cuidado

1. Depois de ajustar o curso, certifique-se de apertar a porca

I

sextavada para impedir que se solte.

Os cilindros com haste dupla tém um parafuso para ajustar
cursos de 0 a -5 mm na extremidade retraida (ENTRADA).
Solte a porca sextavada para ajustar o curso; no entanto,
certifique-se de aperta-la apds fazer o ajuste.

. Nunca opere um cilindro com o parafuso amortecedor
removido. Além disso, nao tente apertar o parafuso
amortecedor sem usar uma porca.

Se o parafuso amortecedor for removido, o pistéo batera

no cabecote traseiro, danificando o cilindro. Portanto, ndo

use um cilindro sem um parafuso amortecedor.

Além do mais, se o parafuso amortecedor for apertado sem
uma porca, a vedagao do pistao ficard presa na parte nivelada,
danificando a vedagao.

3. O amortecedor na extremidade do parafuso amortecedor

€é substituivel.

Em caso de amortecedor ausente, ou de um amortecedor que
tenha instalagdo permanente, use as referéncias corretas para
pedido.

Diametro (mm) | g, 10,15 20,25 32
sncia | CXS10:34A | CXS2034A | CXS3234A
Referéncia 28747 28749 28751
Qtde. 1

Desmontagem e manutencéo

/\ Cuidado

1. Nunca use um cilindro com sua placa removida.

Ao remover o parafuso sextavado interno na placa lateral, a haste
do pistdo precisa ser fixada para impedir que gire. Contudo, se as
pecas deslizantes da haste do pistao estiverem arranhadas ou
sulcadas, pode ocorrer mau funcionamento.

2. Ao desmontar e remontar o cilindro, entre em contato com a

SMC ou consulte o manual de instrucdes separado.

A Atencao

1. Tome precaugdes quando suas maos estiverem perto da

placa e do alojamento.

Quando o cilindro for operado, tome precaugdes extra para evitar
que suas maos e seus dedos figuem presos entre a placa e o
alojamento, pois isso pode causar lesdo corporal.

Ambiente de operacéao

A Cuidado

1. Nao opere o cilindro em ambiente pressurizado.
O ar pressurizado pode vazar para dentro do cilindro devido a sua
construgao.

2. Nao use como batente. Isso pode causar mau funcionamento.
Ao usar como batente, selecione um cilindro batente (série
RS) ou um cilindro-guia compacto (série MGP).

conectada, verifique se ha vazamento de ar. Se for detectad
um vazamento pequeno de ar, peca os plugues abaixo e
remonte-o.
Referéncia do plugue: (96) MTS08-08-P6830

(210) CXS10-08-28747A
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Ajuste de velocidade

A Cuidado

1. Quando CXSJJ6 for operado a uma velocidade baixa, ajuste a
velocidade com um controle de ENTRADA/SAIDA instalando
duas valvulas reguladoras de vazéo duplas, devido a
capacidade pequena do cilindro. Isso pode impedir que
o cilindro seja ejetado.
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