Cilindro de baixa velocidade

Série CJ2X/CUX/CQSX/CQ2X/CM2X

010, 016

010 a 032

012a025 ©032a0100

020 a 040

1243

Cilindro de ar Diametro | Pressao minima | Velocidade minima de Pagina
série CJ2X (mm) de trabalho (MPa) "abal(hn?"g/os{"“ao
e 10, 16 0,06 1
NG - 1246
Cilindro de montagem facil Diametro | Pressao minima | Velocidade minima
série CUX (mm) de trabalho (MPa) | 9€ '@ (amr?qls‘)’ RISIES
10, 16 0,06 1
20, 25, 32 0,05 0,5 1256
Cilindro compacto Diametro | Pressao minima Velocidade minima
de trabalho do pistao
série CQSX (mm) de trabalho (MPa) (mm/s) P
12,16 0,03 1
20, 25 0,025 0,5 1261
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,ﬁ’% 50,63,80, 100 0,01 05 1268 | |REB
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oo | MO
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T RzQ
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série 10-/11-CQSX série 10-/11-CQ2X  série 10-/11-CM2X
‘v ‘/‘M v -
,y“ ‘ 3
)
D-(1
-XCJ



Cilindro de baixa velocidade

Caracteristicas de baixa friccao aprimoradas (CM2X, CQSX, CQ2X)
A pressao minima de trabalho é reduzida pela metade (em comparagao com a versao anterior).
A estabilizacdo do impulso foi realizada.

CQ2XB40-75D
Circuito de medigdo da saida do cilindro CQ2B40-75D (padrao) (Cilindro de baixa velocidade)
em relacao a pressao de alimentacao . . o e . . e, roreirin
Presszo de alimentaczo dianteira: 686 Pressao de alimentagao dianteira:
Cilindro de teste Conversor de carga 686 | 0,025 MPa 0,025 MPa
588 588
Impulso teorico 'é Impulso teorico /
490 490
Gravador = ];{Impulso real = Impulso real
Conversor do analse < 302 S 392 ¢
de pressao 3 2
2 294 3 294
g / £
Conversor e 196 196
depressao _ Regulador (IR2000)
ITV (Regulador eletropneumatico) 98 98
0 0
0 01 02 03 04 05 06 07 0 o1 02 03 04 05 06 07
Pressao de alimentagao traseira (MPa) Pressao de alimentagao traseira (MPa)

Operacao de baixa velocidade estavel igual a 0,5 mm/s
(1 mm/s para 216 ou menor) é atingido.
Opera suavemente com aderéncia-deslizamento minimo.

CJ2XB10-60 CQSXB20-20D
Velocidade média : Velocidade - Velocidade média: Velocidade média
8 _20 0,85 mm/s média 0,88 de. g 20 0,43 mm/s 0,43 mmls
82 mm/s / aceleragao 3% Curva de
8E o - SE 0 5 r 3
SE o SE Direcao:de Dire¢ao e
g 2,0 Direcao de Direcao e operacao gzvgyg operilg'ao opergagéo
. e operagao SAIDA | ENTRADA SAIDA ENTRADA
= Formato de onda 2
g2 40 do deslocamento &
] E 2 EE Formato de onda
o= 20 8E 20 I 0 deslocamento
2 @
3 o 20s. 3 20s.
a © —
Tempo Tempo
Nota 1) A velocidade média & que o curso é dividido pelo tempo de transito da haste Condicdes de dados * Fluido de trabalho " X
do pistao. « Orientagao de monta em carga horizontal
Nota 2) A direcao de operagao SAIDA & considerada positiva em relagao a velocidade. + Pressao de trabalho + 0,35 MPa

« Circuito de trabalho -

E possivel transferir uma peca de trabalho que

deve evitar choques em velocidade menores.
Partida suave com pouca ejecao mesmo depois de ser renderizado por horas.

- Meter-in

_ Parida depois do inoperanto|
AS dlmensoes de % Cilindro convencional
todos os modelos 2 [
sao iguais as do T o e
cilindro padrao. p |conendiond

§ Cilindro de baixa

o velocidade

— Tempo
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A especificacao de sala limpa foi adicionada.
(10-/11-CQSX, CQ2X, CM2X)

Os dados de geracdo de particulas para cilindro de microvelocidade com
especificacoes de sala limpa sdo medidos usando o seguinte método de teste.
[Exemplo de método de teste]

Um exemplo de teste esta pronto em uma camara acrilica. A camara é ajustada em uma bancada limpa Classe 100. A véalvula solenoide

é operada enquanto fornece um volume de ar limpo igual ao volume de entrada do monitor de poeira a laser (28,3 L/min). A quantidade
de geragéo de particula é medida para um nimero especifico de ciclos de operagéo.

Condicoes de medicao 10-CQSXB20-50D
Volume da camara 15L Avaliagéo d
Pureza do ar fornecido
para a cimara

Mesma qualidade que o ar fornecido

Hitachi Electoronics

Engineering Corporation

Monitor de poeira a laser | TS-6200

Diametro minimo de particulas mensuraveis: 0,1 um
Taxa de entrada: 28,3 L/min
Condicdes de ajuste do | Tempo de amostragem: 5 min
monitor de poeira a laser | Tempo de intervalo: 55 min

Frequéncia de operagdo: 30 cpm
Condicdes de operacdo | Velocidade média do pistédo: 100 mm/s
do cilindro Montagem: Sem carga horizontal
Pressao de alimentagéo: 0,5 MPa 10-CM2XB20-50

Avaliagéo da pureza do ar dentro da camara

Concentragéo da particula (particulas/pés®)

Filtro de
gas limpo

Filtro de

gés limpo

Bancada limpa (ISO Classe 5 equivalente) ———-—

oot [ [TIIIT [ T T

[ T
10

Concentragdo da particula (particulas/pés?)

Diametro da particula (mm)

L_— pTaxade fornecimento
] 15Umin Extraido pela

[ Dporta de alivio
D Monitor de poeira
———Palaser (taxa de

entrada 15 L/min)

Circuito de medicao de geragéo de particula

+ O simbolo para o cilindro é o simbolo de original da SMC.
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B cu2x(L

Cilindro de baixa velocidade
Dupla acao, Haste simples

Série CJ2X

210, 016

Diametro

Modelo de montagem

Modelo basico

Tipo pé

Modelo flange dianteiro

L
F
D

Modelo fixagao osclante traseira fémea|

Com émbolo
magnético

CDJ2X [L|[16]-[60]

Com sensor magnético

Como pedir

Curso padrao (mm)
[ 1910 ]15,30,45,60,75,100, 125, 150 \
| 016 | 15,30,45,60,75,100, 125, 150, 175,200 |

* Curso intermediario, diferente do mencionado acima é
produzido ap6s o recebimento do pedido.

Modelo do cilindro com anel magnético
Sufixo do simbolo ™A' (Modelo de montagem e trilho) ou

"-B" (Modelo de por a
da referéncia do cilindro com sensor magnético.

[Modelo de montagem em o] CDJ2XB10-45-A |

1550

Exemplo

‘ Modelo de monlagem por abragadeia ‘ CDJ2XB16-60-B ‘
= Para o tipo montagem em trilho, os parafusos e porcas

para dois sensores magnéticos estdo incluidos no trilho.

Cilindro de baixa

Suporte de montagem do

(com anel magnético) velocidade sensor magnético Nota)
Localizacdo da porta no cabecote traseiro Quantidade Nota) Este simbolo ¢ indicado
= quando o sensor magnético
o= 210, 016 - de sensores tipo D-A9C] ou M9L for
Simbold d Sensor magnético magnéticos especificado.
n i Este rte d 1t
Nada | Perpendicular ao eixo Nada ‘ Sem sensor magnético ‘ Nada | 2 pgs. n;: z‘;p:pe“cea r;ogj\‘greurg
R Diregéo axial * Para saber o modelo de sensor S 1pg. sensores magnéticos (D-C7
éti licavel, It non
+ Para configuragdes, consulte a pagina 1247.  paoors abacer n_ |'n"pgs. Dle H70, etc.) (Nada)
Sensores magnéticos apliCéVeiS/Consulte as paginas 1893 & 2007 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.
~ Entrad FES Tensao da carga Modelo do sensor magnético Cy imento do cabo (m) | ¢ .
Tipo Funga.o Intra a § @ cc CA Montagem por abragadeira| Montagem em trilho | 0,5 | 1 | 3 | 5 |wemn écateads Carga aplicavel
especial AdE |G| EE F Em linha |F Em linha | (Nada) |(M)| (L) [(Z) | ®
MINV | MON — = ® /00— | O
3fios (NPN
skl I P = — [FINV [ F79 [ ® |- [®]O|—| O |ciuto
Grommet 3os (PNP) ' MYPV | M9P — — ® /0 O —| O |decl
o — — — F7PV F7P ® -0/ —-| O
-] M9BV | M9B — = ® /00 - | O
° 2fios 12V — F7BV J79 ® - @O0/ —-| O -
8 Conector = H7C | J79C - ® -0 0 0 -
S 30s (NPN) MIONWV | MONW — — ® /00 —-| O
3 Indicagao de Sim| V| oyl = — |FINWV| F79W [ @ [—[@[O|—[ O |Circuito| Relé,
3 diagndstico 3fios (PNP) ! M9PWV | M9PW - - ® @@ O|—| O | decl | CLP
§ (Indicador de 2 cores) = = = F7PW | @ —|@®@/O|—| O
2 rommet 21ios 12V M9BWV | M9BW — - ® ® ® O —| O _
» — — F7BWV| J79W | @ |— @ |O|—| O
Resistente & agua 3 fios (NPN) 5V.12V MONAV**| MONA** — — O |O|@|O[—| O |[Circuito
(Indicador de 2 cores) 3fios (PNP) i M9PAV*[MOPA** [ — — [ O JOo[@[O]-] O | deci
2fios 12V M9BAV**| MOBA** — = Ol|0|®@|O|—-| O -
4fios (NPN) 5V,12V H7NF - F79F @ |— @O O [oiwuito de €
3 fios Circuito
® o . [(PNeqiani) _ | 5V - A96V | A96 = A76H | ® | —|@|— |\ —| — = " -
o rommet|Sim
° - 200V — — A72 A72H (@ —|@®|— —| — _
2 — 100V | A93V A93 A73 A73H | @ — @0 ® —| —
T i 0Voumens| A9OV | A90 | A80 | A8OH | @ @ —|— | — [cwiogeo]| Relé,
] 2 fios 12V
@ 24V — - C73C | A73C - e -e/@ej@®] — [ — |CLP
3 124V ou menos| — Cc80C A80C — ® | — | ®® @ — ([CiciodeCl
e dagsindeador e 200s | Grommet [SIm — — = = A79W = o | —0|-|—-| — =
=+ Sensores magnéticos resistentes a dgua sdo compativeis para montagem nos modelos acima, mas neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
Consulte a SMC sobre os tipos resistentes a 4gua com as referéncias acima.

* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m

Nada

MINW

im

MINWM

3m

MINWL

Z  (Exemplo]

5m

MINWZ

+ Uma vez que ha outros sensores magnéticos aplicaveis além dos listados, consulte a pagina
1255 para obter detalhes.

+ Para obter detalhes sobre os sensores magnéticos com conector pré-cabeado, consulte as
paginas 1960 e 1961.

+ Sensores magnéticos de estado sélido marcados com "O" sa@o produzidos apés o recebimento do pedido.

+ Os sensores magnéticos D-A9C)/M9LI/MITIW/A7ILI/A800/F700/J700 sao fornecidos juntos (ndo montados). (Quando D-A90/M9LI/MOCIW s&o especificados, apenas
suportes de montagem do sensor magnético sao montados antes do envio.)

+ Os sensores magnéticos D- C7DD/CBOD/H7DD s&o montados na fabrica.

* Peca suportes de

do sensor

1246

quando os tipos D-A90](V)/MILI(V)/MITIW(V)/MITIA(V) sdo montados em trilho. Consulte a pagina 1255 para obter detalhes.



Simbolo

Dupla agao, haste simples/Amortecedor de borracha

Cilindro de baixa velocidade
Dupla acao, Haste simples

Série CJ2X

Especificacoes
———
Diametro (mm) 10 16
Acao Dupla agao, Haste simples
Fluido Ar
Presséo de teste 1,05 MPa
Pressdo maxima de trabalho 10,7 MPa
Pressao minima de trabalho 0,06 MPa

Temperatura ambiente e do fluido

Sem sensor magnéti
Com sensor magnéti

—10 a 70 °C (sem congelamento)
:—10 a 60 °C (sem congelamento)

Amortecedor

Amortecedor de borracha (equipamento padrao)

Lubrificacao

Nao requer (dispensa lubrificagao)

Tolerancia de comprimento do curso 10
Velocidade do pistao 1a300 mm/s
Energia cinética 010 0,035J
admissivel 016 0,090 J

| A\Precaugdées | curso padrio

P

ILeia antes do  manuseio.l — -

I Consulte o preficio 39 para 1 Diametro (mm) Curso padrao (mm)

Instrucbes de Segurangca e as 10 15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150

j Paginas 3 a 12 para Precaugbes com | 16 15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150, 175, 200

1 0 sensor magnético e o atuador. 1 * A produgao de cursos intermediarios em intervalos de 1 mm & possivel. (Espagadores nao sao usados.)

L iy iy —

Modelo de montagem e acessdrio

\ Montagem |

ACuidado —

. - odelo | Modelo fixaga

1.Durante a instalagao, prenda o cabegote Montagem Modelo Modelo flange o
dianteiro e aperte a porca de retengao ou o basico pe axial dianteiro | traseira femeax
corpo do cabegote dianteiro aplicando a forga S
de aperto adequada. 2. Porca de montagem [ ] [ ] [} —
Se o cabegote trasein_) estiver preso ou g% Porca da haste [ o o Y
apertado, a tampa pode girar levando a desvio. E — .

2.0 torque de aperto adequado para rosca de & | Pino da fixacao oscilante — — — L
monta_g_em deve _estar de_ntrp dg intervalo s | Articulagao simples @) O O e
especificado. Aplique Loctite® (nUmero 242 s Articulach |
azul) nas roscas de montagem. g | Articulago duplax o S ®) )
= © Suporte em T — — — O

Diametro | Torque de aperto adequado para rosca de montagem
(mm) (N-m) (torque de aperto para porca de montagem) * O pino e o anel de ajuste sao fornecidos junto com a fixagao oscilante traseira femea e o garfo.
@:--Fornecido com o produto.
10 30a32 O-Faga o pedido em separado.
16 54a5,9

3. Para remover e instalar o anel retentor para o
pino da articulagao ou o pino da fixagao, use
pingas adequadas (ferramenta para instalar
um anel elastico).
Especialmente com o 010,
superfinas, como a Super
CSM-07A.

.Nao remova o trilho de montagem do sensor
magnético. Como a rosca de montagem &
perfurada dentro do cilindro, ocorrera
vazamento de ar.

use
Tool

pincas
Corp.,

IS

| Precaugdes operacionais |
A\Atencéao

1.Pode nao ser possivel controlar por meter-out
em uma operagao em baixa velocidade.

ACuidado

1.Para a Série CJ2X, 0,1 N L/min & o valor no
maximo em termos de sua construgao e ha
vazamento interno (ANR).

Localizacao da porta no cabecote traseiro

A posigao da porta no cabegote traseiro do
eixo ou em linha com o eixo do cilindro.

tipo basico esta disponivel perpendicular ao

Direcéo axial
Referéncia do suporte
de montagem

Perpendicular

Suporte de Diametro (mm)

montagem 10 16
Suporte tipo pé | CJ-L010B | CJ-LO16B
Suporte do flange| CJ-FO10B | CJ-FO16B
Suporte em T+ | CJ-TO10B | CJ-T016B

* O suporte em T & usado com fixagao oscilante traseira femea (D).
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Série CJ2X

Modelo basico (B)

CJ2XB | Didmetro |- | Curso || Localizagéo da porta no cabecote traseiro

@
2
Porca de montagem *%
S

CJ2xB10, 16 Porcada haste  \y GA  Porta da tubulagao GB Porta da
MM 2xM5x08 tubulacao
2 2 : ’T“Lﬂﬂ M5 x 0,8
BRI
A F,.NA INB|  Localizagdo da porta no
H S + Curso cabegote traseiro:
Z+Curso Localizagao axial (R)
= Para detalhes sobre a porca de montagem, consulte a pagina 1250. (mm)
Diametro (mm) | A B C D F GA | GB H MM NA | NB NDh8 NN S T 4
10 15 | 12 | 14 | 4 8 8 5 | 28 | M4x07 | 125 | 95 850 M8x1,0 | 46 | — | 74
16 15 | 183 | 20 5 8 8 5 28 M5x08 |[125 | 95 10 oz M10x1,0 | 47 — 75
Fixacao por pés (L)
CJ2XL | Diametro | -[ Curso |[Localizagao da porta no cabegote traseiro
CJ2XL10, 16 Porca de montagem « GA  Portada tubul Porta da
’ orta da tubulagao GB
Superficie Porcadahaste NN F IXMEX08 2 O tubulagao
Lda cobertura MM %\ XQ/ M5 x 0,8
e - - - mJ 4
I ) \
= SRS | :
Iy Bas
A HX Y. l.NA S+ Curso NB, Localizagao da porta no
7+ Curso cabecote traseiro:
Localizacao axial (R)

* Para detalhes sobre a porca de montagem, consulte a pagina 1250.

Diametronm) | A | B | € | D | F |GA|GB| H |LB|LC|LH|LT|LX|LY |LZ| MM |NA | NB| NN S| T|X|Y|Z
10 1512 |14 | 4 | 8 8 | 5|28 |15|45| 9 |16 24 |16,5| 32 |[M4x0,7|125|9,5 [M8x10| 46 | — | 5 | 7 |74
16 15 [183| 20 | 5 | 8 8 | 5 | 28|23 |55|14 23|33 |25 |42 [M5x08|125|9,5 |[MI0x1,0) 47 | — | 6 | 9 |75
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Modelo flange dianteiro (F)

Cilindro de baixa velocidade
Dupla acao, Haste simples

CJ2XF | Didmetro |- | Curso |[Localizagéo da porta no cabecote traseiro

CJ2XF10, 16

Porca da haste

Porca de montagem *

Série CJ2X

Porta da

Superficie NN GA Porta da tubulagao GB tubulagao
/da cobertura MM =) 2XM5x08 M5x0,8,
RNz SH 4y o x 3 ;‘ft / i
\[/l\{, + I valﬂ\\ll
RSl : 1A
FX J FT
2X9 e
FZ Furo ;:ec A F,I.NA NB o
montagem H S + Curso Localizacao da po.rta
Z + Curso no cabecote traseiro:
Localizagéo axial (R)
* Para detalhes sobre a porca de montagem, consulte a pagina 1250.
(mm)
Diametro (mm)| A | B D F |FB|FC | FT |FX |FY |FZ |GA|GB| H MM NA | NB NN S T Y4
10 15 | 12 4 | 8 |13 (45|16 |24 |14 |3 | 8 | 5 | 28 | M4x0,7|125|95 | M8x1,0| 46 | — | 74
16 15 [18,3] 20 5 8 19 | 55|23 | 33 | 20 | 42 8 5 28 |M5x0,8|12,5| 95 | MI0x1,0 | 47 | — 75
Modelo fixacao oscilante traseira fémea (D)
CJ2XD | Didmetro |- Curso]
Z + Curso R
H S + Curso U CZ34s
Porca da NB o CD o 4030 X 92
haste MM ‘G_é Porta da tubulacao GB| Pino da fixacao oscilante | -
SN Dl 2xM5x0,8 (ocdas B6%) &
Q
! —r o
1l _ _ Iy < -
¥ 1 Y Ih 1l Suporte em T SI _J' L
i Para obter detalhes) | 1 T
A LNA | | H consulte a pagina : i =
[ B 1250. Bls==al
tzdzcpod-d = =
k1Y, |
W
ZZ + Curso
* O pino e o anel retentor sao fornecidos juntos.
(mm)
Diametro (mm) | A B C |CD(cd) CX | CZ D GA | GB H MM NA |NB | R S U z zz
10 15 | 12 | 14 | 33 | 32 | 12 4 8 18 | 28 | M4x07 | 125|225| 5 46 8 82 | 93
16 15 183 | 20 5 65 | 183 5 8 23 28 M5x0,8 | 125 | 275 8 47 10 85 99
Dimensdes do suporte em T (mm)
Diametromm)[ TC | TH [ TV [ TW [ TX [ TY
10 45 | 29 | 40 | 22 | 32 | 12
16 55 | 35 | 48 | 28 | 38 | 16

===
m|m
W || =

= EH

x| =
N ||
oo



Série CJ2X

Dimensoes do suporte acessorio

Pino da articulacao

Articulacao simples mm  Pino da fixacao oscilante imm) (mm)
MM @NDH1o
MM
P L
 RR1 il mt L iy o )
Lid - ‘ 3 a
| a Q
[S]
LA Ui "% NX 83 H H == |
Lt 7 12 S .

Material: Ago laminado

Material: Ago inoxidavel

Material: Ago inoxidavel

.. | Diémetro | Dimeto Anelelsico .| Diametro Hoelelsti
Referéncia| a‘p‘m'e‘ A:|L:| MM |ND"°NX| R1 | U+ Referéndial gz | DA9 | d | L|Lsjm |t gy Referancial a"mm‘ Dd9 |d|L|L:i|m|t mm‘l
1-J010B| 10 | 8 |21 |M4x07[335°°|3,1| 8 | 9 CD-J010| 10 (33388 3 [152{1221,2|0,3|TipoC32 CD-J010| 10 [33355%| 3 [152/122[1,2]0,3|TipoC32
1-J016B| 16 | 8 |25|M5x08|5°5°° [6,4]12]|14 CD-Z015| 16 |55 |4:8|227183]15|0,7] TpoC5 1Y-J015| 16 |5:38% |4,8166|122|1,5]0,7| TipoC5

Junta articulada dupla (mm)
MM oNDorificio H10 L
€ix0 dg
R ‘
T e
12

Material: Ago laminado

* Os anéis retentores sao embalados com pinos da
fixagao oscilante.

(mm)

Porca de montagem

H

Material: Latao

+ Para tamanho 010, o pino da fixagao oscilante &
desviado.

* Os anéis retentores sao embalados com pinos da
articulagao.

Porca da haste

(mm)

Material: Ferro

Referencia| % | Ay | L | Ls MM . .| Diametro . .| Diametro
Y-J010B 3”1‘8“ s [152] 21 [Waxos Referéncial aplicavel B| C d H Referencial aplicavel B|C d H
Y-JO16B 16 11 |16,6] 21 | M5x08 SNJ-010B| 10 11 [12,7| M8x1,0| 4 NTJ-010A| 10 7 |81 |M4x07 3.2
Referancia] NDw | NDmo INX | Ro | U SNJ-016B| 16 | 14 [16,2] Miox10 | 4 NTJ-015A| 16 | 8 |9,2 [M5x08]| 4
Y-JO10B | 33755% | 33%°° | 32 | 8 10
Y-JO16B | 555 |59 | 6,5 | 12 | 10

* O pino da articulagao e o anel retentor sao fornecidos juntos.

Suporteem T (mm) Tampa dianteira (mm)

—
Cilindro modelo com fixagao TH 4x0TC Tipo plano/CJ-CFOOO Tipo redondo/CJ-CROCTC

oscilante traseira fémea 7

Tz

A A
& g MM
a ;—E
@—‘{55 q RR E[
T ©
0T Drio ik PN [y LLL | N
YTY
T T
TW
Material: Poliacetal
2ncia | Diametro Referéncia i
Referéncia | hjicavel |TC| TDwo |THITK| TN TT|TU|TV[TW TX|TY|TZ T0 plano [Tio redondd 2;{;;\‘,;? A/lD|/L| MM |[N|R|W
CJ-TO10B| 10 |45|3,3%™ |29|18(31|2 |9 |40|22|32|12|8 CJ-CF010 | CJ-CRO10| 10 | 8 | 10|13 | M4x0,7 | 6 |10]| 8
CJ-TO16B| 16 |55|5%*° [35|20|6,4|2,3|14|48|28|38 16|10 CJ-CF016 | CJ-CRO16 | 16 |10|12|15| M5x0,8 | 7 |12 10

* O suporte em T inclui uma base de suporte em T, junta articulada simples,

parafuso sextavado interno e arruela de pressao.
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Série CJ2X

Montagem do sensor magnético 1

Posicédo adequada de montagem do sensor magnético (Detecgéo no fim do curso) e sua altura de montagem

Sensor tipo reed
<Montagem por abracadeira>

D-A9]

Sensor
magnético

} iy D !

=
i
A | 245 i B

(22)

(): Valores para D-A96
A e B s@o as dimensbes da extremidade do cabegote
traseiro/cabegote dianteiro a extremidade do sensor magnético.

D-A90IV

Sensor
magnético

A e B sao as dimensbdes da extremidade do cabegote
traseiro/cabegote dianteiro a extremidade do sensor magnético.

D-C7C/C80 Sensor
magnético
rEHs
@ .Mﬁlm
& k
N J All 26 LB
D-C73CLIl/C80C
Sensor
~Hs magnético

Sensor de estado sélido
<Montagem por abracadeira>

Sensor
magnético
L oo
=4 T
A 22 ‘ B
(24)

D-mo1v
D-MoIMV
D-MSLIAV

(): Valores para D-M9LJA
A e B sao as dimensbes da extremidade do cabegote
traseiro/cabegote dianteiro a extremidade do sensor magnético.

Sensor
magnético
- 3 "mﬁ rany =
& T
A.J.ﬁ.‘ *LE
(22)

(): Valores para D-M9CIAV
A e B sao as dimensbes da extremidade do cabecote
traseiro/cabegote dianteiro a extremidade do sensor magnético.

Sensor
magnético

D-H7C

Sensor
magnético
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Série CJ2X

Montagem do sensor magnético 2

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (Detec¢do no fim do curso) e sua altura de montagem

Sensor tipo reed
<Montagem em trilho>

D-A9C]
Sensor
magnético
|
26 || B
(23,5)

(): Valores para D-A96

D-A9CIV

Sensor
magnético

D-A70C1/A80

Sensor
magnético

Raio minimo de
i\ curvatura do cabo 10
7 A
1 11

11
T

Sensor
magnético

D-A70H/A80H

Sensor
magnético

T

tw

Sensor
magnético

Raio minimo de
curvatura do cabo 10,

1252

Sensor de estado sélido
<Montagem em trilho>

D-M9CI
D-meOwW Sensor
D-M9CIA magnético
i
235 || B
(25,5)

(): Valores para D-M9CJA

D-mo1v
D-M9CIWV sensor
D-M9JAV magnético
i
Jé v
. 215|| B
(23,5)

(): Valores para D-M9LCIAV

D-F70179 Sensor
D-F7O0W/J79W magnético
D-F79F
==
Al 1B
Sensor
D-F7OV/IF7TOWV magnético
= N
Raio minimo a
de curvatura
7\do cabo 10 A 23 E

Sensor
magnético




Montagem do sensor magnético Série CJ2X

Posicdo adequada de montagem do sensor magnético (Detec¢do no fim do curso) e sua altura de montagem

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (mm)
Modelo do Montagem por abragadeira Montagem em trilho
ensor
magnético D-A7C0H/A80H
DM Dylolel D-A73C/AB0C
D-M9CIV D-C70] D-H7C] D-M9CIV D-F701/J79
D-A9C] D-M9CIW D-C80 D-H7C D-A9] D-M9CIW D-A7C] D-F7O0W/J79W D-F7NT D-A79W
D-A9CV |D-MSCIWV | D-C73C | D-H7NF D-A9[IV |D-MOCIWV | D-A80 D-F7OV/F7TOWV
D-M9CIA D-C80C | D-H7COW D-M9LJA D-F79F
D-M9CJAV D-M9CJIAV D:J790
Diametro
(s AlB|A[B|A[B|A[B|A][B|[A][B|[A][B] A B A[B|[A]B
10 2 2 6 6 25|25 |15 |15 |05 |05 |45 |45 |3 3 3,5 3,5 85|85 | 05|05
16 25 |25 |65 |65 |38 3 2 2 1 1 5 5 35 | 35 4 4 9 9 1 1
Nota) Ajuste o sensor magnético apos confirmar as condigoes de operagao na situagao real.
Altura de montagem do sensor magnético (mm)
Moiee‘gsdo? Montagem por abragadeira Montagem em trilho
\magnético D-A9[]
o b-ao0 | Dmerv Dyc D-agLv | D-ATLIHIABOH
D-M9L] | D-MOCIWV/| D-C73C D-A7C] | D-M9C] ¢ D-A73C | D-F70V
D-MoCIw|D-MomAv | B-H7C) | b cgoc | D-H7C | p gy |p-momy | B-F7CIWNTOW| b agoc | p.prowy| D-J79€C | D-A79W
D-H7OW D-F79F
D-M9LIA | D-A9CV D-H7NF D-M9CIW D-F7NT
Diametro D-MoCIWV
(mm) Hs Hs Hs Hs Hs Hs Hs Hs Hs Hs Hs Hs
10 17 18 17 19,5 20 16,5 17,5 17,5 23,5 20 23 19
16 20,5 21 20,5 23 23,5 19,5 21 20,5 26,5 23 26 22
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Série CJ2X
Montagem do sensor magnetico 3

Curso minimo

para montagem do sensor magnético

(mm)
Quantidade de sensores magnéticos montados
Montagem d° Modelo d? sensor 2 pgs. n pgs. (n: Quantidade de sensores magnéticos)
sensor magnético magnético 1 pe.
Faces diferentes Mesma face Faces diferentes Mesma face
D-MOL/MICIW 10 15Nota 1) 45 Nota 1) 15435 {20 45 + 15 (n-2)
D-M9LJA/A9L] (n=2, 4, 6-)Foas) (n=2,3,4,5)
(n-2) 35 + 25 (n-2)
-| 5 15 Nota 1) 35 15+ 35
D-mobv (=2, 4,6 )Noas (n=2,3,4,5)
D-M9IWV 10 15 Nota 1) a5 15+ 35 (02) 35 + 25 (n-2)
D-M9[JIAV (n=2, 4,6 Notas) (n=2,34,5")
(n-2) -
Montagem por D-A9CIV 5 10 35 10+35 =5 35 ; 25 gn 2)
abragadeira (n=2, 4, ) Notad) (n=2,3,4,5)
D-c70] 10 15 50 15 + 40 A_L"f 50 + 20 (n-2)
D-C80 (=2, 4, 6-)Nota®) (n=2,3,4,5)
D-H7C/H7O0W 10 15 60 15445 A_LnéZ 60 + 22,5 (n-2)
D-H7NF (n=2, 4, 6) Nota4) (n=2,3,4,5)
D-C73C n-2) g
D-C80C 10 15 65 15+ 50 {20 50 +27,5 (n-2)
D-H7C (=2, 4, 6-)Nota®) (n=2,3,4,5+)
10+ 10 (n-2;
D-M9LIV 5 - 5 - (n=4, 5() le 5)
10 + 15 (n-2]
D-A9CV 5 - 10 - (=4, 6§ ng 5)
D-M9C] _ 15 + 15 (n-2)
D-A9] 106 10 - (=4, 6 Nota5)
D-M9IWV 10 _ 15 15+ 15 (n-2)
D-M9[JAV - (n = 4, 6-) Notas)
D-M9CIW _ 20 +15 (n-2)
D-MoIA 1510) 1 - (n= 4, Gory Noa5)
D-A7LJ/A80 y
D-A7[]H/A80H 5 - 10 - (nf’z 160§nNuz'a)5)
Mtz D-A73C/AB0C :
em trilho D-A70H 5 _ 10 _ 15+ 15 (n-2)
D-A80H (n=4,6-)Notas)
_ 10+ 15 (n-2)
DL 1 15 - (n =4, 6-) Nota5)
D-F70J s _ s _ 15+ 15 (n-2)
D-J79 (=4, 6-)Nota5)
D-F70IV 5 _ 5 _ 10 +10 (n-2)
D-J79C (n = 4, 6:) Notas)
DEror o 10 - 15 - 15420 (n2)
D-E7NT (n =4, 6-)Nota5)
_ 10 + 15 (n-2)
D-F700WV 10 15 - (n = 4, 6) Notas)

Nota 4) Quando "n" for um nmero impar, um nimero par acima sera usado para o calculo.
Nota 5) Quando "n" for um nimero impar, um nimero par acima sera usado para o calculo.
No entanto, o nimero par minimo é 4. Portanto, 4 & usado para o calculo quando "n" for 1 a 3.

Nota 1) Montagem do sensor magnético

Com 2 sensores magnéticos

Faces diferentes Nota )

Mesma face Nota 1)

/

Sensor magnético
D-M9Cy(V)
D-MoC! ‘\’I)

)

‘ Z
" E
B
D-M9IA(

A posicao de do sensor
dentro da borda do suporte do sensor.
A e B acima indicam valores para montagem por abragadeira na tabela
da pagina 1253.

& 55 mm para

O sensor

& montado

em uma diregao

0
(circunferéncia do tubo do cilindro externo) para que o sensor magnético e
0 cabo nao interfiram um com o outro.

D-M9C/MOCIW/MICIA

Curso menor que 20 Nota2)

Curso menor que 55 Nota2)

D-A90/A93

Curso menor que 50 Nota2)

Nota 2) Curso minimo para montagem de sensores magnéticos em modelos diferentes dos mencionados na Nota 1.

Nota 3) As dimensbes indicadas em () mostram um curso minimo para a montagem do sensor magnético, quando ele nao ultrapassar a superficie final do
corpo do cilindro impedindo o espago de curvatura do cabo. (Consulte a figura abaixo.)
Esses conteidos se aplicam a montagem em trilho com um ou dois sensores magnéticos.
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Montagem do sensor magnético Série CJZX

Intervalo operacional Suporte de montagem do sensor magnético/Referéncia
(mm)
Diametro (mm) Montagem [\, 4010 4o sensor Diametro
éti do sensor
Modelo do sensor magnético 10 16 i Eonetco 210 216
2 [p-A9vA9DV 6 7 Nota 1), Nota2) Nota 1), Nota2)
E D-MOL/MOLIV ®BJ2-010 @BJ3-1 ®DBJ2-016 @BJ3-1
£ |D-M9OW/MIDIWV 25 3 cs o d
3| D-MOIA/MILIAV i %
é- D-C70J/C80/C73C/C80C 7 7 / Z
d Z
%’ g‘:;ﬁg‘nmw 4 4 Retentor do sensor 5/
’g’ - (Zinco fundido)
= |D-H7C 8 9 D-A9C] b
D-MOLC/MOCIV - / %, sensor magnético
o |D-MOCIW/MITIWV 3 | 385 UL Jr ¢
< | D-M9LIA/MOLIAV ; SN
£ D-A73C/A80C N — o go sefr_150r magnético
-| : Um conjunto de a e b na figura.
g D-A79W " 13 ®BJ-1: Um conjunto de ¢ e d na figura.
§ D-F70/J79/F700W/J79W BJ4-1 (Suporte do sensor: Branco)
D-F70O0V/IF7OWV/F79F s s BJ5-1 (Suporte do sensor: Transparente)
D-J7
ke D-C701/C80
DCISEICE0S BJ2-010 BJ2-016
* Valores apenas para referéncia incluindo histerese, nao D-H7C/H7OW 2 2
significa que sejam garantidos. D-H7NF
(Supondo aproximadamente +30% de dispersao.) -
Em algum caso, podem variar substancialmente, de Nota 3) Nota 3)
acordo com o ambiente. BQ2-012 BQ2-012
D-A9C]
D-A9C1V
D-m9oC] % ]
Montagem| D-MOCIV BQ2-012
em trilho | D-MOCIW
D-mMoCIWV
D-M9JA
D-M9CJIAV
Nota 1) Dois tipos de suportes de montagem do sensor magnético sao usados como um conjunto. REA
Nota 2) Os suportes de montagem do sensor magnético sao fornecidos junto com os cilindros.
Nota 3) Ao montar um sensor magnético compacto no tipo de montagem em trilho de 610 ou 216, solicite o REB

suporte de montagem do sensor magnético mostrado na tabela acima. Faga o pedido separado do
pedido do cilindro.

Exemplo
CDJ2BX10-60-A -+ 1 unidade
D-M9BWV 2 pgs.

BQ2-012 - 2 pgs.
Nota 4) Para o sensor magnético tipo D-M9LIA (V), nao instale o suporte do sensor na lampada indicadora.

e e e e

r
| Além dos sensores magnéticos aplicaveis listados em "Como pedir", os sensores magnéticos a seguir 1

1 podem ser montados. Para obter especificagdes detalhadas, consulte as paginas 1893 a 2007. 1

1 Sensor magnético Modelo Entrada elétrica (Diregao) Caracteristicas :

! D-C73,C76 -

1 Reed 1

I D-C80 Grommet Sem lampada indicadora 1 RZQ
1 . D-H7A1, H7A2, H7B (em linha) — 1

Estado sélido " — -

1 D-H7NW, H7PW, H7BW Indicagao de diagnostico (indicador de 2 cores) 1

1 * Com conector pré-cabeado disponivel para sensores de estado solido. Para obter detalhes, consulte as paginas 1960 a 1961. 1

1 * Normalmente fechado (N.F. = contato b), os sensores de estado solido (D-F9G, tipo FOH) também estao disponiveis. Para obter detalhes, 1

L consulte a pagina 1911. J
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Cilindro de baixa velocidade
Dupla acao, Haste simples

Série CUX

010, 016, 520, 625, 032

Como pe

L] CuX[OIL 1-[30
CUETCl cDUX [10][ 1-[30]

Com émbolo magnético
(Com anel magnético)

Quantidade de
sensores magnéticos

Cilindro de baixa velocidade
Sensor magnético

Diametro [Nada [ Sem sensor magnétis |
+ Para saber o0 modelo de sensor magnético
10 10 mm
16 16 mm aplicavel, consulte a tabela abaixo.
20 20 mm -
25 25 mm Agao _
32| s2mm [[D [ Dupla agéo
Tipo de rosca ¢ Curso padrao (mm)
Simbolo | Tipo Diametro [110,16 |5, 10, 15, 20, 25, 30 |
M5 x 0,8 210, 016, 020, 025 20,25, 32] 5, 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50 |
Nada , 10, 15, 20, 25, 30, 40,
Rc1/8 032
TN [ NPT1/8 032 - -
= G118 s Modelo de cilindro com anel magnético

Caso necessite de um cilindro com anel
magnético sem sensor, ndo ha
necessidade de preencher o campo
referente ao sensor magnético.
(Exemplo) CDUX20-25D

Sensores magnéticos ap“céveiS/Consulle as paginas 1893 a 2007 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

@ Tensao da carga Modelo do sensor magnético] Comprimento do cabo (m)
Tipo Fungéo Entrada K Cabeamento TR Conector Carga
i elétrica |g S (Saida) cc CA |P icular| Em linha | ©* pré-cabeado aplicavel
especial 53 (¢ ) erpendicular i eda| V)| (0| @) plicave
o 3 fios (NPN) 5V 12V MONV MON ® 00O O Circuito
= - 3 fios (PNP) ' MOPV | M9P | @ (@@|O| O deCl
g 2 fios 12V M9BV MB (@ @ @ O O -
g s N 3 fios (NPN) MONWV | MONW | @ (@ | @ O o Circuito 5
£ | Indicagdo de diagnéstico . . 5V,12V Relé,
8 | (indicador de 2 cores) Grommet |Sim| 3 fios (PNP) | 24 v — |M9PWV | M9PW @ @ @ O o deCl | o/p
K] 2 fios 12V M9BWV | M9BW | @ @ @ O O -
] : s A 3 fios (NPN) MONAV**| MONA** | O |O | @ | O O Circuito
9 Resistente a agua 5V,12V
12 - N
5 (Indicador de 2 cores) 3 fios fPNP) M9PAV**| MOPA** | O |[O | @ | O [@) deCl
* 2 fios 12V M9BAV**| M9BA**| O |O | @ O] O -
£} 3 fios Circuito
é 8 Grommet 5™ (NPN equivalente)| 5V - A96V A96 e -0 - - de ClI -
< - -
@ 9 | 100V | A93V A93 o -0 0 - - Relé,
2 e 2 fios
@z Nao 24V 12V R s A90V A90 o -0 - —  |Ciuiocec] CLP
=+ Sensores magnéticos resistentes a 4gua sdo compativeis para montagem nos modelos acima, mas neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
Consulte a SMC sobre os tipos resistentes a &gua com as referéncias acima.
= Sl de i do cabo:0,5 m Nada (Exemplo) MONW  * Sensores magnéticos de estado sélido marcados com "O" sao produzidos apos o recebimento
im Exemplo) MONWM  do pedido.
3m Exemplo) MONWL

5m Exemplo) MONWZ

= Uma vez que ha outros sensores magnéticos aplicaveis além dos listados, consulte a pagina 1260 para obter detalhes.
= Para obter detalhes sobre os sensores magnéticos com conector pré-cabeado, consulte as paginas 1960 e 1961.
= Sensores magnéticos sao fornecidos juntos (ndo montados).
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Cilindro de baixa velocidade
Dupla acao, Haste simples

Série CUX

Especificacoes
——————
Diametro (mm) 10 16 20 25 32
Fluido Ar
Pressao de teste 1,05 MPa
Pressédo de trabalho 0,7 MPa

Temperatura ambiente
e do fluido

Sem sensor magnético: —10 a 70 °C (sem congelamento)
Com sensor magnético: —10 a 60 °C (sem congelamento)

Lubrificacdo

Nao requer (dispensa lubrificagao)

Velocidade do pistao

210, 916: 1 a 300 mm/s
220 a ©32: 0,5 a 300 mm/s

Amortecedor

Amortecedor de borracha em ambas as extremidades

Rosca na haste

Rosca macho

Tolerancia de comprimento do curso

+1,0 Nota)
o

Montagem Modelo basico

Nota) Tolerancia *3°

Simbolo ~ ..
Pressao minima de trabalho

Dupla agao, haste simples/Amortecedor de borracha

Diametro (mm) 10 16 20 25 32
[Pressao minimade vabaho (MPa) 006 | 006 | 005 | 005 | 005 |
Curso padrao
Diametro (mm) Curso padrao (mm)
10, 16 5, 10, 15, 20, 25, 30
20, 25, 32 5, 10, 15, 20, 25, 30, 40, 50
/A\Precaucoes
o |
| Leia antes do manuseio. 1
1 Consulte o prefacio 39 para Instru¢cées de Seguranca e as paginas 3a 12 |
I para Precaugdes com o sensor magnético e o atuador. 1 REA
Montagem Manutencao \ REB
A\Cuidado A\Cuidado

(x]

1.Apertar o cilindro aléem do range do 1.Pecas de reposicao/Kit de vedacao RE
torque indicado (mostrado na tabela Peca de acordo com o diametro.

abaixo) pode afetar a operagao. Aplique Y

Loctite® (nUmero 242, Azul) nas roscas Diametro] Ref
de montagem. fo || dotn Contetdo m
Diametro |  Sextavado  (Torque de aperto correto 16 |CUX16-PS| Vedagao do pistao:1 pg.
(mm) interno (mm) | (N:m) (Corpo do cilindro) 20 |CUX20-PS| Vedagao da haste: 1 pg MQ
10 M3 0,54 £10% 25 |cux2s-PS| Gaxeta: 1pg.
16 M4 1,23 +10% 32 |cuxazps|Graxa(10g):  1pc| |RHG
20,25 M5 2,55 £10% * E impossivel substituir vedagbes
32 M6 4,02 +10% em diametro de 10 mm. RzQ
\ Precaucodes operacionais
A\Atencao
1.Pode nao ser possivel controlar o
CUX10 por meter-out em uma operagao
de baixa velocidade.
/A\Cuidado
1.Para o CUX10, até 0,1 N I/min (ANR) de
vazamento interno & previsto devido a
estrutura do cilindro. D-OJ
-XO



Série CUX

Dimensoes: Dupla a¢ao, haste simples

210
2 x oP passante 2xM5x0,8
Porca da haste /
J A
i3 i;,@i ﬁ, S
—© —
E GB
4xNN MM GA |
! S rer—— |
i
Tws) LM—
o| ¥| : 5 - tl_ul : R -
t
- @% @ I
2 x oP passante
A E 4 x oT furo escareado Sensor
B H ~ S + Curso magnético
Z + Curso
016 a 032
Porca d:h:;: passante 2 x M5 x 0,8 (032: Rc 1/8)
" <
\ I Sy O
. "E@{*‘ 7 | Porca da haste/acessério
o ©
& |  —
E| LGB P
4 x NN MM GA
e |
F
1 @
© - -
1 / e Material: Ago-carbono
T&T = Diametro
Largura entre | Referéncia | aplcavel d Hi|B1|Ci
faces L (mm)
A 2 x oP passante NTP-010 10 | M4x07 [24]7 [81
A | LE 4 x T furo escareado NTJ-015A| 16 M5x08 |4 |8 92
B H S + Curso Sensor NT-015A 20 M6x1,0 | 5 |10 [11,5
Lﬁ Z + Curso magnético NT-02 25 M8x1,25| 5 |13 [15,0
NT-03 32  |M10x1,25| 6 |17 19,6
(mm)
Diamet,
o | A| A | B|Cc|D|E|[GA|GB|H | J]|K]|L MM NN Pl afaa
10 10 — 15 | 24 4 7 | 165 | 10 | 16 11 18 — M4 x0,7 |M3x05 5| 3,2 — —
16 11 (125 [ 20 | 32 | 6 7 [165™ 11,5 | 16 | 14 | 25 5 M5x0,8 |Mé4x07 6| 45 | 4 2
20 12 | 14 | 26 | 40 8 9 19 125 | 19 16 | 30 6 M6x1,0 |[M5x08 8| 55 9 45
25 155 | 18 | 32 | 50 | 10 | 10 [ 215 [ 13 [ 23 | 20 | 38 8 | M8x1,25 |M5x08 855 | 9 |45
32 195 [ 22 | 40 | 62 12 | 11 23 [125 | 27 | 24 | 48 10 | M10x 1,25 [M6x1,0 9] 66 [135 | 45
Diametro R T ‘Sem émbolo magnético | Com embolo magnético  Nota) 5 curso (CUX16-5D): 14,5 mm
(mm) S z S z
10 9 |6 5 | 36 52 36 52
16 12 |76 profundidade 6,5| 30 46 40 56
20 16|93 8| 36 55 46 | 65
25 20 [93 9] 40 63 50 | 73
32 24 |11 115 42 69 52 79
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Série CUX
Montagem do sensor magnetico 1

Posicdo adequada de montagem do sensor magnético (Detec¢do no fim do curso) e sua altura de montagem

D-A9]
D-MoC]
D-M9IwW
D-M9JA
R @
o
0,5
e
(): Denota os valores de D-A93.
D-A9(IV
D-MoC1V
D-M9JwVv
D-M9[JAV
"_‘L,;‘gﬁ,i,i,,f
T Her—ton o
|
7,5(5) #t
Al
(): Denota os valores de D-A901V.
CDU Acaéo dupla, haste simples (mm) REA
Diametro D-A9C], D-A9LIV D-M9L], D-MICIW D-M9C1V, D-M9CIWV D-M9CIA D-M9LIAV
(mm) A B w A B w A B w A B w A B w REB
10 1256 | 35 [(-1,51] 165 | 75 25 165 | 7,5 0,5 16,5 7,5 45 165 | 75 25 REC
16 16 4 | (205] 20 8 1,5 20 8 -0,5 20 8 3,5 20 8 1,5
20 20 6 (-4)-1,5 24 10 0 24 10 -2 24 10 2 24 10 0
25 225 7 |(55-3| 265 11 15 | 265 11 35 | 265 11 0,5 26,5 11 1,5
32 235 | 85 |(-65)0-4| 275 | 125 | 25 | 275 | 125 | -45 | 275 | 125 | 05 | 275 | 125 | -25

Nota 1) As figuras na tabela acima sao usadas como referéncia para a montagem de sensores magnéticos para detecgao de fim de curso. Ao montar sensores magnéticos, ajuste-os
conforme a necessidade da aplicagao.

Nota 2) Os numeros negativos na tabela W indicam um sensor magnético montado para dentro da borda do corpo do cilindro.
Nota 8) No caso de curso 5 ou curso 10, ha momentos em que o sensor magnético nao DESLIGARA ou 2 sensores eti

LIGARAO si

ite devido ao range de

movimento deles. Portanto, defina a posi¢ao aproximadamente 1 a 4 mm a mais em relagcao aos valores fornecidos na tabela acima. Em seguida, realize uma inspecao da

operagao para garantir que os sensores magnéticos operem normalmente (se 1 sensor magnético for usado, verifique se ele LIGA ou DESLIGA corretamente; se 2 sensores

magnéticos forem usados, verifique se ambos os sensores magnéticos LIGAM).
Nota 4) () na coluna W indica as dimensoes de D-A96.

Intervalo operacional

(mm)
Modelo do sensor Diametro (mm)
magnético 10 16 20 25 32
D-A90], A9CIV 6 9 1 12,5 14
D-M9CI, M9V
D-M9CIW, MWV 4 55 7 7 75
D-M9TIA, MSJAV

* Valores apenas para referéncia incluindo histerese, nao significa que sejam garantidos.
(supondo aproximadamente +30% de dispersao.)
Pode variar muito de acordo com o caso e o ambiente.

E@z

RHC
RzQ



Série CUX
Montagem do sensor magnético 2

o= e e e e e e e e e e e e e e e m e — e ——————————
| Além dos sensores magnéticos aplicaveis listados em "Como pedir’, os sensores magnéticos a seguir
| Podem ser montados.

" Normalmente fechado (N.F. = contato b), os sensores de estado solido (D-F9G, tipo F9H) também estao disponiveis. Para obter
detalhes, consulte a pagina 1911.

R |

Cuidado com a instalacado na proximidade

Quando cilindros de montagem facil equipados com sensores Diametro (mm) Espagamento da montagem L (mm)
magnéticos sao usados, os sensores magnéticos podem ser ativados

involuntariamente se forem instalados a uma distancia inferior a das 10 30
dimensbes mostradas na tabela. Portanto, providencie um 16 33
certifique-se de fornecer um espaco livre maior. Devido a 20 40
circunstancias que nao podem ser evitadas, se eles precisarem ser 25 26

usados com uma distancia menor do que as dimensoes fornecidas na
tabela, os cilindros deverao ser blindados. Portanto, prenda uma placa | 32 56
de aco ou uma placa de blindagem magnética (MU-S025) na area no
cilindro que corresponde ao sensor magnético adjacente. (Entre em
contato com a SMC para obter detalhes.) Se uma placa blindada nao L
for usada, os sensores magnéticos podem nao funcionar

adequadamente.

Dimensoes da placa de blindagem (MU-S025) vendida
separadamente
sao indicadas como referéncia.

Z]

Material: Ago inoxidavel ferrite, Espessura: 0,3 mm
Como a parte traseira & tratada com adesivo, & possivel
prendé-la ao cilindro.

36
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Cilindro de baixa velocidade
Dupla acao, Haste simples

Série CQSX

012, 016, 020, 625

Como pedir

—D
—300

_ casx[BJ20
C_?osx

Com sensor magnético

M9BW

Quantidade de sensores
magnéticos

(Com anel magnético) Nada | 2 pcs.
S 1pg.
Cilindro de baixa velocidade n_["'n"pcs.

Modelo de montagem Sensor magnético

B | Furo Roscados nas duas idades (padrao) [ Nada [ Sem sensor magnético)
L Tipo pé Nota) « Para saber 0 modelo de sensor magnético
F Modelo flange dianteiro 12 | 12mm aplicavel, consulte a tabela abaixo.
G Modelo flange traseiro 16 | 16 mm
D Modelo fixagdo oscilante traseira fémea :g gg mm Amortecedor/Rosca na extremidade da haste
* Os suportes de montagem s&o fornecidos juntos (ndo montados). mm = > " -
Nota) Um modelo de pé compacto com a largura total diminuida foi lada Padrdo (rosca fémea dianteira)
recentemente adicionado. Para obter detalhes, consulte a c Com amortecedor de borracha
pagina 1294. M Rosca macho na haste
Curso pad rdo (mm) * A combinagao acima é possivel.
Diametro Curso padrdo Acd .
12,16 5,10, 15, 20, 25, 30 ¢ao Modelo do cilindro com anel magnético
20,25 5,10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50 P Caso necessite de um cilindro com anel
* Produgéo do curso intermediario magnético sem sensor, ndo ha

Os cursos intermediarios em 1 mm de intervalo estao disponiveis usando .

espagadores com cilindros de curso padrao. O comprimento total do necessidade de preencherl O campo

cilindro sera o mesmo que o do curso padréo com um mais longo. referente ao sensor magnético.

Exemplo) Espagador de 3 mm de largura ¢ instalado no cilindro padrao (Exemplo) CDQSXL25-30D REA
CQSXB25-50D para criar o CQSXB25-47D.

)
m
(=]

Sensores magnéticos ap"CéVeiS/consulte as paginas 1893 a 2007 para obter mais informacdes sobre sensores magnéticos.

o Tensdo da carga Modelo do sensor magnético | Comprimento do cabo (m)
Tipo| Fungéoespecial | CTivada (g8 1o : - 0 Z 1] (5) Conedtor oars REC
elétrica |ES Saida) i i § ré-cabeado aplicavel
5% ( ) cc CA Perpendicular| Em linha (Nada) (m)| L | @ p pl
° 3 fios (NPN) 5V 12V MONV M9ON [ ] [ JK_JKe] O Circuito C
2 - 3 fios (PNP) ’ M9PV M9oP ® 0/0 O @) de Cl
o 2 fios 12V M9BV M9B ® /00 o - m
8 Indicagéo de 3 fios (NPN) 5V 12V MONWV | MONW ® o 0 O O Circuito
g diagnéstico Grommet si 3 fios (PNP) oav ! _ M9PWV | M9PW ® (00 O ] deCl | Rele, M Q
& |(Indicador de 2 cores) SUl 2fios 12V MIBWV| MOBW | @ |@|@[O] O - CLP
i . s 3 fios (NPN) MINAV***|MONA***| O |O |@|O @) Circuito
5V, 12V
B oo s ey 3 ios (PNP) : M9PAV=*[MOPA™| O | O |®|O| O | deci RHC
& 2 fios 12V MIBAV***|M9BA***| O |O |@|O [©) _
s s e 2 fos (20 poar - — [psow| @ [—[el@] © Rz
° 3 fios _ Circuito
§, @ G  |sm (equivalente aNPN) | 5V AgeV A96 e -0 - - de Cl -
- rommef
E 9| I oav | 12y | 100V | A93V | A93 o -|oe0| - — | Rele,
s Néo 100V oumenos| A9OV A90 o -0 - —  [CieutodeCl| CLP
=% Sensores magnéticos & prova d'agua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC ndo garante a resisténcia a agua.
Consulte a SMC sobre os tipos resistentes a &gua com as referéncias acima.
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m - Nada (Exemplo) MONW + Sensores magnéticos de estado sélido marcados com "O" sao produzidos ap6s o recebimento
im- Exemplo) MONWM do pedido.
3m- Exemplo) MONWL #x O D-P3DWLI & compativel com 025.
5m- Exemplo) MONWZ E montado afastado do lado da porta para evitar interferéncia com as conexdes.
* Como ha outros sensores magnéticos aplicaveis além dos listados, consulte a pagina 1267 para obter detalhes. D-I:l

= Para obter detalhes sobre os sensores magnéticos com conector pré-cabeado, consulte as paginas 1960 e 1961. Para D-P3DW, consulte as paginas 1948 e 1949.
= Sensores magnéticos sao fornecidos juntos (ndo montados).
Nota) Os sensores magnéticos D-A9CIV/MOLCIV/MITIWV/MITIAV podem ndo estar montados, dependendo do curso do cilindro ou do tamanho da conexao para a tubulagéo. .x|:|
Consulte a SMC separadamente.
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Série CQSX

Especificacoes

Diametro (mm)

12 | 16 | 20 ]

25

Simbolo

Haste simples/sem amortecedor

Haste simples/Amortecedor de borracha

Referéncia do suporte de montagem

Dl(anr]nrﬁ;ro Pés Flange Manilha dupla
12 CQs-Lo12 CQs-Fo12 CQs-Do12
16 CQsSs-Lo16 CQs-Fo16 CQs-Do16
20 CQS-L020 CQsS-F020 CQS-D020
25 CQs-L025 CQS-F025 CQs-D025

Nota 1) Ao pedir suporte tipo pé, solicite 2 pegas por cilindro.

Tipo Pneumatico (dispensa lubrificacao)
Acao Dupla agao, Haste simples
Fluido Ar

Pressao de teste 1,5 MPa

Pressdo maxima de trabalho 1,0 MPa

Temperatura ambiente
e do fluido

Sem sensor magnético: —10 a 70 °C (sem congelamento)
Com sensor magnético: =10 a 60 °C (sem congelamento)

Amortecedor

Nenhum, amortecedor de borracha

Rosca na haste

Rosca féemea

Tolerancia de comprimento do curso

1,0 Nota)
o

Velocidade do pistao

012, 16: 1 a 300 mm/s
020, 25: 0,5 a 300 mm/s

1to do curso nao

0 amortecedor.

Nota) A tolerancia de

Pressao minima de trabalho

\ Diametro (mm)

[ 12 [ 16 [ 20 | 25 |

‘ Pressao minima de trabalho (MPa)‘ 0,03 ‘ 0,03 ‘ 0,025 ‘ 0,025 ‘

| A\Precaucées

e e TP

r
| Leia antes do manuseio.

1 Consulte o prefacio 39 para Instrugdes de Seguranca e as paginas 3a 121

1 para Precaugdes com o sensor magnético e o atuador. 1

i |
\ Instalagéo/remocéo do anel retentor \ \ Manutengéo
ACuidado /A\Cuidado

1.Para instalagao e remogao, use um par
adequado de pingas (ferramentas para
instalar um anel retentor tipo C).

.Mesmo se uma pinga adequada
(ferramenta para instalar o anel retentor
tipo C) for usada, existe a possibilidade de
ocorrer danos ao corpo humano ou ao
equipamento periférico, porque um anel
retentor pode se soltar da ponta de uma
pinga (ferramenta para instalar um anel
retentor tipo C). Tenha muito cuidado ao
retirar o anel retentor. Alem disso, verifique
se o anel retentor esta firmemente preso
na ranhura do cabegote antes de
pressurizar o cilindro.

N

Nota 2) As pegas que pertencem a cada suporte sao as seguintes.
Pé ou flange: Parafusos de montagem do corpo
Fixagao oscilante femea: pino, anel retentor tipo C para eixo,
parafusos de montagem do corpo

1262

1. Pecas de reposicao/Kit de vedagao
Peca de acordo com o diametro.

Diametro

Ref. do kit
(mm)

Contetido

12 | CQSX12-PS | vedagao do pistao:1 pg.
16 CQSX16-PS | Vedagao da haste: 1 pg.
20 CQSx20-Ps | Gaxeta do tubo: 1 pg.
25 | casxes-ps| Graxa(109):  1pe.




Cilindro de baixa velocidade -
Dupla agio, Haste simples Série CQSX

Parafuso de montagem para CQSX/Sem sensor magnético

Método de montagem: Parafuso de montagem para Modelo do cilindro | C | D Reieaénmad(opamﬁusﬁ Modelo do cilindro | C | D Reﬁevﬂénma'(‘i(npavaluso
modelo de montagem de furo e montagem e montagen
passante  do CQSXB CQSXB12-5D 25 |CQ-M3x25L CQSXB20-30D 50 |CQ-M5x50L
disponivel como uma opgao. 10D 30 x30 L 35D 55 x55 L

Consulte os seguintes procedimentos de pedido.

Pega o nimero de parafusos que sera usado. 15D 6,5 35 x35L 40D | 65| 60 x60L

Exemplo) CQ-M3x25 L 4 pgs. 20D 40 x40 L 45D 65 x65L
25D 45 x45L 50D 70 x70L
hﬁ 30D 50 x50 L CQsXB25-5D 30 |CQ-M5x30L
Parafuso de
TH montagem CQSXB16-5D 25 |CQ-M3x25L 10D 35 x35L
E I 10D 30 x30L 15D 40 x40L
c 15D 65 35 x35L 20D 45 x45L
L—— 20D | |40 x40 L 250 | |50 x50 L
.5
D 25D 45 x45L 30D 55 x55L
30D 50 x50 L 35D 60 x60L

Nota) A arruela plana adequada deve ser usada para ¥ N

montagem de furo passante. CQSXB20-5D 25 |CQ-M5x25L 40D 65 x65L
10D 30 x30L 45D 70 x70L
15D | 655 | 35 x35L 50D 75 x75L
20D 40 x40 L Material: Aco cromo-molibdenio
25D 45 X 45 L Material da superficie: Zinco cromado

Parafuso de montagem para CDQSX/Com sensor magnético

Método de montagem: Parafuso de montagem para Modelo do cilindro | G | D | eeenadoparauso Modelo do cilindro | C | D | P dpaaiso
modelo de montagem de furo ST TR Loz
passante do CDQSXB CDQSXB12-5D 30 |{CQ-M3x30L CDQSXB20-30D 60 |CQ-M5x60L
disponivel como uma opgao. 10D 35 x35L 35D 65 x65L

Consulte os seguintes procedimentos de pedido.

Peca o numero de parafusos que sera usado. 15D 6.5 40 x40L 40D| 65 | 70 x70L

Exemplo) CQ-M3x30 L 4 pgs. 20D 45 x45L 45D 75 x75L
25D 50 Xx50L 50D 80 xeoL |REA

Parafuso de 30D 55 x55L CDQSXB25-5D 40 |CQ-M5x40L
montagem REB

] - ca i CDQSXB16-5D 30 [ca-Max3oL 10D 45 x45L

L

-l—*-’ 10D 35 x35L 15D 50 x50 L REC

C 15D 40 x40 L 20D 55 x55 L

ot e 6,5
20D 45 x45L 25D 60 x 60 L Y
D 85
25D 50 x50 L 30D 65 x65L
Nota) A arruela plana adequada deve ser usada para

montagem de furo passante. CDQSXB20-5D 35 |CQ-M5x35L 40D 75 X75L
10D 40 x40L 45D 80 x80L MQ
15D| 65 | 45 x45L 50D 85 x85L RHC

20D 50 x50 L Material: Ago cromo-molibd&nio

25D 55 X55L Material da superficie: Zinco cromado RZQ

Acessorio
—
Para o suporte acessério da série CQS,

consulte a pagina 1274, pois ele geralmente é
usado com a série CQ2.

* Junta articulada simples ¢ Pino para articulacao
* Junta articulada dupla  * Porca da haste




Série CQSX

Dimensoées: 612 a 925

012

consulte a pagina 1266.

Modelo basico (Furo passante/roscado em ambas as extremidades em comum): CQSXB/CDQSXB

Raio de curvatura

minimo do cabo

* Para posi¢cao de montagem do sensor magnético e sua altura de montagem,

216 2 x4 x 00B profundidade H Profundidade efetiva da rosca C 2xM5x0,8 do sensor
do furo escareado RB 2 x 4 x OA profundidade efetiva RA Nota 1) magnético 10
Q F
T o
I / E
L 2
a C ©_ O g
T s X 3
] x
i e <~
==t
t - — 1
Arruela plana
4 pes
L B + Curso
A + Curso
020, 025
Rosca macho na haste
Largura entre faces B1
MM i
t
\_/7 sve])
H
C1
X
L1
Rosca macho na haste (mm)
Diametro | gy | ¢4 | Hy L1 MM X
(mm)

« Comprimento com curso intermediario 12 8 9 4 14 M5 x 0,8 10,5
IEspagad(_)r -+ As dimensdes serao identicas as do curso 16 10 | 10 | 5 15,5 M6 x 1,0 12
0Ngo mais proximo. 20 13 [12] 5 18,5 M8 x 1,25 14

25 17 |15 | 6 22,5 M10x1,25 | 17,5

Modelo basico (mm)

Damoro] Oz | Shapm | ol
~ { 1
'(a';”me)“’ padrao 4 d cC|D|E|F H 1|K|L|M|N| OA |OB|Q |RA|RB| T
(mm) A B A B
12 5a30 | 205 17 25,5 22 6 | 6 | 25| 5 [M3x05)|3 | 5 |35 |155|35|M4x07(65[75| 7 | 4 |05
16 5a30 20,5 17 25,5 22 8 8 29 5 |M4x0,7 |38 | 6 [35|20 35| M4x07|65|75]| 7 4 105
20 5a 50 24 19,5 34 295 | 7 | 10 | 36 |55 |M5x08| 47 | 8 |45 |255|54 |M6x10| 9 | 9 |10 | 7 | 1
25 5a50 | 275 | 225 | 875 | 325 |12 | 12 | 40 | 55 |M6x1,0| 52 | 10 | 5 |28 |54 | M6x10| 9 [ 11|10 | 7 | 1

Nota 1) Para os seguintes diametros/tamanhos de curso, o furo passante é roscado em todo o comprimento: Modelo basico 812 e 816; curso 5, 20;

curso 5 a 15, 825; curso 5 a 10, 820 com sensor magnético e anel magnético; curso 5.

Nota 2) O tipo amortecedor de borracha tem as mesmas dimensdes das indicadas acima.
* Para obter detalhes sobre a porca da haste dianteira, suportes e acessorios, consulte a pagina 1274.
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Cilindro de baixa velocidade
Dupla acao, Haste simples

Série CQSX

Modelo do pé: CQSXL/CDQSXL "";de'° P: __ _
iametro urso padrao| Sem sensor om sensor
L. Bramo oo (mm) mm A B LS| A[B s8] " |1
T ™ 12 5230 [353] 17 | 5 |403| 22 | 10 | 135 | 24
——2 16 5230 [353| 17 | 5 |403 | 22 | 10 [ 135|255
S 1 20 5250 | 41,2 195 | 7,5 | 51,2 | 295 | 17,5 | 145 | 28,5
= T == 25 5a 50 447 | 22,5 75 | 54,7 | 325 | 17,5 15 32,5
| XY r t X|| LG Diametro
Tos Cureo mm | LD [ LG | LH | LT | LX | LY |LZ | X | Y
A + Curso 12 4,5 2,8 17 2 34 29,5 44 8 4,5
Rosca macho na haste ‘ 16 45 |28 | 19 | 2 | 38 [335] 48 | 8 | 5
[ 20 66 | 4 | 24 | 32 | 48 | 42 | 62 | 92 | 58
::n:( 25 66 | 4 | 26 | 32 | 52 | 46 | 66 | 107 | 58

=

=
B + Curso
+ Curso

Rosca macho na haste

Porca da
haste *

]
e
— = >
FEEsse b
L] B+curso | JFT 2xoFD
+Curso

Rosca macho na haste

Material de suporte do pé: Ago-carbono
Tratamento da superficie: Revestido com niquel

Modelo flange dianteiro

Diametro |Curso padrao | Sem sensor magnético | Com sensor magnético|

il i A QB ol ; FD | FT | FV | FX
12 5a30 |305| 17 [355| 22 | 45 | 55 | 25 | 45
16 5a830 305 | 17 |355| 22 | 45 | 55 | 30 | 45
20 5a50 34 |195]| 44 [295] 66 | 8 | 39 | 48
25 5a50 375|225 |475|325| 66 | 8 42 | 52
Pomel® | Fz | L | L

12 55 | 135 | 24

16 55 | 13,5 ] 255

20 60 | 14,5 ] 285

25 64 | 15 | 325

Material de suporte do flange: Ago-carbono
Tratamento da superficie: Revestido com niquel

Modelo flange traseiro

(mm)

Diametro |Curso padrao|Sem sensor magnétco | Com sensor magnéfico
(mm) (mm) A | B|A|B
12 510 30 26 | 17 | 31 22
16 510 30 26 | 17 | 31 22
20 5t0 50 32 |195| 42 | 295
25 5t050 | 355 | 225|455 | 325
Domelo | FD | FT | FV | FX | FZ | L | Lt
12 45 | 55 | 25 | 45 | 55 | 35 | 14
16 45 | 55 | 30 | 45 | 55 | 35 | 155
20 66 | 8 | 39 | 48 | 60 | 45 | 185
25 66 | 8 | 42 | 52 | 64 | 5 |225

Material de suporte do flange: Ago-carbono
Tratamento da superficie: Revestido com niquel

Modelo fixagdo oscilante traseira fémea: CQSXD/CDQSXD Modelo fixacao oscilante traseira fémea

Parafuso

\ Porca da haste *

K]

Diametro |Curso padrao| Sem sensor magnético | Com sensor magnético
(mm) (mm) A B | CL A B CL

12 5a30 405 | 17 | 345|455 22 | 39,5
16 5a30 415 | 17 | 355 | 465 | 22 | 40,5
20 5a50 51 | 1956 | 42 61 | 29,5 | 52
25 5a50 575 | 225 | 475 | 675 | 325 | 57,5

Plme® e [cp | cT |cufew|cx|cz| L | L1 |RR
12 12 5 4 7 14 5 10 | 35 14 6
16 14 5 4 10 15 | 6,5 12 | 35 | 1565| 6
20 20 8 5 12 18 8 16 45 | 185 9
25 24 10 5 14 20 10 20 5 22,5 10

Material do suporte de fixagao oscilante femea: Ago-carbono
Tratamento da superficie: Revestido com niquel

* Para obter detalhes sobre a porca da haste dianteira, suportes e acessorios, consulte a pagina 1274.
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Série CQSX .
Montagem do sensor magnetico

Curso minimo para montagem do sensor magnético

(mm)
Qtd. de sensores D-M9CIWV D-MoCOW Nota 1)
magnéticos montados D-MoLV D-A9LV D-M9JIAV D-A9C] D-M9CA D-MotI D-P3DW
1pc. 5 5 10 10(5) 15 (10) 15 (5) 15
2pes. 5 10 10 10 15 (10) 15 (5) 15
Nota 1) @25 & aplicavel apenas para D-P3DW.
Nota 2) As dimensbes indicadas em () mostram um curso minimo para a montagem do sensor magnético quando o sensor
magnético nao projeta a superficie final do corpo do cilindro e impede o espaco de curvatura do cabo. (Consulte a ‘@
figura a direita.)

Peca sensores magnéticos separadamente.

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (Detec¢do no fim do curso) e sua altura de montagem

D-M9O
D-M9CIW
D-M9TJAV

Montagem

b)

Posicao adequada de montagem do sensor magnético

216 a 925

a)
B

Montagem

b)
W,

I
0

odelo do sensor| - |
o D-A90] D-A9CV D-MOC/MOCIW pmora  |D Mg_‘_;\'n‘g"m":ewv D-P3DW
Diametro A[B| W |A|[B|H|A|B|[W|A[B|[W|A[B]|Hs|A][B|Hs
12 1,5 0 [1,5]4 1,5 0 17 55 3,5 55 55 3,5 75 55| 45 19,5 - - -
16 2 0 [2] 4,5 2 0 19 6 4 6 6 4 8 6 4 21,5 — — —
20 6 35 |[-1,5]1 6 35 | 225 | 10 7,5 25 | 10 7,5 4,5 10 75 | 25 - - -
25 7 55 | [-35]-1 7 55 | 245 | 11 9,5 05 | 11 9,5 25 | 11 95 |27 1,5 0 32

[ 1: Denota os valores de D-A96.
Nota 1) Ajuste o sensor magnético apos confirmar as condigdes de operagao na situagao real.
Nota 2) O produto & fornecido de fabrica no estado de instalacao "a)". Para alterar a dire¢ao da entrada elétrica do sensor no cabecote, consulte o estado de instalagao "b)".
Nota 3) Os numeros negativos para W indicam um sensor magnético montado para dentro da borda do corpo do cilindro.
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Montagem do sensor magnético Série C QSX

Intervalo operacional

(mm)
Modelo do sensor Diametro
magnético 12 | 16 | 20 | 25
D-A9C1/A90IV 6 | 75| 10 | 10
D-M9C/M9CIV
D-M9CIW/M9CIWV | 3 4 | 55| 45
D-M9TIA/MSLIAV
D-P3DW - | = | — |s5

= Valores apenas para referéncia incluindo histerese, nao significa que sejam garantidos.
proxi te +30% de dispersao.)
Pode variar muito de acordo com o caso e o ambiente.

[ e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e

I Alem dos sensores magnéticos aplicaveis listados em "Como pedir", os sensores magnéticos |

I a seguir podem ser montados. 1

1 * Com conector prée-cabeado disponivel para sensores de estado solido. Para obter detalhes, consulte as paginas 1960 a 1961. 1

1 * Normalmente fechado (N.F. = contato b), os sensores de estado solido (D-F9G, tipo F9H) também estao disponiveis. Para obter detalhes, 1

L consulte a pagina 1911. 4
e |

1| Leia antes do manuseio. 1

1 Consulte o prefacio 39 para Instrugdes de Segurancga e as paginas 3 a 12 para Precaucdes com o sensor magnético e o atuador. 1

L e e e e e e L L L L L .

+ Se o cilindro for usado em uma aplicagao na
qual um material magnético & colocado em
contato proximo ao redor do cilindro,
conforme mostrado no grafico a direita,
(incluindo casos em que um dos lados esteja
em contato proximo), a operagao dos
sensores magnéticos pode se tornar instavel.
Portanto, consulte a SMC para este tipo de
aplicagao.

Substancia
magnética
(Placa de ferro, etc.)

Substancia
magnética
(Placa de ferro, etc.)
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Cilindro de baixa velocidade: Tipo padrao
Dupla acao, Haste simples

érie CQ2X

232, 040, 050, 063, 080, 2100

L] cazx

al s

Como pedir

coozx(B

Com émbolo magnetlcoT

(Com anel magnético)
Cilindro de baixa velocidade
Modelo de montagem

B | furo passante (padréo) F_|Modelo flange dianteiro
A |Modelo roscado nas duas extremidades || G| Modelo flange traseiro
L Tipo pé Nota) D |Modelo fixagao oscilante traseira fémeg|

* Os suportes de montagem s&o fornecidos juntos (ndo montados).
Nota) Um modelo compacto, com fixagao tipo pé, com a largura
total reduzida foi recentemente adicionado. Para obter
detalhes, consulte a pagina 1294.
Dia )

Tipo de rosca

D
OII_J

-IM9BW

Quantidade de sensores

magnéticos

Nada | 2pgs.
S 1 pg.
n "n" pgs.

Sensor magnético
+ Para saber o modelo de sensor magnético
aplicavel, consulte a tabela abaixo.
Amortecedor/Rosca na

——eextremidade da haste

S 52 mm Nada Rc
HOL 40 non TN | NPT | 03220100
50 | 50 mm
63 | 63mm lF G
80| 80mm
100 100 mm

Curso padrao (mm)

Consulte "Curso padrao" na
pagina 1269.

~ Nada Padréo (rosca fémea dianteira)
Agao (o Com amortecedor de borracha
D | Duplaagdo M Rosca macho na haste

* A combinagao acima é possivel.

Modelo do cilindro com anel magnético

Caso necessite de um cilindro com anel magnético
sem sensor, ndo ha necessidade de preencher o

campo referente ao sensor magnético.
(Exemplo) CDQSXL25-30D

Sensores magnéticos aplicéveiS/consulte as paginas 1893 a 2007 para obter mais informagoes sobre sensores magnéticos.

2 g Tensao da carga Modelo do sensor magnético | Comprimento do cabo (m)
Tipo Fungéo especial En'tra?da 3| C Amento i 05[] 1 ]3] 5 [Nt 90"“‘°r Carga
elétrica E‘,ﬁ (Saida) CcC CA | Perpendicular | Em linha (Naﬁa; MmOl o P bead aplicavel
3 fios (NPN) 5V, MONV M9N ® ® ® O —| O |Circuto
_ Grommet 3 fios (PNP) 12V M9IPV MoP ® 0 e O — ] de Cl
o N M9BV M9B ® 00 O - O
E% Conector 2 fios 12v J79C — o -0 0 - B
g Indicacdo de diagnéstico 3 fios (NPN) 5V, MONWV | MONW | © © @ O — O | Circuito
- (indigadordeZQL:ores) 8 fios (PNP) 12V M9PWV | MoPW | @ (@ (@ [O]—| O [dec | .
3 Sim| 2 fios 24V | 12v | — |M9BWV ) MO9BW @ @ ® O|—| O = CLP
3 ) .2 3 fios (NPN) MONAV***[MONA***| O O |@|O[ =] O |Circuito
5 (IHZTCS;‘;”LZ"ZE’C%‘&) Grommet | [ 3 fios (PNP) sv.2v MIPAVE**|MOPA***| O [O|@|O|—| O | deCl
< 2 fios 12V M9BAV*** M9BA***| O |O |@|O| — O -
@ Cndcador 0 5 208 4 fios 5V,12V = F79F @ |— (@ |O|—| O [ioutodeCl
Resnslenteacampos 2 fios = P3DW ® - 0 e - @)
(incichaet 66 3 cores) (ndo polar) B — [pabw*| — |- e |@[-| O -
3 S| _ |5V | — | msev | ass | @|-|e e
2 Grommet | 200V | A72 | A72H (@ |- |@[-[-[ — B
8 - L | 12V | 100V | A93V A93 o -0 | -
5 . 5V, 12 V100V oumencs.  A9OV A90 ® | — (@®| || — [CroulodeCll Reje,
2 Conector 5™ 24V | 12V — A73C = o -0 00 - - CLP
& Nao 5V, 12V |2 Voumenos| A80C - ® —|©®/® ® — (ol
epgisge gz | Grommet [sim - | — [ A7row - le[-Te[-T-T - T -

=xx Sensores magnéticos a prova d'agua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC néo garante a resisténcia a agua.
Consulte a SMC sobre os tipos resistentes a agua com as referéncias acima.

= Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m ada (Exemplo)

im M (Exemplo;
3m L  (Exemplo
5m Z  (Exemplo
Nenhum N (Exemplo,

) MONW
) MONWM
) MONWL
) MONWZ
) J79CN

do pedido.

+ D-P4DW é compativel com 940 a 6100.
+ Apenas o D-P4DW é montado no momento do envio.

= Como ha outros sensores magnéticos aplicaveis além dos listados, consulte a pagina 1279 para obter detalhes.
= Para obter detalhes sobre os sensores magnéticos com conector pré-cabeado, consulte as paginas 1960 e 1961. Para D-P3DW, consulte as paginas 1948 e 1949.

= Caso opte por montar os sensores tipo D-A90I(V)/M9TI(V)/MOWI(V)/MITIA(V) em cilindros de didmetro 032 a 050 em faces diferentes da conex@o pneumatica, peca os

suportes de montagem do sensor magnético separadamente. Consulte a pagina 1278 para obter detalhes.

= Sensores magnéticos s&o fornecidos juntos (ndo montados).
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Simbolo

Haste simples/sem amortecedor

Haste simples/Amortecedor de borracha

Cilindro de baixa velocidade: Tipo padrao
Dupla acao, Haste simples

Série CQ2X

Especificac6es
Diametro (mm) 32 | 4 [ 50 | e3 | s [ 100
Tipo Pneumatico (dispensa lubrificagao)
Fluido Ar
Presséo de teste 1,5 MPa
Pressdao méaxima de trabalho 1,0 MPa

Temperatura ambiente
e do fluido

Sem sensor magnético: =10 a 70 °C (sem congelamento)
Com sensor magnético: =10 a 60 °C (sem congelamento)

Amortecedor

Nenhum, amortecedor de borracha

Rosca da haste

Rosca femea

Tolerancia de comprimento do curso

+1,0mm Nota)
0

Montagem

Furo passante

Velocidade do pistao

0,5 a 300 mm/s

Nota) A tolerancia de comprimento do curso nao considera o amortecedor.

Pressao minima de trabalho

Diametro (mm) 2 [ 4

Pressao minima de trabalho (MPa)

Curso padrao

Diametro (mm) Curso padrao (mm)

5, 10, 15, 20, 25, 30, 35,

EH 40, 45, 50, 75, 100
50, 63 10, 15, 20, 25, 30, 35,
80, 100 40, 45, 50, 75, 100

+ Produgao do curso intermediario

Os cursos intermediarios em 1 mm de intervalo estao
disponiveis usando espagadores com cilindros de
curso padrao. Mas, para 040 a 8100 com
amortecedor, consulte a SMC separadamente.
Exemplo) Espagadores com largura de 18 mm sao
instalados no cilindro padrao
CQ2XB40-75D para criar o CQ2XB40-57D.

A\Precaucées |

e e

| Leia antes do manuseio.

1 Consulte o prefacio 39 para Instrugoes de Seguranca e as paginas 3a 121
1 para Precaucdes com o sensor magnético e o atuador. 1

i |

REn
REs

[ Instalagaolremogao do anel retentor | | Manutencgio

A\ Cuidado A\ Cuidado

1. Para instalagao e remocao, use um par 1. Pecas de reg ao/Kit de ved:
adequado de pingas (ferramentas para Peca de acordo com o diametro.
instalar um anel elastico). Diametro . a

2. Mesmo utilizando ferramenta correta, (mm) | Ref-dokit Canzit

tenha cuidado no manuseio, pois o anel

Referéncia do suporte de montagem retentor pode ser langado da ponta de

Diametro| peq (1) | Flange  |Fixagao oscilaniy
(mm) traseira femea
32 |CQ-L032|CQ-F032| CQ-D032
40 |CQ-L040|CQ-F040| CQ-D040
50 |CQ-L050|CQ-F050| CQ-D050
63 |CQ-L063|CQ-F063| CQ-D063
80 |CQ-L080|CQ-F080| CQ-D08O
100 _|ca-L100][cQ-F100] cQ-D100

Nota 1) Ao pedir suporte tipo pé, solicite 2 pecas
por cilindro.

Nota 2) As pecas que pertencem a cada suporte
sa0 as seguintes.
Pé ou flange: Parafusos de montagem
do corpo
Manilha dupla: cavirao, anel elastico,
parafusos de montagem do corpo

Nota 3) O pino e o anel de ajuste sao fornecidos
junto com a fixagao oscilante traseira
femea e o garfo.

uma pinga. Tenha muito cuidado ao
retirar o anel retentor. Alem disso,
verifique se o anel retentor esta
firmemente preso na ranhura do
cabecote antes de pressurizar o cilindro.

Circuito pneumatico

. A pressao fornecida para o cilindro deve
ser regulada adequadamente. Quando
a pressao de trabalho estiver muito
baixa, a operagao de baixa velocidade
podera nao ser estavel, dependendo da
condicao de carga. Alem disso, a
velocidade maxima pode ser restrita,
dependendo de um circuito pneumatico
ou pressao de trabalho.

-

32 CQ2X32-PS
40 CQ2X40-PS
50 CQ2X50-PS
63 CQ2X63-PS | Gaxeta: 1pe,
80 CQ2X80-PS
100 CQ2X100-PS

Vedagao do pistao: 1 pg,|

Vedacao da haste: 1 pg.|

Graxa (10 g): 1 pe|




Série CQ2X

Diametro

032 a 950

Modelo basico (tipo furo passante):

CQ2XB/CDQ2XB

H profundidade efetiva
darosca C

4 x oN passante
8 x 00 furo escareado
2x P (Rc, NPT, G)

Modelo roscado nas duas extremidades: CQ2XA/CDQ2XA

RoscaO1 R R
| Roscado nas duas
extremidades
e (mm)
; Vary Diametro o R
Raio minimo de curvatura do cabo 10 Sensor magnético 32 M6x1,0 |10
Q F 40 M6 x1,0 |10
™ == 50 M8 x 1,25| 14

L= o = )

=

I =

L B + Curso
A + Curso

E
w
Rosca macho na haste
M i
Va)y
) ~ Rosca macho na haste (mm)
Largura entre faces B1 Diametro Bl CilHi| L MM X
<= (mm)
32 22120,5 8 [28,5| M14x1,5 23,5
X 40 22 [20,5) 8 [285| M14x15 [23,5
L1 50 | 27]26]11[335] M18x1,5 [285
Modelo
basico Para saber posi¢ao e altura de montagem do sensor magnético, consulte a pagina 1276. (mm)
i Variedade Sem &mbolo magnético Com émbolo magnético
Diametro Mt g g clpo|E H | J KlLlm
(mm) (mm) B|F AlBIF[P]a
5 23 55 11.56
32 10a50 75 10,5 40 | 33 | 7,56 | 1/8 {105 | 13 | 16 | 45 M8 x 1,25 60 | 45|14 | 7 | 34
75, 100 33 | © !
40 75a1‘rg) *%g%* 8 46,5/39,5( 8 1/8 | 11 13 | 16 | 52 M8 x 1,25 69 5 14 | 7 | 40
50 2250 0511055 1055 |48.5( 405105 | 114 105 | 15 | 20 | 64 | miox15 |86 | 7 |17 | 8 | 50
Diametro Nota 1) As dimensdes para o modelo com amortecedor de borracha sao as mesmas que as do
(mm) Lo © | W modelo standard acima.
* Para obter detalhes sobre a porca da haste dianteira, suportes e acessorios, consulte a
32 5,5 [opounddade? 31,5(495 pagina 1274.
Nota 2) Consulte a pagina 1269 para saber como calcular a dimensao longitudinal dos cursos
40 5,5 [9pofundidade7 35 | 57 intermediarios, pois ha os modelos com espagador instalado.
50 6,6 |11 pofunidaces 41| 7
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Cilindro de baixa velocidade: Tipo padrao -
Dupla agéo, Haste simples Série CQZX

Modelo pé (mm)
Modelo tipo pé: CQ2XL/CDQ2XL Diametro | Curso padrao [Sem sensor magnético] Com sensor magrétco] T~ "\
L B+ Curso (mm) (mm) A[BJLSs|A]B]LS
) ) 5a50 [472] 23| 7
sﬁ,tamso 32 75,700 572 as |17 52| 38 | 17| 17 |85|66
© lampa 5a50 |537 295|135
| ) , ,
especial 40 75,100 637395235 63,7 [39,5(23,5| 17 [385 | 6,6
10a 50 56,7 30,5 | 7,5
£S5 i - e 50 75,100 667|405 17,5 007 |40:5|17:5| 18 435 9
‘L.J\ N\4x0oLD + Diametro | Curso padrao
Lz LS + Curso (mm) ) LG |LH|LT|LX|LY|LZ| X |Y
32 5250 4 |3 |32]| 57 |57 11,2 8
75, 100 - 7|2,
Rosca macho na haste 5a50
40 75,100 4 | 33|32|64 |64 |78 (112| 7
10250 2| 7 7 14,7
50 75,100 5 39 | 3, 9 8 | 95 . 8
Material de suporte do pé: Ago-carbono
Tratamento da superficie: Revestido com niquel
Modelo flange dianteiro: CQ2XF/CDQ2XF Modelo flange dianteiro (mm)
Diametro | Curso padrao |Semsensir 0m sensor magnético
- = : (mm) (mm) A B A B FD|FT |FV |FX|FZ
5a50 40 | 23
> =
jlu_ 32 75,100 50 | 33 50 | 33 |55| 8 |48 |56 |65
5 5a50 46,5 | 29,5
: : 55| 8 |54 |62|72
rorD FT 40 75,100 505 [as5] % | 395 |5
1
L. B +Curso 50 7Oa50 4851805 555|405 |6,6| 9 | 67 |76 | 89
A + Curso 5,100 | 585 | 40,5

Diametro | Curso padrao Material de suporte do pé:

(mm) (mm) L|L | M Ago-carbono
5a50 Tratamento da superficie:
32 75.100 17 385 34 Revestido com niquel
5a 50
40 75700 ] 17 |385| 40
10a50
50 75100 ] 18 |435| 50
Modelo flange traseiro (mm)
Diametro | Curso padrao | Semsensormaéicy Com sensor magnétco
(mm) (mm) A N i REA
32 5250 38 48 7 |285
B + Curso 4x oFD 755;;;) 48 ' REB
= 445
A + Curso 40 75,100 545 54,5 7 285 REC
Rosca macho na haste 50 10250 475 v 8 |335
75,100 57,5 575 "

Modelo flange traseiro

.z - Tratamento da superficie: Revestido com niquel
Aplicavel a Modelo fixagdo oscilante do modelo flange dianteiro

+ As dimensoes exceto A, L e Material de suporte do pé: Aco-carbono Y
L1 sao as mesmas que as m

traseira fémea Modelo fixacao oscilante traseira fémea (mm)
L1 Diametro | Curso padrao | Sem sensor magnético| Com sensor magné
— . A (mm) (mm) A[BJoL|AB o]0 |CT | ma
Modelo fixacao oscilante traseira fémea: 5a50 60 123 [ 50
CQ2XD/CDQ2XD 32 75,100 |70 |33 60| 0| ¥ |80 10| 5 | RHC
cT 5a50 | 685295585
Parafuso da tampa 40 . . — 78,5 (39,5 (685| 10 6 14
Bt/ oCDoriicio 10yl 7,100 o5 fans | 6as RZQ
—/ Eixo d9 . . .
{} ixo 50 75,700 o0 40| 765] 205|405 |765| 14 | 7 | 20
= | il Diametro | Curso padrao
cu D s e o cw|cx|cz| L | Lt N RR
L B + Curso_|CW| |[RR 402 5a50
Sl B ourso LT R 32 20 |18 | 36 | 7 |285| M6x1,0 | 10
CL + Curso 75,100 X

5a 50
A + Curso 40 22 | 18 | 36 | 7 [285| M6x1,0 | 10
Rosca macho na haste

10 a 50
50 75,100 28 | 22 | 44 8 [335|M8x1.25| 14
Material do suporte de fixagao oscilante femea: Ago-carbono D.D
Tratamento de superficie: Pintado
L * Para obter detalhes sobre a porca da haste dianteira, suportes e acessorios, consulte a pagina 1274. XD
1 -

* O pino e o anel retentor sao fornecidos juntos.
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Série CQ2X

Diametro

063 a 2100

Modelo basico (tipo furo passante):

H Profundidade
efetiva da rosca C

Modelo roscado nas duas
extremidades: CQ2XA/CDQ2XA

Rosca macho na haste

RoscaO1 R R
[ I I
et
/~ ~
L Sensor
4x oN passante Raio minimo de curvatura do cabo 10 magneético
8 x 00 furo escareado Q i
2x P (Rc, NPT, G)
(Conexao)
VERECE
nI Pa
Q
e
L B + Curso
A + Curso

Roscado nas duas

extremidades mm)
Diametro o R
(mm)

63 M10x1,5 |18
80 M12x1,75| 22
100 | M12x1,75|22

Roscado nas duas

% — extremidades (mm)
N =
\V piametrol g | ¢, |y, L [ MM | X
(mm)
Largura entre faces Bt 1° | 1 63 |27 26|11 385] M18x15 [285
Ci 80 32(32,5| 13 |435| M22x1,5 |355
X 100 41 32,5 16 [43,5| M26x 1,5 |35,5
L1
Modelo
basico Para saber posi¢ao e altura de montagem do sensor magnético, consulte a pagina 1276. (mm)
Diametro de cursos SED|Cons :
(mm) (mm) B A B (o] D E F H I J K M N o P Q S
63 1oas8 4138154 | 46 | 15 | 20 | 77 [105| M10x15[108| 7 | 17 60 | 9 [14potndcase 105 174 | 15 | 93
80 19850 1935 435 163,5(535| 21 | 25 | 98 |12,5|M16x20[132| 6 | 22 77 | 11 |spounacanas| 318 | 16 | 1125
100 19880 85 1 53 1 75 | 63 | 27 | 30 | 17| 13 | M20x25| 156 | 65 | 27 94 | 11 |mswounscado13s| 318 | 23 |1325
Diametro Nota 1) As dimensbes para o modelo com amortecedor de borracha sao as mesmas que
(mm) uw as do modelo standard acima.
* Para obter detalhes sobre a porca da haste dianteira, suportes e acessorios, consulte a
63 475| 84 pagina 1274.
80 57,5| 104 Nota 2) Consulte a Tabela de curso na pagina 1269 para saber como calcular a dimensao
longitudinal dos cursos intermediarios.
100 67,5|1235
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Modelo tipo pé: CQ2XL/C

Cilindro de baixa velocidade: Tipo padrao
Dupla acao, Haste simples

DQ2XL
L B+ Curso

Parafuso
B=—=cctampa
especial
i —
LX 4x0LD x|v_+ ﬁx LG
LZ LS + Curso
A + Curso

Série CQ2X

Modelo flange traseiro: CQ2XG/CDQ2XG

Rosca macho na haste

L1

: ‘ R
S 2= 1= 1N
N \ /|
| e, 3
L| B + Curso FT EX
A + Curso Fz
4xoFD\

Modelo fixagao oscilante traseira fémea: CQ2XD/CDQ2XD

CcT 4x N
rt t . ; , Parafuso da tampa e
Q@‘ S : 0CD orificio H10 i
© @9 %
—ﬁ \XJ ./ Eixo d9 7= _@
W > la -
- =7 s
B\ Y O
i A = ) p
{}@‘w R ey ; 48
T X8
FX 4x0oFD | 02
FzZ L| B+ Curso L_ B+ Curso | CW RR cz3!
A + Curso CL + Curso
A + Curso
Rosca macho na haste
Rosca macho na haste
L1
Modelo pé (mm) Modelo flange traseiro (mm)
Diametro | Curso padrao | Sem sensor magnético | Com sensor magnético Diametro | Curso padrao |Sem sensor magnétic * As dimensoes exceto A,
Li |[LD|LG|LH|LT L|L L e L1540 as mesmas
mm, mm| 1
(mm) (mm) 6?2 SBG Lg ANEBNILS I 1( ) ;3 A que as do modelo flange
63 —10ab0 622, S 10im2| 46 | 2 |18|4511) 5 |46]32 63 (2% o 63 | 8 (335 \ dinteiro.
10250 | 75 [435[135 10a 64.5
80 75.100 85 (535235 85 | 535|235 |20(535(13| 7 |59 (4,5 80 z T 745 74,5 10 |435
10250 | 88 | 53 | 19 ab 76
100 75.100 98 | 63 [ 20 98 | 63 | 29 (22535|13| 7 |71| 6 100 75,100 86 86 12435
: o ¢ F Material de suporte do pé: Ago-carbono
n Cure o Material de su:orte dg pe: Moqelo flxagao_ n Tratamento da superficie: Revestido
Diametro SUreo PAS0) x|y 1z | x | ¥ o-carbono oscilante traseira fémea com niguel_(mm)
(mm) 525 Tratamento da superficie: Diametro | Curso padrao| Sem sensor magnético | Com sensor magnético
63 225095 a15|113]162| 9 Revestido com niquel mm | mm [A]B]cL|A][B [cL |CP|CT|CUICW CX
80 2850118114 140|195 11 63 108 85 136 | 74 ['gg | 46 | 84 |14] 8 [20] 20|22
10250 i0a 1095435 [ 015
100 75.100 137|136 (162 |23 (125 80 75, 1 0 11951535 11015 1195 | 535 |101,5 | 18 | 10 [ 27 | 38 | 28
10a50 [132 [ 53 [ 110
100 142 | 63 |120 | 22|13 |31 |45 | 32
. . 75,100 | 142 63 [ 120
Modelo flange dianteiro (mm) Material do suporte da fixagao
Diametro | Curso padrao |Sem sensor magnéico Diametro Curso oscilante femea: Ago-carbono
(mm) (mm) AlB|A[B|PfTFVXFZILILIM (mm) |padrao (mm) CZ | L |Li| N Ferro fundido
102 50 54 | 36 10a Tratamento de superficie:
63 A a4 Tag | 64| 46 | 9 | 9 |80|92|108| 18 45|60 63 z ] 44 | 8 |335| MiOx15 |14 F::imado
10250 [63.5[435 a
80 75.100 | 7351535 735 | 535 |11 |11 (99 [116|134| 20 (535 |77 80 75, 1 0 56 |10 [435 | M12x175 | 18
10a50 | 75 | 53 10ab
100 B —aa T ag | 85 | 63 | 1111117136154 | 22 |535 | 94 100 =500 64 | 12 | 85| Mxtss | 22

Tratame!

Material de suporte do pé: Ago-carbono
nto da superficie: Revestido com niquel

* Para obter detalhes sobre a porca da haste dianteira, suportes e acessorios, consulte a pagina 1274.
* O pino e o anel retentor sao fornecidos juntos.
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Série CQZX~ o
Dimensoes dos acessorios

Articulacao simples

For I-G012, I-Z015A
1-G02, I-G03

oNDH10
o

MM

o
Aif | U

L
A

Material: Ago-carbono
Material da superficie:
Revestido com niquel

For I-G04, I-G05
-G08, I-G10

ONDH1o

MM

E

Material: Ferro fundido
Material da superficie:
Revestido com niquel

Garfo
For Y-G012, Y-Z015A
Y-G02, Y-GO03

oND furo H10
/

E1
L

Material: Ago-carbono
Material da superficie:

For Y-G04, Y-GO05
Y-G08, Y-G10

oND furo H10

Er

M Eixod9 |
o
AL Ui NX
L NZ
A

Material: Ferro fundido
Material da superficie:
Revestido com niquel

(mm) Revestido com niquel (mm)

| Diametro Diametro Referéncia
Referéncia| apicavel | A | A1 | Ei | Ls | MM |®R:| Ui | NDwo | NX Referéncia| aplicavel | A | A | Ev[Li| MM  [PRi| Us [NDuio| NX |NZ|L | dopino
(mm). (mm) aplicavel

1-G04  |32,40| 42 | 14 |022| 30 |M14x15| 12 | 14 | 100** | 18%2 Y-G04 32,4042 |16 |922| 30 | Mi4x15 | 12 14 [10%™° | 1815 |36 46| IY-GO4
I-G05  |50,63| 56 | 18 | 028 | 40 | M18x15| 16 | 20 | 145" | 2253 Y-GO5 |50, 63| 56 | 20 [028| 40 | Mi8x15 | 16 | 20 | 145 | 22:3% |44|805| IY-GOS
1-G08 80 | 71 | 21 |038| 50 |M22x15| 21 | 27 | 180" | 28%¢ Y-G08 80 |71]23|038|50 | M22x15 |21 |27 | 183 | 28153 |56/64)IY-GO8
-G10 100 | 79 | 21 |044| 55 | M26x15| 24 | 31 | 223° | 3232 Y-G10 | 100 |79 |24 |o44|55 | M6x15 | 24 | 31 | 228> | 3213 |64|72] IY-G10

Pino da articulacdo (em comum com pino
de fixacao oscilante traseira fémea)

*Pino da articulagao e anel retentor estao incluidos.

Porca da haste

i IBE]
Q QL
m L m
e -
t L
Material: Ago-carbono
Material: Ago-carbono Material da superficie: Revestido com niquel
(mm) (mm)
.| Diametro Anel elastico Ani Diametro
Referéncia a;zlrlrfﬁ‘\ge\ Dd9 L L |m| t aplicavel Referéncia aplicavel (mm) d H B [}
1Y-G04 32,40 108678 41,6 [ 9,6 36,2 | 1,55 | 1,15 [Tipo C 10 para eixo NT-04 32, 40 M14x1,5 8 22 25,4
1Y-G05 50, 63 145658 |50,6 | 13,4 44,2 | 2,05 | 1,15 [Tipo C 14 para eixo NT-05 50, 63 M18x 1,5 11 27 31,2
1Y-G08 80 1875558 64 | 17 |56,2|2,55]1,35 [Tipo C 18 para eixo NT-08 80 M22x 1,5 13 32 37,0
1Y-G10 100 22505 72 64,2 12,55 | 1,35 [Tipo C 22 para eixo NT-10 100 M26 x 1,5 16 41 47,3

* Anéis elasticos incluidos.
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Junta simples: 32 a 100

Junta e suporte de montagem
Referéncia (Tipo A, Tipo B)

Dimensées do suporte acessorio Série CQZX

Suporte de montagem tipo A

—[03 |
Diametro do cilindro
pneumatico aplicavel

03 Para 932, 040
Suporte de montagem [~ Para 050, 063
YA |Suporte de montagem tipo A 08 Para 080
YB |Suporte de montagem tipo B 10 Para 0100
YU Junta
Excentricidade admissivel (mm)
Diametro 032 | 040 | 050 | 063 | 080 | 0100
Tolerancia de excentricidade +1 1,5 +2
Folga 0,5

<Como pedir>

* As juntas nao sao incluidas com os suportes de montagem tipo
A ou B. Peca separadamente.

(Exemplo)

Diametro 040 Referéncia

« Referéncia do suporte de montagem tipo A - YA-03

* Junta YU-03

Referéncia da junta e do suporte de montagem (Tipo A, Tipo B)

Diametro Referéncia Suporte de montagem aplicavel
(mm) dajunta | Suporte de montagem tipo A | Suporte de montagem tipo B
32,40 YU-03 YA-03 YB-03
50, 63 YU-05 YA-05 YB-05
80 YU-08 YA-08 YB-08
100 YU-10 YA-10 YB-10
=)
@
So (Com travamento)
<5
k] 3
e RS )
ut L
UA | C
Material: Aco cromo-molibdénio (revestido com niquel)
P Diametro Peso
Referencia aplicavel (mm) UA/C | di|d H K| L |UT| g
YU-03 32,40 1711|158 14| M8x 125 | 8 7 6 | 25
YU-05 50, 63 1713 |198| 18| M10x1,5 | 10 | 7 6 | 40
YU-08 80 2220|248 |23 | M16x2 | 13| 9 8 | 90
YU-10 100 2626|298 |28 | M20x25 | 14 | 11 | 10 [ 160

U T4 2x oD
~1 A
g P=N
ST o TGN
gE= =i iz
A e
7;7 Junta
LFL E
B =
Material: Ago cromo-molibdenio (revestido com niquel)
(mm)
.| Diametro
Referéncia (mm) B D E F M T T2
YA-03 32,40 18 6,8 16 6 42 6,5 10
YA-05 | 50,63 20 9 20 8 50 6,5 12
YA-08 80 26 11 25 10 62 8,5 16
YA-10 100 31 14 30 12 76 10,5 18
.| Diametro
Referéncial (mm) U v w Peso (g)
YA-03 32,40 6 18 | 56 55
YA-05 50,63 8 22 | 67 100
YA-08 80 10 28 | 83 195
YA-10 100 12 36 | 100 340
Suporte de montagem tipo B
— RS
Loy Lz
= %
> ¢l a: B ==z
= R e REA
] \Junta
mis i REB
LKl
2 x oD passante
<§> 2x 00 furo escareado 4‘_j> REC
) E
Material: Ago inoxidavel
.| Diametro
Referencial B|D|E|J | M 00
(mm) M 0
YB-03 | 32,40 12 7 25 9 34 11,5 profundidade 7,5
YB-05 | 50,63 12 9 32 | 11 42 14,5 profundidade 8,5
YB-08 80 16 | 11 38 13 | 52 18 profundidade 12 RZQ
YB-10 100 19 | 14 | 50 | 17 | 62 21 profundidade 14
Referéncia DERED T1 T2 \' W | RS | P
(mm) es0 (9)
YB-03 | 32,40 6,5 10 18 | 50 9 80
YB-05 | 50,63 6,5 12 22 | 60 | 11 120
YB-08 80 8,5 16 28 | 75 | 14 230 D'I:l
YB-10 100 10,5 18 36 | 90 | 18 455 X|:|
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Série CQ2X
Montagem do sensor magnetico 1

Posicéo adequada de montagem do sensor magnético (Detecgao no fim do curso) e sua altura de montagem

032 a 100 =U A B
D-A90] D-A9CV
D-MOD  D-MOCIV o KN S —
D-MOCW D-MOCIWV : - e 7ary
D-M9TA D-M9AV @\\/ K J I
© ©
D-A70) D-F79F 032 a 0100 Las: |
D-A80 D-F7NT :
D-A70H D-A73C
D-A80H D-A80C
D-F70 D-J79C
D-J79 D-A79W
D-F7OW D-F7O0WV
D-J79W D-F700V A B
D-P3DW 032 a 0100 E’T*
[] % %
L?
A
D-P4DW 040 a 0100 T Tt
= =
0 a===]
e ©
(s==0 0
it il
e ai =U A B
Posicdo adequada de montagem do sensor magnético i (mm)
Modelo do D-M9C D-A72/A7CH/ASOH|
cis|  D-A90 | D-MeOW D-a73  [DATICIASICFTD
D-ASCIV D-MSCIWV D-AB0 B-Z?g/cdzg%evv D-F7NT D-A79W D-P3DW D-P4DW
D-MSLIA .
D-MCIAV D-J79W/F7OWV
Diametro A B A B A B A B A B A B A B A B
32 8 5 12 9 9 6 9,5 65 | 145 [ 115 6,5 3,5 25 0 — —
40 12 7,5 16 11,5 13 8,5 13,5 9 18,5 14 10,5 6 6,5 2 9 4,5
50 10 10,5 14 14,5 11 11,5 11,5 12 16,5 17 8,5 9 4,5 4,5 7 7,5
63 125 | 135 165 | 175 135 | 145 14 15 19 20 11 12 7 75 95 | 105
80 15,5 18 19,5 22 16,5 19 17 19,5 22 24,5 14 16,5 10 12 12,5 15
100 20 23 24 27 21 24 21,5 24,5 26,5 29,5 18,5 21,5 14,5 17,5 17 20
Nota) Ajuste o sensor magnético apos confirmar as condigoes de operagao na situagao real.
Altura de montagem do sensor magnético (mm)
Modelo do D-A70H
sensor D_AsoH
Eadzetico D-M9OCIV D-F701/D-J79
D-A9CV | D-MOTWV | DALl DFTOW AT | BEovy | D-grac | D-A7ow | D-P3DW | D-PaDW
D-M9CIAV D-J79W
D-F79F
D-F7NT
Diametro u u u u u u u u u 1]
32 27 29 31,5 32,5 38,5 35 38 34 34,5 —
40 30,5 32,5 35 36 42 38,5 41,5 37,5 38 44
50 36,5 38,5 41 42 48 44,5 47,5 43,5 44 50
63 40 42 47,5 48,5 54,5 51 54 50 47,5 56,5
80 50 52 57,5 58,5 64,5 61 64 60 57,5 66,5
100 60 62 67,5 68,5 74,5 71 74 70 67,5 76,5
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Montagem do sensor magnético Sél’ ie CQZX

Curso minimo para montagem do sensor magnético
= =

(mm)
D-A9LIV
Quantidade | p.MgV | D-A70 D-M9OWV | D-M9LCI SHAENY
desensores | p.F7Oy | D-AB0 | D-A9C) |D-MeDAV | D-F70 | D-MSOW | D-ATCH | b pzgw | D79 | ppgpw | b-papw
magnéticos | p.j79C | D-A73C D-F7OWV | D-J79
montados D-A80C D-F7NT
1pg. 5 5 10(5) 10 15(5) 15(10) 15(5) 15 20(10) 15 15
2 pgs. 5 10 10 15 15(5) 15 15(10) 20 20(15) 15 15

Nota) As dimensoes indicadas em () mostram um curso minimo para montagem do sensor magnético quando este nao projeta a superficie final do corpo do cilindro e impede o
espaco de curvatura do cabo. (Consulte a figura abaixo.)
Solicite sensores magnéticos e suportes para sua fixagao separadamente.

=

P A
U %)

——

Intervalo operacional

(mm
Modelo do sensor Diametro
magnético 32 40 50 63 80 100

D-A9C1(V) 9,5 9,5 95 | 115 9 115
D-M9CI(V)
D-M9TIW(V) 6 55 6,5 75 75 85
D-M9IA(V)
D-A70(H)(C)
D-A80LI(H)(C) 12 11 10 12 12 13
D-A79W 13 14 14 16 15 17
D-F70J(V)
D-J79(C)
D-F7OW(V) 6 6 6 6,5 6,5 7
D-F7NT
D-F79F
D-P3DW 6,5 6,5 55 7,5 7 8,5
D-P4DW — 5 5 5 5 55

* Como esses valores sao uma referéncia incluindo histerese, nao significa que seja

garantida. (Supondo aproxil te +30% de di a
Pode variar muito de acordo com o caso e o0 ambiente. REA

= Os suportes de montagem do sensor magnético BQ2-012 nao sao usados para
tamanhos maiores que @32 dos tipos D-A9C](V)/MITI(V)/MOLIW(V)/MILIA(V). Os
valores acima indicam o range de operacao quando montado na ranhura de instalagao REB
do sensor magnético convencional.
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Série CQ2X
Montagem do sensor magnetico 2

Referéncia/suporte de montagem do sensor magnético

Face de Diametro (mm)
montagem do 032, 040, 050 263, 080, 100
sensor

magnético

Lado da

Modelo do sensor’ Face de montagem do sensor magnético Face de montagem do sensor magnético
magnético Lado da portal Lado A, B, C Porta, lado A, B, C
®BQ-2
@BQ2-012

Dois tipos de suporte de montagem
do sensor magnético sao usados
como um conjunto.

Parafuso de retengao
D-A90) (nao usado)

DAY |, \

D-MOCV suporte de @) ;/ Nenhum suporte de
montagem montagem do sensor

D-M9OW do sensor magnético & necessario.

D-MIOWV magnético

D-M9CJA P

e
D-M9CJAV necessario.

Nota 1) Para CDQ2I32 a 50, quando um sensor magnético compacto & montado nos trés lados (A, B e C acima) alem
do lado da porta de dimensbes 032 a 050, os suportes de montagem do sensor magnético acima sao
essenciais. Pega-os te dos cilindros. (E o mesmo que para montar cilindros compactos com um
trilho de montagem do sensor magnético, mas nao com uma ranhura de instalagao do sensor magnético
compacto CDQ2163 para 100.)

Exemplo
CDQ2XB32-100DM-M9BW-++-+1 unidade
BQ-2
BQ2-01 ps.
Nota 2) O sensor magnético e seu suporte de montagem sao enviados junto com o cilindro.

Modelo do sensor D () Peso do suporte de montagem do sensor magnético
magnético 032 240 a 0100 Referncia o supote de morlagem o sensor magnéien | Diametro aplicavel do cllindro |~ Peso (g)
D-A7CV/A80 BQ-2 032 a 0100 1,5
D-A73C/A80C BQ6-032S 032 a 0100 5
D-A7CH/A80H BQP1-050 040 a 0100 16
D-A79W
D-F701/J79
D-F700V BQ-2
D-J79C
D-F7O0W/J79W
D-F7O0WV
D-F79F/F7NT

D-P3DW BQ6-032S
D-P4DW — BQP1-050

Nota) O sensor magnético e seu suporte de montagem sao enviados
junto do cilindro. No entanto, 040 a 2100 D-P4DW sao
montados no momento do envio.
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Montagem do sensor magnético Sél’ ie CQZX

e |

Além dos sensores magnéticos aplicaveis listados em "Como pedir", 0s sensores magnéticos a seguir podem ser montados.

Para obter especificacoes detalhadas, consulte as paginas 1893 a 2007.

Sensor magnético Modelo Entrada elétrica (Dire¢ao) Caracteristicas Diametro aplicavel
D-A73 o . ) -
romme

D-A80 ) [Sem lampada indicadora

Reed 032 a 0100
D-A73H, A76H G " inh —
D-A80H rommet e finh) Sem lampada indicadora
D-F7NV, F7PV, F7BV —

Grommet )
D-F7NWV, F7BWV Indicagéo de diagnéstico (indicador de 2 cores)|
- — 032 a 0100
Estado sclido D-F79, F7P, 79

D-F79W, F7PW, J79W G . inh Indicagao de diagnastico (indicador de 2 cores)|
D-F7NT rommet (em fiha) Com temporizador
D-P5DW 040 a 0100

* Com conector pré-cabeado disponivel para sensores de estado solido. Para obter detalhes, consulte as paginas 1960 a 1961.

* Sensores de estado solido normalmente fechado (N.F. = contato b) (tipos D-FOG/FOH/Y7G/Y7H) também estao disponiveis. Consulte as paginas 1911 e 1913 para obter detalhes.

g S R R S S S |
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Cilindro de baixa velocidade
Dupla acao, Haste simples

Série CM2X

020, 025, 032, 040

Modelo de montagem

B Modelo basico T |Modelo munhdo traseiro
L Tipo pé E  {Modelo fixagao oscilante integradal
F [Modelo flange dianteiro| | BZ |Moselo basico com cabegote traseiro pano
G |Modelo flange traseiro Fz Flange dianteiro e

c a cabegote traseiro plano
D | Modelo fixagéo oscilante traseira fémea vz Munhao dianteiro e

U |Modelo munhéo dianteiro cabegote traseiro plano

magnético

T
CDM2X|L]40]

Com émbolo magnetlco—l_

(Com anel magnético)

Cilindro de baixa velomdadI

Modelo do cilindro com anel magnético

Caso necessite de um cilindro com anel
magnético sem sensor, ndo ha necessidade
de preencher o campo referente ao sensor
magnético.

(Exemplo)

CDM2XF32-100

Como pedir

Curso do cilindro (mm)
Consulte "Curso padrao" na pagina 1281.

Suporte de montagem do sensor
magnético Nota)

Nota) Este simbolo é indicado quando o

-[150]

-[150/-M9BW|

Tipo de rosca

sensor magnético tipo D-A9C] ou M9
[ for especificado.

Este suporte de montagem néo se
aplica a outros sensores magnéticos
(D-C700 e H7O etc.) (Nada)

Quantidade de sensores
magnéticos

Nada Rc Nada | 2 pgs.
S 1 pg.
Diametro ._'I'_: NZT o Th ;;s_
20 | 20 mm B ]
25 | 25 mm Sensor magnético
32 a2 [Nada [ somsesrmagrts
40 | 40 mm + Para saber o modelo de sensor

magnético aplicavel, consulte a

tabela abaixo.

Sensores magnéticos aplicaveis/Consulte as paginas 1893 & 2007 para obter mais informagGes sobre sensores magnéticos.

Tipo EY— Entrada |3 § e — Tenséo da carga Modelo do sensor magnético — (iabo3 (m)5 — Carga
elétrica |£§ (Saida) cc CA i , Nenrumré_cabeado licavel
53 Perpendicular Em linha Nada| (V)| L) | @) | m P! aplicavel
a 3 fios (NPN) 5V 12V MONV |[MON | @ (@[ @ [O[— o Circuito
b=} Grommet 3 fios (PNP) ’ MOPV |[MO9P | ®@ (@ | ® | O | — O de Cl
K ) M9BV [M9B| @ [@ @ |O|—| o©
2] —_
] Conector 2 fios 2v - H/C| @ | —|eo|® @ —
L(: Conduite |g. | 3 fios (NPN) 4y 5V,12V = G39A| — |—|—|—-]e — Ciraito ce C| Relé,
= terminal 2 fios 12V - — |[k3A| —[-[-]-]e — - _|cLp
= o . 3 fios (NPN) V12V MINWV|MONW| @ @ [@ |O [ — o Circuito
‘3- Indlcag:at;de diagnostico Grommet 3 fios (PNP) 5V, MOPWV|MOPW ® @ e o | = o) de Cl
g (2 cores) 2fios 12V M9BWV|M9BW| @ (@ (@O |—| © -
@ [Com saida de diagnéstico (2 cores) 4 fios (NPN) 5V,12V H7NF| ® ® | O | — O (Circuito de Cl
3 fios Circuito
Sim| (Equiv. NPN) 5V - A%V | A% | @ |— @ — || - deci | ~
Grommet | 100V | A93V | A93 | @ | — @@ | — - -
W INao| 100Voumenos) AGOV | A90 | @ |— @ | — | — - Circuito de C!
f Sim 100V,200V] — [ B54 | @ [—|[@|e@|— - Relé,
o —_— Nao| 200Voumenos| — B64 | ® [ —| @ | —|— — - | CLP
T Sim) ) 12V - — |c73c| e |[—|e[0]0@ —
o Conector =  2fios
2 Nao| ! 24V 24Voumenos| — csoc|l e | — e |0 @ — Ciruito de C!
& Conduite - — |A3A| - |[—|—|—|e| - PLC
terminal _ ABAl — [ ==Te —
Si - Relé
Terminal DN | 100V 200VI A — [~ — || - Cﬁ; '
Indicagao de di (2 cores)| Grommet — — — B59W| @ | — (@ | — | — —

* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m
m

- Nada (Exemplo) MONW
M (Exemplo) MONWM
L (Exemplo) MONWL

Z (Exemplo) MONWZ

- N (Exemplo) H7CN

* Sensores magnéticos de estado so6lido marcados com "O" séo produzidos
apods o recebimento do pedido.
+ Nao adicione o sufixo (N) indicando "sem cabo" para as referéncias dos
modelos D-A30JA, A44A, G39A e K39A.

* Além dos modelos listados na tabela acima, ha outros sensores magnéticos aplicaveis. Para obter mais informagdes, consulte a pagina 1293.
= Consulte as paginas 1960 e 1961 para obter detalhes sobre sensores magnéticos com conector pré-cabeado.
* Os sensores magnéticos D-A9C1/M90] sdo fornecidos juntos (ndo montados). (Apenas suportes de montagem do sensor magnético sdo montados antes do envio.)
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Cilindro de baixa velocidade -
Dupla agéo, Haste simples Série CM2X

Especificacoes
—————
Diametro (mm) 20 25 32 40
Tipo Pneumatico
Acéao Dupla agao, Haste simples
Fluido Ar
Press&o de teste 1,5 MPa
Simbolo Presséo de trabalho 1,0 MPa
Dupla agao, haste simples/Amortecedor de borracha | Presséo minima de trabalho 0,025 MPa
Temperatura ambiente Sem sensor magnético: —10 a 70 °C (sem congelamento)
e do fluido Com sensor magnético: —10 a 60 °C (sem congelamento)
Amortecimento Amortecedor de borracha
= Lubrificagdo Nao requer (dispensa lubrificagao)
Curso padrao ficag _
Tolerancia de comprimento do curso *é“‘ mm
Diametro = A T
(mm) Curso padrao (mm) Velocidade do pistao
20 Diameti 20 25 32 40
iametro (mm
25 25, 50, 75, 100, 125, 150 " (Do) — ‘ ‘ ‘
22 200, 250, 300 Velocidade do pistao (mm/s) 0,5 a 300
40 Energia cinética admissivel (J) 0,27 ‘ 0,4 ‘ 0,65 ‘ 1,2

* A producao de cursos intermediarios em intervalos de
1 mm é possivel. (Espagadores nao sao usados.)

| A\ Precaucoes

Referéncia do suporte de montagem

1 Leia antes do manuseio.

I Consulte o prefacio 39 para
:Instrugées de Seguranca e as
1
1

-

paginas 3 a 12 para Precaucdes com

1
1
1
1
" 1
o sensor magnético e o atuador. 1

) g Ui |

\ Precaugoes operacionais

Suporte de Pedido Diametro (mm) Descrigao (quando pedir

montagem minimo 20 25 ‘ 32 40 uma quantidade minima)
Pé axial* 2 CM-L020B | CM-L032B | CM-L040B | Pé 2 pgs., Porca de montagem 1 pg.
Flange 1 CM-F020B | CM-F032B | CM-F040B | Flange 1 pg.
Fixagao oscilante traseira macho##| 1 CM-C020B | CM-C032B | CM-C040B | fradigoeciane asera macho
Fixagao oscilante ** Fixagao oscilante traseira femea de

ok 1 | CM-D020B | CM-D032B | CM-DO40B | 35 o hoeim mcion e
traseira femea (com pino) fino ‘,‘;;ﬁ,f,ﬁ;’e”gf,‘fs"‘e de 1pg.
Munh@o (com porca) 1 CM-T020B | CM-T032B | CM-To40B Munhao de 1 pg.,
Porca do munhao de 1 pg.

A\Atencio

1. Nao gire a tampa.
® Ao instalar um cilindro ou aparafusar uma conexao
de tubo na porta, a parte de acoplamento da tampa
pode quebrar se a tampa for girada.

/A\Cuidado

1. Tenha cuidado, porque o anel retentor
pode ser ejetado.
® Ao substituir a vedagao da haste, tome cuidado
que o anel retentor nao salte durante a remogao.

\ Manutengéo
A\Cuidado

1. Pecas de reposicao/Kit de vedacao
Pega de acordo com o diametro.

Diametro | et g it Contetido
(mm)

20 CM2X20-PS
25 CM2X25-PS
32 CM2X32-PS | Graxa (10 g): 1pg.
40 CM2X40-PS

Vedagao da haste: 1 pg.

* Ao pedir suporte tipo pé, solicite 2 pe¢as por unidade de cilindro.

+« Trés revestimentos sao incluidos no suporte da fixagao oscilante para ajustar um angulo no momento  |REA
da montagem.

+#+ O pino da fixagao oscilante e o anel retentor (contrapino para 840) sao fornecidos juntos.

Modelo de montagem e acessério

REB

Acessorio | Equipamento padrao Opgao REC
Porcade | Porca | Poda | Anjoulaga | Carfo © S“‘f"efn Suporte ®| Pino 7)
Montagem montagem |da haste olsxc?(;?\?e o simples |para haste ?scli)\(:rf?: pvo |0 z\iJv?ne
Modelo basico ®(ips)| ® _ ° ° —
Tipo pe ®(2) ° — [ [J —
Modelo flange dianteiro (1) ° _ ° ° — — —
Modelo flange traseiro o (1) ® _ [ [ -
Modelo fixagao oscilante integrada | — Nota 1) ® — o o ®
Modelo fixagao oscilante traseira macho | — Nota 1) [ _ () ) - ) )
Modelo fixagao oscilante traseira femea (3| _ Nota 1) ® @ Nota5) o Y — — — RZQ
Modelo munhao dianteiro @ (1)Nota2) ® — o o —
Modelo munhao traseiro @ (1)waz| @ _ ° ° _ i -
Nocelo basio com cabeate tasefoparo| @ (1) ° _ ° ° _
Fiange com cabegote raseiro plano | @ (1) ° _ ° ° _ _ _
Munhao com cabegote traseiro plano| @ (1) ® — o o —

Nota 1) A porca de montagem n@o esta equipada com um modelo fixagao oscilante macho e modelo

fixagao oscilante femea.
Nota 2) As porcas do munhao estao incluidas para os modelos munhao dianteiro e munhao traseiro.
Nota 3) O pino e o anel retentor sao fornecidos junto com a fixagao oscilante traseira femea e o garfo.

(940 & o contrapino.) D_I:l
Nota 4)Os pinos e os anéis retentores sao embalados com suportes de fixagao oscilante.
Nota 5) Os anéis retentores (contrapinos para 40) estao incluidos nos pino da fixagao oscilante.
Nota 6) Os suportes pivd sao fornecidos com pinos e anéis retentores. .x|:|
Nota 7) Os pinos de suporte sao fornecidos com anéis retentores.
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Série CM2X

Modelo basico (B)

CM2xB| Diametro |—[ Curso |[ |

Largura entre faces B2

H2 G 2xP 2x NN
Largura entre faces B1 H \ (Rc, NPT, G) &
&
<
I T S 4
) ’ N
MM/ AL 5 Comprimento efetivo NA
Largura entre faces KA A ‘K FT'N darosca2x Fl
H | S + Curso
~ ZZ + Curso
Cabecote traseiro plano
s i
| -
ZZ + Curso
(mm)
Digmetro (mm) | A | AL | Bi | B: | D E F|FL| G | H|H |[H | | K | KA MM N | NA NN P|Ss |zz
20 18 [155] 13 [ 26 | 8 |20 0,55 | 13 [105| 8 |41 | 5 8 |28 | 5 6 |M8x1,25| 15 | 24 |[M20x1,5| 15 | 62 | 116
25 22 |19,5| 17 | 32 | 10 | 26 3455 | 13 |105| 8 |45 | 6 8 |335|55| 8 |[M10x1,25| 15 | 30 [M26x1,5| 15 | 62 | 120
32 22 [19,5| 17 | 32 | 12 264‘3‘033 13 |105]| 8 [ 45| 6 8 |375|55]| 10 [M10x1,25| 15 |345|M26x15| /5 | 64 | 122
40 24 |21 |22 | 41 | 14 |32 355 | 16 |135] 11 | 50 | 8 | 10 [465| 7 | 12 [M14x1,5]|215/425| M32x2 | V; | 88 | 154
Cabecote traseiro
plano (mm)
Diametro (mm) zz
20 108
25 107
32 109
40 138
Fixacao por pés (L)
CM2XL| Diametro |—| Curso \[]
H
A K F |G 2xP
Largura entre faces B1[_ AL H2, (Re, NPT, G) G _F 2x NN
1 L (Comprimento efetivo da rosca _
Largura entre faces KA |\ 1=~ T T T ¥ T2 xFL) E ;‘E ;
—_— wle W
ol ]| = —|
RSt % L 2x0LC & % o
/] 4x0LD I
MM —/) N _[\Largura entre faces CINA N N—& N -
Largura entre faces B2 /| .} [y| X S + Curso X X LX
—'Tz‘ LS + Curso L’T’I
ZZ + Curso
(mm)
Diametro (mm)| A |AL| B [B:|Bz| D |F |[FL| G |H |Hi|H:| | | K |[KA|[LC|LD|LH|LS|LT|LX|LZ| MM | N [NA| NN P|S|X|Y|Z|zz
20 18[155/40|13|26| 8 |13]105) 8 |41| 5|8 |28| 5|6 | 4 |68]25]102|32|40|55|M8x1,25|15|24 | M20x15|15|62[20| 8 |21 [131
25 22(195/47 (1732|1013 [105| 8 [45| 6 | 8 [335(55| 8 | 4 |6,8|28]102|3,2|40|55|Mi0x1,25|15|30 | M26x15| 5|62|20| 8 | 25|135
32 22(195|47(17|32|12|13[105| 8 |45| 6 | 8 |375/55|10| 4 |6,8|28|104|32|40|55|M10x125|15|345| M26x15 | 5| 64|20| 8 |25(137
40 24|21|54|22|41(14 (1613511 (50| 8 [10|465| 7 [12| 4 | 7 |30|134|32|55|75|M14x1,5|215]425| M32x2 | 1/ |88|23|10|27 [171

* O suporte de montagem & fornecido com o produto.
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Modelo flange dianteiro (F)

CM2XF| Diametro |—| Curso || |

Cilindro de baixa velocidade
Dupla acao, Haste simples

Largura entre faces B2

Série CM2X

4x oFD . G 2xP
Furo de montagem o, larguraentrefacesBr  Hy G 2x NN
¥ AL (Rc, NPT, G)
Y of [ | - | 2
_.l - C ’!C ICE
2xoFD FX MM H G to efet
240 Foro de £ Largura entre ‘ Largura entre faces CONA 15 °’“Z’;m':;‘c‘;ezi“;f
montagem 220 a 032 faces KA Z.KJ ..g).% T N
e <&
| H S + Curso F
| ZZ + Curso
Cabecote traseiro plano
T
- — -
ZZ + Curso
(mm)
Diametro (mm) | A |[AL| B |Bi|Bz|C.|D| E |F |FL|FD|FT|FX|FY|FZ| G |H |Hi |H:| | |KI/KA| MM |[N|NA| NN |P|S|Z|ZZ
20 18 [155(34 |13 |26 |30 | 8 |20 5ass |13 [105| 7 | 4 |60| — |75| 8 |41| 5|8 |28| 5| 6 |M8x1,25| 15|24 | M20x15 | 4| 62|37 |116
25 22 195|140 |17 32|87 | 10|26 Hoss [13[105]| 7 | 4 [60| — |75| 8 [45| 6 | 8 |335]|55| 8 [MI0x125| 15 |30 | M26x15 | 1 | 62 | 41 [120
32 22 (195|140 (17 |32 37 [ 12|26 505 13105 7 | 4 |60 | — [75| 8 |45| 6 | 8 [375(55| 10 | MI0x1,25| 15 |345| M26x1,5 | 15 | 64 | 41 122
40 24|21 |52(22|41|473[ 14|32 800 | 16135 7 | 5 [ 66|36 (82|11 |50| 8 |10 [465| 7 |12 |M14x1,5]215|425|M32x 2|}/ |88 |45 |154
Cabecote
traseiro plano (mm)
Diametro (mm) 7z * O suporte de montagem & fornecido com o produto.
20 103
25 107
32 109
40 138
Flange traseiro (G)
CM2XG| Diametro |—[ Curso |[ |
Comprimento efetivo da rosca 2 x FL
Largura entre faces B2
Largura entre faces B H12x NN G 2xP g —— ZFX BFdD - 4 xoFD
W(RC, NPT, G) ) [¢) uro de montagem
T T
e ] 5 @y
(e} ] = >_<1 '(/ o
i A = S
MM (/AL 1,6 \Largura entre faces CINA N FX
2 (PLIN o A
Largura entre A K E N FZ 040
— H S + Curso FT
faces KA Z 7 Curso 020 a 032
ZZ + Curso
(mm)
Diametro (mm) A AL B B1 B: C: D E F FL | FD | FT | FX | FY FZ G H Hi H: |
20 18 |155| 34 | 13 | 26 | 30 8 | 2000 | 13 | 105 7 4 60 | — | 75 8 41 5 8 28
25 22 |19,5| 40 17 32 37 10 | 26 8o 13 |105]| 7 4 60 = 75 8 45 6 8 335
32 22 | 195] 40 17 32 37 12 26 b0 13 | 10,5 7 4 60 — 75 8 45 6 8 37,5
40 24 21 52 22 41 [473| 14 | 328w 16 |185] 7 5 66 36 82 11 50 8 10 | 46,5
Diametro (mm) K KA MM N NA NN P S z zz
20 5 6 M8x125 | 15 24 | M20x15 | "4 62 | 107 | 116
25 55 8 M10x125 | 15 30 | M26x15 Ve 62 111 | 120
32 55 10 | M10x1,25 | 15 | 34,5 | M26x1,5 | 4 64 | 113 | 122
40 7 12 | M14x1,5 | 21,5 | 425 | M32x2 4 88 | 143 | 154

* O suporte de montagem & fornecido com o produto.
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Série CM2X

Fixacao oscilante traseira macho (C)
cM2xc| Diametro |—[ Curso |[ |

) ) CD1yo 0058
Comprimento efetivo da rosca FL o H10 @
Largura entre faces B1 - Hi NN G 2xP G
{Rc, NPT, G) )
Al | i [T
= ]
@ O <
i %I R EeE o< z
Q
O -
— B 0,1
Mm/ AL | _15 CX 02
Largura entre faces KA A Kl |.F [N N BUR NA
H S + Curso L
12+ Curso RR|
ZZ** + Curso
(mm)
Diametro (mm) | A |AL | B: | Cl |[CD|CX| D E FIFL|G|H|H || | K|KAlL MM N [NA| NN P|RR| S |U | Z  2z2Z
20 18 |155[13 |24 | 9 | 10| 8 | 2000 |13 |105 8 |41 | 5 |28 | 5 | 6 |30 [M8x1,25| 15|24 |[M20x1,5| V5| 9 | 62|14 |133]142
25 2219517 /30| 9 |10 | 10 | 26 G0ss | 13 |105| 8 |45 | 6 [335|55| 8 |30 | M10x125| 15 | 30 [M26x1,5]| 4| 9 | 62| 14 | 137 | 146
32 22 (19517 30| 9 |10 |12 | 26 60ss | 13 |105| 8 | 45| 6 |375(55| 10 | 30 | M10x1,25 | 15 345 | M26x1,5| L5 | 9 |64 | 14 |139) 148
40 24|21 [22|38|10 |15 |14 | 32 80 | 16 |135| 11 |50 | 8 |465| 7 | 12 |39 | M14x1,5| 215 [425|M32x 2| I/ | 11|88 | 18 |177| 188
Modelo fixagao oscilante traseira fémea (D)
CM2XD[ Diametro |—[ Curso |[ |
Comprimento efetivo da rosca FL oCD orificio H10 *8‘°58
Largura entre faces Bt j, G Eixo d9:818§2 CL \
D
i |0 ™
A
Eni = . ﬁ{‘ 5 Nl <
i J 2 \ z
mm/ j AL a5 N LU, | | lex:8%
Largura entre faces KA A K| .F,IN cZ
H S + Curso L NA
Z'3% Curso RR|
ZZ°5%+ Curso

(mm)

Diémetro (mm) | A |AL| B: |CD| CI |[CL|CX|CZ| D E FIFL|G|H|H ||l |K|KA| L MM N [NA| NN P|RR|S|U|Z|zz
20 18155/ 13| 9 [24|25]|10[19| 8 | 208es [13]105| 8 |41 5 |28| 5 | 6 |30 |M8x1,25| 15|24 | M20x1,5| 5| 9 | 62|14 133|142

25 22 (195|179 [30[25]|10[ 19|10 | 2680 [13[105| 8 |45)| 6 [335(55| 8 |30 | MI0x1,25 | 15|30 | M26x1,5 | V4| 9 |62 |14 137|146

32 2219517 | 9 [30|25]10| 19|12 | 2680 |13[105| 8 |45)| 6 [375|5,5| 10|30 | MI0x1,25 | 15 |345| M26x1,5 | V5| 9 |64 |14 |139|148
40 24|21|22|10 (38 |412|15]80 |14 | 328 |16[135|11|50| 8 [465| 7 | 12|89 | M14x1,5|215[425| M32x2 | V| 11|88 |18 177|188
+ O pino da fixagdo oscilante e o anel retentor (contrapino para didmetro ©40) sao fornecidos juntos.
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Cilindro de baixa velocidade -
Dupla agdo, Haste simples Série CM2X

Modelo munhao dianteiro (U)

Curso \D

Largura entre faces B2

CM2xu| Diametro |—

L s \ G 2xP l_(i 2 x NN
arqura entre faces Bi H4 (Rc, NPT, G)
y= == WO T
ﬁ% ni , N 12—
° | |
&%j ;) T |
= M/ ;—1_ Comprimento efetivo
AL Largura entre faces CINA nprim
X Largura entre faces KA, T \aquaeTelaces =2 15 darosca 2 x FL
1z Larquraenirefaces KA~ ™ | ,
Z N N
H S + Curso F
ZZ + Curso
Cabecote traseiro plano
3 T
o Kl il
_4 NG
; ZaN
ZZ + Curso
(mm)
Diametro (mm) | A AL B: B: D E F FL G H Hi 1 K KA MM N NA NN P
20 18 | 15,5] 13 26 8 203805 | 13 |105| 8 41 5 28 5 6 | M8x125| 15 24 |M20x15| V&
25 22 [195| 17 32 10 | 2680 | 13 |105| 8 45 6 |335| 55 8 | MI0x125| 15 30 | M26x15| Ve
32 22 [195]| 17 32 12 | 2680 | 13 | 105| 8 45 6 |375]| 55 10 | M10x125| 15 | 345 |M26x15| V&
40 24 21 22 41 14 | 3280 | 16 [ 135 11 50 8 |465| 7 12 | M14x1,5|21,5|425| M32x2 | V4
(mm)
Diametro (mm) [ S ™| T | ™| TY]| TZ z z2Z * O suporte de montagem & fornecido com o produto.
20 62 8 10 32 32 52 36 | 116
25 62 9 10 40 40 60 40 | 120
32 64 9 10 40 40 60 40 | 122
40 88 10 11 53 53 77 | 44,5 | 154
Cabecote traseiro
plano (mm)
Diametro (mm) zz
20 103 REA
25 107
32 109 REB
40 138
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Série CM2X

Modelo munhao traseiro (T)

CM2XT| Diémetro |—

Curso || |

Comprimento efetivo da rosca 2 x FL

G Largura entre faces Bz §§
L tre faces B: 2xNN| G 2xP 7
argura entre 1 HiS (R, NPT, ) - &
ST T LA :{ : 5
@ >
R - =
Q d j '
MM AL 115 \ Largura entre faces CINA X
Largura entre faces KA A Kl [.FIN N TZ
H S + Curso 1T
Z + Curso .!
ZZ + Curso
(mm)
Diametro (mm) | A AL | B« B2 D E F FL G H Hi I K KA MM N NA NN P
20 18 | 155 | 13 26 8 20 503 13 |[105]| 8 41 5 28 5 6 M8x125| 15 24 | M20x15 | 4
25 22 |195| 17 32 10 | 26 8o 13 |105| 8 45 6 |335]| 55 8 M10x125 | 15 30 | M26x15| Y4
32 22 | 195 17 32 12 | 26 80 13 10,5 8 45 6 375| 55 10 | MI0x1,25 | 15 | 34,5 | M26x15 | 4
40 24 21 22 41 14 | 32 80 16 | 135 11 50 8 46,5 7 12 | M14x15 | 21,5 | 42,5 | M32x 2 Vi
(mm)
Diametro (mm) | S ™ | TT | TX | TY | TZ z 7z * O suporte de montagem & fornecido com o produto.
20 62 8 10 32 32 52 | 108 | 118
25 62 9 10 40 40 60 | 112 | 122
32 64 9 10 40 40 60 | 114 | 124
40 88 10 11 53 53 77 | 1435 | 154
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Cilindro de baixa velocidade g
Dupla acio, Haste simples Série CM2X

Modelo fixacao oscilante integrada (E)

CM2XE[ Diametro |—[ Curso |[ ]

LZ + Curso
ZZ + Curso
Z + Curso LP
H S + Curso L |RR
A K FIN N[ U 40,058 NA
AL T1T Ta 2xP G 0CDo © | CX-§
H; 1,5 "] (Re, NPT, G)
LA 3
" I R A
T T Y
Wl (A2 Q i 9’ z
mv/ / / z
2xoLD -
Largura entre faces Bt NN/| " \\
Larqura entre faces KA Comprimento efetivo da rosca FL i \I \ —r%f
T
LF LG\ f
5 | v Lv

Consulte a pagina 1288 para obter detalhes
sobre 0 suporte pivd da fixagao oscilante.

(mm)
Diametro(mm)| A | AL | B [CD | CI [CX | D E F |[FL| G H | Hi | K |[KA| L MM N | NA NN
20 18 [155]| 13 | 8 | 20 | 12 | 8 | 2080 | 13 [105] 8 | 41 5 [ 28] 5 6 |12 | M8x125| 15 | 24 | M20x 1,5
25 22 (19517 | 8 |22 | 12 | 10 | 2680 | 13 |10,5| 8 | 45 | 6 [335|55 | 8 | 12 | M10x1,25 | 15 | 30 | M26x 1,5
32 22 1195|117 | 10 | 27 | 20 | 12 | 2680 | 13 |105| 8 | 45 | 6 [375|55 | 10 | 15 | M10x1,25 | 15 | 345 | M26x 1,5
40 24 | 21 [ 22 | 10 [ 33 | 20 | 14 |32 80 | 16 |135| 11 | 50 | 8 [465| 7 | 12 | 156 | M14x1,5 [215)|425| M32x2
(mm)

Diémeto(mm)| P |RR| S | U | Z | ZZ
20 Vs | 9 | 62 |[11,5| 115|124
25 e | 9 | 62 [11,5|119 | 128
32 Ve | 12 | 64 |14,5] 124 | 136
40 V. | 12 | 88 |14,5]| 153 | 165
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Série CM2X

Dimensoes dos acessorios

Junta articulada simples (

Junta articulada simples (mm) mm)
< - Material: Ago | d 1-040B  Material: Ao com enxofre
oND H10 MM rv (Max.) 1-0208, 0328 am?\g e 040 de corte facil
\ T / ONDH10
Y MM 45°
(1 | i Q>
MM T , 1 A
‘ ' / ©@NDHio in] ‘
1 / N G sy =/
NXi al % ‘ L—-
o | At ut
L L1
A NX
Diametro mm)| A | H MM NDuio | NXi | Ui |R2 | Y | Z Referencia ap{i‘;";?",‘;m, A |[A1|E1|Li| MM |NDxiwo| NX |R1|U1
20 18 | 41 [ M8x125| 9 % 9 $}| 14 | 10| 11 | 66 1-020B 20 46|16 (20|36 |MBx125|9 *5* 9 31|10]| 14
25,32 | 22 | 45 | M10x125 | 9 ™| 9 37| 14 | 10 | 14 | 69 1-032B | 25,32 |48 | 18|20 |38 | Mi0x125| 9 *5™| 9 31| 10]| 14
40 24 | 50 | M14x1,5 |12 |16 33| 20 | 14 | 13 | 92 1-040B | 40 |69 |22 |24 |55 Mi4x15[12 |16 $3|155] 20
Junta articulada dupla (mm)
oNDfuro H10 MM Y (Méx.)
“Eixod9 \
.y —},— /
i 7></— = /
us Woanily 7
G
L
U2
Rz
Diagmetomm)] A | H | L MM ND |[NXa |R2 [Uz2 | Y | Z
20 18 | 41| 25 | M8x1,25 9 9 %3/ 10| 14| 11| 66
25,32 | 22 | 45| 25 |M10x125| 9 |9 123/ 10 | 14 | 14 | 69
40 24 | 50 | 497 [M14x15]| 12 |16 33| 13 | 25 | 13 | 92
Junta articulada dupla (mm)
Y-020B, Y-032B Material: Ao laminado Y-040B Material: Ferro fundido
& &
o= L&)
oND furo H10
MM oND furo H10 MM " Eixo d9
Eixo d9 =+
=T
S g [ Ean
A U
L
A |
Referencia | Dameie | A [ A1 Ei| L [ Li| MM ND | NX [NZ | Ri | Ui |Jeleroie o [ememe tamanho
Y-020B 20 46 | 16 | 20 | 25 | 36 | M8x 1,25 9 954118 5 14 CDP-1__ |Tipo C 9 paraeixo
Y-032B 25,32 48 | 18 | 20 | 25 | 38 | M10x 1,25 9 9 %2118 | 5 | 14 | CDP-1_ |[TipoC9paracixo
Y-040B 40 68 | 22 | 24 | 49,7 55 | M14x 1,5 12 165:| 38 | 13 | 25 CDP-3 03x18L
+ O pino e o anel retentor (contrapino para 940) estao anexados.
Pino da fixagéo oscilantemateriar: ago-carbono (mm) Pino articulado duplO/MateriaI:ago-carbono (mm)

Diametro: 920, 925, 232
CDP-1

1,75 192 ||
{ 25

1,15

0,040
0076

2
[e:
S
o)
LS

N
& |0

1
NL1

Anel retentor: Tipo C9 para eixo

Diametro: g40
CDP-2

41,2

Contrapino
o3x18L

+ Os anéis retentores (pinos de cobre para 940) estao incluidos.
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-0,040
01049 75

Diametro: 020, 925, 932
CDP-1

11

1,750][ 192
5 ,i 25

Anel retentor: Tipo C9 para eixo

Diametro: 040
CDP-3

2x 03
FUWE
4 47 ]

49,7

-0,050
0124079008

Contrapino
o3x18L

+ Os anéis retentores (pinos de cobre para 940) estao incluidos.



(mm)

Porca da haste

Material: Ago-carbono

» a4
X -
|
g °
= gl
*L L B |
Referéncia ap%mmm) B|C|D d H
NT-02 20 13 [150]125| M8x125 | 5
NT-03 | 25,32 | 17 |19,6(16,5| MI0x125 | 6
NT-04 40 22 |254 21,0 M14x15] 8
Porca de montagem (mm)

Material: Ago-carbono

’dﬁ\ .
fan\™

0,
a
5]
sl

Dimensées do suporte do acessorio Série CMZX

Suporte da fixacao oscilante (para CM2XE)

(mm)

Material: Placa de ago laminado

L

LY

LX
Diametro Referéncia
Refergncia| apjicavel (mm) L (LC|LD|LE|LF|LG|LH|LR|LT|LX|LY|LV dc;p'mo‘
aplicavel
CM-E020B| 20,25 |245| 8 |6,8|22| 15|30 |30 |10 3,2 12|59 |184| CD-S02
CM-E032B| 32,40 |34 |10 | 9 | 25| 15|40 |40 |13 | 4 | 20| 75|28 | CD-S03

Nota 1) Os pinos de suporte da fixacao oscilante e os anéis retentores estao incluidos.
Nota 2) Nao pode ser usado para modelo fixagao oscilante traseira macho (CM2C) e modelo

fixagao oscilante traseira femea (CM2D).

Pino da fixacao oscilante (Para CM2XE)

(mm)

Referéncia ap\lw)c‘:m‘(ﬁm B|C|D d H Material: Ago-carbono
SN-020B 20 26 | 30 [255|M20x15| 8 - @
SN-032B| 25,32 | 32 [ 37 [31,5|M26x15] 8 S
SN-040B 40 41 |47,3]405|M32x2,0| 10 m L1 m
A L Nt
Porca do munhao (mm) Diametro Refergncia do
Referencia |, oo ol () Das d L L1 m t anel retentor
H Material: Ago-carbono o aplicavel
3o s CD-S02 | 20,25 806% 7.6 245 | 19,5 1,6 0,9 [Tipo C 8 para eixo
| CD-S03 | 32,40 10 6% 9,6 34 29 1,35 | 1,15 |TipoC 10 para eixo
F /v\ Nota) Os anéis retentores estao incluidos.
ol g| 1
Sk I
=\
d
Referéncia apfgﬂ‘“{,ﬁm) B|C|D d H
TN-020B 20 26 | 28 |255| M20x15| 10
TN-032B | 25,32 | 32 | 34 |315| M26x15 | 10
TN-040B 40 41|45 |405|M32x 2| 10

Para informagdes sobre o suporte de

ntagem, acessorio produzido em acgo inoxidavel (algu
consulte a pagina 2048 para -XB12, cilindro em ago inoxidavel externo.

nao estao disponiv

is),

Consulte o Best Pneumatics N° 2 para informagoes sobre suportes pivo.

DI W/ W|| N
Odfm|mi|m
<||O||m| >

o[> |[=
NIz



série CM2X

Montagem do sensor magnético 1

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (Detec¢ao no fim do curso) e sua altura de montagem

Sensor tipo reed

D-A90 ~HS

©s= S{HE—BH

les] B

(): Valores para D-A96
A e B sao as dimensbes da extremidade do cabecote traseiro/cabegote
dianteiro a extremidade do sensor magnético.

D-A9CIV
Allz] B
Ae B sao as di oes da do cabegote cote dianteiro a
extremidade do sensor magnético.
D-C7/C8
=Hs

i )
|
Al 33 [|65 B
‘Sensor
magnético
D-A33A/A34A
=Hs 49 G 1/2 (Diametro externo do

=8

magnético

D-A44A

Sensor

G 1/2 (Diametro externo do
cabo aplicavel 06,8 a 011,5)

Sensor
magnético

Sensor de estado sélido

D-M9C]
D-M9CIW
D-MOTA ¢
EA l22] 8]
(24)

(): Valores para D-M9CJA
A e B sao as dimensbes da extremidade do cabegote traseiro/cabegote
dianteiro a extremidade do sensor magnético.

D-M901V

D-M9CIWV
D-M9OIAV

-

el elL

(22)

(): Valores para D-MOLJAV

A e B sao as dimensbes da extremidade do cabecote traseiro/cabegote
dianteiro a extremidade do sensor magnético.

D-H70O/H7COW/H7NF

=Hs

49 G 1/2 (Diametro externo do
‘cabo aplicave[ 06,8 a 09,6

Al 36 Sensor B
magneético

Sensor
s magnético

s | R 7 )
S ClF T ‘

382 | Bl




Montagem do sensor magnético Série CMZX

Posi¢ao adequada de montagem do sensor magnético (Detecgéo no fim do curso) e sua altura de montagem

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (mm)
Modelo do
e D-c70] D-A3CIA D-H70]
(nagnético D-M9C (V) = R .
. . D-B50J D-C80 . D-G39A D-H7C g
e A D-B64 D-C73C BEEY D-K39A D-H7CW e
D-C80C D-A44A D-H7NF
Diametro
(mm) A B A B A B A B A B A B A B A B
20 11 9,5 7 5,5 1 0 7 6 4 3 0,5 0 6 5 25 1,5
25 10 10 6 6 1 0 7 6 4 3 0,5 0 6 5 25 1,5
32 11,5 | 105 75 6,5 2 1 8 7 5 4 1,5 0,5 7 6 35 25
40 175 | 155 | 135 | 115 7 6 13 12 10 9 6,5 55 12 11 85 7,5
Nota) Ajuste o sensor magnético apos confirmar as condigoes de operagao na situagao real.
Altura de montagem do sensor magnético (mm)
Modelo do - &a
sensor D-B5| D-C7
\magnético BIMSSC'W D-B64 D-C80 p.c7ac | D-ASCA
D-MoCAv | D-B5SW | D-H7O0 D-cgoc | D-G39A D-A44A
D-ASCIV D-G5NT | D-H7OW D-K39A
D-H7C D-H7NF
Diametro
(mm) Hs Hs Hs Hs Hs Hs
20 23,5 25,5 22,5 25 60 69,5
25 26 28 25 27,5 62,5 72
32 29,5 31,5 28,5 31 66 75,5
40 33,5 35,5 32,5 35 70 79,5
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Série CM2X

Montagem do sensor magnético 2

Curso minimo para montagem do sensor magnético

n: Quantidade de sensores magnéticos (mm)

Quantidade de sensores magnéticos montados
Modelo do sensor T n pes
magnético 1 pe. . B - B
Lados diferentes Mesmo lado Lados diferentes Mesmo lado
(n-2) -
D-M9C] 5 20 55 20+35 55 + 35 (n-2)
(=2, 4,6 Noad) (n=23, 4,5
n-2) .
D-M9CIW 10 20 55 20+85 75 55+35(n-2)
(=2, 4,6-)Noa3) (n=2,3,4,5)
(n-2) -
D-M9CJA 10 25 60 25+35 > 60 + 35 (n-2)
(=2, 4,6 N3 (n=2,3,4,5)
n-2) .
- 15+ 35 50 + 35 (n-2)
€0 5 15 50 (=2, 4, 6-) 3003 (nN=2,3,4,5-)
(n-2) -
D-MOCIV 5 20 35 20+35 35+ 35 (n-2)
(=2, 4,6-)N0as) (n=23,4,5)
{n-2) 25435 (n-2
D-A91V 15+ 35 +35 (n-2)
& 5 15 2 (=2, 4,6-) 3003 (n=2,3,4,5-)
D-MOCIWV 10 2 35 20+35 if‘fl 35+ 35 (n-2)
D-M9CJAV (n=2, 4, 6)Notad) (n=2,8,4,5")
D-C70] 10 15 50 15 + 45 l”?zl 50 + 45 (n-2)
D-C80 (n=2, 4, 6)Notad) (n=2,8,4,5")
D-H70] (n-2) -
D-H7OW 10 15 60 15445 60 + 45 (n-2)
D-HZNF (=2, 4, 6 Noas) (n=2,3,4,5")
D-C73C n-2) -
D-C80C 10 15 65 15+50 = 65 + 50 (n-2)
D-H7C (n=2, 4,6 Nt (n=2,3,4,5)
D-B5LV/B64 1o 5 7 15+50 (2L 75 + 56 (n-2)
D-G5NT (n=2, 4, 6-)Noa3) (n=2,3,4,5")
(n-2) 75 + 55 (n-2)
D-B59W 20 + 50
15 20 I (=2, 4, 6-) 3003 (n=2,3,4,5-)
D-A3CJIA/G39A 10 35 100 35+30 (n-2) 100 + 100 (n-2)
D-K39A/A44A (n=2,34,5") (n=2,345")

Nota 1) Montagem do sensor magnético

Nota 3) Quando "n" for um numero impar, um nimero par acima deve ser usado para o calculo.

Modelo do sensor

Com 2 sensores magnéticos

Lados diferentes

Mesmo lado

15
-

11
1

magnético
- -~ . O sensor magnético & montado deslocando-o levemente em uma
A posicao de mon‘agem do sensor magnético correta & diregao (circunferéncia do tubo do cilindro externo) para que o
3,5 mm na face traseira do suporte do sensor. sensor magnético e o cabo nao interfiram um com o outro.
D-moQl Curso menor que 20 Nota2) Curso menor que 55 Neta2)
D-M9CIW
D-M9[JA Curso menor que 25 Nota2) Curso menor que 60 Neta2)
D-A9C] - Curso menor que 50 Neta2)

Nota 2) Curso minimo para montagem de sensores magnéticos em modelos diferentes dos mencionados na Nota 1.

Intervalo operacional

(mm) (mm)

Modelo do sensor Diametro (mm) Modelo do sensor Diametro (mm)

magnético 20 [ 25 [ 32 | 40 magnético 20 [ 25 [ 32 | 40
D-A9[(V) 6 6 6 6 D-B59W 12 |12 |13 |13
D-M9CI(V) D-H7C/H7OW e | 4 | 45| s
D-MOIW(V) 35| 3 35| 3 D-G5NT/H7NF !
D-M9CIA(V) D-H7C 7 85| 9 |10
D-C7C1/C80 7 8 8 8 D-G39A/K39A 8 9 9 9
D-C73C/C80C
D-B5[1/B64
D-A3CIA/A44A s |8 ]°|®

* Valores apenas para referéncia incluindo histerese, nao significa que sejam garantidos. (Supondo aproximadamente +30% de dispersao.)
Pode variar muito de acordo com o caso e o ambiente.
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Montagem do sensor magnético Série CMZX

Referéncia do suporte de montagem do sensor magnético

Modelo do sensor Diametro (mm)

magnético 020 025 232 240
D-M9CI(V)
D-M9CIW(V)
D-A9CI(V)

Nota 1) Noia 1) Noia 1) Nota 1)

BM5-020 BM5-025 BM5-032 BM5-040

Nowa2) Noia2) Nota2) Nowa2)

D-M9LIA(V) BM5-0208 BM5-025S BM5-032S BM5-040S

D-C7C/C80
D-C73C/C80C
D-H7C] BM2-020 BM2-025 BM2-032 BM2-040
D-H7C0W
D-H7NF

D-B5[/B64
D-B59W
D-G5NT
D-G5NB

D-A3CIA/A44A
D-G39A/K39A

BA2-020 BA2-025 BA2-032 BA2-040

BM3-020 BM3-025 BM3-032 BM3-040

Nota 1) Defina a referéncia que inclui a banda de montagem do sensor magnético
(BM2-CJ00IA) e o kit retentor (BJ5-1/Suporte do sensor: Transparente).
Como o suporte do sensor (de nylon) é afetado em um ambiente onde alcool,
cloroférmio, metilamina, &cido cloridrico ou &cido sulfarico séo pulverizados, ele ndo
pode ser usado. Consulte a SMC sobre outros produtos quimicos.

Nota 2) Defina a referéncia que inclui a banda de montagem do sensor magnético
(BM2-CJICIAS) e o kit de suporte (BJ4-1/Suporte do sensor: Branco).

Nota 3) Para o sensor magnético tipo D-M9JA (V), ndo instale o suporte do sensor na led
indicador.

Suporte do sensor
(Resina)

Sensor magnético

@®BJO-1: Um conjunto de a e b na figura.
@ BM2-0J00A(S): Um conjunto de ¢ e d na figura.
A banda (c) € montada para que a pega
projetada esteja no interior (lado de contato
com o tubo).
BJ4-1(Suporte do sensor: branco)
sensor magnético BJ5-1(Suporte do sensor: transparente)
r Além dos sensores magnéticos aplicaveis listados em "Como pedir", os sensores magnéticos a seguir podem ser montados.
Para obter especificagdes detalhadas, consulte as paginas 1893 & 2007.

* Com conector pré-cabeado disponivel para sensores de estado solido. Para obter detalhes, consulte as paginas 1960 a 1961
* Normalmente fechado (N.F. = contato b), os sensores de estado sélido (D-F9G, tipo FOH) também estao disponiveis. Para obter detalhes, consulte a pagina 1911.
L *Tipo de detecgéo de intervalo amplo, os sensores de estado solido (tipo D-G5NB) também estao disponiveis. Consulte a pagina 1953 para obter detalhes.

i |

1

1

1 Sensor magnético Modelo Entrada elétrica (Direg&o) Caracteristicas

I D-B53, C73, C76 -

1 Reed D-C80 Sem led indicador RZQ
: D-H7A1, H7A2, H7B Grommet (Em linha) —

1 Estado sélido D-H7NW, H7PW, H7BW Indicagéo de diagnostico (indicador de 2 cores)

1 D-G5NT Com temporizador

1

1
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Série CQSY/CQ2Y
Série CQSX/CQ2X

Compacto tipO pé (suporte de montagem)

Novos suportes compactos.

mLargura total reduzida em até 43% (para012)

¢ O suporte compacto tem a mesma largura que o cilindro de modo a
diminuir a largura total.

mEspaco de instalacao mais compacto | o
possivel S 2 ‘ﬁ
e Possibilita montagem com espagamento curto. Q‘
e Permite instalagao proxima a uma parede. Largura total reduzida. \Suporte compacto tipo pé

@VO Estado instalado ) Largura. d.e )
Jnstalagao diminuida

o | @olarguaco | Lagedo | Tons el
(mm) suporte compacto| qyistente B curta (mm)
A (mm) (mm) 1 unidade |2 unidades| 3 unidades|
12 25 44 19 38 57
16 29 48 19 38 57
20 36 62 26 52 78
25 40 66 26 52 78
32 45 71 26 52 78
40 52 78 26 52 78
50 64 95 31 62 93
63 77 113 36 72 108
80 98 140 42 84 126
- y y N 100 117 162 45 90 135
) &/ &/ ’ &/ &/ y &/ &/ * A montagem com espagamento curto so & possivel no modelo sem

@&mbolo magnético.
‘ B Consulte a SMC para obter informagbdes sobre a montagem no modelo

com @mbolo magnético.

HA altura da base dos suportes ao centro de um cilindro é a mesma que a do modelo existente.

@VOSuporte compacto tipo pé Suporte tipo pé convencional

LH2 IQJ LI LH1 LH HJ
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Como pedir

série CQSY/CQ2Y
Compacto tipo pé (suporte de montagem) Se’r ie CQSX/ CQZX

Referéncia da série aplicével| LC | Referéncia de modelo standard da série |

lSuporte de montagem

- Suporte compacto tipo pé

i

Nome do produto Serie Modelo Agao
Gilindro compacto cae Cilindro baixo atrito |  C(D)Q2Y |Dupla agao, Haste simples
Cilindro de baixa velocidade]| C(D)Q2X  |Dupla agao, Haste simples
Cilindro compacto/ cas Cilindro baixo atrito | C(D)QSY  |Dupla agao, Haste simples
Tipo compacto Cilindro de baixa velocidade| C(D)QSX  |Dupla agao, Haste simples

Nota 1) Ao pedir os suportes compactos tipo pés, solicite 2 pegas por cilindro.
Nota 2) Os parafusos de montagem do corpo sao incluidos com suportes. (Todos os modelos)

Dimensoes
012 a 025

* Consulte a SMC para obter detalhes sobre a combinagao de cada série de cilindro.

Referéncia do suporte compacto tipo pé/cilindros aplicaveis

Referéncia do suporte

Série Modelo Acao Diametro (mm)
12 16 20 25
casy Dupla agzo, Haste simples
Ges cQasx Dupla agao, Haste simples CQas-LCo12 Cas-Lco1e CQs-Lco20 CQSs-LC025

N

H

Capa especial de parafuso (acessorio)

Dimensoes do suporte compacto tipo pé

;
= +H % =
- l i Diametro | oLD | LH LT LX LY Lz X Y
=
012 45 17 2 155 | 295 | 25 93 | 45
LX 4xoLD 7 x Comprimento <y 016 45 19 2 20 335 | 29 93 | 5
Lz do cilindro ‘ 220 66 | 24 | 32 | 255 | 42 36 | 132 | 58
Comprimento do cilindro + 2X 025 6,6 26 32 28 6 40 13,2 538
032 a 0100
Referéncia do suporte compacto tipo pé/cilindros aplicaveis
Referéncia do suporte
Serie Modelo Acao Diametro (mm)
32 40 50 63 80 100
cQ2y Dupla agao, Haste simples
2 - - - - - -
ca: cQ2xX Dupia agao Fasle simges| | CQ"LC032 CQ-LC040 CQ-LC050 CQ-LC063 CQ-LC080 CQ-LC100
Capa especial de parafuso (acessorio)
I / Dimensoes do suporte compacto tipo pé
L Diametro | oLD | LH LT LX LY Lz X Y
) 032 66 | 30 32 34 57 45 | 137 | 58
Comprimento
dogiindro | X| Y 040 66 | 33 32 40 64 52 | 137 | 7
Lz Comprimento do cilindro + 2X| 0250 9 39 3,2 50 78 54 16,7 8
063 11 46 32 60 915] 77 [ 182 | 9
080 13 59 45 77 114 98 | 225 | 11
2100 13 71 6 94 | 136 117 | 24 12,5
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Série 10-, 11-CQSX,CQ2X

Série Clean do cilindro de baixa velocidade Série 10-, 11-

O tipo aplicavel para uso dentro da sala limpa classificado como Classe 100 tornando a secdo da haste do atuador
uma construcéo de dupla vedacéo e descarregando pela porta de alivio diretamente para fora da sala limpa.

Como as dimensées externas e os sensores magnéticos aplicaveis sao iguais aos do tipo standard,
consulte o catadlogo separado da "Pneumatic Clean Series".

Série10-, 11-CQSX

Série limpa

Como pedir

10]- cp)asx[B][20]-[30|D

Com sensor magnético I

(Com anel magnético)

Cilindro de baixa velocidade

Modelo de montagem Diametro
Furo passante/Roscados nas Quantidade de 32 32 mm
duas extremidades (padrao) sensores magnéticos 40 | 40mm
Dié tro Nada | 2 pgs. 50 50 mm
12| 12mm S | 1ps. 63| 63mm
16| 16mm n_[npgs. Tipo de rosca da porta
20 20 mm od =
2! I ati ada c
5 25 .m'm Sensor magnético ™ NPT 232 a 0100
Curso do cilindro (mm) Sem sensor magnético TF G
— = (Com anel magnético) —
Diametro Curso padrao * Sem sensor automatico, 032, 5
(mm) (mm) * Para saber o modelo de cursos: rosca M
12,16 5, 10, 15, 20, 25, 30 Senso\rﬁmagmm ?gg?ave\,
y , 10, 15, 20, 25, consulte a pagina - c d ilind
* Sensores magnéticos sao urso do cilinaro (mm)
20 5,10, 15,20, 25, fornecidos juntos (mas nao
25 30, 35, 40, 45, 50 montados).

@ Produgao do curso intermediario

Os cursos intermediarios em 1 mm de
disponiveis
espagadores com cilindros de curso padrao.
O comprimento total do cilindro sera 0 mesmo
que o do curso padrao com um mais longo.
Exemplo) Espagadores com largura de 3 mm

intervalo  estao

estao instalados

standard 10-CQSXB25-50D para

usando

Acao

Q)

no cilindro

criar 0 10-CQSXB25-47D.

Especificacoes

Rosca na haste

Padrao (rosca femea dianteira)
“ Rosca macho na haste

[ D | Duplaagao

Diametro 70- (tipo alivio)
(mm) 12 | 16 | 20 [ 25

Fluido Ar

Presséo de teste 1,5 MPa

Presséo méxima de trabalho 1,0 MPa

Pressé@o minima de trabalho 0,04 MPa 0,035 MPa
Temperatura ambiente Sem sensor -10a70°C

e do fluido Com sensor magnético: —10 a 60 °C

do pistao 12200 mm/s

Tamanho da haste do pistao 06 08 210 012
Roscana | Roscafémea | M3x05 | M4x07 | M5x08 | M6x10
haste | Rosca macho M5 x 0,8 M6 x 1,0 M8 x 1,25 M10 x 1,25
Tolerancia do curso 1% mm

Conexao M5x0,8

Conexdo de vécuo, Conexao de alivio M5 x 0,8

Diametro 11- (tipo vacuo)
(mm) 12 [ 16 [ 20 [ 25

Fluido Ar

Presséo de teste 1,5 MPa

Pressao maxima de trabalho 1,0 MPa

Pressao minima de trabalho 0,03 MPa 0,025 MPa
Temperatura ambiente Sem sensor magnético: 10 a 70 °C

e do fluido Com sensor magnético: —10 a 60 °C
Velocidade do pistao 12200 mm/s 0,5 a 200 mm/s
Tamanho da haste do pistao 06 08 210 012
Rosca na haste\ Rosca fémea M3x0,5 M4x07 M5 x 0.8 M6 x 1,0

| Roscamacho | M5x 0,8 M6 x 1,0 M8x1,25 | M10x1,25

Tolerancia do curso *+5° mm
Conexao M5x0,8
Conexéo de vacuo, Conexao de alivio M5x 0,8
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Série 10-, 11-CQ2X
Como pedir

10]-cpja2xBla0] |-

Com sensor magnético
(Com anel magnético)

Cilindro de baixa velocidade

Curso padrao

Diametro Curso padrao
(mm) (mm)
5,10, 15, 20, 25, 30,
32,40 35, 40, 45, 50, 75, 100
50, 63 10, 15, 20, 25, 30, 35,
’ 40, 45, 50, 75, 100

@ Produgao do curso intermediario

Os cursos intermediarios

intervalo  estao

disponiveis

em 1 mm de
usando

espagadores com cilindros de curso padrao
Mas, para 040 com amortecedor, consulte a

SMC separadamente.
Por exemplo) Espagadores

com largura de

18 mm s&o instalados no cilindro
standard 10-CQ2XB40-75D para
criar 0 10-CQ2XB40-57D.

50

Acao
[ D | Duplaagao

iy

o[-

Quantidade
de sensores
magnéticos
Nada | 2 pgs.
) 1pg.
n ['n"pgs.

I Sensor magnético

Nad Sem sensor magnético
ace (Com anel magnético)

* Para saber o modelo de
sensor magnético aplicavel,
consulte a pagina 1268.

* Sensores magnéticos sao
fornecidos juntos (mas nao
montados).

Rosca na haste

Padrao (rosca femea dianteira)

Nada ]
[ [ oo

Especificacoes
Diametro 10- (tipo alivio [ 11-(tipo vacuo
(mm) 32 [ 40 [ 50 | 63 | 32 [ 40 63
Fluido Ar
Presséo de teste 1,5 MPa
Pressao maxima de trabalho 1,0 MPa
Presséo minima de trabalho | 0,035 MPa ‘ 0,03 MPa 0,025 MPa 0,02 MPa
Temperatura ambiente Sem sensor magnético: 10 a 70 °C
e do fluido Com sensor magnatico: —10 a 60 °C
Velocidade do pistao 1.a200 mm/s 0,5 a 200 mm/s
Tamanho da haste do pistao 016 220 016 020
R ‘ Rosca fémea M8 x 1,25 M10x 1,5 M8 x 1,25 M10x 1,5
losca na haste
‘Roscamacho M14x1,5 M18x 1,5 M14x1.,5 M18x 1,5
Toleréncia do curso *3% mm
Conexao M5 x 0,8, 1/8 4] 1/4 M5 x 0,8, 1/8 Meta) 1/4
Conexdo de vacuo, Conexéo de alivio| M5 x 0,8

Nota) Apenas o curso 5 & fornecido com M5 x 0,8 no caso de nenhum sensor magnético no 032.



Série limpa do

dro de baixa velocidade Série 10', 1 1'CM2X

Como ped

Série limpa
[10] Toanio |
[11] Tiovacuwo |

10]- c(D)m2X [L |[40]

Modelo de montagem »
B Modelo basico @

Modelo pé axial

Modelo flange dianteiro

Modelo flange traseiro

Moddo bisoocam e wcmw pam

-[150]- ]

Com sensor magnético Modelo di
(Com anel magnético) Modelo flange
Cilindro de baixa velocidade Suporte de montagem do sensor
Quantidade de Mmagnético Mo
Diametro sensores Nota) Este simbolo € indicado quando o
20 20 mm magnetlcos sensor magnético tipo D-A9L] ou M9[C]
Tipo de rosca for especificado.
25 25 mm Nada |2 pcs. Este suporte de montagem néo se
32 32 mm Nada Re S 1 pc. aplica a outros sensores magnéticos
40 40 mm TN NPT n_ |'npes. (D-C701 e H7L, etc.) (Nada)
TF G .
Sensor magnético
Curso padrao *Para saber o modelo
éric li Diametro - de sensor magnético
Série |
eretmpa (mm) D[ ED i) aplicavel, consulte a
20 pagina 1280.
10- 25 e
(Tipo alivio) 32 Curso do cilindro (mm)
" o 5
gg 25,50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300 Consulte "Curso padréo”, a esquerda.
1- 25
(Tipo vécuo) 32
40

* A produgéo de cursos intermediarios em intervalos de 1 mm é possivel. (Espagadores nao sao usados.)

Diametro 10- (Tipo alivio) | 11- (tipo vacuo)

(mm) 20 | 25 | 32 [ 40 | 20 | 25 [ 32 | 40
Fluido Ar
Presséo de teste 1,5 MPa
Pressdo maxima de trabalho 1,0 MPa
Press@o minima de trabalho 0,035 MPa [ 0,025 MPa REA
Temperatura ambiente Sem sensor magnético: 10 a 70 °C
e do fluido Com sensor ético: —10a 60 °C
Amortecedor Amortecimento de borracha R E B
Velocidade do pistao 1a200 mm/s 0,5 a 200 mm/s
Tamanho da haste do pistao 08 | o010 012 |  ot4 08 | o010 | o2 | ot4
Rosca na haste M8x1,25 | M10x 1,25 [ m1ax15 M8 x 1,25 | M10x 1,25 [ miax15 REC
Tolerancia do curso 34 mm
Conexao 1/8 [ 1/4 1/8 [ 1/4
Conexéo de vacuo, Conexéo de alivio M5x0,8

/A Precaucoes

[m—m= e e e e e e e e e m e e m e m e — = ————

I Leia antes do manuseio.

! Consulte o prefécio 39 para Instrugdes de Seguranga e as paginas 3 a 12 para Precau¢des com o sensor magnético e o atuador.
; Consulte o catalogo da Série limpa separadamente para informag6es sobre precauc6es em ambientes limpos.
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\ Precauc¢des operacionais
/\Atengio

1. Nao gire a tampa.
* Ao instalar um cilindro ou aparafusar uma conexao de tubo na porta, a parte
de acoplamento da tampa pode quebrar se a tampa for girada.

AcCuidado

1. Tenha cuidado para no caso de o anel de pressao ser atirado.
* Ao substituir a vedagao da haste, tome cuidado para que o anel de pressao
nao salte durante a remogao.




Produtos relacionados:

Especificacoes produzidas sob encomenda:

-XB13: Cilindro de baixa velocidade

5a 50 mm/s (CY1/CY3: 7 a 50 mm/s)

Cilindro de baixa velocidade

Simbolo

o CY1 =
CG1 \ N° do modelo padrao \— XB13 cY3 \ N° do modelo padrao \— XB13
MB \ N° do modelo padréo \— XB13 MGP} \ N° do modelo padrao \— XB13
Cilindro de baixa velocidade = ‘
MGGM | N° do modelo padriao |— xB13
MGCM | N° do modelo padréao |— xB13
CX2 \ N° do modelo padrao \— XB13
cxw! | N° do modelo padréo |— xB13
cxs! | N° do modelo padréo |— xB13
m%ﬂ \ N° do modelo padrao |— xB13
extt \ N° do modelo padr | xe‘ns
0 modelo padrao -
cXsJ¥ ]
Nota) Opere sem lubrificagdo de um lubrificador do sistema pneumatico. Cilindro de baixa velocidade
Especificacoes
- . Cilindro Cilind
Cilindro C|I|nd’r<.) sgrlvll‘?wirsole compacto glulirelidlg Unidade Cilindro com Compacto Cilindro da|
aplicavel AEMTEED acoplado | tipo guia deslizante haste dupla deslizante plataforma
padréo Bucha deslizante
ari M M M M
Serie CG1 | MB CY; MGP}' [MGGM|MGCM| CX2 |CXW{' |CXSJ'| CXS!' | MXH | MXU | CXT}
Acéao Dupla agéo, Haste simples Dupla agao
052 | 3240 (5% 127620) 0252 | 20,25 1016 | 610 | 810 | | | 1218
Diametro (mm) | 40,50,63 | 50, 63 |40,50,63 50‘ 63’ 80 40,50,63 | 32,40 10,15 20, 25 15,20 15, 20 ; g 20, 25
8,100 | 80,100 [CV1S, 83,801 g0, 100 50 25 3@ | 2532 | 258 | 1620 | 16 | 5549
CYiL:61040 100
Velocidade 7 a50 5a50
do pistao 5 a 50 mm/s s enTs 5a50 mm/s
Amortecimento Amortecedor de | Amortecedor de Amortecedor
Amortecimento Amortecedor de borracha impacto
de borrach b ]
© borracha e:g;z;:es borracha (Cilindro basico) (CX2: Opcional) de borracha
Sensor magnético Montéavel
Bésico, Bésico,
Flange, Pé, | Flange, Pé, Deslizad Flange de
Montagem Fixagio | Fixagdo | o297 pacico montagem Basico
oscilante, | oscilante, basico dianteira basica
Munhdo | Munhdo
Dimensoes
Egpecific_agﬁes As dimensbes e especificacdes sdo as mesmas que as dos produtos padréo de dupla agao.
adicionais

+ Nenhum amortecedor de impacto esta disponivel para a Série MGGM.
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Produtos rel

Valvula reguladora de vazao para operacéo em velocidade baixa

acionados:

A area efetiva do fluxo controlado & de aproximadamente 1/10 do tipo padrao.
Esses controladores sao adequados para controlar a velocidade dos cilindros de microvelocidade.

A valvula reguladora de vazao tipo dupla & especialmente adequada para cilindros com um diametro pequeno.

Tipo cotovelo/universal

Fluxo de ar/area efetiva

<> Modelo AS1201FM-M5 AS2201FM-001 AS22001FM-002
~~
M AS1301FM-M5 AS2301FM-0I01 AS2301FM-002
0 E ) Diametro | Tamanho métrico 03,2, 04, 06 032,04 | 06,08 | o4 | 06 | 08, 010
§ externo da 176", 05/32", 63/16" 316", 014" T 6516
S = tubulagéo | Tamanhoempolegadas | 918, 052", 0 01/8", 05/32" |22/18.° 05/32" | 03116 |G3e
- E 2 Fluxo Fluxo de ar (L/min (ANR)) 7 12 38
=
-~ M controlado | Area efetiva (mm?) 0,1 0,2 0,6
\\ J & N Vazéo (L/min (ANR) 100 180 230 260 | 390 460
=] Fluxo livre |— -
Area efetiva (mm?) 1,5 2,7 3,5 4 6 7
- Nota) Pressao de alimentagao: 0,5 MPa, Temperatura: 20 °C
Tipo em linha
Fluxo de ar/area efetiva
i i Modelo AS1001FM AS2001FM AS2051FM
i e Diametro | Tamanho métrico 03,2, 04, 06 04 06 06 08
externo da 0 3 g
N ) tu Go | Tamarhoem polegadas | 01/8), 05/32", 03/16 05/32" | o316, 014" | 03/16" | ol 05/16"
‘l/-—/ w / Fluxo Fluxo de ar (Limin (ANR)) 7 12 38
frauno controlado | Area efetiva (mm?) 0,1 0,2 0,6
. Vazéo (L/min (ANR) 100 130 230 290 460
X / Fluxo livre Jpr—— s 7
rea efetiva (mm? 2 35 45
— . . :

Nota) Pressao de alimentagao: 0,5 MPa, Temperatura: 20 °C

Tipo cotovelo (corpo de metal)

Fluxo de ar/area efetiva

Modelo AS12000M AS22[]0M-101 AS220]0M-0102
B Lado do cilindro R1/4
Conexao — M5 x 0,8 | 10-32 UNF R1/8 ‘ NPT 1/8 ‘ NPT 1/4
Lado da tubulagéo Rc 1/8 ‘ Rc 1/4 ‘
Fluxo de ar (L/min (ANR)
Fluxo F : (Limin (ANR)) 7 12 38 REA
Area efetiva (mm2) 0,1 0,2 0,6
) Vazio (Limin (ANR) 105 280 420
Fluxo livre
Area efetiva (mm2) 1,6 43 6,5 REB
Nota) Pressao de alimentagzo: 0,5 MPa, Temperatura: 20 °C REC

Fluxo de ar/area efetiva

Modelo ASD230FM-M5 | ASD330FM-101 ASDA430FM-[102
Diametro | Tamanho métrico| 04, 06 6, 08 26 08, 010
externo da | Tamanho em 01/8", 95/32" " " 01/4", 05/16"
tubulagéo | polegadas 03/16", 01/4" 23/16", o1/4' | o3/8"
Fluxo Fluxo de ar (Lmin (ANR) 7 12 38 RHC
(Fluxolivre) | Area efetiva (mm?) | 0,1 0,2 06 RZQ
Nota) Pressao de alimentagao: 0,5 MPa, Temperatura: 20 °C
-XO
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Cilindro de baixa velocidade
Q Precaucoes especificas do produto 1

Leia antes do manuseio.
Consulte o prefacio 39 para Instru¢goes de Seguranca e as paginas 3 a 12 para
Precauc6es com o sensor magnético e o atuador.

\ Circuito pneumatico recomendado
A\ Atencao
Operacao horizontal
1

I

Valvula reguladora de vazéo dupla
A velocidade & controlada pelo circuito meter-out. Usar o circuito meter-in simultaneamente
pode aliviar os solavancos no movimento do cilindro. Pode ser obtida uma operagao de
baixa velocidade mais estavel em comparagao ao uso do circuito meter-in sozinho.

Valvula reguladora de vazao meter-in
As valvulas reguladoras de vazao meter-in podem reduzir o
balango enquanto controlam a velocidade. As duas agulhas de
ajuste facilitam o trabalho.

Operacao vertical
1

11 *

m‘>

(1) A velocidade & controlada pelo circuito meter-out. Usar o
circuito meter-in simultaneamente pode aliviar os solavancos
no movimento do cilindro.*

(2) Dependendo do tamanho da carga, instalar um regulador com
uma valvula de retengao na posicao (b) pode deduzir a oscilagao
durante a descida e o retardo da operagao durante a subida.
Como guia,
quando W + Poa>PoA,
ajuste P1 para tornar W + P1a = PoA.

(1) A velocidade & controlada pelo circuito meter-out. Usar o
circuito meter-in simultaneamente pode aliviar os solavancos
no movimento do cilindro.*

(2) Instalar um regulador com uma valvula de retengao na
posicao (c) pode reduzir a oscilagao durante a descida e o
retardo da operagao durante a subida.

Como guia,
ajuste P2 para tornar W + P2A = Poa.

W: Carga (N) Po: Pressao de trabalho (MPa) P1, P2: Pressao reduzida (MPa) a: Area do pistao dianteiro (mm?) A: Area do pistao traseiro (mm2)

A\ Atencao

Como COJ2X, COUX10 estao sujeitos a vazamento interno devido a sua construgao, a velocidade pode nao ser totalmente controlada
com o controlador meter-out (*) durante a operagao em baixa velocidade.

\ Selecéo \ ‘ \ Circuito pneumatico

/A Cuidado /A Cuidado

1. Opere dentro dos cursos standard.
Operar com o curso excedendo o curso padrao pode
causar mau funcionamento. mantido o mais curto possivel.

2. Utilize em instalacées que nao apliquem carga Se a valvula reguladora de vazao e a porta do cilindro

! 1. O comprimento da tubulacdo entre a valvula
lateral ao cilindro. | estiverem distantes, o ajuste de velocidade podera ser

reguladora de vazéo e a porta do cilindro deve ser

Aplicar uma carga lateral no cilindro pode causar mau instavel.
funcionamento. 2. Use uma valvula reguladora de baixa vazao facilitar

3. Nao use o produto em uma alta frequéncia.
Use a 30 cpm ou menos como uma diretriz.

4. Nao retire a graxa na parte deslizante do cilindro.
Forgar pode causar mau funcionamento.

o ajuste e a operacdo em baixa velocidade ou uma
valvula reguladora de vazao dupla (série ASD).
(Quando a valvula reguladora de baixa vazao é usada,
a velocidade maxima pode ser limitada.)
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Leia antes do manuseio.

Ak

Cilindro de baixa velocidade
Precaucoes especificas do produto 2

Consulte o prefacio 39 para Instrugcoes de Seguranca e as paginas 3 a 12 para

Precaucdes com o sensor magnético e o atuador.

\ Projeto \

\ Alimentacao de ar

ACmdado

1. Ajuste o sistema para evitar que seja aplicada
vibracao no cilindro.

Pode ocorrer mau funcionamento devido a vibragéo.

. Evite usar um guia com variagdes 6bvias na resistén-
cia de operacao.

A operagéo pode se tornar instavel quando um guia que
manifesta variagdes na resisténcia de operacéo for usado
ou quando a carga externa mudar.

. Evite uma estrutura do sistema na qual a orientacao
da montagem muda.

A operagdo pode se tornar instavel se a orientagdo de
montagem mudar.

. Evite operacdo durante a qual a temperatura pode
flutuar muito. Além disso, quando for usado em baixas
temperaturas, cuide para que ndo ocorra formacao de
gelo dentro do cilindro e na haste do pistao.

A operagdo pode se tornar instavel.
. Utilize de acordo com o ambiente de trabalho.

N

w

S

o

Quando o ambiente de trabalho mudar, o ajuste de veloci-
dade desligara, a menos que ele seja reiniciado para
refletir a operagdo no novo ambiente.

\ Amortecimento \

Adeado

. Reajuste o amortecimento usando a agulha amorte-
cedora.
Os amortecimentos sé@o ajustados no momento do envio.
No entanto, a agulha amortecedora da tampa devera ser
reajustada quando o produto for colocado em servigco, com
base em fatores como o tamanho da carga e a velocidade
de operagdo. Quando a agulha de amortecimento é girada
no sentido horario, a restricdo se torna menor e a efetivi-
dade do amortecimento aumenta. Aperte a porca de trava-
mento com firmeza depois que o ajuste for realizado.
Quando a restricdo se tornar menor, podera ocorrer mau
funcionamento.

. Nao opere com a agulha de amortecimento totalmente
fechada.
Isso causara danos as vedagoes.

N

\ Lubrificacdo

A\ Cuidado

1. Opere sem lubrificacdo de um lubrificador do sistema
pneumatico.
Pode ocorrer mau funcionamento quando lubrificado desta
forma.

2. Use apenas graxa recomendada pela SMC.
O cilindro de microvelocidade e o cilindro de microvelocid-
ade com especificacdes de sala limpa usam diferentes
tipos de lubrificacdo. O uso da graxa diferente do tipo
especificado pode causar mau funcionamento e geracdo
de particulas.

A\ Atencao

1. Use ar limpo.
N&o use ar comprimido que contenha agentes quimicos,
6leos sintéticos, incluindo solventes organicos, sal ou
gases corrosivos, etc., pois isso pode danificar o equipa-
mento ou causar mau funcionamento.

2. Tome as medidas necessérias para evitar flutuagées
de pressao.
Pode ocorrer mau funcionamento por causa da flutuagdo
de pressao.

\ Ambiente de trabalho

A\ Atencao
1. Nao use em ambientes onde haja perigo de corrosao.

2. Nao use em ambientes empoeirados ou onde for
exposto a agua e éleo.

\ Lubrificacdo dos acionadores

/A Cuidado

1. O cilindro de microvelocidade e o cilindro de microve-
locidade com especificacdes de sala limpa usam difer-
entes tipos de lubrificagéo.

1301

X (| [
m|m
@ || =

=@z

x| =
N ||
oo



(\)

1302



