Cilindro de trés posicoes

Série RZQ
032, 040, 50, 063

Fornece mecanismo
de parada

7 =

intermediaria

=
/A:'@f'

qi 4
8 ) OF

" lm -h

@ Uma pressurizagao de porta na posicao inicial (retraida).

Curso de primeiro
. estagio R ? @

-

(2) Extenséo do primeiro estagio pressurizando
as portas A e C e a parada intermediaria.

Curso completo ?

_

(3 Curso de extensdo completa pressurizando
as porcas A,B e C.

* Curso de 2 estagios habilitado
com um pequeno aumento no
comprimento

) Comprimento total do tubo do cilindro

RzQ
o [ | = 5
Curso de s
primeiro
estagio

Comprimento do tubo do
cilindro adicional

Curso completo

CDQ2

Comprimento total do tubo do cilindro

Comparacao do comprimento total do tubo do cilindro (mm)
Curso completo = 300 mm (150 + 150 = 300 mm em caso de CG1BN)

CG1BNC-
150+150-XC11
Cilindro de
curso duplo

RZQ-CDQ2
Comprimento
do tubo do
cilindro adicional

RZQAC-
300-150

CDQ2A[-
300D

Diametro
(mm)

50 396,5 355,5 41 631

63 402 357,5 445 631

4 O curso de primeiro estagio pode ser especificado sem
alterar o comprimento geral.

0 (| [/
m|m
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4 +0,02 mm ou menos a repetibilidade no posicic de
parada intermediaria
Alta precisao é obtida por um método de parada intermediario
de pressionar os componentes metalicos uns contra os outros
4 O curso de primeiro estagio pode ser especificado
livremente.
Curso completo: Disponivel em incrementos de 25 mm,
aumentos de 1 mm com um espagador
Curso de primeiro estagio: Disponivel em incrementos de 1 mm
@ Variagoes amplas de montagem
Montagem direta: Tampas de montagem da mesma dimensao
das da Série CQ2.
Os furos passantes também estao disponiveis
para cursos completos de 75 mm ou menos.
Montagem estatica: Modelo pé, modelo flange dianteiro
Suporte de rotagao: Fixagao oscilante traseira femea
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Série RZQ

Leia antes do manuseio.

Ak

Precaucoes especificas do produto

Consulte o prefacio 39 para Instrugoes de Seguranca e as paginas 3 a 12 para

Precaucdes com o sensor magnético e o atuador.

\ Operacéo \ Selecdo
i |
/A Cuidado
1. Quando os cilindros sdo movidos da extremidade de Amortecedor Guia
recuo para a extremidade de avanco ou da extremidade de impacto

de avanco para a extremidade de recuo, eles devem
parar em uma posi¢ao intermediéria, mesmo por um
momento, e depois mover para o fim do curso.

Se os cilindros sao movidos da extremidade de recuo para a
extremidade de avango e/ou vice-versa sem parar na posi¢ao
intermediaria, a operagao do pistao B se tornaré instavel e a ocorréncia
de abrasao pode ser acelerada devido ao contato com outras partes.

\ Selegio

A\ Cuidado

. Mantenha a relacé@o entre a massa da cargae a
velocidade maxima abaixo das linhas limites
apresentadas no Gréfico (1). Se exceder a linha limite,
ocorrera a carga com um batente externo.

A operagao além das linhas limites causara danos as maquinas.

-
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. Use o cilindro em aplica¢des nas quais o excesso nao
causara problemas.
Ao parar em um ponto intermediario, esse cilindro move primeiro o
pistao alem do ponto intermediario e retorna. Confirme essa distancia
de um percurso adicional (excesso) no Grafico3]da pagina 1360 e use
o cilindro em aplicagbes nas quais 0 excesso nao causara problemas.

. Em casos em que uma repetibilidade de
posicionamento de 0,1 mm ou menos for necessaria
nas extremidades de recuo e avanco, use um batente
externo como limitadores.
O uso de um batente interno resultara em aproximadamente 0,1 mm de
deslocamento decorrente das mudancgas na pressao de trabalho e de
forgas externas.

4. Use um guia externo para receber um momento ou
torque que possa gerar uma carga.
Se um momento ou torque agir diretamente no cilindro, isso levara a
uma menor vida Gtil ou em danos & maquinaria.

. Para conectar um guia de acao direta, use juntas
flutuantes, como mostrado na tabela a seguir.
Se o guia de agao direta estiver diretamente conectado na operagao,
isso pode levar a mau funcionamento ou a uma vida util menor.

w

(3

Modelo Junta flutuante aplicavel
RzQ[I32 JB40-8-125
RZQ040/50 JB63-10-150
RZQO63 JBB80-16-200
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Junta flutuante

Cilindro de tres posigoes

6. Quando a energia cinética de uma carga (partes em
movimento e sem movimento) exceder a energia cinética
admissivel na tabela 3, ela também excedera a capacidade
de amortecimento do amortecedor de borracha. Adicione
um mecanismo de amortecimento tal como um
amortecedor de impacto mostrado na figura acima.

Tabela 3

Diametro (mm) Energia cinética admissivel (J)
32 0,29
40 0,52
50 0,91
63 1,54

A energia cinética de uma carga pode ser encontrada com a seguinte formula.

E = Energia cinética (J)

M = Peso da peca sem movimento (kg)
m = Peso da pega de movimento (kg)
v = Velocidade do pistao (m/s)

Selecao de modelo

Peso da peca de movimento RZQ Unidade (kg)
Diametro Curso do cilindro
(mm) | 25-5 [ 50-5 [ 75-5 [100-5] 125-5 [ 150-5 [ 175-5 | 200-5 [ 250-5 [ 300-5
32 [018]021[023][026]029[032][034]037 [043] 048
40 | 031[035[039]043 046 | 050 | 054 | 0,58 | 0,66 | 0,74
50 | 058 [063[068]073|078]083][088]093]103] 1,13
63 | 073[080[086]093][099]106][1,12]1,19[133] 145

* Encontre o curso de primeiro estagio adicionando o peso de mais 10 mm, como na tabela abaixo.

Peso adicional Unidade (g)
\ Diametro do cilindro (mm) \ 232 \ 040 \ 250 \ 063 \
‘ Curso de primeiro estagio adicional de 10 mm ‘ 3 3 ‘ 6 ‘ 15 ‘
\ Manutencéo |

/A Cuidado

1. Se a aplicacao de lubrificagao for necessaria, aplique o
lubrificante especificamente fornecido para esta
finalidade:

2. Quando as vedagdes dinamicas forem substituidas, use
um kit de vedagao fornecido para cada diametro.

Kit de vedagao dedicado: Consulte "Construgao" na pagina 1361.



Cilindro de trés posicoes

Série RZQ

032, 240, 50, 63

Como pedir

S:porte de montagem.RzﬂIBz'

-1200/-[1 00|—|M9BWIQ

Quantidade de sensores

magnéticos

Tipo de rosca gStéQiO . )
Nada Re onsulte "Curso padrao".
TN | NPT Curso completo
Consulte "Curso padrao”.
TF G * O curso completo é de 75 mm ou menos no caso de RZQB

(tipo furo passante).

Referéncia do suporte de montagem

Diametro (mm) Pé Nota 1) Flange Firagao osclanle faseira
32 RZQ-L032 RZQ-F032 RZQ-D032
40 RZQ-L040 RZQ-F040 RZQ-D040
50 RZQ-L050 RZQ-F050 RZQ-D050
63 RZQ-L063 RZQ-F063 RZQ-D063

Nota 1) Ao pedir suportes tipo pé, solicite duas pegas por cilindro.

Nota 2) As seguintes pecas s&o incluidas com cada suporte de montagem.

Pé, Flange/Parafusos de montagem do corpo
Fixacao oscilante traseira fémea/pinos da fixagao oscilante,

anel retentor tipo C para eixo, parafusos de montagem do corpo
Sensores mag néticos ap|icéVeiS/00nsulte as paginas 1893 a 2007 para obter especificacoes detalhadas de sensores magnéticos.

aplicavel, consulte a tabela abaixo.

Roscado nas duas extremidades Nada | 2 pgs.
B Furo passante Diédmetro S 1 pg.
L Suporte tipo pé 32 | 32mm n_ |'n"pgs.
F |Modelo flange dianteiro 40 | 40mm L e Sensor magnético
G | Modelo flange traseiro 50 | 50 mm ‘ Nada ‘Sem sensor magnético (com anel rnagne'nco)‘
D | Modelo fxagao osclante i fémea 63]) 63 mm Curso de primeiro *Para saber o modelo de sensor magnético

** Sensores magnéticos resistentes a agua sao compativeis para montagem nos modelos acima, mas neste caso, a SMC néo pode garantir a resisténcia a agua.
Consulte a SMC sobre os tipos resistentes a agua com as referéncias acima.

* Simbolos de comprimento do cabo:0,5 m - Nada (Exemplo) MONW * Sensores magnéticos de estado sélido com um simbolo "O" s&o produzidos apés o
im . (Exemplo) MONWM recebimento do pedido.
3m (Exemplo) MONWL * D-P4DW disponivel em tamanhos @40 a 263.
5m (Exemplo) MONWZ * Apenas o tipo D-P4DW é montado no momento do envio.
Nada (Exemplo) J79CN

* Além dos modelos listados na tabela acima, ha outros sensores magnéticos aplicéveis. Para obter mais informagdes, consulte a pagina 1366.

* Consulte as paginas 1960 e 1961 para obter detalhes sobre sensores

magnéticos com conector pré-cabeado.

* Quando os tipos D-A901(V)/M9I(V)/MITIW(V)/MITIA(V) com 632 a 650 sao montados em um lado da conexdo em vez de no outro lado, pega os suportes de montagem do

sensor magnético separadamente. Consulte a pagina 1366 para obter

detalhes.
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Entrada § fgﬂ Cabeamento Tensao da carga Modelo do sensor magnético | Comprimento do cabo (m) ——
Tipo Funcao especial elétrica gg (saida) cc CA |Perpendicular| Em linha (Noaga) (’24) (E) é) Ne:::my, | Carga aplicavel REA
3 fios (NPN) 5V, MONV | MON | ® |(@|®@[O|—| O |Circuito REB
° - Grommet 3 fios (PNP) 12V M9PV M9P ® 060 O —| O de IC
2 2 fios M9BV | MoB | @ [@[@[O[—| O | _ ‘REC
O Conector 2v J79C — o 0/
s 3 fios (NPN) 5V, MONWV | MONW | @ (@@ O] —| O |Cirauito
£ | Indoagao de diggndstico [ BtosPNR)| | 12V MSPWV | MoPW | @ (@ @[O0 —| O | deic | mei¢, | [COY
o Sim) " - ) e
® 2 fios 12V M9BWV | MOBW | @ @ @ O — O — CLP
'g A B Grommet 3 fios (NPN) 5V, MINAV** | MONA™ | O |O|@|O[—| O |Circuito COX
S | (indreaciar o d ohras) 3 fios (PNP) 12v M9PAV™ | M9PA™ | O [O|@[O[—| O | delc
3 2 fios 12V M9BAV™ [M9BA™ | O [O|@[O[—| O | — mMQ
|Com s de dagndstio (ndicador de 2 cores| 4 fios 5V, 12V = F79F | @ |[—|@®|O|—| O [orutocelc
pos magné de2oores) 2 fios (ndo polar) — — P4DW | — [—| @ —1 O —
3 fios Circuito RHC
§ . |(NPN equivalente)|  — sV - A6V A96 e —0— ~ ldelc| T
5 Grommet | — | 200V A72 A72H | @& — @ —|—| — _ RZQ
5 — L 12V | 100V A93V A93 o — o0 —
5 NEd s 5V, 12 V[100Voumencs|  A9OV A90 ® —|® —|—| — [CrouiodelC| Relé,
2 Conector 1™ 24v | 12V | — A73C = o 000 — - CLP
(2] IN&o| 5V, 12 V|24Voumenos] A80C — o — o000 —  [circuto de IC
Indicagdo de diagnstico (indicador de 2 cores)|  Grommet |Sim| — — A7T9W — o —\0 | — — —

D-OJ
o



Série RZQ

Especificacoes
————
Diametro (mm) 32 40 50 63
Acao Dupla agao, Haste simples
Fluido Ar
Pressao de teste 1,5 MPa
Pressdo méaxima de trabalho 1,0 MPa
Pressdo minima de trabalho 0,1 MPg Noa 1)
Temp i e do fluido —10 a 60 °C (sem congelamento)
Lubrificacdo Dispensa lubrificagao
i de a0 do pistao| 50 a 300 mm/s
Tolerancia de comprimento +1,5
do curso 0
Amorteci Amortecedor de borracha Neta2
Conexao (Rc, NPT, G) 1/8 ‘ 1/4

Nota 1) Quando a pressao nas conexoes A, B e C for a mesma
Nota 2) Fim de curso de primeiro estagio (parando em uma posigao intermediaria) sem um amortecedor de borracha

Curso padrao

[Curso completo Mo 1 [ 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300
‘ Curso de primeiro estagio N"'az" 5 mm para "Curso completo" -1 mm

Nota 1) RZQB (tipo furo passante) disponivel apenas para cursos completos 25, 50 e 75.

Nota 2) Disponivel em incrementos de 1 mm.

Nota 3) Tenha conhecimento do curso minimo de montagem do sensor magnético (Consulte a pagina 1364).
Producao do curso intermediario

Espacadores sao instalados no corpo do curso padrao.

Método . Pt —
(Cursos intermediarios sao compativeis apenas com um curso completo.)

Como pedir Consulte a referéncia padrao e como pedir na pagina 1355.
Os cursos estao disponiveis em incrementos de 1 mm instalando

Como produzir N .
espacadores nos cilindros de curso padrao.

Curso minimo 5mm
Referéncia: RZQA50-135-50
Exemplo Um espacador de 15 mm & instalado no cilindro padrao

RZQA50-150-50. A dimensao B é de 246,5 mm.

Como pedir cursos
RZQA32-150-78
Curso de primeiro estagio

Curso completo

|
@ O @ Retracao
78 (curso de primeiro estagio)
|
vl 7 —~ -~ | Extensdo do curso
] A2 VY Y de primeiro estagio
\
150 (curso completo)
vl E = —~ & | Extensdo do curso
A A4 Y Y | completo
\

= Consulte a SMC para informagbes sobre o tubo especial para cursos intermediarios de um curso completo.
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Saida tedrica

Saida tedrica

Tabela 1

Cilindro de 3 posicoes Série RZQ

[N]

— Pressao de ar [MPa] (com a mesma pressao de ar aplicada em cada conexao)
Area do pistao [mm?]
Diametro Primeiro estagio (Posicao de parada intermediaria no<—final da retragao) | Segundo estagio (Final da extensao ~—~ da posigao de parada intermediaria)

(mm) Pistao A Pistao B Extensao Retragao Extensao Retragao

Dianteiro| Traseiro | Dianteiro| Traseiro | o3 | o5 | 07 | 03 | 05 | 07 | 03 | 05 | 07 | 03 | 05 | 07

®= @+ O @=

32 410 804 792 792 118 197 276 123 205 287 118 197 276 119 199 279
40 641 1257 1244 1244 185 308 431 192 321 449 185 308 431 188 314 440
50 1001 1963 1935 1935 289 481 673 300 501 701 289 481 673 292 487 681
63 1527 3117 3067 3067 477 795 1113 458 764 1069 477 795 1113 443 739 1034

Saida tedrica

Primeiro estagio (Posigao de parada ~— intermediaria no final da retragao)

Segundo estagio (Final da extensao ~—~

da posigao de parada intermediaria)

Agao = = = —
Extensao Retracao Extensao Retracao
Porta de pressao A ‘ C ‘ B [ A C
Pressao de ar [MPa] ‘ Pc ‘ PB* ‘ Pc* Pa ‘ Pc
Formula para saida teorica F[N] O x PA+@x Pc Pa+@xPs+(2-3)xPc| F=0xPa+(®-@)xPc

(3 sao areas do pistao. (Consulte a )

* Assume PB =< Pc.

Pistao A

{a e

Pistao B

Extensao de primeiro estagio

Pistao A
@A
=

ol e

Pistao A

Retracao de

@A

Pistao B

primeiro estagio

Pistao A

<
[}

=

-

]

‘Ejiw

)

o
o
o

)
m
=

)
m
(=]

:IJ
m
(]

ln o

[

Pistao B,

Extensao de segundo estagio

“w\_m

il

Pistao B

Retracao de segundo estagio
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série RZQ

Peso
Tabela de peso Unidade (kg)
Diametro Curso do cilindro
(mm) 25-5 50-5 75-5 100-5 125-5 150-5 175-5 200-5 250-5 300-5
32 0,81 0,88 0,94 1,01 1,07 1,13 1,20 1,26 1,39 1,62
40 1,19 1,27 1,35 1,43 1,50 1,58 1,66 1,73 1,89 2,04
50 1,80 1,92 2,04 2,16 2,28 2,40 2,52 2,64 2,89 3,13
63 2,53 2,71 2,87 3,04 3,20 3,36 3,53 3,69 4,02 4,35
Nota) Calcule o curso de primeiro estagio referente aos valores para "aumento de 10 mm" nade Peso adicional 2.
Peso adicional Tabela 2 Unidade (g)
Item Modelo Diamtro (mm)
32 40 50 63
Aumento de 10 mm do curso de primeiro estagio RzQO 3 3 6 15
Tipo pé (incluindo parafusos) RzQL 143 155 243 324
Tipo flange (incluindo parafusos) RZQG, RZQF 165 198 348 534
Tipo fixagao oscilante traseira femea (incluindo parafusos, pinos e anel retentor) RzZQD 151 196 393 554
Nota) Adicione o peso naaos da Tabela de peso.
Parafuso de montagem RZQB
Montagem/parafusos de montagem para o tipo furo passante RZQB disponiveis.
Consulte os seguintes procedimentos de pedido.
Pega o nUmero de parafusos que sera usado.
Exemplo) CQ-M5 x 110L 2 pg¢s.
Montagem dianteira Montagem traseira
== = —— E3l
L L]
CH CR
Arruela plana para RZQB
_— D D
X
g
LL 050, 063
Nota) Use a arruela incluida para inserir o parafuso na haste.
Parafuso de montagem RZQB
Modelo do cilindro CH CR (o] D R atane "> | Quaniidade de parafusos | peferencia da aruela plana incuida
RZQB32-25-0 110 CQ-M5 x 110L
RZQB32-50-0 8 9,5 - 135 x 135L
RZQB32-75-0] 160 x 160L 2 pgs
RZQB40-25-0) 120 CQ-M5 x 1201 ' RzQ32-12-57515
RZQB40-50-0] 8,5 10 - 145 x 145L
RZQB40-75-0] 170 x 170L
RZQB50-25-0] 130 CQ-M6 x 130L
RZQB50-50-01 15 16,5 3 155 X 1550 TA"“e': p'a”a'J'?
RZQB50-75-0) 180 X 180L 4gs amanho nominal 6
RZQB63-25-11 135 CQ-M8 x 135L ' Arruela plana JIS
RZQB63-50-C1 12,5 17,5 35 160 X 160L . "“e:pa”a' |
RZQB63-75-0) 185 X 1851 amanho nominal 8
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Cilindro de 3 posicoes Série RZQ

Selecao de modelo

Selecao do grafico para circuito pneumatico e grafico de selecao Circuito pneumatico

Circuito[A]

Selecione o circuito pneumético e o gréfico de selecdo de acordo com o grafico a seguir.

1) Direcao de transferéncia da carga

Movimento vertical| [Movimento horizontall — Circuito @ Gréfico E

(* A carga é recebida por guia.)

2) Orientacéao do cilindro
[Para baixo}—~ Circuito[A], Grafico[2 |

. indice de carga= —
3) Indice de carga do cilindro DT X P4

P1 |>
/Regulador

Circuito

W: Massa da carga [N]

Menos de 0,25]— Circuito[BJ, Grafico[2] | D: Diametro do cilindro [mm]

P1: Pressao de ar (pressao da fonte) [MPa]

Circuito[C | Grafico[1], Massa minima da carga = Grafico[2 |

Grafico de selecao

O tamanho adequado é determinado pela intersecédo da
pressao de trabalho com a massa da carga.

Grafico[1] Gréfico[2 |
120 60
110 P E
100 50
25 es Circuito[C]
90 Valvula de poténcia:
80 40
° 2
9 o
8 g
< 60 050 « 30 050 —
he) hel
(] ©
% 50 g
= =
1 1
40 20
o4 040
30 / ‘ / ‘
e e
20 / o3 10 / 03
10 — L1
0 0
03 04 05 06 07 03 04 05 06 07
Pressao de trabalho (MPa) Pressao de trabalho (MPa) + Ao ajustar a pressao de ar na porta A, use um regulador com

grande capacidade de escape, como a valvula de poténcia
(uma valvula reguladora ou regulador de precisao). A
velocidade do cilindro diminui quando a capacidade de
escape nao for suficiente.

* Se a porta A estiver aberta quando o cilindro estiver
estendido, a operagao do pistao B pode se tornar instavel
devido 2 mudanga significativa de pressao. A pressao deve
ser constantemente aplicada na porta A.

Exemplo de selecao

Condicoes de selecao: Direcao de transferéncia: Movimento vertical
Orientacao do cilindro: Para baixo
Massa da carga: 15 kg
Pressao de trabalho: 0,4 MPa

— Circuito[Ale Grafico[2]sdo selecionados de acordo com o grafico.
Encontre a interse¢éo de uma presséo de trabalho de 0,4 MPa e uma massa da carga de 15 kg no Gréfico@
— 050 é selecionado

Confirmac&o da energia cinética admissivel

T

Confirme a forca do batente interno

nas extremidades de extensao e

retracédo no grafico da pagina 1354. -XO
1359
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série RZQ

Ajuste do circuito pneumatico

Pressao de ajuste do regulador

Altere o ponto de retorno no momento da falha de alimentagéo de energia

Defina as pressoes dos reguladores do circuito[Ale circuito[B]
em valores encontrados pela formula na tabela a seguir.

Circuito |Orientagao | Diametro (mm) P2 [MPa]
Horizontal - 0,75P1
32 0,75P1-0,012m
Para baixo 40 0,75P1-0,0078m
50 0,75P1-0,0050m
63 0,75P1-0,0031m
32 1,5P1-0,024m
Para cima 40 1,5P1-0,016m
50 1,5P1-0,010m
63 1,5P1-0,0063m

P1: Pressao de trabalho [MPa], m: Massa da cargalkg]

* Em casos com flutuagdes de carga, substitua o valor médio da massa.

Exemplo) Assuma o circuito[Clcom uma pressao de trabalho de 0,5 MPa, massa da
carga de 10 kg, flutuagao de 20 kg e um diametro do cilindro de 32 mm.
— P2=1,5x0,5-0,024 x 15 =0,39 MPa

* Ao reiniciar o regulador depois de ele ter ficado inoperante por um longo

periodo de tempo, a pressao inicial aumenta porque a borracha prende.

Recomenda-se aplicar a mesma pressao para P1 e Pz ao reiniciar.

Ajuste de velocidade

Os dados abaixo ilustram os cursos controlados pelas respectivas
valvulas reguladoras de vazao. Aumente gradualmente de uma
velocidade baixa para o ajuste de velocidade desejado.

®©

®

@

\/

Saida ® Saida[el @

Entrada (@Entrad @

Saida: Meter-out
Entrada: Meter-in

Excedente na parada intermediaria

Ao parar em um ponto intermediario, o cilindro

primeiro move o pistao depois do ponto intermediario

e retorna. Para confirmar essa distancia de um

percurso adicional (excedente) no Grafico[3] as linhas (1)
(@ podem ser selecionadas na tabela a seguir.

Grafico[3]
Circuito |Orientaggo [Movimento | Linha 10 OeZ=!
Extensao | 3
Al |Horizontal s
Retragao | @ 4 @A
= 3
Extensao =
Para baixo - E o
Retragao | 3 S )
= ~ \&/
Extensao D [}
Para cima = (\ g 1
Retragao | 3 § (|
. Extensa @
Para cima | —onsa0 | & 5 8’3
Retracao | @ u 0a
* Os valores acima sao para casos em que !
amassa da carga maxima encontrada 0,2
pelo método de selecao é carregada.
0,1
100 200 300
Velocidade maxima (mm/s)
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No momento da falha de alimentagao de energia, os circuitos
[Ala[Clretornam o pistao para a extremidade de retragao.
Para retornar o pistao no ponto intermediario no momento
da falha de alimentacao de energia, adicione mudancas da
valvula de 3 vias (Valvula 2) na traseira do cilindro para
que esteja normalmente aberta.

Para retornar o pistao para a extremidade de extensao no
momento da falha de alimentag@o de energia, adicione as
mudangas da valvula de 3 vias para que elas estejam
normalmente abertas.

Valvula 1

Retorne para o fim da retragao quando a alimentagao de energia for interrompida
Valvula 1: Normalmente fechada, Valvula 2: Normalmente fechada
Retorne para a posicao quando a a0 de energia for
Valvula 1: Normalmente fechada, Valvula 2: Normalmente aberta
Retorne para o fim da extensao quando a alimentagao de energia for interrompida
Valvula 1: Normalmente aberta, Valvula 2: Normalmente aberta

Mudar para o circuito de retencdao de movimento

Para manter o movimento presente no momento da falha
de poténcia em vez de realizar um retorno ao ponto de
parada especificado, mude as valvulas de 3 vias para
valvulas duplas de 5 vias e conecte a porta A ou B, a que
estiver aberta.

Plugue

P[>

e [\

Plugue



Construcao

©

Cilindro de 3 posicoes Série RZQ

®

Lista de pecas

Nl

Descrigao Material Nota Descrigao Material Nota
1 | Tubo do cilindro Liga de aluminio | Anodizado duro 13 | Pino paralelo Aco-carbono
2 |Pistao A Liga de aluminio | Cromado 14 | Amortecedor A Poliuretano
3 |Pistdao B Liga de aluminio | Cromado 15 | Amortecedor B Poliuretano
4 |Haste do tubo Aco-carbono Revestido em cromo duro 16 |ima -
5 |Tubo interno Aco inoxidavel 17 | Anel de Resina REA
6 | Tubo externo Ago-carbono Zinco cromado 18 | Parafuso de Ago-carbono Revestido com niquel
7 | Cabecote dianteiro Liga de aluminio | Anodizado branco duro 19 |Vedacéo do pistdo NBR REB
8 |Bucha de fricgao especial 20 |Vedacao da haste A NBR
9 | Cabegote dianteiro do tubo|  Ago-carbono Revestido com niquel 21 | Vedacao da haste B NBR REC
10 |Porca Ago-carbono Zinco cromado 22 | Gaxeta A NBR
11 | Cabecote traseiro Liga de aluminio | Cromado 23 | Gaxeta B NBR GDY
12 | Anel retentor Aco-carbono Revestido de fosfato 24 |GaxetaC NBR CDX
Pecas de reposicao/Kit de vedacao MQ
Diametro (mm) Ref. do kit Conteido
32 RZQ32-PS RHC
:g 2?8;3::: Um conjunto de nimeros @9, @), 2), 2@, da tabela acima RzZQ
63 RZQ63-PS
D-OJ
-Xd
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série RZQ

Dimensoes
—
Modelo basico (com roscas nas duas extremidades): RZQA axP
Conexao: Re, NPT, G)
FA
H Profundidade efetiva da rosca C G Q FB,|

o7

oD

5~
Y

a
—

-

B + Curso completo
A + Curso completo

4 x 01 profundidade
efetiva da rosca RB

50 |

Secao a-a
Modelo basico (furo passante): RZQB
032, 040 Arruela
Arruela plana: 2 posigoes 2xRR 2xRH
(incluida)
S
e U
=z
v 3¢
S S x| x
WIRE: Al
T 1
=) L]
Secéao b-b
Use dois furos passantes para montagem.
050, 063 Arruela plana: 4 posigoes
Arruela (incluida) 4xRR 4xRH
b'
l—x
I 1
i | I —
zZ| O
Q Q
x x
e ? | a
b =
Secao b'-b'
Use quatro furos passantes para montagem.
(mm)
D'(ar;"r:;mABCDEFAFBGH 1|J|K|L|M|N|[ O |O| P |Q|RA|RB|RRIRH| T |W|Z
32 1005|825 | 14 |22,4| 45 | 33 (125 9 |M8x1,25| 60 | 45|17 | 18 | 34 |55|M6x1,0| 9 | Rc1/8 |245|14 |10 | 55| 7 |4,5(495| 14
40 110( 92 (16 | 28 | 52 |35 | 14| 9 |M10x1,5/69 | 5 |24 | 18| 40 |55|M6x1,0| 9 | Rc1/8 |26 |14 |10 |55| 7 | 45|57 | 14
50 1185|96,5| 16 | 35 | 64 | 37 | 14 | 12 |M10x15|86 | 7 |30 | 22 | 50 | 6,6 |M8x1,25 | 11 | Rc1/4 |30 |17 |14 | 3 | 8 |55|71 |19
63 130[102| 21 | 45 | 77 |395]16,5| 15 |[M16x2,0|103| 7 |36 | 28| 60 | 9 |M10x15| 14 | Rc1/4 |365|215| 18 |4,5]|105|6,5 | 84 | 19
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Tipo de pé: RZQL

Cilindro de 3 posicoes Série RZQ

Tipo de pé mm)
L B + Curso completo N
D'f‘mmnf;m A|B|L|LD|LG|LH|LS
‘ ‘ \ Parafuso
H : r } T } i de tampa 32 107,7/82,5/ 18 |6,6| 4 | 30 [66,5
] especial 40  [117992|18 66| 4 [33]76
> 5 | = = 50 1267965 22| 9 | 5 |39 735
- 63 1382(102| 28 | 11| 5 |46 | 76
3 | b
Diametro x|y izl x | v
XY Y| x|| LG (mm)
LX 4xoLD LS + Curso completo ) 32 57 |57 |71 11,2]5,8
Lz A + Curso completo 20 64|64 |78 112 7
50 79|78 |95 |147| 8
63 95 91,5/113[16,2| 9
Modelo flange traseiro: RZQF
4 x oFD
! —
i I I T
- Modelo flange (mm)
= E v Diametro
A oy * | AR|AH| B | FD | FT |FV|FX
- ‘ 32 100,5[108582,5(5,5| 8 |50 | 56
EX T B + Curso completo 40 110[118| 92 [5,5| 8 |56 | 62
FZ AR + Curso completo 50 118,5(127,5/96,5/6,6 | 9 |67 | 76
63 130[139(102| 9 | 9 |90 |92
Modelo flange dianteiro: RZQG 4x0FD D‘f’n’]‘n‘j;m FZ|L|m
| | | 32 65|18 |34
M \ T 40 72] 1840
v\ﬁ 50 90 | 22 | 50 REA
X Zl= 63 108| 28 | 60 REB
n REC
L B + Curso completo FT FX coy
AH + Curso completo FZ
CIX
(0]
Modelo fixacao oscilante traseira fémea RZQD Modelo fixagéo oscilante RHC
or Parafuso da tampa traseira fémea (mm)
Orificio: @CD H10 d9 Diametro
L AL 1049 mm_ | A | B |cpjcLicT|cujcw RzQ
TH— ‘ = F 32 [130582,5] 10 1205 5 | 14|20
ﬁ A 40 14292 [10 [132] 6 |14 ][22
7 50 1605(96,5] 14 f1465] 7 |20 28
1B =i 63 174]102] 14 |160] 8 [ 20|30
1cY| ~
L B + Curso completo cw. RR D'fr?rﬁ;’o cx|cz| L |RR
CL + Curso completo
A + Curso completo 32 18|36 |18 |10
40 18|36 |18 [ 10 D-OJ
50 22|44 |22 |14
63 22|44 |28 |14 -XO
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série RZQ
Montagem do sensor magnético 1

Curso minimo para montagem do sensor magnético

(mm)
D-FO9BA
D-A9CIV D-M9CIWV D-F7O0W
D-mo01V D-M9C]
Quantidade de sensores D-F70V | D80 | DA o DT | D-F70 DD | p-a7ow | DTOW | D-PaDW
magnéticos D-J79C HAE) ¢ a2 D-J79 HiE] -
D-A80C D-F7BAV D-F79F
D-F7NT
1pg. Curso completo 5 5 10(5) 10 15(5) 15(5) 15(10) 15 20(10) 15
2 pgs. Curso completo 5 10 10 15 15(10) 15(5) 15 20 20(15) 15
3 pos Curso de primeiro estagio 5 10 10 15 10 15 20 15 15
pes: Curso completo — Curso de primeiro estagio 5 10 10 15 10 15 20 15 15

Nota) A dimensao indicada em () mostra um curso minimo para a montagem do sensor magnético quando o sensor magnético nao projeta a superficie
final do corpo do cilindro e impede o espago de curvatura do cabo. (Consulte a figura abaixo.)
O sensor magnético e seu suporte de montagem sao pedidos separadamente.

#

Posicéo de montagem adequada do sensor magnético (deteccao da posicao de parada do pistdo A) e sua altura de montagem

D-A90 D-A90IV
D-M9C D-M9CIV
D-M9CIW D-M9COWV
D-M9TIA D-M9CIAV

D-M9OOW D-M9OOWV
D-M9COIA D-M9OJAV
Pl P
NS 27N 2

D-A701 D-F7NT
D-A80 D-F7BA
D-A70CH D-A73C
D-A80H D-A80C
D-F70 D-J79C
D-J79 D-A79W
D-F70O0W D-F70O0WV
D-J79W D-F700V
D-F79F D-F7BAV
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Quando montar no mesma lado:
Diametro do cilindro: 632 a 063
3 sensores magnéticos podem ser montados no mesmo lado quando o curso completo for de 75 mm ou maior.
2 sensores magnéticos podem ser montados no mesmo lado quando o curso completo for de menos de 75 mm.

A

L]

vl
A

Quando montar em lados diferentes:
Os sensores magnéticos podem ser montados em lados diferentes quando o diametro do cilindro for 063.

A

.+ Cursoceprmeo et

Je

8-+ Cursoce prineio et

B + Curso de primeiro estagio

ey




Montagem do sensor magnético Série RZQ

Posigéo de montagem adequada do sensor magnético (deteccéo da posicao de parada do pistao A) e sua altura de montagem

240, 50, 63
D-P4DW

Montado em lados diferentes n:

um curso completo de 25 mm ou menos

=U

B + Curso de primeiro estagio

06

0 caso de

2]
=4

0
= =

A

B_ @

* Os valores da tabela abaixo devem ser usados como uma referéncia para a
posicao de montagem do sensor magnético na detecgao no fim do curso. Ajuste o

Posicao adequada de montagem do sensor magnético sensor magnético apos confirmar as condigoes de operagao na configuragao real.  (mm)
Modelo do D-A72/A70H
sensor D-M90)
magnético D-M9OIV DASOILATSC
D-A9C] D-MOCIW D-A73 D-A80C/F70/J79
D-J79W/F700V D-F7NT D-A79W D-P4DW
D-A9CIV D-M9CIWV D-A80
D-M9CIA D-J79C/F700W
D-MOTIAV D-F7OWV/F7BA
Diametro D-F7BAV/F79F
A B A B A B A B A B A B A B
32 26 36,5 30 40,5 27 37,5 27,5 38 32,5 43 24,5 35 — —
40 30 42 34 46 31 43 31,5 43,5 36,5 48,5 28,5 40,5 27 39
50 32,5 43 36,5 47 33,5 44 34 44,5 39 49,5 31 41,5 29,5 40
63 36 46 40 50 37 47 37,5 47,5 42,5 52,5 34,5 44,5 33 43
Altura de montagem do sensor magnético
Modelo do D-A7C0H
Sehsol D-A80H
(ragnetico D-M9CIV p-A70  |D-FTOFTOF| o oo | D-F7OV
D-A9CIV D-M9OIWV D-A80 D-J79/J79W D-A80C D-F70WV D-J79C D-A79W D-P4DW
D-M9JAV D-F70W D-F7BAV
D-F7BA
Diametro D-F7NT
U U U U U U U U U
32 27 29 31,5 32,5 38,5 35 38 34 — REA
40 30,5 32,5 35 36 42 38,5 41,5 37,5 44
50 36,5 38,5 4 42 48 44,5 47,5 43,5 50 REB
63 40 42 47,5 48,5 54,5 51 54 50 56,5
REC
Intervalo operacional coy
(mm) COX
Modelo do sensor Diametro
magnético 32 40 50 63 M Q
D-A90 (V) 9,5 9,5 9,5 11,5
D-M9[I (V) RHC
D-M9CIW (V) 6 55 6 6,5
D-M9JA (V) R ZQ
RO () () 12 1 10 12
D-A800] (H) (C)
D-A79W 13 14 14 16
D-F701 (V)
D-J79 (C)
D-F70IW (V)
D-F7BA (V) 6 6 6 65
D-F7NT
D-F79F
D-P4DW - 5 5 5
* Valores apenas para referéncia incluindo histerese, nao significa que seja garantido (assumindo D_I:l
aproximadamente +30% de dispersao). A variagao pode ser grande, dependendo do ambiente.
* Os valores acima para um diametro superior a 832 dos tipos D-A90I (V)/M9 (V)/MIOIW (V)/M9A (V) sao
medidos quando a ranhura de instalagao do sensor convencional & anexada sem usar o suporte de .x|:|

montagem do sensor magnético BQ2-012.
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Série RZQ

Montagem do sensor magnético 2

Suporte de montagem do sensor magnético: Referéncia

Face de Diametro (mm)
e 032, 040, 050 063
0 sensor
magnético Lado da porta Lado da porta

B
Monelolaoansar Face de montagem do sensor magnético Face de montagem do sensor magnético|
magnético Lado da porta Lado A, B,C Porta, lado A, B, C
DBQ-2
Q2-012
tipos de suportes de montagem do sensor
magnético sao usados como um conjunto.
D-A9] Nota 1) Quando um sensor magnético compacto & montado
D-A9CIV Parafuso de nos trés lados (A, B e C acima) além do lado da porta
D-MoO] Suportes de Eﬁ‘:u"ﬁzgdm de diametro 032 a 050, os suportes de montagem do
¢ montagem ’'e Suportes de montagem sensor magnético acima sao necessarios. Peca-os
D-MoCIV do sensor do sensor magnético separadamente dos cilindros.
D-M9CIW i oSS onel E tar ciling 1
magnético A0 SA0 NECESSArios (E 0 mesmo que para montar cilindros compactos com
D-M9CIWV nao sao } um trilho de de um sensor ético, mas
D-M9CJA Necessarios. nao com uma fenda de instalagao do sensor magnético
D-M9CJAV compacto de 063.)
Exemplo de pedido:

RZQA32-200-100-M9BW- unidade

BQ-2-- 3

BQ2-0122 pgs.

Nota 2) Suporte do sensor magnético e sensores magnéticos

Modelo do sensor Diametro (mm)

magnético 32 40 ‘ 50 ‘ 63

D-A7C1/A80
D-A73C/A80C
D-A7C1H/A80H
D-A79W
D-F70/J79
D-F70V BQ-2
D-J79C
D-F70W/N79W
D-F700WV
D-F7BA/F7BAV
D-F79F/F7NT

D-P4DWL - BQP1-050

sao enviados junto com os cilindros.
[Conjunto de parafusos de montagem feitos de ago inoxidavel]

O seguinte conjunto de parafusos de montagem feitos de ago inoxidavel

(incluindo porcas) esta disponivel. Utilize de acordo com o ambiente de

trabalho. (Peca o BQ-2 separadamente, pois o espagador do sensor

magnético (para BQ-2) nao esta incluido.)
BBAZ2: Para tipos D-A7/A8/F7/J7

O sensor magnético resistente a agua, D-F7BA & colocado no cilindro com

os parafusos de aco inoxidavel acima quando é enviado. Quando um sensor

magnético é enviado independentemente, o BBA2 esta incluido.

Nota 4) Consulte a pagina 1993 para os detalhes de BBA2.

Nota 5) Ao montar o D-M9JA(V) em uma porta diferente das portas para
032, 040 e 050, solicite suportes de montagem do sensor magnético
BQ2-012S, BQ-2 e o conjunto de parafusos de ago inoxidavel BBA2
separadamente.

Peso do suporte de montagem do sensor magnético

Referéncia do suporte de montagem do sensor magnético|  Peso (g)
Nota 3) Suportes de montagem do sensor magnético e sensores magnéticos
sao enviados junto com os cilindros. No entanto, 040 a 063 do tipo BQ-2 1.5
D-P4DW sao montados no momento do envio. BQ2-012 5
BQP1-050 16
r-f___-__-,_.___.,-._._-__,,__-_.T-____-,_._-__.__-__-__1
1 Alem dos sensores magnéticos aplicaveis listados em "Como pedir", os sensores magnéticos a seguir podem ser montados.
1 Para obter especificagdes detalhadas, consulte as paginas 1893 a 2007. 1
1 Sensor magnético Referéncia Entrada elétrica Caracteristicas 1
1 D-A73 Grommet - 1
1 Reed D-A80 (perpendicular) Sem led indicador 1
1 D-A73H, A76H G " linh — 1
1 D-A80H rommet (em linha) Sem led indicador 1
1 D-F7NV, F7PV, F7BV — 1
1 D-F7NWV, F7BWV Grommet Indicagao ce dagistco(ndcadorce2cores)|
(perpendicular)
1 D-F7BAV |Resistente a agua (indicador de 2 cores)| 1
1 D-F79, F7P, J79 — 1
Estado sélid
1 stado solido D-F79W, F7PW, J79W Indicagao de diagnbstico (ndicador e 2cores)|
1 D-F7BA Grommet (em linha) |Resistente a agua (indicador de 2 cores)| 1
1 D-F7NT Com temporizador 1
1 D-P5DW Resistente a campos magnélicos (indicador de 2 cores) 1
1 «Para sensores de estado solido, também estao iveis sensores com conector pré-cabeado. Consulte as paginas 1960 e 1961 para obter detalhes. 1
* Sensores de estado solido fechado (N.F. = contato b) (tipos D-F9G/F9H) também estao disponiveis. Consulte a pagina 1953 para obter detalhes.
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