Atuador rotativo: tipo de montagem livre/Modelo de palheta

Série CRBU2
Tamanho: 10, 15, 20, 30, 40
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Variacoes da série
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Eixo duplo w

‘ Fluido Ar ‘ CRA1
-Z
‘ Tamanho ‘ ‘ 15 ‘ ‘ 20, 30 ‘ ‘ 40 ‘ |:CRA1
. Simples Palheta (S)
Tipo palheta | pypia Palheta (D) S D S D s D s v CRQ2
—Sls|Sls| | Bls|Sls| | Sls|®ls| | Sls|=|s
Sl |8 8| |8 |38 3| |8 |88 ||| 8 |8 |88 | =
Localizag&o da porta naaa, = | © |l © — © | | © - © | © - © | ©
Com porta axial (E) g £ e £ i) t i) t o = L = gls| 2| 5| |MSZ
gl |a||&|lc|de| || |d|x||d|x|& |
CRQ2X
o MSaX
8 | 90°
g 100" | MRQ
3 B |
] o |
< [l 180 ‘
| S
ol < | 270° |

‘T\pu de eixo ‘

Amonenedan Amortecimento de borracha }

‘ Tipo basico

‘ Com sensor magnético

‘ Com ajuste do angulo

Variagdes

‘ Com sensor magnético e ajuste do angulo

‘ Sem cobre e sem flior ‘ 20-*

[ |[Eixo longo sem face simples e
eixo curto com face simples J

Eixo longo sem chaveta e 9—0 00
eixo curto com face simples

Mesmo comprimento do eixo longo duplo
com face smples em ambos os eixos
Eixo duplo com chaveta
Eixo redondo duplo ‘ K

Face simples
Eixo simples com chaveta

‘ Eixo redondo simples ‘ T

Tipo eixo duplo

Tipo de eixo

‘ Tipo eixo simples H

Eixo padrao
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Padrao

Padrao de rotacdo

* Para obter detalhes, consulte o site da SMC.



Atuador rotativo: tipo de montagem livre

Série CRBU2

Tamanho: 10, 15, 20, 30, 40

Como pedir

CRBU2 W

| ]

CDRBU2 W
T 77

Sem sensor magnético

0

Com sensor mag

-T99

D—I1z|30|

180 |

Com sensor magnético

CDRBU2 W

-[T79|| L]

‘Tamanho
-1180 10
= n 15
Tamanho cao da porta de conexao 20
=
15 [E [conpoassa | -

manh , 30, 40
Tamanho i
Com sensor magnético 20 Produzido sob encomenda
(Com unidade de sensor 30 Consulte a tabela abaixo para obter detal
magnético e,aF‘EI magnético) 40 ro de sensores magnéticos
* Consulte a pagina 139 quando a = . 1 ¥
unidade de sensor magnético for Angulo de rotacao pc.
necessaria separadamente. Tiod 90 90°
oneem e oo 180° *'S (1 sensor magnético) é enviado com um sensor
e Tinoce . magnético do lado direito.
o 270 | 270° ** Nada (2 sensores magnéticos s&o enviados com um
Dupla 90 90° sensor do lado direito e um do lado esquerdo)
\ Eixo duplo com face simples (tamanho 10 a 30) \ Palheta 100 100°
‘ Chave de eixo longo, eixo curto com face simples (tamanho 40) ‘ Entrada elétrica/Comprimento do cabo

, . Nada| Grommet/cabo: 0,5 m
Padréo Tipo palheta L | Grommet/cabo:3 m
[Nada | Padiéo | [[S [ simples pateta | Z | Grommet/cabo:5m

‘ P ‘ Especiais simples/Produzido sob encomenda ‘ ‘ D ‘ Dupla palheta ‘ c Conector/cabo: 0.5 m
* Para obter detalhes, consulte as paginas 101 a 112. Sensor . CL | Conector/cabo: 3 m
p” — CN | Conector/sem cabo

Nada] Sem sensor magnético (com anel ] o i 7o cpenEs para o3 Tpos de

* Para saber o modelo de sensor magnético aplicavel,
consulte a tabela abaixo.

Sensores magnéticos aplicaveis/consulte as paginas 807 e 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

5 Tens&o da carga C to do cabo (m)*| _ g
Tamanho | | Entrada | 8 Caeﬁgm g dyggﬁg)r Tipo de ::p”mesno °5°a or\::;e £ 2| Carga
aplcdvel | =]  elética |2 ; cabo - & § | aplicavel
p = [ 3| (saide) DC AC magnético Naca)| (L) | (2) | (N)[S B
T99 —
2 2 fios 12V ® 0 of_
2 T99V ®e/®O/-0
s
] (% 3 fios _ S99 | Cabopara | @ | @O | — 1O
H (NPN) 5V 12 S99V trabaghos e/elO/-|0O
Para | & afios |, ’ soP | @ [ @O — | Ocimi|Res,
10e || Grommet (PNP) S9PV @ @O —|O|xc |CLP
15 Fl 5 5V, 12V[5V,12V,24V| 90 |canpes | @ | @ | @ | —
g 2] e | RN [ SU [ s0a [ (e ]e @]~
s £ _ - 97 | Cabopardo o 0o o - _
3 7] 100 V %A |5 | @ @] —
Grommet 2fios 12V 79 ® e 0| _
Conector | T79C (I 3K 2K )
5| Grommet | 3ios (Pt 5V, 12V S79 ®|® O —| O [ciiv
Para20, | § SlosPNP) 0 s ! S7P |[Cabopara | @ | @ | Q| — | O |deCl Rﬁls,
wew || Grommet | £ _ | 100V [R73 g:::gf: e/e 0| |
2| Conector |# 2 fios — R73C [ JK JK 3K )
% Grommet | o 148V, 100 V| 100V oumenos | R80 e e O — OrtoteCl
&| Conector |2 — | 24Voumens | RBOC [ JK 2K 3K ) -

* Sensores magnéticos marcados com *v” sao produzidos apos o
recebimento do pedido.

* Simbolos de comprimento do cabo:0,5 m
3m
5m

Nenhum

-Nada (Exemplo) R73C
L (exemplo) R73CL
Z (exemplo) R73CZ
N (exemplo) R73CN

80

sensores magnéticos R73, R80 e T79.

** Cabo com a referéncia do conector.

D-LCO5: cabo 0,5 m
D-LC30: cabo 3 m
D-LC50: cabo 5 m

Produzido sob encomenda
(Consulte detalhes nas paginas
101a105,111e112)

Simbolo
XA1 to XA24
XC 1
XC 2
XC 3
XC 4
XC 5
XC 6
XC 7
XC30

A descricdo acima ndo pode ser selecionada
quando o produto é fornecido com uma
unidade de sensor magnético ou ajuste de
angulo. Consulte detalhes nas paginas 101,
102 e 111.

Especificagdes/Descricdo

Tipo de eixo padrao

Adicionar porta de conexéo

Alterar o furo roscado para o furo passante

Alterar a posigao do parafuso

Alterar o intervalo de rotagéo

Alterar o intervalo de rotagao entre 0 e 200°

Alterar o intervalo de rotagao entre 0 & 110°

Eixo invertido

Lubrificante de fliior




Atuador rotativo: tipo de montagem livre série CRBU2

Especificacoes da palheta simples

Modelo (tamanho) CRBU2W10-nS [ CRBUZW15-nS | CRBU2W20-nS | CRBU2W30-nS [ CRBUZW40-nS

Angulo de rotagéo 90°, 180°, 270°

Fluido Ar (dispensa lubrificagéo)

Pressdo de teste (MPa) 1,05 [ 1,5

Temperatura ambiente e do fluido 5a60°C

Pressao méxima de trabalho (MPa) 0,7 [ 1,0

Pressdo minima de trabalho (MPa) 0,2 ‘ 0,15 m

Faixa de ajuste do tempo de rotago s/90° (1) 0,03a0,3 0,04a0,3 | 0,07a0,5

Energia cinética permitida (2) 0,00015 ‘ 0,001 0,003 0,02 0,04 CRB1

o) | 000025 00004 0,015 0,033

Carga do | Carga radial admissivel (N) 15 25 30 60 MSU
e \ Empuxo da carga admissivel (N) 10 20 25 40

Tipo de rolamento Rolamento CRJ

Localizagéo da porta Com porta na lateral ou com porta axial CRA1

Tipo de eixo Eixo duplo (eixo duplo com face simples em ambos os eixos) | Tsanecine] |7

Angulo ajustavel () 0a230° | 0 a 240° | oazs0

Nota 3) A faixa de ajuste na tabela é para 270°. Para 90° e 180°, consulte a pagina 83.

Especificacdes da palheta dupla
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Modeo (i) CRBU2W10-1D | CRBU2W15-1D | CRBU2W20-nD | CRBU2W30-nD | CRBU2W40-1D
Angulo de rotagdo 90°, 100° Msu
Fluido Ar (dispensa lubrificagéo)
Presszo deteste (MPe) 1,05 15 msz
Temperatura ambiente e do flvido 5a60°C CRO2X
Pressio méxima de trzbalho (MPa) 0,7 [ 10 MSQX
Pressao minima de trabakho (MPa) 0,2 ‘ 0,15
Faixa de ajuste do tempo de rotagéo s/90° (1) 0,03t0 0,3 0,04 t0 0,3 0,07t0 0,5 MRO
Energia cinética admissivel (J) 0,0003 \ 0,0012 0,0033 0,02 004
carga do | Carga radial admissivel (N) 15 25 30 60

| Empuxo da carga admissivel (N) 10 20 25 40
Tipo de rolamento Rolamento
Localizagéo da porta Com porta na lateral ou com porta axial
Tipode eio Eixo duplo (eixo duplo com face simples em ambos 0s eixos) e oo s
inguo austavel 3 0a90° | 0a230°

Simbolo

Nota 1) Certifique-se de operar dentro da faixa de regulagem de velocidade. Exceder as velocidades
maximas pode provocar a aderéncia da unidade ou ndo operar.

Nota 2) Os numeros superiores nesta se¢do na tabela indicam o fator de energia quando o
amortecedor de borracha é utilizado (no final da rotag&o), e os nimeros mais baixos indicam o
fator de energia quando o amortecedor de borracha nao é utilizado.

Nota 3) A faixa de ajuste na tabela é para 100°. Para 90°, consulte a pagina 83.

Porta de conexao
—

psha Meceb (ananto) | CRBU2W10 | CRBU2W15|CRBU2W20 | CRBU2W30 | CRBU2W40
§ |dngiotero | 90°[180° [270° | 90°]180° [270° | 90°180°[270°] 90°[180°[270°| 90°[180°[270°
[ vaumeen) 106)] 1.2 | 1,5 [ 1510] 2,0 [ 3,7 [ s8] 6,1 | 7.9 | 1w 15 [202] 25 [31,5[ 41
%Ei Conexéo ‘Pona\alera\ M5 x 0,8

(7] ‘Pnnaaxwa\ M3 x 0,5 M5x0,8

o | Anguode rotagio 90° [ 100° [ 90°] 100° | 90° | 100° [ 90° | 100° [ 90° [ 100°
£ [Votme(on) 1] 11 ] 26] 27| 56| 57 [144 [145 [ 33 | 34
g Conexdo \Pona\alera\ M5 x 0,8 M5 x 0,8

a ‘Pnnaaxwa\ M3 x 0,5
* Os valores entre () sdo o volume do lado da alimentagdo quando a porta A é pressurizada.
Peso
—— —
st | Mocéo (anan) | CRBU2W10 | CRBU2W15 | CRBU2W20 | CRBU2W30 | CRBU2W40
§ [ s 90° [180° [270°| 90° [180°[ 270°| 90° [180° [ 270°] 90° [180° [270° | 90°[180°] 270°
S [omwmenmano (475 (47,1 47 [ 73 | 72 [72 | 143] 142] 140 | 263] 258 | 255 | 491[ 480] 469
%ﬁl i 5 s 30 30 50 60 46,5

G | Asecigi 30 47 90 150 203

o | s —[90°J100°] =] 90° Jroo:| —T90° 100°] —[90°[100°| —]90°]100°
£ |comwaamromo | — |622632| —| 77 |81 | —|151|158| —|289|308| —| 504|550
5 | e 30 30 50 60 46,5

S | Hosedinglo 30 47 9 150 203

81



Série CRBU2

Atuador rotativo: eixo substituivel

Um eixo pode ser substituido por um tipo de eixo diferente, exceto para o tipo de eixo padréao (W).

Tipo de eixo e

Sem sensor magnetlco CRBU2

Tamanho| ==

|Angula de rotagéo || Tipo palheta ”

g "’°“’|_| i |

Padrao

Sem produgéo sob encomenda ‘

Produzido sob encomenda

Nada

‘ Especiais simples/Produzido sob encomenda. ‘

X . Tamanho
|Simbolo Tipo de eixo | Forma da haste
10|15/20/30|40
] Eixo longo sem e com face simples | @ | @ | @ | @
J | Eixo duplo "
Eixo longo sem chaveta e face simples [ ]
K | Eixo duplo Eixo redondo duplo [ I 3K 3K 2K )
o Eixo simples com face simples [ 20 2K 3K ]
$ | Eixo simples "
Eixo simples com chaveta [ ]
T |Eixo simples | Eixo redondo simples o000 o0
v | Eixo duplo E?xc duplo com face simples [ I 3K 3K )
Eixo duplo com chaveta [ )

Simbolo Descrigdo

XA31 a XA58 | Tipo de eixo padrao
XC 1 | Adicionar porta de conexo
XC 2 Alterar o furo roscado para o furo passante
XC 3 | Atterar a posicao do parafuso
XC 4 | Atterar o intervalo de rotagéo
XC 5 | Alterar ointervalo de rotagéo entre 0 € 200°
XC 6 | Alterarointervalo de rotagéo entre 0 e 110°
XC 7 | Eixoinvertido
XC30 | Lubrificante de fiior

Consulte detalhes nas paginas 106 a 112.

S

T

Y

A chaveta é usada no lugar de uma
face simples para o tamanho 40.

Face sim
bl

A chaveta é usada no lugar de uma
face simples para o tamanho 40.

Face simples

Size 10 15 20 30 40
C 8 9 10 13 15
D 14 18 20 22 30

Nota) As dimensées e a tolerancia do eixo e da chaveta sdo as mesmas que o padréo.

Com sensor magnético c
Com ajuste do angulo

Tamanho

DRBU2J U

-— | Angulo de rotagio

Tipo palheta | — | Produzido sob encomenda

Padréo
Nada | Sem produgéo sob encomenda | Produzido sob encomenda
Com sensor magnético [ Especiais simples/Produzido sob encomenda | | Simbolo Descrigéo
Com ajuste do angulo XA31 a XA58 | Tipo de eixo padréo
Tipo de eixo. XC 1| Adicionar porta de conexdo
Tamanho XC 2 | Aterar o furo roscado para o furo passante
Simbolo | Tipo de eixo Forma da haste 10[15]20 |30 |40 XC 3 | Atterar a posigao do parafuso
) Eixo longo sem e com face simples OO0 XC 4 | Aterar o intervalo de rotagio
J Eixo duplo Eixo longo sem chaveta e face simples [ ] XC 5 | Alterar o intervalo de rotagao entre 0 & 200°
3 XC 6 | Atterar o intervalo de rotago entre 0 e 110°
. " - XC 7 |Eixoinvertido
Com sensor magnético Com ajuste do angulo Com sensor XC30 |t o fldor

magnética e ajuste do
angulo
[=]

-@1+O®-

[“ote”]

82

A descrigdo acima nd@o pode ser selecionada quando o produto
& fornecido com uma unidade de sensor magnético ou ajuste
de angulo. Consulte detalhes nas paginas 106, 107 e 111.

(mm)
Tamanho| 10 15 20 30 40
D 14 18 20 22 30

Nota 1) Somente as portas laterais estéo disponiveis, exceto

o tipo basico.

Nota 2) As dimensdes e a tolerancia do eixo e da face
simples (uma chaveta para o tamanho 40) séo as
mesmas que o padréo.



Atuador rotativo: tipo de montagem livre Série CRBU2

| /\ Precaugdes

P el e e

| Leia antes do manuseio. Consulte no prefacio 35 as Instrugcdes de Seguranca e nas paginas 4 a 14 as Precaucdes do 1|

1 atuador rotativo e do sensor magnético.

L e e e e e e e e e T I R e |

\ Ajustador de angulo

A\Cuidado

1. Como o angulo maximo da faixa de ajuste do angulo de rotacao sera
limitado pela rotacdo do atuador rotativo, certifique-se de levar isso
em consideragéo quando realizar o pedido.

(Consulte a tabela abaixo.)

Angulo de rotagéo do atuador rotativo |Faixa de ajuste do angulo de rotagéo
2700 0° a 230° (tamanho: 10, 40) *1
0° a 240° (tamanho: 15, 20, 30)
180° 5 0°a 175°
90° 73 0°a85°

*1. O angulo de ajuste maximo do ajustador do angulo para os
tamanhos 10 e 40 é de 230°.

As portas de conexao sdo somente laterais.

. A energia cinética admissivel é a mesma das especificacoes do
atuador rotativo (ou seja, sem o ajustador do angulo).

. Use um atuador rotativo de 100° quando desejar ajustar o angulo para
90° utilizando um tipo dupla palheta.

. Como o bloco ajustador do angulo foi fixado temporariamente no

momento do envio, ajuste e fixe este bloco firmemente antes de

utilizar o atuador rotativo.
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série CRBU2

Saida eficaz

CRBU2W15

CRBU2W10

02 03 04 05 06 07

0.1

CRBU2W20

(w-N) zeoya enbio)

Presséo de trabalho (MPa)

03 04 05 06 07
Pressao de trabalho (MPa)

02

0.1

o]

CRBU2W40

Presséo de trabalho (MPa)

0.2 03 04 05 06 07

(w-N) zeoys enbio)

Press&o de trabalho (MPa)

CRBU2W30

(w-N) zeoys anbio]

Pressao de trabalho (MPa)

longo

IXOo
dos atuadores quando a porta B é pressurizada.

do lado do ei

ir

ior a part

vista super

a0:

hanfrada e intervalo de rotac

icéo cl

Pos

As posicdes chanfradas mostradas a seguir ilustram as condi¢oes

Tipo de dupla planilha

Tipo de Simples palheta

* Para atuadores de tamanho 40, uma chaveta sera usada em vez do chanfro.

5
[

de 90°, 180° e 270° sera apenas

para o tamanho 10. Para o tipo dupla palheta, a tolerancia do angulo de rotagéo de 90° sera apenas*g’

para o tamanho 10.

40

Nota) Para o tipo simples palheta, a tolerancia do angulo de rotag

84



Atuador rotativo: tipo de montagem livre Série CR B U2

Construcao: 10, 15, 20, 30, 40

Tipo de Simples palheta + As figuras para 90° e 180° mostram o estado dos atuadores quando a porta B é pressurizada, e a figura para 270° mostra a posicao das portas durante a rotagéo.

Padrao: CRBU2W10/15/20/30/40-01S (3 roscas fémeas (uma delas esta indi com “**”) i em 120° n4o estdo disponiveis para o tamanho 10.)
Para 90° Para 180° Para 270°
(Visao superior do lado do eixo longo) (Visdo superior do lado do eixo longo) (Visao superior do lado do eixo longo)

QE
=)
(=~
—_

10—
® MSU
Porta A Porta B CRJ
(Lado do eixo longo) ® Lista de pecas FZRM
! g‘:;::i%’a N° Nota da descri¢do|do material
1 | Corpo (A) Liga de aluminio Anodizado CRA1
2 | Corpo (B) Liga de aluminio Anodizado
3 | Eixo da palheta Ago inoxidavel* CRQZ
4 | Batente Resina Para 270°
Amortecedor de borracha 5 | Batente Resina Para 180° MSQ
(Nao aplicvel a CRBUZW10) 6 Rolamento de ago cromo de alto teor de carbono
7 | Anel de encosto Ago inoxidavel MSZ
® 8 | Parafuso sextavado interno Ago-carbono Parafuso especial
9 | O-ring NBR CMRé](%%
(Lado do eixo curto) 10 | Vedagéo de batente NBR Vedagao especial
11 | Chaveta Ago-carbono 'Tamanho 40 apenas MRO

* Ago-carbono para CRBU2W30 e CRBU2W40.
Com unidade de sensor magnético (as unidades sdo comuns para as palhetas simples e dupla.)
CDRBU2W10, 15-00 g CDRBU2W20, 30, 40-C1 g CDRBU2W40-S/D

« Para tipo simples palheta:

As figuras apresentam atuadores para 90° e 180° quando a porta B é pressurizada.

« Para tipo dupla palheta:

As figuras a seguir mostram a posicdo de rotagdo intermediaria quando a porta A ou B é

pressurizada.
! Lista de pecas
1 N° | Descrigdo Material
Porta B = "
Porta A ’Ci} G 1 Protecao (A) Resina
i 2 | Protegio () Resina
‘ 3 Alavanca do anel magnético Resina
I 4 Bloco de fixagdo (A) Liga de aluminio
ﬁ@D ‘ 5 | Blocodefixacéo (B) Liga de aluminio
® @ 1 6 Bloco de fixagéo Liga de aluminio
7 Bloco do sensor (A) Resina
@ 40 8 | Blocodosensor (B) Resina
7] 1 - Bloco do sensor i
® 9 i Resina
10 | Anelmagnético -

11 | Brago Ago inoxidével
| 7 12 | Parafuso deretencio sextavadointemo | Aco inoxidavel
13 | ParafusoPhillps de cabecaredonda | Ao inoxidével
14 | ParafusoPhillips de cabecaredonda | Aco inoxidavel
15 | Parafuso Phillips de cabecaredonda | Aco inoxidavel
16 | ParafusoPhilips de cabecaredonda | Ao inoxidével
O 17 | Tampadeborracha NBR (apenas tamanho 40)

®e

* S&o necessarios dois parafusos Phillips de cabega
redonda ®para CDRBU2W10.

* Pega individual ndo pode ser enviada. E necessario
adquirir toda a unidade. (Consulte a pagina 139.)
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série CRBU2

Construcao: 10, 15, 20, 30, 40

Tipo de dupla planilha - As figuras abaixo mostram a posi¢éo de rotacéo intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.

Pardao: CRBU2W10-01D

Para 90°
(Visao superior do lado do eixo longo)

Para 100°
(Visao superior do lado do eixo longo)

(Lado do eixo curto)

Padrdo: CRBU2W15/20/30/40-C1D
+ As figuras abaixo mostram a posicdo de rotagdo intermediaria
quando a porta A ou B é pressurizada.

Para 90°
(Visao superior do lado do eixo longo)

O[O, 0 W)
@ +

of
\
!
!
/
\.
A /
OO &

Porta A Porta B

(Lado do eixo longo)

2 Chaveta para
*“ tamanho 40

Amortecedor de
borracha interno

(Lado do eixo curto)

86

Lista de pecas

N° | Descricao Material Nota
1 Corpo (A) Liga de aluminio Anodizado
2 | Corpo(B) Liga de alumirio Anodizado
3 Eixo da palheta Ago-carbono
4 Batente Ao inoxidavel
5 Batente Resina
6 Batente Aco inoxidavel
7 Rolamento 'Rolamento de ago cromo de alto teor de carbono
8 Anel de encosto Ao inoxidavel
9 Tampa Liga de aluminio Anodizado
10 Placa Resina
1 Parafuso sextavado interno Ago-carbono Parafuso especial
12 0O-ring NBR
13 | Vedagao de batente NBR
14 | Gaxeta NBR
15 | O-ring NBR
16 O-ring NBR
Para 100°
(Visé@o superior do lado do eixo longo)
s P
®: Q//’ _ \\\‘@-
/o7 2 &
() “ i v
V3 /
AX) () /
ool
|
Porta A Porta B
Lista de pecas
N° Descricdo Material Nota
1 Corpo (A) Liga de aluminio Anodizado
2 | Corpo (B) Liga de aluminio Anodizado
3 Eixo da palheta Ago-carbono
4 Batente Ago inoxidavel
5 Batente Resina
6 | Batente Ago-carbono  *
7 Ri Rolamento de ago cromo de afo teorde
8 | Anel de encosto Ago inoxidavel
9 Parafuso sextavado interno Ago-carbono Parafuso especial
10 | O-ring NBR
11 | Vedacéo de batente NBR
12 | Chaveta Ago-carbono Tamanho 40 apenas

* Para o tamanho 40, o material para a referéncia ry é de aluminio fundido.
* Pega individual no pode ser enviada,



Dimensoées: 10, 15, 20, 30

Tipo de Simples palheta - As figuras a seguir apresentam atuadores para 90° e 180° quando a porta B é pressurizada.

CRBU2wO-00S

<Localizagéo da porta: porta lateral>

2X82

Atuador rotativo: tipo de montagem livre Série CR B U2

CRBU2WO-OISE

<Localizagao da porta: porta axial>

2X82

x]
N
=
N

=||

o
==
[

x)
N
=
=

o cAm
]
oE CRQZ
Rosca de 3 x Q1 !I_
Para montagem [ |T MSZ
da unidade i =
;H N & CRO2X
S Corpo (B MSaX
Qﬂ@ =
Corpo (A)
ol m
=l
L )
™ Parafuso de retengéo sextavado interno M5
oE -
(Parafusos de retencdo sextavados
oF internos nao estéo disponiveis se o corpo
(B) néo tiver roscas usinadas.)
oA
CRBU2W100-00S CRBU2W100-0SE
3xQt <Localizagao da porta: porta lateral> Porta A N Porta <Localizacao da porta: porta axial>
Para montagem
da unidade N Porta B
Para montagem da unidade (mm)
Modelo A|B|C|D|E@ge |Fhy) |[GIH|J|K|L|M|N|P Q1""‘;;“ns1sz T|IU|V |W|X
CRBU2W10-[1S 0004 o 105105 W | M5x08
CRBU2W10-LISE 29122 | 8|14 | 4002 | 90me |1 1555 | 9|05 85195 24 - 1 [M3x05 3,5|M3x05 |17 (3 |25 |31 |41
CRBU2W15-[]S 0,004 o 10,5 [10,6 - | M5x08
CRBU2W15-LISE 34125 | 9118 5002 (1200 |1,5(155| 6 [10]0,5 1 o 29 | M3x0,5 M3x05 3,5|M3x05 (21 (3 |29 |36 |48
CRBU2W20-[1S 0004 0 11,5 11
CRBU2W20-0ISE 421345/10 |20 | 6002 1400 (1,5(17 | 7 |10 |05 4 13 36 | M4x0,7 M5x08 |4,5| M4x07 |26 |4 |36 |44 |59
CRBU2W30-[1s 0005 0 12|13 |
CRBU2W30-LJSE 50 |475(13 |22 | 8014 [16.00 (2 |175] 8 |12 (1 155 |14 43 |M5x08 M5x08 |5,5|M5x08 |29 |4,5|42 |52 | 69 D-00
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série CRBU2

Dimensoes: 10

Tipo de dupla planilha - As figuras abaixo mostram a posic&o de rotagéo intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.
CRBU2W10-C0D

<Localizagéo da porta: porta lateral>

2 x M3 x 0,5 passante 2x 3,5 passante

N

09h9 §oss

0496 05%

0,5 4 x 3,5 passante

/(2 nos lados ajustadores)
mI <

10,5

X

31

Porta A Pﬁ—‘_ B port

xM5 x 0,
(Porta de conexao) 0,5

(9)

0,004
0496 <ore CRBU2W10-0DE

29h9 j\m <Localiza¢ao da porta: porta axial>
029 Porta A Porta B
—_——

9,5
2xM3x0,5

(Porta de conexao)

T

6 x M3 x 0,5 de profundidade 3
(para montagem da unidade)
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Atuador rotativo: tipo de montagem livre Série CR B U2

Dimensoées: 15, 20, 30

Tipo de dupla planilha - As figuras abaixo mostram a posicéo de rotagéo intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada.

CRBU2W15/20/30-C1D CRBU2W15/20/30-C1DE
<Localizagéo da porta: porta lateral> (As figuras abaixo demonstram <Localizagéo da porta: porta axial>
atuadores de tamanho 30.) CRB2
-Z
2X82
CRB1
CRA1
-Z
| CRO2
| |:
, ‘ ' \ — Corpo (B) I | MSQ
s =) N {}} - = @ Rosca de 3 x Q1 para @ Corpo (B) MSZ
}5& @ montagem da unidade !
= ——— 7
Porta i Corpo (A) |CROZX
axm b T MS0X
- N Corpo (A) _’t: - ! MRO
=T \ Parafuso de retencéo sextavado interno M5
| |oE oF ©s de refengao
oF oF internos n@o estéo disponiveis se o corpo
oA aA (B) ndo possuir roscas usinadas.)
Porta A N Porta B
— —
of e ;
A
(mm)
Modelo A B|(C|D|E@e|Fhy |[G|H|J| K|L|M|N|P Q1 R S1| S2 T UV WX
CRBU2W15-01D —0008 o 10,5/10,5 M5x0,8
CRBU2W15-CIDE 34125 | 918 | 5 %% |12 S |1,5(155| 6 | 10|05 1 0 29 |M3x0,5 M3X05 3,5/ M3x05 |21 |3 |29 |36 |48
CRBU2W20-C1D o o 11,5/11
CRBU2W20-LIDE 42 134510 |20 | 6 612 |14 00 |[1,5(17 | 7 |10 (0,5 12 13 36 (M4x0,7 | M5x0,8 |4,5| M4x0,7 | 26 |4 |36 | 44 | 59
CRBU2W30-C1D 0005 000 12 |13
CRBU2W30-CIDE 50 |47,5| 13 |22 | 8 3% |16 06w [2 [175] 8 [12 |1 155014 43 |M5x0,8| M5x0,8 |55 M5x08 |29 |4,5| 42 | 52 | 69
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série CRBU2

Dimensoées: 40

Tipo de palheta simples/dupla + Para tipo simples palheta:
CRBU2W40-0S/D As f\gu.ras apresentam atuadores para 90° e 180° quando a porta B é
<Localizagdo da porta: porta lateral> pressurizada.
S + Para tipo dupla palheta:
4@7 W As figuras a seguir mostram a posigdo de rotag@o intermediaria quando a
> porta A ou B é pressurizada.
——[[ =l
I Dimensdes da chaveta L \L
Modelo b (h9) h (h9) L
CRBU2W40-0000 | 4.3, 43000 20
< & N
38
2 x 5,5 passante 2 x M5 x 0,8 passante #25h9 Soss
01096 36%
1.5 4N 3 (pova dmensio dachavela JS) -
~ l 94 (Dimenséo da ranhura da chavela 4P9) %
o
A Q
2 x 5,5 passante @ 2 x 5,5 passante
38 )
[ 1
0, 0,
< 1 b3 1 & o i b3 N
«
D)
2
3 N
Porta A __Porta B [
2xM5x0,8 ] I ‘ ﬁ]
w
m[ e -
— Roscade 3xM5x0,8x8
Lo,
01096 8%
025h9 Loss CRBU2W40-JSE/DE
<Localizagao da porta: porta axial>
063 Porta A
20
2xM5x0,8 Porta B

05
\6
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Atuador rotativo: Série CDRBUZde montagem livre

Dimensoées: 10, 15, 20, 30 (Com unidade de sensor magnético)

Tipo de Simples palheta

CDRBU2W10, 15-00S

Atuador rotativo

=

2x81

2xS1

« As figuras a seguir apresentam atuadores para 90° e 180° quando a porta B é pressurizada.

CDRBU2W20, 30-00S

ow

2x 81 2x82

oE

gn
gEE

o
==
[

x)
N
=
=

2x 81

11 Atuador rotativo
o —m}/}

HEE
SIB|=

Porta A

H

msz

Sensor magnético

oY

255

(34,5: tipo de conector)

oA oA

=20,5
(Aprox. 26,5: tipo de conector)

*1. O comprimento é 24 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos s&o usados: Nota) - As portas dos atuadores rotativos com sensor
D-90/90A/S99(V)/T9I(V)/SIP(V) magnético sdo somente laterais.
O comprimento é 30 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos sdo usados: D-97/93A + Os desenhos acima da visao exterior ilustram os
*2. 0 angulo é 60° quando qualquer um dos seguintes sensores éticos s&o utilizados: D-90/90A/97/93A atuadores rotativos com um sensor na direita e um
0 angulo é 69° quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos séo usados: D-S99(V)/T99(V)/SIP(V) sensor na esquerda.
(mm)
Modelo A B|C|D|E@@)|Fh) G| |H|K|L|M|N R S1| S2 T/ U|V|W X]|Y
CDRBU2W10-CIS| 29 |22 | 29 | 14 | 4 38% | 9 Soss| 1 155| 9 105(105/105|M5x0,8| 3,5 |M3x05| 17 |3 25 | 31 | 41 [185
CDRBU2W15-(1S| 34 |25 | 29 | 18 | 5 85% |12 Soss| 1,5 [155| 10 | 0,5 [10,5]10,5|M5x0,8| 3,5 |M3x0,5| 21 |3 |29 | 36 | 48 |185
CDRBU2W20-C1S| 42 |34,5| 30 | 20 | 6 %8% |14 Sos| 1,5 |17 | 10 | 0,5 | 11511 |M5x08|45 |M4x07| 26 |4 | 36 | 44 | 59 |25
CDRBU2W30-C1S| 50 |47,5| 31 | 22 | 8 8% |16 60| 2 [17,5] 12 | 1 12 |18 |M5x08) 5,5 |M5x08| 29 | 45| 42 | 52 | 69 |25
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Série CDRBU2

Dimensées: 10, 15, 20, 30 (com unidade de sensor magnético)

Tipo de dupla planilha - As figuras a seguir apresentam atuadores para 90° e 180° quando a porta B é pressurizada.

CDRBU2W10-0D CDRBU2W15, 20, 30-00D
(As figuras abaixo apresentam atuadores
2 x M3 x 0,5 passante de tamanho 20.)

2 x 3,5 passante

I @ 9
oA 4 = > %/ BB
* Q)
17 2 x 3,5 passante 17 29h9 0 T
o3 odge it 2 B 5
Porta A 05 PortaB L oE
i X 2x 81 7
2xM5x08 N ’l “f ; ’-d bl x[] 2 : \ | ||
(Porta de cone f *g ] s = i
S 0
e s [Cples= = 2 | °] =
ML 71 \2x35passante |1 LT | © Porta A L[N Porta B
(I g e
L 2xk A1
38 9 2 T .
T | 8358 @ = x|: N
BESSSWBiEE 1 !
ﬁ 0185 ﬁ &5
1 oY
029
oA

CDRBU2W15-00D

(Aprox. 26,5: para o tipo de conector)
CDRBU2W20/30-00D

*1. O comprimento é 24 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos sao usados: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SIP(V)
O comprimento é 30 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos sao usados: D-97/93A
*2. O angulo é 60° quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos é usado: D-90/90A/97/93A
O angulo é 69° quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos sdo usados: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)
*3. O comprimento (dimensao S) é 25,5 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos do tipo grommet sao utilizados:
D-R73/R80/S79/S7P/T79
O comprimento (dimens&o S) é 34,5 quando qualquer um dos seguintes sensores magnéticos do tipo conector so utilizados: D-R73/R80/T79 (mm)

Modelo| A | B | C | D |E(@6)|F(h9)|G|H|K|L|{M|N| R |S1| 82 |[T|U |V | W | X|Y| Z

CDRBU2W15-CID| 34 |25 | 29 | 18 | 5 38% |12 S0 | 1,5 |155| 10 | 0,5 (105|105 |M5x 038 |3,5 |[M3x05| 21 [3 |29 | 36 | 48 |185|24°' |30

CDRBU2W20-CID| 42 [345] 30 [ 20 [ 6 3% [14 80 [ 1,5 [17 | 10 [0,5[11,5[11 [M5x08[4,5 [Max07] 26 [4 [36 ][44 [50]25 | | .
CDRBU2W30-0ID| 50 [47,5| 31 [ 22 [ 8 9555 [16 Su |2 |175] 121 [12 [13 [M5x08]55 [Msx08] 20 [4,5] 42 [ 52 [ 69 [25 |255]345
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Atuador rotativo: Série CDRBUZde montagem livre

Dimensoes: 40 (com unidade de sensor magnético)

Tipo de palheta simples/dupla

CDRBU2W40-01S/D

+ Para tipo simples palheta:
As figuras apresentam atuadores para 90° e 180° quando a porta B é

pressurizada.

7%

N

A
N

2 x 5,5 passante

OD
N
2x5,5 passante

+ Para tipo dupla palheta:
As figuras a seguir mostram a posi¢do de rotagao intermediaria quando a
porta A ou B é pressurizada.

x]
N
=
N

152
164

Dimensdes da chaveta

=l

QE
=)
(=~
—_

i

o]

14

Porta A

2xM5x0,8
(Porta de conex&o)

Unidade do sensor

/ :
Série b (h9) h (h9) L MSuU
CDRBU2W40-000000| 4.8 4800 20
A CRJ
% CRA1
-Z
15 2 x M5 x 0,8 passante CRA1
: 025h9 Soee
01096 $5% CRQZ
~ msa
4h9 5., (nova dimensio da chaveta JIS) (T
“32%2 (Dimenséo da ranhura da chavela 4P9) i MSZ
N 9
2x5,5 passante L 38 o “ CMRSQ(%%
f
Bk @ K & ViR
8
o <
B g
Porta B
[1]
i E| L [
I [ & .
ol
1 |
| & 8
= ‘ 4% =°|®
8
il T s
=98
Ll i
< v
e 031
263
D-OJ

Rao 5

93



Atuador rotativo com ajuste do angulo
Tipo de montagem livre

Serie CRBU2WU

Tamanho: 10, 15, 20, 30, 40 _

SO

Como pedir

Tamanho
S crBu2 wu[ || |-[180] o

Tamanho 20
o] 2
[ 15 | 49

faliieal CDRBU2 wu —|1f|s0|
e tae CoRBU2WU[ || |-[180]

Com sensor magnético I N
(Com unidade de sensor magnético e com anel magnético) Tipo palheta

* Consulte a pagina 139 quando a unidade de sensor 20 [[S [ Simples palheta
for 30 | D_| Dupla paneta

Produzido sob encomenda

Tamanho Consulte a tabela abaixo para obter detalhes.

Numero de sensores magnéticos

40
Tipo de montagem livre
Tipo de eixo » *$§ (1 sensor magnéico) é enviado com um sensor
P Sensor magnético magnético do lado direito.
W V0 95p com face impes lamanho 10: 50 \ Som sansor magnétcs ** Nada (2 sensores magnélicos s30 enviados com um
| Chave de eixo longo, eixo curto com face simples (tamanho 40) | Nada (com anel magnético) sensor do lado direito & um do lado esquerdo).
Com ajuste do angulo " Para saber o modelo de sensor Entrada elétrica/Comprimento do cabo
magnético aplicavel, consulte a -
tabela abaixo. Nada| Grommet/cabo: 0,5 m
PadrioI Angulo de rotagao L | Grommeticabo:3m
[ Nada [Padrao | Simplos -2 90° z immme'l/cagofsé"
P ‘Espec\a\s simples/Produzido sob encomenda‘ Palheta 180 180° c onectoricabo: 0,5 m
. ) 270 270° CL Conector/cabo: 3 m
Para obter detalhes, consulte as paginas 101 a 112. ON | Conectorisem cabo
Dupla 90 90°
* Os conectores estéo disponiveis apenas para os tipos de
Palheta 100 100° sensores magnéticos R73, R80 e T79.
** Cabo com a referéncia do conector.
D-LCOs: cabo 0,5 m
D-LC30: cabo 3 m
" PR P P ~ " D-LC: ib
Sensores magnéticos aplicaveis/Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informacdes sobre sensores magnéticos. 30:cabosm
5 Tens&o da carga S Comprimento do cabo (m) *| .. -
Tamanho | | Elétrica | .S | Cabeament o 23 | Carga Produzido sob encomenda
licavel £ E 2| o (saide) s | Tipodecabo | o5 | 3 | 5 |venum| licavel Made 10 en
aplicavel | = ntrada 3 DC AC ko naca| (L) | @) | w0 |SE aplicave order | (Consulte detalhes nas paginas
&
101 2105, 111 e 112))
g 2 fios 12V 199 ® 00 -0 :
S - Simbolo | Especificagcées/Descricdo
@ T99V —
] - 2 ® 00 o XA1 a XA24| Tipo de eixo padrao
£ E|3fios _ S99 |Cabopara | @ | @O |—| O _
§ @ | (NPN) Soov |ratahos | @ | @O =] O XC 1 | Adicionar porta de conexéo
5 N 5V,12V esados Alterar o furo roscado para o furo passante
Rl 3 fios sop_|P ® @[O0 | O oo ree, | [ XC2 _
10e § Grommet (PNP) 24V SoPV e @O — |0« | XC 3 | Aterara posicdo do parafuso
15 — XC 4 | Atterar ointervalo de rotagéo
H § 55\{/" :22 VY SV; Lzyzsw 90 | | @] 0| @~ XC 5 | Alterar ointervalo de rotagao entre 0 ¢ 200°
£ i 2fios itov' | aniioy | 90A o006 - - XC 6 | Aterar o inervalo de rotagéo enlr O ¢ 110°
5 £ — 97 | Caopaakly o 0 e —| - 6 ¢
s & - 100V il olele — = XC 7 | Exoinverido
= — XC30 | Lubrifcante de fldor
E 2:1:::: 2 fios 12v I;:C : : 9 Y 9 - A descricdo acima ndo pode ser selecionada
- E _ quando o produto é fornecido com uma unidade
8 @ | 31 (NPN) S79 ® 0 OO |cuio de sensor magnético ou ajuste de angulo.
para2t, | B Grommet ey, 5V, 12V s7p |Cabopara | @ | @ | O | — | O [ieCl |Relé, | Consuite detahes nas paginas 101, 102e 111,
cLp
0ed) || Grommet | g 100V | R73 g:::(‘,ho": e/e|0|— |-
g £ _ —
8| Conector @ 2 fios - R73C o 0o 0o | o -
5| Grommet |o 48,100V 100Voumenos | R8O @ 0 O — | — [mso
2
3| Conector |2 — | 2Voumenos | R80OC ® o 0 0 — -
* Simbolos de comprimento do cabo:0,5 m Nada (Exemplo) R73C * Sensores magnéticos marcados com “v” s@o produzidos
3m L (exemplo) R73CL apos o recebimento do pedido.
5m Z (exemplo) R73CZ

Nenhum N (exemplo) R73CN
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Construcao: 10, 15, 20, 30, 40

Tipo de palheta simples/dupla
Com ajuste do angulo

CRBU2W10/15/20/30/40-015

Lado da porta
a2
(A, B)

Atuador rotativo com ajuste de
angulo de montagem livre

Simples palheta

Lista de pecas

Dupla palheta

série CRBU2WU

Com unidade de sensor magnético e ajuste do angulo
CDRBU2WU10/15-03 CDRBU2WU20/30/40-003

Chaveta para
tamanho 40

Lado
Q ! Q} da porta Lado da porta
bore || & O |fdadoce

| /\ Precaucées |
1 Leia antes do manuseio. Consulte no prefacio 35 as 1
1 Instrucoes de Seguranca e nas paginas 4 a 14 as|l
1 Precaucgdes do atuador rotativo e do sensor magnético. 1

[ e e L L L

N° Descricdo Material Nota
1| Aneldo batente Aluminio fundido Pintado ‘ Ajustador de éngulo
2 | Alavanca do batente Ago-carbono Revestido com niquel .
3 | Retentor da alavanca Ago-carbono Zinco cromado A C u Idado
4 | Amortecedor de borracha NBR 1. Como o angulo maximo da faixa de ajuste do angulo de rotagéo sera
5 | Bloco dobatente Ago-carbono Zinco cromado limitado pela rotacdo do atuador rotativo, certifique-se de levar isso
6 | Retentor do bloco Ago-carbono Zinco cromado em i 40 quando realizar o pedido.
7 | Tampa Resina (Consulte a tabela abaixo.)
8 | Parafuso sextavado interno Aco inoxidavel Parafuso especial Angulo de rotagdo do atuador rotativo |Faixa de ajuste do angulo de rotagdo
9 | Parafuso sextavadointerno Ago inoxidavel Parafuso especial 270° 0° a 230° (tamanho: 10, 40) *1
10 | Parafuso sextavado interno Ago inoxidavel Parafuso especial 0° a 240° (tamanho: 15, 20, 30)
Junta Aco inoxidavel Tamanho 10 apenas 180° % 0°a175°
" Liga de aluminio Zinco cromado 90° 7% 0°a85°
Parafuso sextavado interno Ago inoxidavel A A *1. O angulo de ajuste maximo do ajustador do angulo para os tamanhos 10 e
12 — porca sextavada sera usada 40 & de 230°.
Porca sextavada Aco inoxidavel apenas para CDRBU2W10.
13 | Parafuso Phillps de cabega redonda Ago inoxidavel 2. As portas de conexa@o sdao somente laterais.
14 | Aavanca do anel magnética — 3. A energia cinética admissivel é a mesma das especificagcoes do

* Pega individual ndo pode ser enviada. E necessario adquirir toda
a unidade. (Consulte a pagina 139.)

atuador rotativo (ou seja, sem o ajustador do angulo).

4. Use um atuador rotativo de 100° quando desejar ajustar o angulo para
90° utilizando um tipo dupla palheta.

5. Como o bloco ajustador do angulo foi fixado temporariamente no
momento do envio, ajuste e fixe este bloco firmemente antes de
utilizar o atuador rotativo.
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série CRBU2WU

Dimensoées: 10, 15, 20, 30 (com ajuste de dngulo)

Tipo de Simples palheta
CRBU2WU10, 15, 20, 30-00S

> 2
oo
T
2xS2 oF
L oE
2xS1 2xS1
o 0 o
Atuador rotativo de montagem livre Oy 4 O
ol il
[ CE 1= ¥ © ©
20 =
Porta A /‘ g N Porta B 0
2xR / 1=
J'I_E]_FIJ ﬂ_l_m *O
Ajuste de angulo ———
{ >
Cap A
* Os numeros acima apresentam atuadores de tamanho
20 para 90° e 180° quando a porta B esta pressurizada. (mm)
Modelo A|B|C|D|E@)|Fhy|G|H|K|L|[M]|N R |s1]| s2 Tlu[v w[Xx]|Y
CRBU2WU10-00S| 29 |22 |19,5| 14 | 4780% | 98es| 1 |155| 9 | 0,5 |10,5[10,5| M5x0,8 | 3,5 |[M3x05 | 17 | 3 25 |31 | 413
CRBU2WU15-00S| 34 |25 [21,2| 18 86% | 1280 | 1,5 [155| 10 | 0,5 |10,5[10,5| M5x0,8 | 3,5 |[M3x05 | 21 |8 |29 | 36 | 48 | 3.2
CRBU2WU20-00S| 42 |34,5|25 | 20 | 6356% | 1480 | 1,56 [17 | 10 | 0,5 [11,5[11 | M5x0,8 | 45 |[M4x07 | 26 |4 |36 | 44 | 59 | 4
CRBU2WU30-0IS| 50 |47,5[29 | 22 | 808% | 1680 | 2 |175] 12 |1 |12 [13 [M5x08| 55 |[M5x08 | 29 | 4,5 | 42 | 52 | 69 | 45
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Atuador rotati juste do angul 3ri
uadorrota Iv-?i;gnsea]nl:cs)r?ta;ez?%r: Série CR B U2 WU

Dimensoées: 10, 15, 20, 30 (com ajuste de dngulo)

Tipo de dupla planilha
CRBU2WU10-00D CRBU2WU15, 20, 30-01D

As figuras abaixo demonstram atuadores de tamanho 20.

CRB2
-Z
2 x M3 x 0,5 passante 2 x 3,5 passante m
ot
O\ B o CRB1
ok \4_/
<l | Y MSu
! 2x 1 CR
09 h9 S0 CRA1
0.5 2 x 3,5 passante 0,004 -z
N / T 04 965012 Atuador rotativo
2xM5x0,8 ml_ / 2x35passante | < de montagem livre CRA1
= 17 T2} N L7 - \
(Porta de conexao) et Y o' 4 \_g -CE)
X 8 o o
” %jé ’M *—H CN\I Porta A CROZ
Porta A ~{ _Porta B — ™) p:

PotaA iy — H—— I_,J_Lia 2xR, MsQ

ool =] 2/ %)
g Ajuste de anguly/ y /:>_§_. MSZ

S — | § I
o e oA CRO2X
029 MSaX
o \ MRQ
: g}d
*As figuras acima mostram a posi¢&o de rotacéo intermediaria quando a porta A ou B é pressurizada. (mm)

Model A|B|C|D|E@]|Fh)y G H|K|L|M|N R S1 S2 T|U|V WX Y
CRBU2WU15-CD| 34 |25 |21,2| 18 | 538% | 1280 | 1,5 [155| 10 | 0,5 |10,5/10,5| M5x0,8 | 3,5 |[M3x05| 21 |3 | 29 | 36 | 48 | 3,2
CRBU2WU20-CID| 42 [34,5(25 | 20 | 638% | 1480 | 1,5 [17 | 10 | 0,5 |11,5|11 |M5x08 | 4,5 |[M4x0,7 | 26 |4 | 36 | 44 | 59 | 4
CRBU2WU30-0D| 50 [47,5]29 | 22 | 83%% | 16000 |2 [175] 12 |1 |12 |13 |M5x08 |55 |M5x08 | 29 | 45| 42 | 52 | 69 | 4,5
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série CRBU2WU

Dimensoes: 40 (com ajustador de angulo)

Tipo de palheta simples/dupla

CRBU2WU40-0S/D

98

2x5,5 passant9

OD
[3Y
2 x 5,5 passante

+ Para tipo simples palheta:

As figuras apresentam atuadores para 90° e 180° quando a porta B ¢ pressurizada.

« Para tipo dupla palheta:

As figuras a seguir mostram a posigao de rotagao intermediaria quando a porta A ou
B é pressurizada.

Aa

| <l

&

2

38

o

~

14

Porta A

2xM5x0,8
(Porta de conexao)

Ajuste de angulo

e

Dimensdes da ranhura E
da chaveta L \L
Série b (h9) h (h9) L
ol < CRBU2WU40-000 | 4.8 4800 20
w| @
025h9
2 x M5 x 0,8 passante D082
1096 5%
4h9 .5 (Nova dimens&o da chaveta JIS) h
“36%(Dimensao da ranhura da chaveta 4P9)| N
N o
o @
2 x 5,5 passante L 38 .
g &
o
«
@ =
0 o
Porta B =
©
@
063

N




Atuad tati juste d o
“angulo de montagem e Série CORBU2WU

Dimensées: 10, 15, 20, 30 (com unidade de sensor magnético e ajustador de angulo)

Tipo de Simples palheta

CDRBU2WU10, 15-00S CDRBU2WU20, 30-00S
111 T
Porta A i PotaB QO Porta A ¢ Pota O
B ONC £
Atuador rotativo de . é
montagem livre = @ Atuador rotativo de
o m\ 2xR montagem livre [at] CRB1
2xR
Ajustador de angulo { 0 171 ) MSU
= r{" o Ajustador de angulo CRJ
I
Unidade do sensor i i Q_E:_ﬂ. o CRA1
Anmmnj -Z
Ll 3
s Unidade do sensor
ensor magnético

Sensor magnético /

—=

—E=
HEE
SIB|=

=
7
N

(mm) *As figuras seguintes apresentam atuadores para CRO2X
Modelo Bl C|D R 90° e 180° quando a porta A é pressurizada. MSQX
Nota) As portas de conexdo dos atuadores
CDRBU2WU10-00S |22 [455| 14 | M5x 0,8 rotativos com unidade de sensor magnético MRQ
CDRBU2WU15-00S |25 |47 18 | M5x0,8 e ajustador de angulo sdo somente laterais.
CDRBU2WU20-0S | 34.5 | 51 20 | M5x08 Nota) Os desenhos acima contendo a viséo
2 2 exterior ilustram os atuadores rotativos
CDRBU2WU30-0S [47,5|55,5| 22 | M5x 0,8 equipados com um sensor na direita € um
sensor na esquerda.
Tipo de dupla planilha
CDRBU2WU10, 15-C0D CDRBU2WU20, 30-01D
a Porta A Porta A PotaB QO
A -
v v SIRE
Atuador rotativo de Atuador rotativo de 5
montagem livre montagem livre Atuador rotativo de
o montagem livre m
“N_2xR
Tampa { Ajustador de angulo m L o
Ajustador de éngulo{ = - o Ajustador de angulo
I . ] i n
s — Unidade do sensor i ’: o
& = o A mmmn 1B 1
Unidade do sensor L b i i Unidade do sensor
i mmn Sensor magnético Q "‘ I T
" N
Sensor magnético ﬁ ﬁ Sensor magnético
(mm)
*As figuras acima mostram a posig&o de rotag&o intermediaria
Modelo B/ C|D R quando a porta A ou B é pressurizada.
CDRBU2WU10-00D |31 |455| 14 | M5x 0,8 Nota) As portas de conexdo dos atuadores rotativos com
idade d éti tador de angul
CDRBU2WU15-0D [25 |47 | 18 | M5x08 <80 somento aterats, ¢ stador 6@ angulo
CDRBU2WU20-0D | 34,5 | 51 20 | M5x0,8 Nota) Os desenhos acima contendo a visd@o exterior ilustram
> > os atuadores rotativos equipados com um sensor na
CDRBU2WU30-00D |47,5(55,5| 22 | M5x0,8 direita e um sensor na esquerda.
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série CORBU2WU

Dimensoes: 40 (com unidade de sensor magnético e ajuste de angulo)
. . « Para tipo simples palheta:
TIpO de palheta SImPIES/dupla As figuras apresentam atuadores para 90° e 180° quando a porta B é

CDRBU2WU40-01S/D pressurizada.

« Para tipo dupla palheta:

As figuras a seguir mostram a posigdo de rotagdo intermediaria quando a
porta A ou B é pressurizada.

- (] <l
Dimensbes da ranhura
da chaveta L b
/ Série b (h9) h (h9) L
CDRBU2WU40-000 | 4945 4500 20
-

(- @

&

~

152
164

025h9 §os2

2 x 5,5 passante 11,5 2 x M5 x 0,8 passante
01096 55%
o
I B
4h9 30 (nova dimensao da chaveta JIS) [N
o 352 (Dimensao da ranhura da chaveta 4P9) N
« N o
o ©
2 x 5,5 passante 38 2x 5,5 passante S+ 38 ™
[ 1
0] w0]
< 6 D <
- o
)
i
3]
n
Porta A \_ Porta B 5l
<
2xM5x0,8 |:=|
(Porta de conexao)
2)
Ajuste de angulo ﬁ m dj_‘
M Ol [
% 10
- =5 2
Unidade do sensor S 5 @
- A =
=7
Is}
3]
$
= g
Edg
o| 7
X | o
<
@
231
263
Q R,
D 2;
) 35
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Série CRBUZ2 (Tamanho: 10, 15, 20, 30, 40)
Especiais simples:
-XA1 a -XA24: sequenciamento padrao do eixo |

O formato do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. (Consulte o prefacio 32).
Entre em contato com a SMC para obter uma folha de especificagdes ao fazer um pedido.

Simbolo
Sequenciamento padrao do eixo | -XA1 a XA24
Tipo de eixo aplicavel: W (padréo) CRB2
Localizacao da porta de conexao -Z

QE
=)
(=~
—_

IT 1

Com sensor magnético
corBU2w U P [10|—[90][ s | ——[179L]— [ xA2A24c1c30 | MSU
Com sensor magnético-[ l lTiPO palheta l Simbolo de CRJ
Tipo de montagem livre Angulo de rotagdo * Sensor magnético ::g?;g‘é'g';‘;’;m E:ZRM
Tipo de eixo Tamanho
Com ajuste do angulo
E 1da de jamento padroni

Simbolo de sequenciamento padrao do eixo

= =33
RI8(IR|=

Axial: superior (lado do eixo longo) Axial: base (lado do eixo curto) CRO2X
" L Tamanho aplicavel " . Tamanho aplicavel | |MSQX
Simbolo Descrigao 10115120 130 [40 Simbolo Descrigao 10115120 130 [40 Q
XA 1 | Rosca fémea na haste oe|e XA 2% | Roscafémea nahaste e/e e e MRQ
XA 3 | Rosca macho na haste e o0 0 XA 4* | Roscamachona haste o oo °
XA 5 Eixo redondo [ AN AN BN ) XA 6* | Eixoredondo escalonado o oo 0|0
XA 7 | Eixo redondo com rosca macho eeojo]e XA 8% | Eixoredondo escalonado com rosca macho e/ejofo]e
XA 9 |c do chanfro standard e o0 0 XA10 * | Comprimento do chanfro standard modificado o oo o|e
XA11 | Chanfro dupla face eo/ojo e XA12 * | Chanfro dupla face o oo 0|0
XA14 * | Eixo com furo passante + rosca fémea na haste e[e[o]e XA15 * | Eiro com furo passante + rosca femea a haste ejeeje
XA17 Eixo encurtado (AKX 2K 2K ] XA18 * | Eixoencurtado [ AKX JK 2K 2K )
XA21 Eixo redondo com chanfro deduplaface | @ | @ | @ | @ XA22 * | Eixo redondo escalonado com chanfro de dupla face o/ o/olole
XA23 | Chanfro em angulo reto (AKX KK
XA24 | Chave dupla [ J
- A P . 3 Eixo duplo
Estas especificagdes ndo estdo disponiveis para atuadores rotativos —
com sensor magnético e/ou unidade de ajuste do angulo. Simbolo Descrigdo 1‘;?";:”*12003253‘;%
XA13 * Eixo com furo passante [ BE XK )
XA16 * Eixo com furo passante + rosca fémea dupla na haste [ K B 2K )
XA19 * Eixo encurtado [ BN BR BN )
XA20 * Eixo invertido FAK B BEK RK )
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série CRBU2

Combinacgao

Combinacgao XAl

Simbolo Combinagao

XA 1 1
XA 2
XA 3
XA 4
XA 5
XA 6
XA 7
XA 8
XA 9
XA10
XA11
XA12
XA13
XA14
XA15

=)

@ [XA12
— [XA13

i) e |efF

|
|
3

XA16

XA17

XA17

oiifiiieileiei|e|ef o>

XA18

XA18

XA19| —

XA19

XA20

XA21

XA22

XA23| —

..\.III.I\\II.I.I.I.I.E
II.I\I.IIII\.I.I.I.\.E

oo |ofi|i|i|ofi|i|i|i|i|ef|ef|ef|ef}
Hirjefififilelififi|i|i|e]i|e|i eI |@fF
treifireifififi|i e e @
oo ije|iieiiifieleF
Hieii|ilei|i eeee eF

LIC IR T \.I...\.S
|

XA24| —

Uma combinag&o de até dois XAOs esta disponivel.
Exemplo: -XA2A24

Combinacao XA, XCOI

A combinag&o diferente de -XAL], como Produzido sob encomenda (-XCLJ), também estéa disponivel.
Consulte, nas paginas 111 e 112, detalhes sobre as especificacdes Produzido sob encomenda.

Simbolo Descrigao i ComamElED
Tamanho aplicavel XA1 a XA24

XC 1* Adicionar a localizagao da porta de conexdo 10, 15, 20, 30, 40 [

XC 2% Alterar os furos roscados para os furos 15, 20, 30, 40 [

XC 3* Alterar a posicao do parafuso []

XC 4 Alterar o intervalo de rotagéo ®

XC 5% Alterar o intervalo de rotagdo entre 0 e 200° []

XC 6* Alterar o intervalo de rotagdo entre 0 e 110° 10, 15, 20, 30, 40 []

Xc7* Eixo invertido —

XC30 Lubrificante de flior [

* Estas especificagdes ndo estéo disponiveis para atuadores rotativos com
sensor magnético e/ou unidade de ajuste do angulo.

Um total de quatro combinacdes XAl e XCLI estéa disponivel.

Exemplo: -XA2A24C1C30

-XA2C1C4C30
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Axial: superior (lado do eixo longo)
O eixo longo pode ser encurtado usinando-se as roscas
fémea nele.

(Se 0 encurtamento do eixo n&o for necessario, indique *** para a dimenséo X.)

* Nao disponivel para tamanho 10.

* A dimensao maxima L1 &, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Por exemplo) Para M3: L1 = 6 mm

« Tipo de eixo aplicavel: W

Ql=m:I73

(mm)

Wil T Tamamo] X a1
& L 15 | 15218 |M3

E o 20 | 15a20 |M3,M4
] 30 | 2 a22 |M3,M4, M5

Simbolo: A3 O eixo longo pode ser encurtado usinando-se as roscas
. macho nele.

(Se o encurtamento do eixo nao for necessdrio, indique "*" para a
dimenséao X.)
 Tipo de eixo aplicavel: W

L1+ (3xP)

L=

I . (mm)
': °1=M:”j1’amanho X [L1max, Q1
_ 10 7at4| X-3 M4
L 15 | 85a18| X-35 M5
) 20 [10 a20|x-4 | Me
30 [13 az2[x-5 | M8

I
Simbolo: A5 O eixo longo pode ser encurtado usinando-o no eixo
redondo escalonado.

(Se o encurtamento do eixo néo for necessario, indique "*" para a dimensao X.)
* Tipo de eixo aplicavel: W
+ Dimensoes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.

(Se nao especificar a dimenséo C1, indique "*" em vez disso.)

(e}
’\\Q/\ Di=0
N o (mm)
| ‘If‘ Tamanho | X L1 max, D1
(8}
| r] . 10 |2a14|X-1 |03
L"J 15 [3a18|X-15(03a04
‘ x 20 |3a20|X-15|03a05
‘ ‘ ‘ 30 |3a22|X-2 |03a0c6
t

O eixo longo pode ser encurtado usinando-o no eixo
redondo escalonado com roscas macho.
(Se o encurtamento do eixo nao for necessdrio, indique "*" para a
dimenséao X.)
* Tipo de eixo aplicavel: W
+ Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.
(Se nao especificar a dimensao C1, indique "*" em vez disso.)

Q=M1
(mm)
Tamanho X [L1max; Q1
_l 10 [ssat|x-1 [3
ST 15 [75a18 [X-15[3.4
! S| 20 |9 ax0|[x-15[345
Il -
\ \ \ 30 |1 a2|x-2 [3456
T

Série especial simples CRB U2

Axial: base (lado do eixo curto)
Simbolo: A2 O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-se as
roscas fémea nele.

(Se o encurtamento do eixo no for necessério, indiqu

* Nao disponivel para tamanho 10.

« A dimens&o maxima L2 é, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Por exemplo) Para M3: L2 = 6 mm

« Tipo de eixo aplicavel: W

para a dimensao Y.)

QE
=)
(=~
—_

f (mm)
s :'ﬁ: Tamanho Y Q2 MSU
i > 15 | 152 9 |3
toE 20 | 15a10 |M3, M4 CRJ
oy 30 | 2 a13 M3 M4 Ms CRAT
QZ:M}:]ﬁé 40 | 45a15 |M3,M4, M5 -Z

Simbolo: A4 O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-se as
. roscas macho nele.

(Se o encurtamento do eixo nao for necessério, indique "*" para a dimens&o Y.)
+ Tipo de eixo aplicavel: W

=
]
o

=
7
N

==
=]
SHIE=

Simbolo: A6 O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-o no
eixo redondo escalonado.
(Se o encurtamento do eixo néo for necessario, indique "*"
« Tipo de eixo aplicavel: W
* Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.
(Se nao especificar a dimenséo C2, indique "*" em vez disso.)

para a dimensao Y.)

) (mm)
! Tamanho| Y L2 max| D2
ra :“: 10 2a8 |Y-1 |e3
e 15 | 3a9 |Y-15|03a04
N[>-
i - 20 |3a10|Y-15|g3a05
D2=0:""3 30 [3ai13|Y-2 |e3a06
40 |6ai15|Y-45|03a08

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-o no
eixo redondo escalonado com roscas macho.
(Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*" para a
dimenséoY.)
* Tipo de eixo aplicavel: W
* Dimensoes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.
(Se nao especificar a dimensao C2, indique "*" em vez disso.)

1 (mm)
- L Gy Tmawo| ¥ [2max] 02 tr:“nsug
) 10 7 agY-3 M 4
- “"'l 15 | g5a4Y-35| M5 MRQ
Ll 20 10 Y-4 M 6
30 13 Y-5 M 8
40 |15 |Y-8 | M10

(mm)
o Tamanho| Y L2 méx| Q2
Sl 10 | ssa8ly-1 3
N s
’,(t >"_ 15 75a9|Y-1534
3 20 | 95210]Y-153.45
30 |11 af3|Y-2 [3456
40 |14 at5|Y-45[3,4568
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série CRBU2

Axial: superior (lado do eixo longo)

Simbolo: A9 O eixo longo pode ser encurtado alterando-se o
. comprimento do chanfro padrao no lado do eixo longo.
(Se o encurtamento do eixo ndo for necessario, indique "*" para a dimensao X.)
*Tipo de eixo aplicavel: W

@ -
Tamanho| X L1

w 10 |3 at4| 9-(14-X)a(X-1)
15 [55a18]10-(18-X)a(X-15)
20 |7 a20t0-(20-Xa(X-15)
] 30 |7 a22|10-(2-X)a(X-15)

L1

X

Simbolo: A1 O eixo longo pode ser encurtado ainda mais usinando-se um
chanfro de dupla face nele.

(Se a alteragéo do chanfro padrao e o encurtamento do eixo nao forem necessarios,
indique "*" para o L1 e as dimensdes X).

* Uma vez que L1 é um chanfro padréo, a dimensdo E1 é de 0,5 mm ou mais.
+Tipo de eixo aplicavel: W

(mm)
L3 max.

Tamanho | X L1
10 |3a14] 9-(14-Xa(-1 | X-1
15 |32 18|10-(18-Ya(-15| X - 1.5
20 |3a20|0-@-Xak-15|X-1.5
30 |5a22|f-(2-XaiX-2 |X-2

Simbolo: A14 o MU
Aplicével ao tipo simples palheta apenas

Uma extremidade especial é usinada no eixo longo e um furo passante é perfurado nele.
As roscas fémeas sao usinadas no furo passante, cujo didmetro é equivalente
ao diametro do orificio piloto.
« Nao disponivel para tamanho 10.
* A dimensao maxima L1 €, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M3: L1 max. = 6 mm
*Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40.
*Tipo de eixo aplicavel: W

Q1:Ml:]/¢ I (mm)
™ 15 | 20 | 30 | 40

M3x05|02.5 | 02.5|02.5 | 02.5
M4x0.7| — |03.3(033| —

i
JE_:}A dl M5x08| — | — |g42| —

‘ B3

L1

bolo: A17 .
Encurtar o eixo longo.

+Tipo de eixo aplicavel: W

Lado do eixo longo

> (mm)
Q ‘ Q Tamanho X
Corpo (B)i 10 1 at4
Corpo (A)| 15 15a18
20 15a20
Lado do eixo curto 30 2 a22
40 18 a30

Axial: base (lado do eixo curto)
Simbolo: A10 O eixo curto pode ser encurtado ainda mais alterando-se o
- comprimento do chanfro padrao.

(Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*" para a dimensao Y.)
+Tipo de eixo aplicavel: W

(mm)
Tamanho Y L2
10 |3a 8/5-(8-Y)a(Y-1)
15 | 3a 9 6-(9-V)a(Y-15)
20 | 3a10|7-(10-V)a(Y-15)
30 |5a13 |8-(13-Y)a(Y-2)
9-(15-Y)a(Y-45)

@ 40 7als

12 O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-se um
chanfro de dupla face nele.

S

(Se a alteragao do chanfro padréo e o encurtamento do eixo néo forem necessérios,

indique *** para o L2 e as dimensdes Y)

* Uma vez que L2 é um chanfro padrao, a dimenséo E2 é de 0,5 mm ou mais, e de 1 mm ou mais
©ou mais com um diémetro do eixo de 630 ou 040.

+Tipo de eixo aplicavel: W

(mm)

Tamanho [ Y L2 L2 max.
10 [3a 8/5-(8-Va(Y-1) | Y-1

15 [3a 96-(9-ValY-15 | Y-1.5

L2-
L4

20 [3a10|7-(0-Y)ay-15| Y-1.5
30 |5a13[8-(13-Y)a(Y-2 |Y-2
E2=1103 E4=702 40 |7a15|9-(5-Y)a(Y-45) | Y-45

Simbol 5 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Uma extremidade especial é usinada no eixo curto e um furo passante é perfurado nele.
As roscas fémeas séo usinadas no furo passante, cujo diametro ¢ equivalente
ao diametro do orificio piloto.
* Nao disponivel para tamanho 10.
* A dimens&o méxima L2 é, como regra geral, 0 dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M4: L2 méx. =8 mm
* Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40.
«Tipo de eixo aplicavel: W

T (mm)

- o™ 15 | 20 | 30 | 40
‘ * ‘ * ‘ Ul M3x05[025 (025|025 025
) A waxo7| — Jo33]esa| —
l:—g Tt Msx08| — | — |oaz2| —

Simbolo: A18 .
Encurtar o eixo curto.

* Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40.
* Tipo de eixo aplicavel: W

J (mm)
° Tamanho Y

!G 10 1a8
|

Corpo (B) 15 15a 9

20 1.5a10

- 30 2 a13

Lado do eixo curto L 40 45a15
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Série especial simples CRB U2

Axial: superior (lado do eixo longo) Axial: base (lado do eixo curto)

Simbolo: A21 O eixo longo pode ser encurtado usinando-o no eixo Simbolo: A22 O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-o no
redondo escalonado com um chanfro de dupla face. eixo redondo escalonado com um chanfro de dupla face.
(Se o encurtamento do eixo néo for necessario, indique "*" para a (Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*" para a RB2
dimensao X.) dimens&o Y.) 7
* Tipo de eixo aplicavel: W * Tipo de eixo aplicavel: W
+ Dimensoes iguais s&o indicadas pelo mesmo marcador. + Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.
(Se nao especificar a dimensao C1, indique "*" em vez disso.) (Se nao especificar a dimenséo C2, indique "*" em vez disso.) CHB
O chanfo padido o
pode ser alterado " (mm) cRB1
(mm) depencendo o tpoce ?_l Tamanho | Y [2méx L4 | D2
4 —\—‘“s‘“‘v‘"“'”“"“ é Ll 10 4 a8 |Y-25/L2+415]03
Tamanho| X L1méx. L3 | D1 o el ;) ; MSU
10 |4 at4|X25 |L1+15]03 (¢4 oist>] 15 |4529|Y-3 |L2+15[03ant
0 chanfo pecio néo o
sode seralerado i)y 15 |45a18|X-3 |Li+1503a04 20 |5 af0]Y-35|l2+2 |03a05 CRJ
dependendo do po de L y 30 .
siagen et Q i 9 >: 20 (5 a2 |X-35|L1+2 |03a05 7 aM3)Y-5 |L12+3 03206 CRA1
il 30 |7 a2|X-5 |L1+3 |03a0 40 (8 at5|Y-55|l2+3 (03a06 -Z

[}
==
=
=

[=r)
=
=2
~

Eixo duplo
Simbolo: A13 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas Simbolo: A16 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

=
]
o

Eixo com fo9 passante Uma extremidade especial é usinada nos eixos curto e longo e um furo passante é MSZ
. N_ap dlspomygl para tamanho 10. ) perfurado em ambos os eixos. As roscas fémea sdo usinadas nos furos passantes,
* Diametro minimo de usinagem para d1 é de 0,1 mm. cujo didmetro é equivalente ao didmetro dos furos dos pilotos. CRQ2X
* Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40. + Néo disponivel para tamanho 10. MSQX
* Tipo de eixo aplicavel: W - * A dimensao maxima L1 é, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
+ Dimensdes iguais séo indicadas pelo mesmo marcador. (Exemplo) Para M5: L1 max. = 10 mm
* Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40. MRO
dl=0""1 (mm) « Tipo de eixo aplicavel: W
o= + Dimensoes iguais séo indicadas pelo mesmo marcador.
Tamanho di (mm)
15 02,5 Rosa e 15 | 20 | 30 | 40
20 02,5a03,5 M3x05| 02,5 | 82,5 | 02,5 | 02,5
30 02,5204 M4x07| — |033|033| —
4 40 02,5203 M5x08| — | — |@4,2| —
O eixo longo e o eixo curto sdo encurtados. Simbo 0 O eixo de rotag&o é invertido.
+ Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40. (O eixo longo e o eixo curto s&o encurtados.)
* Tipo de eixo aplicavel: W * Uma chaveta é usada no eixo longo para o
tamanho 40.
(mm) * Tipo de eixo aplicavel: W
m Tamanho X Y (mm)
Lado do eixo longo ) 10 1 at4 | 1 a8 Lado do eixo longo Il Tamanho X %

15 15a18 15a 9
20 1,5a20 15a10
30 2 a22 2 ai3

o
LadodoeimcunLr 40 | 18 a30 | 45a15 Lado do eixo curto
I

10 1 a3 1a12
15 1,5a65 | 1,5a155
20 1,5a75 | 1,5a17
30 2 a85b 2a19
> 40 3 a9 —

Simbolo: A23 O eixo longo pode ser encurtado usinando-se um chanfro de Simbol 24
dupla face de angulo reto nele. Chave dupla

(Se a alteragao do chanfro padrdo e o encurtamento do eixo ndo forem necessdrios, indique "*' para o Chaves e chavetas sao usinadas adici em 180° a partir
L1 e as dimensdes X). da posicao padrao.
* Uma vez que L1 é um chanfro padréo, a dimenséo E1 é de 0,5 mm ou mais, e de 1 mm ou mais * Tipo de eixo aplicavel: W
com um diametro do eixo de 030 ou 040. + Dimensoes iguais séo indicadas pelo mesmo marcador.
«Tipo de eixo aplicavel: W
(mm)
A -
Tamanho| X L1 L3 méx. jl | _|l
10 [3a14|9-(4-XaX-1) | X-1
. ] 15 (3218 [10-(18-X)a(X-15)| X-1,5 . (mm)
o Ly Dimensbes da [Dimerece G
L (- . R Tamanho |Dimenses da ranhure]
i i 20 (3220 [0-@-Naf-1§| X-15 | pnonsE * amanho e A e LL
- Al x| 30 |5a22|0-2-Xa)-2 |X-2 1 40 4x4x20 2
'
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Série CRBUZ2 (Tamanho: 10, 15, 20, 30, 40)

Especiais simples: _ 3 _
-XA31 a -XA56: sequenciamento padrao do eixo Il

O formato padréo do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda (consulte o prefacio 32).
Entre em contato com a SMC para obter uma folha de especificagdes ao fazer um pedido.

Sequenciamento padrao do eixo I -XA31 a XA58
Tipo de eixo aplicavel: J,K, S, T, Y

Tipo de eixo

L J |
K

—_ Consulte
S apagina
T | 8
Y

Localizacao da porta de conexao
Com sensor magnético I I _ - -
Com altate 05 Sl C_TRBUZ J up[10]—[e0][s |——[T79L]|—[ xA33A34C27C30 |

Com sensor magnético l l Tipo palheta l Simbolo de

sequenciamento

Tipo de montagem livre Angulo de rotagéo ¢ Sensor magnético padrao do eixo

Com ajuste do angulo
Tamanho

Encomenda de sequenciamento padronizado

Simbolo de sequenciamento padrao do eixo

Axial: superior (lado do eixo longo) Eixo duplo
Simbolo Descri¢ao Tipo de eixo wTa‘msanhzo; p\:l;cgve\lw Simbolo Descricdo Tipo de eixo 10 :—”:’m%p:';%’e“‘—o
XA31 | Rosca émeana haste S Y olele XA39 * | Ebo comfuo passante S, Y olee]e
XA33 | Roscafémeanahaste J KT o o0 |0 XA40 * | Eixocom furo passante KT (I
XA37 | Eixoredondo escalonado JKT |@e/e/e/e|e@ XA41 * | Eixocomfuro passante J (I
XA45 | Chantro de corte médio LKT (e]/e[e|e]e XA42 * | Eixo com furo passante + rosca fémea na haste: S, Y o/ o/o(ofe
XA47 Chaveta usinada JKT o e XA43 * | Eixo com furo passante + rosca fémea na haste K, T [ AN AN BK ]
XA48 Alteragao do comprimento do eixo longo S, Y [ BK BK 3K BK ] XA44 * | Eixo com furo passante + rosca fémea na haste J A A XK BK )
XA51 | Ateragao do comprimento do eixo longo JKT |@e/e/ee]e XAS50 * | Ateragao do comprimento do eixo duplo Y o/lo/o|o|0
XA53 *| Alteragéo do comprimento do eixo duplo K [ AN BN BN BN )
XA57 *| Aleragao do comprimento do eixo duplo [ I I IK 3K )
Axial: base (lado do eixo curto) XA58 * | Eixoinvertido, Alteragao do comprimento do eixo duplo | oo 0o 00
Simbolo Descricao Tipo de eixo 10Ta;n;nhzo;p|;‘ajve\40 * Estas espeoificagG'e§ néo estéq disponl’vgis para a}uadores rotativos
XA32 | Foscamoarahas Sv olole com sensor magnético e/ou unidade de ajuste do angulo.
XA34 Rosca fémea na haste J KT [ AN ) [ J
XA38 | Eixoredondo escalonado K D0
XA46 | Chanfro de corte médio K o o 0 0 o
XA49 Alteragéo do comprimento do eixo curto Y [ BN BN BN BN }
XA52 | Aterago do comprimento do eixo curto K ([ BE 2K K 2K )
XA55 Alterago do comprimento do eixo curto J o 0 0 0 O
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Combinacao

Combinagao XAl

Série especial simples CRBU2

ISimbolo|

Descrigao

Diregao

Tipo de eixo
aplicavel

Para [ Pare
dma

K

ST

Combinagao

XA31

Rosca fémea na haste

[ ] XA31

XA32

Rosca fémea na haste

00 =<

[ XA32

XA33

Rosca fémea na haste

XA33|

XA34

Rosca fémea na haste

XA34|

XA37

Eixo redondo escalonado

XA37]

XA38

Eixo redondo escalonado

K*

XA3g

* Tipos correspondentes de eixos disponiveis para combinag&o.

XA39

Eixo com furo passante

XA39

XA40

Eixo com furo passante

XA40)

XA41

Eixo com furo passante

XA

XA42

Eixo com furo passante + rosca fémea na haste

IXA42)

XA43

i 0om furo passante + 0sca fémea nahaste

XA43)

XA44

i com furo passante+ rosca émea nahaste

XA44

XA45

Chanfro de corte médio

XA45|

XA46

Chanfro de corte médio

XA4§|

XA47

Chaveta usinada

XA47)

XA48

‘Alteragdo do comprimento do eixo longo

XA48

XA49

‘Alteragdo do comprimento do eixo curto

Y* Y * [XA49)

Alteragéo do comprimerto do eixo duplo

Y* Y *| @ [XAS0

Alteragéo do comprimerto do eixo longo

XAS1

Aleragio do comprimento do eiro curto

KT

K* K * |XA82

Aerago do comprimenlo o e duplo

K* K*| @ |XAS53)

‘Alteragdo do comprimento do eixo curto

B

J*

XAS5]

‘Alteragéo do comprimento do eixo duplo

B

J*

@ [XA57]

Eio invertdo, Ateragdo do comprimerto do ebo duplo

JF

J*

e

Uma combinag@o de até dois XALls esta disponivel.
Exemplo: XA31A32

Combinacao XAl, XCI

A combinagéo diferente de XAL], como Produzido sob encomenda (XCLJ),
também esta disponivel.
Consulte, nas paginas 111 e 112, detalhes sobre as especificagdes Produzido
sob encomenda.

q - L, Combinagéo

Simbolo Descricao Tamanho aplicavel XA31a XEW
XC 1% | Adicionar alocalizagéo da porta de conexdo 10, 15, 20, 30, 40 []
XC 2 | Aferarofuro roscado para o furo passante 15, 20, 30, 40 [
XC 3% | Aterara posicao do parafuso ®
XC 4 | Ateraro ntervlo de rtagio [
XC 5% | Aterar ointervalo de rotagéo entre 0 ¢ 200° [
XC 6 | Atterarointervalo de m(a;éo entre 0 e 110° 10,15, 20,30, 40 []
XC 7°* | Exoinvertido —
XC30 | Lubriicante de flior [)

* Estas nao estao disp rotativos com sensor magnético

e/ou unidade de ajuste do angulo.
Um total de quatro combinagdes XA e XCLI esta disponivel.
Exemplo: XA33A34C5C30
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série CRBU2

Axial: superior (lado do eixo longo)

Simbolo: A31 Rosca fémea usinada dentro do eixo longo.

* A dimensao maxima L1 é, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca. (Por exemplo) Para M3: L1 = 6 mm
* Tipos de eixos aplicaveis: S, Y

o
HE (mm)
Ql=m_ 30| + Q1
J| o N
/ Tamanho S Y
‘ 10 Nao disponivel
s 15 M3
20 M3, M4
1 30 M3, M4, M5
T
Simbolo: A33 Rosca fémea usinada dentro do eixo longo.
* A dimensao maxima L1 &, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca. (Por exemplo) Para M3: L1 =6 mm
* Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T
(mm)
¥ ot
ol Q1 =MI11]  Tamanot K
ho - | 10 Nao disponivel
¥ ‘ 15 M3
har g 20 M3, M4
30 M3, M4, M5
— 40 M3, M4, M5
Simbolo: A37 O eixo longo pode ser encurtado usinando-o no eixo
redondo escalonado.
(Se o encurtamento do eixo néo for ario, indique *** para a di 4o X.)
=+ Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T
+ Dimensoes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.
(Se néo especificar a dimensao C1, indique *** em vez disso.)
(mm)
D1=¢_]2 Tamanho| X L1 max| D1
10 [2a14|X-1 |03a039
Q" 15 |(3a18|X-1.5 032049
== e 20 |3a20|X-1.5|03a059
‘ 5| 30 |3a22|X-2 [o3a079
| i} 40 4a30 | X-3 |[03a099
T

Simbolo: A45 O eixo longo pode ser encurtado usinando-o com um
chanfro de corte médio.
(A posigao do chanfro é igual ao modelo padrao.)
(Se o encurtamento do eixo nao for necessério, indique "*" para a

dimensao X.)
* Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T

20 9 a20|05a3 | X-45| L1-1

(mm)

Sl X W1 L1 max,L3 méx.

wi=i D SR KT[e [T [o [k]T e [k]T
t-‘ 10 | 65a14]05a2 | X-3 | L1-1

- 15 8 atg|05a25| X-4 L1-1

30 [115a22|05a4 | X-5 L1-2

X

— 1 40 |155a30|05a5 | X-55]| L1-2

Axial: base (lado do eixo curto)

Simbolo: A32 . N .
_ Usine as roscas fémeas dentro do eixo curto

* A dimensao maxima L2 €, como regra geral, o dobro do tamanho da
rosca. (Por exemplo) Para M4: L2 = 8 mm

No entanto, para M5 com eixo S, a dimensdo maxima L2 é 1,5 vezes o
tamanho da rosca.

* Tipos de eixos aplicaveis: S, Y

(mm)

1 Q2

w2
Tamanho S S Y

5 10 Nao disponivel
o 15 M3
- x
e 20 M3, M4
P
[ & 30 M3, M4, M5

Simbolo: A34 Usine as roscas fémeas dentro do eixo curto

* A dimens&@o maxima L2 é, como regra geral, o dobro do tamanho da
rosca. (Por exemplo) Para M3: L2 = 6 mm
No entanto, para M5 com eixo T, a dimensao maxima L2 é 1,5 vezes
o tamanho da rosca.
* Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T
(mm)

Q2
Tama | J K T

CI\I ; 10 Néo disponivel
- A4 A
[l = 15 M3
‘ M3, M4

/{ oo r’\ %
2=M 20 Q2=M{ ") 30

- M3, M4, M5
Eixo K Eixo J
(Eixo T) 40 M3, M4, M5

L2+ (3xP)
L2+ (3xP)

L2

Simbolo: A38 O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-o
dentro de um eixo redondo escalonado.
(Se o encurtamento do eixo néo for necessario, indique "** para a
dimensao Y.)
* Tipo de eixo aplicavel: K

« Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.
(Se nao especificar a dimensao C2, indique "*" em vez disso.)

‘ (mm)

! Tamanho Y |L2max| D2
\—[ o 10 |2a14|Y-1 |03a039
T ) 15 | 3a18|Y-15 |03acd?
OV B ~ 20 3a20|Y-15 |03a059
D2=0,""] 30 |[6a22|Y-2 |g3a079
40 6a30|Y-45|05a099

Simbolo: A46 O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando um
chanfro de corte médio nele.
(A posicéo do chanfro ¢ igual ao modelo padréo.)
(Se o encurtamento do eixo nao for necessério, indique "*" para a

dimensao Y.)
« Tipo de eixo aplicavel: K

(mm)

Tamanho | Y | W2 |L2max.| L4 max.
10 | 45a14/05a2 |Y-1 [L2-1
15 | 55a18/05a25|Y-1.5/12-1

L 20 |6 a205a3 |Y-15/[2-1

30 | 85a2|05a4 |Y-2 [L2-2

40 [135230)05a5 |Y-45/12-2

L4
L2
Y
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Axial: superior (lado do eixo longo)

Série especial simples CRB U2

Axial: base (lado do eixo curto)

CRBU2
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Simbolo: A47 Aplique uma chaveta no eixo longo. (A posi¢ao da chaveta Simbolo: A49
- € amesma da padrao). A chave deve ser pedida N Encurtar o eixo curto.
separadamente.
* Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T « Tipo de eixo aplicavel: Y
-
©
@ (mm)
| | Tamanho Y
N o [T m 10 1 atl4
e CloL I Ll
| "l (mm) i 1 15 15a18
304
g Tamanho | af L1 N1 + ! 20 1,5a20
! 20 2h 5 s 10 6,8 Tamanho: 10 a 30 Tamanho: 40 30 2 a22
‘ ‘ 30 | 3hfys 14 9.2 40 18 a30
Encurtar o eixo longo. Simbolo: A52 Encurtar o eixo curto.
* Tipos de eixos aplicaveis: S, Y * Tipo de eixo aplicavel: K
(mm) (mm)
- f —.f Tamanho X Tamanho Y
Ll ‘ Ll 10 1 al4 A 10 1 al4
| 1l | I I
‘ | ‘>< ‘ 1 ‘>< 15 1,5a18 n 15 1,5a18
i i 20 1,5a20 > 20 1,5a20
Tamanho: 10 a 30 Tamanho: 40
30 2 a22 30 2 a22
40 18 a30 40 4,5a30
Encurtar o eixo longo. Simbolo: AS5 Encurtar o eixo curto.
* Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T * Tipo de eixo aplicavel: J
(mm) (mm)
Tamanho X Tamanho Y
10 1 at4 _ 10 1 a8
o 15 15218 s 15 15a 9
‘ a 20 1,5a20 N 20 1,5a10
x v
1 30 2 a22 30 2 aild
40 3 a3d0 40 45a15
Eixo duplo

ms

Simbolo: A39 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Eixo com furo passante (usinagem adicional do eixo S, Y)

Simbolo: A40 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Eixo com furo passante (usinagem adicional do eixo K, T)

« Tipos de eixos aplicaveis: S, Y

* Dimensbes iguais séo indicadas
pelo mesmo marcador.

« Néo disponivel para tamanho 10.

« Uma chaveta é usada no eixo longo para o
tamanho 40.

« Diametro minimo de usinagem para d1 é de 0,1
mm.

« Tipos de eixos aplicaveis: K, T

« Dimensdes iguais sao indicadas pelo
mesmo marcador.

« Nao disponivel para tamanho 10.

+d1=025, L1 = 18 (max.) para tamanho
15 ; didmetro minimo de usinagem para d1
éde 0,1 mm.

di=0 )  dl=0 —— {mm)
d1
025
02,5 a 93,5
02,5 a 04
Eixo S 40 02,5 a 05

«d1 = d3 para tamanhos de 20 a 40.
(

k[ t[k]T
Rosca di d3
15 92,5 22,5a03
20 = 02,5 a 04
30 — 02,5a 04,5
40 — 02,5205
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série CRBU2

Eixo duplo

Simbol 4 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Eixo com furo passante

* Nao disponivel para tamanho 10.

« Tipo de eixo aplicavel: J

+ Dimensbdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.

(mm)
Tamanho d1
15 22.5
>
20 22.5a03.5
30 02.5a04
40 02.5a045

Simbolo: A42 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Uma extremidade especial é usinada nos eixos curto e longo e um furo passante é perfurado em ambos
0s eixos. As roscas fémea sdo usinadas nos furos passantes, cujo diametro é equivalente ao diametro
dos furos dos pilotos.

« Nao disponivel para tamanho 10.

+ A dimensdo méxima L2 é, como regra geral,
0 dobro do tamanho da rosca.

(Exemplo) Para Ms: L1 méx. = 10mm. No
entanto, para M5 no eixo curto do eixo S: L1
max. =7,5 mm

* Uma chaveta é usada no eixo longo para o
tamanho 40.
* Tipos de eixos aplicaveis: S, Y
« Dimensdes iguais sao indicadas
* pelo mesmo marcador.
(mm)
end 15 | 20 | 30 | 40
W
rosca| S| Y[ Y[s[Y[s]Y
M3x0.5|02.5 | 2.5 | 22.5| 82.5
M4x0.7| — |033|033| —

M5x08| — | — |0@42| —

Aplicével ao tipo simples palheta apenas

Uma extremidade especial é usinada nos eixos curto e longo e um furo passante é

perfurado em ambos os eixos. As roscas fémeas sao usinadas no furo passante, cujo

didmetro € equivalente ao diametro dos orificios piloto.

* N&o disponivel para tamanho 10. * Tipos de eixos aplicéveis: K, T

* A dimensao méaxima L1 é, como * Dimensdes iguais séo indicadas pelo mesmo

Simbolo: A44 Aplicavel ao tipo simples palheta apenas

Uma extremidade especial é usinada nos eixos curto e longo e um furo passante é

perfurado em ambos os eixos. As roscas fémeas sao usinadas no furo passante, cujo

didmetro é equivalente ao didmetro dos orificios piloto.

« Néo disponivel para tamanho 10. «Tipo de eixo aplicavel: J

* A dimensao maxima L1 é, como + Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo

regra geral, duas vezes o tamanho da rosca. marcador. regra geral, duas vezes o tamanho da rosca. marcador.
(Exemplo) Para M5: L1 max. = 10 mm (Exemplo) Para M5: L1 max. = 10 mm
No entanto, para M5 no eixo curto do eixo T
L1 méx. = 7,5 mm (mm)
et 45 | 20 | 30 | 40 amanhol
> 15 | 20 | 30 | 40
s | T[] T[] T[K] 7
M3x05|02.5| 2.5 02.5| 02.5 M3x0.5|02.5 | 02.5 | 82.5| 2.5
M4x07| — | 03.3| 83.3| 3.3 M4x0.7| — |03.3|03.3| 23.3
M5x08| — | — | 04.2| 04.2 M5x08| — | — | 04.2| 04.2
mbolo A5 Encurtar os eixos curto e longo. Encurtar os eixos curto e longo.
®Tipo de eixo aglicévelr . ®Tipo de eixo aplicavel: K
0 i
> > v
[ oo ool (mm) lado do eixo longo (mm)
Tamanho X Y Tamanho X Y
C o O
Corpo (B} Corpo (B} 10 1 at4| 1 a4 10 1 atl4 | 1 al4
Corpo (A} Corpo (A}
Coro@ 1, el 15 | 15a18 | 15a18 15 | 15a18 | 15a18
iodosionnt]| Jadod I ‘ 20 15a20 | 1.5a20 5 20 1.5a20 1.5a20
‘ T [ T [ 30 2 a2 | 2 a22 lado do eixo curto 30 2 a22 2 a22
>||: I 40 18 a30 | 18 a30 y 40 3 ald0 4.5a30
Tamanho: 10 to 30 Tamanho: 40
Simbolo A57 Encurtar os eixos curto e longo. Simbolo A58 O eixo de rotagao é invertido.
©Tipo de eixo aplicavel: J O eixo longo e o eixo curto s&o encurtados.
(Se o encurtamento do eixo ndo for necessario, indique “*” para a dimenséo X, Y).
i ®Tipo de eixo aplicavel: J
il
x mm r mm
! (mm) lado do eixo curto ()
. Tamanho X Y | Tamanho X Y
lado do eixo longo
10 1 al4 1 at4 ra 10 1 a1l0 1 ail2
{3} . 15 1.5a18 1.5a18 ‘—"—‘ 15 15a11.5 | 15a155
L 20 | 15a20 | 1.5a20 > 20 [15a13 |15a17
) > 30 2 a22 2 a22 Jado do eixo longo 30 2 ail6 2 al9
lado do eixo curto | 40 3 a30 45a30 L 40 3 al7 |45a28
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Série CRBUZ2 (Tamanho: 10, 15, 20, 30, 40)
Especificacoes produzidas sob encomenda:
XC1,2,3,4,5,6,7,30

Sem sensor magnético

Com sensor magnético I
Com ajuste do angulo CDRBU2

Com sensor magnético

Tipo de montagem livre

CRBU2

Tipo de eixo
w Padrao
J | Consulte a pagina 82

Como pedir

Tipo de eixo
w Padréo

| J |

K Consulte
S a pagina
T 82
Y

|-

ocalizacao da porta de conexao

up [10]—[eo][s |——[17eL]—[ c1ca0 |

Tipo p

Tamanho
Encomenda de seque

Com ajuste do angulo

Simbolo de produzido

alheta

Angulo de rotacdo ¢ Sensor magnético

nciamento padronizado

sob encomenda

Simbolo de produzido sob encomenda Combinacéao
——

" L Tipo de eixo aplicavel| Tamanho Simpolo Combinagéo
R DD WLKSTY | aplcvel XC 1| XCi €

XC 1*| Adicionar porta de conexdo ) XC 2 [ ] XC2

XC 2 | Alterar o orificio roscado para o furo passante [ ] 10 XC 3 [ ] - XC3

XC 37| Alterar a posicao do parafuso o 15 XC 4 ] [ ] [ ] Xc4

XC 4 | Alterar o intervalo de rotagao [ ] 20 XC5 [ ] [ ] [ ] — XC5

XC 5°*| Alterar o intervalo de rotagao entre 0 e 200° [ ) XC 6 [ ] [ ] [ ) — — XC6

XC 6 | Alterar o intervalo de rotagao entre 0 & 110° D 30 XxcC7| @ ° ° ° ° - xc7
XC 7*|Eixo invertido w,J 40 XC30 [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
XC30 | Lubrificante de flior ®

* Para produtos com sensor magnético, a unidade de ajuste do angulo nao
podera ser selecionada.

Simbolo: C1

magnético.

Adicionar as portas de conex&o ao Corpo (A).
(A porta usinada adicionalmente tera uma superficie
de aluminio, uma vez que permanecera inacabada.)

Simbolo: C2

Alterar dois orificios roscados no Corpo (B) para furos
passantes (A porta usinada adicionalmente tera uma

superficie de aluminio, uma vez que permanecera

* Uma chaveta é usada no eixo longo para o tamanho 40. inacabada.)
« A especificacdo ndo esta disponivel para o atuador rotativo com sensor
2xod
Corpo (B)
(mm) @
Tamanho| Q M N Tamanho
-
10 M3 85 9,5 10
15 M3 | 11 10 I \ 15
20 M5 | 14 13 ‘ ‘ 20
30 M5 15,5 14 Porta A Porta B Porta A Porta B 30
40 M5 21 20 (Padrao) (Alterado) 40

3,4
3,4
4,5
55
55

(mm)
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série CRBU2

Simbolo: C3 Altere a posigao dos parafusos para fixagao do corpo do
. atuador.

« N&o disponivel para
tamanho 10. .
3 parafusos sextavados intemnos

Porta A Porta B

(Alterado)

Simbolo: C5 Aplicavel ao tipo de simples palheta apenas

O inicio da rotagéo é de 45° para cima a partir da base da linha vertical
para o lado esquerdo. .

* A tolerancia de rotacdo para CRBU2W10 é ‘3
* Uma chaveta é usada em vez do chanfro para o tamanho 40.

‘o\agéo () 0=1___
Il Max. = 200°

T Tlowae

2
&
« Final da rotagio

Chanfro
(Inicio da rotagéoi@ 5
)

Porta A Porta B

O inicio da rotagéo é a posi¢éo do chanfro (chaveta) quando a porta B é pressurizada.

Simbolo: C7 Os eixos s&o invertidos.

* Uma chaveta é usada em vez do chanfro para o tamanho 40.

K I (mm)

{3} : ’Q} Tamanho Y X
Corpo (B) ‘ 10 19 3
Corpo (A) | 15 20,5 6,5
T 20 22,5 75
> 30 26,5 8,5
A 40 36 9

Aplicavel ao tipo de simples palheta apenas

O inicio da rotagao ¢é a linha horizontal (90° para baixo a partir do topo para o
lado direito). .

* A tolerancia de rotagdo para CRBU2W10 é .

* Uma chaveta é usada em vez do chanfro para o tamanho 40.

Final da rotacdo

Chanfro
(Inicio da rotagéo)

Porta A ‘ B port

O inicio da rotagao é a posigéo do chanfro (chaveta) quando a porta A ¢ pressurizada.

Sfmbolo: C6 Aplicavel ao tipo de simples palheta apenas

O inicio da rotacédo é de 90° para cima a partir da base da linha vertical
para o lado esquerdo. .
* A tolerancia de rotagdo para CRBU2W10 é '3
* Uma chaveta é usada em vez do chanfro para o tamanho 40.
(009 (0)
d

Tl 0w
o

0 .
Max. = 110°

Final da
rotacdo

Chanfro
(Inicio da rotacao)

Porta A Porta B

Qinicio da rotagéo ¢ a posigéo do chanfro (chaveta) quando a porta B é pressurizada.

Simbolo: C30 Altere o lubrificante padréo para o de flior

(nao aplicavel para as especificagoes de baixa
velocidade.)
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