Mesa rotativa/tipo de palheta

Série MSU
Tamanho: 1, 3, 7, 20
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Series

Modelo de palhetas/
Atuador rotativo leve,

| : ‘C' y [ Tipo de alta precisao Série MSUA

»_#  Tamanho:1,3,7,20

Precisdo melhorada da deflexdao da mesa:
Alta rigidez/alta precisao 0,03 mm ou menos

Rolamento especial
(Rolamento de esfera duplex com fila Gnica)

Facil alinhamento ao montar a carga

@ = ° F;} Tolerancia do didmetro interno/externo da mesa H9/h9
y 4 o~ \ As roscas fémeas para montagem de carga séo fornecidas em oito locais.
() (i ( 2 ) (Aumenta a liberdade na montagem da carga)
. Furos de pinos de referéncia de montagem
® o/ me
¢ 0¥ ¥

Facil alinhamento ao montar o corpo
Preciséo da deflexao: deslocamento para rotagao de 180° Furos de pinos de referéncia de momagem

(Alinhamento com o centro do corpo)
Deflexao superior

da mesa

Fornecidos nos trés lados, exceto no lado da porta
Deflexao periférica

da mesa

Diametro de referéncia h9
(Alinhamento com o centro da rotag@o da mesa)

(mm)

Angulo ajustavel
90° +£10°, 180° +10°
Palheta dupla (apenas MSUB) 90° +5°

Modelo MSUA

Deflex&o superior da mesa | 0,03 (0,1 a 0,2)
Deflexao periférica da mesa| 0,03 (0,1 a 0,2)
Os valores dentro dos () sdo para a Série MSUB

Indicagéo -
da escala =

Removivel

A manuteng&o é simplificada.
A unidade de acionamento pode ser substituida
pela montagem de carga.

Parafusos de ajuste|
do &ngulo

-
© ° Unidade de mesa
©

Capacidade para sensor magnético

Como os sensores podem ser movidos para qualquer
lugar da circunferéncia, podem ser montados em
posicdes que acomodam as especificagdes.

lﬂ Sile % Unidade de
L "t']" - acionamento
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MSU

Tamanho: 1, 3,7, 20
mesa compacta para maos roboticas
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Pode ser montado em trés dire¢6es: axial, lateral, vertical

2HE

Montagem axial Montagem lateral Montagem vertical

Montagem superior

[x]
Nx
>
=

Furos roscados (4)

RA1

MSZ
CRO2X
MsaX
MRQ
Rolamento
) >y B
() v;.,f V & ]
“Tipo basicoo@rie MISUB
Tamanho: 1, 3,7, 20
@ Palhetas dupla e simples padronizadas
@ A palheta dupla tem as mesmas dimensdes da
SImpIes (exceto o tamanho 1)
Simples palheta
Série Tamanho | Angulo de rotagéo | Tipo de palheta Sensor magnético aplicavel
1 90° D-9, D-T99
Tipo_dg alta 3 Simples palheta D-9JA, D-S99, S9P
:E?JT 7 N D-R73, D-T79
20 180 D-R80, D-S79, S7P -0
1 o i D-9, D-T99
) Simpl Ihet ,
Tipo s 90 imples paleta D-90IA, D-S99, SOP
basico
NMSuB 7 180° Palheta dupla * D-R73, D-T79
20 D-R80, D-S79, S7P

* A palheta dupla esta disponivel apenas com rotagéo de 90°.
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Mesa rotativa/tipo de palheta de
alta precisao

Série MS UA

Tamanho: 1, 3,7, 20

Como pedir

Localizagédo da porta de

Tipo de rolamento [ Nada_[Com porta na lateral
[ A [Tipo de alta precisao [ E [ comportaaxal |

Disponivel somente com porta
Tipo de montagem |inel lateral quando equipado com

unidade de sensor magnético.

Sem sensor magnético MSUA — S
II L

Com sensor magnético i D SUA|20|_|90|_S__|T79|

Numero de sensores magnéticos
Com sensor magnético
(com anel magnético) Pgs.
* S (1 sensor magnético) & enviado com um sensor
Tamanho nominal (torque) magnético do lado direito.
1 MSUA 1 **Nada (2 sensores magnéticos sdo enviados com um
sensor do lado direito e um do lado esquerdo).
W MSUA 3 Entrada elétrica/Comprimento do cabo
7 | MSUA 7
20 | MSUA20 Nada Grommet/cabo: 0,5 m
L Grommet/cabo: 3 m
A o d ~ V4 Grommet/cabo: 5 m
ngulo de rotagao C Conector/cabo: 0,5 m
Aplicavel | Simbolo |Angulo de rotagéo CcL Conector/cabo: 3 m
Simples 90 90° CN Conector/sem cabo
Palheta 180 _ 180 * Disponivel somente com conectores R73, R80 e T79.
Intervalo de ajuste da rotagéo ** Cabo com a referéncia do conector.
Simples palheta: Ambas as extremidades com D-LCO05: cabo 0,5 m
+5° cada D-LC30: cabo 3 m
Tipo de palheta D-LC50: cabo 5 m

[ s [Simples palheta Sensor magnético

Nada ‘ Sem sensor magnético (com anel
*Consulte a tabela abaixo para o modelo de sensor magnético aplicavel.

Sensores magnéticos aplicaveis/Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.
. E Tens&o da carga N C to do cabo (m) |
Modelo Tipo Funcao Entrada |8 (C 9 Modelo do sensor i Tipo de :m:”mego ?QNE:L“)M Conector Crmel
ind especial elétrica £ | o (saida) cabo - UM pré-cabeado
GHT i e AC  Pependeual Em finha (Nace) (1) |@)] )
Sensor 3fios (NPN) S99V | S99 Cabopara | @ (@O —| O
e — Elispw] |[°V™Y] — [“sopv | sop rabanos | @ [@]O] — | O |"°*¢
MDSUAT | _ssiivo L 12V To9V [ To9 pesados | @ [@IO] =] O [ — |gee
MDSUA3 Grommet | o 24V|5V, 12V |5V V4V| — 920 Caboparalelc | @ | @ |@| — Ciusto el cLP
) iauito de
| | 2| 2fios W[ AVEN | — | %A [ ojoe —|
reed c — — — 97 Cabo paralelo e 00 — o
2 — | 100V — 93A o 00 —
3fios (NPN) = S79 ® 060 — | O
Sensor
do Grommet | [3fios (PNP) Sv.12v = S7P ® (@0 — | O |t
estado | —— —
sélido E 12V — 179 Cabo para ® 00 — () J— ,
MDSUA7 Conector | ® 24V — T79C trabalhos o006 — Relé,
MDSUA20 Grommet 2 fios o 100 V — R73 pesados ® 00 — o CLP
e Conector — — R73C o0 0|
reed Grommet | o 48V,100 V| 100V — R80 ® 00 — Circuo de CI
Conector | Z —  |p4Voumenos] — R80C o 00 O —
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m - Nada (Exemplo) R73C * Sensores magnéticos marcados com Exemplo de pedido: palheta simples tipo MSUA20
m L (exemplo) R73CL ‘0" séo os que contém especificagdes  (selegao da localizagao da porta lateral)
5m Z (exemplo) R73CZ feitas por pedidos. 1. Tipo padréo (Sem sensores éti Rotagao 90°, Localizagdo da
Nenhum ----- N (exemplo) R73CN porta lateral
* Sensores magnéticos sdo enviados em conjunto (mas néo montados). MSUA20-908
2. Com unidade de sensor (Sem sensores

Rotagéo 180°, Localizagao da porta lateral
MDSUA20-180S

3.Com unidade de sensor magnético + sensor magnético R73, Rotagao
180°, Localizagéo da porta lateral
MDSUA20-180S-R73

Consulte nas paginas 843 e 844 detalhes dos sensores
magnéticos de estado sélido com conectores pré-cabeados.
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Mesa rotativa: tipo de palheta de L.
alta precisédo Série MSUA

Especificacoes
————
Modelo MSUA1 \ MSUA3 \ MSUA7 \ MSUA20
Tipo palheta Simples palheta
Angulo de rotagzo *1 90°+10° | 180°=10° | 90°=10° | 180° = 10° ‘ 90°+10° | 180°+10° | 90°=10° | 180°=10°
Fluido Ar (dispensa lubrificagao)
Pressao de teste (MPa) 1,05 ‘ 1,5 E;ZRBZ
Temperatura ambiente e do fluido 5a60°C
Faixa de presséo de trabalho (MPa) 0,2a0,7 0,15a0,7 ‘ 0,15a1,0 CHBUZ
Faixa de ajuste do tempo de rotagéo (s/90°) 0,07 20,3 (0,5 MPa) CRB1
Carga radial admissivel 20N 40N 50N 60 N
Carga do eixo Carga de impulso admissivel 15N 30N 60 N 80N m
Momento admissivel 0,3N'm 0,7 N'm 0,9 N'm 2,9N'm
Rolamento Rolamento especial CRJ
Localizagao da porta Porta lateral ou superior
CRA1
Conexiao Com conexdes laterais M3 x 0,5 M5 x 0,8 -7
Com conexdes no topo M3 x 0,5 M5x0,8
Precisdo da deflexao 0,083 mm ou menos CRA1
*1 A Simples palheta 90° pode ser ajustada a 90° + 10° (ambos os finais da rotagdo + 5° cada) * 2 C, éncia aos modelos ionais e i livres de montagem CRQZ
Simples palheta 180° pode ser ajustada a 180° + 10° (ambos os finais da rotagao + 5° cada) Mesa rotativa e lee
Nota) Consulte a pagina 35 para obter detalhes sobre a energia cinética admissivel. MSUA 1 = CRBU2W10
MSUA 3 |—| CRBU2W15 MSQ
MSUA 7 — CRBU2W20
MSUA20 — CRBU2W30
Simbolo msz
CRO2X
mMsax
Faixa da rotacdo da mesa Peso
O ajuste do angulo é possivel como mostrado nos desenhos abaixo ao utilizar (9)
parafuso de ajuste (A) e (B). Anqul Peso basico
[Tamanho| Angulo. = Unidade do sensor magnético "o=)
X X de rotagéo Simples palheta
Faixa do ajuste do
Intervalo do ajuste do - 90° 162
parafuso de ajuste (A) parafuso de ajuste (B) 1 15
(S):10° (+ 59 (8):10° (= 5°) 180 161
S 90° 262
) 3 20
180° 260
90° 440
7 28
180° 436
o
7!
20 1900 675 38
Furo do pino de 80 671

posicionamento Nota) Os valores acima n&o incluem o peso do sensor magnético.

Parafuso de ajuste (A) /

Para rotagéo de 90°
Simples palheta (S): 80 a 100° ajustavel

Carga admissivel

Parafuso de ajuste (B)

N&o permita que a carga e o momento aplicado & mesa excedam os valores
admissiveis indicados na tabela abaixo. (A operacdo além dos valores
admissiveis pode causar efeitos adversos na vida util, tais como vibragéo na
mesa e perda de precisdo.)

i f ] f

Faixa do ajuste do Intervalo do ajuste do
180° parafuso de ajuste (B)

& @
© | ®
10° (= 5°) [ele 1 [ele | [ e

S I I AR i

Tamanho| Carga radial admissivel (N) | Empuxo da carga admissivel (N) | Momento admissivel (N:m)

[

Furo do pino de
posicionamento

1 20 15 0,3

3 40 30 07

Parafuso de ajuste (A) Parafuso de ajuste (B) 7 50 60 0,9
Para rotagao de 180° 20 60 80 2,9

Simples palheta (S): 170 a 190° ajustavel
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série MSUA

Construcao

Construcao interna da mesa rotativa

e

= =
7

152

Para 180° Simples palheta
(Figura na posigao (Figura com pressao (Figura na posigao
média) na porta A) média para 180°)
Lista de pecas
N° Descricao Material Nota
1 | Corpo A Liga de aluminio Anodizado
2 | Corpo B Liga de aluminio Anodizado
3 |Corpo C Liga de aluminio Anodizado
4 | Eixo da palheta Ago inoxidavel (MSUA20: ago-carbono) Simples palheta
5 | Batente Resina Simples palheta
6 | Vedacdo de batente NBR
7 | Mesa Liga de aluminio Anodizado, serigrafado
8 | Alavanca do batente Aco-carbono Tratado a quente, Revestido com niquel

9 | Guia do batente Aco inoxidavel Nitretagdo
10 | Retentor da alavanca Ago-carbono Cromado com zinco
11 | Retentor do Liga de aluminio Anodizado
12 Rolamento de aco cromo de alto teor de carbono

13 | Rolamento especial Rolamento de ago cromo de alto teor de carbono

14 | Anel de encosto Aco inoxidavel

15 | O-ring NBR

16 | Com parafuso de ajuste Ago-carbono Tratado por calor
17 | Porca sextavada Ago-carbono

18 | Parafuso sextavado interno

19 | Parafuso sextavado interno

20 | Parafuso sextavado interno

21 | Parafuso de botdo

22 | Parafuso sextavado interno Somente tipo SE
23 | Rétulo

* O plugue @ é utilizado somente quando a porta de conexao é do tipo SE.
* Peca individual ndo pode ser enviada. E necessario adquirir toda a unidade. (Consulte a pagina 178.)



Construcao

Mesa rotativa: tipo de palheta de
alta precisao

Construcao interna (com sensor magnético)

MDSUA1/3

Unidades de
sensor magnético J’

MDSUA7/20

CEi

o

* Consulte detalhes sobre as pegas componentes na pagina 57.

*A unidade do sensor magnético pode ser retroajustada ao atuador rotativo.
Os sensores magnéticos devem ser pedidos separadamente, pois nao estao inclusos.

Modelo Namero de pega do sensor magnético
M(D)SUA 1 P211070-1
M(D)SUA 3 P211090-1
M(D)SUA 7 P211060-1
M(D)SUA20 P211080-1

0s sensores L
magnéticos ndo

estao inclusos.

Unidade do bloco do sensor magnético

MDSUA1/3 MDSUA7/20
Combinagao de sensores
Para sensor tipo reed Para senszj‘_r(jde estado | magneticos tipo reed e de
solido estado solido
Direita Esquerda Combinagdo direita e esquerda | Combinagéo direita e esquerda

O

Part no.: P211070-8

Part no.: P211070-9

Part no.: P211070-13

Part no.: P211060-8

* A unidade do bloco do sensor magnético esta inclusa na unidade do sensor magnético.

* A unidade do bloco do sensor magnético demonstra o conjunto necessario para a montagem de uma

peca de sensor magnético na unidade do sensor magnético.

* A peca individual nao

pode ser enviada.

série MSUA
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série MSUA

Dimensoes

MSUA1
MSUA1-[1S,SE

8 x M3 x 0,5 de profundidade 5

Estes desenhos indicam a condi¢do quando a porta B é pressurizada.

Profundidade da
ranhura longa 4 0
225"\ (orificio do pino de 035h9 0,062
3 x3H9 *8‘”25de profundidade 3 posicionamento) 40,043
@ B8 . o 017 H9 *
—<
\ 2 x 4,5 passante N&
( f ) T
o o ‘ ‘ = ol o @
o ! | 036h9 306, < o
|
<

2] |
- )} O © 27 %} O
), f {
=) ra A S
T il 8= & -4 © 2 5

{ Parafuso de ajuste do angulo 1 ‘ f{ ®

2 x 4,5 passante ‘ ‘ o8
 x 4,5 passante, ‘ gﬂ N
L] | ]
L] 2xM3x0,5 - «
r X X “’T -] ©

Ajuste: Max. 7,5

3 x3H9 +g,025 de profundidade da ranhura longa 2,5

PortaA / 0.5 \ Porta B

(A Bl. €D

4 x M4 x 0,7 de profundidade 8

OO

31

ol
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6

0,004
0496 _o012

09h9 5,03

929

036h9 78‘062

Porta superior: MSUA1-[_|SE
Porta A 9.5 Porta B
2xM3x0,5




Mesa rotativa/tipo aleta de alta L.
precisao Série MSUA

Estes desenhos indicam a condi¢do quando a porta B é pressurizada.

Com sensor magnético: MDSUA1-[[S

CRB2
*1) 24: Quando utilizar D-90/90A/S99/S99V/S9P/SOPV/TI9/TI9V -Z
30: Quando utilizar D-97/93A
*2) 60°: Quando utilizar D-90/90A/97/93A CHBUZ

69°: Quando utilizar D-S99/S99V/S9P/S9PV/T99/T99V

RB1

2Hg

x)
N
=
=

—

1o

125
HAEIE
SIB|=

| | /A >
& 8zt 2 5
| \— 5 MSsz
Parafuso de ajuste do angul 2 ;
arafuso de ajuste do angulo “ “ CMRSQ(%%
I/ T O
5 2xM3x0.5 L

24

(Localizagao da porta: somente tipo de porta lateral)
/ \ @©
Porta A Porta B N

.
—

18.5

029

D-97/93A

e N

S

=

#1
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série MSUA

Dimensoes Estes desenhos indicam a condi¢do quando a porta B é pressurizada.

MSUA3
MSUA3-S/SE

8 x M4 x 0,7 de profundidade 7

&

s
Y TH
Nl | o s
~ 2] <
O o
1R ) < a
D N
4 x M4 x 0,7 de profundidade 5,5 N7/
5
L2220
! 041h9 § s
k)
X" Profundidade da 021H9 3%
.\ ranhuralonga 5
29 22.5" )\ (furo do pino de
posicionamento) o
40,025 o, ‘ o
3x3H9 "o de profundidade 3 ‘ ; )
meo N : 2 x 4,5 passante !
( | % 0
™ wn
‘\ | \‘ 04209 3 05, ‘ | 2
f i {
© mT \\(\A‘:} I COI
+ + @
¥ © @ 29 |
b= ! 7 \
o g :
T
Parafuso de ajuste do angulo ~
2 x 4,5 passante ‘ J 9
©
o
2xM5x08 ¥\ ¥
Ajuste: Max. 8,2 3
. o] d -
T
Porta A / 05 N\ Porta B
3 x 3H9 *3**de profundidade da ranhura longa 2,5
Al ., [C ¢
(@B e 0596483

012h9 8 os5

4x M4 x0,7 de profundidade 8
P 034

042h9 3 o,

Porta superior: MSUA3-ISE

10
|

Porta A
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Mesa rotativa/tipo de palheta de
alta precisao

Estes desenhos indicam a condi¢do quando a porta B é pressurizada.

Com sensor magnético: MDSUA3-[[S

30: Quando utilizar D-97/93A

*2) 60°: Quando utilizar D-90/90A/97/93A
69°: Quando utilizar D-S99/S99V/S9P/SOPV/T99/T99V

*1) 24: Quando utilizar D-90/90A/S99/S99V/S9P/SOPV/T99/T99V

série MSUA

24

*2
60

o (697

(770N N
NE,

==
_ > >
Parafuso de ajuste do angulo ﬁ» i Q
‘ fd
2xM5x0,8 M
(Localizagéo da porta: somente tipo de porta lateral) =
Porta A \ Porta B .
[ [
v
018,5
034
D-97/93A
| =
o]
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série MSUA

Dimensoes Estes desenhos indicam a condi¢do quando a porta B é pressurizada.

MSUA7
MSUA7-_IS/SE

Porta superior: MSUA7-[ISE

Porta A Porta B

8x M4 x 0,7 de profundidade 8

"". 2xM5x0,8

4 x M5 x 0,8 de profundidade 7

o
s
9 O
2z
Profundidade da
ranhura longa 5

225 (furo do pino de
posicionamento)
047h9 $ oo
026H9 40,052
3 x 4H9 *3°% de profundidade 4 36 - r—o"
™
(3], [B]. @) ‘ ‘ ‘ ] !
| 2 x 5,5 passante T 4‘» 0
P < )
g \ | 0489 3060 \ | |
[ | f =
T ey 36 ) )
~
- - i Y
R D 8 e @ "
¥ .= & o & 3.
[~ |
2 x 5,5 passante Parafuso de ajuste do angulo 0]
5 . adi o
Ajuste: Max. 10,2 LT I
2xM5x0,8 ’-E/ \U\ ©®
M i
= - o
~H L .:? h

+0,030 . /
3x4H9 " de da ranhura longa 3 Porta A 05 ‘ B port

(A, B, [eh

4 x M5 x 0,8 de profundidade 10

~0,004
0696 Z5.012

014h9 00,3

042

048h9_Jos
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With auto switch: MDSUA7-_]S

25,5 (34,5: tipo de conector)

Mesa rotativa/tipo aleta de alta
precisao

Estes desenhos indicam a condi¢do quando a porta B é pressurizada.

B \ Parafuso de ajuste do angulo

2xM5x0,8

20,5 (26,5: tipo de conector)

(Localizagao da porta: Somente tipo de porta lateral)

‘ )
[ |

wn

@

w0

o

\Porta B @

A
PortaA/
|

025

042

Tipo de conector

Tipo de conector

Series MSUA
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série MSUA

Dimensoes Estes desenhos indicam a condigéo quando a porta B é pressurizada.

MSUA20
MSUA20-[IS/SE
8 x M5 x 0,8 de profundidade 10

Porta superior: MSUA20-ISE

Porta A Porta B

_ 14
DR .

4x M6 x 1 de profundidade 7

Profundidade da
ranhura longa 5
(furo do pino de

posicionamento) 052h9 5 074
3 x 4H9 *3°% ge idade 4 43 030Hg 10052
wn q,‘
f ) 2 x 6,6 passante [
| : 10
0] 0 I
=) [ ‘ 053,59 _g 574 ) } N
i 5
~|
¥ >} Q @ 43 G} {B -
= L S S S
E | @ | ©| .
¥ \ Parafuso de ajuste do angulo r«ﬂ
2 x 6,6 passante N
B ‘ Ajuste: Max. 10,3 /Qé} ! Q—r’—fw ~
i | I )
2xM5x0.8 ~
i [L] !
/ [ ¥
o [}
@ —
F Porta A T T
3 x 4H9 9% go daranhuralonga 3 L Porta B
(&, B ©) 08965513
0
4x M6 x 1 de profundidade 11 21619 9,045
250
053,5h9 0 74
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Com sensor magnético: MDSUA20-[S

25,5 (34,5: tipo de conector)

&

Mesa rotativa/tipo de palheta de

alta precisédo Série MSUA

Estes desenhos indicam a condi¢do quando a porta B é pressurizada.

B Parafuso de ajuste do angulo

20,5 (26,5: tipo de conector)

2xM5x0,8

I
Qo HLE%

»
®

(Localizag&o da porta: somente tipo de porta lateral) J \M
[Tl

PortaA ‘

%&#
3
5
w
3

925

050

Tipo de conector
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Mesa rotativa: Tipo basico
Modelo de palhetas

Série MSUB

Tamanho: 1, 3,7, 20

Como pedir

Tipo de rolamento ¢ | ocalizagdo da porta de doe
[B [Twovésco )| [ Nada Joom porera mere
[ E | comportamil |
Tipo de montagem livre Disponivel somente com porta

lateral quando equipado com
unidade de sensor magnético.

Sem sensor magnético MSUB -
11
S |-[T79]

Com sensor magnético M D SuB | 20 |_| 90 |

Numero de sensores magnéticos
Com sensor magnético
(Com anel magnético)

(1 sensor magnético) é enviado com um sensor
magnético do lado direito.

Tamanho inal (torque) **Nada (2 sensores magnéticos s&o enviados com um sensor
1 MSUB 1 ~ do lado direito e um do lado esquerdo).
3 | MSUB 3 Angulo de rotagéo Entrada elétrica/Comprimento do cabo
7 | MSUB 7 Aplicagao | Simbolo Angulo de rolaga Nada Grommet/cabo: 0,5 m
20 | MSUB20 E‘"I‘ﬁ'es 90 | 90° L Grommet/cabo: 3 m
alheta | 180 180° r4 Grommet/cabo: 5 m
Dupla | g4 90° c Conector/cabo: 0,5 m
2 Pal:eta 5 CL Conector/cabo: 3 m
-aixa de ajuste da rotagao
Simples palheta: Ambas as CN Conector/sem cabo
extremidades com +5° cada * Disponivel somente com conectores R73, R80 e T79.
Dupla palheta: Ambas as extremidades ** Cabo com a referéncia do conector.
com 2,5° cada D-LCO05: cabo 0,5 m

D-LC30: cabo 3 m
D-LC50: cabo 5 m

Tipo de palheta

[S [ simples paheta |

| D [ Duplapaeta | Sensor magnético

Nada [ sem sensor magnético (com anel

*Consulte a tabela abaixo para o modelo de sensor magnético aplicavel

Sensores magnéticos aplicaveis/Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.
- Tenséo da carga i X (Comprimento do cabo (m) *
Modelo o Funt;a_oI Entrada Cabear Modelo do sensor magnético Tipo de 05 135 e Qone;tord Carga aplcivel
aplcéel cspecisl | eéwioa | F) =S AC  [popendcia]Eminha Neda) (L)@ w0 |" e
Sensor 3fios (NPN S99V | S99 Cabo para ® 00 — O
o | (% T :PNP; sviv | SOVBIISE "abal‘;os o @0 — | O |oe
MDSUB1 | sdido L 12V T99V | T99 pesados ® 00 —| O i
MDSUB3 Grommet | o ) 24 V|5V, 12V |5V 12V,24V — 90 Cabo paralelo o 00 — CvodeCl CLPV
bl I EdS A e T o o0 —|
£ — — — 97 Cabo paralelo o 00 — o
2 — | 100V — [93A [ o 00 —
Sensor s (NPN) 5V,12v — SIS ® 00 — ©) Circuito de CI
deesado | | Grommet 3fios (PNP) o — [s7P ® 00 — @)
s6ido — | 7179 ® 00 — (@)
MDSUB? Conector (% v 12v — | T79C ?;ZZ:;Z: o000 — | R

UDSUE2) Grommet PV Hoov | — [ pesados | @ @O — ce

Sensor Conector 2 fios — — R73C [ (LI ) -
®ored 1 T [Grommet | g 48V,100V | 1oov — [ Rso ® (@0 —|  [cwiwd
Conector | Z — |24Voumens| — | R80C o 00 O —

* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m - Nada (Exemplo) R73C * Sensores magnéticos marcados com “Q" Exemplo de pedido: palheta simples MSUB20 (porta de conexao lateral)
3m L (Exemplo) R73CL 80 0s que contém especificages feitas 1. Modelo padréo (Sem sensores magnéticos), Rotagao 90°,
5m --Z  (Exemplo) R73CZ por pedidos. Localizagéo da porta lateral MSUB20-90S

Nenhum - N (Exemplo) R73CN 2. Com unidade de sensor magnético (Sem sensores magnéticos),

* Sensores magnéticos sao enviados em conjunto (mas néo montados). Rotagéo 180°, Localizagéo da porta lateral MDSUB20-180S

3. Com unidade de sensor magnético + sensor magnético R73,

Consulte as paginas 843 e 844 para obter detalhes dos sensores Rotagéo 180°, Localizagéo da porta lateral
magnéticos de estado sdlido com conectores pré-cabeados. MDSUB20-180S-R73
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Mesa rotativa: Modelo de L.
palheta do tipo basico Série MSUB

Especificacoes
—————
Modelo MSUB1 MSUB3 MSUB7 MSUB20
Tipo de palheta Simples palheta [Duplapalhetyl Simples palheta [Duplapahetd Simples palheta Puplapahets Simples palheta [Dupla palheta
Angulo de rotagao " 90° = 10°|180° = 10°| 90° + 5° | 90° + 10° | 180° £ 10°| 90° = 5° |90° = 10°|180° = 10°| 90° + 5° | 90° + 10° | 180° = 10°| 90° « 5°
Fluido Ar (dispensa lubrificagéo)
CRB2
Pressao de teste (MPa) 1,05 ‘ 1,5 Z
Temperatura ambiente e do fluido 5a60°C
Faixa de pressao de trabalho (MPa) 0,2a0,7 0,15a0,7 ‘ 0,15t0 1,0 CHBUZ
Faixa de ajuste do tempo de rotacao (s/90°) 0,07 20,3 (0,5 MPa) CRB1
Carga radial admissivel 20N 40N 50 N 60 N
Carga do eixo Carga de impulso 15N 30N 60 N 80N m
admissivel 2 10N 15N 30N 40N
0,3N-m 0,7 N-m 0,9N-m 29Nm CRJ
Rolamento Rolamento
- CRA1
L izagdo da porta issit Porta lateral ou superior -z
Conexéo Com porta na lateral M3 x 0,5 M5 x 0,8 CRA1
Com porta superior M3 x 0,5 M5 x 0,8
*1 A Simples palheta 90° pode ser ajustada a 90° + 10° (ambos os finais da rotagao + 5° cada) *3 Correspondéncia aos modelos convencionais e equivalentes livres de montagem
Simples palheta 180° pode ser ajustada a 180° + 10° (ambos os finais da rotagdo + 5° cada) Mesa rotativa T e 0D CRQZ
A palheta dupla 90° pode ser ajustada a 90° + 5° (ambos os finais da rotagao + 2,5° cada) MSUB 1 CRBU2W10
+ Angulos de rotagdo que néo sejam de 90° e 180° (palheta simples) estéo disponiveis através de pedido especial. MSUB 3 CRBU2W15 M su
*2 A carga de impulso admissivel é direcional. Consulte detalhes na tabela de cargas issi MSUB 7 CRBU2W20
abaixo.
MSUB20 — CRBU2W30
Nota) Consue a pégna 3 para oot aenergia cintca admisivel MSZ
Simbolo
CRO2X
MSQX
Faixa da rotacdo da mesa Peso
O ajuste do angulo é possivel como mostrado nos desenhos abaixo ao @
utilizar parafuso de ajuste (A) e (B). Angulo de Peso basico
Tamanho rotagao - Unidade do sensor magnético "
Faixa do ajuste d Faixa do ajuste do parafuso Simples palheta_|Dupla palheta
aixa do ajuste do Jo ajuste (B) S
parafuso de ajuste (A) ©: 1106(2 (51 1 90 145 150 15
(S): 10°(x 5°) (D): 5°( 2,5%) 180° 140 —
Otz 90° 230 240
3 20
180° 225 —
> 90 360 375 28
180° 355 —
° 1
20 90 510 580 38
180° 505 —

Furo do pino de Nota) Os valores acima n&o incluem o peso do sensor magnético.

posicionamento
Carga admissivel

= o Nao permita que a carga e o momento aplicado & mesa excedam os
Para rotagdo de 90 P " Py -

. - ——— valores admissiveis indicados na tabela abaixo. (A operacéo além dos
Simples palheta (S): 80 a 100° ajustavel valores admissiveis pode causar efeitos adversos na vida (til, tais como
Dupla palheta (D): 85° a 95° ajustavel vibragdo na mesa e perda de preciséo.)

Parafuso de ajuste (A) Parafuso de ajuste (B)

10°(= 5°)

Furo do pino de Tamanho | Carga radial admissivel (N) [Empuxo da carga admissivel (N] Momento admissivel (N-m)

posicionamento 1 20 ®15 10 03
Parafuso de ajuste (A) Parafuso de ajuste (B) 3 40 30 15 0,7

Para rotagéo de 180° 7 50 60 30 0.9

Simples palheta (S): 170 a 190° ajustavel 20 60 80 40 2,9

* O tipo de palheta dupla néo est4 disponivel com rotagéo de 180°.
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Série MSUB

Construcao

Construcao interna da mesa rotativa

f

& |1 |

@ |1 © ] ®
L:b_l I Ld:.l T
Para 180° Para 90° Simples palheta Dupla palheta
( Figura na ) ( Figura com ) ( Figura na posigéo) ( Figura com )
posicdo média press&o na porta A média para 180° pressao na porta A

Simples palheta: Tamanho: 1, 3, 7, 20

Dupla palheta:

Tamanho 1

Dupla palheta:
Tamanho: 3,7, 20

QL]
| — £
2 m] ! B
(] s | ithe i
8 o5 = 15
1
(s
03
{
@ 6
1
N° | Descrigao Material Nota
1 | Corpo (A) Liga de aluminio Anodizado
2 | corpo (B) Liga de aluminio Anodizado
3 Eixo da palheta Ago inoxidavel (MSUB20: ago-carbono) Simples palheta
Ago-carbono Dupla palheta
_ 4 | Batente Resina Simples palheta
5 | Batente Ago inoxidavel Dupla palheta
6 | Vedaciio de batente NBR
_ 7 | Mesa Liga de aluminio Anodizado, serigrafado
8 | Alavanca do batente (D) Ago-carbono Tratado a quente, Revestido com niquel
9 | Alavanca do batente (S) Ago-carbono Tratado a quente, Revestido com niquel
10 | Retentor da alavanca Aco-carbono Cromado com zinco
11 | colar do anel Aco-carbono Cromado com zinco
12 Rolamento de ago cromo de alto teor de carbono
13 Rolamento de ago cromo de alto teor de carbono
14 | Anel de encosto Ao inoxidavel
15 | Raspador NBR
16 | 0-ring NBR
17 | paratuso de ajuste Aco-carbono Tratado por calor
18 | porca sextavada Aco-carbono
19 | Paratuso sextavado interno
20 | Parafuso sextavado interno
? Parafuso sextavado interno
22 | Parafuso de botao
23 | Tampa de borracha NBR
24 | Parafuso de retencao sextavado internp Somente tino SE
25 | Tampa Liga de aluminio
26 | Placa Resina
27 | Gaxeta NBR
28 | O-ring NBR
29 | O-ring NBR
30 | Rétulo

* O plugue 23 é utilizado somente quando a porta de conexao é do tipo SE.
* Peca individual ndo pode ser enviada.
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Mesa rotativa: Modelo de L.
palheta do tipo basico Série MSUB

Construcao

Construcao interna com sensor magnético
As unidades s@o comuns para as palhetas simples e dupla.

MDSUB1, 3 MDSUB7, 20

[x]
=
@
N

= ||
=3 [N
==
=
~

RB1

H:

Unidade de
sensor magnético

J [Sensores magnéticos) L
néo estéo inclusos.

(A palheta dupla MDSUB 1)
tem uma figura diferente.

QD
=
=2

v
N

* Consulte detalhes sobre as pegas componentes na pagina 57.

==
=]
SI|=

=
]
o

*A unidade do sensor magnético pode ser retroajustada ao atuador rotativo.
Os sensores magnéticos devem ser pedidos separadamente, pois n&o estdo inclusos.

=
7
N

Modelo Numero de peca do sensor magnético CRQZX
M(D)SUB 1 P211070-1 MSQX
M(D)SUB 3 P211090-1
M(D)SUB 7 P211060-1 MRQ
M(D)SUB20 P211080-1

Unidade do bloco do sensor magnético
MDSUB1/3 MDSUB7/20

Para sensor de estado | Combinagao de sensores
solido magnéticos tipo reed e de
estado sélido

Direita Esquerda Combinagéo direita e esquerda | Combinagéo direita e esquerda

A
O

Para sensor tipo reed

8
B
4

Referéncia: P211070-8 | Referéncia da pega: P211070-9 [Referéncia da pega: P211070-13 Referéncia da peca: P211060-8

* A unidade do bloco do sensor magnético esta inclusa na unidade do sensor magnético.

* A unidade do bloco do sensor magnético demonstra o conjunto necessario para a montagem de uma
peca de sensor magnético na unidade do sensor magnético.

* A pega individual ndo pode ser enviada.
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série MSUB

Dimensoes Estes desenhos indicam a condi¢do quando a porta B é pressurizada.

MSUB1 (palheta simples)
MSuB1{IS/SE

4 x M3 x 0,5 de profundidade 5

2 x 4,5 passante

125
31
138

2xM4x0,7 de profundidade 8

Profundidade da ranhura
longa 5 (furo do pino de
i 23509 %052

0 17H9*0%* o l
| o
2x 4,5 passante —
3x3H9 *3%%5 de profundidade 5 p B N A — K
([@A,B1E) . 0 ~
o ©36h9 %060
o ! \i ’J:]» QI ‘ VESA ROTAT 21
i - [ {’_‘\ ’ <
= ‘ } @9 3
Parafuso de ajuste * P &
Pl
2x 4,5 passante Ajuste: Max. Vﬂ g ) o
—_— 575 PortaA /1 K{:[ l X o
2xM3x0,5 051J. \M?W
X @496 0012
2 x M4 x 0,7 de profundidade 8 )
9h9 5035
@29
23609 060
Top ported: MSUB1-[_ISE
Porta A 95 Porta B
2xM3x0,5

*Se o parafuso de ajuste for removido, a rotagéo sera
de aproximadamente 270° para o tipo de palheta
simples e 100° para a palheta dupla. Como sera
impossivel satisfazer as especificagdes, realize os
ajustes dentro da faixa dos valores maximos.
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Mesa rotativa: Tipo basico Série MSUB

Estes desenhos indicam a condi¢do quando a porta B é pressurizada.

Com sensor magnético: MDSUB1-[_IS

*1) 24: Quando utilizar D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SIP(V)
30: Quando utilizar D-97/93A

*2) 60°: Quando utilizar D-90/90A/97/93A
69°: Quando utilizar D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

x]
N
[~
N

[}
==
==
=
~

RB1

H:

o
==
[

x)
N
=
=

==
=]
SHIE=

14,7
=
]
o

=
7
N

32

é ,} MESA ROTATV
\ &%,
@ | @1 Parafuso de ajuste * $_ X q} :
|

T J
Porta T Porta B
o] e
T ’
1
T @ 2xM3x0,5 ‘ o
J ‘ (Localizagao da porta:
@ﬂ—ﬂ somente tipo de porta lateral) 1 t I
| [ |
I
Vo
829
D-97/93A
T
(=3
@
*Se o parafuso de ajuste for removido, a rotagéo sera de D-OJ

aproximadamente 270° para o tipo de aleta simples e 100°
para o de aleta dupla. Como sera impossivel satisfazer as
especificagdes, realize os ajustes dentro da faixa dos
valores maximos.
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série MSUB

Dimensoes These drawings indicate the condition when the B port is pressurized,

MSUB1 (Dupla aleta)
MSuUB1-{_D

4 x M3 x 0,5 de profundidade 5

2 x 4,5 passante

2 x M4 x 0,7 de profundidade 8

Profundidade da ©35h9 ,8%2
ranhura longa 5 (furo
do pino de - o17H9 9%
posicionamento) N

| _
3x3H9 *3 %% de profundidade 5 II: oxas ) I T T
X 4,5 passante
(@, B, ) P

236h9 505 Ny

T
|
T

< T 4 e
| :
27

gr} Parafuso de ajuste *

25

14.7

%
e

! } J .
2x 4,5 passante _l_l_‘l__,_|_ PortaA J;l/_l_h_ﬁ Porta B =N
| Ajuste: Max. 5,75 ! -
2xM3x0,5 - @l
o496 BE%
l 29h9 B0z
2 x M4 x 0,7 de profundidade 8 529
©36h9 80,
Porta superior: MSUB1-_IDE
Porta A Porta B
- 2xM3x05

*Se o parafuso de ajuste for removido, a rotagdo sera de
aproximadamente 270° para o tipo de aleta simples e
100° para o de aleta dupla. Como sera impossivel Ql—i
satisfazer as especificagbes, realize os ajustes dentro da
faixa dos valores maximos.
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Com sensor magnético: MDSUB1-_ D

SY

7S
*\/

{?_ ]
|

24 1

*Se o parafuso de ajuste for removido, a rotagéo sera de
aproximadamente 270° para o tipo de palheta simples e
100° para a palheta dupla. Como sera impossivel satisfazer
as especificagdes, realize os ajustes dentro da faixa dos
valores maximos.

$ \ Parafuso de ajuste *

Mesa rotativa: Modelo de L.
palheta do tipo basico Série MSUB

Estes desenhos indicam a

condi¢do quando a porta B é pressurizada.

*1) 24: Quando utilizar D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SIP(V)
30: Quando utilizar D-97/93A

*2) 60°: Quando utilizar D-90/90A/97/93A
69°: Quando utilizar D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

x]
N
[~
N

[}
==
==
=
~

RB1

2Hg

CZRA1
| CRA1
==
(resa roram - i M s 0
@@ ® o
28 |
Porta A ’Lf[
Porta B MRO
o o
2xM3x0,5
(Localizagao da porta:
Somente tipo de porta lateral) ‘ Q
1t
Il I |
8185
229 |
D-97/93A
L = ! |
5 & |
3 @,‘
D-OJ
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Series MSUB

Dimensoes Estes desenhos indicam a condi¢do quando a porta B é pressurizada.

MSUBS3 (palheta simples/palheta dupla)

MSUB3-[Is/D | Porta superior: MSUB3-ISE/DE

Porta A 10 Porta B

4x M4 x 0,7 de profundidade 7

2xM3x0.5

2 x 4,5 passante

D44

(Palheta simples)

&
2xM4x0,7 de profundidade 8 x
225

Profundidade da
ranhura longa 5 (furo

do pino de
posicionamento) B41h9_305
Yo}
i 321H9+§%2 3
2x4 nt
ax3He '3 %56 idade 5 x 4,5 passante L |
m———
([A], [B], [C) P e
) =
. 942h9_80s2
- as =k 29
e ©

Qo i B ©
| | Fea N
) (oS o) o) o
29 Parafuso de ajuste * (&) 5

10.5
- -
2 x 4,5 passant
X passante Porta A ol 11 0 o
Ajuste: Max. 6,25 i =
05 1_
il Porta B
2xM5x0.8
9596-88%
2 x M4 x 0,7 de profundidade 8
Chanfro Chanfro ©12h9_f0ss
934

©42h9_Joee

(Palheta simples) (Palheta dupla)
Os desenhos externos mostram o tipo palheta simples, mas apenas *Se o parafuso de ajuste for removido, a rotagéo sera de
a posicdo das segbes chanfradas mostradas nos desenhos acima aproximadamente 270° para o tipo de palheta simples e
diferem da palheta simples e dupla. 100° para a palheta dupla. Como sera impossivel

satisfazer as especificagdes, realize os ajustes dentro da
faixa dos valores maximos.
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Com sensor magnético: MDSUB3

24 *1

Mesa rotativa: Tipo basico
Modelo de aletas

Estes desenhos indicam a condi¢éo quando a porta B é pressurizada.

*1) 24: Quando utilizar D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SIP(V)

30: Quando utilizar D-97/93A
*2) 60°: Quando utilizar D-90/90A/97/93A
69°: Quando utilizar D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

*Se o parafuso de ajuste for removido, a rotagéo sera de
aproximadamente 270° para o tipo de aleta simples e 100°
para a aleta dupla. Como sera impossivel satisfazer as

série MSUB

especificagdes, realize os ajustes dentro da faixa dos
valores maximos.

Parafuso de ajuste *

Porta A

2xM5x0.8

(Localizagéo da porta:
somente tipo de porta lateral)

D-97/93A

30 *1

S
T T ros
i
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série MSUB

Dimensoes Estes desenhos indicam a condigéo quando a porta B é pressurizada.
—

MSUB?7 (palheta simples/palheta dupla)
MSUB7-]S/D

Porta superior: MSUB7-ISE

4x M4 x 0,7 de profundidade 7 Porta A s Porta B
2xM5x0,8

2x 5,5 passante

b
Simples palheta
2x M5 x 0,8 de profundidade 10
Profundidade da
ranhura longa 5 (furo 247h9 3062
do pino de
posicionamento) ~ © 026H9 5052 ©
« <
2x5,5 passante
3xato*9 e 6 L !
—_— 0 ] Y
( ) 8 S
48h9 _Joe2
0 \) | %
2 QI i g
Fany | G} 8
).J | Parafuso de ajuste * 0
36 | 2
w0
T )
2 x 5,5 passante Ajuste: Max. 8,25
—— Porta A 11 B port o)
orta A~ o N.Bport 8|
) [T |
0 o
2xM5x0,8 ~ - -
0.5
—0.004
2x M5 x 0,8 de profundidade 10 Chanfro Chanfro 269602
214h9_oss
042
48h9_J 02
(Simples palheta) (Palheta dupla)
Os desenhos externos mostram o tipo palheta simples, mas *Se o parafuso de ajuste for removido, a rotagéo sera de
apenas a posicdo das se¢bes chanfradas mostradas nos aproximadamente 270° para o tipo de palheta simples e
desenhos acima diferem da palheta simples e dupla. 100° para a palheta dupla. Como sera impossivel satisfazer

as especificagdes, realize os ajustes dentro da faixa dos
valores maximos.
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Mesa rotativa: Tipo basico L.
Modelo de palhetas Série MSUB
Estes desenhos indicam a condi¢do quando a porta B é pressurizada.

Com sensor magnético: MDSUB7

[x]
=
@
N

*1) 25,5: Tipo grommet 34,5: tipo com conector
*2) 20.5: Tipo grommet 26,5: tipo com conector

= ||
=3 [N
==
=
~

RB1

H:

o
==
[

x)
N
=
=

215
HAEIE
SIB|=

48.5

\
{J:'} @' Parafuso de ajuste * '@’ ﬁ

Porta B

e
G}\@J
=
<

2xM5x0,8
=} (Localizagdo da porta: 3
Somente tipo de porta lateral)
@ @ 5 . ——
- | Il Il
0
0
o
225
042
& s o
g— Tipo de conector
Y L= |
Q Pan\
N
- N |
+ ©

Conector

*Se o parafuso de ajuste for removido, a rotagdo sera de
aproximadamente 270° para o tipo de palheta simples e
100° para a palheta dupla. Como sera impossivel satisfazer
as especificagoes, realize os ajustes dentro da faixa dos
valores maximos.
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Série MSUB

Dimensoes Estes desenhos indicam a condigé@o quando a porta B é pressurizada.

MSUB20 (palheta simples/palheta dupla)

MSUB20-[1s/D

Porta superior: MSUB20-_ISE

4 x M5 x 0,8 de profundidade 8
Porta A Porta B

2 x 6,6 passante

2xM5x0,8
)
+ -
QNL /
~ "
0 N

(Palheta simples)

2x M6 x 1 de profundidade 12 .
iﬂ}/

Profundidade da

ranhura longa 5 (furo _ 952h9 8o
do pino de -
posicionamento) »30H9+30%2 ©
m‘ <~ ~
2x 6,6 passante ¥ —
3x 4H9*8'ande profundidade 6 ‘ r o
«
Al C]
8 Eo) 953.5h9 074 - =
-
I Mesa rotat
R \C> | s . lesa rotativa : 43 e
8l e i ©|© ! "y ®
1 ¢
Wm | '@ | Parafuso de ajuste * é | <+>
\ L o] y 8
' A
2 x 6,6 passante <
1 Porta A 13 Porta B
Ajuste: Max. 8,75 T I —x
Eﬂ—l - - © o * [+
2xM5x0,8 ) ,
28g6-38%
2x M6 x 1 de profundidade 12 Chanfro Chanfro 216h9 804
250 -
f-———
©53.5h9_§ 074

(Palheta simples) (Palheta dupla) *Se o parafuso de ajuste for removido, a rotagéo sera de
aproximadamente 270° para o tipo de palheta simples e
Os desenhos externos mostram o tipo palheta simples, mas 100° para a palheta dupla. Como sera impossivel
apenas a posicdo das seg¢des chanfradas mostradas nos satisfazer as especificagdes, realize os ajustes dentro da
desenhos acima diferem da palheta simples e dupla. faixa dos valores maximos.
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With auto switch: MDSUB20

Mesa rotativa: Tipo basico
Modelo de aletas

série MSUB

Estes desenhos indicam a condi¢do quando a porta B é pressurizada.

*1) 25,5: Tipo grommet 34,5: tipo com conector
*2) 20.5: Tipo grommet 26,5: tipo com conector

22

Parafuso de ajuste * G}

ESA ROTATIV/

Porta A

2xM5x0,8

Porta B

60

25,5 *1

66

(Localizagéo da porta: R

somente tipo de porta lateral)

Tipo de conector

20,5 *2

& 9,

*Se o parafuso de ajuste for removido, a rotagéo sera de
aproximadamente 270° para o tipo de palheta simples e
100° para a palheta dupla. Como sera impossivel
satisfazer as especificagoes, realize os ajustes dentro da
faixa dos valores méaximos.

Conector
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série MDSU
Montagem do sensor magneético

Faixa de rotagéo do furo do pino de posicionamento da mesa e posi¢do de montagem do sensor magnético j

MSU[1/3
Tipo palheta simples Tipo palheta dupla (apenas MSUB)
90° 180° o Sensor magnético para EXTREMIDADE 1

Sensor magnético para 90

’80-
EXTREMIDADE 2 8 EXTREMIDADE 2

Sensor magnético para
EXTREMIDADE 1

EXTREMIDADE 2

EXTREMIDADE 1
& Sensor magnéico para

& sorsormagneico  ETPEMOADE T
‘para EXTREMIDADE 2

Sensor magnético para EXTREMIDADE 2

MSUL17/20
Tipo palheta simples Tipo de palheta dupla (apenas MSUB)
90° 180° 90° Sensor magnético para EXTREMIDADE 1

EXTREMIDADE 2

/30 Sensor magnético para

EXTREMIDADE 2
EXTREMIDADE 2

Sensor magnético para
EXTREMIDADE 1

EXTREMIDADE 2

EXTREMIDADE 1 senor magnético para

EXTREMIDADE 1

o
¥
A’ sensor magnético para

EXTREMIDADE 2

Sensor magnético para EXTREMIDADE 2

« Nos desenhos que mostram a faixa de rotago, as setas sobre a linha continua de 90° (180°) Angulo de operagéo do sensor
indicam a faixa de rotagao dos furos dos pinos de posicionamento na superficie da mesa. magnético e éngmo de histerese
Quando o furo do pino esta na EXTREMIDADE 1, o sensor magnético da EXTREMIDADE 1
opera e quando o furo do pino estiver na EXTREMIDADE 2, o sensor magnético da Modelo Angulo de operagao| Angulo de histerese
EXTREMIDADE 2 opera. MDsSU[1, 3 110° 10°

« As setas sobre a linha tracejada indicam o range de rotacao do ima interno. A faixa de rotacao de MDSULT7, 20 90°
cada sensor magnético pode ser reduzido movendo o sensor magnético da EXTREMIDADE1 no L
sentido horario e o sensor magnético da EXTREMIDADE 2 no sentido anti-horario. Nota) Como os valores acima sao fornecidos

somente como referéncia, eles nao sao

Mesa ot garantidos. Na configuragao atual, ajuste-os
Porta B Sensor magnético apos confirmar o desempenho do sensor
magnético.

Consulte, na pagina 142, o angulo de operagao, o
angulo de histerese e o procedimento para mover
a posicao de detecgao do sensor magnético.

ijuﬁ
ﬁ

Porta A
Furo do pino de posicionamento
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Montagem do sensor magnético Série MDS U

Montagem do sensor magnético MSU[11-3

Visao externa e descri¢cdes da unidade do sensor magnético
A seguir a vis@o externa e as descrigdes tipicas do sensor magnético.

Parafuso cruciforme de cabega redonda (1)
(direita e esquerda)

Parafuso cruciforme de cabega redonda (2)
(direita e esquerda)

AN

Bloco do sensor (B
(esquerda)

Sensor de estado sélido

X\

7

Protecao (B)

) -/

Bloco do sensor (A)
(direita)

A

Sensor tipo reed
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<Sensor magnético aplicavel>

3-fios:+-- D-S99(V)V/S9P(V)]

2-fios-+- D-T99(V)[J

*Consulte detalhes sobre a forma e as especificagdes do sensor magnético no
catalogo da SMC.

(DRemocao do bloco do sensor
Remova o parafuso cabega redonda fenda
philips (1) para retirar o bloco do sensor.

(@Montagem do sensor
magnético de estado sélido
Fixe o sensor magnético de estado
solido com o parafuso cabega
redonda fenda philips (1) e o bloco
de fixagéo (A).

Torque de aperto correto:
0,420,6(N'm)

*Como o bloco de fixagao (A) se
move dentro da ranhura, € preciso
colocé-lo de antemao na posicao
de montagem.

*Utilize o sensor magnético apos a
posicéo de acionamento ser
ajustada pelo parafuso cabeca
redonda fenda philips (1). Consulte
detalhes sobre como ajustar a
posicao de acionamento no
catalogo da SMC.

<Sensor magnético aplicavel>
D-97/93A(com lampada indicadora)
D-90/90A(sem lampada indicadora)

*Consulte detalhes sobre a forma e as especificagdes do sensor magnético no
catalogo da SMC.

(@ Preparativos
Solte o parafuso cruciforme de cabeca
redonda (2). (Cerca de 2 a 3 voltas)
*Este parafuso é fixado temporariamente
no momento do envio.

D-93A
(@ Montagem do sensor tipo reed
Insira o sensor tipo reed até que fique
em contato com o orificio do bloco do
sensor.
* Insira 0 D-97/93A na diregéo
mostrada na figura da direita.
* Como o D-90/90A é do tipo
redondo, ele nao possui diregao.

(® Fixacdo do sensor tipo reed
Aperte o parafuso cabega redonda
fenda philips (2) para fixar o sensor tipo
reed.

Torque de aperto correto:

0,4 20,6(N-m)

*Utilize o sensor magnético apés a
posicéo de acionamento ser ajustada
pelo parafuso cabega redonda fenda
philips (1). Consulte detalhes sobre
como ajustar a posi¢ao de
acionamento no catalogo da SMC.
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Série MSU
A Precaucoes especificas do produto

Leia antes do manuseio. Consulte no prefacio 35 as Instrugdes de Seguranca e nas
paginas 4 a 14 as Precaucdes do atuador rotativo e do sensor magnético.

\ Selecdo \

\ Manutencéo

AAtengao

. Garanta a energia de carga dentro de valores admissiveis de
energia do produto.
A operagdo com uma energia cinética de carga superior ao valor admissivel pode
causar ferimentos e/ou danos a equipamentos ou maquinas. (Consulte os
procedimentos da se¢ao do modelo neste catalogo).

ACuudado

. Quando nao ha flutuagdes de carga, permita uma margem
suficiente no torque do atuador.
No caso de montagem horizontal (operagdo com produto voltado para os lados),
pode ocorrer o mau funcionamento devido a flutuagdes de carga.

\ Montagem \

ACUIdado

. Ajuste o angulo de rotacao dentro das faixas prescritas.

Tipo de simples aleta: (90°+10°, 180°+10°) (+5° ao final da rotagao)
Tipo de dupla aleta: (90°+10°) (+2.5° ao final da rotagao)

* Apenas Série MSUB.

O ajuste fora das faixas prescritas podem causar mau funcionamento do produto
ou falha na operagao dos sensores.

2. Ajuste o tempo de rotagcao dentro dos valores prescritos
usando um controlador de velocidade etc. (0,07 a 0,3 s/90°)

O ajuste a uma velocidade menor do que 0,3 s/90° pode causar aderéncia,
deslizamento ou parada na operagao.
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A\ Cuidado

<Modelo de alta precisao/MSUA>

Caso sejam necessarias uma unidade rotativa e uma unidade de
mesa para a manutencao, fazer o pedido pelas referéncias das

unidades mostradas abaixo.

Unidade rotativa Modelo Referéncia da unidade.
MSUA 1-08 P402070-2A
MSUA 1-0SE P402070-2B
MSUA 3-0S P402090-2A
MSUA 3-0SE P402090-2B
MSUA 7-0S P402060-2A
MSUA 7-0SE P402060-2B
MSUA20-0S P402080-2A
MSUA20-CSE P402080-2B

Modelo Referéncia da unidade.
MSUA 1- 9001 | P402070-3A
MSUA 1-1800) | P402070-3B
MSUA 3- 9000 | P402090-3A
MSUA 3-1800] | P402090-3B
MSUA 7- 9000 | P402060-3A
MSUA 7-1800] | P402060-3B
MSUA20- 901 | P402080-3A
MSUA20-180C] | P402080-3B

Nota1l) Note que o angulo de rotagdo ndo deve ser alterado mesmo que
a unidade rotativa tenha sido alterada. Para a manutencgéo, peca
unidades com uma referéncia adequada para o modelo que esta

sendo usado.

Nota2) Devido a construgdo integral da série MSUB, as unidades
rotativas e de mesa nao podem ser pedidas separadamente.



