Miniatuadores rotativos/estilo pinhao-cremalheira

Série CRJ
Tamanho: 05, 1
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Miniatuador rotativo Série CR J

Modelo pinhao-cremalheira/tamanho: 05, 1

Leve

sl | @ e @
16,5 B
= [

Compacto=

19,5
23,5

CRJ05:32g(39 g)
CRJ 1:549(67 g)

CRJO05 superior
CRJ1 base
Os niimeros em ()
sao para 180°.

(CRJB05-90)

Montagemrflexivel

Um novo design de corpo compacto ndo so6 reduz os requisitos gerais de espago, mas também
economiza espago no cabeamento e na tubulagéo.
A facilidade na montagem é maximizada gragas aos méritos do novo corpo compacto.

H Montagem livre

Os controladores de
velocidade n&o se
projetam a partir da
parte superior do corpo.

Montagem superior Montagem na base

Bl As direcbes de cabeamento de tubulacdo podem ser selecionadas
dependendo das condi¢coes de montagem.
Exemplos de montagem para sensor magnético e controlador de velocidade
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Carga admissivel melhorada

O rolamento maior e o diametro maior do eixo séo aliados

a compacidade geral, garantindo maior rigidez.

FS (a)lt FS (b)

Modelo CRJ05 | CRJ1
Fr 25 30
Carga
lamissivel FS (a) 20 25
N
"I Fs () 20 25
Tamanho do eixo de saida (mm) 05 06

Rolamento

Il Com batente externo/Série CRJU

4 a5 vezes a energia cinética admissivel (tipo basico em comparagéo com CRJB)

00010~~~ - =

Energia cinética admissivel

|
|

00005 - - - - - - T
Tipo basico
00005 |

‘

7 e e

i i
| |
| |
| |

L] Looooon ER
|

Com batentel

| externo
0,002

Y CRJBO5 CRJUO5 CRJB1

CRJU1

O angulo é ajustavel: +5° em cada extremidade de rotagéo

Variagoes-da“série

Eixo de saida

Reducdo dafolga

Mesmo com um design de cremalheira Unico, o
uso de uma construcéo especial minimiza a folga.

Engrenagem do pinhdo

Angulo de rotagdo

A parada do pinhdo
Pistdo
plana do pistdo elimina a
folga.

Empuxo

fazendo-o atingir a superficie

Localizagéo da

serie 90° | 100°] 180° | 190° |porta de conexdo Sensor magnético
Tipo basico Sl hd S S O Tipo D-F8
CRJB 1 L [J o ®  (Com conexdo frontal Tipo D-MIMITV
Com batente externo CRJU05 S — bt — |Com conexao lateral Tipo D-MICIW/MICWV
CRJU 1 ° = ° _
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Atuadores rotativos miniatura
tipo pinhao-cremalheira

Série CRJ

Como Eedir

Angulo de rotacdo

90 90°
100 100°
180 180°
190 190°

BN cRl B

|o|5|—|90|

-|M9IBW|

[ e U

[05]-(90]

~[M9BW]

Padréo Tamanho|
Nil | Padrao |
P ‘ Especiais simples/Produzido sob encomenda‘

*Consulte detalhes nas paginas 188 e 189.

Angulo de rotacédo

do da porta de conexao

l Produzido sob encomenda
Consulte detalhes na pagina 183.

Numero de sensores magnéticos
[ s [ tpeca |

Nota) O nimero maximo de sensores magnéticos
montaveis é dois.

Sensor magnético
‘ Nil ‘ Sem sensor magnético (com anel magnét\co)‘

Com conexdes

* Para saber o modelo de sensor magnético
aplicavel, consulte a tabela abaixo.

frontais

Nil
Com conexdes
laterais

E

Sensores magnéticos aplicaveis/Consulte as paginas 807 a 856

para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

— g & Tensdo da carga  |[Modelo do sensor Comprimento do cabo (m)* @ .
. = : ntraaa S |Cabeamento onector oz
Tipo| Fung&o especial S 38 . Entrada | Entrada 0,5 1 3 5 | Carga aplicavel
elétrica -] (Saida) DC AC s emimna | aiy || o | @ pré-cabeado
MONV [ ] ®| 0| O O
3 fios (NPN) & LEN — 2
5Vi2V F8N = [ J - | @ | O - Circuito
8 _ ) ’ M9PV | M9P e e e O O deCl
§ 3 fios (PNP) F8P — ° “ e O _
S o] O
8 piioe 12v M9OBV M9B [ [ B _
S . F8B = [ J - ®@]| O - Relé
3 Grommet | Sim —— 24V - g
o O O - CLP
& Indicagéo de 3 fios (NPN) svi2V MONWV | MONW [ J ® |0 | O O Circuito
T | diagnostico 2 3 fios (PNP) ' MOPWV | MoPW | ® |@ @ | O | O |deal
2 cores) 2 fios 12V M9BWV | M9BW ® o e O o -
7} Resistente & 3 fios (NPN) 5Vi2V MINAV** | MONA** ®] O|@®@| O [®) Circuito
agua (indicador 3 fios (PNP) ' MPAV** | MOPA**| O | O | @ | O [¢) deCl
de 2 cores) 2fios 12V NM9BAV** [M9BA**| O | O |@ | O | O -

** Embora seja possivel montas sensores magnéticos do tipo resistente & agua,
note que o proprio cilindro rotativo ndo € de construgéo resistente a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m.....Nada (Exemplo) MONW

M (Exemplo) MONWM
.....L (Exemplo) MONWL
5m.....Z (Exemplo) FONWZ

* Sensores magnéticos marcados com “()” sao produzidos ap6s o
recebimento do pedido.

Consulte nas paginas 843 e 844 detalhes dos sensores
magnéticos de estado sélido com conectores pré-cabeados.

Nota 1) Ao usar um sensor D-F8I, monte-o a uma distancia de 10 mm ou mais de substancias magnéticas, tais como ferro etc.

* Sensores magnéticos sao fornecidos juntos, mas nao sdo montados.
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Produzido sob encomenda
(Consulte detalhes nas paginas 188 e 189).

Produzido
sob
encomenda

Simbolo \ Especificagdes/Descricdo \

Atuadores rotativos miniatura
tipo pinhao-cremalheira

Especificacoes
—————
Tamanho 05| i
Tipo basico |Com batente externo |  Tipo bésico  |Com batente externo
Fluido Ar (dispensa lubrificacdo)
Pressdao maxima de trabalho| 0,7 MPa
Pressao minima de trabalho 0,15 MPa

Temperatura ambiente e do fluido

0 a 60 °C (sem congelamento)

Série CRJ

x]
N
=
N

[}
=
==
=
~

Angulo de rotagao'*

90°%¢, 1007y

: . 0°, 180°
180°%¢, 190 90°, 18

180°%, 190*%"

90°°%, 100*%
90°, 180°

Faixa de ajuste do angulo

+5° em cada extremidade
de rotagdo

+5° em cada extremidade
de rotacdo

Diametro do cilindro

06

o8

Conexao

M3 x 0,5

Nota) Se for necesséaria uma melhor precisao do angulo (rotagdo), selecione um atuador com

batente externo.

Energia cinética admissivel e
Faixa de ajuste do tempo de rotacao

-XA1 a XA17 \Sequenciamemo padréo do eixo I\

Simbolo

PRSP Faixa de ajuste do tempo de
Tamanho Energia cinética rotag&o para uma operagao
admissivel (J) estavel (s/90°)
Tipo basico CRJB05 0,00025
0o ICom batente externo| CRJU05 0,001
- e 0,1a0,5
- Tipo basico CRJB1 0,0004
ICom batente externo| CRJU1 0,002
Peso
Tipo Modelo Peso (g) "

CRJB05-90 2

05 CRJB05-100
CRJB05-180 9

CRJB05-190

Tipo basico
CRJB1-90 54
1 CRJB1-100
CRJB1-180 67
CRJB1-190

05 CRJU05-90 47
Com batente CRJU05-180 53
externo . CRJU1-90 70
CRJU1-180 81

Nota) Os valores acima néo incluem o peso do sensor magnético.
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série CRJ

Direcao e angulo de rotacao

« O eixo gira no sentido horario quando a porta A é pressurizada e no sentido anti-horario quando a porta B é pressurizada.

- Para atuadores com batente externo, a extremidade de rotagdo pode ser definida dentro das faixas mostradas no desenho
ajustando o parafuso do batente.

500 anti-hg,
SN 73

FoRin )
PorlaBn:ﬁ \-/ LPonaA

o0
Sentigo o
Tipo basico R R
Para 90° e 100° Para 180° e 190

Face plana Face plana

Com batente externo

Para 90° Para 180°
Face plana

%

Face plana

o)

= 9
4 do gt ag a0 2
& onBug Of elsnfe ex,

Q)
@ de ajlstd do anaW®

>

Nota) + Os desenhos mostram a faixa de rotagéo para a face plana.
« A posicao da face plana nos desenhos mostra a
extremidade de rotacdo no sentido anti-horario quando o
angulo de rotacéo ¢ ajustado para 90° e 180°.
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Construcao

Tipo basico: CRJB

Atuadores rotativos miniatura tipo
pinhao-cremalheira

U

L

|

[ ]

+

[E—

|

S

® ©

@

=
|
L

@— |

L

Com batente externo: CRJU

\.

®

®—
@/

® ® ® ® ® ® ®

Lista de pecas

Série CRJ

N° Descrigdo Material Nota N° Descricdo Material Nota
Corpo Liga de aluminio Anodizado @ |ima —
Pistao Ago inoxidavel (@ | Parafuso Philips de cabega redond: Ago
Eixo Aco inoxidavel (1 |Parafuso de retencéo sextavadointemol  Aco inoxidavel
Retentor do r * Liga de aluminio Anodizado @ |Batente IAco cromo-molibdénio| Revestido com niquel
Tampa Liga de aluminio Anodizado @ |Retentor Liga de aluminio Anodizado
Aco de rolamento @® |Retentor do batente Aco-carbono Zinco cromado
@ | Vedacao do pistao NBR Parafuso de retencéo sextavado interno| Ago
O-ring NBR @ |Porca sextavada Aco
® | Anelde Resina al interno|  Aco inoxidavel

* A posigao de montagem dos parafusos de retengdo sextavados internos (N° 12) varia dependendo da localizag&o da porta de conexao.
* Pega individual ndo pode ser enviada.
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Série CRJ

Dimenso6es/tamanho 05, 1

Tipo basico: CRJB Nota 1) Esta dimensao é para o atuador com sensor magnético tipo D-M9
2 xJC profundidade JD (ndo incluindo o tipo de indicador de 2 cores).
BH
|
L
o O
)
(UY)
H Q 2xM3x0,5
2 x J passante (lado oposto, mesma localizagao)
JA profundidade do furo s 15 (Porta lateral)
escareado JB . Wl m BE (Para a porta frontal, use parafuso
(Lado oposto, mesma localizagao) CA m O sextavado de reteng&o interno)
8 [=]
a [=]
g < %l b o
i &
N
( 5) <
16 SD s
zg
2 x M3x 0,5 profundidade 4 BA
BB
w
2xM3x0,5 B
(Porta frontal)
(Para a porta lateral, use z
parafuso sextavado de A
retengéo interno) b
(8]
o
Com batente externo: CRJU
5, Nota 2) Para a especificagédo 180°, a &rea de linha marcada n&o existe.
79/’ Nota 3) As dimensdes maximas que aparecem s&o aquelas medidas
%, no angulo de rotagdo maximo. Configuragdes: 100° e 190°.
%,
2., Nota 2)
&
HA
@
Sw
5w ©
Z %
®
=
2 <)
-
o
= 25
g 1,4
u 32
%
o
2
5.5
1 (mm)
© W %‘ Tamanho | EA | EB | HA
CRJUO5 | 56 |3338] 6,5
4| @ ! @ CRJU1 |56 |358] 75
|
Il
I
(mm)
Tamanho A:g,%;gge A BA|BB|BC |BD|/BE |BF |[BG|BH|BI |CA|CB| D |DD J |JA[UB| JC |[JD|H N | Q| S SD|UuUw
90° 32,4 21,5 43
CRJBO05 19,5/30 9,5/11(6,5 (8,5 (17,120 | 7 |- 5,5 |5g6 [10h9| M4 x 0,7|5,8 |3,5|M4 x0,7| 5 |14,5(12,5(13,5— 3,4 | 28 |4,5
180° 43,4 27 54
90° 37,4 24 48
CRJB 1 23,5|35 —12,5/14 |9 45 21,11 22 |85 ——| 7,5 |696 [14h9| M5x 0,8/7,5(4,5|M5x0,8| 6 [155(13,5(16,5—— 59 | 32 |55
180° 50,4 30,5 61
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Atuadores rotativos miniatura tipo
pinhao-cremalheira

Série CRJ

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (deteccao no fim do curso)

CRB2
-Z
‘ {9 ‘ Angulo Sensor magnético D-M9 | Sensor magnético D-F8 CHBUZ
T o —— T Tamanho de A Anguode | Angulode | o | Angulode |Angulo de
T T rotagao loperagdo O m| histerese loperagéo & m| histerese
‘ A A ‘ 05 90° 1205 46° 10° 1165 20° 10° CRB1
180° |23,2 19,2 MSU
Para D-M9 1 9 |224] | A .
o 41 10 15 10
180 25,6 21,6
Angulo de operagéo 8 m: Valor da faixa de operagao Lm de um sensor magnético
N simples convertido em um angulo de rotag&o axial. CRA1
Angulo de histerese  : Valor da histerese do sensor magnético convertido em um angulo. 7

Nota) Os valores fornecidos na tabela acima sdo valores representativos e ndo séo
garantidos.
Na configuragéo real, ajuste o valor apds confirmar o desempenho do sensor
magnético.

Faixa de operagéao na posigao
adequada de montagem (Lm/2)

Posigao mais sensivel

L7 Faixa de operagéo do sensor

magnético simples (Lm)
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Série CRJ (tamanho: 05, 1)
Especiais simples:
-XA1 a -XA17: sequenciamento padrao do eixo |

0 sequenciamento padrao do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. (Consulte o
prefécio 32). Entre em contato com a SMC para obter uma folha de especificacdes ao fazer um pedido.
Simbolo

Sequenciamento padrao do eixo | -XA1 a -XA17

Como Eedir
CRJ[B][P]05]-[90][E]-[M9BW|- X [A1]A2]

Simbolo para produtos especial simples,

Tipo Tamanho Produzidos sob encomenda
.:l .:m * Combinagdo de especiais simples e
| _U_| Com batente externo produzidos sob encomenda, é possivel

para até 2 tipos mostrados na tabela 1.

Pattern Sensor magnético
Consulte, na pagina 182, as referéncias
dos sensores magnéticos.

Angulo de rotagao

90 90°
100 100° Porta de conexao
180 | 180° [ Nil_[Porta frontal|
Consulte “como pedir” na 190 | 190° [__E_|Porta lateral|
pagina 182. * CRJU: 90 e 180

* Combinagao de especiais simples e produzidos sob encomenda, é possivel para até 2 tipos mostrados na tabela 1.

Tabela de combinac6es de especiais simples para forma da extremidade da haste
Tabela 1. Combinacéo entre -XA[] e -XA[]

. L Porta superior|  Tamanho

Simbolo| Descrigao forior aplicavel Combinagdo

XA 1 |Rosca fémea na haste [ ] — XA1

XA 2 |Rosca fémea na haste - | @ @ | XA2

XA13 |Eixo com furo passante [ ] [ ] — — | XA13

XA14 |Eixocom furo passante e rosca fémeanahastd @ - 05,1 — — — | XA14

XA15 | Eixocom furo passante e rosca fémeanahastg  — [ ] - — — |XA15

XA16 | Eixocom furo passante e rosca fémea duplana haste| @ [ ] — — — — — |XA16
XA17 | Eixo encurtado [] - - [ B ] - @ | -
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Especiais simples Série CRJ

Simbolo

Sequenciamento padrao do eixo | -XA1 a -XA17

CRB2
\ Lembretes adicionais | 12
1. Insira as dimensdes dentro de uma faixa que permita a usinagem adicional. 5. Insira as figuras desejadas na [~_7 parte do diagrama. CHBUZ
2. A SMC tomara as providéncias necessdrias se nenhuma instrugéo 6. A face chanfrada da usinagem de pecas adicionalmente é C0.5.
dimensional, de tolerancia ou final for fornecida no diagrama. 7. A porta usinada adicionalmente tera uma superficie de aluminio, uma CRB1
3. O comprimento da parte nao roscada € de 2 a 3 passos. vez que a usinagem adicional sera deixada inacabada.

4. A menos que especificado diferentemente, o passo da rosca baseia-se
em roscas métricas comuns. M3 x 0,5, M4 x 0,7

=
]
< Ik

CRA1
0 eixo longo pode ser encurtado usinando-se as roscas fémea nele. Uma extremidade especial é usinada no eixo curto e um furo passante é perfurado nele.| |_7
(Se o encurtamento do eixo néo for necessario, indique "*" para a dimensao X.) | As roscas fémea sao usinadas no furo passante, cujo diametro é equivalente ao
* A dimensdo maxima L1 &, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca diametro do furo do piloto.
(Exemplo) Para M3: L1 =6 * A dimens&@o maxima L2 é, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.

(Exemplo) Para M4: L2 = 8

==
=]
SI|=

_lat=mi (mm)
ol
x| Tamanho X Ql (mm) MSQ
hr}
e \ H - CRJB05 | 15a145 | M3 L® (o T
5 H i CRJUO5 8a14,5 M3 [ I ] Rosca MSZ
" CRUB 1| 152155 | M3,M4 - m M3x05 | 025 | 025
N = CRIL 1| B8a155 | M3M4 Q2=MLJ S M4x07] — | o33 | [cROX
‘ 3 MSQX
Usine as roscas fémeas dentro do eixo curto Uma extremidade especial ¢ usinada nos eixos curto e longo e um furo passante é
« A dimensao maxima L2 &, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca. perfurado em ambos os elxos.
(Exemplo) Para Md: L2 = 8 ’ As roscas fémea sao usinadas nos furos passantes, cujo diametro € equivalente ao didmetro dos furos dos pilotos.|

* A dimensao méxima L1 é, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M3: L1 =6
« Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.

(mm)
o T mm Jamanho| 05 1
I ;‘) Tamanho| Q2 Rosca
S T 05 M3 M3x0,5| 925 | 925
B 1 M3, M4 M4x07| — 23,3
A13]
Eixo com furo passante Encurtar o eixo longo.
Diametro minimo de usinagem para ed1 é 0,1.
(mm)
Tamanho X
_ (m) _CRJBOS | 152145
Tamanho| _ d1 > _ CRJUO5 | 8 al145
05 | 022025 L CRJB 1| 15a155
1 | o2a035 = CRI 1[ 8 aits55

Uma ex i pecial é usi no eixo longo e um furo passante é
perfurado nele.
As roscas fémea sao usinadas no furo passante, cujo diametro é equivalente ao
didmetro do furo do piloto.
* A dimensdo maxima L1 &, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) ParaM3: L1=6 |
L

(mm)
Jamanho|
05 1
Rosca
M3x0,5| 925 | 92,5
M4x07| — 23,3
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série CRJ

Leia antes do manuseio.

Ak

Precaucoes especificas do produto

Consulte no prefacio 35 as Instrucoes de Seguranca e nas paginas 4 a

14 as Precaucdes do atuador rotativo e do sensor magnético.

\ Ajuste da rotacao \

\ Unidade de batente externo

/A Cuidado

Como caracteristica padrao, o atuador com batente externo esta
equipado com um parafuso de ajuste do angulo de rotagao que
pode ser usado para ajustar o angulo de rotacéo.

Tamanho Ajuste do &ngulo por rotagao (nica do parafuso de ajuste do &ngulo
05 2,3°
1 2,3°

A faixa de ajuste de rotagdo para o atuador com batente externo é
+5° em cada extremidade de rotacdo. Por favor, note que o ajuste
além dessa faixa pode causar mau funcionamento do produto.

\Montagem da valvula reguladora de vazéo e das conexées\

A\ Cuidado

A porta da tubulacdo M3 x 0,5 é usada No caso de a
valvula reguladora de vazdo ou conexdes estiverem
diretamente conetadas, use a série listada abaixo.

« Valvula reguladora de vazao
AS12[J1F#tipo cotovelo
AS13[J1F#tipo universal

« Conexdo instantanea
Miniconex&o instantanea Série KJ
« Bucha redutora Série M3

\ Montagem do sensor magnético

/A Cuidado

Se um atuador com sensor magnético tamanho 05 estiver

sendo usado, mantenha o corpo magnético afastado pelo

menos 2 mm ou mais da parte inferior do atuador.

Se o corpo magnético estiver mais perto do que 2 mm, pode ocorrer

mau funcionamento do detector magnético devido a queda da forga

magnética.

* Quando se utiliza a face inferior para a montagem, é necessario um
espacador ndo magnético (tal como aluminio), como mostrado
abaixo.

Sensor magnético

Miniatuador rotativo

Espacador ndo magnético com
espessura de 2 mm ou mais. Corpo magnético

\ Manutencao

/A Cuidado

Este produto exige ferramentas especiais;
nao pode ser desmontado para manutencéao.

portanto,

190

/A\ Cuidado

Peca a unidade de batente externo com as referéncias da unidade
mostradas abaixo.

Lista de pecas Modelo  [Referéncia da unidade.
CRJU05-90 P531010-1
%@ Batente CRJU05-180 P531010-2
CRJU1-90 P531020-1
j CRJUI-180 | P531020-2
> Nota 1) Unidades de batente externo
r para180°naopodemser

aplicadas aos miniatuadores
rotativos de 90°.

Nota 2)Ao usar batentes externos
para 90°, use miniatuadores
rotativos com uma faixa de
rotagéo de 100°, e para 180°,
use atuadores com faixa de
rotagéo de 190°.

Retentor do batente
Sextavado interno
Parafuso de tampa
(conjunto de 4)

\ Procedimento de montagem de batente externo

* Atuadores com batente externo (modelo CRJU) ja vém
montados; portanto, o seguinte procedimento ndo é necessario.
Batente

/A\ Cuidado

Parafuso sextavado interno

Parafuso sextavado
interno

Miniatuador
rotativo

Fig, (1) Fig, (2)

1. Monte o retentor do batente ao batente temporariamente. Em
seguida, posicione o retentor do batente na posi¢édo plana
simples e aperte com os parafusos sextavados internos.
Deixe um espaco de aproximadamente 0,5 mm entre o
batente e o miniatuador rotativo, como mostrado na Fig. (1).
Aperte os parafusos sextavados internos uniformemente, de
modo que o retentor do batente ndo seja apertado de forma
desigual, como na Fig. (2). Além disso, tome precaucdes
para evitar a aplicacdo de forca excessiva no eixo ao apertar.

2. Aperte o conjunto de suporte com parafusos sextavados
internos.

‘ ‘Torque de aperto (N-m) ‘
‘ Parafuso sextavado interno ‘ 0,8a1,2




