Atuador rotativo

Série CRA1
050, 963, 280, 100

N —— 2. CRB2
Sensores magnéticos__ Sensores magnéticos z
compactos sao montaveis. compactos sao montaveis em 2 (Rl
(D-/IVI9IZ|) superficies.

@va Modelo existente
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| Sensor magnético compacto
S
Sac

Largura reduzida em até 14 mm
Economia de espago, alterando a montagem
em trilho do sensor magneético para montagem
em ranhura.
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A montagem é intercambiavel com o modelo existente.

Peso reduzido em até 14% 0 sensor magnético pode ser montado pela frente.
+Corpo leve, alterando a forma do corpo e da tampa TR oo @m CRA1

Tamanho (YaCRA1 (kg)] s | foa s i mortado pelareggufEcker ”

BW
13 | 15 | 13 ' posicao na ranhura de montagem. ggxﬁﬁfuﬁﬁ'ﬁmﬂ
« 0 sensor magnético pode ser
22 [ 25 | 12 | montado apos a instalagao ou
3,9 | 43 | 10 | quando a condigao de instalagao
7’3 ‘ 8,5 ‘ 14 ‘ fOI' allerada. Suporte de montagem:
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série CRA1 050, 063, 080, 0100

Facil ajuste da valvula
de amortecimento

‘A forma da vélvula amortecedora ¢ alterada de forma
que possa ser ajustada usando-se apenas uma chave
sextavada.

* Nenhuma projecao do corpo.

+ Anel retentor é usado para evitar a queda.

Porta, amortecedor e anei retentor -
sensor magnético — ) &
estdo na mesma X
superficie.

Facil de manusear.

Sensores

Amoriasedor & magnéticos
substituivel. compacltos_ sao
A vedagéo do amortecedor foi feita subsfituivel. montaveis.
(N&o & possivel para 0 modelo existente. Apenas para
vedagao do amortecedor) Sensor de o
estado sélido = =

* D-M9]
e D-MOOW

Sensor tipo reed ’y
« D-A9[]

=3 ‘Deslizante +Gaxeta da camisa
g§ + Vedagao do pistdo  + Pino da mola
[c4=8 - Vedacao do amortecedor (Novo)

Intercambiavel com
o modelo existente.

Adimens&o exterior, o didmetro do eixo e a
dimens&o de montagem séo intercambiéaveis
com o modelo existente.

Eixo simples: Eixo duplo:

Muitas variacoes do tipo de eixo Rk

\[Jvo Série CRA1 L] ;
C = Standard: 2 tipos
2

, ) Ei B i -6 ti O | O O | O
Standard: 8 tﬂp@S) - Semistandard: 6 tipos
-0 tipo de eixo pode ser ionado para atender & 7l O O O O
- A referéncia é atribuida para os tipos de eixos [eixo redondo simples, eixo duplo (eixo redondo, com quatro chanfros), eixo redondo duplo].

Eixo simples com quatro Eixo duplo com chave: Eixo duplo com quatro Eixo redondo Eixo duplo (redondo, com quatro Eixo redondo duplo:
chanfros: CRA1BZ simples: CRA1BT chanfros): CRA1BJ CRA1BK

O | O

chanfros: CRA1BX CRA1BY

O | O O | O
@)

o | O

o | O o | O

O |

o | O

* O eixo redondo simples, o eixo duplo (eixo redondo, com quatro chanfros), o eixo redondo duplo séo fabricados sob encomenda.
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Atuador rotativo

Tamanho 50

Variacoes da série

Padrao

©
k-]
c
Q
=
<]
o
c
(]
a
°
2
o
=
N
3
°
o
2
o

Fluido
Tamanho

Tamanho 30

w
o

o
o

Com vélvula solenoide

Ar
63

o
o

Tipo de angulo ajustavel

e : (NowoSérie CRA1

Oleo hidraulico

63

80

90°

100°

Angulo de rotagéo
180°

190°

Eixo simples

Eixo duplo

Eixo simples com quatro chanfros

Eixo duplo com chave

Tipo de eixo
Eixo duplo com quatro chanfros

Eixo redondo simples

Eixo duplo (eixo redondo, com quatro chanfros)

Eixo redondo duplo

= |c|4iN|<|x = |@

Nenhum

Amor
Amortecimento pneumatico

Com sensor magnético

Tipo de angulo ajustavel

Variagoes Com vélvula solenoide

Série Limpa

11-

Com conexdes instantaneas

Flange

Suporte de
Pé

Eixo simples

Eixo simples com quatro chanfros

Tipo de eixo
Eixo duplo com chave

N < IX o»o|r 7

Eixo duplo com quatro chanfros

Forma da haste

Padrao Intervalo de rotagdo

Localizag@o da porta

p p deacoi

5

de trabalho Resisténcia ao calor de 100°C

%

Tipo angulo ajustavel em ambos os lados

X10 |

Tipo angulo ajustavel em um lado, um lado com amortecimento

X1 |

Vedacéo de borracha de fltior

X16 |
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Consulte detalhes nas paginas 217 a 268. @

193

=)
=
==
=
~

e HEH

=
7
N

gn
23
==

=
==
o



Atuador rotativo

Série CRA1

Pinhao-cremalheira estilo/tamanho: 50, 63, 80, 100

CRA1[B]

Montagem
B Tipo basico
L Tipo pé *
F | Tipo flange

* O suporte tipo pé estd incluso

Consulte o suporte tipo pé e a
referéncia na pagina 195.

o mesmo pacote (mas nao
montado).

50
[ cDRA1(B]S]50

Com anel magnético

Como Eedir

T

S0/ J2-[ ]

b

|

90| |Z-[M9BW]

Angulo de rotagdo

90 90°
180 | 180°
100 100°
190 190°
Amorteci ) pneumadtico
Nada Nenhum

T C [oonameoinomnins

Tipo de porta
Tipo de eixo Tipo de porta
S Eixo simples Tamanho | 50,63 | 80 | 100
w Eixo duplo Nada Rc
X | Eixo simples com quatro chanfros TF G
Y Eixo duplo com chave N 1/8 1/4 3/8
NPT
Z | Eixo duplo com quatro chanfros T INPTF
T Eixo redondo simples
J | Ex0 dulo feo redondo, com quatochanfos) Tamanho
K Eixo redondo duplo 50
* O tipo flange no esta disponivel para 63
T.J.K 80
* T, J, K séo feitos sob
100

Sensores magnéticos aplicaveis/consutte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores

Produzido sob encomendal

Consulte a pagina 195.

Numero de
sensores magnéticos

Nota) Até dois sensores magnéticos séo
montaveis.

Sensor magnético

‘ Nada ‘

Sem sensor magnético
(Com anel magnético)

+ Consulte o modelo de sensor magnético
aplicavel na tabela abaixo.

Entrada £ @ Tensdo da carga Modelo do sensor C docabo (M) | ¢onector
Tipo| Fung&o especial o § d " " 05| 1|3 |5 | pecaead Carga aplicavel
elétrica i (saida) DC AC | Perpendicular| Em linha (Naca) ()| (L) | @) pre-cabeado
° 3 fios (NPN) MINV M9N ® @&/®@ O O
k=]
H o 3 fios (PNP) 5V,12V M9PV M9P FEEIE) o) Circuito de CI
o 2 fios 12V M9BV MIB |@ |®@|®@[O]| O -
S -
S | Indicagéo de diagnostico g f\‘os (NPN) 5V,12V MONWV | MONW | @ (@ /@ O O cutode Ci|  Relé,
® | (nicador de 2 cores) | Grommet [Sim| 3 fios (PNP) | 24V — MO9PWV | MOPW | @ (/@ / ®@ O] O cLp
g 2 fios 12V MO9BWV | MOBW | @ @ @ O O -
= ) L 3 fios (NPN) MINAV** | MONA** | O (O |®@|O| O
9 Resistente a 4gua : 5V,12V Circuito de CI
E (indicador de 2 cores) Sﬂos.(PNP) M9PAV** | MOPA** | O (O |@|O| O
? 2 fios 12V M9BAV** | MO9BA** | O (O /@ |O| O -
'§ 3 fios (equivalente a
2 Sim NPN) — 5V - Ag96V A96 ® | —|®|—| — |owiveo| —
= —_— t
g Grommet] | 2fios | 24V | 12V |yev | A9V | AS3 L@ |— @ —| o
- Nad Vo  AQOV A90 o —| e Gircutode CI|  CLP

** Embora seja possivel montar sensores magnéticos do tipo resistente & 4gua, note que o proprio atuador rotativo ndo é de construgo resistente & agua.

+ Simbolos de comprimento do cabo:

+ Sensores magnéticos marcados com °

0,5m
1

3m
5meZ

(Exemplo) MONWZ

* Sensores magnéticos sao enviados em conjunto, (mas n&o montados).

194

-- Nada (Exemplo) MONW
M (Exemplo) MONWM
L (Exemplo) MONWL

530 produzidos apos o recebimento do pedido.

Consulte nas paginas 843 e 844 detalhes dos sensores magnéticos de
estado sdlido com conectores pré-cabeados.



Atuadores rotativos
Modelo pinhao-cremalheira Série CRA 1

Especificac6es
———
Tipo Pneumético
Tamanho 50 63 | 80 100
Fluido Ar (dispensa lubrificagéo)
Pressao maxima de trabalho 1,0 MPa CRB2
Presséo minima de trabalho 0,1 MPa -Z
ambiente e do fluido 0260 °C (sem ) cHBUZ
Amortecedor Né&o conectado, amortecedor pneumatico
Folga Dentro de 1° CRB1
Tolerancia no angulo de rotagao +4°
0
mMsu
Torque eficaz m
———————
(N-m)
i A Pressao de trabalho (MPa) CRA1
- 0,1 0,2 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9 1,0
50 1,85 | 3,71 557 | 743 | 927 | 11,2 13,0 | 149 16,7 | 185 CRQZ
X ’ Tipo pé 63 344 | 688 | 104 | 138 |172 20,6 24,0 | 27,5 31,0 | 344
_— 80 6,34 | 12,7 | 190 | 253 |317 38,0 44,4 | 50,7 57,0 | 634 Msu
100 149 29,7 446 |594 |743 89,1 | 104 [119 138 149

=
7
N

Energia cinética admissivel/faixa de ajuste do tempo

i = . ~ CRO2X
Produzido sob encomenda de rotacdo economizado na operacio .
Simbolo Descri¢ao Tipo de eixo aplicavel| — — MRO
XA1a XA24 | Seauenciamento padiao dosinol | S, W, Y Tamanho Energia cinética admissivel (J) Faixa de auste do tempo de rotagdo
XA33 a XA59 | Seauenciamento pacréodoexoll | X, Z, T, J, K Sem amortecedor preumético]  Com amortecedor pneumatico CEImE G TR (EET)
XC7 | Evomerido SW.XT.J 50 0,05 0,98 . 02a2
XC8a XC11 | Ateragéo do ntervalode rotagzo | S, W, Y 63 0,12 1,50 a:ogrltjt-l‘,?:ed:or 02a3
2D Alterado para lubrificante de flior S,W.X Y g0 0Y1 6 2YOO 35° 0Y2 a4
ZTJK 100 0,54 2,90 02a5
XC31 a XC36 | Ateragio do intrvalo de rotagéo o *A energia cinética admissivel do'produto com amc_)rtecime'mo_ pl_'leumético & a energia maxima
diregéo de rotagéo do eixo S,W,Y absorvida quando o ajuste da valvula de amortecimento é otimizada.
XC59 a XC61 | Alteragao da localizagao daporta (a | S, W, X, Y
localizagéo da montagem da tampa ZT.0K
& alterada). , T,
Pesos
—
(kg)
Simbolo Tamanho Peso padréo Peso adicional
90° 180° Com sensor magnéticor|  Suporte tipo pé | Suporte do flange
50 1,3 1,5 0,2 0,3 0,5
63 2,2 2,6 0,4 0,5 0,9
80 3,9 4.4 0,6 0,9 1,5
100 73 8,3 0,9 12 2,0

* Com 2 sensores magnéticos

Suporte tipo pé/referéncia

Tamanho Suporte tipo pé Contetdo mc"{:;":,:?:c:fsg:':é‘fsuzznes
50 CRA1L50-Y-1Z M8 x 1,25 x 35
Suporte tipo pé: 2 pegas.
63 CRA1L63-Y-1Z Parafuso de 4 pegas. M10 x 1,5 x 40
80 CRA1L80-Y-1Z Colar: 4 pegas. M12 x 1,75 x 50
100 CRA1L100-Y-1Z M12 x 1,75 x 50
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Série CRA1

Faixa de rotacdo da chaveta/Posicao de montagem do sensor magnético

Tamanho: 50 a 100
CDRA1[][]50 a 100

Principio de funcionamento

No diagrama abaixo, o sensor magnético B estéa ligado. Quando a pressao é aplicada a partir de A, o pistdo move-se
para B, fazendo o eixo girar no sentido horario. Neste momento, o ima B sai da faixa de movimento do sensor
magnético B, fazendo o sensor magnético B ser desligado. Além disso, o pistdo se move para a direita, fazendo o ima A
entrar na faixa de movimento do sensor magnético A. Com isso, o sensor magnético A é ligado.

ima A imé\B
|
Iy
1
T
g i
7 1 | o+

Sensor magnético A Sensor magnético B Porta B
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Construgéo

Sem amortecedor pneumatico
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Atuadores rotativos
Modelo pinhao-cremalheira

série CRA1

Sem amortecimento pneumatico com sensor magnético
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Com amortecedor pneumatico

©
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Lista de pecas
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Rie
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Ne Descrigao Material Nota Ne Descrigao Material Nota
1 |Corpo Liga de aluminio Anodizado 14 | Chaveta Ago-carbono
2 | Tampa direita Liga de aluminio Revestimento metalico 15 | Parafuso conector Ago-carbono Zinco cromado
3 | Tampa lateral Liga de aluminio Revestimento metélico 16 | Paratuso de cabega de panela em cone rebaixada Ago Zinco cromado
4 | Pistao Liga de aluminio 17 | Anel de desgaste Resina
5 |Eixo Aco de liga 18 | sensor magnético -
6 | Cremalheira Ago-carbono Nitretado 19 |ima -
7 | Deslizante Resina 20 | Espacador do sensor Resina
8 | Retentor do rolamento Liga de aluminio Cromado 21 | Anel de amortecimento Liga de aluminio Anodizado
9 | Gaxeta da camisa NBR 22 | Valvula de amortecimento Ao Zinco cromado
10 | Vedagéo do pistdo NBR 23 | Vedagéo do amortecimento Uretano
11 | Rolamento Rolamento de ago cromo de aloteor de carbono| 24 | O-ring NBR
12 | Parafuso sextavado interno com arruela Aco de liga Zinco cromado 25 | Retentor da vedagdo Aco
13 | Pino da mola Ago Zinco cromado 26 | Anel retentor Aco
Pecas de reposicao
Tamanho Pecas d’e reposicao _ Pegas
Sem amortecedor pneumético | Com amortecedor pneumatico correspondentes
CORA100 50 P694020-20 P694020-21
CORA10O 63 P694030-20 P694030-21 Um conjunto de nmeros acima
CORA1O0O 80 P694040-20 P694040-21 [QIOICIC R
CORA100100 P694050-20 P694050-21

Nota) Quando em pecas de reposicao, escrever "1" para um conjunto de partes por atuador.
* Para modelo com amortecedor pneumético
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Série CDRA1

Dimensoes/tipo basico: CCIRA1B]

Tamanho: 50/63/80/100
Eixo simples: COORA1BS

8 x J (Lado oposto, 4 locais)

-0

N
W

Eixo simples
oDD(h9)
w oD(g6)
¥
Sensor magnético 2 x Valvula de amortecimento
(Largura entre as faces 3) ‘
b -
CA __ .CA ‘ al T
2 x conexao “‘;
@ @ s
o — o
r @ @i "
o Vax) Q3
9 9 = =
Porta A/t T 2 r
BB |_ Porta B B8 a0
BA BA sB gA
S
« As dimens6es acima mostram a pressurizagéo para a porta B.
+ O desenho mostra o sensor magnético montado na porta lateral.
* () sdo as dimensdes para a rotagdo de 180° e 190°.
Notat) Com sensor magnético | o +| *| Dimensges
Modelo Conexdo [ A |B|C | D |DD| F | H J K ™% |y | W |BA|BB|BC|CA|CB| gachaveta
(96)|(h9) S |SB|SC|SD|SE| S b Lt
CORA1BSS50 | Ro1/8 | 62|48 |46 | 15 | 25 (2,536 | yemes |5 (123) 15] 5 |145|33 (11‘7‘;‘) 98(17 [17 | 85| 6| 95| 75| 5800025
CORAIBS63 | Rct/8 | 76|60 |57 | 17 | 30 |25 |41 | ypnssan | 5 ‘;17355’) 15| 5 |215)33 (;0?35) 17[195(20 (10 | 7 |11 | 8 | 63030 |30
CORA1BSB0 | Ret/4 | 92|72|70| 20 | 35 (3 |50 | s |5 (‘232) 15) 5 |295|33 (12‘;3) 142 |225(235(12 | 8 [13 | 9 | 680m0 |40
CORAIBS100 | Re3/8 [112|85 | 85| 25 | 40 |4 |60 | s | 5 (ggg) 15| 5 [395|33 é“‘f) 172(28 |25 [125| 8 |14 |10 | 8305 |45

Nota 1) Além de Rc, G, NPT e NPTF também estao disponiveis.
Nota 2) Uma chaveta esta inclusa no mesmo pacote, (mas ndo montada).
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*Para modelo com amortecedor pneumético



Atuadores rotativos
Modelo pinhao-cremaiheira Série CDRA 1

Dimensoes/tipo basico: CCIRA1BO
Tamanho: 50/63/80/100

Eixo duplo: CORA1BW Eixo simples com quatro chanfros: CCORA1BX
Eixo duplo
CRB2
-Z
(RBU2

()
=)
(=~
—_

@+ [m{c

©)lsusl©)] : S
E 3| %
D ﬁéﬂ

o, oD é a dimensé&o do eixo.
X

¥

uu

=
]
[

o
==
[

ABEIE
JEIEIE] <

Nota) Outras dimensdes s&o iguais as do tipo eixo simples.

CRO2X
et D | g 1 o law| o Nota) Outras dimensdes séo iguais s do tipo eixo simples. MSQX
(g6) Modelo G| H|N|JU]|L
CORA1BW50 15 11 20 | 15 | 118 | 14 CORA1BX50 1 27 15 89 | 14 MRO
CORA1BW63 17 13 | 22 17 | 139 | 16 CORA1BX63 13 | 29 17 | 105 | 16
CORA1BWS80 20 15 | 25 | 20 | 167 | 19 CORA1BX80 15 | 38 | 20 | 130 | 19
CORA1BW100 25 19 | 80 | 25 | 202 | 24 CORA1BX100 19 | 44 | 25 | 156 | 24
Eixo duplo com chave: COORA1BY Eixo duplo com quatro chanfros: CCIRA1BZ
Y
S
%
®G 04
T Zl
T
% 0
=}
=}
‘ ‘ 21 -
4|z
XG 02
oy
¥ ¥
Nota) Outras dimensGes sdo iguais s do tipo eixo simples. Nota) Outras dimensdes sao iguais as do tipo eixo simples.
Modelo H K uu L Modelo G H M N u uu L
CORA1BY50 36 5 134 | 25 CORA1BZ50 11 27 | 20 15 89 | 109 | 14
CORA1BY63 41 5 158 | 30 CORA1BZ63 13 29 22 17 | 105 | 127 | 16
CORA1BY80 50 5 192 | 40 CORA1BZ80 15 | 38 | 256 | 20 | 130 | 165 | 19
CORA1BY100 60 5 | 232 | 45 CORA1BZ100 19 | 44 | 30 | 25 | 156 | 186 | 24
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série CDRA1

Dimensoes/tipo basico: CCORA1BC

Tamanho: 50/63/80/100
Eixo redondo simples: CCORA1BT

oD

ey

Nota) Outras dimensdes sao iguais as do tipo eixo simples.

D
Modelo H
(96)
CORA1BT50 15 | 36
CORA1BT63 17 | 41
CORA1BT80 20 | 50
CORA1BT100 25 | 60
Eixo redondo duplo: CORA1BK
oD

g;@@
6

uu

Nota) Outras dimensdes so iguais &s do tipo eixo simples.

D
Modelo (g6) H uu
CORA1BK50 15 36 134
CORA1BK63 17 LAl 158
CORA1BK80 20 50 192
CORA1BK100 25 60 | 232

200

Eixo duplo (redondo, com quatro chanfros): CCORA1BJ

Nota) Outras dimensoes sdo iguais as do tipo eixo simples.

oD

uu

¥

D
Modelo (96) G H M N uu L
CORA1BJ50 15 1Al 36 20 15 118 14
CORA1BJ63 17 13 Ll 22 17 139 16
CORA1BJ80 20 15 50 25 20 167 19
CORA1BJ100 25 19 60 30 25 | 202 24




Atuadores rotativos
Modelo pinhdo-cremalheira ~ Série CDRA 1

Dimenso6es/Tipo pé: CCIRA1LS, tipo flange: C CIRA1FS

Tamanho: 50/63/80/100
Tipo pé: COORA1LS Tipo flange
Eixo simples: CCORA1FS

<-Hj O H-
6 [ ﬁ%\ \ 5 ol«
N4 \ %ﬁ ] N pur]
\&) .
X A= g 5
Suporte tipo pé 4xolLB
(Furo de montagem)
Porta A L Porta B
@ 5
5 —— -
L g ]
—
\ LD | 15
LE

« As dimensoes acima mostram a pressuriza¢éo para a porta B.
+ O desenho mostra o sensor magnético montado na porta lateral.
* () s@o as dimensdes para o angulo de rotagéo de 180° e 190°.

Nota) Outras dimensbes s&o iguais as do tipo basico. Nota) Outras dimens6es s&o iguais as do tipo basico.

4 x oFD

(Furo de montagem)

Modelo LA | B | L CE:mi_é S:Dmi_é Modelo FlH| MM | u|FD|FT|FX|FY|2x |2y
coRatLsso | 2 | o | 44 | 512 201 200 22 CORATFSS0 | 4 |39 |yuimsere| 14| 9 | 13 | 9050 |110| 81
CORA1LS63 76 | 11 | 55 (2%3?5) ‘;732) (227332) (;?g) CORATFS63 | 5 | 45 | somgimser2 | 136 |11,5| 15 | 105 | 59 | 130{101
CORA1LS80 @ | 138 | e ég:) (ggg) (gzg) (gég) CORATFSB0 | 5 | 55 | pmiirs| 165|13,5| 18 | 130 | 76 | 160|119
CORA1LS100 | 112 | 13 | 87 (i‘g) (igg) (ggg) (iﬁ) CORATFS100 | 5 | 60 | otugi| 190 [135| 18 | 150 | 92 | 180133

Modelo LF LH LT

CORA1LS50 M 108 4,5

CORA1LS63 48 127 5

CORA1LS80 58 154 6

CORA1LS100 | 73,5 | 1895 | 6
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série CDRA1

Dimensoes/Tipo flange: CCIRA1F

Tamanho: 50/63/80/100

Tipo flange Tipo flange
Eixo duplo: CCORATFW Eixo simples com quatro chanfros: CCORA1FX

Nota) Outras dimensdes sao iguais as do tipo eixo simples.

Modelo H N (1]
CORA1FX50 30 | 15 | 105
CORA1FX63 33 | 17 | 124
CORA1FX80 43 | 20 | 158
CORA1TFX100 | 44 | 25 | 174

Nota) Outras dimensdes s&o iguais &s do tipo eixo simples.

Modelo H N (1] uu
CORA1FW50 39 | 15 | 114 | 134
CORA1FW63 45 | 17 | 136 | 158
CORA1FW80 55 | 20 | 165 | 190
CORA1FW100 | 60 | 25 | 190 | 220

Tipo flange Tipo flange
Eixo duplo com chave: COORA1FY Eixo duplo com quatro chanfros: CORA1FZ

Nota) Outras dimensdes sao iguais as do tipo eixo simples. Nota) Outras dimensdes s&o iguais as do tipo eixo simples.
Modelo H U [V]1] Modelo H N U uu
CORA1FY50 39 | 114 | 150 CORA1FZ50 30 | 15 | 105 | 125
CORA1FY63 45 | 136 | 177 CORA1FZ63 33 | 17 | 124 | 146
CORA1FY80 55 | 165 | 215 CORA1FZ80 43 | 20 | 153 | 178
CORA1FY100 | 60 | 190 | 250 CORA1TFZ100 | 44 | 25 | 174 | 204

Nota) As dimensoes da chave de eixo e dos quatro
chanfros s&o as mesmas do tipo basico.
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Série CRA1

Montagem do sensor magnético

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (deteccao no fim do curso)

CDRA1[1150 a 100

Sensor magnético

§ [ : @ T
n T Faixa de operagao na posicao
@ 1‘ 7 de 612
=B Faixa de operagao do sensor |, |_Posicao mais sensivel
B - magnético simples 6
A LAl
D-m90/MeIV
Modelo do sensor magnético D-M9CIW/MeIWV D-A9C/A901V
D-M9LIA/MOLIAV
Modelo Posicao adequada de montagem Faixa de operagao Posicao adequada de montagem Faixa de operagao
A (mm) ¢} (9) A (mm) 0 (°)
CDRA1050-90 225 300 18,5 aze
CDRA1[150-180 39 35
CDRA10163-90 25 o8° 21 490
CDRA1[63-180 44,5 40,5
CDRA1[180-90 27,5 230 23,5 41
CDRA1[180-180 49,5 45,5
CDRA10100-90 425 150 38,5 290
CDRA1[1100-180 75,5 715

* Valores apenas para referéncia incluindo histerese, nao significa que seja garantido. (Assumindo aproximadamente +30% de dispersao) Pode

variar muito dependendo do caso e do ambiente.
Ajuste o sensor magnético apos confirmar as condigoes de operacao na configuragao real.

Referéncia do espacador de sensor
Tamanho 50 [ 63 [ 80 [
Referencia do
espagador de sensor

* A referéncia acima inclui um espagador de sensor.
* Dois espagadores de sensor estao inclusos no produto com anel magnético.

Montagem do sensor magnético

BMY3-016

Para fixar o sensor magnético, segure o espagador do sensor e insira-o
dentro da ranhura. Certifique-se de que o espagador do sensor esta na
posigao certa ou corrija a posi¢ao, se necessario, em seguida, deslize o
sensor magnético na ranhura de modo que ele entre no espagador.
Confirme onde & a posi¢ao de montagem e aperte o parafuso de fixacao
do sensor magnético usando uma chave de fenda de cabega plana.

Espagador do sensor
(BMY3-016)

Parafuso de montagem do sensor (inclusa no ao sensor)
(M2,5 x 4L)

g ,/Chave de fenda de relojoeiro de cabega plana (o inclusa no sensor)

Nota) Ao apertar um parafuso de

montagem do sensor magnético, use uma

chave de fenda de relojoeiro de

aproximadamente 5 a 6 mm de diametro.
Alem disso, aperte-o com um torque em

torno de 0,1.20,15 N-m.

Como referéncia, gire cerca de 90° alem
do ponto em que o aperto pode comegar a

ser
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Série CR/_\1 . .
Especiais simples 1

O formato do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. Uma folha de especificagdes esta
disponivel para pedido. Favor acessar o site da SMC ou consultar o seu revendedor mais préximo.

Simbolo

-XA1 a -XA24

Sequenciamento padrao do eixo |
Tipo de eixo aplicavel: S, W, Y

Como pedir

c [p]ra1[B]s][50] ]-[90] ]z- F—xl A1]A2]cs]c59|

Umero de sensores magnehcos

ma

(Neda | | e

[ _[omwsmaodn
Sensor magnético

Sem sensor magnético
(Com anel magnético)

Montagem
Nada

B [ Trobiseo |
apagina 194.

* Sensores magnéticos sao enviados em conjunto
(mas n&o montados).

Tipo de eixo

S | Eixosimples
W | Exodwo Amortecimento pneumético
Y [Evo dlo com cheve
‘ Nada ‘ Nenhum ‘
Tamanho C | comamortecedor pneuméiico
50 N
63 Angulo de rotagéo
o it de iais simples, pi
1 80 90 90 " sob encomenda
00 180 | 180 « Uma combinagéo de até dois XALIs esté disponivel.
100 100°
Tipo de porta 190 | 190° ¢ Combinacéo * Combinacéo de
- de 3 tipos tabela aplicavel
Tipo do perta | A1 | A24| C59 | —>| Tabela (1), (2)
abela y
Tamanho 50, 63 80 100 A13] C8 | C59| —>| Tabela (2), (5)

Nada | Rc 'A combinagdo esta disponivel
TF G somente quando todas as
™ 1/8 1/4 3/8 condigGes estao reunidas na

NPT tabela de combinagao acima.
TT |NPTF
* Combinacéo * Combinacéo de
de 4 tipos tabela aplicavel

[AT] A2 [ C8 | C59] >Tabela (1), (2). (5)]

| A2 [A24] c10]C60] >Tabela (1), (2), (5)|
A combinagao esta disponivel
somente quando todas as
condigdes estéo reunidas na
tabela de combinagao acima.

* A combinagao de especiais simples e produzidos
sob encomenda esta disponivel para até 4 tipos.
* Acima esta o tipico exemplo de combinag&o.
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Sequenciamento padrao do eixo |
Tipo de eixo aplicavel: S, W, Y

Tabela de combinac¢des de especiais simples para forma da haste

Especiais simples Série CRA1

Tabela (1) combinacéo entre XA] e XA[] (eixo S, W, Y)

Simbolo

-XA1 a -XA24

NS
=
N

[}
==
==
=
~

()
=)
(=~
—_

Simbolo Descricdo Diregéo axial Tipo de eixo aplicavel Combinagao MSU
Topo | Base S w Y XA1 | XA2 | XA13 | XA24
XA1 Rosca fémea na haste [ ] — o @ [ — o — [
XA2 Rosca fémea na haste - () [ [ ) [ — — ) CRJ
XA13 Eixo com furo passante [ ) [ ] [ ] [ ) [ ) - - [ ]
XA14 Eixo com furo passante + rosca fémea na haste [ ] — ) [} [} — — — [} m
XA15 Eixo com furo passante + rosca fémea na haste - Y [ [ [ — — — [
XA16 Eixo com furo passante + rosca fémea dupla na haste [ ] [ ] [} [ ) — — — [ ) BRA1
XA17 Eixo encurtado (eixo longo com chave) [ ] - ] ® ® () ® -
XA18 Eixo encurtado (eixo curto com chave e com quatro chanfros) - ° — ° ® |w vy | — [wyvy* _ CRQ2
XA19 Eixo encurtado (eixo duplo) [ ] [ — [} [ ) — — W, Y* —
XA20 Eixo reverso, Eixo encurtado [ ) o — () [ — S, W* — MSQ
XA24 Chave dupla [ ] — o ] [ — — — —
* Tipo de eixo disponivel para combinagéo. MSZ
CRO2X
Tabela de combinacées dos modelos produzidos sob encomenda MSQX
MRQ

Tabela (2) combinacéo entre XA] e XC[J

. L Tipo de eixo aplicavel Combinagao
Smbolo Deserigao S w Y XA1,2,13a19| XA20, 24
XC7 Eixo invertido Y Y — — —
XC8 a XC11 Alteragdo do intervalo de rotagdo ° ° ° ° —
XC30 Alterado para lubrificante de fluor Py PY ° ° °
XC31 a XC36 Alteragéo do intervalo de rotagao e dire¢éo de rotagéo do eixo [ ® ® ° _
XC59 a XC61 Alteragéo da localizagéo da porta ° ° ° ° °
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Série CRA1

Especiais simples 2

O formato do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. Uma folha de especificagdes esta
disponivel para pedido. Favor acessar o site da SMC ou consultar o seu revendedor mais préximo.

Sequenciamento padrao do eixo |

Tipo de eixo aplicavel: S, W, Y

[ Lembretes adicionais

1. Insira as dimensdes dentro de uma faixa que permita a usinagem adicional

2. A SMC fara os ajustes r se as instrus

de tolerancia ou finais n&o forem fornecidas

no diagrama.
3. O comprimento da porgéo néo roscada € de 2 a 3 passos.

4. A menos que especificado diferentemente, o passo da rosca baseia-se em roscas métricas comuns.

P = Passo da rosca
M4 x 0,7, M5 x 0,8
M6 x 1, M8 x 1,25, M10x 1,6
5. Insira as figuras desejadas nal_] parte do diagrama.

6. A face chanfrada da usinagem de pegas adicionalmente é CO.5.

Roscas fémea s&o usinadas no eixo curto,
Nota) Com excegdo do tipo flange

A dimenséio méxima L2 é, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para Mé: L2 =8

+ Tipo de eixo aplicavel: S, W, Y

Simbolo

XA1 a -XA17

Roscas fémea sao usinadas no eixo longo.
Nota) Com excegao do tipo flange

A dimenséo méxima L1 é, como regra geral, 0 dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) para M4: L1 =8

+Tipo de eixo aplicavel: S, W, Y

bolo: A1

2l
SR P
i Ql=m{_"]
hr] ) |
]
!
|
(mm)
Tamanho Q1
0 M4, M5, M6
3 M4, M5, M6
0 M4, M5, M6, M8
100 M5, M6, M8, M10

I TSERl Furo passante do eixo

Nota) Com excegdo do tipo flange
A unidade minima das dimenses dentro de uma faixa que permite a
usinagem d1 & 0,1
« Tipo de eixo aplicavel: S, W, Y

di=o0

Simbolo: A14 Nota) Com excegéo do tipo flange

Uma extremidade especial € usinada no eixo longo & um furo passante &
perfurado nele. As roscas fémea sdo usinadas no furo passante, cujo
diametro & equivalente ao didmetro do furo do piloto. A dimensdo maxima
L1, como regra geral, 0 dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M5: L1 = 10

+Tipo de eixo apicavel: S, W, Y

=

— il — S= 3
S AT ===k =8
X Q2=Mm{__1 1 T
D e O f i ¢
HE : il —
3l g 1 fosea 21| 50 63 80 100
M5 x 0,8 04 04 - -
(mm) (mm) M6 x 1 05 05 = =
Tamanho Q2 Tamanho d1 M8 x 1,25 - 26,8 068 | 068
M4, M5, M6 0 |o4a07 M10x1,5 = = 285 | 085
M4, M5, M6 3 04a08 M12x 1,75 - - 210,3 210,83
M4, M5, M6, M8 0 06,8 a 011 Rc1/8 - - o8 28
10 M5, M6, M8, M10 100 06,8 2013 Rc1/4 - - - o011
Nota) Com excegao do tipo flange imbolo: A16 Nota) Com excegéo do tipo flange
Uma extremidade especial é usinada no eixo curto e um furo passante é | Uma extremidade especial é usinada nos eixos curto e longo e um furo passante & R .
perfurado nele. As roscas fémea sao usinadas no furo passante, cujo diametro & | Perfurado em ambos os eixos. As roscas femea séo usinadas nos furos + O eixo longo & encurtado. ]
equivalente ao diametro do furo do piloto. A dimensao maxima L2 é, como regra passantes, cujo didmetro é equivalente ao didmetro dos furos dos pilotos. A « Tipo de eixo aplicavel: S, W, Y I
g dimenséo méxima
geral, 0 dobro do tamanho da rosca. L1¢,como reglva geral, 0 dobro do tamanho da rosca. (Exemplo) Para M5: L1 = 10 U
(Exemplo) Para M5: L2 = 10 +Tipo de eixo aplicavel: S, x
+ Tipo de eixo aplicavel: - Dimensdes iguais so indicadas pelo mesmo marcador.
S,W,Y
Q=M o
I=|'=8 T==8 5 . .
S ‘ 3 S——ir—el ! © <
= , i ~ ~
at [ -
(mm) (mm) Ej
Tamanh
Rosea ™| 50 | 63 80 | 100 Rosoa | 50 63 80 | 100
M5 x 0,8 04 04 - — M5 x 0,8 24 o4 - —
M6 x 1 05 05 - - M6 x 1 05 05 - = (mm)
M8 x 1,25 - 06,8 0 68 | 068 M8 x 1,25 - 06,8 o 68| 0 68 Tamanho X
M10x 1,5 - - % 85 | 085 M10x 1,5 - - 285|085 0 18,5236
M12x 1,75 - - 10,3 | 2103 M12x 1,75 - — 210,3 | 2103 3 21a41
Rc1/8 = = o 8 o8 Rc1/8 - - o8 o8 0 25 a 50
Rc1/4 - - - o011 Rc1/4 - - - o11 100 32,5 a 60
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Especiais simples Série CRA1

Simbolo
Sequenciamento padrao do eixo | -XA18 a -XA24
Tipo de eixo aplicavel: S, W, Y cZRBz

Simbolo: A18 Simbolo: A19 Simbolo: A20 ¥

==
==
=
~

O eixo curto é encurtado. O eixo longo e o eixo curto séo encurtados. Os eixos s&o invertidos. Tanto o eixo longo e o curto
« Tipo de eixo aplicavel: W, Y « Tipo de eixo aplicavel: W, Y eixo podem ser ainda mais encurtados. cRB‘l
i (Se o encurtamento do eixo nao for necessario,

n indique “%” para a dimensao X e Y). ™
« Tipo de eixo aplicavel: S, W

=
]
[

i

o
==
[

|
ol
O
ol
3

[ BN )
= ||

T n g
> (mm) (mm) (mm)
s Y1 Y2 Y1 Y2 N X Y
Tamanho% w Y w Y Tamanho w s [ w MSQ
50 1a20 185236 50 18,5236 1a20 18,5 a 36 50 2ail 18,5236
63 1a22 2134 63 21a41 1a22 21a41 63 25a16,5 21a41
80 | 1a25 | o5asn 80 | 25a50 Ta2b 25250 80 | 3a20 25250 MSZ
100 1a30 32,5 a 60 100 32,5a60 1a30 32,5 a 60 100 3a22 32,5a60
CRO2X
MSOX
Chave dupla

Chaves e chavetas sao usinadas adicionalmente em
180° a partir da posicdo standard.

+ Tipo de eixo aplicavel: S, W, Y

- DimensGes iguais sao

indicadas pelo mesmo

marcador

MRQ

LL
LL

Dimensdes da chaveta % |

i —

(mm)
Tamanho 5 LL
50 5x5x2%5 5
63 6x6x30 5
80 6x6x40 5
100 8xTx45 5
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Série CRAT .
Especiais simples 3

O formato do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. Uma folha de especificacdes esta
disponivel para pedido. Favor acessar o site da SMC ou consultar o seu revendedor mais préximo.

Simbolo

Sequenciamento padrao do eixo Il -XA33 a -XA59
Tipo de eixo aplicavel: X, Z, T, J, K

Como pedir

c @j\; B][y][50][ ]-[90][ |z-[meBwW][ |-x[a33]A34[C8]C30]
ima

Numero de sensores magnéticos
2 pegas

1 pega

m
(Nada | |
[ D [conarimegemo

Sensor magnético

Montagem S "
= Nada em sensor magnético
(Com anel magnético)
: .
Para saber o modelo de sensor magnético, consulte
a pagina 194
. " * Sensores magnéticos sao enviados em conjunto
Tipo de eixo (mas nao montados).
X Eixo simples com quatro chanfros
4 Eixo duplo com quatro chanfros Amortecimento pneumatico
T Eixo redondo simples ‘ Nada ‘ Nenhum
J_|Eixo duplo (eixo redondo, com quaro chanros) ‘ c ‘ Com amortecedor pneumatico ‘
K Eixo redondo duplo
Angulo de rotacédo
Tamanho 20 200 i de iais simples, pi
50 sob encomenda
63 180 180 * Uma combinagao de até dois XALs esta disponivel.
80 100 | 100° . = . =
190 | 190° ¢ Combinagao * Combinacgao de
100 3 tipos tabela aplicavel
A33 0| — > Tabela (3), (4)
Tipo de porta —>{ Tabela (4), (5)
Tipo de porta A combinagao esta disponivel
somente quando todas as
Tamanho 50, 63 80 100 condigbes estao reunidas na
Nada Rc tabela de combinagao acima.
TF G
™ ner] V8| V4| %R « Combinagéo « Combinagéo de
TT INPTF 4 tipos tabela aplicavel

[A33TA34] c30] C59 | —>{ Tabela (3), (4), (5) |

|A45 [ A46 ] C30 [ C61 | —> Tabela (3), (4), (5) |
A combinagao esta disponivel
somente quando todas as
condigbes estao reunidas na
tabela de combinagao acima.

* A combinagao de especiais simples e produzidos sob
encomenda esta disponivel para até 4 tipos.
* Acima esta o tipico exemplo de combinagao.
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Simbolo
Sequenciamento padrao do eixo Il -XA33 a -XA59
Tipo de eixo aplicavel: X, Z, T, J, K cZRBz
Tabela de combinac¢des de especiais simples para forma da haste CRBU2
Tabela (3) combinagéo entre XA e XAO CRB1
. L Diregio axial | Tipo de eixo aplicavel Combinagéo
=Moo IDESEIED Topo|Base | X | Z | T | J | K * Tipo de eixo disponivel para combinagéo. MSU
XA33 | Rosca fémea na haste |- |- |—|®|®| @ XA33
XA34 | Rosca fémea na haste [ ] ® | ®| @ T JK|XA34 CRJ

XA35 | Rosca fémea na haste o — ||| —|—|—| — — |XA35
XA36 | Rosca fémea na haste - ®e|® @ — |- —| — — | XZ" |XA36 m
XA37 | Eixo redondo escalonado o —|—-| - @|@®@| — [TJK| — — | XA37
XA38 | Eixo redondo — | ® — | - | ®| K* — — — K* BRA1
XAA0 | Eixo com furo passante oo | —|e|l—|e| - | = |- | = T<
XA41 | Eixo com furo passante o e o 0o — o - = = — — — CRQZ
XAA43 | Eixo com furo passante + rosca fémeaduplanahaste | @ | @ | — | — | @ | — | @ — — — — —
XA44 | Eixo com furo passante + rosca fémeaduplanahaste | @ | @ | @ | @ | — | @ | — — — — — — | XA38 MSQ
XA45 | Chaniro de corte médio e —|—-|-|e|e @@ — [TJK| — — K* | XA40| XA41| XA45
XA46 | Chaniro de corte médio - ®|—-|-]|-]|-]|@®@]| K* - — — K - - — K* | XA46 MSZ
XAS51 | Ateragio do comprimento do eixo longo (semchaveta)| @ | — | — | — | @ ® | — |TJKY| — — K | T,K*| J* K*
XAS52 | Ateragao do comprimento do eixocurto semchaveta) | — | @ | — | — | — | — | @ | K - — - - - K* — K* — CRO2X
XA53 oo |- |—|—Je| - | - [ = [ -T =T« ]|=< — | (Msox
XA54 | Ateragio d [ 9 o - o0 — | — | —| - — - Xz = - - - - MRQ
XA55 0 - || - |- —| J — z _ JF _ _ 7 —
XA56 5 wcaricy) | @ | @ | — | @] — | — | — | — - — — — — — - -
XA57 | e S— elo|—|—|—le|l—-| - | == =T =1 <=71< N
XAS58 | et stewiosororina o mastociarios snciaetepsis) | @ | @ | — | — | @ | @ | — | — = - — — — T J* — —
XAS59 | o imertids, ateragéo do comprimento - ®e|l@®@|—-|—-|—-|-] = — — — — — — _ _
Tabela de combinac6es dos modelos produzidos sob encomenda
Tabela (4) combinagéo entre XA e XcO
i - Tipo de eixo aplicavel Combinagéo
Simbolo Descrigho X [ Z [ T | J] K| XA33a38,40a46,51a59

XC7 Eixo invertido [ — [ [ J — —

XC8 a XC11 Alteragdo do intervalo de rotagéo - — — — — —

XC30 Alterado para lubrificante de flior ® ® ® ® [ °

XC31 a XC36 Alteragéo do intervalo de rotagéo e diregéo de rotagéo do eixo — — — — — —

XC59 a XC61 Alteragéo da localizagao da porta [} () () o Y o
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Série CRA1

Especiais simples 4

O formato do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. Uma folha de especificagoes esta
disponivel para pedido. Favor acessar o site da SMC ou consultar o seu revendedor mais proximo.

Sequenciamento padrao do eixo Il

Tipo de eixo aplicavel: X, Z, T, J, K

Lembretes adicionais

. Insira as dimensées dentro de uma faixa que permita a
usinagem adicional.

. A SMC fara os ajustes necessarios se as instrugdes
dimensionais, de tolerancia ou finais nao forem
fornecidas no diagrama.

. O comprimento da porgéo nao roscada é de 2 a 3
passos.

. A menos que especificado diferentemente, o passo da
rosca baseia-se em roscas métricas comuns.

P = Passo da rosca

M4 x0,7, M5 x 0,8

M6 x 1, M8 x 1,25, M10 x 1,6

5. Insira as figuras desejadas na parte do diagrama.

6. A face da usit de pegas adici

€C0.5.

N

@

IS

Simbolo: A35 Roscas fémea so usinadas no eixo longo.

Nota) Com excegdo do tipo flange

A dimenséo maxima L1 é, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) para M4: L1 =8

+ Tipo de eixo aplicavel: X, Z

g .
x| 11
[eo) Q1=M[__]
+ n =
| |
g
I
|
ERE
(mm)
Tamanho Q1
0 | M4, M5, M6, M8
3 | M4, M5, M6, M8, M10
0 | M4, M5, M6, M8, M10, M12
100 [M5, M6, M8, M10, M12

‘ Simbolo: A33

ww':;fw

et

Simbolo

XA33 a -XA4

Roscas fémea sdo usinadas no eixo longo.
Nota) Com excegao do tipo flange

A dimensdo maxima L1 &, como regra geral, 0 dobro do tamanho da
rosca.

(Exemplo) para M4: L1 =8

+ Tipo de eixo aplicavel: J, K, T

Q1=mM{_73
|
I
|
|
[
x| 1
@ ]
+ -
P
i ]
(mm)
Tamanho Q1
0 |M4, M5, M6, M8
3 [M4, M5, M6, M8, M10

M4, M5, M6, M8, M10, M12
M5, M6, M8, M10, M12

Roscas fémea séo usinadas no eixo curto.
Nota) Com excego do tipo flange

bolo: A34

A dimensao maxima L2 &, como regra geral, 0 dobro do tamanho da rosca.|
(Exemplo) Para M4: 1.2 =8
+ Tipo de eixo aplicavel: J, K, T

[ [
x x| Lt
[J | @
+ Y
o T N
| A =
| B
i /
! T
] T
i
I --
5 Q2=Mi__3 Q2=M_"3
o
3
(mm)
Tamanho Q2
50 |M4, M5, M6, M8
63 |M4, M5, M6, M8, M10
80 |M4, M5, M6, M8, M10, M12
100 |Mm5, M6, M8, M10, M12

Roscas fémea sao usinadas no eixo curto.
Nota) Com excegéo do tipo flange

(Exemplo) Para M4: L2 =
« Tipo de eixo aplicavel: X, Z

(mm)
Tamanho Q2
50 [M4, M5, M6, M8
3 | M4, M5, M6, M8, M10
0 |M4, M5, M6, M8, M10, M12
100 [M5, M6, M8, M10, M12

A dimensdo méxima L2 &, como regra geral, 0 dobro do tamanho da rosca.
8

imbolo: A37 Nota) Com excegéo do tipo flange

0 éio longo pode ser anda s reduzido usinando-o
dentro de um eixo redondo escalonado,

« Auridade minima das dimensdes dentro de ua faixa que permite a usinagem  de 0.1
(Se 0 encurtamento do eixo ndo for necessério, indque *" para a dmens&o X),

(Se néo especicar a dmensao C1,indigue “+” e vez dsso).

+ Tipo de eixo aplicavel: J, K, T
- Dimensdes iguais s indicadas pelo
mesmo marcador.

&
L
noX
-
[
3 (mm)
Tamanho X L1 méx. D1
50 3,5a36 X-2.5 05 a014,9
35a4 X-2.5 052a016,9
4a50 X-3 08 a019,9
1 5a60 X-4 08 a 924,9

mbolo: A38 Nota) Com excegao do tipo flange

0 eixo curto pode ser ainda mais reduzido usinando-0

dentro de um eixo redondo escalonado.

+ Aunidade minima das dimensdes dentro de uma faixa que permite a usinagem é

de 0,1
(Se 0 encurtamento do eixo no for necesséri, indique " para a dimensdo Y).
(Se nao especificar a dimensao C2, indique “*” em vez disso)

+Tipo de eixo aplicavel: K

+ Dimensdes iguais s&o indicadas pelo mesmo marcador.

L1 ;

Simbolo: A40 Furo passante do eixo
Nota) Com excegao do tipo flange
* A unidade minima das dimensoes dentro de uma faixa que

permite a usinagem d1 6 0,1
+ Tipo de eixo aplicavel: K, T

Furo passante do eixo

Nota) Com excegao do tipo flange
* A unidade minima das dimensoes dentro de uma faixa que
permite a usinagem d1 € 0,1.
- Tipo de eixo aplicavel: J, X, Z

di

[

¥ >
A i EixoT
7 L
w/’o &
[© | (mm) (mm)
Tamanho Y L2 max. D2 Tamanho di
50 1a36 Y 05a014,9 50 042075
1a4l Y 052 016,9 63 04 a 08
1a50 Y 08 a019,9 80 06,8 2011
1 1a60 Y 08 a 24,9 100 06,8013

Eixo J Eixo X
(mm)
Tamanho d1
50 042075
3 04 a 08
0 06,8011
100 06,82 013
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Especiais simples Série CRA1

Simbolo

Sequenciamento padrao do eixo Il -XA43 a -XA55

Tipo de eixo aplicavel: X, Z, T, J, K cZRBz
POSFSSPSVERI cixo com furo passante e rosca fémea [NV Nota) Com excegdo do tipo flange [OSFSSTII \\ota) Com excecdo do tipo flange CRBU?
Nota) Com excegéo do tipo flange
< Tino de eixo aplicavel: K. T Eixo com furo passante e usinagem de rosca fémea 0 eixolongo pode ser encurtado ainda mais sinando-se um
1po de eixo aplicavel: K, « Tipo de eixo aplicavel: J, X, Z chantfro de corte médio dentro dele.
- Dimensées iguais séo indicadas pelo I8 - Dimensbes iguais s&o indicadas pelo mesmo 1| +Aunidade mirima das dimenses dentro e uma feixa que perite a usnagem CRB1

mesmo marcador. 8 " marcador. i éde0,1

(A posigio do chanfro dlio esta sobr na porgio

2
2
=
7
1=

(Se 0 encurtamento do eixo ndo for necessrio, indique “«” para a dimensao X).
+Tipo de eixo apicavel:J, K, T

o
==
[

Wi=""3
| 1 m
r
I CRA1
= LML) P
Rosaa~zme| - 50 63 80 | 100 Rosa~Yem | 50 63 80 | 100 I R CRQ2
M5 x 0,8 04 04 - — M5 x 0,8 04 04 - — —~' A
M6 x 1 05 05 = = M6 x 1 05 05 = = J (mm)
M8 x 1,25 — 068 | 068 | 0 68 M8 x 1,25 — 068 | 068 | 0 68 Tamanho X W1 |L1 max.|L3 max. MSQ
M10x1,5 = — |o085|085 M10x1,5 = — | 085|085 50 | 125236 [1a55 X-2,5 11-2
M12x 1,75 — — | 0103 | 0103 M12x1.75 — — [ 0103 | 0103 63 | 135241 [1a65 X-2,5 L1-2
Rc1/8 - — o8 |os8 Rcl/8 - — |08 |os8 80 | 165a50 [1a8 X-3 113 MSZ
Rc1/4 - - — lott Rcl/4 - - — lott 100 | 21a60 [15a105 [ X-4 L1-4
CRO2X
Simbols 46 Nota) Com excegéo do tipo flange Msﬂx

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando um chanfro de corte

médio nele. O eixo longo ¢ encurtado. 0O eixo curto é encurtado. MRO
+ Aunidade minima das dimensdes dentro de uma faixa que pemite a + Tipo de eixo aplicavel: J, K, T * Tipo de eixo aplicavel: K
usinagem é de 0,1
(A posicéo do chantro de corte médio esta sobr hanfro standard na
porgéo da chaveta), g o -
(Se 0 encurtamento do eixo néo for necessério, indique *+” para a
dimenséo Y).

« Tipo de eixo aplicavel: K

g ;

=1
=

w2-r22 i P
3 (mm) (mm) (mm) i
Tamanho Y W2 |L2 max.|L4 max. | Tamanho X Tamanho Y >
0 10a36 1a55 Y L2-2 3,5 a36 50 1a36
3 a4l 1265 Y L2-2 3,5a41 1ad4t
0 [135a50 [1a8 Y L2-3 4a50 1a50
100 [17a60 1,56a10,5 Y L2-4 1 5a60 1 1a60
O eixo longo e o eixo curto s&o encurtados. ;" O eixo longo é encurtado. O eixo curto é encurtado.
« Tipo de eixo aplicavel: K I*3 « Tipo de eixo aplicavel: X, Z « Tipo de eixo aplicavel: J, Z
il i
: : - i i it
< < : 1 4
£ 00 % g | 4 .
(mm) (mm) (mm)
Tamanho X X Tamanho Y
50 3,5a36 1a36 35a27 50 1a20
63 35a41 1add 35a29 1a22
80 4a50 1a50 4a38 1a25
100 5a60 1a60 1 5a44 1 1a30
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Série CRAT_ .
Especiais simples 5 =

O formato do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. Uma folha de especificagdes esta
disponivel para pedido. Favor acessar o site da SMC ou consultar o seu revendedor mais préximo.

Simbolo

Sequenciamento padrao do eixo Il -XA56 a -XA5
Tipo de eixo aplicavel: X, Z, T, J, K

5 - Simbolo: A58

Simbol

O eixo longo e o eixo curto sdo | O eixo longo e o eixo curto sao i Os eixos sao revertidos, e o eixo longo e o eixo curto
encurtados. 0 encurtados. x a0 encurtados.
« Tipo de eixo aplicavel: Z %3 « Tipo de eixo aplicavel: J « Eixo aplicavel -
tipo:J, T I
i ;
x

© i © @

jma

> > >
(mm) (mm) (mm)
Tamanho X Y Tamanho X Y Tamanho Y
50 35a27 1a20 35a36 1a20 50 1a36
63 35a29 1a22 35a41 1a22 63 1adl
80 4a38 1a25 4a50 1a25 80 1a50
100 5a44 1a30 1 5a60 1a30 100 1a60

Os eixos sao revertidos, e o eixo longo e o eixo
curto s&o encurtados.
« Tipo de eixo aplicavel: X

& &

(mm) S
Tamanho
50 1a27
63 1a29
80 1a38
100 1a44
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Série CRA1
Produzido sob encomenda 1

Entre em contato com a SMC para obter informagdes detalhadas sobre dimensoes, especificagdes e entrega.

Como Eedir

c [p]ra1[B][s]50][ ]-[90][ ]z -[moBW]|[ |- x[cs]c3o][c59] w2

ima ISimboIosde peciais simpl produzidJQHBu2

sob encomenda CRBT
“ + Uma combinagéo de até dois XALs esta disponive

Montagem « Combinacao - Combinacéo de MsuU

BT Tiobaseo de 3 tipos tabela aplicavel

T Toope [[c7Ic30]cs9] —>{Tabela (5) CRJ

A combinagéo esta disponivel

F Tipo flange somente quando todas as
. R condigdes estao reunidas na
Tipo de eixo tabela de combinagao acima
S Eixo simples ‘A %o de produzidos sob esta | CRAY
w Eixo duplo disponivel para até 3 tipos
+ Acima esta o tipico exemplo de a
X Eixo simples com quatro chanfros CRQZ
Y Eixo duplo com chave
V4 Eixo duplo com quatro chanfros Numero de sensores magnéticos M s 0
T Eixo redondo simples
Eixo duplo (eixo redondo, com quatro
J msz
chanfros)
K Eixo redondo duplo Sensor magnético CRO2X

Sem sensor magnético
Nada | (Com anel magnético)

Tamanho * Para saber o modelo de sensor magnético, consulte MRO
50 apagina 194.
63 * Sensores magnéticos sdo enviados em conjunto
(mas nao montados).
80 : -
100 Amortecimento pneumatico
‘ Nada ‘ Nenhum ‘
‘ © ‘ Com amortecedor pneuméﬂco‘

Angulo de rotacédo

920 90°
180 180°
100 100°
190 190°

Tipo de porta

Tipo de porta
Tamanho | 50, 63 80 100
Nada | Rc
TF G
1/8 1/4 3/8
TN | NPT
TT |NPTF

Tabela de combinacdes dos modelos produzidos sob encomenda
Tabela (5) combinagéao entre XCO e XCO

Simbolo Descricao Tipo de eixo aplicavel Combinagao
g s[wix[y[z[T[J[K 5

Xc7 Eixo invertido o o0 — | —|0 0 — XC7 * Tipo de eixo disponivel para combinag&o.
XC8 a XC11 | Alteragéo dointervaloderotagéio | @ | @ | — |@ | — | — | — | — — XC8 a XC11

XC30 Alterado para lubrificante deflior | @ | @ | @ |® | @ @ |® | @ | SWXT,J* S,W,Y* XC30
XC31a XC36 | Alteragéo do intervalo de rotagao %

e diregdo de localizaggo doeixo | @ | @ | — | @ | — | — | — | — - - S,W,Y* XC31a XC36

XC59 a XC61 | Alteragéo da localizagao daporta | @ | @ | @ |@ | @ |® | @ | ® | SW,XT,J* [ ] [ S,W,Y* XC59 a XC61
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Série CRA1

Produzido sob encomenda 2

Entre em contato com a SMC para obter informagdes detalhadas sobre dimensdes, especificagbes e entrega.

Simbolo

n Eixo invertido

E Alteracao do intervalo de rotacao

Simbolo

-XC8 a

CRA1 | Consulte “Como pedir” na pagina 194. |— XC7 CRA1 |

Consulte “Como pedir” na pagina 194.

|-xcs

Eixo invertido (-XC7)

I Alteracao do

intervalo de rotagao

(-XC8a-XC11)

Simbolo: C9

A faixa de rotacao foi alterada.

Especificacoes Especificacoes
Tamanho aplicavel | 50, 63, 80,100 | Tamanhoaplicavel | 50, 63, 80,100 |
‘ Tipo de eixo aplicavel ‘ S,W, X, T,J ‘ ‘ Tipo de eixo aplicavel ‘ S,W, Y ‘
A faixa de rotag&o foi alterada.
< <

horario.

Nota) Se for pressurizado a partir da porta | Nota) Se for pressurizado a partir da porta
indicada com a seta, o eixo gira no sentido

indicada com a seta, o eixo gira no sentido
horério.

-
- [ o

Nota) Se for pressurizado a partir da porta indicada
com a seta, 0 eixo gira no sentido horario.

horério.

Nota) Se for pressurizado a partir da porta | Nota) Se for pressurizado a partir da porta
indicada com a seta, o eixo gira no sentido

Simbol 11

A faixa de rotagéo foi alterada.

indicada com a seta, o eixo gira no sentido
horario.

B Alterado para lubrificante de fltior

CRA1| Consulte “Como pedir” na pagina 194. |— XC30

Especificacoes

Simbolo

0 ¢leo lubrificante na parte da vedacao da Tamanho aplicavel

50, 63, 80, 100

embalagem e na parede interior do cilindro é
alterado para tipo flior.
(Nao as especificagdes de baixa velocidade)

Alterado para
lubrificante de
fltor

Tipo de eixo aplicavel

S, W, XY,
Z,TJK

« Consulte outras especificagdes na pagina 195.
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n Alteracao do intervalo de rotagao e direcao de rotacao do eixo

Produzido sob encomenda Série CRA 1

CRA1|

Consulte “Como pedir” na pagina 194.

|- xc31

Especificacoes
Tamanho aplicavel |

50, 63,80,100 |
S, W, Y |

‘ Tipo de eixo aplicavel ‘

Simbolo

-XC31 a -XC3

lAlterag:éci do intervalo de rotacao e direcéo de
rotagéo do eixo (-XC31 a -XC36)

il lo: C31

A faixa de rotag@o é alterada e a diregéo de
rotagdo é revertida.

N0
I
]

Nota) Se for pressurizado a partir da porta indicada
com a seta, o eixo gira no sentido horario.

Simbolo: C32

A faixa de rotagao é alterada e a diregao de
rotag@o é revertida.

Nota) Se for pressurizado a partir da porta indicada
com a seta, o eixo gira no sentido horério.

34

A faixa de rotagéo é alterada e a diregao de
rotagdo é revertida.

Simbol

12680 da chg,
ge 10 Vorg
S 78,

Nota) Se for pressurizado a partir da porta indicada
com a seta, o eixo gira no sentido horario.

Simbolo: C33

A faixa de rotaggo é alterada e a direcao de
rotagdo é revertida.

Nota) Se for pressurizado a partir da porta indicada
com a seta, o eixo gira no sentido horario.

bolo: C35

A faixa de rotag@o ¢ alterada e a diregao de
rotagdo é revertida.

Simbolo: C36

A faixa de rotacdo é alterada e a direcéo de
rotagdo é revertida.

Nota) Se for pressurizado a partir da porta indicada
com a seta, o eixo gira no sentido horario.

oo
O 1@
I
i

A ¢
R )
g A
»
2 rotagao da ches®

Nota) Se for pressurizado a partir da porta indicada
com a seta, o eixo gira no sentido horario.
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Série CRA1
Produzido sob encomenda 3

Entre em contato com a SMC para obter informagdes detalhadas sobre dimensodes, especificagdes e entrega.

Simbolo

E Alteracio da localizagio da porta (a localizacdo da montagem da tampa é alterada). R{(ETER (&)

CRA1| Consulte “Como pedir” na pagina 194. |— XC59
Especmcaqge's l Alteracao da
Tamanho aplicavel 50, 63, 80, 100 localizagéo da porta
Tioo de ei licavel S, W, X, Y (-XC59 a -XC61)
ipo de eixo aplicavel ZT.0K

Simbolo: C5

A diregéo da porta é alterada. (Para cima) A direcdo da porta é alterada. (Para baixo) A direcdo da porta ¢ alterada. (Para tras)

[iﬂ Conexao
==
At ,

Conexéo Conexéo Conexéo

i)

Tol
@

]
=]

Conexao
Conexao Cinexéo O Ci)nexéo Conexao

I T 1O
§—o—% | O =
1T 1F T 0%
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