Mesa rotativa/Modelo pinhao-cremalheira

Série MSQ
Tamanho: 1, 2, 3, 7, 10, 20, 30, 50, 70, 100, 200
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Mesa rotativa compacta com altura baixa da mesa

Montagem facil da peca de trabalho. Rolamento com elemento rolante grande
O Mesa |.D/toleréncias 0.D Carga axial de 3 a 4 vezes mais elevada
Diémetros interno e externo da mesa (comparado com a Série CRQ)

Tipo basico: MSQB -
Tipo de alta precisao: MSQA -

Para alinhamento do centro de rotagao e peca de trabalho

e \
Furo do pino de posicionamento P ‘
|
Eixo oco e = { Rolamento
|
Acomoda fiagao e tubulagéo para Ay |
N | e @@ e | Furo do pino de

equipamento montado em cima da mesa

‘ posicionamento

< / Para posigéo de
- direcdo de rotagdo
11237 Tipo basico
[ Eixo 000 |03,5[03,8] 05 | 06 | MSQB
[Tamanho[ 10 [ 20 [ 30 | 50 | 70 [100] 200] = — =
[Eixooco | 06 | 09 [012] 013 | 016 | 019 | 024 | - » =

Faixa de ajuste
do angulo pivotante: 0 a 190°

Com amortecedor de
impacto interno

4
I~
0 I - -
2 a 5 vezes mais energia cinética =
(em comparagao com um parafuso de ajuste) |‘
\

Montagem facil do corpo

U Y N I R N B Movimento no sentido de impulsao
. ’ T radial da mesa: 0,01 milimetros ou menos

Furo do pino de posicionamento

Ao utilizar rolamentos de alta precisdao, o movimento
Furo do pino no sentido de impulsao radial da mesa é reduzido.

_—
- - . Pax
...... { - ° L4 o ° . " - Tipo de alta precisao
-
\. = =
——

precisao
msoa S L]

« ,6?%. ) Tipo de alta { =
.QQ, > e

Rolamento de

— o SRR [ 3
alta precisdo

Diémetro de referéncia
(saliéncia)

Diémetro de

referéncia (furo) Furo do pino
- [, J A tubulaco é possivel a partir de 2 direcdes (frontal e lateral).
;;.ﬂ [ ] A posigéo da tubulagéo

pode ser selecionada
conforme as condi¢des
de montagem

= R
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Mesa rotativa

Série MSQ

Modelo pinhao-cremalheira

Tamanhos pequenos 1,2,3 e 7

Tamanho pequeno e peso

MSEBIA
OMC UL m

Tamanho total (Imagem de MSQB1A)

Variedade de opcoes de instalacao para economia de espaco

leve
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Medida CRA1
Tamanho Modelo A B C D Peso (g) -Z

1 msaBiA | 50,5 | 28 25 16 W

2 MSQB2A | 56 30 28 18 i

3 MSQB3A | 60 34,5 | 305 | 20,5 150

7 Msae7A | 73,56 | M 345 | 28 250

Oferece méaxima economia de espaco de ir

0 corpo a

ia de espaco na fiagéo e na tubulacao.

()
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RO2X

Montagem livre

na base

superior

lateral

Tipos de amortecedor de impacto externo

Comprimento total encurtado

4 | 1 0 vezes mais energia cinética admissivel

(comparado com o tipo com amortecedor de impacto interno)

2 tipos de amortecedores de choque estao disponiveis, para
energia baixa e alta.

Comparacéao da energia cinética admissivel (para tamanho 30)
1

+ + +
T T T
Com amortecedor de impacto externo
ja —
0,1 \ta ene'® —
a para?
£ ergt®
= 4:,&;‘5 paa e L
g é
= Z
4 0,01 %
E i
& —
3 i
2 [
§ Com parafuso de ajuste
E 0001
=
0,0001
02 03 04 05 06 07 08 0910
Tempo de rotagéo (s/90°)

do centro na

Diametro de referéncia (saliéncia)

0 espago de montagem longitudinal é reduzido porque nao hé
projegdo dos parafusos de ajuste ou amortecedores de choque

internos.

Magioea

=
7]
1=}
=<

Exemplos de montagem para sensor magnético e controlador de velocidade
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Aaltura da mesa é a mesma para ambos os tipos com parafusos de ajuste ou amortecedores de choque internos.

Angulo de rotagio:

90°, 180°

Tipo simétrico esquerda / direita

D-O0

q  ipo simeético [NPWZ-rNPp




Ssérie MSQ

Deslocamento da mesa (valores de referéncia)

- Os graficos seguintes mostram o deslocamento no 100
ponto A, que é de 100 mm de distancia do centro c
de rotagdo, onde a carga é aplicada. ll asrgi
, :
&
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Mesa rotativa/Modelo pinhdo-cremalheira Série MSQ

Deslocamento da mesa (valores de referéncia)

- Os graficos seguintes mostram o deslocamento no

ponto A, que é de 100 mm de distancia do centro 100
de rotacao, onde a carga é aplicada. Bﬁi"\ Carga
A
[ ——
- CRB2
-Z
MSQB700] MSQB10001 CRBU2
80 80 CRB1
70 70 ]
£ £
£ 60 £ 60 MSU
e ° L
S 50 S 50
g g CRJ
8§ 40 8§ 40
k=3 2
3 30 2 30 CZRA1
o 8 4 -
20 20
10 10 BRA1
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 CRQ2
Carga N Carga N
wsasz00 s
90 MSz
% CRO2X
£
E 0 msax
.g 60
E 50 MRQ
g =
@
8 30
20
10
0 50 100 150 200 250 300
CargaN
Precisao de rotagao: valores de deslocamento a 180° (valores de referéncia)
Quantidade de rotagdo do topo da mesa
Quantidade de rotagéo do lado da mesa mm
Placa de medigao MSQA MSQB
Quantidade de rotagéo do topo da mesa| 0,03 0,1
Quantidade de rotago do lado da mesa 0,03 0,1
Os valores da tabela sao os valores reais e os valores nao garantidos.
I
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Mesa rotativa/modelo pinhao-cremalheira

série MSQ

Tamanho: 1,2, 3,7

Como Eedir

MSQA[T] A []-[MOBW
T
MSQB[1] A [ ]-M9BW
Numero de sensores magnéticos

Tamanho Nada 2 pgs.
(1] s 1 pe.
[ 2 | n n pecas
Tipo de sensor magnético
[ Nil_] sem sensor magnético (com anel magnético) |

* Consulte na tabela abaixo tipos de sensores magnéticos.
* O sensor magnético esta incluso no pacote (desmontado).

[_A ] Com parafuso de ajuste |

Localizacédo da porta

Nada

* A localizagdo da porta ndo pode ser
alterada apds a entrega do produto.

Sensores magnéticos aplicaveis/consute especificagbes detalhadas de sensores magnéticos nas paginas 807 a 856.

s O Tenséo da carga Modelo do sensor magnético| ~ Comprimento do cabo (m)*
Tipo | Fungéo especial ISR §-§ @ e 0,5 1 3 5 Coneclor Carga aplicavel
elétrica | E .2 saida) i i s S
g ( ) DC AC | Perpendicular| Em linha (Nada) | M) | L) | @ pré-cabeado
MONV M9N [ e | e O o
3 fios (NPN) g
sV 12y PN | - | e [—[®]0] — oo
3 _ 3 fios (PNP) M9PV M9P LJ ® | ® O [®] de Cl
kS F8P = [ - | ®| O -
@
S 2 fios 12V M9BV M9B [ ®| @ O O _
2 . F8B = [} - |®@]| O - Relé
@ Grommet | Sim 24V - CLP’
o - 3 fios (NPN) MONWV | MONW LJ e | ® O ©] Circuito
° Indicagéo de n 5V,12V de Cl
S | diagnéstico (display de 3 fios (PNP) MOPWV | M9PW [J ® | ® O O ©
1]
5 2 cores) 2 fios 12V M9BWV | M9BW [ e @@ | O ) —
12 "
Resistente 4 4gua 3 fios (NPN) sV 12V MONAV** | MGNA** | O O|®@| O O Circuito
(indicador de 2 3 fios (PNP) ' MIPAV** [ MOPA** | O | O | @ | O [°) deCl
cores) 2fios 12V M9BAV**|MOBA**| O [O e |O| © -
** Embora seja possivel montar sensores magnéticos do tipo resistente & agua, note que o proprio atuador rotativo ndo é de construgéo resistente a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m Nada (Exemplo) MONW * Sensores ¢ com “O” sdo ificagd i sob

im M (Exemplo) MONWM
3m L (Exemplo) MONWL
5m - Z (Exemplo) MONWZ
Nota 1) Ao usar um sensor D-F8l, monte-o a uma distancia de 10 mm ou mais de substéncias magnéticas, tais como ferro etc.

* Sensores magnéticos sdo enviados em conjunto (mas ndo montados).
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Consulte, nas paginas 843 e 844, detalhes dos sensores
de estado sdlido com o conector pré-cabeado.




Tipo alta precisao

Simbolo

Série Limpa

Evita a dispersao das particulas geradas no interior do produto para dentro da sala limpa sugando-os para fora da porta de vacuo no lado do corpo.

Como pedir

Mesa rotativa/Modelo pinhao-cremalheira Sél‘ ie MSQ

Especificacoes
———
Tamanho 1 2 3 7
Fluido Ar (dispensa lubrificagao)
Pressao maxima de trabalho 0,7 MPa
Pressao minima de trabalho 0,1 MPa FZRBZ
Temperatura ambiente e do fluido 02 60°C (sem congelamento)
Amortecedor None ‘ Amortecedor de borracha CHBUZ
Faixa de ajuste do angulo 0a190°
Rotagao maxima 190° CRB1
Diametro do cilindro 06 | o8 | w0 012
Conexao M3 x 0,5 M5 x 0,8 MSU

Energia cinética admissivel e faixa de ajuste do tempo de rotacao

o
==
[

Nota) Se operado onde a energia cinética excede o valor admissivel, isso pode causar danos as partes

CRA1
-Z
Tamanho Energia cinética admissivel (J) | Faixa de ajuste do tempo de rotagao para uma operagao adequada (590°)
1 0,001 CRA1
2 0,0015 02207
3 0,002 CRQ2
7 0,006 02a10 m

internas e resultar em falha do produto. Preste atengéo especial aos niveis de energia cinética ao
projetar e durante a operagéo para evitar exceder o limite permitido.

=
7
N

Peso CRO2X
MSQX
(9)
Tamanho 1 2 3 7 MRQ
Tipo béasico 75 105 150 250
Tipo alta precisdo 80 115 165 265

Nota) Excluindo o peso dos sensores magnéticos

Especificacoes

-MSQ[B]

Tipo vacuo
série Limpa

“ Tipo alta precisdo
[B [ Tipobasico |

Dimensoes

Sensor magnético

iy

Localizagédo da porta

Produtos da série limpa ndo possuem eixo oco.

Tipo basico
11-MSQBOA

Tipo de alta precisao

E@—

11-MSQAOA

—

[Porta de extremidade|
Porta frontal

[A | compmammame

PA
(Porta de vacuo)

— =+

Namero de
sensores
magnéticos

‘ Grau de geragao de particula ‘ Taxa do fluxo de sucgéo (exemplo) ‘

‘ Grau 1 Nota 1) ‘

1 Umin (ANR) ‘

11-MSQA ¢ idéntico ao tipo de alta precisao e

11-MSQB ¢ idéntico ao tipo basico.

Nota 1) Consulte mais detalhes no catalogo

“Série Clean Pneumatica”.

Tamanhd  BK PA
1 53 M3 x 0,5
2 75 M3 x 0,5
3 9,5 M3 x 0,5
7 7 M5 x 0,8

Dimensdes diferentes das acima mencionadas séo

idénticas aos do tipo basico e do tipo de alta precisdo.
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Série MSQ

Direcao de rotacao e angulo e rotagao

+ A mesa rotativa gira no sentido horario quando a porta A é pressurizada e no sentido anti-horario quando a porta B é pressurizada.
+ Ajustando o parafuso de ajuste, a extremidade de rotagdo pode ser definida dentro das faixas mostradas no desenho.

Furo do pino de posicionamento
Sentido anti-horario pino de p

Parafuso de ajuste A

.

° o (Para o ajuste da extremidade de o
rotagdo no sentido anti-horario) ! 2

q G <= Porta B « Ry o=
o Parafuso de ajuste B & &
7 @) (Para o ajuste da extremidade de v A
D rotagéo no sentido horario)
%4 ©
t — @I Porta A
Porta B Sentido horario

Com parafuso de ajuste, amortecedor de impacto externo

Ajuste do angulo pelo parafuso
Tamanho ! SIOEIRL
de ajuste
1 8,2°
2 10,0° Nota) + Os desenhos mostram a faixa de rotagéo do furo do pino de posicionamento.
« A posicao do furo do pino no desenho mostra a extremidade da rotagao no
A posicao do furo do pi desenh idade da rotaga

3 10,9° sentido anti-horério quando os parafusos de ajuste A e B sdo apertados de
7 10.2° forma igual e a rotagdo é ajustada para 180°.

Exemplo de faixa de rotacao

- Diversas faixas de rotagdo séo possiveis, conforme mostrado nos desenhos abaixo usando parafusos de ajuste A e B.
(Os desenhos também mostram as faixas de rotagéo do furo do pino de posicionamento).

Furo do pino de posicionamento

Ajuste pelo parafuso
A

Parafuso de ajuste A

(Para o ajuste da de
rotagao no sentido anti-horario)

Parafuso de ajuste B

(Para o ajuste da extremidade de
fotagéo no sentido horério)

Ajuste pelo parafuso B_*

_ . Faixa de rotagdo do furo do pino B
Rotagéo de 190° (maximo) Rotagéo de 180°

Ajuste pelo parafuso A

Ajuste pelo parafuso A
Ajuste pelo parafuso A

Ajuste pelo parafuso B /

Rotagao de 90°

Ajuste pelo parafuso B

Ajuste pelo parafuso B/

Rotagao de 90° Rotagao de 90°
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Construgéo

MSQAOA
(tipo alta precisao)

Lista de pecas

Mesa rotativa/Modelo pinhao-cremalheira Sél‘ ie MSQ

I
I

Al

N° Descric@o Material Nota
1 | Corpo Liga de aluminio Anodizado
2 | Tampa Liga de aluminio Anodizado
3 | Placa Liga de aluminio Cromado
4 | Vedagédo NBR
5 | Tampa lateral Liga de aluminio Anodizado
6 | Pistdo Ago inoxidavel
7 | Pinhdo Ago cromo-molibdénio
8 | Porca sextavada Ago
9 | Parafuso de ajuste Ago
10 | Ventosa amortecedora T 3,7 Material de borracha
11 | Mesa Liga de aluminio Anodizado
12 | Retentor do rolamento Liga de aluminio Anodizado
13 |ima -
14 | Anel de desgaste Resina
15 | Vedacéo do pistao NBR
16 de esfera de ranhura profunda Acgo de rolamento

Rolamento de esfera de ranhura profunda | Tipo basico Aco de rolamento
7 [ Rotamento especial Tipo de alta precisao

Parafuso Philips de cabega redondan®0 | ___ . Tamanho: 123 Aco

Tipo basico }7

18 | Parafuso Phillips de cabega redonda Tamanho:

Parafuso Phillips de cabega redonda | Tipo de alta precisao Aco
19 | Parafuso Philips de cabeca redonda n° 0 Aco inoxidavel
20 | Parafuso sextavado interno Acgo-carbono
21 | Pino paralelo NBR
22 | Arruela de vedagdo Aco inoxidavel
23 | Parafuso de retengéo sextavado interno NBR
24 | O-ring

23 0s externos &0 ap em di posicdes, da posic&o da porta de conexao.

* As pegas ndo podem ser enviadas individuaimente.
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série MSQ

Dimensées/tamanho 1, 2, 3,7

Modelo basico/MSQBLIA

Eg o | r X Modelo de alta
u m .~
\ precisao/ MSQALIA
\@‘ 2 x JF profundidade JG oDI
oDH
oDJ
BI % |
8 x WD profundidade WE % <
(Circunferéncia: equivalente a 8) %5 Ik _
- WP, o S
4 x JJ profundidade JK XA % 2]
2 x J passante %
JA profundidade do o
furo escareado JB W Z - ¢ ':; oDL
g \#\\(A \d &) (mm)
E(F o) Y £ Tanarro| DH | DI | DJ | DL | FE | HA | UV
W WF§ 1 |27h8[27,5h8)14H8 |4,5H8| 8,2 |13,5|29,5

2 |29h8|29,5n814H8 |5 H8| 9,7 | 15,5|33,5
BD ; 3 |33n8|34h8|17H8 |6 H8| 9,7 [15,5 |36
BA = 7 |39h8|40h8|20H8 |7 H8| 9,5 [16,5|39,5
2
Profundidade d bZXJc obb £ 2xP
rofundidade da base y
- N oD Porta de extremidade
(no incluindo JD) JE (Plugado com parafuso de
oDE cabega sextavada quando
portas frontais sao usadas).
2xJU E E
i
| SEPTFEFTFY, Toud T
S I =
< n )
2 (N
3 1 ° %
I
@ 4 [N N ] . o
[=] oDF [8]
AY = (passante) 7]
AX DG 2xP BG
Porta frontal
AU BB (Plugado com parafuso de
. + cabega sextavada quando
(Aprox. max. SU) S portas de extremidade s&o
usadas)
—{[ &
(mm) —] @
Tord] A | AUJ AV [AW] AX [AY |BA |BB O—0Q © <
1 28 | 28|11 | 82|55 [15]35 396 (=g & & | >
2 |30 [36|126]| 92|7 2 37 |451
3 |345| 44 |155(105| 8 2,5 | 43 |46,7 T
7 |41 4,8 118,4|12,2 |10 3 50 |59,2 YB profundidade efetiva YC
(mm)
Tamanno) BC | BD | BE |BG |BH | Bl |BJ | D |DD|DE |DF [DG|FA |FB |[FD | H | J |JA |JB JC JD | JE JF JG
1 45| 32 [17 |11 8,2| 30 | 4,5 |27h9|27,5h9[14H9| 3,5 |4,5H9| 4,8 | 2 3719 33 |6 35 |M4x0,7|22 |53 |M4x0,7| 4
2 | 55| 34 (185|12,6| 9,2| 35 | 4,5 |29h9/29,5n9|14H9| 3,8 |5 H9| 53 | 2,6 |42 |10 |33 |6 35 |M4x07]|22 |53 |M4x07| 4
3 | 55|38 |23 [155/10,5| 40 | 4,5 |33h9|34 h9[17H9| 5 |6 H9| 53 |25 |42 |10 |42 |75 |45 |M5x08|25 |6 M4x0,7| 4
7 | 55| 45 |30 [18,4|12,2| 50 |5 |39n9|40 h9|20H9| 6 |7 H9| 6,5 | 2,56 | 45 [11,5/42 |75 |45 |[M5x08|25 |6 M5x0,8| 5
(mm)
Tamanno]  JJ | JK | JU P Q | S [SD|SF|SU|UU|WA/WB/WC| WD |WE WF| XA|XB|XC|YA|YB| YC
1 |M3x05|35|M3x0,5|M3x0,5(16 |50,5(10,8(24,4| 9,4|25 | 9,5|2H9| 2 | M3x0,5|4,8| 20 |22,5|2H9| 2 |11 |2H9| 2
2 |M3x0,5|35|M4x07|M3x0,5(18 |56 |(13,4/26,2{11,3(28 (10 (2H9| 2 |M3x0,5|53 | 21 |24,5/2H9| 2 |11,5|2H9| 2
3 |M3x05|35|M5x0,8| M3x0,5(20,5/60 |152|31 (11,8/30,5[12 |2H9| 2 |M3x0,5|53| 25 |27 |2H9| 2 |13,5|2H9| 2
7 |M4x0,7 |45 |M6x1 M5x0,8 |23 |73,5(15,4|37,4|14,9(34,5(14 (3H9| 3 |M4x0,7|6,5| 29 |32,5/3H9| 3 |155|3H9| 3
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Mesa rotativa/modelo pinhao-cremalheira

Série MSQ

Tamanho: 10, 20, 30, 50, 70, 100, 200

x]
N
=
N

[}
==
==
=
~

Como Eedir

Tamanho

MSQ A|10||A|-|MQBW| —
MSQ B |10||A|-|M9BW| A2

Tipo rosca

()
=)
(=~
—_

=
]
[

QD
=
=2

v
N

Tamanho

zHH

Tipo porta na extremidade | Tamanho
Nada M5 10,20
Nada | Rc1/8 30, 50,
-XF G 1/8 70, 100,
-XN | NPT 1/8 200

* As portas laterais sdo todas M5.

=
7
N

=)
=

7]

2
o
>x<><

MRQ

o
-—]

Numero de sensores magnéticos

Nada 2 pes,

S 1pc,
‘ A ‘ Com parafuso de ajuste ‘ n npcs,

‘ R ‘ Com amortecedor de impacto interno ‘

Sensor magnético

‘ Nada ‘ Sem sensor magnético (com anel magnético)

* Consulte na tabela abaixo tipos de sensores magnéticos.

Sensores magnéticos apIiCéVeiS/Consu\te especificacoes detalhadas de sensores magnéticos nas paginas 807 a 856.

A N gg Tensao da carga Modelo do sensor magnético | C docabo(m) | oo
i% F“”Qa_ol E::{ﬁg: i3 (saida) 1o i i 05 1|3 {5 | yscabeato Carga aplicavel
especial 5% & C CA  |Perpendicular| Em linha (Nada) (M)| (L) | @)
3 fios (NPN) 5V 12V MONV M9N ® | ® e O o Circuito
R — 3 fios (PNP) ' MOPV | MOP | @ (@|@ O] O de CI
P 2 fios 12V M9BV MB | ® @ @ O (] _
i - -
A T — 3 f!os (NPN) 5V, 12V MONWV | MONW | @ (@ ® | O o Circuito Relé,
Fj N (display de 2 cores) Grommet [Sim| 3 fios (PNP) | 24 V - MOPWV | M9PW | @ (@ @ O o de Cl CLP
o P 2 fios 12V M9BWV | M9BW | @ (@ @ O o -
o 3| Resistente 4 agua (indicador 8 fios (NPN) 5V,12V MONAV**| MONA*™*| O |O | ® | O O |Gircuito
s do2 cores) 3ios (PNP) ; M9PAV<F| M9PA™ | O O] @ 0| o | decl
2 fios 12V M9BAV** | M9BA** | O |O | @ | O o -
a 3 fios il i
: o Commes | — | sV | — | MgV | A%s | e |—|e|-| - |GeuRl
° — Grommet NP
¥ L1 2wire |24v | 12y [0V | A9V | A9 | e |— 0 8] - — | ree
s 9 N&o 100V oumenos  AQOV A90 o |—|@®|— — CiritodeCl | CLP
** Embora seja possivel montar sensores magnéticos do tipo resistente a agua, note que o proprio atuador rotativo ndo é de construgéo resistente a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m -+ Nada (Exemplo) M9ONW * Sensores é com “p” s@o apos o recebimento dos pedidos.
M (Exemplo) MINWM
L (Exemplo) MONWL
Z  (Exemplo) M9INWZ

Consulte, nas paginas 843 e 844, detalhes dos sensores
de estado sdlido com o conector pré-cabeado.

* Sensores magnéticos sdo enviados em conjunto (mas ndo montados).

307



série MSQ

Tamanho 10 [ 20 [ 30 [ 50 | 70 [ 100 | 200
Fluido Ar (dispensa lubrificagéo)

Maximo Com parafuso de ajuste 1 MPa

presséo de

trabalho Com amortecedor e impactoinerno 0,6 MPa Nota 1)

Presséo Tipo basico 0,1 MPa

minima de

trabalho  |Tipo de alta precisdo| 0,2 MPa 0,1 MPa ‘ _

Temperatura ambiente e do fluido

0 a 60°C (sem congelamento)

Com parafuso de ajuste

Amortecedor de borracha

Tipo de alta p QA

Tipo basico/MSQB

Simbolo

308

Com
impacto interno

Amortecedor de impacto

[ Modelo d rtecedor| RBAOB0S RBA1411
e morecean | BBAOS05 | RBA1006-X692 |

| RBAZ015-X821 [REAST25

deimpacto X692
Faixa de ajuste do angulo 0a190° "2
Rotagao ma 190°
Diametro do cilindro 015 | o018 | o21 | o025 | 028 | o032 | od0
N Portas da extremidade M5 x 0,8 Rc 1/8, G 1/8, NPT 1/8
Conexao
Portas laterais M5 x 0,8

Nota 1) A pressdo de operagdo maxima do atuador é restringida pelo impulso maximo admissivel do

amortecedor.

Nota 2) Tenha cuidado: se o angulo de rotagdo de um tipo com amortecedor de choque estiver abaixo
do valor na tabela abaixo, o curso do pistdo sera menor do que o curso efetivo do amortecedor
de choque, resultando na diminui¢éo da capacidade de absorgéo de energia.

Tamanho 10 | 20 | 30 | 50 | 70 | 100 | 200
Angulo de rotagéo minimo que ndo permitira a . . , | B . .
0 da capacidade de absorgdo de energia | 927 | 43° | 40° | 60° | 71°) 62° | 82

*A vida util do amortecedor de impacto é diferente daquela do corpo do cilindro, dependendo das
condigdes de operag&o. Consulte as Precaugdes especificas do produto para obter o periodo de

substituicao.

Portas da extremidade

Portas laterais

O

Energia cinética admissivel e faixa de ajuste do tempo de rotacao

Energia cinética admissivel (J) Nota 1) Faixa de ajuste do tempo de rotagéo para uma operagéo estvel (s/90°)
Tamanho Com parafuso Com amortecedor |  Com parafuso Gl AR el
de ajuste de impacto interno de ajuste de impacto interno
10 0,007 0,039
20 0,025 0,116
30 0,048 0.116 02a1,0 0,2a0,7
50 0,081 0,294
70 0,240 1,100 0,2a1,5
100 0,320 1,600 0,2a2,0 02a1,0
200 0,560 2,900 02a25

Nota 1) Se operado onde a energia cinética excede o valor admissivel, isso pode causar danos s partes intermas e
resultar em falha do produto. Preste atengéo especial aos niveis de energia cinética ao projetar e durante a

operagao para evitar exceder o limite permitido.

Nota 2) Quando o tempo de rotagdo do tipo com um amortecedor interno € definido mais longo do que o tempo indicado

na tabela acima, a absor¢ao de energia do diminui
Peso
(9)
Tamanho 10 20 30 50 70 | 100 | 200
. L. Com parafuso de ajuste 500 940 | 1230 | 1990 | 2880 | 4090 | 7580
Tipo basico
om deimpactointeno | 510 940 | 1230 | 2010 | 2890 | 4100 | 7650
Tipo de alta | Com parafuso de ajuste 530 | 1040 | 1350 | 2150
Precisdo | com amortecedor de impacto interno | 540 | 1040 | 1350 | 2170 B

Nota) Os valores acima ndo incluem o peso do sensor magnético.



Direcao de rotacao e angulo e rotagao

Mesa rotativa/Modelo pinhao-cremalheira Sél‘ ie MSQ

+ A mesa rotativa gira no sentido horario quando a porta A é pressurizada e no sentido anti-horario quando a porta B é pressurizada.
+ Ajustando o parafuso de ajuste, a extremidade de rotagdo pode ser definida dentro das faixas mostradas no desenho.
+ O angulo de rotagao também pode ser definido em um tipo com amortecedor interno.

Sentido anti-horario

Porta A ﬂ

=t

&

Porta B

Com parafuso de ajuste, amortecedor de impacto externo

Sentido horario

Parafuso de ajuste A

(Para o ajuste da extremidade de
rotagéo no sentido anti-horario)

Parafuso de ajuste B

(Para 0 ajuste da extremidade de
rotagéo no sentido horario)

Ajuste do &ngulo pelo parafuso
Tamanho ! deg aju;e P
10 10,2°
20 7,2°
30 6,5°
50 8,.2°
70 7,0°
100 6,1°
200 4,9°

Exemplo de faixa de rotacao

Nota) «

Os desenhos mostram a faixa de rotagdo do furo do pino de
posicionamento.

+ A posigéo do furo do pino no desenho mostra a extremidade da
rotagdo no sentido anti-horario quando os parafusos de ajuste A e
B s&o apertados de forma igual e a rotagéo é ajustada para 180°.

« Diversas faixas de rotagdo séo possiveis, conforme mostrado nos desenhos abaixo usando parafusos de ajuste A e B.
(Os desenhos também mostram as faixas de rotagdo do furo do pino de posicionamento).

« O angulo de rotagdo também pode ser definido em um tipo com amortecedor inercial.

Parafuso de ajuste A

(Para o ajuste da

de

Furo do pino de posicionamento

rotagéo no sentido anti-horario)

Parafuso de ajuste B

(Para o ajuste da de

rotagéo no sentido horario)

Rotagao de 190° (maximo)

Ajuste pelo
parafuso B

Rotagéo de 90°

Ajuste pelo parafuso B

Faixa de rotagéo do furo do pino

Ajuste pelo parafuso A

Ajuste pelo parafuso A

Rotagéo de 180°

Ajuste pelo parafuso A

Ajuste pelo parafuso A

Ajuste pelo
parafuso B

Rotagado de 90°
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Ajuste pelo
parafuso B

Rotagédo de 90°
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Série MSQ

Série limpa

Evita a dispersao das particulas geradas no interior do produto para dentro da sala limpa sugando-os para fora da porta de vacuo no lado do corpo.

Como pedir

Especificacoes

-MSQ[B|[10][A]-[M9BW]

Série limpa
Tipo vicuo Nimero de
sensores magnéticos
[ A ] Tipo alta preciséo Tipo do sensor magnético
“ Nada ‘ Sem sensor magnético (com anel i ‘
Tamanho * Consulte na pagina 307 os tipos de sensor magnético.
% Tipo rosca
m Tipo porta na i Tamanho
[ 50 | Nada M5 10,20
Nada | Rc1/8 30, 50,
-XF G1/8 70, 100,
[_A ] com parafuso de ajuste | XN [ NPT1/8 | 200

“ Amortecedor de impacto * As portas laterais s&o todas M.

Dimensoes

Produtos da série Limpa ndo possuem eixo oco.

Tipo basico

1 1 'MSQBDA DA M5 x 0,8 profundidade 5
o (Porta de va
11-MSQBOR opp ) oo v
DC
2/
g
I
' w0l 9 o
u NP
2
T T 4\
oDD
Tipo alta precisao
1 1 -MSQADA M5 x 0,8 profundidade 5
11 -MSQADR 2DA (Porta de vacuo)
oDB
¢
i
w )
e g
[ gl
T T 1
oo | 4
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[ rau de geragao de particula | Taxa do fluxo de suogéo (exemplo)|
| Grau 1 Nota 1) \ 1 min (ANR)

11-MSQA ¢ idéntico ao tipo de alta preciséo e
11-MSQB é idéntico ao tipo basico.

Nota 1) Consulte mais detalhes no catalogo
“Série Clean Pneumética”.

(mm)
Tamanho| DA(h9) | DB(h9) | DC(H9) | DD(h9) | HB HC HD
10 46 45 20 35 20 5 59
20 61 60 28 40 22 6 65
30 67 65 32 48 22 6 68
50 77 75 35 54 24 7 77

Dimensbes diferentes das acima mencionadas sdo idénticas aos do tipo basico.

(mm)
Tamanho| DA(h8) [ DB(h8) [DC(H8)[DD(he)| HA | HB | HC | HD | HE
10 | 46 [ 45 | 20 | 35 [155] 24 | 5 | 63 | 95
20 [ 61 | 60 | 28 | 40 |195] 30 | 6 | 73 [ 135
30 | 67 | 65 | 3 | 48 |195| 30 | 6 | 76 | 135
50 77 75 35 54 21,5 34 7 87 15,5
Dit oes diferentes das acima i sdo idénticas aos do tipo de alta precisao.



Construgéo

Mesa rotativa/Modelo pinhao-cremalheira Sél‘ ie MSQ

X

(1]

MsQ OOR
(com amortecedor de impacto interno)

)

MSQA OO
(tipo de alta precisao)

Lista de pecas
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N° Descricao Material Nota N° Descrigdo Material Nota
1 | Corpo Liga de aluminio Anodizado L Tamanho: 10 a 50 Ago de rolamento
Série Limpa Revestido com iquel F agulha Tamanho: 70 a 200
2 | rampa }Tx ceto Série Limpa | Ligade aluminio |Revestido 20 F Tipo basico Aco de rolamento
3 | Placa Liga de aluminio Cromado Rolamento angular Tipo de alta precisao
4 | Vedagao NBR Parafuso Philips de Tamanho: 20 a 50 Ago
Série Limpa Revestido com niquel cabega redonda n® 0 Tamanho: 70 a 200 Aco inoxidavel
5 Tampa lateral Exceto Série Limpa Liga de aluminio Revestido Parafuso Phillips de cabeca redonda | Tamanho: 10 Ago
6 | Pistao Aco inoxidavel 22 | Parafuso sextavado interno fino | Tamanho: 20 a 50 Ago
7 | Pinhdo Aco cromo-molibdénio Parafuso sextavado interno | Tamanho: 70 a 200 Ago inoxidavel
Porca sextavada compacta | Tamanho: 10 a 50 Aco 23 | Parafuso sextavado interno Ago inoxidavel
8 [Porca sextavada | Tamanho: 70 a 200 Sextavado interno Tamanho: 10a 70 Ago
9 | Parafuso de ajuste Ao cromo-molibdénio | Cromado 24 | parafuso conjunto de cabeca [0 00 Ago inoxidavel
10 | Ventosa amortecedora Material de borracha Porca da bucha Tamanho: 10 a 50
— ‘ T 10 a|50 — 25 Anel retentor tipo CS Tamanho: 70 a 200 Ago-carbono
" Retentor da vedagao ‘ Tamanho: 70 a[200-iga de aluminio Cromado Pino paralelo Tamanho: 10 a 50 NBR
12 | Gaxeta NBR 26 [Chaveta Tamanho: 70 a 200 Ago
13 | Gaxeta NBR 27 | Arruela de vedagdo NBR
14 | Mesa Liga de aluminio  |Anodizado 28 | Plugue Ago inoxidavel | Revesiido com niguel
15 | Retentor do rolamento Liga de aluminio | Anodizado 29 | 0-ring [ Tamanho: 70 a 200 somente -
16 | ima — 30 | Esferas de aco | Tamanho: 70.a 200 somente
17 | Anel de desgaste Resina 31 | Amortecedor de impacto
18 | Vedacéo do pistdao NBR
* As pegas ndo podem ser enviadas individualmente.
Pecas de reposicao
Descricao Size
10 20 30 50 70 100 200
Kit de vedagfio P523010-5 P523020-5 P523030-5 P523040-5 P391050-5 P391060-5 P391070-5
N°| Descricgo || N°| Descricdo | |N°| Descricdo | |N°| Descrigdo |%e|N°| Descricdo | |N°| Descricdo |%%|N°| Descricdo |ace
4 |Vedagdo 1 | 4 |Vedagdo 1 | 4 |Vedagéo 1 | 4 |Vedagéo 14 a 114 a 14 a 1
Pegas 12| Gaxeta 1 |12 |Gaxeta 1 |12 |Gaxeta 1 |12|Gaxeta 1|12 |Gaxeta 4 |12 |Gaxeta 4 |12 |Gaxeta 4
‘nlctjnssz 13 |Gaxeta 1|13 |Gaxeta 1 |13 |Gaxeta 1 |13 |Gaxeta 1 |17 | Anel de desgaste | 4 |17 |Anel de desgaste | 4 | 17 |Anel de desgaste | 4
vedagio 17 | Anel de desgaste | 4 | 17 | Anel de desgaste | 4 | 17 | Anel de desgaste | 4 | 17 | Anel de desgaste | 4 | 18 | Vedacéio do pistdo | 4 |18 |Vedago do pistdo | 4 | 18 |Vedacdo do pistao | 4
18 | Vedacio do pistao| 4 | 18 | Vedagao do pistdo| 4 | 18 | Vedacéo do pistdo | 4 | 18 | Vedagdo do pistdo| 4 | 27 |Arruela de vedagio| 2 |27 | Arruela de vedagéo| 2 | 27 |Arruela de vedagéo | 2
27 | Arruela de vedagéo | 2 | 27 | Arruela de vedagéo| 2 | 27 | Arruela de vedagéo | 2 | 27 | Arruela de vedagéo| 2 | 29 | O-ring 4 129|0-ring 4 129|0-ring 4
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série MSQ

Dimensodes/tamanho 10, 20, 30, 50

Tipo basico/MSQBOA

8 x WD profundidade WE
(Circunferéncia: equivalente a 8)

4 x JJ profundidade 8
2 x J passante

JA profundidade
do furo

JB

=)
=0

2xM5x0,8

Conexao (conectada)

Profundidade

®
2xP 2
Conexdo EA 5 <‘
2 x JC profundidade JD| w
IR A 2xJU W #I
l T a =
& o 2
w NG o @ Al o2
@ Bk S HEH
& 3 < L
b
AU BA BA £ S
(Aprox. max. SU)
3
g
3
59
3
52
o 2
Com amortecedor de impacto interno Tipo alta precisao >®
MSQAOR MSQADOA/com parafuso de ajuste
MSQBOR MSQADOR/com amortecedor de impacto interno
oDI
oDH
oDJ
? (mm) o Vet (mm)
ﬁ Tamad] FU s manene] DH | DI | DJ | DK | DL | FE |HA | UV
(Aprox. max. FU) 31,5 =] 10 [45nh8|46h8[20H8| 6 [15H8|10 [18,5|52,5
20 [34,7 20 |60h8|61h8|28H8| 9 |17H8|15,5|26 |63
30 [347 30 |65h8|67h8|32H8| 12 |22H8| 16,5 |27 |67
51,7 50 |75h8|77h8|35H8| 13 |26H8|17,5[30 |76
. oDK (Passante)
oDL
(mm)
Tamanho AY |BA |BB|BC |BD |BE|CA |CB| D DG |FA |FB |[FC|FD| H | J |JA | JB
10 4 | 95(345|27,8| 60| 27 | 4,5 |28,5|45h9 15H9| 8 |4 45|13 | 68| 11 | 65
20 5 |12 |46 |30 76 | 34 | 6 |30,5|60h9 17H9| 10 | 6 25|65 |17 | 86| 14 | 85
30 5 |12 |50 |32 84 | 37 | 6,5 |33,5|65h9 22H9| 10 | 4,5 65|17 | 86| 14 | 85
50 6 |155]63 |37,5/100| 50 [10 |37,5|75h9 26H9| 12 | 5 3 75| 20 |10,5| 18 | 10,5
(mm)
Tamanho| P Q | S |SD|SE|SF|SU|UU|WA WE|WF|XA|XB|XC|YA|YB|YC
10 M5x0,8|34 | 92| 9 |13 |45 |17,7| 47 |15 M5 x 0,8 8 | 32 | 27 |3H9| 3,5| 19 [3H9| 3,5
20 M5x0,8| 37 [117[10 |12 | 60 25 |54 |20,5 M6x1 | 10 | 43 | 36 [4H9| 4,5 | 24 [4H9| 4,5
30 Rc 1/8* | 40 [127[11,5| 14 | 65 |25 | 57 |23 M6x1 | 10 | 48 | 39 |4H9| 4,5 | 28 |4H9| 4,5
50 Rc 1/8* | 46 |152(14,5| 15 | 75 |31,4| 66 |26,5 M8 x 1,25| 12 | 55 | 45 |5H9| 5,5 | 33 |5H9| 5,5

*Além de Rc 1/ 8, G 1/ 8 e NPT 1/ 8 também estéo disponiveis.
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Mesa rotativa/Modelo pinhao-cremalheira Sél‘ ie MSQ

Dimensodes/tamanho 70, 100, 200

Tipo basico/MSQBLA

8 x WD profundidade WE
(Circunferéncia: equivalente a 8)

4 x JJ profundidade JK

2 x J passante
JA profundidade

do furo JB

oDD
2 xJC profundidade JD
AB 2 x conexges Ro o n0cede oD o
BB 118 9 DE H
2xM5x0,8 o S| «
(plugue) porta ‘ | L
LH i 11110 HHHH; % 2)(JU Lt T
© > . [ o 5
© G 0 o2
Y e srg @ ]
a S~
[=] oDF 2
Cd AX | AY| ‘ ‘ﬂ(?assanle) o
Av 5| A ope oA 1%
SF (Aprox. max. SU) ‘ S £
A
AA
S -
YA |2 Ee
]
g2
. Vista R
Com amortecedor de impacto
MSQBOR
. (mm)
M Ore Tamamd FU
ol 70554
100 | 55,5
200 (79,5
(Aprox. max. FU)
(mm)
Tamannd AA | AB| A | AV |AW | AX |AY [BA |BB|BC|BD |BE|CB| D |DD|DE |DF |DG |FA |[FB |FC|FD| H | J |JA|JB
70| 90| 92| 84| 42 |255| 27 | 8 | 17 | 75|44,5/110| 57 | 36 |88h9|90n9|46H9| 16 |22H9|12,5| 5 |35 | 9 | 22 |10,4|17,5/105
100|101 | 102| 95| 50 |29,5| 27 | 8 | 17 | 85|50,5/130 | 66 | 42 |98h9|100n9|56H9| 19 |24H9|14,5| 6 | 3,5 | 12 | 27 |10,4|17,5/105
200 119|120 | 113 | 60 |36,5| 36 | 10 | 24 | 103 |65,5| 150 | 80 | 57 |116h9|118n9|64H9| 24 |32H9|16,5| 9 |55 | 15 | 32 |14,2]20 |125
(mm)
‘Tamanh JC JD JJ JK JU Q | S |[SD|SF|SU|UU|WAWB/WC| WD |WE/WF| XA|XB|XC|YA|YB|YC
70 |M12x1,75| 18 | M8x1,25| 10 |M20x1,5| 53 |170| 18 | 79 |34,2| 75|32,5|5H9| 5,5 | M8 x 1,25 |12,5| 67 | 54 |5H9| 3,5 | 39 |5H9| 3,5
100 |M12x1,75| 18 | M8x 1,25 | 10 |M20x1,5| 59 |189 | 22 | 90 |34,3| 86 |37,5|6H9| 6,5 | M10x 1,5 |14,5| 77 | 59 |6H9| 4,5 | 49 |6H9 | 4,5
200| M16x2 | 25 |M12x1,75] 13 |M27x1,5| 74 |240| 29 |108 40,2106 |44 |8H9| 8,5 |M12x1,75|16,5| 90 | 69 |8H9| 4,5 | 54 |8H9| 6,5

*Além de Rc 1/ 8, G 1/ 8 e NPT 1/ 8 também estao disponiveis.
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Mesa rotativa/Modelo pinhao-cremalheira

Série MSQ

Com amortecedor de impacto externo
Tamanho: 10, 20, 30, 50

Como Eedir

MSQ T@@D-QQ

ou tipo de porta
“ Tipo de alta precisao Consulte na pagina 320 detalhes sobre produzido por encomenda.
| B | Tipobasico | Tipo de porta de extremidade | Tamanho
Nada M5 10,20
Tamanho Nimero de Nada | Rc1/8 30, 50
sensor magnético -XF Gi/8
m Nada 2 pos -XN | NPT 1/8
m s 1 * As portas laterais s&o todas M5.
pc. * A combinagéo com Produzido sob
| 50 | n n pes. néo esta disponivel.

Tipo de amortecedor de impacto

‘ L ‘ Amortecedor de impacto para baixa energia ‘ Tipo de sensor magnético

| H_ | Amortecedor de impacto para afta energia

[Nada | Sem sensor magnético (com anel magnético) |

*Consulte na tabela abaixo tipos de sensores magnéticos

Localizagao da porta/Rotacédo
2 | Tipo 180°
adrao o . - L~
3 - 1:3 Localizagdo da porta/Rotagéo
Tipo ° =
5 | simétrico 90° Rotacdo
Consulte a tabela & direita. 180° 90°
2: tipo standard, 180° 3: tipo standard, 90°
5
. 5|8 8
[ Nada | Padréo \ 8|8 g
| X[ Produzido sob | =8 I

Posigéo da porta de conexdo

Tipo simétrico
Porta de conexao

Porta de conexéo

Sensores magnéticos apIiCéVeiS/Consulle especificacdes detalhadas de sensores magnéticos nas paginas 807 a 856.

. g8 Tensao da carga Modelo do sensor magnético | C do cabo (m)
8 Fung&o especial Ebtics Eﬁ?g Cebeaiond 5135 Coecy Carga aplicavel
8 2% g . . i v
= Entrada |£ H (Saida) DC AC  |Perpendicular| Em linha Nada) V)| ) | @) pré-cabeado
° 3 fios (NPN) 5V. 12V MONV M9N ® | @ @ O o Circuito
5 - 3fios (PNP) : MOPV | MoP | @ |@ @ [O| O | decl
o 2 fios 12V M9BV M9B ® o e O o -
o 7 "
£ | Indicagao de diagnostico 8 fios (NPN) 5V,12V MONWY | MONW | @ @ 8 Ol O |cicuo | gy,
8 (display de 2 cores) Grommet |Sim| 3 fios (PNP) | 24V - MOPWV | M9PW | @ (@ | @ O O de Cl CLP
$ 2 fios 12V MOBWV | MOBW | @ @/ ®@ O] O -
S 3 fios (NPN) MONAV** | MNA**| O |O | @ | O o i
D R tente a & ‘ 5V,12V Circuito
8| (ndicader de 2 cores) 3fios (PNP) MSPAVZ | MOPA™ | O | O | @ O| O | seoi
2 fios 12V M9BAV** M9BA** | O |O | @ |O o -
3 3i Circuito
Y Sim 1eqmva\erl\?es anen) | — 5V - A96V A96 o — |0 - deCl -
2
b= — Grommet
2 2 fios oav | 1oy |10V | A93V A93 e — %o - - Relé,
3 NZo| ! 100V oumenos|  AQOV A90 e |—|® — - Circitodecl | CLP
** Embora seja possivel montar sensores magnéticos do tipo resistente & 4gua, note que o proprio atuador rotativo néo é de construgao resistente & agua.
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5m - Nada (Exemplo) MONW * Sensores ¢ com “O” sdo idos apos o dos pedidos.

M (Exemplo) M9NWM
L (Exemplo) MONWL
z (Exemplo) M9NWZ
* Sensores magnéticos séo enviados em conjunto (mas nao montados).

314

Consulte, nas paginas 843 e 844, detalhes dos sensores de
estado sélido com o conector pré-cabeado.




Simbolo

Produzido sob encomenda
(Consulte detalhes na pagina 320)

\ Simbolo \ Especificagbes/Descricdo

‘ -X232 ‘ Com parafuso de ajuste externo

Mesa rotativa/Modelo pinhdo-cremalheira Série MSQ

Especificacoes

Tamanho 10 [ 20 [ 3 | s0
Fluido Ar (dispensa lubrificagdo)

Pressao de trabalho 1 MPa

Pressao minima de trabalho 0,2 MPa

Temperatura ambiente e do fluido

0 a 60°C (sem congelamento)

Amortecedor Amortecedor de impacto

Tipo de Para baixa energia RB0805 RB1006 RB1411
deimpacto  Ipara alta energia RB0806 RB1007 RB1412

Rotacdo 90°, 180°

Faixa de ajuste do angulo Cada extremidade de rotagéo +3°

Diametro do cilindro 015 018 021 025

Conexéao Portas da extremidade M5 x 0,8 Rc 1/8, G 1/8, NPT 1/8

Portas laterais M5x 0,8
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*A vida util do amortecedor de impacto é diferente daquela do corpo do cilindro, dependendo das
condicdes de operagdo. Consulte as Precaucdes especificas do produto para obter o periodo de

substituicao.

Portas da extremidade

Portas laterais

Energia cinética admissivel e faixa de ajuste do tempo de rotacéo

Energia cinética admissivel (J) Nota 1)

Faixa de ajuste do tempo de rotagdo

Tamanho 4 o
[Amortecedor de impacto para baixa energia | Amortecedor de impacto para ata energia | P@ra uma operagao estavel (s/90%)
10 0,161 0,231
20 0,574 1,060 Note 2)
0,2a1,0
30 0,805 1,210
50 1,310 1,820

Nota 1) Se operado onde a energia cinética excede o valor admissivel, isso pode causar danos as
partes internas e resultar em falha do produto. Preste atencéo especial aos niveis de energia
cinética ao projetar e durante a operagao para evitar exceder o limite permitido.

Nota 2) Os valores acima indicam o tempo entre o inicio da rotagéo e a desaceleragéo causada pelo
amortecedor de choque. Embora o tempo requerido pela mesa rotativa para atingir o final da
rotagdo ap6s desaceleragéo varia dependendo das condigGes de operagao (momento de
inércia da carga, pressao operacional e velocidade de rotagao), aproximadamente 0,2 a 2
segundos sd@o necessarios. A faixa dos angulos dentro da qual o amortecedor de choque opera
esta entre o final da rotagéo e os valores mostrados abaixo.

Tamanho 10 20 30 50
Para baixa energia 7,1° 6,9° 6,2° 9,6°
Para alta energia 8,6° 8,0° 7,3° 10,5°
Peso
Tamanho 10 20 30 50
. L. Especificagdo 090° 600 1150 1460 2390
Tipo basico PP

Especificagdo 180° 570 1090 1390 2280
Tipo alta Especificagdo 090° 670 1340 1690 2720
precisao Especificagdo 180° 640 1290 1620 2600

Nota) Os valores acima ndo incluem o peso do sensor magnético.

315

RA1

zHH




série MSQ

Direcdo e angulo de rotacio

. A mesa rotativa gira no sentido horario quando a porta A é pressurizada e no sentido anti-horario quando a porta B é pressurizada.
. Ajustando o amortecedor de choque, os limites de rotacao pode ser definida dentro das faixas mostradas no desenho.

Para 180° Para 90°

Furo do pino de posicionamento

Porta A ﬂ
L.

Furo do pino de posicionamento

Porta A ﬁ}
hm

Sentido anti-horario
Porta A

Sentido horario

Semmw@"‘g >

Furo do pino de posicionamento

@ o

Posicéo do furo inferior para
posicionamento de pino

Furo do pino de posicionamento

© -

Posicéo do furo inferior para
posicionamento de pino

Para 180° Para 90°

Furo do pino de posicionamento

Furo do pino de posicionamento

Sentido anti-horario

Porta A

Sentido horario

50
gentidonO=—D

Furo do pino de posicionamento
I

Posicao do furo inferior para
posicionamento de pino

Furo do pino de posicionamento
I

Posicao do furo inferior para

posicionamento de pino
Com amortecedor de impacto externo

316

Tamanho Ajuste do angulo pelo parafuso de ajuste Nota) - Os desenhos mostram a faixa de rotagao do furo do pino de
10 1.4° posicionamento superior da mesa.
20 12 A posigéo do furo do pino no desenho mostra a extremidade da rotagéao
= no sentido anti-horario quando os amortecedores de impacto sdo
:g 1,1° apertados de forma igual e a rotagéo & ajustada para 180° e 90°.
1,8°



Construcao

Lista de pecas

Mesa rotativa/Tipo pinhao-cremalheira Sél‘ ie MSQ

N° Descrigcédo Material Nota
1 Tampa lateral Liga de aluminio Pintado
2 Mesa Liga de aluminio Anodizado
3 | Braco Ago cromo-molibdénio Revestido
4 | Suporte do amortecedor de i Liga de aluminio com niquel
5 Parafuso sextavado interno Aco inoxidavel Anodizado
6 interno Aco inoxidavel
7 Bujao Aco
8 Porca sextavada Ago
9 Amortecedor de impacto -

* As pegas ndo podem ser enviadas individualmente.

Pecas de reposicao

Descricdo 10 ‘ 20 30 ‘ 50 Nota

Kit de vedacéo

P523010-6 | P523020-6 | P523030-6 | P523040-6

Arruela de vedagdo @) é excluida do kit descrito na pagina 311.
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Série MSQ

Tamanho 10, 20, 30, 50 (Com amortecedor de impacto externo)

Tipo basico/MSQBO |; 0

8 x WD profundidade WE
(Circunferéncia: equivalente a 8)
Tipo simétrico  pyra ga twoulacio 2xM5x038
Conexao (conectada)
© © q g
1 o] Ega ] B m ./
52 _|w
E=BANE O ) B % H i
o - % )|
1l ‘ B 38
2 ol = 2 x J passante
H 8| % JA profundidade do
3 <5 furo escareado JB
g 3|t
3 2|z
&
o
> 2| YA EF Amortecedor de impacto
Posigao do furo inferior para posicionamento de pino
oDD
Nota 1 oD @
2
o a BB 2xP NA oDE g <
- [C] Conexao o “" 2 =
Q v DO 3] =
GL[_/‘ 3 zL I
RO € I ik a 3]
wir ‘ m - Hogl2
6 [ B0 g 8 HH
® ® : ::@
oDF
3 SF CA (Passante) e
A l.. BA oDG |..JBAZ:
AA S °
Nota 1) Esta peca nao esta disponivel com a
especificagdo de 180°. ’@7 - - P
YA, | 2 g
2
3
o
- i . 3
Tipo de alta precisdao Exibir if
—_— >%
MSQACL O oDH )
oDJ
w SR I J
z['-l-l m :I
= i S (mm)
”é 3 Tamannd DH | DI | DJ | DK | DL | FE |HA | NE | NF | UV
HH 10 | 45 | 46 |20H8| 6 |15H8/10 [18,5|11 |18 |525
) 20 | 60 | 61 |28H8| o [17H8[15,5|26 |17 |255|63
oDK (Passante) 30 | 65 | 67 [32H8| 12 |22H8|16,5|27 |18 |26,5|67
oDL 50 | 75 | 77 [35H8| 13 |26H8|17,5|30 |18,5(29,5|76
(mm)
Tamannd AA| A |BA|BB|BC|BD|CA|CB| D |DD|DE|DF DG |EA|EB|EC ED EE EF | FA|FB|FC|FD|GA|GB|GC |GD|GE| H
10 [55,4| 50 | 9,5(34,5/27,8]| 60| 4,5|28,5| 45 | 46 |20H9| 6 |15H9|53 |44,3|33,5|14 |973| 80| 8 |4 3 45|20 |156| 11 | 7,5/452| 13
20 [70,8| 65 |12 |46 |30 76| 6 |30,5| 60 | 61 [28H9| 9 |17H9|61,9|55,3|43 |18 |1172|100| 10 |6 |25 |6,5| 25 |19,5| 14 | 9,5|56,4| 17
30 [754| 70 |12 |50 |32 84| 6,5|33,5| 65 | 67 |32H9| 12 |22H9|62,1|60,3|46 |[19,5/1224|110| 10 4,5 |3 6,5 |27 |21,5| 14 | 9,5|61,5] 17
50 [85,4| 80 |15,5/63 |37,5/100[10 |37,5| 75 | 77 |35H9| 13 [26H9|86,8|71,4|56 |22 |1582|130| 12 |5 |3 75|32 |28 |18 [11,5]729]| 20
(mm)
Tamannd J |JA|JB| JC |JD K NA [NB |NC |ND P Q | S |SD|SE |SF|UU|WA/WB/WC| WD (WE|WF|YA|YB|YC
10 | 6,8 11 | 65M8x 1,25/ 12 | M8x1 |10 |55 (125 4 |M5x0,8|34 | 92| 9 |13 | 45| 47 |15 |3H9|3,5(M5x0,8| 8 | 32 | 19 [3H9| 3,5
20 | 86| 14 | 85M10x 1,5/ 15 | M1Ox1 | 14 (8 (165 4 | M5x0,8| 37 |117 (10 12 | 60 | 54 [20,5(4H9| 4,5 | M6 x 1 10 | 43 | 24 [4H9| 4,5
30 | 86| 14 | 85M10x 1,515 | MIOx1 |14 |8 |16,5| 4 | Rc1/8* | 40 |127|11,5| 14 | 65 | 57 |23 [4H9| 4,5| M6 x 1 10 | 48 | 28 |4H9| 4,5
50 [10,5| 18 [10,5|M12x 1,75| 18 [M14x 1,5/ 19 | 8,5 [19,5| 6 | Rc1/8* | 46 |152|14,5| 15 | 75 | 66 |26,5|5H9| 5,5 [M8x 1,25| 12 | 55 | 33 |5H9 | 5,5

*Além de Rc 1/8, G 1/ 8 e NPT 1/ 8 também estao disponiveis.
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Posicao adequada de montagem do sensor magnético

O Tamanho:1a7

Quando D-M9 é usado

E@,

—

©

Quando D-F8 é usado

Sensor de estado sélido
D-M90(V), D-MOOIW(V, -
Tamanho | Rotagédo 2 .( ), & — V) - D2REEL -

A Angulo de Angulo de B Angulo de Angulo de
operagéo 6 m histerese operagao 6 m histerese

1 190° 20,9 49° 10° 16,9 20° 10°

2 190° 22,8 50° 10° 18,8 20° 10°

3 190° 24,4 47° 10° 20,4 15° 10°

7 190° 28,7 31° 10° 24,7 15° 10°

Angulo de operagéo 6 m: Valor da faixa de operagéo Lm de um sensor magnético simples convertido em um &ngulo de rotagéo axial

Angulo de histerese: Valor da histerese do sensor magnético convertido em um angulo.

Nota) Como os valores acima sao fornecidos somente como referéncia, eles ndo s&o garantidos.
Na configuragao real, ajuste-os ap6s confirmar a condig&o de operagéo do sensor magnético.

O Tamanho: 10 a 200

=

Faixa de operagao na posi¢do
adequada de montagem (Lm/2)

Posicdo mais sensivel |

Faixa de trabalho do sensor
magnético simples Lm

Sensor tipo reed Sensor de estado sélido
amannol|| Rotagio D-A90, D-A90IV D-M9LI(V), D-MOIW(V)
A | B | e | e | A | B |qwio® | e
10 190° 27 45 90° 10° 31 49 42° 10°
20 190° 35 62 80° 10° 39 66 35° 10°
30 190° 39 68 65° 10° 43 72 30° 10°
50 190° 49 83 50° 10° 53 87 24° 10°
70 190° 54 95 45° 10° 58 99 22° 10°
100 190° 61 | 108 40° 10° 65 | 112 19° 10°
200 190° 81 | 139 35° 10° 85 | 143 14° 10°

Angulo de operagéo © m: Valor da faixa de operagéo Lm de um sensor magnético simples convertido em um angulo de rotagéo axial

Angulo de histerese: Valor da histerese do sensor magnético convertido em um &ngulo.

Nota) Como os valores acima séo fornecidos somente como referéncia, eles ndo séo garantidos.
Na configuragao real, ajuste-os apés confirmar a condigao de operagao do sensor magnético.

Mesa rotativa/Modelo pinhao-cremalheira Sél‘ ie MSQ
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Série MSQ

Produzido sob encomenda

Entre em contato com a SMC para obter especificagdes, tempo de execugdo e precos detalhados.

n Com parafuso de ajuste externo

Simbolo

Ao reduzir o curso eficaz do amortecedor de impacto, o tempo de absorgao sera reduzido, permitindo que o tempo de ciclo seja melhorado.

Como Eedir

X -[M9BW|- X232

“ Tipo alta precisao
IEI

Tipo basico

Sensor magnético

Com parafuso de
ajuste externo

* Consulte sensores magnéticos na pagina 314.

MSQ TD

Taman Produzido sob encomenda

Localizagédo da porta/Rotacéao

| 30 | 2 | Modelo 180°

[ 50 ] 3 | padrdo 90°

) ) 4] T 180°
Tipo de amortecedor de impacto = smérico [ o07

| Amortecedor de impacto para baixa energia |

H |

de impacto para alta energia_|

Especificagées

Energia cinética admissivel (J)

Tamanho
de impacto para baixa energia de impacto para alta energia
10 0,161 0,231
20 0,574 1,060
30 0,805 1,210
50 1,310 1,820

Nota 1) A energia cinética admissivel indicada na tabela é o valor para o caso em que o curso completo do amortecedor de impacto é usado. Observe que se o curso
eficaz do amortecedor de impacto for encurtado utilizando o parafuso de ajuste, a energia admissivel sera menor do que o valor indicado na tabela.

Nota 2) Se vocé deseja ajustar o curso do amortecedor de impacto, a fim de reduzir o tempo de ciclo, primeiro defina o amortecedor de impacto para a posigao em
que o amortecedor de impacto deve ser utilizado no curso total, entdo, ao observar o estado de funcionamento do produto, gradualmente ajuste o curso na
diregdo de tal modo que o curso eficaz diminua.

Nota 3) O amortecedor de impacto é um pega consumivel. Se houver sinais, como delimitagdo do amortecedor de impacto no ponto final do movimento, de que o
desempenho de absorgao de energia do amortecedor de impacto se deteriorou, reajuste a posi¢do do amortecedor de impacto, de modo a aumentar seu
curso eficaz. Se a delimitagdo ainda ocorrer mesmo quando o curso total for usado, é necessario substituir o amortecedor de impacto por um novo.

—

Curso efetivo

Dimensodes Nota)
Tipo simétrico - / \
@ ; Amortecedor de
= | & o} Q@ T T Parafuso d impacto
arafuso eajuste:
O /[ B\ & 1 5 &
Iy ©
S
fol
(mm)
Tanano| EG | NG
10 1474 | 45
20 |62 4,5
30 1676 48
50 |80 7

* Dimensoes que nao as listadas

Nota) Esta pega ndo esta disponivel com a especificagéo de 180°. acima sdo as mesmas que a standard.
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Série MSQ
Mesa rotativa

Ak

Leia antes do manuseio.

Precaucoes especificas do produto 1

\ Ajuste de velocidade \

\ Ajuste da rotagio \

A\ Atencéo

1. Faca ajuste de velocidade gradualmente a partir do lado
de baixa velocidade.
O ajuste de velocidade a partir do lado de alta velocidade
pode causar danos ao produto, provocando ferimentos em
pessoas e danos ao equipamento e & maquinaria.

A\ Cuidado

1. Ao operar a alta velocidade com um grande peso da
carga, uma grande quantidade de energia é aplicada no
atuador e pode causar danos.

Consulte a selegdo de modelos na pagina 22 para encontrar o
tempo de trabalho adequado.

A\ Cuidado

2. A série MSQ é equipada com um amortecedor de borracha ou
amortecedor de impacto. Portanto, execute o ajuste da rotagdo no
estado pressurizado (pressdo minima de trabalho: 0,1 MPa ou mais para
tipos de amortecedores de impacto internos e parafusos de ajuste, € 0,2
MPa ou mais para o tipo de amortecedor de impacto externo.)

\ Amortecedor de impacto \

A\ Cuidado

1. Consulte a tabela abaixo para o torque de aperto da porca
de ajuste do amortecedor de impacto.

2. Nao use a maquina no orificio fixo da porta para amp
seu tamanho. Se o tamanho do orificio fixo for aumentado,
a forca de impacto e a velocidade de funcionamento do
atuador aumentaréo e causarao danos.

\ Lubrificacdo \

A\ Cuidado

1. Utilize o produto sem lubrificagao.
Este produto é lubrificado com graxa na fabrica, e lubrificagéo adicional
resultard em uma falha para atender as especificagdes do produto.

\ Ajuste da rotacio

/A Cuidado

1. Como recurso standard, a mesa rotativa esta equipada com um parafuso
de ajuste de rotagao (parafuso de ajuste ou amortecedor de impacto) que
pode ser utilizado para ajustar a rotagdo. A tabela abaixo mostra o ajuste
da rotagdo por rotagdo simples do parafuso de ajuste da rotag&o.
Consulte, nas paginas seguintes, a direcdo da rotagdo, o angulo de
rotagdo e a faixa do angulo de rotagao.

MSQ tamanho 1 a7 — pagina 304
MSQ tamanho 10 a 200 — pagina 309
MSQ com amortecedor de impacto externo — pégina 316

Com parafuso de ajuste, com amortecedor de impacto externo

Tamanho Ajuste da rotagao por rotagdo simples do parafuso de ajuste da rotagdo
1 8,2°
2 10,0°
3 10,9°
7 10,2°
10 10,2°
20 7,2°
30 6,5°
50 8,2°
70 7,0°
100 6,1°
200 4,9°
Com amortecedor de impacto externo

Tamanho Ajuste da rotagdo por rotagdo simples do parafuso de ajuste da rotagéo
10 1,4°
20 1,2°
30 1,1°
50 1,3°

A faixa de ajuste de rotagdo para o amortecedor de impacto externo é
+3° em cada extremidade de rotagdo. Quando ajustado para além dessa
faixa, note que a durabilidade do amortecedor de impacto pode diminuir.

Tamanho 10 | 20 | 30 [ 50 [ 70 | 100 | 200
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Torque de aperto) 4 g7 3,14 10,8 235 62,8

[

Nunca gire o parafuso na base do corpo do amortecedor de impacto.
(Nao é um parafuso de ajuste.) Isso pode causar vazamento de 6leo.

m ] 0 parafuso inferior ndo pode
— ser girado

———l

3. Quando a rotacdo da mesa rotativa com o amortecedor de impacto
interno é fixada a um valor menor do que a tabela abaixo, o curso do
pistao torna-se menor do que o curso eficaz do amortecedor de
impacto e a capacidade de absorgao de energia diminui.

Tamanho 10 | 20 | 30 | 50 | 70 | 100 | 200
Rotagao minima sem redugao
da capacidade de absorgao 52° | 43° | 40° | 60° | 71° | 62° | 82°
de energia

»

Produtos com amortecedores de impacto nao sao projetados para suavizar
a parada, mas para absorver a energia cinética da carga. Se a carga
tem de ser parada suavemente, um absorvedor de impacto de tamanho
ideal atendendo as condigdes de operagdo deve ser instalado do lado
externo do equipamento.

o

. Os amor dei sao pecas iveis. Quando uma
iminuicao na i de ¢éo de energia é notada, ela deve ser
substituida.

Com amortecedor de impacto interno

Tamanho Modelo do amortecedor de impacto
10 RBA0805-X692
20
RBA1 -X692
30 006-X69:
50 RBA1411-X692
70
RBA2015-X821
100
200 RBA2725-X821

Com amortecedor de impacto externo

zHH
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Tamanho Tipo Modelo do amortecedor de impacto

Para baixa energia RB0805

" Paaataenega RB0806
Para baixa energia RB1006

20 Para alta energia RB1007

30 Para baixa energ\‘a RB1006 D _|:|
Para alta energia RB1007

50 Para baixa energia RB1411
Para alta energia RB1412



Série MSQ

Mesa rotativa

Ak

Leia antes do manuseio.

Precaucoes especificas do produto 2

\ Vida util e troca do amortecedor de impacto \

\ Manutencéo e inspecao

A\ Cuidado

1. O tempo de vida util sob as especificacoes definidas neste
catélogo é de 1 milhdo de ciclos.

Nota) A vida util especificada (periodo de troca adequado) leva em
consi doa p a (20 a 25 °C). O periodo
pode variar de acordo com a p e outras 0
Em alguns casos, o amortecedor de impacto pode precisar
ser substituido antes do tempo de trabalho permitido acima.

\ Amortecedor de impacto externo

A\ Cuidado

Os orificios roscados mostrados abaixo ndo sdo portas de
conexdo. Nunca retire os plugues, pois isso ird causar mau
funcionamento.

Crificios roscados,

| Valvula reguladora de vazio e conexées

/A Cuidado

Use portas de tubulagdo M3 x 0,5 tamanho 1, 2 e 3. Ao conectar
uma valvula reguladora de vazéo ou conexdes diretamente, use
a seguinte série.

eValvula reguladora de vazéo
AS1201F/tipo cotovelo
AS1301F/tipo universal
eConexao instantanea
Conexdes instantaneas em miniatura Série KJ
eConexdes em miniatura Série M3

\ Sensor magnético

A Cuidado

Em caso de tamanhos 1, 2, 3 e 7, quando duas pegas de
sensores magnéticos s&o instaladas em uma ranhura do sensor,
os angulos minimos de rotacdo detectavel sdo os seguintes.

Tamanho Rotacdo minima detectavel
1 25°
2 25°
3 20°
7 20°

322

A\ Cuidado

Uma vez que os tamanhos 1, 2, 3 e 7 requerem ferramentas
especiais, eles ndo podem ser desmontados.

Uma vez que tamanhos 10, 20, 30 e 50 tém a mesa pressionada
em um rolamento angular, eles ndo podem ser desmontados.



