Atuador rotativo de baixa velocidade

Série CRQ2X/MSQX
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Possivel transferir uma peca de trabalho a baixa velocidade.
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Realizado um movimento (CR

estavel a 5 s/90°. M
Movimento suave, sem fendmeno stick-slip CRAT
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Faixa de ajuste do tempo de rotagéo (s/90°) = afic deslc
Modelo Tamanho 1 2 3 4 5 § g Grafico do =T
t * t 39
s | CRQ2X |10, 15,20, 30, 40 i a5 (0,7 a5 para CRQ2X10,15) 2's MRQ
it MSQX |10, 20, 30, 50 <5 ot
_ |CRQ2 10, 15, 20, 30, 40 0,2 aft (0,20, para CRR2110,15) [E—
P 'MSQ |10, 20, 30, 50 o =g

Condigdes de medigéo /Fluido: ar
Posigéo de montagem: vertical sem carga
Press&o de trabalho: 0,5 MPa

Dimens6es compativeis Sl otk
com as Séries CRQ2, MSQ
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Série CRQ2X/MSQX
Selecao de modelo

* O procedimento de sele¢ao do rotativo para baixa velocidade & o mesmo que para um rotativo comum. Se o tempo de rotagao excede 2s por
90°, no entanto, o torque necessario e a energia cinética sao calculados com o tempo de rotagao de 90° por 2s.

Procedimento de selecéo Observacoes

Exemplo de selecao

e Condicoes de operacao

As licoes de 30 sdo as

* Modelo selecionado provisoriamente

* Presséo de trabalho: MPa

* Posicdo de montagem

* Tipo de carga
Carga estatica: NLm
Carga de resisténcia: N'm
Carga inerte: N''m

* Dimenséo da carga: m

» Massa da carga: kg

* Tempo de rotagéo: s

« Angulo de rotagéo: rad

*Ci P. 340 para o tipo de carga.

* A unidade do angulo de rotagéo é
Radianos.
180° = irad
90° = m/2rad

r=25,0,2kg

i
Modelo selecionado provisoriamente: MSQXB10A
Pressao de trabalho: 0,3 MPa
Posicao de montagem: vertical; Tipo de carga: carga de inércia
Tempo de rotagéo: t = 6s Angulo de rotagao: 6 = Tirad (180°)

oCélcqu do momento de inércia

£y, Célculo do torque necessario
A<

Calcule o momento de inércia da
carga.

= P. 339

* Se 0 momento de inércia da carga é
posto de multi p
calcule o momento de inércia de cada
componente e adicione-os em
conjunto.

Carregue 1 momento de inércia: In
2 2
Li=04x % + 0,4 x 0,052 = 0,001833
Carregue 2 momentos de inércia: I
0,0252
L=02x 7+ 0,2 x 0,12 = 0,002063

Momento de inércia total:
I1=T + I = 0,003896 [kg [Im?]

Calcule o torque necessario correspondente
ao tipo de carga, e garanta que ele esteja
dentro da faixa de torque eficaz.

* Carga estdtica (Ts)
Torque necessario T=Ts

* Carga de resisténcia (Tf)
Torque necessério T = Tf x (3 a 5)

« Carga de inércia (Ta)
Torque necessario T =Ta x 10

= P. 340

* Ao calcular a carga de inércia, se o tempo
de rotacgdo excede 2s por 90°, a carga de
inércia é calculada com o tempo de rotacao
de 2s por 90°.

* Mesmo para a carga de resisténcia, quando
a carga é girada, o torque necessario
calculado a partir da carga de inércia deve
ser adicionado.

Torque necessario T=Tfx (3a5)+ Tax 10

Verificacao do tempo de rotacéao

Carga de inércia: Ta
Ta=1l®
o= %Gr [rad/s?]
Torque necessario: T
T=Tax10
= 0,003896 x 2;‘2“ x10=0,015[Nm]

(t é calculado com 2s por 90°.)

0,015 N 'm < torque eficaz OK

Confirme que esté dentro da
faixa de ajuste do tempo de rotagao.

=P.341

* Convertido para o tempo por 90° para
paragéo. (Para a
6s/180° é convertido em 3s/90°).

OCéIcqu da energia cinética

Confirme que a energia cinética da carga
esta dentro do valor admissivel.

Pode ser confirmado pelo grafico do
momento de inércia e do momento de

rotagéo.

= P.341

* Se o tempo de rotacédo excede 2s por
90°, a energia cinética é calculada
com o tempo de rotag&o de 2s por 902

* Se o valor admissivel for excedido,
um mecanismo de amortecimento
externo, tal como um amortecedor,
precisa ser instalado.

Verificac@o de carga admissivel

1,0<t<5
t= 35/90° OK
E-1 Oi0e?
=32
o200
Tt
Energia cinética
2
2-x0,003896 x (%) =0.0048 [J]

(t é calculado com 2s por 90°.)
0,0048 [J] < energia admissivel OK

Verifique se a carga aplicada ao produto
esté dentro da faixa admissivel.

= P. 342

+ Se o valor admissivel for excedido, um

rolamento externo precisa ser instalado.

M=0,4x9,8x0,05+0,2x9,8x0,1
M =0,392 [N''m]

0,392 [N 'm] < carga de momento admissivel OK

eCa’lcqu do consumo de ar e da quantidade de ar necessaria
U
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Selecao de modelo Série CR QZX/ M S QX

Tabela de equacédo do momento de inércia (Calculo do momento de inércia I) I: Momento de inércia (kg m2) m: Massa da carga (ko)
1. Eixo fino 6. Placaredonda fina
Posigao do eixo rotacional: Posi¢éo do eixo rotacional:
Perpendicular ao eixo através do centro de gravidade Passando pelo diametro
‘;
< CRB2
-Z
(RBU2

" o CRBT
=M =moy
Msu
2. Placa retangular fina 7. Cilindro CRJ
Posicé&o do eixo rotacional: Posicé&o do eixo rotacional: CRAT
Paralelo ao lado b através do centro de gravidade Passando através do didametro e do centro de gravidade -z
‘;
< b CRA1
CR02
msQ
a2 3r2+a?
f=m- 32 T=m- =35 MSz
3.  Placa retangular fina 8. Quando o eixo rotacional e o centro da carga m
(Incluindo paralelepipedo retangular) nao sdo concéntricos. MRQ
Posigéo do eixo rotacional:

Perpendicular a placa através do centro de gravidade

<

[=K+m-L2

K: 0 momento de inércia ao redor do
centro de gravidade da carga
2

2 4 p2
I=m- #+b Em caso de 4. Placaredonda K = m - —
12 2
4. Placa redonda (incluindo coluna) 9. Transmissado do mecanismo
Posigéo do eixo rotacional: A
Passando pelo eixo do centro B) ") N° do dente =a

1. Encontre o momento de inércia
IB para a rotag&o do eixo (B).

2. Em seguida, IB ¢ inserido para
calcular IA, o momento de inércia
para a rotagdo do eixo (A) as

r2
[=m- 2 ) . IA=(%)2~IB
N°do dente = b
5. Esfera sélida
Posigéo do eixo rotacional:
Passando pelo diametro
<
2r2
I=m- 5
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Série CRQ2X/MSQX

Tipo de carga
O método de calculo do torque necessario depende do tipo de carga. Consulte a tabela abaixo.

Tipo de carga

Carga estatica: Ts Carga de resisténcia: Tf Carga de inércia: Ta

Apenas a forga de pressao é necessaria. (por O peso ou a forga de fricgdo é

e " 3 < Gire a carga com inércia
exemplo, para fixagéo) aplicada no sentido da rotag&o.

O centro de rotagédo e
o centro de gravidade
da carga sédo
concéntricos.

A gravidade é
aplicada.

Q

QRIS

@)
ﬁ_for,@a de O eixo de rotagao é
rlcls;ac:je vertical (para cima e
aplicada. para baixo).
Ts=FL A gravidade é aplicada no sentido da rotagéo.
s o P ¢ Tazlo=1-20
Ts : Carga estética (N-m) Tf=mgL
F :Forga do grampo (N) Ta: Carga inerte (N-m)
L :Distancia do centro de rotagdo para a posi¢ao de A forga de fricgéo é aplicada no sentido da rotagao. I :Momento de inércia (kg:m?)
fixagdo (m) o :Aceleragdo angular (rad/s?)
Tf=pumgl 6 : Angulo de rotagao (rad)
t :Tempo de rotagao (s)
Tf : Carga de resisténcia (N'm)
m :Massa da carga (kg) Para rotacdo de baixa velocidade, se o tempo de
g :Aceleraggo gravitacional 9,8 (m/s?) rotagdo excede 2s por 90°, a carga de inércia &
L : Distancia do centro de rotagdo para o ponto de calculada com o tempo de rotag@o de 2s por 90°.
aplicagdo da forga de fricgéo ou peso (m)
W : Coeficiente de atrito
Torque necessario: T=Ts Torque necessério: T =Tf x (3 a 5) N Torque necessério: T = Ta x 10 N
- Carga de resisténcia: A gravidade ou a forga de friccao se aplica na dire¢ao da rotagao. Nota) Para ajustar a velocidade, a margem é necessaria
Exemplo 1) O eixo de rotagéo é horizontal (lateral), e o centro de rotagao e o centro de gravidade da carga ndo para Tfe Ta.

s8o conceéntricos.
Exemplo 2) A carga se move deslizando no chdo

* O total da carga de resisténcia e a forga de inércia é o torque necessario. T=Tfx (3a 5) + Tax 10

+ Sem carga de resisténcia: Nem o peso ou a forga de fricgéo se aplica na diregao da rotag&o.
Exemplo 1) O eixo de rotagéo é vertical (para cima e para baixo).
Exemplo 2) O eixo de rotagéo é horizontal (lateral), e o centro de rotag&o e o centro de gravidade da carga ndo
s&o concéntricos.

* O torque necessario é apenas a carga de inércia. T=Tax 10
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Torque eficaz

Selecao de modelo Série CR QZX/ M S QX

Nota 1) Os valores do torque operacional na tabela acima s&o valores representativos e nao sao
garantidos. Faga uso dos valores como referéncia ao pedir.
Nota 2) Exceto nos casos em que um batente externo é usado, o torque de retengéo na
extremidade da operagao é metade do valor da tabela.

Energia cinética/Tempo de rotacao

Em um movimento rotacional, a energia cinética de uma carga pode danificar as partes internas, mesmo que o torque necessario
para uma carga é reduzido. Considere o momento de inércia de rotagao e o tempo antes de selecionar um modelo.
(Para a selecdo de modelo, consulte o grafico do momento de inércia e do tempo de rotagdo como mostrado na tabela abaixo.)

Energia cinética admissivel e faixa de ajuste do tempo de rotacao

Defina o tempo de rotagéo, dentro das diretrizes operacionais estaveis, usando a tabela de especificagédo da faixa de ajuste, conforme detalhado abaixo.
Quando estiver operando em baixas velocidades que excedam a faixa de ajuste do tempo de rotagéo, seja cauteloso, pois isso pode resultar em retengdo ou mau

funcionamento.
Modelo Tamanho Energia cinética admissivel (J) Faixa de ajuste do tempo de rotagao operacional estavel (s/90°)

10 0,00025
15 0,00039 07a5

CRQ2X 20 0,025
30 0,048
40 0,081
10 0,007

MSQX 20 0,025 1a5
30 0,048
50 0,081

Selegéo de modelo selecione um modelo com base no momento de inércia e no tempo de rotagéo conforme mostrado no grafico abaixo.

CRQ2X MSQX
101 101
CRQ2XB[140-] MSQXB50A
CRQ2XB[130-[] MSQXB30A
CRQ2XB[120-]
—~ 102 MSQXB20A
€ -
E 102
s T MSQXB10A
3 103 &
£ -
® .g
© =
) CRQ2XB[]15-] ° 1038
< CRQ2xB[110-] °
£ 10 °
o o
= £
3
5
= 10+
10-5
106 ; 10-
02 03 0507 10 2,0 5,0 02 03 05 0,7 1,0 2,0 5,0
Tempo de rotagéo (s/90°) Tempo de rotagéo (s/90°)
* Se o tempo de rotagao excede 2s por 90°, a energia cinética é calculada com o tempo de rotagao de 2s por 90°.
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Unidade: N'm

M é Presséo de trabalho (MPa) CRQ2X MSQX

g1 01 |015]| 02 0,3 04 05 0,6 0,7 08 09 1,0 10 A 10

10| — | 009|012 (018|024 | 030 | 036 | 042 | — - | - B a9 E s 50_|

15| — [ 022|030 | 045|060 075 [090104] — | = | — gt B CRB2
CRQ2X | 20 | 037 | 055 | 0,73 | 1,10 | 1,47 | 1,84 | 220 | 2,57 | 293 | 329 | 3,66 § 6 E 6 -z

30 | 062 | 094 | 1,25 | 1,87 | 249 | 3,11 | 3,74 | 437 | 499 | 560 | 624 EA &y E‘t AO CRBU2

40 | 1,06 | 159 | 2,11 | 3,18 | 424 | 530 | 636 | 7.43 | 848 | 9,54 | 106 ? ///20 § ///2‘0

10| 01| — | 036|053 071 | 089 | 107 | 125 | 142 | 160 | 178 | |F 2 5 =2 —

20 (037 | — | 073|110 | 147 | 184 | 220 | 257 | 2,93 | 3,29 | 366 4//::‘ 1] 1\0 CRB1
Msax 30 (055 | — | 109|164 | 218 | 273 | 319 | 382 | 4,37 | 491 | 545 0 02 04 06 08 10 0 02040608 10 | MSU

50 | 093 | — 1,85 | 2,78 | 38,71 | 464 | 557 | 6,50 | 7,43 | 835 | 9,28 Presséo de trabalho (MPa) Presséo de trabalho (MPa)
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Série CRQ2X/MSQX

Carga admissivel

CRQ2X

Contanto que nédo seja gerada carga dindmica, pode-se aplicar uma carga que esteja dentro da carga radial/de empuxo admissivel. No entanto, as situagcdes que
aplicam carga diretamente no eixo devem ser evitadas sempre que possivel. A fim de melhorar ainda mais as condi¢oes de operag&o, um método como aquele
mostrado no desenho do lado direito é recomendado, de modo que a carga nao seja aplicada diretamente ao eixo.

o
2
c
©
=
©
i
o Empuxo da carga admissivel (N)
Carga radial (N)
(@) (b)
10 14,7 7.8 15,7
15 19,6 9,8 19,6
20 49 29,4 49
30 78 49 98
40 98 59 108
MSQX

Rolamento de

Acoplamento

empuxo

N&o permita que a carga e 0 momento aplicado & mesa excedam os valores admissiveis indicados na tabela abaixo.
(A operagao além dos valores admissiveis pode causar efeitos adversos na vida til, tais como vibragédo na mesa e perda de precis&o.)

o
2
€
®©
=
©
sy
Carga radial admissivel Empuxo da carga admissivel (N) Momento admissivel
(N) (a) (b) (N'm)
10 78 74 78 24
20 147 137 137 40
30 196 197 363 53
50 314 296 451 97
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Dados técnicos do atuador rotativo
Consumo de ar

O consumo de ar é o volume de ar que é gasto pela operagdo comum do atuador rotativo dentro do atuador e na tubulagéo entre o atuador e a
valvula de distribuicéo, etc. Isso é necessario para a sele¢do de um compressor e para o célculo de seu custo de funcionamento.
* O consumo de ar (QcRr) necessario para uma reciprocidade do cilindro rotativo por si s6 € mostrado na tabela abaixo, e pode ser usado para

simplificar o calculo. CRB2
-Z
Férmulas Ao selecionar um compressor, € necessario escolher um que tenha reserva CHBUZ
suficiente para o consumo de ar total a jusante de atuadores pneumaticos.
Qer=2V x (P + 0;“) x10° Isso & afetado por fatores como o vazamento na tubulagéo, o consumo por CRB1
0,1 valvulas de purga e valvulas piloto, etc., e a redugdo do volume de ar devido
a quedas de temperatura.
0cp=2xaxLx<L>X1°$ ! ° MSuU
0,1 Férmulas
Ee=m: C Qc2 = Qc x n x Niimero de atuadores x fator de reserva | |CRY
QCR =Consumo de ar do atuador rotativo [L(ANR)] ~ . E;ZRM
QCP = Consumo de ar do tubo ou tubulagéo [L(ANR)] Qc:l :;ﬁ:?niz;:Zioactija%i?c;;?;?nztc:mpressor [L/min (ANR)]
V=Volume interno do atuador rotativo [cm?] Fator de reserva: 1,5 ou maior BRM
P =Presséao de trabalho [MPa] CRQZ
L =Comprimento da tubulagdo [mm] Corte transversal interno do tubo e da tubulacdo de aco
a =Corte transversal interno da tubulagéo [mm?] Tamanho nominal D.E. (mm) D.I. (mm) (?s‘réfntgaﬁ;eﬁil Msu
QC =Consumo de ar requerido para um ciclo do atuador rotativo [L (ANR)]
TJo425 4 2,5 4,9 MSZ
TCJ0604 6 4 12,6
TUO0805 8 5 19,6 m
TCJ0806 8 6 28,3
1/8B - 6,5 33,2 MR
TCH075 10 75 442 Q
TU1208 12 8 50,3
TC1209 12 9 63,6
1/4B — 9,2 66,5
TS1612 16 12 113
3/8B - 12,7 127
TC1613 16 13 133
1/2B - 16,1 204
3/4B — 21,6 366
1B - 27,6 598
Consumo de ar Consumo de ar: Qcr L (ANR)
Modelo ramanho A:‘o%:lfége :’;:rr:s Presséo de trabalho (MPa)
O Vem) | o4 0,15 02 03 04 05 06 07 08 09 1,0
%0 1.2 - 0,006 0,007 0,009 0,012 0,014 0,016 0,018 - - -
Lo 180 22 - 0,011 0,013 0,018 0,022 0,026 0,031 0,035 - - -
%0 29 - 0,015 0,017 0,023 0,029 0,035 0,041 0,046 - - -
B 180 55 - 0,028 0,033 0,044 0,055 0,066 0,077 0,088 - - -
%0 71 0,028 0,036 0,043 0,057 0,071 0,085 0,099 0,114 0,128 0,142 0,156
CRQ2X 20
180 13,5 0,054 0,068 0,081 0,108 0,135 0,162 0,189 0,216 0,243 0,270 0,207
20 12,1 0,048 0,060 0,073 0,097 0,121 0,145 0,169 0,193 0,218 0,242 0,266
=0 180 230 0,092 0,115 0,138 0,184 0,230 0,276 0,322 0,368 0,413 0,459 0,505
90 20,6 0,082 0,103 0,123 0,164 0,206 0,247 0,288 0,329 0,370 0,411 0,452
L 180 39,1 0,156 0,195 0,234 0313 0,391 0,469 0,547 0,625 0,703 0,781 0,859
10 66 0,026 0,033 0,040 0,053 0,066 0,079 0,002 0,106 0,119 0,132 0,145
20 13,5 0,054 0,068 0,081 0,108 0,135 0,162 0,189 0,216 0,243 0,270 0,297
MSQX 190
30 20,1 0,080 0,101 0,121 0,161 0,201 0,241 0,281 0,322 0,362 0,402 0,442
50 34,1 0,136 0,171 0,205 0,273 0,341 0,409 0,477 0,546 0,614 0,682 0,750
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Atuador rotativo compacto de baixa velocidade
Modelo pinhao-cremalheira

Série CRQ2X

Tamanho: 10, 15, 20, 30, 40

Como pedir

S

-[90]
20][ |-[90]-[Mmo9BW| |-[ |

CRQ2XB
CDRQG2XB

Com anel magnético

Especificagdo de baixa velocidade
Tipo eixo

B Eixo simples

- Numero de
LW | Eixo duplo_| nsores magnéticos|
*Consulte nas paginas 352 e se g
353 as variagdes dos tipos Nada | 2 pes.
de eixos. S 1pc.
n n pgs.

Tamanho

Padrao

15 |
Nada | Padréo
[20 |
[ 30 |
[[40 ]

p | Combinagao de especiais simples/
Produzido sob encomenda

Sensor magnético

* Consulte detalhes nas paginas 354 a 368.

Tipo rosca * Consulte os modelos de
Tipo porta Tamanho sensores magnéticos
M5 10, 15 aplicaveis na tabela abaixo.
Nada *

Rc 178 | 20, 30, 40 L .
TF G1/8 Especificagbes produzidas
TN NPT 1/8 sob encomenda
T NPTF 1/8 * Consulte detalhes na pagina 345.

Angulo de rotacido

90T 80 ato0r]
[180 [ 170° a 190" |

Sensores magnéticos apliCéVeiS/ConsuIte especificagdes detalhadas de sensores magnéticos nas paginas 807 a 856.

© Tensao da carga Modelo do sensor magnético | ¢ to do cabo (m) *
S Fungéo Entrada §§ Cabeamento 19 oogpm:u “;D i 5 Conector CrmpartET
! = oo 1B § " ) ! & cabea
= especial elétrica 5 (saida) DC AC Perpendicular | Em linha iy || O | @ pré-cabeado
3 fios (NPN) sv.12v MONV M9N ® 00O O Circuito
. — 3 fios (PNP) ‘ MoPV mMP | @ [®@[O[O] O deCl
5 2 fios 12v M9BV MB |@® @/ O[O O
§ Indicagéo de diagnostico 3 fios (NPN) 5V,12V MONWV MONW ® 000 ©) Circuito | Relg
g (display de 2 cores) Grommet |Sim| 3 fios (PNP) | 24V — MOPWV | MPW | @ @/ O[O O deCl | o1p
I 2 fios 12V MoBWV | MBW | @ @ O O] O -
g - = =
3 Resistente & agua Sf!os (NPN) 5V, 12V MQNAV** MQNA** O 10|00 O Ciragto
(indicador de 2 cores) 3 fios (PNP) M9PAV' M9PA O ]0|0[0O O
2 fios 12v M9BAV** | M9BA** | O |O|O|O| O =
3 fic Ci it
A (eqivakrea | — | 5V - Ag6V nos | ®|-|® wor | —
53 — Grommet Sim NPR)
ch L1 ofios | 2av 100V | Assv A3 | @ |- @@ - — | Res,
& Nao 12V Fovaumens|  AgOV A90 ® | - @ - - crauiodect | CLP

** Embora seja possivel montar sensores magnéticos do tipo resistente & agua, note que o proprio atuador rotativo néo é de construgao resistente a agua.

* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m -+ Nada (Exemplo) M9INW * Sensores o com “0)" sdo p apos o recebimento dos pedidos.
1m- M (Exemplo) MONWM
3m- L (Exemplo) MONWL
5m- z (Exemplo) M9NWZ

Consulte, nas paginas 843 e 844, detalhes dos sensores
* Sensores magnéticos s&o enviados em conjunto (mas n&o montados). de estado sdlido com o conector pré-cabeado.
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Atuador rotativo compacto de baixa velocidade
Modelo pinhao-cremalheira

Simbolo

Produzido sob encomenda
(Consulte detalhes nas paginas 354 a 368.)

Simbolo Especificagdes/Contetido | Tipo de eixo aplicavel
- Variago do tipo de eixo | X,Y,Z,T,J,K
XA1aXA24 | Sequenciamento padréo doeeixo || S, W
XA31a XA59 | Sequenciamento padrdo doeixo ll| X,Y,Z,T,J,K
Xc7 Eixo invertido S,W.X,T,J
XC8a XC11 | Alteracdo do intervalo de rotagao
XC12 a XC15 | Alteragao da faixa de angulo ajustével
(0°a 100°)"
XC16, XC17 | Ateragao a fava e anguo istavl| Sr W, Y
(90° a 190°)" X"Z" T,
XC18, XC19 | Alteracéo do intervalo de rotagdo Jr ’ K
XC20, XC21 | Alteragéo da faixa de angulo ajustavel
(90° a 190°)"
Xc22 Sem amortecedor de borracha interno|
Xc30 Lubn-flcame de ﬂuorv SWXYZ
XC69 Vedagao de borracha de flior TJK
X6 Eixo e chaveta
fabricado em ago inoxidavel

* Entre os simbolos XC8 a XC21, apenas XC12 e
XC16 sé@o compativeis com os tipos de eixos X, Z, T, J e K.

série CRQ2X

* Saida sob a pressao de trabalho de 0,5 MPa. Consulte mais informagdes na pagina 341.

Energia cinética admissivel e faixa de
ajuste do tempo de rotacao

Especificacées
Tamanho 10 5 | 20 [ 30 [ 40

Fluido Ar (dispensa lubrificagdo)

Pressdo maxima de trabalho 0,7 MPa 1 MPa CRB2
Press&o minima de trabalho 0,15 MPa 0,1 MPa -Z
Temperatura ambiente e do fluido 0° a 60 °C (sem congelamento) CHBUZ
Amortecedor Néo fixado

Faixa de ajuste do angulo Extremidade da rotagéo +5° CRB1
Angulo de rotagdo 80°a 100°, 170° a 190°

Conexao M5 x 0,8 Rc 1/8, G 1/8, NPT 1/8, NPTF 1/8 | |MSU
Saida (N'm)* 0,30 0,75 18 31 53

o
==
[

x)
N
=
=

[ BN ]
= |3
SHIE=

Tamanho Energia cinética admissivel (J) | Faixa de ajuste do tempo de rotagéo operacional estavel (s/90°)|
10 0,00025
15 0,00039 0.7as
20 0,025
30 0,048 1as
40 0,081

Nota) Se operado onde a energia cinética excede o valor admissivel, isso pode causar danos as partes
internas e resultar em falha do produto. Tenha ateng&o especial aos niveis de energia cinética ao
projetar, ajustar e proceder a operagao, a fim de evitar exceder o limite permitido.

Peso
()
Peso padrao*
Tamanho

90° 180°
10 120 150
15 220 270
20 600 700
30 900 1100
40 1400 1600

* Sem incluir o peso do sensor magnético.
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série CRQ2X

Intervalo de rotacao

Quando pressurizado a partir da porta indicada pela seta, o eixo ir& girar no sentido horério.

Angulo de rotagdo: 90° Angulo de rotagdo: 180°
Chave ou plano simples Chave ou plano simples
Porta B 84 s Dﬁ Porta B 8 iﬂ
218 22 212
3

U ot

d,
Il
|

Ajuste do i i
angulo +5°
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Construgéo

Tamanho standard 10/15

®\

Atuador rotativo compacto de baixa
velocidade modelo pinhao-cremalheira

}
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B |
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| oxl

[P

Y
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T

or)

®e®

OO @
CT

Tamanho standard 20/30/40

®® <§§Zé /

série CRQ2X
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1
Lista de pecas Lista de pecas
N° Descricdo Material N° Descrigdo Material
1 | Corpo Liga de aluminio 12 | Parafuso philips N° 0 Ago
2 Tampa Liga de aluminio 13 Tamanho: 10, 15 ‘ Parafuso philips N° 0 Ago
3 | Placa Liga de aluminio Tamanho: 20, 30, 40 | Parafuso philips
4 | Tampa lateral Liga de aluminio 14 | Parafuso de retengéo sextavado interno Ago cromo-molibdénio
5 | Pistao Aco inoxidavel 15 | Rolamento Ago de rolamento
Tamanho: 10, 15 Aco inoxidavel 16 | Tamanho: 20, 30, 40 apenas ‘ Chaveta Ago-carbono
é Tamanho: 20, 30, 40 Eixo Aco cromo-molibdénio 17 | Tamanho: 20, 30, 40 apenas ‘ Esfera de ago Ago inoxidavel
7 | Retentor da vedacédo Liga de aluminio 18 | Anel retentor tipo CS Ago inoxidavel
8 | Retentor do rolamento Liga de aluminio 19 | Vedagdo NBR
9 Anel de desgaste Resina 20 | Gaxeta NBR
10 | Parafuso sextavado interno Aco inoxidavel 21 | Vedagéo do pistdo NBR
1" Tamanho: 10, 15 ‘ Porca sextavada 22 | Arruela de vedacado NBR
Tamanho: 20, 30, 40 ‘ Porca sextavada pequena | Aco 23 | Com sensor magnético apenas | [ma —
Pecas de reposicao
Referéncia
Descrigcédo Nota
10 15 20 30 40
Kit de vedagio P473010-23 P473020-23 P473030-23 P473040-23 P473050-23 Um conjunto de nimeros acima @, ®, @, @ e @
Pecas incluidas no kit de vedacao
N° Descrigdo Qtde Nota
9 | Anel de 4
19 | Vedacédo 1
Gaxeta para tampa 2 Tamanho: 10, 15
20 | Gaxeta para tampa lateral 1
Gaxeta 4 | Tamanho: 20, 30, 40
21 | Vedagéo do pistdao 4
22 | Arruela de vedagéo 2

* Um conjunto inclui todas as pecas acima.
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série CRQ2X

Construgéo

Com sensor magnético Tamanho 10/15 Com sensor magnético Tamanho 20/30/40
® 13 10
I \ |~ a N\
g A\\m ! SADYZSN
i e e N
j\a&m\‘\ =i B i m\@
DD @ 3@@&)&)@3.@ g%@ é@é@/@fé‘%
®e® @ 0O 6 ® ®® @

L

\
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Atuador rotativo compacto de baixa L.
velocidade modelo pinhao-cremalheira Série CR QZX

Dimensoes
Tamanho 10/15 3
%, ®
% <
»:Jo,%
%
© CRB2
-Z

0%
[=r)
==
=
=
~

BU

B
~
/é@
ey

2 x M5 x 0,8 passante = CRJ
(Lado oposto 7,6
profundidade do furo 4,2) B CZRA1
oDD Com eixo duplo CRA1
w oD,
CR02
2xM5x0,8 9| MsQ
(Porta) NLI
T g I 1 _ msz
o Jg S o 5 L
@ 5
l CE o CHI SRR
i ] Q |
— MRQ
.QI =
©
BA BA BB oD |
(AU) méx. s A
T
9
%,f% g
%o, 2
%% TD 0,6 E o
/A | =N
N4 S
.TC |
(mm)
Tamanho | Anguloderotagio | A | AU*| B | BA | BB | BC | BD | BU | B | PD | Y
(@6) | (h9)
10 90°, 180° 42,4 | (8,5 29 8,5 17 6,7 2,2 16,7 5 12 18
15 90°, 180° 53,6 | (9,5) 31 9 26,4 | 10,6 = 23,1 6 14 20
Tamanho | Angulo de rotagéo w Q ) US | UW | ab M TA | TC | TD
10 1§g: 45 | 17 Zg 35 | 44 6 9 [ 155| 8 15,4
90° 65 D |:|
15 58 20 40 50 7 10 16 9 17,6
180° 82
* A dimensao AU n&o ¢é a dimensao no momento do envio, uma S: superior a 90°, inferior a 180°

vez que sua dimensao é ajustavel.
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série CRQ2X

Dimensoes

Tamanho 20/30/40

2 x J passante

(Lado oposto JA
profundidade do furo JB)
8xJJ

(Lado oposto 4 locais)

Pralig 2 /\a//
g8 %
O,
ol wl o [ART0 ey @ )
oo, O Y os =)
Al
s I
BD
B
oDD Com eixo duplo
W )
X
Sensor magnético
2x Rc 1/8** b -
fd . -
(Porta) u.i
c T g . L =
Y 2 © S
a{g ﬁ‘}f 2
BA BA
AU) max. )
(AU) e
29
2 >
o : 3
%y, S
4R D __TB 2%
[
PN N
Mg} oF
TC
(mm)
Tamanho| Anguloderotagéo | A |AU*| B | BA | BB | BC | BD | BE | BU (53) (ﬂg) F|H J JA | JB 3 K
20 90°, 180° 63 (11) 50 14 34 145 — - 30,4 | 10 25 2,5 30 M8x1,25 | 11 6,5 — 3
30 90°, 180° 69 (11) 68 14 39 16,5 49 16 | 34,7 | 12 30 & 32 M10x 1,5 14 8,5 |M5x08profundidade | 4
40 90°, 180° 78 (13) 76 16 47 18,5 55 16 | 40,4 | 15 32 3 36 M10x 1,5 14 8,6 | M6x1profundidade 7 5
Angulo de Olnenstesda v TE | TG
T h
amanno| 00l @ |8 | W T us | TA[TB [ Tc|TD|Jf0 | IS TL uw| G [ M| N|L
90° 104 . , ,
20 29 11,5450 | 20 59 | 245 1 135 | 27 4 4 25 | 74 804 15 11 9,6 41
180° 130
90° 122 : : 0
30 33 13,5 [ 4005 20 65 27 2 19 36 4 4 2,5 83 10| 18 13 |1145;
180° 153
90° 139 . . ,
40 37 17 | 500, | 25 73 | 32,5 2 20 |39,5 5 5 3,5 | 93 1154 20 15 [ 14 4
180° 177

* Adimensao AU n&o é a dimensao no momento do envio, uma vez que sua dimens&o é ajustavel.
** Alémde Rc 1/8,G 1/8, NPT 1/8 e NPTF 1/ 8 também estéo disponiveis.
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Atuador rotativo compacto de baixa velocidade P
modelo pinhdo-cremalheira Série CR QZX

Unidade usada como montagem do flange

As dimensdes L desta unidade sdo mostradas na tabela abaixo. Quando o parafuso sextavado interno da norma JIS é usado, a
cabeca do parafuso é rebaixada da ranhura do atuador.

x]
N
=
N

[}
==
==
=
~

E
i

=||
g\ =

o
==
[

x)
N
=
=

CRA1
Tamanho L Parafuso CRQZ
™ 0 e |MSQ_
5 s e MSZ
L 40 28,5 M8 m

=
E=]
=]

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (na detec¢ao no fim do curso)

R Sensor de estado sélido Sensor tipo reed
Tamanho deg Anguio Angulo de Angulo Angulo de
_ A B |operacional | histerese | A B | operacional | histerese
rotagéo (@m) (6'm)
10 90° |19 25,5 61° 50 15 21,5 63° | 12°
180° |22 35 18 31
15 90° |22,5 | 31 47° 4° 18,5 | 27 500 9°
=] I 180° | 26,5 | 43,5 22,5 | 39,5
O o
= = 20 90° |40 52,5 40° 4° 36 48,5 41° 9°
%] 180° |46 71,5 42 67,5
T 30 90° |47 63 29° 20 43 59 320 7°
A 180° |55 86 51 82
B 40 90° |54 73 24° 20 50 69 24° 50
180° (63,5 |101,5 59,5 | 97,5

Angulo operacional 6m: Valor do range de operagao do sensor magnético simples (Lm),
como representado pelo angulo de rotagéo do eixo
Angulo de histerese: Valor da histerese do sensor magnético representado pelo angulo

Faixa de operag&o na posi¢ao
adequada de montagem (Lm/2)

Posicao mais
sensivel |/ | Faixa de operagdo do sensor
magnético simples (Lm)

Nota) Como os valores acima s&o fomecidos somente como referéncia, eles nao séo garantidos.
Na configuragao real, ajuste-0s aps confirmar a condigé@o de operagéo do sensor
magnético.
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Série CRQ2X

n Variagao do tipo de eixo, quatro chanfros (tamanho 20/30/40) Tipo de eixo: X, Z
Especificacoes
gggéngd Tipo de eixo |Tamanho —|f\ngulo de rotagéol F.\uido . _ ‘ » Ar (dispensa lubrificagéo)
Tipo de eixo aplicavel ISimples ¢/ quatro chanfros (X), duplo ¢/ quatro chanfros (Z),
Consulte "Como pedir" na pagina 344 Tamanho aplicavel 20, 30, 40
para obter mais informagées. Pressao méaxima de trabalho 1,0 MPa
Tipo de eixo Pressdo minima de trabalho 0,1 MPa
X \ Eixo simples com quatro chanfros = =
- Amortecedor N&o fixado
y4 ‘ Eixo duplo com quatro chanfros
Rotagao 80° a 100°, 170° a 190°
Conexéo Rc 1/8, G 1/8, NPT 1/8, NPTF 1/8
Sensor magnético Montéavel
Dimensées
Tipo de eixo X V4
oD,
oD, L 10a
|_0a b
T il Ziq]
: | Zig ! 1
i
Formato - 1 x H== = N
foi! h=l
‘LE’L — = T
= 1‘ 1 zls
T
=
(mm)
Tamanho D (g6) G H N 1)4 uz M
20 10 8.0, 21 11 50 65 15
30 12 109, 24 13 57 75 18
40 15 110, 27 15 64 84 20
E Variacao do tipo de eixo, eixo duplo com chave (tamanho 20/30/40) Tipo de eixo: Y
Dimensoes
CRQ2XB Il- | | i = e —
amanho|——| Angulo de rotacao
cora2xB Y i Y W,
_eD
Consulte "Como pedir" na pagina 344 para obter w
mais informacdes. ]
Tipo eixo | T
Y | Eixo duplo com chave l
rﬁ{ = — >
Especificagbes il
Fluido Ar (dispensa lubrificagéo) ‘, -
Tipo de eixo aplicavel Eixo duplo com chave (Y) |
Tamanho aplicavel 20, 30, 40 'sD
Pressdo méaxima de trabalho 1,0 MPa IW{
Press&o minima de trabalho 0,1 MPa -
= = (mm)
émortecedor Néo fixado e D (96) W R oY
Angulo de rotagéo 80° a 100°, 170° a 190° 20 10 115 30 89
Conexéo Rc 1/8, G 1/8, NPT 1/8, NPTF 1/8 30 S 135 32 o7
Sensor magnético Montavel 40 15 17 36 109
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Atuador rotativo compacto de baixa
velocidade modelo pinhao-cremalheira

H Variacdo do tipo de eixo/Sem chaveta

série CRQ2X

Tipo de eixo: T, J, K

Especificacoes

ggRﬂ?)B(Bl Tipo eixo ||Tama"h0|—| Angulo de rotagdo Fluido Ar (dispensa lubrificacéo)
Tipo de eixo aplicavel Eixo redondo simples (T), eixo duplo (J), eixo redondo duplo (K)
Consulte "Como pedir" na pagina 344 Tamanho aplicavel 10, 15 20, 30, 40 CZRBZ
Tipo eixo para obter mais informacdes. Presséo maxima de trabalho 0,7 MPa 1,0 MPa
T Eixo redondo simples Pressao minima de trabalho 0,15 MPa 0,1 MPa CRBU2
J Eixo ( Sem chave do eixo longo, com quatro chanfros no Amortecedor Nao fixado
< duplo | eixo CE&;L:(;‘;T;O"ZS;TOCMO parai0e 15 Angulo e rotagio 80° 2 100°, 170° @ 190° cRB‘l
Conexdo M5 x 0,8 Re 1/8, G 1/8, NPT 1/8, NPTF 1/8 MSU
Sensor magnético Montéavel
Dimensées \—
Tipo eixo T J K E;ZRA1
Tamanho 20, 30, 40
o0 CRA1
[
1 x| CRO2
oD, 1
> , S—— 3 Msa
| i
L ; s
Formato 1 5 ‘M[ =15 Msz
= — |_iOe
I I T: ho 10, 15
| —
JTI"\(:_—’l_l_ﬂ . M 0
f ————
N
Tamanho D (g6) G w H M N uT uJ UK
10 5 — 4,5 18 9 6 35 44 53
15 6 - 5,5 20 10 7 40 50 60
20 10 8.0, - 30 15 11 59 74 89
30 12 105, = 32 18 13 65 83 97
40 15 115, - 36 20 15 73 93 109
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Série CRQ2X (tamanho: 10, 15, 20, 30, 40)
Especiais simples:
-XA1 a -XA24: sequenciamento padrao do eixo |

0 sequenciamento padrao do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. (Consulte o prefacio 32).
Entre em contato com a SMC para obter uma folha de especificagdes ao fazer um pedido.

Sequenciamento padrao do eixo |

Tipo de eixo aplicavel: S, W

C

RQ2XB

[P][20]

Como Eedir

Simbolo

-XA1 a XA24

- 90 |-[M9BW|-X

[ A2 [A24

C12

-X6 |

Simbolos para produtos especiais simples, produzidos sob encomenda
* Quando o niimero de combinagdes for 1 ou 2, consulte a tabela 1 2.

Com anel magnético Tamanho Sensor magnético + A combinagéo de XA é possivel para até 2 tipos.
A de -X6 de eixo, chaveta paralela de aco
[Nada |  Nenhum | 10 Consulte na pagina inoxidavel) é possivel com todos os tipos.
| D [Comanel magnético 15 344 a referéncia dos o . .
) , 20 sensores magnéticos. - Combinagao de 3 tipos :C de tabela aplicavel
Tipo de eixo 30 A 1] A24[C12 Tabela 1, 2
[S [Eixo simples] 40 A2| A24X 6 Tabela 1
|_W | Eixo duplo | A3/ C7[C 8 Tabela 2, 5
- A14 | C12|-X 6 Tabela 2
Padréo A continagdo etacisponielsomente
Tipo de rosca quando todas as condigdes estéo reundas na
tabela de combinagéo acima
Como pedir modelo com  |12manho| _Tipo de porta - Combinagéo de 4 tipos -G 0 de tabela aplicével
sensores ético: 10,15 xaga ,\RA51/8 A1[A2[C7|C 8] —=Tabela1,2,5
Consulte na pagina 344 20,30, 40 :Fa GC 8 L_e Angulo de rotagéo A 2[A24[ C10|[X 6] =] Tabela 1,2
informagdes sobre “como pedi” el _ 8 A14[C 7] C11[-X 6] = Tabela 2,5
produtos com sensores TN |NPT 1/8 [90] so°toi00” | A oomtinagho et dsponivelsomente
magnéticos. TT |NPTF1/8 [180] 170°t0190° ] quando odas s condies estao reunidas na
tabela de combinagéo acina
* A combinagéio de especiais simples e produzidos sob
Tabela de combinacées de especiais simples para forma da extremidade da haste "o Pt
Tabela 1. Combinacao entre -XA[] e -XA[](eixo S, W)
i - Pora superior | Todeeo | Tamanho o
SR Dkl Isuperor mierir| § | W | aplicavel Combinagéo
XA 1 |Rosca fémea na haste o — [ 10,15 XA 1 * o . .
XAY2 Fosoa Tomea na hasto —Te e 20301 |¢ lm Descreve a combinagao disponivel para as formas de eixos
XA 3 |Extremidade da rosca macho o (0|0 — @ [XA3 correspondentes.
XA 4 |Extremidade da rosca macho — | ®e|—1@® W %[ — |W *|XA 4
XA 5 |Eixo redondo [0 —|@|— | @ |XA
XA 6 |Eixo redondo — | @|—|@® w | — [W*[ — [wW *[xa §
XA 7 |Eixo redondo com passos e roscamacho ([ @ | — | @ [ @ — | @e|—|®@]|—|@[xa7
XA 8 |Eixo redondo com passos e roscamacho | — | @ [ 10,15 W*| — [W* — [W* — |W*XA 8
XA 9 | Ateragdo do comprimento da face chanfrada standard | @ | — | @ | @ —|le|—|e[—|e|—@xa9
XA10 | Ateragao do comprimento da face chanradastandard | — | @ | — | @ w [ — W = W — [w ] — (W *[xA10]
XA11 | Chanfro dupla face o (0| @ —el—]e|—-le|—@[—]e@xan
XA12 | Chanfro dupla face — e[ —| ® W — (W — [W* — [W* — [W* — |W *|xA12]
XA13 | Eixo com furo passante ole/® 0 — = =T=T=T=-T-T-lele@]—T— |
XA14 | Eixo com furo passante e rosca fémea NI 10,15 —|—-|=|=|—=-]=]—-|—|@®@|@| — | —|— [xA14
XA15 | Eixo com furo passante e rosca fémea —|e|/®|@® 20, 30, 40 — — |- =|=-]|=-|—- @ | @| - —
XA16 |Eixo com furo passante e rosca fémea DK — — | = — | =
XA17 |Eixo encurtado I 10,15 — - |e[—@|l®
XA18 |Eixo encurtado — | @| — | @] 10,1520,30,40 | * W W *| — |W*| — W
XA19 |Eixo encurtado AR 10, 15 — =] =]=]1=1=]=1=]=]1=]1=1=Iw
XA20 |Eixo invertido O|le[® @[ nisnnw [ —|[—[—]|-]-[-]-]-]=-]=-]=1-]e@
XA21 | Eixo redondo escalonado com chanfro de duplaface | @ | — | @ | @ NI ODOEOOENEne.
XA22 | Eixo redondo escalonado com chanro de duplaface| — | @ | — | @ 10,15  |W*| — [W* — [W* — [W* — [W*| — W* — | —
XA23 | Chanfro em angulo reto e[ _[®]@ e/l —0 — 0 -0/ -0 - 0o
XA24 | Chave dupla O _[® @ 20304 e|le|— |- |- |- |-|-1-]-1-1-]e

Tabela de combinac¢ées dos modelos produzidos sob encomenda

Tabela 2. Combinacao entre -XA[] e -XC[] (produzido sob encomenda/detalhes do -XCLJ, consulte a pagina 364).

XC16

Alteragao na faixa de angulo ajustavel.,

XC17

intervalo de 90° a 190°

354

imbol . Tamanho Combinagédo . P Tamanho Combinag&do
Simbolo Descrigcao aplicavel XA1a XA24 DD aplicavel XA1 a XA24
XC 7 | Eixo invertido — XC18 | Alteragdo do intervalo
Xc8 XC19 | de rotag&o 20, 30, 40
XC 9| Alteragdo do intervalo XC20 | Afteragéo na faixa de angulo ajustavel T
XC10 | de rotagao XC21 | intervalo de 90° a 190°
;g:; 10,15
[Xc13 | Alteracdo na faixa de angulo 20430'
[Xcia | ajustavel
Xci5 | 0°a 100°

* Tabela 5. Consulte a pagina 364 para obterinformagdes sobre a combinagao disponivel entre -XCl e -XCl.



Especiais simples Série CR sz

Sequenciamento padrao do eixo |

Lembretes adicionais

1. Insira as dimensdes dentro de uma faixa que
permita a usinagem adicional.

2. A SMC tomara as providéncias necessarias se
nenhuma instrugéo dimensional, de tolerancia ou
final for fornecida no diagrama.

3. O comprimento da parte néo roscada é de 2 a 3
passos.

4. A menos que especificado diferentemente, o
passo da rosca baseia-se em roscas métricas
comuns.

M3 x 0,5, M4 x 0,7, M5 x 0,8
M6 x 1

5. Insira as figuras desejadas nal__J parte do
diagrama.

6. XA1 a XA24 s3o os produtos standard que foram
usinados adicionalmente.

7. A face chanfrada da usinagem de pegas

adicionalmente é C0.5.

O eixo longo pode ser encurtado usinando-se as roscas
macho nele.

(Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*"
para a dimensao X.)

« Tipos de eixos aplicaveis: S, W

|

Simbolo

XA1 a XA

x]
N
=
N

Rosca fémea usinada dentro do eixo longo.

A dimensdo maxima L1 é, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca (Exemplo) Para M3: L1 =6

« Tipos de eixos aplicaveis: S, W

Usine as roscas fémeas dentro do eixo curto.

A dimensdo méaxima L2 é, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca. (Exemplo) Para M4: L2 =8

« Tipos de eixos aplicaveis: S, W

-]

L2+@3xP)

L2+ (3xP)

L2

L2

Tamanho 10, 15 Tamanho 20, 30, 40

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-se as
roscas macho nele.

(Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*"
para a dimenséo Y.)

« Tipo de eixo aplicavel: W

O eixo longo pode ser encurtado usinando-o no eixo redondo
escalonado.

(Se 0 encurtamento do eixo néo for necessario, indique
a dimenso X.)

(Se néo especificar a dimensao C1, indique "*" em vez disso.)
+ Tipos de eixos aplicaveis: S, W

+ Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.

para

x
(mm) mm) (mm)
Tamanhd] X [Limax. | Q1 Tamanho] Y [L2max. [ Q2 Tamanho] X [ Limax. | D1
10 | 9af8 | x-4 | M5 10 | 7a9 | Y-2 [ M5 10 | 3a18 | X-2 | 035a049
15 10a20 X=4 M6 15 8a10 Y-3 6 = 03.5a05.9

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-o no
eixo redondo escalonado.

(Se o encurtamento do eixo néo for necessario, indique "*"
para a dimensao Y.)

(Se ndo especificar a dimensao C2, indique "*" em vez disso.)
« Tipo de eixo aplicavel: W

+ Dimensdes iguais séo indicadas pelo mesmo marcador.

O eixo longo pode ser encurtado usinando-0 no eixo
redondo escalonado com roscas macho.

(Se o encurtamento do eixo ndo for necessario, indique "*"
para a dimenséo X).

(Se néo especificar a dimensao C1, indique "*" em vez disso.)
« Tipos de eixos aplicaveis: S, W

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-o no
eixo redondo escalonado com roscas macho.

(Se o encurtamento do eixo néo for necessario, indique "*"
para a dimensao Y.)

(Se néo especificar a dimensao C2, indique "*" em vez disso.)
« Tipo de eixo aplicavel: W

=
: x b
o [ -
g i B
- > L
- n
I P N &
il :; =
I — ()
Sl .
x| 5 g
(mm)
Tamanh Y [ t2max. T D2 Tamanho] X Tamanho] Y [t2'ma
10 [ 1a9 | Y " 035a04.9 10 | 8a18 10 | 6a9 vy [ ™Mama4
15 | 1a10 | Y | 0352059 15 | 95a20 15 [ 75210 | Y [ M3 M4 M5
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Série CRQ2X (tamanho: 10, 15, 20, 30, 40)

Especiais

simples:

-XA1 a -XA24: sequenciamento padrao do eixo |

O sequenciamento padrdo do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. (Consulte o prefacio 32).

Entre em contato com a SMC para obter uma folha de especificagdes ao fazer um pedido.

Sequenciamento padrao do eixo |

Lembretes adicionais |

. Insira as dimensdes dentro de uma faixa que
permita a usinagem adicional.

. A SMC tomara as providéncias necessérias se
nenhuma instrugéo dimensional, de tolerancia ou
final for fornecida no diagrama.

. O comprimento da parte néo roscada é de 2 a 3

passos.

A menos que especificado diferentemente, o

passo da rosca baseia-se em roscas métricas

comuns.

M3 x 0,5, M4 x 0,7, M5 x 0,8

M6 x 1

. Insira as figuras desejadas na [_.
diagrama.

. XA9 a XA24 s3o os produtos standard que foram

usinados adicionalmente.

A face chanfrada da usinagem de pegas
adicionalmente é C0.5.

IS}

w

b

“iparte do

o

N

O eixo longo pode ser It i
do chanfro padréo no lado do eixo longo.
(Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*"
para a dimensao X).

- Tipos de eixos aplicaveis: S, W

yany

o iment

Simbolo: A

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais alterando-se o
comprimento do chanfro padréo.

(Se o encurtamento do eixo néo for necessario, indique "*"
para a dimenséo Y.)

« Tipo de eixo aplicavel: W

O eixo longo pode ser encurtado usinando-se

um chanfro de dupla face nele.

+ Uma vez que L1 é um chanfro standard, a dimenséo E1 é de
0,5 ou mais. (Se a alteragao do chanfro padrao e o
encurtamento do eixo néo forem necessarios, indique "*" para
o L1 e as dimensdes X).

« Tipos de eixos aplicaveis: S, W

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-se

um chanfro de dupla face nele.

+ Uma vez que L2 é um chanfro standard, a dimensao E2 é de
0,5 ou mais. (Se a alteragao do chanfro padréo e o
encurtamento do eixo nao forem necessarios, indique "*" para
o L2 e as dimensdes Y).

« Tipo de eixo aplicavel: W

(mm) (mm)
Tamanho| X | Tamanho Y | L2
10 8a18 | {10-(18-X)}a(X=2) 10 [ 3a9 | 6-(9-Y)aY
15 | 10a20] {10-(20-X)}a (X=2) 15 | 3a10] 7-(10=-Y)aY
bolo A12 imbol A13

Eixo com furo passante
Di&metro minimo de usinagem para d1 é 0,1.
« Tipos de eixos aplicaveis: S, W

Uma extremidade especial é usinada no eixo longo e um furo
passante é perfurado nele. As roscas fémea sao usinadas no
furo passante, cujo didmetro é equivalente ao diametro do
furo do piloto.
« A dimens&o méaxima L1 é, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca.

(Exemplo) ParaM3: L1 =6
« Tipos de eixos aplicaveis: S, W

Q=M1 oy Q1=MI

--|

Tamanho 10, 15

L1

=

Tamanho 20, 30, 40

Uma extremidade especial é usinada no eixo curto e um furo
passante é perfurado nele. As roscas fémea sao usinadas no
furo passante, cujo didmetro é equivalente ao diametro do
furo do piloto.

« A dimens&@o maxima L2 &, como regra geral, o dobro do
tamanho da rosca. (Exemplo) Para M4: L2 =8

- Tipos de eixos aplicaveis; S, W

Tamanho 10, 15

Tamanho 20, 30, 40

1
o
o
L s Tamanho 10, 15 Tamanho 20, 30, 40
n
] - (mm)
E2 Tamanho di
T 10 02 a 03
15 02 a4
Tamanho | X ] Tamanho | ¥ T 20 0252035
10| 8ai8 [{10-(18-X}ja(X—2)] X-2 10 3a9 30 [ 03a055
15 [ 10a20 [{10- (go Xa(X=2] X-2 15 40 [odao7
simbolo: A14 Simbolo Simbolo: A16

Uma extremidade especial é usinada nos eixos curto e longo e um
furo passante é perfurado em ambos os eixos. As roscas fémea
sdo usinadas nos furos passantes, cujo didmetro é equivalente ao
diametro dos furos dos pilotos.

« A dimensdo maxima L1 &, como regra geral, 0 dobro do tamanho
da rosca. (Exemplo) Para M5: L1 =10 o
+ Tipos de eixos aplicaveis: S, W L
- Dimensbes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador. |

o

Tamanho 10, 15 =

(mm) (mm) Tamanho 20, 30,40~ (mm)
Tamanto Tamano Tamanno
) 10 15 20 30 40 Rosca 10 15 20 30 40 R 10 15 20 30 40
M3x05 025 | 025 | 025 — — M3x05 025 | 025 [ 025 — — x05 025 | 025 [ 025 — —
M4x07 - 23,3 03,3 23,3 - M4x07 — 23,3 03,3 23,3 — Ux07 — 033 | 033 23,3 -
M5x08 - — el 04,2 04,2 M5x08 — — — 04,2 04,2 x08 — — — 04,2 04,2
MEx1 = = = = 05 M6x1 — — — — 05 6x1 = = = — 05
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Encurtar o eixo longo.
* Tipos de eixos aplicaveis: S, W

Simple Specials Series CRQZX

Simbolo

XA9 a XA24

[x]
=
@
N

v
N

Encurtar o eixo curto.
* Tipo de eixo aplicavel: W

Lado do eixo longo Lado do eixo longo

para as dimensdes X e Y)
+ Tipos de eixos aplicaveis: S, W

O eixo longo e o eixo curto sdo encurtados.

+ Tipo de eixo aplicavel: W -
i
Lado do eixo longo X
Lado do eixo curto
n
>
(mm)
Tamanho| X Y

10 2a18 1a9

15 2a20 al0

20 17230 ais

30 18a32 ails

40 18,5236 a20

Lado do eixo longo —
i I
il L I { rﬁl\ of H
| Rl
= | i
Lado do eixo curto 1r 3 Lado do eixo curto 1r 3
o o
Lado do eixo curto > >
Tamanho 10, 15 Tamanho 20, 30, 40
(mm) (mm)
Tamanho| X Tamanho| Y
10 2al8 10 1a9
15 2a20 15 ailo
20 17a30 20 ail5
30 18a32 30 al8
40 18,5 a 36 40 a20
Simbolo: A
Inverta o conjunto do eixo. (Encurtando assim O eixo longo pode ser encurtado usinando-o no eixo redondo
a extremidade longa e a extremidade curta do eixo). escalonado com um chanfro de dupla face.
(Seo do eixo no for ério, indique *** (Se 0 encurtamento do eixo nao for necessério, indique “*” para

a dimenszo X).(Se nao for especificada a dimensao C1, indique
“ como alternativa).

: A22

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-o0 no eixo
redondo escalonado com um chanfro de dupla face.

(Se o encurtamento do eixo ndo for necessério, indique *** para
a dimenséo Y.)
(Se n@o especificar a dimens&o C2, indique *** em vez disso.)

dupla face de angulo reto nele
*Uma vez que L1 é um chanfro standard, a dimenséo E1 é de
0,5 ous mais.
(Se a alteragéo do chanfro standard e o encurtamento do eixo
néo forem necessarios, indique "** para o L1 e as dimensdes X).

* Tipos de eixos aplicéves: S, W o Dependendo da alteragdo que foi
- L + Dimensdes iguais sao indicadas pelo I o feita, a parte plana do produto
Lado do eixo curto ‘ ‘ Lado do eixo curto ; mesmo marcador ] L standard pode permanecer.
L T i
< s — LEIE
[ ] I
| —| o T e >
i | L
- o [0
Lado do eixo ' Lado do eixo longo m
longo 5 N
=i Q) Dependendo da alteragao que
Tamanho 10,15 > | Tamanho 20, 30, 40 o e e e
‘—ﬂ‘ n 0 produto standard pode -
(mm) o - ermanecer. 1
Tamanho] X Y x| 3 - * Tipo de eixo aplicavel: W Lt
10 2a10 Tail7 ! + Dimensoes iguais sao indicadas g
15 2ail Tai9 (mm) pelo mesmo marcador. w (mm)
20 252165 | 16a285 Tamanho] X  [Limax.] L3 [ D1 amanhol V' Tiomax.] L4 [ D2
30 3a20 16a30 10 | 5a18 | X-35|[L1+15 |035a049 10 | 3a9 |Y-15][12+15 0352049
40 3a22 16,5a 34 15 [ 55a20 | X-4 | L1+2 |e35a059 15 [ 35ai10 | Y-2 | 12+2 |035a059
simbolo: A23) simbolo: A24
O eixo longo pode ser encurtado usinando-se um chanfro de Chave dupla

Chaves e chavetas sao usinadas adicionalmente em 180° a
partir da posi¢ao padréo.

* Tipos de eixos aplicaveis: S, W

+ Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.

« Tipos de eixos aplicéveis: S, W
- e
T - -l
P | a
i |
o .
i
i i Chave 4:
-l
3 S L
x
[ 1 (mm)
(mm) Tamant chavela L
amanhg X | 5] TC3 max. 20 4x4x20 3
10 | 8ai8| (10-(18-X)ja(X-2) | X2 30 4x4%20 4
15 [10a20 [ {10-(20-X)}a(X=2) | X2 40 5x5x25 5
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Série CRQ2X (tamanho: 10, 15, 20, 30, 40)
Especiais simples:
-XA31 a -XA59: sequenciamento padrao do eixo Il

O sequenciamento padréo do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. (Consulte o prefacio 32).
Entre em contato com a SMC para obter uma folha de especificacdes ao fazer um pedido.

Sequenciamento padrao do eixo Il
Tipo de eixo aplicavel: X, Y, Z, T,Je K

Como Eedir
c[D]ra2xB [T][P][20 |%| 90 |-[M9BW|- X [A34]A37]C12]-X6 |

Com anel magnético ISensor magnético ISl’mboIos para produtos especiais
m Consulte na pagina 344 informagdes simples, produzidos sqb el_u:omenda
“ sobre *como pedi” produlos com * Quando o nimero de combinagdes for 1 ou 2,

sensores magnéticos consulte a tabela 3 e 4.
. i Tamanho ) * A combinagao de XA é possivel para até 2 tipos.
Tipo de eixo * A combinacdo de -X6 (especificagdo de eixo,
X | Eixo simples com quatro chanfros 10 chaveta paralela inoxidavel) esta disponivel
15 para todos os tipos.
Y Eixo duplo com chaveta
zZ Eixo duplo com quatro chanfros 20
T Eixo redondo simples =0 =
J o duplo 40 * Combinagéo » Combinagéo de
K Eixo redondo duplo de 3 tipos tabela aplicavel
*Consulte nas paginas 352 e 353 L e Angulo de rotacio A33 | A34] C12| Tabela 3, 4
as variagdes dos tipos de 9 — = ¢ A34 | A37 |-X 6| — =] Tabela3
eixos. [ 90] 80°a100° A35 | C 7 C12| — > Tabela4.5
180 170°a 190 Ad0| c 8]-x 6| —={ Tabela4,5
= A combinagao esta disponivel
Padrao somente quando todas as
condicdes estao reunidas na

Como pedir modelo com tabela de combinagao acima.

sensores magnéticos * Combinacao * Combinacéo de

Consulte na pagina 344 informagdes sobre “como ded tipos tabela apl'cavel

pedir® produtos com sensores magnéticos. A33 [A34 | C 7] C12] —>] Tabela3 4,5
A34 | A37 | C12|-X 6] —>] Tabela3, 4
A43]C 7] c11]-X 6] —>{ Tabela4,5
A combinagéo esté disponivel

Tipo de rosca &—

Tamanho| Tipo de porta
10,15 | Nada M5

somente quando todas as
condigdes estéo reunidas na
tabela de combinagdo acima.

Nada Rc 1/8 * A combinagdo de especiais simples e produzidos sob
20, 30, TF G1/8 encomenda é possivel para até 4 tipos.
40 TN NPT 1/8

TT NPTF 1/8
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Especiais simples Série CR sz

Tabela 3. Combinacao entre -XA[] e -XAU (eixos X, Y, Z, T, J, K)

Simbolo

-XA31 a XA59

Tabela de combinac6es de especiais simples para forma da extremidade da haste

x]
N
=
N

[}
==
==
=
~

Simbolo Descrigdo :;:zf"‘::;:' 7 KT'pone e)':o % Tﬁ;ﬂz’vg Combinagéo CRB1
XA31 |Rosca fémea na haste | —|—-|-|-|-]@ 20,30, 40 XA31 * Tipos correspondentes de eixos disponiveis para combinagao MSU
XA32 |Rosca fémea na haste — el =]=-1=-1T=-1Te@]= et * [XA32

XA33 |Rosca fémea na haste ® —|® & & — | — | —| 1015 | — | — [XA3 CRJ
XA34 | Rosca fémea na haste - || -] e | e — 120,30,40 | — | — |K T*XA34

XA35 |Rosca fémea na haste e | - |-|-|-1@®@|—-—|@ 20,30, 40 L= — — — |XA35 CRA1
XA36 |Rosca fémea na haste - e @®@|-|—-|-|-]@ . — | — | J* | — |X Z*XA36 -7
XA37 |Eixo redondo escalonado | - | e e | | — | — | — 10, 15, — | — | — |KT*| — | J* |XA37

XA38 | Eixo redondo escalonado — e |- @ === —=]20,3040 | — | —[K*| = | =] = [k* [:RA1
XA39 |Eixo com furo passante [ BN ) - |-|-]1®]|—-]20340| - | —-|—-|—-|—-|—-1]-

XA40 |Eixo com furo passante [ BN ) - ® | @ |- |- | = 10, 15, — — — — — — — CRQZ
XA41 |Eixo com furo passante [ N ] — | — | ®| — | @ (20,30,40 | — — — — — - | =

XA42 |Exocomfuopassanteeroscafémea | @ | @ | — | — | — | — | @ | — 20,3040 | — | — | — | — | — | — | —

XA43 |Exocomfuopassanteeroscafémea | @ | @ | — | @ | @ | — | — | — =T =T=1= IVIS(]
XA44 |Eixocomfuropassanteeroscafémea | @ | @ | @ | — | — | @ | — | @ 10, 15, — — — — — — | — |XA38

XA45_|Chaniro de corte médio ® |- | ® @ ® | — | — | — 123040 — | = | — [K*| = [J* | — | K* |XA33]XA40[XA41]XAd5 MSZ
XA46 | Chaniro de corte médio —_ e |- |e|-|=-]=]= oIk = | = [ = k*| = [ = | = = [k*|xae8

XA48 | Aleragio do comprimentodoiolongo | @ | — | — | — | — | — | @ | — v Y | = == = =(vy*| == =1<= m
XAA49 |Alteragio do comprimentodoeixocuto | — | @ — |- | -] —|@®@| —1]20,30,40|Y*| — — — — — — —ly*| — — — —

XAS50 |Alteragio do comprimentodoeixoduplo | @ | @ | — | — | — | — | @ — — — — — — | = —|ly*| = | = - | = RO
XAS51 |Alterago do comprimentodoeixolongo | @ | — e o | — | — | — — | = = KT — | J*| — |K*| — KT* — | — | K*

XA52 |Alteragdodo comprimentodoeixocuto | — | @ | — | @ | — | — | — | — 10,15, — — | K*| — — — |K*| — | — | K*| — KT% —

XA53 | Aleragio do comprimentodoeixodupo | @ | @ | — | @ | — | — | — | — 03040 —T == === K*| — | — | =

XA54 | Aleragio do comprimentodociolongo | @ | — | — | — | — | @ | — | @ T x| =z ===~z = | =

XAS55 |Alteragdo do comprimentodoeiocuto | — | @ | @ | — | — | — | — | @ 20,30,40 | — —|Jd*| = |z*| = |J*| — — — |, 2% = | J*

XA56 | Alteragdo do comprimento do eixoduplo | @ | @ — | =] =-]=-|=-1@® — — — — — — — — — —|lz*| — —

XA57 | Ateragéo do comprimertodoeiodupo | @ | @ | @ | — | — | — | — | — | 1015, | — | — | — | = | = | = | = | = | =[=[J* [ =] =

XAS58 | Eixoinvertido, Aeragdo o comprimento doeioduplo | @ | @ [ ] — | ®@| — | — | —20,30,40 | — — — — — — — — — JE| = —

XAB9 | Enoinverido, Meregio doconpimentodoeiodp | @ | @ | — | — | — | @ | — | — |20,30,40 | — — — — — — | = — | = — | x*| = | —

Tabela de combinac6es dos modelos produzidos sob encomenda

Tabela 4. Combinacao entre -XA[ e -XCL (p sob do -XCLJ,
" - Tamanho Combinagédo
Simbolo DI aplicavel XA31 a XA59
XC 7 |Eixo invertido —
XC 8 [ ]
XC 9 ~ . . [ )
Alterag&o do intervalo de rotagéo
Xci0 ¢ ¢ °
XC11 [ ]
XC12 10, 15, [ ]
= . A 20, 30, 40
XC13 | Alteragéo da faixa de angulo [ ]
XC14 | ajustavel 0° a 100° [ ]
XC15 [ ]
XC16 | 5oraga0 da faixa de angulo ajustavel 90° a 190° ]
XC17 [ ]
ig:g Alteragéo do intervalo de rotagao :
20, 30, 40
XC20 Alteragao da faixa de angulo ajustavel 90° a 190° °
XC21 [ ]
* Tabela 5. Consulte a pagina 364 para sobrea 4o disp entre -XCLl e -XCL]

a pagina 364).

359



Série CRQ2X (tamanho: 10, 15, 20, 30, 40)
Especiais simples:
-XA31 a -XA59: sequenciamento padrao do eixo Il

O sequenciamento padréo do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. (Consulte o prefacio 32).
Entre em contato com a SMC para obter uma folha de especificagdes ao fazer um pedido.

Sequenciamento padrao do eixo Il

Lembretes adicionais

1. Insira as dimensdes dentro de uma faixa que
permita a usinagem adicional.

2. A SMC tomara as providéncias necessarias se
nenhuma instrugéo dimensional, de tolerancia ou
final for fornecida no diagrama.

3. O comprimento da parte ndo roscada é de 2 a 3
passos.

4. A menos que especificado diferentemente, o
passo da rosca baseia-se em roscas métricas
comuns.

M3 x 0,5, M4 x 0,7, M5 x 0,8
M6 x 1

5. Insira as figuras desejadas na [__Tiparte do
diagrama.

6. XA31 a XA59 sdo os produtos standard que
foram usinados adicionalmente.

7. A face chanfrada da usinagem de pegas

adicionalmente é C0.5.

bolo: A31

Rosca fémea usinada dentro do eixo longo.
+ A dimensao maxima L1 &, como regra geral, o
dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M3: L1 =6
« Tipo de eixo aplicavel: Y

L1+@xP)

Rosca fémea usinada dentro do eixo longo.

+ A dimens&@o maxima L1 é, como regra geral, 0
dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) ParaM3: L1 =6

« Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T

Q1=m{]

[
xLh
[l i
+ Lo
it "

O

[ s —
(mm)
Tamanho| Q1

10 M:
15 M3, M4
20 M3, M4, M5, M6
30 M4, M5, M6, M8
40 M4, M5, M6, M8, M10

Usine as roscas fémeas dentro do eixo curto.

+ A dimensd@o maxima L2 é, como regra geral, 0
dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M4:L2=8

- Tipos de eixos aplicaveis: J, Z

L2+@BxP),

- (mm
Tamanho| Q2

20 M3, M4

30 M3, M4, M5, M6

40 M4, M5, M6, M8

Usine as roscas fémeas dentro do eixo curto.

« A dimensao maxima L2 é, como regra geral, o dobro
do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M5: L2 = 10

« Tipos de eixos aplicaveis: K, T, X

Eixo K

Eixo T, X

L2+ @3xP)
L2
L2+ (3xP)

Q2=Mi"2
(mm)
Tamanho| Q2

10 M:
15 M3, M4
20 M3, M4, M5, M6
30 M4, M5, M6, M8
40 M4, M5, M6, M8, M10

: A37

O eixo longo pode ser encurtado usinando-o no eixo redondo
escalonado. (Se o encurtamento do eixo nao for necessério,
indique “*” para a dit &0 X).(Se néo for ifi a

bol
Usine as roscas fémeas dentro do eixo curto.
+ A dimens&@o maxima L2 é, como regra geral, 0
dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) ParaM4: 12 =8
« Tipo de eixo aplicavel: Y

L2+(@xP)

(mm)
Tamanho Q
20 M3, M4
30 M3, M4,M5
30 M4, Mi5,M6

bolo: A35

Rosca fémea usinada dentro do eixo longo.

+ A dimensao maxima L1 é, como regra geral, o
dobro do tamanho da rosca.
(Exemplo) Para M3: L1 =6

« Tipos de eixos aplicaveis: X, Z

L1+@xP)

(mm)
Tamanhol Q1
20 M3, M4
30 M3, M4, M5, M6
40 M4, M5, M6, M8
: A38

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando-o no
eixo redondo escalonado.

dimensao C1, indique “*” como alternativa)
- Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T
+ Dimensdes iguais s&o indicadas pelo mesmo marcador.

D1 =

(Se o do eixo nao for necessario, indique "*"
para a dimenséo Y.)

(Se nao especificar a dimensao C2, indique "*" em vez disso.)
+ Tipo de eixo aplicavel: K

- Dimensdes iguais sdo indicadas pelo mesmo marcador.

(mm)
Tamanho] D1 Tamanho| Y L2 méax. D2
10 0352049 10 al8 Y 035 a 049
15 03,5 2059 15 a20 Y 03,52a059
20 05 a 09,9 20 a 30 Y 052099
30 05a011,9 30 a32 Y o5a011,9
40 05a014,9 40 a36 Y 05a014.9
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simbolo: A39

Eixo com furo passante
Diametro minimo de usinagem para d1 € 0,1.
« Tipo de eixo aplicavel: Y

Tamanho| 1
20 02,52 03.5
30 03a05.5
40 04 a o7

Especiais simples Série CRQZX

Eixo com furo passante
Diametro minimo de usinagem para d1 é 0,1.
« Tipos de eixos aplicaveis: K, T

Simbolo

XA31 a XA4

simbolo: A

Eixo com furo passante
Diametro minimo de usinagem para d1 € 0,1.
- Tipos de eixos aplicaveis: J, X, Z

x]
N
=
N

[}
==
==
=
~

RB1

o
=
=
=y

v
N

Tamanho|
1

Uma extremidade especial € usinada nos eixos curto e longo e um furo
passante & perfurado em ambos os eixos. As roscas fémea séo
usinadas nos furos passantes, cujo dimetro & equivalente ao diametro
dos furos dos pilotos.

+ A dimenséo méxima L1 é, como regra geral,

Uma extremidade especial é usinada nos eixos curto e longo e um furo
passante é perfurado em ambos 0s eixos.

As roscas fémea sdo usinadas nos furos passantes, cujo didmetro é
equivalente ao diametro dos furos dos pilotos.
« A dimens&o maxima L1 é, como regra geral,

Eixo J Eixo Z
(mm)
Tamanh di
10 02 a 03
15 02a 04
20 02,5 a 05
30 o3 a o7
40 04 a 08

Ad4

Uma extremidade especial é usinada nos eixos curto e longo e um furo
passante é perfurado em ambos 0s eixos,

As roscas fémea sdo usinadas nos furos passantes, cujo diametro &
equivalente ao diametro dos furos dos pilotos.

+ A dimensao méxima L1 é, como regra geral, o dobro do tamanho da rosca.
+ Tipos de eixos aplicaveis: J, X, Z

duas vezes o tamanho da rosca. [ duas vezes o tamanho da rosca. Lﬁ; - Dimensdes iguais sao indicadas pelo mesmo marcador.
« Tipo de eixo aplicavel: Y L4 « Tipos de eixos aplicaveis: K, T i
- Dimensdes iguais séo indicadas o  Dimensbes iguais s indicadas S
pelo mesmo marcador. -7 pelo mesmo marcador.)
|
T Tamanh
Rosca 10 15
(mm) 3x05] 025 | 025
amannd 4x07] = 033
Rosca 20 &0 £y 5x08] — —
M3 x 0,5 02,5 — - 6x1 - -
M4 x0,7 03,3 23,3 = M8x125] — -
M5 x 0,8 - 04,2 04,2 M10x15] — -
M6 x 1 = = 05 Rc 1/8 - -

O eixo longo pode ser encurtado usinando-o com um
chanfro de corte médio.

(Se o encurtamento do eixo nao for necessario, indique "*"
para a dimens&o X).

(A posigao é a das faces standard na porgéo de chaveta).
- Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T

O eixo curto pode ser encurtado ainda mais usinando um
chanfro de corte médio nele.

(Se o encurtamento do eixo néo for necessario, indique "*"
para a dimenséo Y.)

(A posigao é a das faces standard na porgéo de chaveta).
- Tipo de eixo aplicavel: K

Encurtar o eixo longo
« Tipo de eixo aplicavel: Y

o Lado do eixo longo
Wi=1"73 Wl
-
- I |
=t i
i [ Lado do eixo curto
x S
O Tamanho 20, 30, 40
< ﬁ >
(mm) - (mm)
Tamant X w1 L1 max. 3 max. Tamanh Y w2 L2 méax. L4 méx.
10 | 6ai8 05a15 | X-2 L1— 10 | 4a18 05a15 Y L2— (mm)
15 | 65220 05a15 X-=2 L1— 15 [ 45a20 05a15 Y L2 - Tamanho] X
20 | 9,5a30 1a X-25 L1— 20 ,5 230 1a2 Y L2 — 20 17 a30
30 [11,5a32 1a X-3 L1-— 30 [ 85a32 1a2 Y = 30 18232
40 [12,5a36 1a X-3 L1- 40 ,5a36 1a2 Y L2 — 40 18.5a36
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Série CRQ2X (tamanho: 10, 15, 20, 30, 40)
Especiais simples:
-XA31 a -XA59: sequenciamento padrao do eixo Il

O sequenciamento padréo do eixo é tratado com sistema simples produzido sob encomenda. (Consulte o prefacio 32).
Entre em contato com a SMC para obter uma folha de especificagdes ao fazer um pedido.

Sequenciamento padrao do eixo Il

Encurtar o eixo curto. O eixo longo e o eixo curto sdo encurtados. Encurtar o eixo longo.
- Tipo de eixo aplicavel: Y « Tipo de eixo aplicavel: Y « Tipos de eixos aplicaveis: J, K, T
Lado do eixo longo th Ll ; ;
0 i
x
Lado do eixo longo x
T J:Il . < Lado do Lado do L
@ o ; eixo longo eixo longo
[ 1 ‘ T
o
L E@ | | @ B =
Lado do eixo curto Lot i [
n [
> Lado do eixo curto b { M
! Lado do eixo curto Lado do eixo curto
Tamanho 20, 30, 40 > Tamanho 10, 15 Tamanho 20, 30, 40
Tamanho 20, 30, 40 (mm)
Tamanho] X
(mm) (mm) 10 3218
Tamanho Y Tamanho| X Y 15 3a20
20 17 a 30 20 17 a 30 17 a 30 20 3,5a30
30 18a32 30 18a32 18a32 30 4a32
40 40 18,5236 18,5236 40 4a36
Simbolo: A52 simbolo: A53 simbolo: A54
Encurtar o eixo curto. O eixo longo e o eixo curto sdo encurtados. Encurtar o eixo longo.
« Tipo de eixo aplicavel: K - Tipo de eixo aplicavel: K - Tipos de eixos aplicaveis: X, Z
Lado do Lado do Lado do “~ Ladodo = i
eixo longo Il eixo Iongoil eixo longo x| eixolongo il x s LhJ
Y Y
- ] L_ado do x x
I ] i — ! ] =t T eixo Iongoﬁgﬁ }%ﬁ
I | I |
i i i i 1 ]
Lado do =1 Lado do = | Lado do =21 Lado do L I | |
eixo curto > | eixo curto >| | eixo curto >| eixo curto > Lado do m
Tamanho 10, 15 Tamanho 20, 30, 40 Tamanho 10, 15 Tamanho 20, 30, 40 eixo curto
Eixo X Eixo Z
(mm) (mm)
Tamanh Y Tamanho| X Y
10 a8 10 3ai8 1a18 (mm)
15 a20 15 3a20 1a20 Tamanho| X
20 a30 20 3,5a30 1a30 20 35a21
30 agd2 30 4a32 1a32 4a24
40 236 40 4236 1236 4a27
simbolo: A55 Simbolo: A5
Encurtar o eixo curto. 0O eixo longo e o eixo curto sdo encurtados. O eixo longo e o eixo curto sao encurtados.
« Tipo de eixo aplicavel: J, Z « Tipo de eixo aplicavel: Z * Tipo de eixo aplicavel: J
Lado do Lado do
eixo longo il eixo longo Il i Lado do ut Lado do n
— Lado do eixo longo x eixo longo X | eixo longo x
= ! ] i i
I | f } =
Y (i T N
Lado do eixo curto Lado do eixo curto | - Lado do [ Lado do i
i W . eixo curto ! _i| eixo curto Ll
Lado do eixo curto 1 1 n
Te ho 10, 15 > > L > >
man Ll
amanho 10, Tamanho 20, 30, 40 i Tamanho 10, 15 Tamanho 20, 30, 40
(mm) > (mm)
mm,
— Tamanho X Y
Tammanh Y Tamanho 20, 30, 40 10 3418 Ta
10 Tao (mm) 15 3a20 a10
15 ai0 Tamanho| X Y 20 35230 a5
20 ai5 20 35a21 1ai5 30 4232 218
30 aig8 30 4a24 1ai8 20 24236 220
40 a 20 40 4a27 1a20




Especiais simples Série CRQZX

Simbolo

-XA49 a XA59

NS
=
N
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==
==
=
~

O eixo de rotag&o é invertido, e depois séo encurtados O eixo de rotagéo é invertido, e depois encurtado o eixo
os eixos longos e curtos. longo. CRB1
« Tipo de eixo aplicavel: J, T « Tipo de eixo aplicavel: X
Ll Ll Lado do eixo curto MSU
il i
Lado do » | Ladodo P
eixo curto eixo curto AML — CRJ
T - (i |
: ! @ : : ! i CRA1
i iy L i -Z
P P Lado do eixo longo BRA1
Lado do =+ Ladodo = [
eixo longo > eixo longo > "
Tamanho 10, 15 Tamanho 20, 30, 40 CRQZ
(mm)
Tamanho| X Y
10 a0 Tai7 (mm) MSQ
15 all 1a19 Tamanho Y
20 35a16,5 1a285 20 1a19,5
30 a20 1a830 30 1a22 MSZ
40 4a2 1a34 40 1a25

Bl
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Série CRQ2X
Especificacoes produzidas sob encomenda 1

. ~ ) ~ P " conends
Entre em contato com a SMC para obter informagdes detalhadas sobre dimensdes, especificagdes e tempo de execugéo. Ly

ComoEedir
c[D|rRQ2xB |_F_||20|%|90|—|M9BW|—X|A1|C7|C12|-X6|

Com anel magnético
[Nada | e | Sensor magnéti imbolos parap s imples, p
pag + Quando o nimero de combinagdes for 1 ou 2, consulte a
referéncia dos sensores tabela 2, 4 & 5.
Tipo de eixo magnéticos. * Acombinagéo de XA é possivel para até 2 tipos.
S| S Eixo simples Tamanho * A combinagao de -X6 (especificacdo de eixo, chaveta
£ 10 inoxidavel) esta disponivel para todos os tipos.
Elw Eixo duplo
% X | Eixo simples com quatro chanfros ;g . Combi dode3 - Combinagéo de
ol Y Eixo duplo com chaveta | v— . .z
3 30 tipos tabela aplicavel
2| Z | Eixoduplo com quatro chantros
8 T Eixo redondo simples 40 C7 |C12| -X6 Tabela 5
& Eixo duplo A combinagao esta disponivel
e Eixo redondo duplo L e Angulo de rotagdo somente quando todas as
" " condigdes estdo reunidas na
[90] 80°a 100 oromncas
tabela de combinagao acima.
B [180] 170° a 190°
Padrao - Combinagio de 4 - Combinagio de
Tino d tipos tabela aplicavel
ipo de rosca
P a [AiTc7c12]-x6] >{ Tabela2,5 |
Como pedir modelo com Tamanho| _ Tipo de porta A combinagéo est4 disponivel
sensores magnéticos 10, 15 | Nada M5 somente quando todas as
Consulte na pagina 344 informagdes sobre “como Nada | Rc1/8 condighes estdo reunidas na
tabela de combinagéo acima.
pedir” produtos com sensores magnéticos. 20, 30, TF G1/8 ¢
40 TN NPT 1/8 * A combinagdo de especiais simples e produzidos
TT | NPTF1/8 sob encomenda esta disponivel para até 4 tipos.

Tabela de combinac6es dos modelos produzidos sob encomenda

Tabela 5. Combinacéo entre -XC[] e -XC[]
Simbolo Descrigao Tamanho aplicavel | Continagio
XC7 |Eixo invertido XC 7

Xcs =
a |Alteragdo do )

xc11 | intervalo de rotagao
XC12

10, 15,

Alteracéo da faixa de angulo 2030, 40

XC15 ajustavel 0° a 100°

XC16 | Alteracdo da faixa de angulo ajustavel
XC17 |90° a 190°
XC18
XC19
XC20 | Alteragao da faixa de angulo ajustavel
XC21 [90°a 190°

Alteragdo do intervalo de rotagdo

20, 30, 40
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Kl Eixo invertido

Especificacoes produzidas sob encomenda Série CR QZX

CRQ2XB
CDRQ2XB

Especificacoes

Consulte “como pedir” na pagina 344. |— XC7

Eixo invertido

Tamanho aplicavel

10, 15, 20, 30, 40

Tipo de eixo aplicavel

EixoS,W, X, T, J

Lado do eixo curto

Lado do eixo curto

Simbolo

!ﬂ_\ i
\ V
| |
| o |
1
[
| . |
Lado do eixo longo | Lado do eixo longo
Tamanho 10, 15 Tamanho 20, 30, 40
(mm)
Tamanho M H
10 10 17 (—)*
15 11 19 (—)*
20 16,5 28,5 (19.5)*
30 20 30 (22)*
40 22 34 (25)*
* Para eixo X
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série CRQ2X

Especificac6es produzidas sob encomenda 2

Entre em contato com a SMC para obter informagGes detalhadas sobre dimensdes, especificagdes e tempo de execugao.

E Alteracao do intervalo de rotacao

CRQ2XB P - P —_
CDRQZXBl Consulte “como pedir” na pagina 344. | X
Especificacdes

[Tipo de eixo aplicavel[ S, W, Y |

\ Lembretes adicionais \

Simbolo

proudo SO0

aconend?

-XC8 a XC11, XC18/XC19

O ponto inicial de rotagdo mostra as posi¢cdes de um chanfro plano e a ranhura de chave quando pressurizado para a porta de ligagéo (B).

O ajuste do angulo no ponto inicial de rotacédo e no
ponto final esta em +5°.

A faixa de rotag@o foi alterada. O angulo de rotagao esta
em 90° £10°.

O ponto inicial de rotagdo esta na linha perpendicular
(para baixo).

b k
Final
a B
rotagdo
o K3
A

Ponto inicial de rotagdo

A figura mostra a vista da extremidade do eixo longo.

O ajuste do angulo no ponto inicial de rotagdo e no
ponto final esta em +5°.

A faixa de rotagao foi alterada. O &ngulo de rotagao esta
em 90° £10°.

O ponto inicial de rotagao esté na linha horizontal (para
a esquerda).

Final da rotagédo

C10

O ajuste do angulo no ponto inicial de rotagéo e no ponto
final esta em +5°.

A faixa de rotagao foi alterada. O &ngulo de rotagao esta
em 90° £10°.

O ponto inicial de rotagdo estad na linha perpendicular
(para cima).

bol

Ponto inicial de rotagao

5° 5° 5e
o I k3 EH g o
Pont B Final
in‘i?ia?de ’f\ @ —D d,‘ana
rotag@o ! EH ! rotagao
I Ka d n
A A

A figura mostra a vista da extremidade do eixo longo.

O ajuste do angulo no ponto inicial de rotacdo e no
ponto final esta em +5°.

A faixa de rotagdo foi alterada. O angulo de rotacdo
esta em 180° +10°.

O ponto inicial de rotagdo esta na linha horizontal (para
a esquerda).

\“\ewalo de rota¢a~o

+|

Ponto inicial de rotagao sg\al
rotagao
A figura mostra a vista da extremidade do eixo longo.

C

O ajuste do angulo no ponto inicial de rotacdo e no
ponto final esta em +5°.

A faixa de rotacdo foi alterada. O angulo de rotagao
esta em 180° +10°.

O ponto inicial de rotagao esta na linha perpendicular
(para baixo).

bol

5° 5e
A figura mostra a vista da
extremidade do eixo .
longo. Final da rotagdo
K3 i B
<
I
g ‘ @
g o
H &Y
©
13 [
e A
Ponto inicial
Tamanho de operagao de rotagao
20 5
30
40

A figura mostra a vista da extremidade do eixo longo.

C

O ajuste do angulo no ponto inicial de rotagdo e no
ponto final esta em +5°.

A faixa de rotacéo foi alterada. O angulo de rotagao
esta em 180° £10°.

O ponto inicial de rotagéo esta na linha perpendicular
(para cima).

5
Ponto inicial
de rotagao

]
]

bol

A figura mostra a
vista da
extremidade do
eixo longo.

50

B3ej0; op meme‘“\

— Finalda
Tamanho de operagdo  rotag@o
20

30 50
40
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E Alteracao da faixa de angulo ajustavel (0° a 100°, 90° a 190°)

CHQZXBl Consulte “como pedir” na pagina 344.| ==X

CDRQ2XB

Simbolo
-XC12 a XC17, XC20/XC21

Especificagoes

Simbolo

0O angulo de rotagdo pode ser ajustado entre 0° e 100°.

[Tipo de eixo aplicavel | S, W, Y, X*, Z*, T+, J*, K*|

Al

\ Lembretes adicionais \

O ponto inicial de rotagdo é a posicdo de um
chanfro plano e a ranhura de chave quando o
atuador esta pressurizado através da porta de
conex&o B.

* Apenas XC12 e XC16 sdo compativeis com os
tipos de eixos X, Z, T, Je K.

O

8.8l

Final da
rotagao

A figura mostra a vista da
extremidade do eixo longo.

O angulo de rotagdo pode ser ajustado entre 0° e 100°.

Final da rotagédo

B
s
Ponto Lg
inicial de
rotagdo I K3
A
Tamanho| L max
10 15
15 18
20 24
Afigura mostra a vista da 30 27
extremidade do eixo longo. 40 315

-XC12 a XC17, XC20/XC21

0O angulo de rotagdo pode ser ajustado entre 0° e 100°.

Especificagdes produzidas sob encomenda Série CR sz
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T B
© | |CRJ
Ponto Final &
inicial de | $8ac50 W CRA1
rotagéo I ﬂ -Z
CRA1
CRQ2
L max T he
10 15 am1ag ° 5 Ponto inicial Msu
15 8 15 8 ponto
20 4 20 4
30 T/ 30 1 A figura mostra a vista da MSZ
40 1,5 40 1,5 do eixo longo.

simbolo: C

O angulo de rotagdo pode ser ajustado entre 0° e 100°.

Ponto inicial de rotagdo

Final
da
rotag@o

A figura mostra a vista da
extremidade do eixo longo.

O angulo de rotagao pode ser ajustado entre 90° e 190°.

\“\e(" alo de Mota, 3o

L max
10 15
15 18
20 24
30 27
40 31,5

O angulo de rotagéo pode ser ajustado entre 90° e 190°.

= Ponto
Final da B ol de
rotagcao

L
.l rotagao

>
o

max

A figura mostra a vista da
extremidade do eixo longo.

0 angulo de rotagao pode ser ajustado entre 90° e 190°.

Final da
rotagao

O angulo de rotagao pode ser ajustado entre 90° e 190°.

Ponto inicial
de rotagao

° >
§ L 3,
L s | TR
1 s Neold | Ll owd H
o] s OO RO O ORO 2
@
— S2) 2 %:://g [m3] %:://g 3
P EH z (A + 5?
Ponto K3 Final da | Tamaodeoperacie O A 5 Tamam
inicial de b 3 ‘Tamanho de operacdo &, ' Tamamod
rotagao A fotagao 20 B °
30
Tamanho | L max 40 b I
10 15 onto inicial .
15 18 Tamanho | L max de rotagao E;?:ééjoa Tamanho
20 24 20 24 20
A figura mostra a vista da 30 27 30 27 A figura mostra a vista da A figura mostra a vista da 30
extremidade do eixo longo. 40 31,5 40 31,5 do eixo longo. extremidade do eixo longo. 40

H



série CRQ2X
Especificacdes produzidas sob encomenda 3

Entre em contato com a SMC para obter infor

sobre di

especificagoes e tempo de execugao.

Simbolo
n Especificacao do eixo, da chaveta feita de aco inoxidavel.

nggg))((ngipoeixo | |Tamanho| - | Rotacéao | S-X6

© Consulte "Como pedir" na pagina 344
para obter mais informagdes.

Eixo, chaveta feitos de
aco inoxidavel.

0 ago inoxidavel é usado como material substituto para pegas padréo quando usadas em
Ges com a possibilidade de oxidagao ou a

Fluido Ar (dispensa lubrificagdo)

Tipo de eixo aplicavel

S,W,X,Y,Z,T,J,K

Tamanho aplicavel 20, 30, 40
Pressao maxima de trabalho 1,0 MPa
Pressao minima de trabalho 0,1 MPa
Amortecedor Nao fixado

Intervalo de rotacdao

80° a 100°, 170° a 190°

Peca de aco inoxidavel

Eixo, chaveta

Conexao Rc 1/8, G 1/8, NPT 1/8, NPTF 1/8

Montéavel

Sensor magnético
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Mesa rotativa de baixa velocidade
Modelo pinhao-cremalheira

Série MSQX

Tamanho: 10, 20, 30, 50

x]
N
=
N

[}
==
==
=
~

Como pedir

MSQX B[10][ |A[ |-[M9BW]| ||

Especificacao de baixa velocidade ITamanho

()
=)
(=~
—_

=
]
[

Produzido sob encc
Consulte detalhes na pagina 370. CRJ

10
20 Numero de sensores CRA1
30 magnéticos Wi
50 Nada | 2pss
" S 1pg-
Tipo de rosca
n n pegas

Tipo de porta Tamanho|

. M5 | 10,20
[ | Rc1/8 Sensor magnético

==
=]
SI|=

%ﬂ 30, 50 [ Nada [Padrao | [ Nada [ Sem sensor magnético (com anel magnético) | Msu
?m X | Produzido sob encomenda * Consulte os modelos de sensores magnéticos
NPTF 1/8 aplicaveis na tabela abaixo. MSZ

Com parafuso de ajuste

Sensores magnéticos aplicaveis/Consulte especificagdes detalhadas de sensores magnéticos nas paginas 807 a 856.

Bl
R

& Tenséo da carga Modelo do sensor magnético | Comprimento do cabo (m) *
= Fungdo Entrada | ’% C 05 315 prg"c“;:e‘géo Carga
= " Sra ER Said " s ~ ica
[= especial elétrica 2 (Saida) DC AC Perpendicular | Em linha (Nil) ul@ aplicavel
O 3 fios (NPN) MONV | MoN | @ [@®® O] O | oo
3 _ 3 fios (PNP) 5V, 12V MoPV | MoP | @ (@ @O O de Cl
§ 2 fios e MoBV | moB | @ @@ O O -
8 | indcacaocedagrsio | EXTXCZN S IV MONWY [ MoNW [ @ [8TO[OL O [awuo | g
2 (display de 2 cores) Grommet |Sim| 3 fios (PNP) | 24V ; — [moPwv | moPw | @ ®/O] O deCl | oLp
2 2 fios 12V M9BWV | MoBW | @ (@@ O| O -
é Resistente a agua | 3 fios (NPN) | MONAV** | MONA** | O @0 [©) Circuito
5 (indicador de 2 cgores) 3 fios (PNP) 5V.12v M9PAV** | MOPA** | O @O O de CI
2 fios 12V M9BAV** | M9BA** | O @O O =
Q 3 Circuits
8 | ataen | — - | A%V | Ao @ _|@ - _ | W _
53 o Grommet Sim NPN) 5V
2¢ 2 fios Y 100V A93V A93 [ 2K 2K ) - - Relé,
3 Nao 12V | wvenes | AQOV A90 o @ - — Creutodel | CLP
** Embora seja possivel montar sensores magnéticos do tipo resistente & 4gua, note que o proprio atuador rotativo n@o é de construgéo resistente  dgua.
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m -+ Nada (Exemplo) MONW * Sensores éti com “O sdo idos apos o dos pedidos.
im- M (Exemplo) M9NWM
3m- L (Exemplo) MONWL

5m- z (Exemplo) M9NWZ
] Consulte, nas paginas 843 e 844, detalhes do

sensor magnético de estado sélido com conector pré-cabeado.

* Sensores magnéticos s&o enviados em conjunto (mas nao montados).
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Série MSQX

Simbolo

ido sob .
"T,L“’f;:a Produzido sob encomenda

(Consulte detalhes na pagina 376).

[ Simbolo | Especificacoes/Contetdo

-X15[]| Com batente externo

370

Especificacées
Tamanho 10 \ 20 \ 30 \ 50
Fluido Ar (dispensa lubrificagéo)
Presséo maxima de trabalho 1MPa
Press&o minima de trabalho 0,1 MPa
Temperatura ambiente e do fluido 0 a 60 °C (sem congelamento)
Amortecedor Nao fixado
Faixa de ajuste do angulo 0a190°
Angulo maximo de rotagéo 190°
Conexao [Porta de extremidade: M5 x 0,8 ‘ Rc 1/8, G 1/8, NPT 1/8, NPTF 1/8
Porta lateral M5 x 0,8
Saida (N'm)* 089 | 18 | 27 46

* Saida sob a presséo de trabalho de 0,5 MPa. Consulte mais informagoes na pagina 341.

Porta frontal

Porta lateral

Energia cinética admissivel e intervalo de ajuste do tempo de rotacdo

Tamanho | Energia cinética admissivel (J) Faixa de ajuste do tempo de rotagéo operacional estavel (s/90°)
10 0,007
20 0,025
1t05
30 0,048
50 0,081

Nota) Se operado onde a energia cinética excede o valor admissivel, isso pode causar danos as partes
internas e resultar em falha do produto. Tenha atengéo especial aos niveis de energia cinética ao
projetar, ajustar e proceder a operagéo, a fim de evitar exceder o limite permitido.

Peso

((*]}

Tamanho 10

20 30 50

Bésico 500

940 1230 1990

* Sem incluir o peso do sensor magnético.




Mesa rotativa de baixa velocidade modelo L.
pinhao-cremalheira Série MSQX

Direcao de rotacao e angulo e rotacao

+ A mesa rotativa gira no sentido horario quando a porta A é pressurizada e no sentido anti-horario quando a porta B é pressurizada.
+ Ajustando o parafuso de ajuste, a extremidade de rotagéo pode ser definida dentro das faixas mostradas no desenho para o dngulo de rotagéo desejado.

[x]
=
@
N

Sentido anti-horério Furo do pino de posicionamento

Porta A ﬂ A—,
L n

=
=0

v
N

Parafuso de ajuste A

(Para 0 ajuste da extremidade de
rotagé@o no sentido anti-horario)

Parafuso de ajuste B
=H

[}
==
==
=
~

()
=)
(=~
—_

(Para 0 ajuste da extremidade de
rotago no sentido horario) L

=
]
[

o
==
[

Porta B
Sentido horario
CRA1
-Z
Com parafuso de ajuste CRA1
Tamanho Ajuste do angulo pelo parafuso de ajuste
10 10,2° CRQZ
20 7,2°
30 6,5° Nota) M su
50 8,2° * Os desenhos mostram a faixa de rotagéo do furo do pino de

posicionamento.

« A posigao do furo do pino no desenho mostra a extremidade da
rotagdo no sentido anti-horario quando os parafusos de ajuste A e
B s&o apertados de forma igual e a rotagao ¢ ajustada para 180°.

=
7
N

Exemplo de faixa do angulo de rotacao

Bl
R

« Diversas faixas de rotagdo s&o possiveis, conforme mostrado nos desenhos abaixo usando parafusos de ajuste A e B.
(Os desenhos também mostram as faixas de rotagdo do furo do pino de posicionamento).

« O angulo de rotagdo também pode ser definido em um tipo com amortecedor inercial.

Faixa de ajuste ajustando o

arafuso A
Furo do pino de posicionamento p:

Parafuso de ajuste A
(Para o ajuste da extremidade de
rotagdo no sentido anti-hora

Parafuso de ajuste B

(Para o ajuste da
rotagao no sentido horario)

Faixa de ajuste
ajustando o parafuso B

Faixa de rotagao do furo do pino

Rotacéo de 190° (maximo) Rotacéao de 180°
Faixa de ajuste ajustando o Faixa de ajuste ajustando Faixa de ajuste ajustando o
parafuso A o parafuso A parafuso A

€

Faixa de ajuste Faixa de ajuste
ajustando o parafuso B ajustando o parafuso B

Faixa de ajuste ajustando,
o parafuso B

Rotacéo de 90° Rotacéao de 90° Rotacéo de 90°
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Série MSQX

Deslocamento da mesa (valores de referéncia)

Os gréaficos seguintes mostram o 100
deslocamento no ponto A, que € de 100 mm  gaco
de distancia do centro de rotagdo, onde a Carg
carga é aplicada.
2
§
E
8
38
8
o
MSQXB10A MSQXB20A
300
€ 400 =
£
s £
S £
€ L
Q [=
£ 2
k] 8
o
§ g 250
[s]
350
200
300
0 5 10 15 20 25 30 0 10 20 30 40
Carga (N) Carga (N)
MSQXB30A MSQXB50A
350
300
300
€ —
£ 250 £
o g
= )
£ < 250
I
o £
o [+
= &
@ K]
e 200 8
o
200
150
150
100 100
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 100
Carga (N) Carga (N)
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Construgéo

Lista de pecas

Mesa rotativa de baixa velocidade
modelo pinhao-cremalheira

21

el

i

CDOB®ODB OGO

0 ©

:

Lista de pecas

e ® OO0

Série MSQX

x]
N
=
N

=[S
= | =2

(7] ==

c||3| S

o
==
[

x)
N
=
=

==
=]
SI|=

==
I
N || S

H

N° Descricdo Material N° Descrigcédo Material
1 | Corpo Liga de aluminio 15 |Anel de desgaste Resina
2 | Tampa Liga de aluminio 16 |Vedacao do pistdo NBR
3 | Placa Resina 17 |Rolamento Ago de rolamento
4 | Vedagio NBR 18 |Rolamento Aco de rolamento
5 | Tampa lateral Liga de aluminio 19 |Parafuso philips N° 0 Ago
6 | Pistdao Ago inoxidavel Parafuso philips ‘ Tamanho: 10 Ago inoxidavel
7 | Pinhdao Aco cromo-molibdénio 20 Parafuso interno fino ‘ Tamanho: 20 a 50 Ago cromo-molibdénio
8 | Porca sextavada Ago 21 |Parafuso sextavado interno Aco inoxidavel
9 | Parafuso de ajuste Aco cromo-molibdénio 22 |Parafuso sextavado interno Aco inoxidavel
10 | Gaxeta NBR 23 |Porca de pressdo Aco inoxidavel
11 | Gaxeta NBR 24 |Pino paralelo Aco-carbono
12 | Mesa Liga de aluminio 25 |Arruela de vedagido NBR
13 | Retentor do r Liga de aluminio 26 |Plugue Ago
14 | Anel éti —
* Peca individual ndo pode ser enviada.
Pecas de reposicao
- Referéncia
Descricéo
10 20 30 50
Kit de vedacao P523010-20 P523020-20 P523030-20 P523040-20
No. Descrigdo Qude. | N° Descrigdo Qude. | N° Descrigdo Que. | N° Descrigao Qtde.
4 Vedacéo 1 4 Vedacao 1 4 Vedagao 1 4 Vedacéo 1
Pecas 10 | Gaxeta 1 | 10 | Gaxeta 1 | 10 | Gaxeta 1 | 10 | Gaxeta 1
incluidas no 11 | Gaxeta 1 11 | Gaxeta 1 11 | Gaxeta 1 11 | Gaxeta 1
kit de vedagéo | 15 | Anel de desgaste 4 | 15 | Anel de desgaste 4 | 15 | Anel de desgaste 4 | 15 | Anel de desgaste 4
16 | Vedagéo do pistao 4 | 16 | Vedagao do pistéo 4 | 16 | Vedagéo do pistio 4 | 16 | Vedago do pistao 4
25 | Arruela de vedagao 2 | 25 | Arruela de vedagdo 2 | 25 | Arruela de vedagdo 2 | 25 | Arruela de vedagdo 2

* Um conjunto inclui todas as pegas acima.
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Série MSQX

Dimensoes

Basico: MSQXB[_A

8 x WD profundidade WE (Circunferéncia: equivalente a 8)

QU
4 x JJ profundidade 8
exd S0
JA profundidade do furo escareado JB
|
EE Y P4
E N
Eff\o
T
BD e
2xM5x0,8 2
Conex&o (conectada) g
3
oDD H
8
BB ob s
5
DE s
2xP L...CA 2] ﬁ -
Conexao I u.‘
2 x JC profundidade JD i t
I
[T
1 a =
E—r—a w ]
w Ol 0 H = o 2
7 = 3] o %d 1
i <
a oDF %)
@ AY ‘ 1 (Passante) ﬁ
g
AX kS
AV AU [BA oDG BA| 3
o
(Aprox. max. SU) S B
SF g
A 3
o
AA o
A A
¥ ¥,
I~
©
2
2 3
o
(]
o
(]
2
. 2
Exibir 3
o
%
[
>
(mm)
Tamarhol AA| A |AU | AV |AW | AX |AY |BA |BB |BC|BD |BE|CA|CB| D DD |DE|DF DG |FA |FB |FC|FD| H | J [JA|JB
10 |554| 50 | 66|20 [155] 12 4 95|345|278| 60| 27 | 4,5 (285 |45h9 |46h9 [20H9| 6 [15H9| 8 | 4 45 | 13 68| 11 6,5
20 |708| 65 | 7,6 |275|16 14 5 |12 |46 |30 76 | 34 | 6 |30, |60h9 |61h9 |28H9| 9 |[17H9| 10 25 |65 | 17 | 86| 14 8,5
30 [754| 70 | 76|29 |185] 14 5 |12 |50 |82 84 | 37 | 6,5|33,5|65h9 |67h9 |32H9| 12 |22H9| 10 | 45 | 8 65 | 17 86| 14 8,5
50 |854| 80 |10 |38 |22 19 6 |155|63 |37,5|100 | 50 |10 |37,5|75h9 |77h9 |35H9| 13 |26H9| 12 | 5 3 75| 20 |105| 18 | 105
(mm)
Tamarol — JC | JD JJ Ju P Q | S |SD|SE|SF|SU|UU|WA/WB/WC| WD |WE/WF XA XB|XC|YA|YB|YC
10 [M 8x125| 12 [M5x0,8 |M 8x1 |M5x08 |34 | 92| 9 |13 | 45 [17,7| 47 [15 |3H9| 3,5 |M5x08 | 8| 32 | 27 [3H9| 35 | 19 |3H9| 3,5
20 | M10x15 | 15 | M6 x 1 M10x1 | M5x0,8 | 37 [117]10 | 12 | 60 |25 | 54 |20,5|4H9| 4,5 | M6 x 1 10 | 43 | 36 |4H9| 4,5 | 24 |4H9 | 4,5
30 | M10x15 | 15 | M6 x1 M10x 1 Rc 1/8™* | 40 [127|11,5| 14 | 65 |25 | 57 |23 |4H9| 4,5 | M6 x 1 10 | 48 | 39 |4H9| 45 | 28 |4H9 | 45
50 | M12x1,75 | 18 | M8x 1,25 | M14x 1,5 | Rc 1/8** | 46 |152|14,5| 15 | 75 [31,4| 66 |26,5|5H9| 55 | M8x 1,25 | 12 | 55 | 45 |5H9| 5,5 | 33 [5H9| 55

** Alémde Rc 1/ 8, G 1/ 8, NPT 1/ 8 e NPTF 1/ 8 também estao disponiveis.
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Mesa rotativa de baixa velocidade L.
modelo pinhdo-cremalheira Série MS QX

Posicao adequada de montagem do sensor magnético (ha detec¢éo no fim do curso)

B

A

[x]
=
@
N

v
N

[}
==
==
=
~

!

Anel magnético
o

=T CRJ
Faixa de operagédo na posigao
adequada de montagem (Lm/2) CRA1
Posicdo mais -z
sensivel ' | Faixa de operagéo do sensor
magnético simples (Lm) CRA1
N Sensor tipo reed Sensor de estado sélido
Tamanho Angulo de Angulo operacional | Angulo de Angulo operacional | Angulo de MSQ
(o
olagse A B (6m) histerese | A B @am histerese
10 190° 27 45 90° 10° 31 49 42° 10° MSZ
20 190° 35 62 80° 10° 39 66 35° 10°
30 190° 39 | 68 65° 10° 43 | 72 30° 10° m
50 190° 49 83 50° 10° 53 87 24° 10°

Angulo operacional Bm: Valor da faixa de operagao do sensor magnético simples (Lm), como representado pelo
angulo de rotagao do eixo
Angulo de histerese: Valor da histerese do sensor magnético representado pelo angulo

MRQ

Nota) Como os valores acima s&o fornecidos somente como referéncia, eles nao s&o garantidos.
Na configurago real, ajuste-os apés confirmar a condi¢éo de operagéo do sensor magnético.
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Série MSQX
Especificacoes produzidas sob encomenda:

Entre em contato com a SMC para obter especificagdes, tempo de execucéo e precos detalhados.

produz 500
anconends

Simbolo

Com batente externo X150/X151/X152/X153

Evite que o torque de aperto seja partido na extremidade da rotagao.

Como Eedir

AX-| M9|BW|—|X1 50|

l Localizacédo da porta de conexéo e angulo de rotacao
Tamanho« Tipo de porta Sensor magnético X150 | Padréo, 180°
m Tipo de porta Tamanho ‘ Nada ‘ Sem sensor magnético (com anel magnético) ‘ X151 | Padréo, 90°
[ 20 | Nada M5 10, 20 * Consulte, na pagina 369, as referéncias X152 | Tipo simétrico, 180°
| 30 | Rc 1/8 | 39 50 dos sensores magnéticos. X153 | Tipo simétrico, 90°
[s0 | [ TF G18 Ao
™ NPT 1/8 =0 ngulo de rotacdo 55
T NPTF 1/8 — ~
X150: Padréao, 180° X151: Padréo, 90°
lg lg
x x
opr ~ 9lol & = = 2
Especlflcagoes 2|g| 8 o 62N ol ]
58| 8= QL —
<] © 6 ) ﬁ ©
Tamanho 10 | 20 [ 30 | 50 8l |5 ‘ 1 5
Angulo de rotagio 90°, 180° s a o
Faixa de ajuste do angulo Cada da rotagao *5. <3 - =
* Especificagdes diferentes das acima s&o as mesmas que para o padrdo. g X152: Tipo simétrico, 180° X153: Tipo simétrico, 90°
218 8 .§
Peso o 3 )
N |@ S 15}
= o
@ |s g ° °
Tamanho 10 20 30 50 Slo g g
90° spec, 600 1150 1460 2390 E‘ 5 5
180° spec, 570 1090 1390 2280 o o
* Valores sem incluir o peso do sensor magnético.
Dimensdes
——
2]
| w
w
w
u
3 g
S| &
u
X%
o
=
0 (=) 2xK
l O Parafuso sextavado interno

Observagao) Este componente nao existe para o tipo de 180°.

Tamanio) EA | EB | EC | ED | EE | EF | GA | GB | GC | GD | GE K NA | NB | NC | ND
10 47,1 | 443 | 335 14 91,4 80 20 15,6 11 7,5 | 45,2 M8 x 1 10 5,5 12,5 4
20 57,1 | 55,3 43 18 112,4 | 100 25 19,5 14 9,5 | 56,4 M10 x 1 14 8 16,5 4
4

6

30 58,4 | 60,3 46 19,5 | 118,7| 110 27 21,5 14 9,5 | 61,5 M10 x 1 14 8 16,5
50 744 | 71,4 56 22 145,8 | 130 32 28 18 11,56 | 729 | M14x 1,5 19 8,5 19,5
* DimensGes que n&o as listadas acima s&o as mesmas que a padréo.
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Série CRQ2X/MSQX

Precaucodes especificas do produto
Leia antes do manuseio.

Consulte no prefacio 35 as Instrugdes de Seguranca e nas paginas 4 a 14 as Precaugdes do atuador

€ sensor magnético.

Selecao

A\ Cuidado

1. As alteragées na velocidade ocorrem em aplicagées nas
quais ha alteracdes na carga durante a operagao, como a
carga ser levantada (abaixada) contra a gravidade.

2. O objetivo deste produto é a rotacdo estavel em baixa
velocidade.

Ele ndo oferece nenhuma fungdo para amortecer o impacto no
inicio ou final da operagao.

3. A velocidade pode variar na extremidade da rotacao
dependendo das condi¢cdes de operacdo. (Esse fenomeno
pode ser evitado utilizando o batente externo.)
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