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Guia linear integral para alta rigidez

Preven:

A

¢ Aco inoxidavel martensitico ---=---- As posicées dos dedos
Alto grau de flexibilidade de montagem podem ser selecionadas.
Cinco maneiras podem ser montadas, a partir de trés diregoes. (Tipo standard/MHZ2)

Modelo padrao Tipo estreito
(Largura compativel MHQG?2) (Largura compativel MHQ2)

Montagem axial Montagem lateral Montagem

vertical

Série compacta

Dupla agio

o 0|
—
o | o
Usando furos Usando munhéo Usando furos Usando furos
roscados roscados passantes
Opcao de corpo .
— = = = Opcao do dedo
Tipo basico Tipo munhéo posterior
Com Com Com conexéo | Com conexao Com Com Com bico de Tipo basico Lateral Furos Dedo tipo
conexdes conexdes | instantanea | instantanea | porta M3 porta M5 ‘mangueira (roscadona | roscada | passantes na plano
laterais laterais para diregao direcao
tubulagéo aberta/ aber
va ri agaes oaxial fechada) fechada
7 .
da série of| lo
o
— N |
A iametro e W g
Série (mm) Y o o ||o o |o o | |o o | |o o | |o] |o

Standard
MHZA2-6 6

Smples agao

Simples agao
(normalmente fechada)

Com protecdo BrnEEm

i Simpies agao
contra paelra 6 |{normaimente aberta)
MHZAJ2-6 ‘Smples acao .

)

}

Dupla agéo .

Simplos agao
(nomalmente aberta)
“Smples agao
(normaimens fochada)

Dupla agao
Standard 10,16 |fsmreaes
20, [P (normaknents abertz) |

‘Simples agao

)

Dupla agéo

32,40 |[Fme

e — ® -
Curso longo 10, 16 :‘:::::éo I ® '
73N | 20, 25 | |comaen : : -
B * * .

o

Dupla agéo

6 “Simples agao

Com
protecédo Simples agao

(normalmene fechada)

contra
poeira Dupla agao

([TFAPR | 10,16 | sevococo

20, 25 | |fomainencaboray |

‘Simples agao

-9
g )
990

)

FS ZSVC



e alta precisao

nstrucao
D trilho da ?
ia integral

montagem superior
A montagem é mais segura com uma profundidade
de 0,5 a 2 mm maior do que os tipos convencionais.

0§

Acomoda varios diametros de peca
de trabalho com uma unica unidade

esc T

M Quase o dobro do curso padrao Curso longo
M Os cursos longos sdo também compactos e leves M HZL2 ©
Curso de abertura/ :
fechamento (mm) do
Série (Aberto-Fechado) Peso (g) corpo (mm)
MHZL2-10 60 16,4
MHZL2-16 135 23,6
MHZL2-20 270 27,6 ; MHZ
MHZL2-25 470 33,6 thade[

Os valores dentro dos ( ) séo para a Série standard MHZ2. Absri

==
== |l =
x| >

Uma grande variedade de tipos e variacoes
de tamanho amplo Com protegéo

Série compacta contra poeira
(sem sensor magnético) 010 a 925

— =
----> 96 s iy MHT
el -Z
i MHY
MAW
Standard A
* - u -XCI
m-m L \ Curso longo ']
‘ 210 a 025 [] MRHQ
P
26 .. [} MA
P [

3-' i ‘ " -0
: 010 a 025 232, 240 [ |
l-------------------------’ :
-----------------------------------------|

svc N

'\



série MHZ
Selecao de modelo

Selecao de modelo

Procedimento de selecao
Confirme a forga Confirme o ponto Confirme a forga externa
‘m de pegada }_> m de aperto m nos dedos
E22 Confirmacio da forga de pegada

(Conﬁrma(;éo das condigoes ) > ( Calculo da forga de aperto necessaria >—>< S o el sl e P o g il )
Ll da forga de pegada

Diretrizes para a selegao da pinga com relagéo MHZO2-16
Exemplo 3 N
P a massa da peca de trabalho P G Ee G
Massa da peca de « Embora as condigdes variam de acordo com a forma da =g
trabalho: 0,1 kg peca de trabalho e o coeficiente de atrito entre os
- acessorios e a peca de trabalho, selecione um modelo que = %0 f T
possa proporcionar uma forga de aperto de 10 a 20 vezes o 1 =l _lriE=sia 0"7 LR
Método de aperto: peso da peca de trabalho, ou mais. g 0T ——JosMPa
Nota) Para maiores detalhes, consulte a ilustracdo de 4 0,5 MPa
Pegada externa selegao de modelo. g i
* Se alta aceleragdo, desaceleragéo ou forcas de impacto 3 23 - 0,3 MPa-+—
forem encontradas durante o movimento, uma outra g 02 MPa
margem de seguranca deve ser considerada. (I 2
Exemplo) Quando se deseja ajustar a forga de aperto em 20 ‘
vezes ou mais acima do peso da pega de trabalho. 0 10 20 30 40 50 60
Forca de aperto necessaria = 0,1 kg x 20 x 9,8 m/s?a 19,6 N P
CNEED onto de pegada L (mm)
Distancia do ponto de a | - Selecao de MRZD2-16D.
aperto: L =30 mm - Uma forga de aperto de 24 N é obtida a
partir do ponto de intersecéo da distancia
do ponto de aperto L = 30 mm e pressdo
o de 0,4 MPa.
Press&o de trabalho: | * A forca de aperto é 24,5 vezes maior do
0,4 MPa = que a massa da peca de trabalho e
? portanto, satisfaz o valor de ajuste da forca

de aperto de 20 vezes ou mais.

—llustracado da selecao de modelo

Ao apertar uma peca de trabalho como na figura
a esquerda e com as seguintes definicdes,
F: Forga de aperto (N)
ﬁ} $ p: Coeficiente de friccao entre os adaptadores e
a pega de trabalho
& m: Massa da pega de trabalho (kg)
g: Aceleracao gravitacional (= 9,8 m/s?)
mg: Peso da peca de trabalho (N)

R

as condigdes sob as quais a peca de trabalho
nao caird sao

mg 2xuF>mg
"Forga de aperto de pelo menos 10 a 20 vezes o peso da peca de trabalho"

O "0 a 20 vezes mais o peso da pega de trabalho" recomendado pela SMC é
calculado com uma margem de seguranga de um = 4, que permite que impactos
ocorram durante o transporte normal, etc.

Numero de dedos

e, portanto,
Quando p = 0,2 Quando p = 0,1 mg
F>—up—
2xu
F= % x4 F=r M 44
x0, 2x0,1 Com "a" representando a margem extra, "F" é
=10 xmg =20 xmg determinado pela seguinte férmula:

- mg

F= 2xu xa

10 x Peso da peca de trabalho 20 x Peso da peca de trabalho

Nota) » Mesmo nos casos onde o cosficiente de fricgao for maior do que m = 0,2, por razdes de seguranga, selecione uma forga de aperto que seja pelo menos 10 a 20 vezes
maior do que o peso da pega de trabalho, como recomendado pela SMC.
« Se alta aceleragéo, desaceleragéo ou forcas de impacto forem encontradas durante o movimento, uma outra margem de seguranca deve ser considerada.
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Pinga pneumatica modelo paralelo Série MHZ

EXE] Forca de pegada efetiva: Série MHZ12/Dupla agao/Forga de pegada externa
Forca de pegada externa Forca de pegada externa

« Indicacao da forga de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos graficos a MHZ2-6D/MHZA2-6D MHZ2-25D/MHZL2-25D
direita é expressada como F, que é o impulso de ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
um dedo, quando ambos os dedos e os 100 =
) — Pi
adaptadores estdo em contato completo com a = 6 ll | \-iss\ao O
peca de trabalho, como mostrado na figura abaixo. 3 ~-Pressao de 0,7 MPa Z a0 L 0,6 MPa
. 3 ~———_0,6MPa E oo
g ¢ 95 up, o0 ——
o \\,a\ a — 1 | 04MPa
> 2 0.4 P 2 "
g — 03 s 40 3 MPa
o 23 MP5 j<d
S e 8 0,2 MPa
¢ & \’Z’MPQ\ 20
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
Pegada externa
9 MHZ2-10D/MHZL2-10D MHZ2-32D
MHZA2, MHZ2, MHZL2 250 T T
— 20 __Presséo de 0,7 MPa
& & = 200
Dﬂ % - Pressio de 0,7 MPa z —[ 0.6 MPa
D = g 0,6 MPa 2.0 05 MPa
j=J <
— P DU g 0.4 MPa
(]
e ————— 0.4 MPa 3 100 0,3 MPa———
L & — | 0,3 MPa 8
e E A e || [0
1 50
| MHF
0 10 20 30 40 50 o = 00 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHL
MHZ2-16D/MHZL2-16D_ MHZ2-40D MHR
| | | | 200 il 1
50 —_;"'9_5559 de 0,7 MPa | 350 Presséo de 0,7 MPa MHK
3 _ 0,6 MPa = 0,6 Mp,
£ o S o 05 uee MHS
ng;’ — | 05MPa $ 250 2> MPa
i=J
§. 30 [ 0,4 Mpa‘ 2 200 0,4 MPa MHC
5 0,3 MPa $ 150 0,3 MPa
S T @ ——
8 — 0,2 MPa s 0,2 MPa MHT
— £ 100 -7
10
* MHY
° "; 22 % g 4'_0 %0 €0 0 50 100 150 200
1t
onto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHW
MHZ2-20D/MHZL2-20D X0
60| —Pressao de 0,7 MPal |
o,
5 0| — “z MPa MRHQ
S 0,5 MPa
g === MA
2 -1 | 0,4 MPa
g o |
8 03 MPa D-O
« ey
S 20 0,2 MPa ———|
w
10
0 20 40 60 80
Ponto de pegada L (mm)
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Série MHZ

Selecao de modelo

EZ2H Forca de pegada efetiva: Série MHZO2/Dupla agio/Forga de pegada interna

¢ Indicagdo da forca de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita é expressada como F, que € o
impulso de um dedo, quando ambos os dedos
e os adaptadores estdo em contato completo
com a peca de trabalho, como mostrado na

figura abaixo.
E

F

Pegada interna

Forca de pegada interna

Forca de pegada interna

& ¢

Vi

MHZA2, MHZ2, MHZL2

& ©

L=

3

©

422

MHZ2-6D/MHZA2-6D MHZ2-25D/MHZL2-25D
“ 160 1 }
1 Pressao de 0,7 MPa
140 f
Z 1 Z 1% 0,6 MPa
< — = —
§ \Lressao‘ de 0,7 MPa § o 05 MPa‘
8 i
g \o,zMPa g 04 MPa‘
S | —— lswea S 80 -
H — loawmpa 3 C-2IMEa
8 (== VPa_| g 60 T
s 4 ——— 03MPa | 8 4 0,2 MPa
0,2 MPa
2 20
0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHZ2-10D/MHZL2-10D MHZ2-32D
T T T
| | 300 T T T
25 Pressdo de 07 MiPa | — |Pressdode ‘0,7 MPa
|
= 0,6 MPa | P e 0,6 MPa
£ 20 < 1
8 0:5 Mpf & 200 — 1 0,5 MPa ——
g 0,4 MPa o
g 15 — b 0,4 MPa
S ] a 150 -
§ © 0,3 MPa 3 0,3 MPa
8 : S 100
s 0,2 MP; E 0,2 MPa
5 50
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHZ2-16D/MHZL2-16D MHZ2-40D
70 [T T 500 L
o Presséo de 0,7 MPa | | =L EEEOEh Oy
= 0,6 WP, _ 400 ——]
2 ., . MPa z 10,6 MPa [
s Sim—l0 SMEa P _ 0,5 MPa
8 4 1 g 300
g —— | 04MPa g 0.4 MPa
T |
% 30 0,‘3 MPa — | % 200 0,3 MPa —
I |
S 20 02MPa | & 0.2 MPa
w w
100
10
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100 120

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)

MHZ2-20D/MHZL2-20D
T T T
| | |
Lo
_ 1o Presséo de 0,7 MPa
zZ |
3 80 0,6 MPa
S
ng;, 1 0,5 MPa
60
é‘ — 1 0,4 MPa
5 w0 0,3 Ml‘Da
k3 0,2 MPa
20
0 20 40 60 80 100

Ponto de pegada L (mm)




Pinga pneumatica modelo paralelo Série MHZ

Forca de pegada efetiva: Série MHZ[J2/Simples acado/Forca de pegada externa
Forca de pegada externa Forca de pegada externa

« Indicagéo da forga de pegada efetiva

A forca de pegada efetiva mostrada nos gréficos MHZ2-6S/MHZA2-6S MHZ2-25S/MHZL2-25S
a direita é expressada como F, que é o impulso ‘ ‘ ‘ ‘
de um dedo, quando ambos os dedos e os 4 ‘ ‘ 80 Pressao de 0.7 MP.
adaptadores estdo em contato completo com a ~~|_Pressio de 0,7 MPa \\\e ? a
peca de trabalho, como mostrado na figura z [~ | ’ z ‘ ‘
abaixo. g 3 I < 60 ——1_0,6 MPa
8 \\0,6 MPa kol ‘
F g — g —1 | o5mPa
g 2 0,5 MPa +—— g 40 \{\ }
o & 5 T 5 — 0,4 MPa
S — 0,4 MPa 5
(<]
o — 3 2 2 — ,3 MPa ——
e o 0,3 MPa
0,25 MPa
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
Pegada externa
MHZ2-10S/MHZL2-10S MHZ2-32S
MHZA2, MHZ2, MHZL2 T —— T T T
- Presso de 0,7 MPa 250 ‘
i |
- O 10 | S ]
_ —_1— 200 Pre de 0,7 MP;
z 0,6 N‘lPa z =00 a
< 8 @ — 0,6 MPa
D o [P 4 g e 10 T
L1 & b4 — 0,5 MPa
g s 2 — 2> MPa
3 — 0,4 MP 8 0,4 MP;
L 3 \ -\\\(0 3a | 8 100 , a _| |
g —r 0,35 MPa g ,3 MPa
w w
2 50
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHZ2-16S/MHZL2-16S MHZ2-40S
T [ [ 350 Py ]
— Pi
40 Presséo de 0,7 MPa- w00 ——eesiode 07 MPa
g ——— 0,6 MPa = o _ 0,6 MPa
© 30 s
3 — 0,5 MPa s 0,5 MPa
;3; T | S, 200 }
g 0,4 MPa 2 0.4 MPa
g 2 — T 8 150 ——
3 0.3 MPa s, 0,3 MPa
€ 4 I S 100
0,25 MPa
‘ 50
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150 200
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHZ2-20S/MHZL-20S
60 ‘ ‘
50 ——= Pressao de 0,7 MPa—
= |
3 — | _06WMPa
© 40 T
B 0,5 MP
g =0
3 —d_ 0,4 MPa
8 20 |
H S— — 3 MPa
10 T
0,25 MPa
|
0 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm)
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série MHZ

Selecado de modelo

X2 Forca de pegada efetiva: Série MHZ12/Simples agdo/Forca de pegada interna

¢ Indicacdo da forca de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita é expressada como F, que é o
impulso de um dedo, quando ambos os dedos
e os adaptadores estdo em contato completo
com a peca de trabalho, como mostrado na
figura abaixo.

F

& @

F

Pegada interna
MHZA2, MHZ2, MHZL2

Vo hal=:
=

424

Forca de pegada interna

Forca de pegada interna

MHZ2-6C/MHZA2-6C MHZ2-25C/MHZL2-25C
T T T T
s ‘ ‘ 140 Presséo de 0,7 MPa
‘ 120 — i
= Pressa = - 06
z , \{ssao ‘de 0,7 MPa Z 100 ;| ‘MPa
(] (]
© [ ° 0,5 MP;
g — 0,6 MPa g s — —
o o 0,4 MP:
g 4 0,5 MPa 3 60 f 2
g g P 0,3 MPa
s — o,‘4 MPa ° I
0,25 MP:
0,3 MPa 2 a‘
0 10 20 30 0 20 40 60 80 100 120
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHZ2-10C/MHZL2-10C MHZ2-32C
\ \ | 250 | —] 30 de
20 ~—r———Press&o de 0,7 MPa—| \-Eﬂ’ dT 0.7 MP“
\ 2 4
= 00 0,6 MPa —|
£ 0,6 MPa = ﬁ’
" 0,5 M1 E — 0,5 MPa
5 ,5 MPa g 150 —t
2 153 0,4 MPa
8 10 0,4 MPa o
s 0,35 MPa 5 e 0,3 MPa |
s S
e £
50
Y 10 20 3 40 50 0 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHZ2-16C/MHZL2-16C MHZ2-40C
60 _] T 1 500
Pressao de 0,7 MPa
50 =
= — 06 M:Pa = 400 Pressao de 0,7 I‘VIPaf
g 40— 0,5 MPa 1 0,6 MPa
g 8 300 T
g =0 04MPa — g MBS
L} 0,4 MP:
> 0,3 MPe‘: S 200 T d
g 20 i 8 0,3 MPa
w (<]
10 0,25 MT L 00
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100 120
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHZ2-20C/MHZL2-20C
100 I I
Presséo de 0,7 MPa
| |
z ®_1_ oempa
o |
B e 0,5 MPa
g |
® —L__ | 0,4 MPa
T 40 ' |
8 0,3 MPa
2 R— 25 MPa
20
0 20 40 60 80 100

Ponto de pegada L (mm)




Pinga pneumatica modelo paralelo Série MHZ

EZ2R] Forca de pegada efetiva: Série MHZ2/Dupla agdo/Forga de pegada externa

« Indicacao da forga de pegada efetiva
A forga de pegada efetiva mostrada nos gréficos
a direita € expressada como F, que é o impulso
de um dedo, quando ambos os dedos e os
adaptadores estdo em contato completo com a
peca de trabalho, como mostrado na figura

abaixo.

F

Pegada externa

& &

MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2

e

Forca de pegada externa

Forca de pegada externa

MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D

MHZJ2-25D/11-MHZ2-25D

6 l l
Presséo de 0,7 MPa

wPa

IS

—~
— |
—

Forca de pegada (N)

0.3 Mp,

\\o.z’m,\

N

0 10 20 30
Ponto de pegada L (mm)

o0 [T 1
— | Press‘ao de 0,7 MPa
Z w0 0.6 MPa
(]
° —l 0.5 MPa
ug,’ 60 —r—
Q _ 0.4 MPa
(]
o 4 0.3 MPa
<4
k3 0.2 MPa
20
0 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm)

MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D

20
z
g 15 Pressao de‘0,7 MPa——
§, 0.6 MPa
1

5‘; 1 0.5 MPa
@ — | | 04MPa
&
S 0.3 MPa

5 0.2 MPa

0 10 20 30 40 50

Ponto de pegada L (mm)

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

50 } !
z — PrEssﬁo de 0,7 MPa
§ o 0.6 MPa
54 0.5
& a0 L,
3 _ g._4M‘Pa
8 20 0.3 MPa
(=}
w 0.2 MPa
10
0 10 20 30 40 50 60

Ponto de pegada L (mm)

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D

I T T
60 Pressao de 0,7 MPa
— ‘
= w0 0.6 MPa‘
]
E, %0 0.5 MPa‘
g — 0.4 MPa
g % t i
8 " p— .3 MPa‘
i .2 MPa
10
0 20 40 60 80

Ponto de pegada L (mm)
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série MHZ

Selecédo de modelo

EX2X] Forca de pegada efetiva: Série MHZ2/Dupla agdo/Forga de pegada interna

¢ Indicagdo da forca de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
graficos a direita é expressada como F, que é o
impulso de um dedo, quando ambos os dedos
e os adaptadores estdo em contato completo
com a peca de trabalho, como mostrado na
figura abaixo.

F

& @

F

Pegada interna

MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2

426

Forca de pegada interna

Forca de pegada interna

MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D MHZJ2-25D/11-MHZ2-25D
" 160 1 1 1
12 Presséo de 0,7 MPa
140 i
Z qp = Z 0.6 MPa
§ —| Presséo de 0,7 MPa § . 0.5 MPa
5 s =———_10.6 MPa || g 0.4 MPa
o — 0.5 MPa o 80 -
8 s N ) B
s ——— 04 MPa | g 60 ——=
s 4 ————103MPa | | g w0 0.2 MPa
0.2 MPa
2 20
0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)

MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D

T T [ I
25 —Pressao de 0,7 MPa
] |

= 0.6 MPa
€ 20 f
] 0.5 MPa
agy’ 15 |
Q .4 MPa
(]
©
; 10 0.3 MP‘a
K 0.2 MPa

5

0 10 20 30 40 50 60

Ponto de pegada L (mm)

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

T T T T

60 {'esséo de 0,7 MPa

0.6 MPa

B 50
© 0.
g w0 5 MPa
8 1 0.4 MPa
o ——
o 30 T T
° 0.3 MPa
& 2 ! I
S 02 MPa__

10

0 10 20 30 40 50 60

Ponto de pegada L (mm)

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D

100 Pressdo de 0,7 MPa™ | |
\

Z w0 0.6 MF“a
©
H 1 0.5 MPa

60
g ] 0.4 MPa
[} I I
°
S w0 03MPa _| |
I<¢
g 0.2 MPa

20

0 20 40 60 80 100

Ponto de pegada L (mm)




Pinga pneumatica modelo paralelo Série MHZ

EZ2R Forca de pegada efetiva: Série MHZO2/Simples agao/Forga de pegada externa
Forca de pegada externa Forca de pegada externa

¢ Indicacdo da forca de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos MHZJ2-6S/MHZAJ2-6S MHZzJ2-25S
gréficos a direita é expressada como F, que é o ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
impulso de um dedo, quando ambos os dedos 4 ‘ ‘ 80 = e
e os adaptadores estdo em contato completo ~ _ —_Pressao de 0,7 MPa
com a pega de trabalho, como mostrado na Z r~Lress: o‘de o7 MP‘a z \ ‘ ‘
figura abaixo. g 3 T S 60 —— 10,6 MPa
. S ~ 0,6 MPa 3 ‘
2 e 0,5 MPa
(=% — Q B—
g 2 0,5 MPa g w0 \\{\ }
> & 5 I s |——1 o4wPa
S pe— 0,4 MPa S
o | E— o
o ] L2 e 3 MPa ——
e o 0,3 MPa — [ 7
0,25 MPa
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
Pegada externa
MHZJ2-10S
MHZAJ2, MHZJ2 = T T T T
Jresséo de 0,7 MPa
I _ 10
$€}—E z 0,6 MPa
= 8|—1 ‘
—— o
D S % _ | 05MPa
I7 s 6 =
(]
©°
g 0,4 MPa
L [ F— U’
S =1 0,35 MPa
2
0 10 20 30 40 50 60
Ponto de pegada L (mm)
MHZJ2-16S
I l [
40 Pressdo de 0,7 MPa
— " ‘
z | |06MPa ‘
@ 30 =T
]
3 1 0,5 M_Ea
a
3 0,4 MPa
8
S 0,3 MPa
w10 ‘ i
0125 MPa
|
0 10 20 30 40 50 60

Ponto de pegada L (mm)

MHZJ2-20S

w0 — T
\F‘rﬂo de 0,7 MPa

40 !
= 0,6 MPa

L 0,5 MPa

—dL__

20 — 0,4 MPa|— |

Forca de pegada (N)

10 0,3 MPa _|

0,2§ MPa
0 20 40 60 80 100

Ponto de pegada L (mm)
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Série MHZ

Selecado de modelo

ET2H Forca de pegada efetiva: Série MHZ02/Simples agdo/Forca de pegada interna

¢ Indicacado da forca de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita é expressada como F, que é o
impulso de um dedo, quando ambos os dedos
e os adaptadores estdo em contato completo
com a peca de trabalho, como mostrado na
figura abaixo.

F

& @

Pegada interna
MHZAJ2, MHZJ2
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Forca de pegada interna

Forca de pegada interna

MHZJ2-6C/MHZAJ2-6C MHZJ2-25C
T T T T
s ‘ ‘ 140 Pressio de 0,7 MPa
‘ 120 —— i
- Pressi _
% . \issao fle 0,7 MPa Z 100 — D,G‘MPa
S I S 0,5 MP.
:.;, — 0,6 MPa S 8 f £
3 & 0,4 MP;
g 4 0,5 MPa g 60— = ‘ g
8 S 0,3 MPa
S R 0,4 MPa 5 40
s I . 0,25 MP;
,25
0,3 MPa 20 i
[
0 10 20 30 0 20 40 60 80 100 120

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)

MHZJ2-10C

T T T
20 Presséo de 0,7 MPa
z _| 06MPa
g " \
<4 0,5 MPa
{73
s |
g 0,4 MPa
<o 0,35 MPa
o
L5
0 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm)
MHZJ2-16C
L.,
50 Pressao de 0,7 MPa
g 0,6 MP.
40 —=— d a
£ T os e
) _| _05MPa
g a0 =
2 _ 0,4 MPa
8 20 |
S 0,3 MPa
w —’—
4
° 0,25 MPa
0 10 20 30 40 50 60
Ponto de pegada L (mm)
MHZJ2-20C
100 ‘ ‘
Pressao de 0,7 MPa
> 80 i
g — 1 0.6 MPa
% 60 0,5 MPa
o
o — 0,4 MPa
g \
j=d 0,3 MPa
o
w
2 0,25 MPa
0 20 40 60 80 100

Ponto de pegada L (mm)




 Etapa 2 | Confirmacao do ponto de pegada: Série MHZ[0/Pegada externa

Pegada externa

Pinca pneumatica modelo paralelo Série M HZ

Pegada externa

Pegada externa

MHZ[2, 11-MHZ2

MHZAJ2, MHZJ2

=

¢ A pinga pneumatica deve ser operada de
maneira que o ponto de pegada "L" da pega de
trabalho e a quantidade de projecdo "H" fiquem
dentro da faixa mostrada para cada presséo de
trabalho dada nos gréficos a direita.

* Se o ponto de pegada da pega de trabalho
ultrapassar os limites da faixa, terd um efeito
adverso sobre a vida Util da pinga pneumatica.

MHZ0O2-601 MHZ[12-250/11-MHZ2-250
o 120
30 100 =
E |n 0,5 MPa 3 s,
s % 0,6 1P, 5 % \v%@
T m a %
g 2 &2 7/ oz wp 8 60 %o 05 MEa
] SEINNG Ll S 2 X% 0,6 MPa
I3 ) R 2 W 5 AT T
& 0 D N
A RN
0 10 20 30 40 0 20 40 60 80 100 120

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)

429

MHZ[O2-1000/11-MHZ2-100 MHZ2-3201
60
50 150
S
= O =
E ® g, E 100
T 3 g 2 T
8 XA F)
g 2| N3 iy
2 20 %,% AN 2w
10 Yo 6
m
0 10 20 30 40 50 0 50 100 150
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHF
MHZ[O2-160/11-MHZ2-16J MHZ2-400 MHL
o 200
MHR
50 150
£ g £
E 4 ‘“\Veo £ MHK
T o T
PN A g MHS
° 20 (53 % °
fregte e
%
% N WHT
[ 10 20 30 40 50 60 0 -Z
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHY
MHZ2-2000/11-MHZ2-200] MHW
100 X
_ 80
g %o, MRHO
T 60 3%
§ e MA
;_T’ 40 ”‘{ ?" 4‘% 4,%
o
2 & :t e D-00
Q
0 20 40 60 80 100



Série MHZ

Selecao de modelo

 Etapa 2| Confirmacao do ponto de pegada: Série MHZO/Pegada interna
Pegada interna

Pegada interna

Pegada interna

MHZ2, 11-MHZ2

I

T ‘ I
LA
Ponto
de
pegada L

« A pinga pneumatica deve ser operada de maneira
que o ponto de pegada "L" da pega de trabalho e
a quantidade de projecao "H" fiquem dentro da
faixa mostrada para cada pressdo de trabalho
dada nos graficos a direita.

* Se o ponto de pegada da pega de trabalho
ultrapassar os limites da faixa, tera um efeito
adverso sobre a vida Util da pinga pneumética.

430

MHZ[O2-601 MHZ2-2500/11-MHZ2-250
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Pinga pneumatica modelo paralelo Série MHZ

T Confirmacao da forca externa nos dedos: Série MHZ(12

e

>~ _

o §

a Mr

T
Fv [l [l -
W] CoT
L: Distancia ao ponto no qual a carga é aplicada (mm)
S Momento maximo admissivel

Modslo admissivel Momento de pitching: | Momento da guinada: | Momento da rolagem:
Fv (N) Mp (N-m) My (N-m) Mr (N-m)
MHZ[2-6 10 0,04 0,04 0,08
MHZO2-10 58 0,26 0,26 0,53
MHZ[2-16 98 0,68 0,68 1,36
MHZ[2-20 147 1,32 1,32 2,65
MHZ[O2-25 255 1,94 1,94 3,88
MHZ[O2-32 343 3 3 6
MHZ[2-40 490 45 45 9

Nota) Os valores para carga e momento na tabela indicam valores estaticos.

Calculo da forga externa admissivel (quando é aplicada carga de
momento)

Exemplo de célculo

M
(momento maximo admissivel)

Carga N-m)
admissivel = =
F(N) L x10 :

(*: Constante para convers&o de unidade)

Quando uma carga estatica de f = 10 N estiver em
funcionamento, a qual aplica momento de pitching
ao ponto L = 30 mm do guia MHZ[J2-16D.
Portanto, isto pode ser usado.

0,68

30x10-
=227 (N)

Carga admissivel F =

Carga f =10 (N) < 22,7 (N)
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Pinca pneumatica modelo paralelo (Standard)
Série compacta (Sem sensor magnético)

série MHZA2-6/MHZAJ2-6

Como pedir

MHZA %— (1 —
MHZAJ 2 —[6][D —

Com
protecao Consulte a pagina 433 para obter detalhes.
contra poeira
Tipo protecédo contra poeira
Numero de dedos Nada| Borracha de cloropreno (CR)
F Borracha de fltior (FKM)
[2 [2 dedos ] S | Borachade sicone )
Diametro Onc
[ 6mm | Pedo de corpo
Nada: Tipo basico  E: Tipo munhao posterior K: Tipo munhéo posterior P
~ . = orta
_ Com conexao lateral Porta axial com conexao
Agao (Dupla ag&@o/Simples agéo) instantanea de 04
D | Dupla agao (Simples acao)
S | Simples agéo (normalmente aberta)
C | Simples agéo (normalmente fechada)

Opgao do dedo ¢

[Padrao]
Nada: Tipo basico

H: Tipo munh&o posterior M: Tipo munhao

Conexao axial com posterior
mangueira de bico de o4 Porta axial com
(Simples agéo) porta M3

(Simples acédo)

2: Furos passantes na direcao
de abertura/fechamento
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Série compacta Sél‘ je M HZA2 '6/ MHZAJ2 '6

Simbolo

Dupla ag&o:
alca interna

T |

Dupla agéo:
Pegada externa

LE|

Simples agao/
Normalmente
fechado: Alga interna

[E |

Simples agao/
Normalmente aberta:
Pegada externa

|
produzido

Especificacoes
———
Fluido Ar

Pressdo |Dupla agao 0,15a0,7 MPa
de Simpl ‘ Normalmente aberto 0,3a0,7 MPa
trabalho |agdo | Normaimente fechado

Temperatura ambiente e do fluido -10a60 °C
Repetibilidade +0,01 mm
Frequéncia maxima de operacao 180 c.p.m.
Lubrificacao N&o requer
Acao Dupla agao/Simples ag&o

* Use a pinga com protec¢éo contra poeira ao empregar em um local em que possa haver poeira.

Modelo
Forga de aperto " Abertura/
Dia Forga de pegada por dedo fischamento P
Acdo Modelo iametro reaice/pegacaln (Ambos os | Peso
(mm) Valor efetivo (N) lados) (9)
Externa Interna (mm)
Dupla |MHZA2-6D 6 33 6.1 4 26
agao  |MHZAJ2-6D 6 ' ' 4 27
. |[MHZA2-6S 6 19 _ 4 26
Simples | i | MHZAJ2-6S 6 ' 4 27
2520 MHZA2-6C 6 _ 37 4 26
:°|MHZAJ2-6C 6 ' 4 27

Nota) Valores baseados na pressao

de 0,5 MPa, ponto de aperto L = 20 mm, no centro do curso.

Opcional
—
@®0pcao de corpo/Tipo munhao posterior
Simbolo Localizagéo da porta Tipo de porta da tubulagdo Modelo aplicavel
da tubulag@o MHZA2-6/MHZAJ2-6 Duplaagéo | Simples agao
Nada Tipo basico M3x0,5 [ ] ()
E Com conexdes laterais M3x0,5 [ ) [ ]
K Com conexdo instantanea o4 — [ ]
H Porta axial Com bico de mangueira o4 — [ )
M M3 x 0,5 — [ ]

womens] Produzido sob encomenda
(Consulte as paginas 727 a 759 para obter detalhes.)

Simbolo Especificagdes/Descricao

-X4 | Resistente ao calor (100 °C)

.X5 Vedagéo de borracha de fiior

_x1 2 Com mola na diregao de abertura

- Vedagao EPDM/Lubrificante de flior

¢

-X56 | Tipo com porta axial

=X63 | Lubrificante de flior

=X64 | Dedo: Montagem roscada lateral

-X65 | Dedo: Montagem em furo passante
=X77A | Adeséo da protegao contra poeira
=X77B | Adeséo da protegéo contra poeira (Apenas pega do dedo)
=X78A | Calafetagem da protecéo contra poeira

alafetagem da protegao contra poeira
-X78B (somente peca do dedo)
T oantooaars TANES T proCBSSamenTs 68 aIenTs |
X L ite p: q r o T

= 79 Lubrificante de fldor
=X79A | Lubrificante para méquinas de processamento de alimentos
=X81A | Tratamento anticorrosivo do dedo
=X81B | Tratamento anticorrosivo do dedo e do guia
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série MHZA2-6/MHZAJ2-6

Construcao: Tipo standard MHZA2-6

Dupla acao/Com dedos abertos

Lista de pecas

Simples acdo/Normalmente aberta

Lista de pecas

e

Ne Descrigcao Material Nota Ne Descrigdo Material Nota

1 Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 14 | Anel retentor tipo C Ago-carbono Revestido de fosfato
2 | Pistdo Aco inoxidével 15 | Plugue de escape Latao Revestido com niquel
3 Alavanca Aco inoxidavel Tratado termicamente 16 | Filtro de escape Formal polivinilico

4 Guia Ago inoxidavel Tratado termicamente 17 |MolaN.A. Fio de mola de ago inoxidavel

5 Dedo Aco inoxidavel Tratado termicamente 18 |MolaN.F. Fio de mola de ago inoxidavel

6 | Batente do rolete Ago inoxidavel 19 | Apoio N.F. Latdo Revestido com niquel
7 | Eixo da alavanca Aco inoxidavel Nitretagdo 20 | Espacador N.F. Aco inoxidavel

8 Retentor Latao Revestido com niquel 21 | Vedagéo da haste NBR

9 Trava do retentor Aco inoxidavel 22 | Vedagio do pistdo NBR

10 | Tampa Liga de aluminio Anodizado branco 23 |Gaxeta NBR

11 | Amortecedor Borracha de uretano 24 | Gaxeta NBR

12| Estoras doaco o gl

13 | Roetodaaguina_| oot 2o o

Pecas de reposicao

Descrigdo

MHZA2-601

Pegas principais

Conjunto do dedo

Entre em contato com a SMC para substituir o kit de vedagao
e o conjunto de dedo.

MHZA2-600H MHZA-A0607
Conjunto do MHZA2-6000K MHZA-A0608
munhéo posterior MHZA2-60000M MHZA-A0609
MHZA2-600E MHZA-A0610

Corpo principal do adaptador
Parafuso de montagem para
vedagdo do adaptador

* O conjunto do munhéo posterior diferente do tipo E deve ser montado no corpo especial.
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Série compacta Série MHZAZ'G/MHZAJZ'G

Construcdo: Com protecao contra poeira MHZAJ2-6

Dupla agao/Com dedos abertos

Lista de pecas

S 'F“‘
P

Simples acao/Normalmente aberta

Lista de pecas

=
==
=

Ne Descricao Material Nota Ne Descricao Material Nota MHL

1 |Corpo Liga de aluminio Anodizado duro CR Borracha de cloropreno

2 |Pistiao Ago inoxidavel 14 |Protecdo contra poeira FKM Borracha de fltor MHR

3 |Alavanca Aco inoxidavel Tratado termicamente Si Borracha de silicone

4 |Guia Aco inoxidavel Tratado termicamente 15 |Anel retentor tipo C Ago-carbono Revestido de fosfato M H K

5 |Dedo Ago inoxidavel Tratado termicamente 16 |Plugue de escape Latao Revestido com niquel

6 Batente do rolete Ago inoxidavel 17 |Filtro de escape Formal polivinilico MHs

7 |Eixo da alavanca Aco inoxidavel Nitretacdo 18 |Mola N.A. Fio de mola de ago inoxidavel

8 |Retentor Latéo Revestido com niquel 19 |MolaN.F. Fio de mola de ago inoxidavell MHc

9 |Trava do retentor Ago inoxidavel 20 |Apoio N.F. Latao Revestido com niquel  [MHT

10 |Tampa Liga de aluminio Anodizado branco 21 |Espagador N.F. Ago inoxidavel -Z

11 |Amortecedor Borracha de uretano 22 |Vedagéo da haste NBR

12 |Esferas de ago Rolamentos de ago com &l teor da 23 |Vedago do pistdo NBR MHY

13 |Rolete da agulha R°'a'"9"‘::r‘:§:§‘; Cc‘r’;"macj‘° teor de 24 |Gaxeta NBR MHW
25 |Gaxeta NBR

Pecas de reposicao

Descricao MHZAJ2-6 \ Pecas principais
Kit de vedacédo Entre em contato com a SMC para substituir o kit de vedagao.
S| CR MHZAJ2-J6
Protegéo contra poeira g FKM MHZAJ2-J6F @
=| Si MHZAJ2-J6S
E M i j
Conjunto do dedo d;t;z;[r)n contato com a SMC para substituir o conjunto
MHZA2-6000H MHZA-A0607 -
Conjunto do MHZA2-6010K MHZA-A0608 Corpo principal do adaptador
munhio posterior Parafuso de montagem para
P MHZA2-600M MHZA-A0609 vedagéo do adaptador
MHZA2-6000E MHZA-A0610

* Tipo munh&o posterior

H = Com bico de mangueira, K = Com conexao instantanea, M = Com porta M3, E = Com conexao lateral
* O conjunto do munhao posterior diferente do tipo E deve ser montado no corpo especial.
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série MHZA2-6/MHZAJ2-6

Construcao: Tipo standard

MHZA2-6] Dupla agao/Simples agao

Tipo basico

436

—

2 x M2 x 0,4 profundidade da rosca 4
(Rosca de montagem)

2 x M3 x 0,5 passante (rosca de montagem)

o7H8 ‘g 022

profundidade 1,5

_ Diametro do furo preparado 2,6 passante !
oz 3, 278 (furo de montagem) 5 ~’n§.
] L] =
o ©
- . w Bl
T =
&l o9
- ©
gl 8 11 165 14l
E- T 10£0.05
o 2
gl 5 29.8 -
sl 2 2 x M2 x 0,4 profundidade
5 <3 4 da rosca 4,5
(<] (Rosca de montagem)
M3 x 0,5
(Porta de fechamento de dedo) *
4 x M2 x 0,4 passante M3 x 0,5
(Rosca para montagem do adaptador) (Porta de abertura de dedo) *
w0
- ©
< o
el f
25 5 4.3
121

* Para simples agao, a porta em um dos lados é um furo de respiro.



Pinca pneumatica modelo paralelo/Série compacta Série MHZAZ'G/MHZAJZ'G

Dimensdes: Com protecéo contra poeira

MHZAJ2-60 Dupla acao/Simples acao
Tipo basico

100,05

o]

(14)
—1]

2 x M2 x 0,4 profundidade da rosca 4

(Rosca de montagem)

2 x M3 x 0,5 passante (rosca de montagem)

o$ Diametro do furo preparado 2,6 passante (furo de montagem)
<
/
©) ©

. T 27H8 4" profundidade 1,5

° \2/f8 o profundidade 1,5
&l o7 165 A
o] < )
5 2 2 x M2 x 0,4 profundidade da rosca 4,5
o £ 11 19,7
© S (Rosca de montagem)
of £
s g

¢}

M3 x 0,5
(Porta de fechamento de dedo) *
4 x M2 x 0,4 passante M3 x0,5
9 (Rosca para montagem do adaptador] (Porta de abertura de dedo) *
oo
: 7\J/L 7 #7
25 5 4.3
12,1

* Para simples agao, a porta em um dos lados é um furo de respiro.
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série MHZA2-6
Opcao do dedo

Montagem roscada lateral [1]

4 x M2 x 0,4 passante
Rosca para montagem de adaptador

GRS

* Especificagdes e dimensdes diferentes das acima séo

. - do tipo basi dréo.
Furos passantes na direcio de abertura/fechamento [2] """ ©© 'Po Pesieo pactee

.
R

4 x 02,4 passante
Furo para montagem de acessério

25 5

* Especificagoes e dimensdes diferentes das acima séo

Dedos tlpo p|a|"|o [3] as mesmas do tipo basico padrao.

-
e
@J

©

2/
2
o8

402
o
75

]
o

4 x M2 x 0,4 profundidade
da rosca 3
Rosca para montagem de
adaptador

7.2

37

Quando aberto 5
Quando fechado 1

0
4005

Peso: 25 g
Nota) Para montar acessoérios, use parafusos de
cabeca redonda tipo M2 JISB1101.
Tenha cuidado de ndo utilizar o parafuso
sextavado interno M2, uma vez que seu
diametro superior é grande.

* Especificacoes e dimensoes diferentes das acima sé@o
as mesmas do tipo basico padrao.
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série MHZA2-6/MHZAJ2-6
Opcao de corpo: Tipo munhao posterior

Modelo aplicavel

St Localizagéo da porta Tipo de porta da tubulagéo Modelo aplicavel
imbolo da tubulagao MHZA2 MHZAJ2 | Duplaagao |Simples agdo
E Com conexdes laterais M3 x 0,5 [ ] [ ]
H Com bico de mangueira o4 — [ ]
K Porta axial Com conex&o instantanea o4 — °
M M3 x0,5 — [ ]
Com conexao lateral [E]
MHZA2-6000E MHZAJ2-60EC]
Conjunto do
munh&o posterior
@
19 e | 3 o
- - - o -
Y
1 e @ ©
7
kS
S
4|5 10 23,7
33,8 12

* Especificagdes e dimensdes diferentes das acima séo as mesmas do tipo basico.

Porta axial (com bico de mangueira) [H]

MHZA2-600H

Conjunto do
munh&o posterior

Bico da mangueira
Tubulag&o aplicavel g4

9 o

\_[LL
’_ﬂf

@ ©

33,8

I
N
-

A

ol o 58

ol Slee

[

@

4|5 | 7 @

12 8,5

* Especificagdes e dimensdes diferentes das acima séo as
mesmas do tipo basico ou das dimensdes do munh&o

posterior do tipo MHZA.

MHZAJ2-6ZHO

20

5

* Especificagdes e dimensdes diferentes das acima s&o as mesmas do tipo basico.

Tubulagao aplicavel

23,7

* Especificagbes e dimensdes diferentes das acima sao
as mesmas do tipo basico ou das dimensdes do

munhao posterior do tipo MHZA.

Descrigao/ Tubulagao de nylon Tubulagao de nylon flexivel | Tubulagéo de poliuretano T“b”'aﬁf de bobina de

Modelo poliuretano
Especificagdes T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Diametro externo [mm] 4 4 4 4
Press@o maxima de trabalho (MPa) 1,0 0,8 0,5 0,5
Raio de curvatura min. (mm) 13 12 10 —_
Temperatura de trabalho (°C) —20 a 60 —20a 60 —20 a 60 —20 a 60
Material Nylon 12 Nylon 12 Poliuretano Poliuretano

Consulte “Best Pneumatics” n® 6 quanto a conexdes instantaneas e tubulagoes.
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série MHZA2-6/MHZAJ2-6

Porta axial (com conexao instantanea) [K]

MHZAJ2-6ZKO

MHZA2-6 30K
28 T

Conjunto do $$ UFO’ o4
‘munhao posterior o © aplicavel o
@) | ®

© 8

415 Méx. 6,7
33,8 12 10

* Especificagdes e dimensdes diferentes das acima sdo as mesmas do tipo bésico.

Tubulagao aplicavel

23,7

* Especificaces e dimensdes diferentes das acima sao as
mesmas do tipo basico ou das dimensdes do munhao

posterior do tipo MHZA.

m,

Descricao/ Tubulag@o de nylon Tubulagao de nylon flexivel | Tubulagao de poliuretano T “"”'a,‘fi?u‘.’; :::ma de
o Modell
Especificades BEEID T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Diametro externo [mm] 4 4 4 4
Presséo maxima de trabalho (MPa) 1,0 0,8 0,5 0,5
Raio de curvatura min. (mm) 13 12 10 —_
Temperatura de trabalho (°C) —20 a 60 —20 a 60 —20 a 60 —20 a 60
Material Nylon 12 Nylon 12 Poliuretano Poliuretano
Consulte “Best Pneumatics” n® 6 quanto a conexdes instantaneas e tubulagdes.
Porta axial (com porta M3) [M]
MHZA2-63C0M MHZAJ2-63 MO
M3 x 0,5
Porta da tubulagao
Conjunto do
munh&o posterior 'u\q |
1] 9o g & o
3]
- :
4|5 ™
@
33,8 12 © 10 237

* Especificagdes e dimensdes diferentes das acima sdo as mesmas do tipo basico.

* Especificagdes e dimensdes diferentes das acima séo as
mesmas do tipo basico ou das dimensdes do munhao

posterior do tipo MHZA.

Peso
(9)
Tipo munh&o posterior (Simbolo)
Modelo
E H K M
MHZA2-6010 28 28 28 28
MHZAJ2-6000 29 29 29 29
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Diametro

Pinca pneumatica modelo paralelo/
Tipo standard

Série MHZ2

Como pedir

TR MHZ2-

Numero de dedos

Diametro

Acao

[ ]-IM9BW]

Numero de sensores
magnéticos

Produzido sob encomenda

Consulte a pagina 444 para obter detalhes.

eSensor magnético

D |Dupla agdo
S | Simples agao (normaiments aberta) Nada [ Sem sensor magnético (com anel magnético) |
C | Simples agao (normalmente fechada) * Para saber 0 modelo de sensor magnético
aplicavel, consulte a tabela abaixo.
Opcao
do dedo
[Padréo] 2: Furos passantes na diregdo
= Ti Asil 1: Montagem roscada lateral : 3: Dedos tipo plano
Nada: Tipo bésico 9 de abertura/fechamento pop

Sensores magnéticos apliCéveiS/Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensor magnético.

gggﬁ
| x| =x
||~

M (Exemplo) MONWM
L (Exemplo) MONWL
Z (Exemplo) MONWZ

do pedido.

_ Modelo do sensor magnético Comprimento do cabo (m) * MHK
= Fungéo Entrada | Lampada | Cabeamento Tens&o da carga = " Conector -
PO especial elétrica | indicadora | (Saida) Diregao da enradaelétrica | g5 | 4 3 | 5 | ecapeado| Oaroaaplicavel
DC AC | Perpendicular | Emiinha | (Nada)| (M) | 1) | (@) MHS
MONV [ ] [ ] [ ] O )
3fios (NPN) g MIN MHC
5V,12V F8N — L4 — d S — Circuito
MOPV | MOP | ® | @ [@ | O O [deciruito
3 — 3 fios (PNP) integrado MHT
3 F8P = e | — @] O — 7
2
<] N M9BV M9B [ ] ° [ ] @] o
b 2 fios 12v o o o _ MHY
K] Grommet | Sim 24V — 558 — — — . Relé,
® Diagnéstico 3 fios (NPN) MONWV | MONW [} [} [ O O Circuito CLP
8 i 5V, 12V de circuitol MHW
E d( nzlca or) 3 fios (PNP) MOPWV | M9PW [} [} ] O O integrado
e 2 cores -
5 2fios 12V M9BWV | M9BW | © | @ (@ | O o —
(2] - ** i
Resistente a 3 fios (NPN) V.12V MONAV'[MONA™ | O [ O | @ | © O | Cirauito -XO
a N o circuito|
dgua 3 fios (PNP) MOPAV™ [ MOPA™ | o [ 0 | @ | © [¢) integrado
(Indicador de - - MRHQ
2 cores) 2fios 12v M9BAV " | MOBA ®] O [ ] [¢] o —
** Sensores magnéticos resistentes & 4gua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m: Nada (Exemplo) MONW * Sensores magnéticos de estado sdlido com O sao apos o recebimento MA

Nota 1) Ao usar um sensor D-F8C, monte-o a uma distancia de 10 mm ou mais de substancias magnéticas, como ferro, etc.
Nota 2) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, configure de forma que a o indicador se acenda em vermelho para garantir a detecgao na posigao adequada da pinga pneumtica.
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Série MHZ2

Como pedir

Diametro
P MHZ2 (1 -M9BW|_ |- |
i Produzido sob
Numero de dedos encomenda
[ 2 [2 dedos] Consulte a pagina 444
para obter detalhes.
Diametro Numero de sensores
10 TTomm Acéio gnéticos
16 | 16 mm Y - Nada | 2pecas
D | Duplaagio »Sensor magnético s 1 pea
20 | 20 mm S | Simples agéo (normalmente aberta)
ples ag [Nada[ Sem sensor magnético (com anel magnético) | n n pgs.
25 | 25 mm C | simples acao (normalmente fechada)
* Para saber o modelo de sensor magnético
aplicavel, consulte a tabela abaixo.
Posicao do dedo/Opcional Opcao de corpo
Standard Tipo estreito Nada: Tipo basico ~ E: Tipo munhdao  W: Tipo munhéo posterior
(Tipo compativel MHQG2) (Tipo compativel MHQ2) posterior com Porta axial com
Nada: Tipo 1 N: Tipo porta na lateral conexao instantanea
basico basico (Dupla agao/ de 04 para tubulagdo
‘ Simples acao) coaxial (dupla agdo)
Porta
1: Montagem N1: Montagem
roscada roscada
lateral ! lateral
Ll
2: Furos N2: Furos %l -
passantes na i passantes na <& z’lﬂ
diregéo de diregéo de \%’)
abertura/ abertura/ Nt
fechamento fechamento K: Tipo munhao M: Tipo munhao
e posterior posterior
3: Dedos tipo plano Porta axial com Porta axial
Os dedos tipo plano ndo tém opgdes standard e conexao com porta M5
estreito. . A .
Quando os tipos compativeis MHQG2/MHQ2 sao Ins.tantanea~de o4 (SI[aneS
necessarios, veja as especificagbes produzidas sob (Simples ag&o) acdo)
encomenda -X51 na pagina 470.
Sensores magnéticos ap"ca'VeiS/Consu\te as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensor magnético.
_ Modelo do sensor magnético |Comprimento do cabo (m) *|  Modelo aplicavel
Tipo | Fungao Entrada | Lampada | Cabeamento Tensao da carga e @iy Carga
especial elétrica |indicadora|  (saida) 05 | 1 3 5 1 510| 016 | 020] g5 Préabead aplicavel
DC AC | Perpendicular | Emlinna |(Nada)| (M) | (L) | (2)
M9ONV M9N [ [ BENeRN N N BN J o
8fos (NPN) F8N o | ®|O|—|e|e|e| —
5V,12V — Circuito de
cireuito
3 _ 3 ios (PNP) M9PV MOP L N e Ole o 0|0 o m‘leg’ado
3 F8P — e —| | O|—|@®o @ |0 —
8 M9BV M9B e & 6/ O 0 o O O o
8 2fios 12V _
7 — —_ —_ —
g Grommet | Sim 24V — 585 hd ® © oo o Relé,
© | Diagnostico 3 fios (NPN) 5V, 12V MONWV | MONW e 6| 6/ O 0o 0 o o O |circuitode| CLP
o ;. — " it
g | (ndcador 3fios (PNP) MOPWV | M9PW | @ (@ | @/ O[@ @] ® | ®| O |iegew
cor
* 2 fios 12V MOBWV| M9BW | @ | @ | @/ O/ @ | @ @ | ®| O —
Resistente 3 fios (NPN) MONAV ' [MONA™ | o] o el O] e | e[ e @ O |Ciruito de
a dgua . 5V, 12V = = circuito
(indicador 3 fios (PNP) MOPAV' [M9PA™ | O/ O | @[ O[@ | @ | @[ @] O |inegaw
de 2 cores) 2fios v M9BAV'|M9BA™ | o/ O | e[| O|e|e@e|@|@®]| O —

** Sensores magnéticos resistentes & 4gua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC néo pode garantir a resisténcia a agua.

Nada (Exemplo) MONW
M (Exemplo) MONWM
L (Exemplo) MONWL
Z (Exemplo) MONWZ

* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5
1

3
5

* Sensores magnéticos de estado sélido marcados com O s&o produzidos apés o
recebimento do pedido.

Nota 1) Ao utilizar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que a luz esteja acesa em vermelho para assegurar a detec¢éo na posicao adequada da pinga pneumdtica.
Nota 2) A montagem do furo passante n&o é possivel ao usar o sensor magnético na ranhura quadrada na lateral.
Nota 3) Quando o produto é pedido com sensor magnético, apenas o MHZ2-10 é enviado com os suportes de montagem do sensor magnético. Quando o sensor magnético é usado na ranhura

quadrada na lateral com MHZ2-16 a 25, os suportes de montagem (BMG2-012) sdo necessérios. Pega-0s separadamente. Consulte a pagina 483 para suportes de montagem do sensor

magnético.
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo standard Série MH22

Diametro

232ac40 N|igVol

Numero de dedos

Acgao

Como pedir

[ -IM9BW]

D |Dupla agéo

S |Simples agao (normalmente aberta)

C |Simples aao (normaimente fechada)

Opcao do dedo

Produzido sob encomenda
Consulte a pagina 444 para obter detalhes.

Numero de sensores magnéticos

Nada |2 pecas
S | 1pega
n n pgs.

eSensor magnético

Nada [ Sem sensor magnético (com anel magnético) |

* Para saber o modelo de sensor magnético
aplicavel, consulte a tabela abaixo.

[Padrao]
Nada: Tipo basico

1: Montagem roscada
lateral

2: Furos passantes na dire¢do
de abertura/fechamento

3: Dedos tipo plano

Sensores magnéticos apliCéVeiS/Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensor magnético.

Tenséo da carga Modelo do sensor magnético Comprimento do cabo (m) *
. Fungao Entrada | Lampada | Cabeamento - s Ce i Carga
Tipo cspasial alitrica | indiosdora (saida) Diregdo da entrada elétrica 05 | 1 3 5 p’é_Oc":bCEZLO aphca'gvel
DC AC Perpendicular | Emlinha  |(Nada)l (M) | (L) | (2)
308 (NPN) MONV MON e|e @O o
— —_ —_ Circuito de
5V, 12V SN : o : g preying

8 — 3fios (PNP) M9PV M9OP o integrado
3 F8P — eo| —|e|O —
s
£ 2tios 12V M9BV M9B e|le e |O [¢) B
2 Grommet | Sim 24V — F8B — ® —|®|O© - Relé,
£ | Diagnostico 3 fios (NPN) SV 12y MONWV | MINW | @ [ @ [ @ | O o Circutode |  CLP
g | (ndicador 3fios (PNP) ' MOPWV | MOPW | ® | @ | @ | O [°) imegrado

de2
& | dezoores) 2fios 12V MOBWV | MOBW | @ | @ | ® | O o —

Resistente 3fios (NPN) MONAV™ | MONA™ | o |0 | @ | O [¢) Circuito de

adgua > 5V,12V = = cicuito
(Indicador 3 fios (PNP) MOPAV™" | M9PA olo|le]o o integrado
de 2 cores) 2 fios 12V M9BAV” | MBA” | O[O [ e | O [°) —

** Sensores magnéticos resistentes a &gua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a dgua.
* Sensores magnéticos de estado sélido marcados com O s&o produzidos apés o

* Simbolos de comprimento do cabo:

Nada (Exemplo) MONW
M (Exemplo) MONWM
L (Exemplo) MONWL
Z (Exemplo) MONWZ

recebimento do pedido.

Nota 1) Ao utilizar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que a luz esteja acesa em vermelho para assegurar a detecgdo na posicao adequada da pinga pneumatica.

Nota 2) A montagem do furo passante no é possivel ao usar o sensor magnético na ranhura quadrada na lateral.
Nota 3) Quando o sensor magnético for usado na ranhura quadrada na lateral com MHZ2-32 e 40, s necessarios suportes de montagem (BMG2-012). Faga o pedido

Consulte a pagina 483 para suportes de montagem do sensor magnético.

E|IEINE=EI=EIEIEN=E=
= || X=X IEIZ|Z|Z|Z|| =
=|=< I ERIE R

443



série MHZ2

06

210 a 925

Simbolo
Dupla agéo: Dupla ag&o:
alca interna Pegada externa

=

Simples agao/
Normalmente
fechado: Alga aberta: Pegada
interna externa

Hs] ey

Simples agao/
Normalmente

Consulte as péaginas 480 a 484 para as
especificagdes com sensor magnético.

* Exemplos de instalagéo e posi¢des de montagem
de sensores magnéticos

* Histerese do sensor magnético

* Montagem do sensor magnético

* Projecdo do sensor magnético a partir da borda
do corpo

Produzido sob encomenda
(Consulte as paginas 727 a 759
para obter detalhes.)

produzido
s0b
encomend?

Especificacoes
———
Fluido Ar
26:0,15a 0,7 MPa
Dupla agéo 210:0,2 2 0,7 MPa
Pressdo de 016 a 940: 0,1 a2 0,7 MPa
trabalho Ngrngalmente ©6:0,3a0,7 MPa
Simples |aberto .
acto o 210:0,3520,7 MPa
fechado 216 a 940: 0,25 a 0,7 MPa

Temperatura ambiente e do fluido

-10a60°C

Repetibilidade

06 a 625: £0,01 mm
232, 940: £0,02 mm

Frequéncia méaxima de operagédo

06 a 925: 180 c.p.m.
232, 940: 60 c.p.m.

Lubrificacao

Né&o requer

Acao

Dupla agéo/Simples agdo

Sensor magnético (opcional) "=

Sensor de estado sélido (3 fios, 2 fios)

Nota) Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.
* Use a pinga com prote¢&@o contra poeira ao empregar em um local em que possa haver poeira.

Modelo
Forga de pinga M= " Curso de
- Diametro Forga de pegada por dedo aberturalfecha Nﬂmm
Agdo Modelo (mm) Valor efetivo (N) me;éola(:é";os (@)
Externa Interna (mm)

MHZ2-6D 6 3,3 6,1 4 27
MHZ2-10D(N)| 10 11 17 4 55
Duplaacio | MHZ2-16D(N)| 16 34 45 6 115
MHZ2-20D(N)| 20 42 66 10 235
MHZ2-25D(N)| 25 65 104 14 430
MHZ2-32D 32 158 193 22 715
MHZ2-40D 40 254 318 30 1275
MHZ2-6S 6 19 4 27
£ [MHZ2-108(N)[ 10 7,1 4 55
< [MHZ2-16S(N)| 16 27 6 115
5 [MHZ2-208(N)| 20 33 — 10 240
§ [MHZ2-258(N)| 25 45 14 435
S [MHZ2-328 32 131 22 760
Simples MHZ2-40S 40 217 30 1370
@ | |MHZ2-6C 6 37 4 27
% [MHZ2-10C(N)| 10 13 4 55
& |MHz2-16C(N)| 16 38 6 115
£ [MHZ2-20Cc(N)| 20 — 57 10 240
§ MHZ2-25C(N)| 25 83 14 435
5 [MHZ2-32C 32 161 22 760
MHZ2-40C 40 267 30 1370

Nota 1) Valores baseados na presséo de 0,5 MPa, ponto de pegada L = 20 mm, no centro do curso.
Nota 2) Valores excluindo o peso dos sensores magnéticos.

Simbolo Especificagdes/Descrigao
- Resistente ao calor (100 °C)
4 .
X5 | Vedagao de borracha de fidor Opc ional
-X7 | Com mola na direcao do fechamento @®0pcao de corpo/Tipo munhao posterior
S Com mola na diregéo de abertura - — —
X12 " Localizagdo da Tipo de porta da tubulagéo Modelo aplicavel
-X46 | Com controle de vazao Simbolo da tubulaca Simples
o porta da tubulagao| MHz2-6 [MHZ2-10[MHZ2-16 [MHZ2-20 [MHZ2:25 MHZ2:32 | MHZ2-40 | owaaseo [ St
S em anel magnético
Nada Tipo basico M3 x 0,5 M5 x 0,8
-X51 | Dedo compativel com MHQ(G)2 tipo plano ‘ L J L J
i ! E | Comconexces mersis | — | M3X05] M5 x 0,8 — L)
-X53 | Vedagao EPDM/Lubrificante de fiior Com conexdo Instantinea o4 para
X56 | Tipo com porta axal w Fora axel — tubulagéo coaxial — L —
K Porta axial — Com conexdo instantanea 04 — — [ ]
-X63 | Lubrificante de fldor -
X79 | Libicarte para maquinas Ge processamento de M Porta axial - Msx08 - - [ ]
X79A ﬁ‘;@ﬁg;g;;;’;;‘;‘i:g;iﬁ,z;'ﬁ,‘;’p,ocessa,“m % * Para especificagdes detalhadas de opgéo de corpo, consulte especificagdes de opgao nas
- alimentos paginas 456 e 457.
- Tratamento anticorrosivo do dedo
X81A
=X81B | Tratamento anticorrosivo do dedo e do guia




Série Clean: Pinga pneumatica

Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo standard Série MHZZ

11-MHZ2 -

Série Clean
11-: Tipo de vacuo

Numero de sensores

magnéticos*

Sensor magnético

Diametro Nada] Sem sensor magnético (com anel magnético) |
0] 10 * Para saber 0 modelo de sensor magnético
16 6 mm Aan aplicavel, consulte a tabela abaixo.
mm
Du la agéo i =
20 | 20mm [D] Duplaagio ] Posicédo/opc¢éo do dedo*
25 | 25mm * Consulte "como pedir' na pagina 442.

Sensores magnéticos apliCéveiSIConsulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensor magnético.

_ Modelo do sensor magnético ‘Comprimento do cabo (m) *
Tipo Fungéo Entrada | Lampada | Cabeamento Tenséo da carga P Conector Carga
especial | elétrica | indicadora |  (saida) £ 05 | 1 3 | 5 |précabeado|  aplicavel
DC AC | Perpendicular Emlinha  |(Nada)| (M) | (L) | (2)
3 fios (NPN) MINY, MON o ° ® O O Circuito de
5V, 12V ESN = ® | —|® o — o
8 3 fios (PNP) M9PV M9P ° e| e | O o integrado
3 _ F8P — e | —|e]O —
3 2 fios 12V M9BV MBE | e | ® | @] O [ _
3 Grommet | Sim . 24V — F8B — ® | — | ® |0 — Relé,
8 | Diagnéstico 3 fios (NPN) 5V 12V MONWV | MONW | @ | @ [ @ | O O [Croiode] CLP
§ | (Indicador 3 fios (PNP) ' MOPWV | MOPW | @ [ @ | @ | O O | integraso
§ | dozcores) 2fios 12v MIBWY | MBW | @ | @ | @ [ O o© =
Resistente 3 fios (NPN) sV 12V MONAV™ | MONA™ o) ) ° [) 1) cwnc; de
= = ciruito
(ndicador 3os (PNP) ’ M9PAV™ | MOPA™ | O | O | @ [ O | © |visyu
de 2 cores) 2 fios 12V M9BAV™™ | M9BA oOlo|l e]O o —

** Sensores magnéticos do tipo resistente & dgua podem ser montados nos modelos acima, mas,

* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m-  Nada (Exemplo) MONW
1m M (Exemplo) MONWM recebimento do pedido.
3m L (Exemplo) MONWL
5m - Z (Exemplo) MONWZ

, nesse caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a 4gua.
* Sensores magnéticos de estado sélido marcados com O sao produzidos apés o

Nota 1) Ao utilizar o indicador de 2 cores, configure-o de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a detecg@o na posigao adequada da pinga pneumatica.

Nota 2) Ao usar um sensor D-F8[], monte-0 a uma distancia de 10 mm ou mais de substancias magnéticas tais como ferro, etc.
Nota 3) Para 11-MHZ2-10D[J, a montagem do furo passante nao pode ser realizada durante o uso do sensor magnético.

Nota 4) Dois conjuntos de conexao de extensao (P3311176A) sao fornecidos com 11-MHZ2-10D[. Use-os se a conexao interferir com o sensor magnético.

Especificagoes

Fluido Ar

010:0,2 a2 0,7 MPa
216 a ©25: 0,1 a 0,7 MPa

Presséo de trabalho

e do fluido -10a60°C
petibili +0,01 mm
F éncia maxima de operaca 180 c.p.m.
Lubrificagdo Nao requer
Acao Dupla agéo
Grau de 4o de particula Grau 2

Sensor magnético (opcional) Sensor de estado sdlido (3 fios, 2 fios)

Para obter detalhes, consulte o catélogo "Série Pneumética Clean".

Porta de vacuo

~~0 vacuo concentrado das

particulas geradas
internamente impede que
elas sejam espalhadas
dentro da sala limpa.
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série MHZ2

Construcao: MHZ2-6

Dupla agao/Com dedos abertos

Lista de pecas

Simples acao/Normalmente aberta

Lista de pecas

Ne Descrigao

Material

Nota

Ne Descrigao

Corpo

Liga de aluminio

Anodizado duro

Material

Nota

14 | Esferas de ago

e ago com alto teor
de carbono e cromo

Pistdo

Aco inoxidavel

15 | Rolete da agulha

Rolamentos de ago com alo teor
de carbono e cromo

Alavanca

Aco inoxidavel

Tratado termicamente

16 | Anel retentor tipo C

Ago-carbono

Revestido de fosfato

Guia

Aco inoxidavel

Tratado termicamente

17 | Plugue de escape

Latéo

Revestido com niquel

Aco inoxidavel

Tratado termicamente

18 | Filtro de escape

Formal polivinilico

1
2
3
4
5 Dedo
6
7
8

Batente do rolete Ago inoxidavel 19 | MolaN.A. Fio de mola de ago inoxidével
Eixo da alavanca Aco inoxidavel Nitretagao 20 | MolaN.F. Fio de mola de ago inoxidavel
Suporte do anel magnético Ago inoxidavel 21 | Vedagéo da haste NBR

9 |Retentor Latdo Revestido com niquel 22 | Vedagéo do pistao NBR

10 |Trava do retentor Ago inoxidavel 23 | Gaxeta NBR

11 |Tampa Liga de aluminio Anodizado branco 24 | Gaxeta NBR

12 | Amortecedor

Borracha de uretano

13 | Anel magnético

Revestido com niquel

Pecas de reposicao

Descrigao

MHZ2-6

Pecas principais

Conjunto do dedo

Entre em contato com a SMC para substituir o kit de
vedagéo e o conjunto de dedo.

Conjunto do pistéo

MHZ2-6D0) MHZ-A0603 2EEOBEE2D
MHZ2-6SO
MHZ2-600 MHZ-A0603C 200EEODIBD
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo standard Série MHZZ

Construcao: MHZ2-10C1 a 40C]

Dupla agao/Com dedos abertos

@@@(

@ @

p-

Lista de pecas

Simples acdo/Normalmente aberta

R i
i)

/
i
m

il

wel
il

3 o

Simples acao/Normalmente fechada

@
=

Lista de pecas

iCiT

—of|

gﬁ
= =
sl

Ne Descrigao Material Nota N2 Descricao Material Nota
1 | Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 11 | Esferas de aco 1108 e a0 com aloteor MHL
2 | pistso 010, 016: Ago inoxidavel 020 a 040: 12 | Rolete da agulha FOTamETos e ado com alo teor
020 a 040: Liga de aluminio Anodizado duro 13 | Pino paralelo Ago inoxidavel MHR
3 | Alavanca Ago inoxidavel Tratado termicamente 14 | Anel retentor tipo C Ago-carbono Revestido de fosfato
4 | Guia Ago inoxidavel Tratado termicamente 15 | Plugue de escape A Latdo Revestido com niquel | IHK
5 | Dedo Ago inoxidével Tratado termicamente 16 | Filtro de escape A Formal polivinilico
6 | Batente do rolete Ago inoxidavel 17 | Mola N.A. Fio de mola de ago inoxidével M H s
7 | Eixo da alavanca Ago inoxidavel Nitretagdo 18 | MolaN.F. Fio de mola de ago inoxidavel
010 a 025: Resina sintética 032, 040: 19 | Vedagdo da haste NBR MHc
8 | Tampa 032, 040: Liga de aluminio Anodizado branco 20 | Vedagdo do pistdo NBR
9 | Amortecedor Borracha de uretano 21 | Gaxeta NBR _NZIHT
10 | imé de borracha Borracha sintética
Pecas de reposicao MHY
Descricao MHZ2-10 MHZ2-16 MHZ2-20 MHZ2-25 MHZ2-32 MHZ2-40 Pecas principais
Kit de vedagao MHZ10-PS MHZ16-PS MHZ20-PS MHZ25-PS MHZ32-PS MHZ40-PS @@ MHW
MHZ2-O0OO(N) | MHZ-A1002(N) | MHZ-A1602(N) | MHZ-A2002(N) | MHZ-A2502(N) | MHZ-A3202 MHZ-A4002
Conjunto MHZ2-000(N)1 | MHZ-AT002(N)1 | MHZ-A1602(N)-1 | MHZ-A2002(N)-1 | MHZ-A2502(N)-1 | MHZ-A3202-1 | MHZ-A4002-1 ?Qg) e -XO
do dedo MHZ2-000(N)2 | MHZ-A1002(N)2 | MHZ-A1602(N)-2 | MHZ-A2002(N)-2 | MHZ-A2502(N)}2 | MHZ-A3202-2 | MHZ-A4002-2 |montagem
MHZ2-0003 MHZ-A1002-3 MHZ-A1602-3 MHZ-A2002-3 MHZ-A2502-3 MHZ-A3202-3 MHZ-A4002-3 MRHQ
MHZ2-00D0O MHZ-A3203 MHZ-A4003
g:':’ll';'t‘;z MHZ2-00S0 MHZ-A1003 MHZ-A1603 MHZ-A2003 MHZ-A2503 MHZ-A3203S | MHz-Ad003s |220@ MA
MHZ2-00CO
. MHZ2-00DOW | MHZ-A1007 MHZ-A1607 MHZ-A2007 MHZ-A2507 - Gorpo principal do
Conjunto do MHZ2-OOODK | MHZ-A1008 | MHZ-A1608 | MHZ-A2008 | MHZ-A2508 - - aoeputor Faivso | D
de montagem para
posterior MHZ2-000CM | MHZ-A1009 MHZ-A1609 MHZ-A2009 MHZ-A2509 - — adaptador, kit de
MHZ2-0000E MHZ-A1010 MHZ-A1610 MHZ-A2010 MHZ-A2510 - - vedagdo
Conjunto da alavanca MHZ-A1004 MHZ-A1604 MHZ-A2004 MHZ-A2504 MHZ-A3204 MHZ-A4004 |®

* Opgao do dedo

1 = Rosca lateral, 2 = Furo passante, 3 = Dedos tipo plano

* Tipo munh&o posterior

W = Conex&o instantanea para tubulagéo coaxial, K = Com conexao instantanea, M = Com porta M5, E = Com conexao lateral
* O conjunto do munhao posterior diferente do tipo E deve ser montado no corpo especial.
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série MHZ2

Dimensoes

MHZZ-GD Dup|a agéQ/Simpbs 3950 Use a série MHZJ2 com uma protecéo contra poeira quando usada em local onde pode
. . . haver poeira.
Tipo basico

2xM3x 0,5 através de (rosca de montagem)
- Diametro do furo preparado 2,6 através de (furo de montagem)
36,8

20

12

+
:

0
04

11 255 102009

+0,022
388 07H8 " profundidade 1,5

53

Quando aberta 12
Quando fechada 8

M3 x 0,5
(Porta de fechamento de dedo) *
M3 x 0,5
4x M2 x 0,4 passante (Porta de abertura de dedo) *

(Rosca para montagem do adaptador)

0
4-0,05

E Montagem do sensor
&%} 4 ./—— magnético
H Dimensdes da fenda

55 Ranhura de montagem
2,5 5 » do sensor magnético

T

4.8

* Para simples acao, a porta em um dos lados é um furo de respiro.
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MHZ2-10] Dupla acao/Simples acao

Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo standard Série MH22

N P haver poeira.
Tipo basico
27
| ?} <
¢‘ ] = =
R
2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
(Rosca de montagem)
92H9+g’°25 profundidade 3
4 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 5,5
(rosca de montagem) 5.2 0,02
. ;‘ Diametro do furo preparado 2,6 passante
< (furo de montagem) Mo
j 1
—‘—L & X I z
& ® @ 2 g
f 8 e
@ S il
© il
™~ ‘ﬂ [
o ~ +0,043 "
qo| 9 23 e11H9 "o profundidade 2
o o 12
8| =
L] § 12 37,8 16,4 0,05
3
| é 2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
2 57
3 3 (Rosca de montagem)
<
®© c
5 s Nota) Ao usar sensores magnéticos, a montagem
o do furo passante néo é possivel.
M3 x0,5
4 xM2,5 x passante 0,45 (Porta de fechamento de dedo) *
(Rosca para montagem do adaptador)
M3 x 0,5
8 (Porta de abertura de dedo) *
e
© X
p: E -
g Montagem do sensor magnético
Dimensées da fenda
- BN
3 57
9
62 Ranhura de montagem
19 g | dosensormagnético
]
* Para simples acao, a porta em um dos lados é um furo de respiro.
Posicao do dedo/Tipo estreito ) / @\ )

MHZ2-100IN

54

@

! Nota) Ao usar sensores magnéticos, a

Quando 0o

Quando +2,2
fechada 5,7 -0,4

aberta9,7 0

montagem do furo passante nao
& possivel.

Use a série MHZJ2 com uma protecao contra poeira quando usada em local onde pode
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Série MHZ2

Dimensodes
—
MHZ2-160] Dupla agéo/Simples a?éo Use a série MHZJ2 com uma protecéo contra poeira quando usada em local onde pode
- s = haver poeira.
Tipo basico
30
WH%—JIQ ©
Y7 % i}ﬁ -
A
2 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 4,5
(Rosca de montagem)
ﬁ:szﬂ:;eogoﬁggjgrii)dade da rosca 8 23H9 +g,025 profundidade 3
Diametro do furo preparado 3,4 passante 0,02
(furo de montagem) N2 6,5 =0
(2]
: ) m—
= Hic
U BNE
o < f \ | ©
@ N N 8
—-—]] g —3}%&%@—
© = i
i i
oy S
¥| oo
¥ o 15 245 217H9 *5°*® profundidade 2
o < 15 e ——
8 o 75 425
© »
gl B > 23,6 0,05
S| £
| 8 67,3
8 o 2 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8
S % Nota) A montagem por furo passante néo é possivel ao (Rosca de montagem)
8 3 usar o sensor magnético na fenda quadrada.

M5 x 0,8
(Porta de fechamento de dedo) *

4 x M3 x 0,5 passante
(Rosca para montagem do adaptador)

M5 x 0,8
(Porta de abertura de dedo) *
MEE
bY T o ® Dimensoes da ranhura de
”‘@r‘ﬂkﬁ e montagem do sensor magnético
g g
°
j 4 z 6.2 Ranhura de
75 montagem do sensor
= 5 magnético Mo

19

* Para simples agéo, a porta em um dos lados é um furo de respiro.
Posicéo do dedo/Tipo estreito

- @
0|
MHZ2-16IN ] Ranhura de
{} montagem do
@ sensor magnético
21
R T : LI P :
| N |
Yol o3 ® o L - J
o ©
g o § 2 — Nota) A montagem por furo passante ndo é possivel ao
5288 usar o sensor magnético na fenda quadrada.
e
R
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo standard Série M sz

MHZ2-20C0 Dupla acao/Simples acao

Use a série MHZJ2 com uma protegéo contra poeira quando usada em local onde pode

haver poeira.

+0,030

04H9 " profundidade 4

7,50,02

L
o
52 WD)

XN

16,8 2002

+0,052

©21H9 "¢ profundidade 3

27,6 0,05

2 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10

(Rosca de montagem)

(Porta de fechamento de dedo)

(Porta de abertura de dedo) *

Dimensées da ranhura de
montagem do sensor magnético

6.2

Ranhura de

Tipo basico
35
W%ﬂ ©
Y Y % i}ﬁ 2|
K
2 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 8
(Rosca de montagem)
4 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10
(rosca de montagem)
Diametro do furo preparado 4,3 passante
(furo de montagem) Net2)
©
] ] {%}
5
3 8
A
S
~
Ny 5
9% :: 20 29
S®TJ
2gls® 95 52,8
] S®
3558
8 s 84,8
© 2
Nota) A montagem por furo passante ndo é possivel
a0 usar o sensor magnético na fenda quadrada.
M5 x 0,8
4 x M4 x 0,7 passante
(Rosca para montagem do adaptador) *
M5 x 0,8
b Fﬁ%’iﬂ 0
L@ﬁj = g -
g
°?l s 9
=
10
23

* Para simples agao, a porta em um dos lados é um furo de respiro.

Posigéo do dedo/Tipo estreito

MHZ2-20CIN
o @
i =
- —
dd [ %
°l 8

5 montagem do sensor
magnético "o

| o] BT - |
Py

A\
A

@

Ranhura de
montagem do
sensor magnético

BRI
—

S| IEI=E|=
T|Z|Z|Z| =
LS| =BT

.
=

NEE
ik

=
=
=

o't ]

e J

Nota) A montagem por furo passante néo é possivel ao
usar o sensor magnético na fenda quadrada.
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Série MHZ2

Dimensodes
——
. a H a Use a série MHZJ2 com uma protegao contra poeira quando usada em local onde pode
M_H22 255 Dupla acao/Simples acao haver podira.
Tipo basico
36.5
ﬂ N
|
R
2 x M6 x 1 profundidade da rosca 10
(Rosca de montagem)
4 x M6 x 1 profundidade da rosca 12
(rosca de montagem)
Diametro do furo preparado 5,1 passante g4H9+g'030 profundidade 4
- (furo de montagem) Net@)
o9 10 +0.02
o
[ Iy v }% |
— I
- Y Haf\ﬂz
8 8 g 8
fl = 3&%&:
K] i
@
2 L]
wa| 2
39 ooj: 25 30 - 526H9 *3%%2 profundidade 3,5
9 MT 5
245% 11 63.6
S oGS 33.6+0.05
Gl & 102.7 )
< E 2 x M6 x 1 profundidade da rosca 12
Nota) A montagem por furo passante nao é possivel ao (Rosca de montagem)
usar o sensor magnético na fenda quadrada.
M5 x 0,8
4xM5 x 0,8 passante (Porta de fechamento de dedo) *
(Rosca para montagem do adaptador) M5x 0.8
{ (Porta de abertura de dedo) *
B s :
54 . ~
LT 7 Dimensées da ranhura de
oé montagem do sensor magnético
N 6 12
- 6.2
10.7 Ranhura de
5 montagem do sensor
23.5 magnético "o
* Para simples ag&o, a porta em um dos lados € um furo de respiro. °
L4
NS |
}
Posicao do dedo/Tipo estreito \\@i @
B o - 2} F Ranhura de
” L \,\ ,\//AJ montagem do
MHZ2-250IN | NG sensor magnético
&> O ?
! 1y 1 35 |
| | L . ]
! f :
) <] f Nota) A montagem por furo passante néo é possivel ao
g °9 CE @ usar o sensor magnético na fenda quadrada.
238 %
§YN(§ o
390|3T —
SE1ch-
sl 8
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo standard Série MHZZ

MHZ2-3201 Dupla acao/Simples acao

Tipo basico
48 (57)
Os valores dentro de ( ) sdo dimensdes
para o tipo de simples agao.
©
Y
2 x M6 x 1 profundidade da rosca 10
(Rosca de montagem)
o5H9 +8'030 profundidade 5
4 x M6 x 1 profundidade da rosca 13 1240,02
- (rosca de montagem) —
°9 Diametro do furo preparado 5,1 passante
o (furo de montagem) M2
% [ &
N
~ © - 7%, © i=3
o ~ < ©
o Pl
S
H
@
« ‘w/):k ‘
o 0] 934H9+g’062 profundidade 4
2| °F 29 40 (49)
c:co S8 .26 |
8% ('S“ S 12 67 (76)
82 37 40201
58|08 113 (122)
S o 2 x M6 x 1 profundidade da rosca 13
Nota) A montagem do furo passante néo é possivel ao (Rosca de montagem)
usar o sensor magnético na ranhura quadrada.
4 x M6 x 1 passante M5 x 0,8
(Rosca para montagem do adaptador) /" (Porta de fechamento de dedo) *
M5
J ( (Porta de abertura de dedo) *
% | EE T <
)3 t X
- . Montagem do sensor magnético
9 . ~
= : Dimensoes da fenda
m‘ z 1 6,2 B -
11 :
5 Ranhura de montagem
31(37) do sensor magnético "=

* Para simples ag&o, a porta em um dos lados é um furo

de respiro.

‘ W ! % |
= ool 0
I =
//‘J ~ Ranhura de
1 ’\ montagem do
sensor magnético

! 33 1

L . _J

Nota) A montagem por furo passante nao é possivel
ao usar o sensor magnético na fenda quadrada.

24

‘@g
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série MHZ2

Dimensoes

MHZ2-400] Dupla acao/Simples acao
Tipo basico 58 (71)

N — ~
P ™

o

2 x M8 x 1,25 profundidade da rosca 13

(Rosca de montagem)

4 x M8 x 1,25 profundidade da rosca 16

°9 (rosca de montagem)
<

Diametro do furo preparado 6,6 passante
(furo de montagem) Net2)

+0,030

@5H9 o

Os valores dentro de ( ) s@o dimensdes

para o tipo de simples agéo.

profundidade 5

14 +0,02
I L o

=
v,

5N

o42H 0 %2

profundidade 4

48+0,1

2 x M8 x 1,25 profundidade da rosca 17

2 o o ——t @
= [rs}
: e g
- 1
I %
= . | v [
; G o) >
0
Jol| °9|
Joleg 36 49 (62)
B
S5l 58 15 83 (96)
[el<] S
| <
139 (152)
Nota) A montagem do furo passante ndo é possivel ao
usar o sensor magnético na ranhura quadrada.
4x M8 x 1,25 passante “:f’:off —
(Rosca para montagem do adaptador) (Porta de fechamento de dedo)
e
¢ | 8
[® ! ¢
un
N I
| i
*
9 17 12
38 (45)
M5 x 0,8

(Porta de abertura de dedo) *

* Para simples ag&o, a porta em um dos lados € um furo de respiro.

454

(Rosca de montagem)

Montagem do sensor magnético
Dimensoes da fenda

6.2 Ranhura de

B

5 magnético M@

&
%

P

Ranhura de

I

I

<
o
I

I

I

&

3.7

© ]

montagem do sensor

— montagem do
sensor magnético

|

Nota) A montagem por furo passante néo € possivel ao

usar o sensor magnético na fenda quadrada.



Tipo standard/série MHZ2
Opcao do dedo

Montagem roscada lateral [1/N1]

4 x MM passante

(Rosca para montagem do adaptador)

Furos passantes na direcao de

abertura/fechamento [2/N2]

[3) it
& P o ¢
4*% © & v o
of U
A B
4 x oH passante
(Furo para
montagem do
acessorio)
(mm) (mm)
Modelo A B Cc MM Modelo A B H
MHZ2-6[] 1 2,5 5 2 M2 x 0,4 MHZ2-6[ ]2 2,5 5 2,4
MHz2-10],[] 3 5,7 2 M2,5 x 0,45 MHZ2-100],5,[] 3 57| 29
MHz2-16[1J,(] 4 7 2,5 M3 x 0,5 MHZ2-16[],5,[] 4 7 3,4
MHZz2-20[],[(] 5 9 4 M4 x 0,7 MHZz2-20[ 13, [] 5 9 4,5
MHZz2-250],, (] 6 12 5 M5 x 0,8 MHZ2-25]3, ] 6 12 | 55
MHZ2-32[]11[] 7 14 6 M6 x 1 MHZ2-32[]2[] 7 14 6,6
MHZ2-40[11[] 9 17 7 M8 x 1,25 MHZz2-40[]2 [] 9 17 9

* Especificagdes e dimensdes diferentes das acima séo as mesmas do
tipo basico (incluindo tipo estreito).

Dedos tipo plano [3]

4 x MM profundidade da rosca L

(Rosca para montagem do adaptador)
5

* Especificagdes e dimensdes diferentes das acima séo as mesmas

do tipo basico (incluindo tipo estreito).

oo N
Nz m} o ] & -©-
o
4
1 o « o @ g
oiclel L= & &
ﬂ‘ 7
F
(mm)
Modelo A | B | c| Dbl E a J K MM L | w hese
Aberta | Fechada (9)
MHZ2-6[13 " 2 35| 72| 75| — 50080 1792 — — M2 x 0,4 3 4505 26
MHZ2-103[] »© 2,45 6 52 | 109 | 2 [54%%1,43,] 445 2H9'3* | M25x045| 5 5905 55
MHZ2-16[3(] ©° 3,05 8 83 | 141 | 25[74%° 1,43, 58 | 2,5H9*3%® M3 x 0,5 6 890 | 115
MHZ2-20(13[] #© 395 | 10 [ 105 [ 179 | 3 [116%°[1,6.3,] 745 3H9+3% M4 x 0,7 8 | 10905 [235 (240)
MHZ2-25[13[] ©° 4,9 12 [ 131|218 [ 4 16°%° 235,] 89 4H9 *3%® M5 x 0,8 10 | 1234 [420 (425)
MHZ2-32[13[] 7,3 20 | 18 346 | 5 2557 339,| 148 5Hg 0% M6 x 1 12 | 15905 | 740 (785)
MHZ2-4013] 8,7 24 [ 22 [414] &6 33%2° 33,] 177 6H9 *3°® M8x1,25 | 16 | 1834 |1335(1430)

Nota 1) Para montar acessorios, use parafuso M2 de cabega redonda JISB1101. Tenha cuidado de no utilizar o parafuso sextavado interno M2, uma vez que seu diametro superior é grande.
Nota 2) Especificages e dimensdes diferentes das acima séo as mesmas do tipo basico (incluindo tipo estreito).
Nota 3) O comprimento total é 0 mesmo do tipo MHQ(G) de dedo plano.

Nota 4) Os valores dentro dos () s&o para o tipo de simples agéo.
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Tipo standard/série MHZ2
Opcao de corpo: Tipo munhao posterior

Modelo aplicavel

P Tipo de porta da tubulagdo Modelo aplicavel
Simizeto por(t):zlaz ?ﬁlﬁa;o MHZ2-10 | MHZ2-16 ‘ MHZ2-20 ‘ MHZ2-25 | Dupla agdo Simpleslacho
Normalmente aberto Normalmente fechado
E Com conexdes laterais M3 x 0,5 M5 x 0,8 [J [J []
w Com conex&o instantanea @4 para tubulagéo coaxial [) — —
K Porta axial Com conex&o instantanea o4 - [ [J
M M5x 0,8 — [ [

Com conexao lateral [E]

Ranhura de montagem do sensor (mm)
magnético (4 localizagdes) Modelo A B D1 D2 E
(Exceto 910)
Conjunto do munhao posterior MHZ2-1000E 15 7 1218 008 11 | 52,8
_ o MHZ2-1600E | 20 | 10 168 %18 15 | 58,7
a
';I & & — Ql ; MHZ2-2000E | 22 | 12 2018 9% 19 | 705
- ) MHZ2-25000E | 25 | 15 25f8 5023 24 | 82,9
Fis > 1 Outras dimensdes e especificagdes correspondem ao tipo padrao.
[ 5|_B_| Ranhura de
E A | montagem do

sensor magnético
(ambos os lados)

* Consulte a tabela de dimensoes.
* Quando sdo usados sensores magnéticos na ranhura quadrada na lateral, a montagem lateral com furos passantes n&o ¢ possivel.

Porta axial (com conexao instantanea para tubulagao coaxial) [W]

Ranhura de (mm)
montagem do Modelo A|lB| DI |D2| E|F |G |H
sensor magnetlco
(4 localizagoes) MHZ2-10DOW | 15 | 7|1218 00 |11 |52,8 |18 |283| 55
Plugue Tubulag&o coaxial aplicavel
010:  M3P o = =2 (Exceto 010) MHZ2-16DCOW | 20 | 10 168 2% [ 15 | 58,7 | 16.2[27.7 | 65
16 a 25: M-5P Conjunto do munh&o posterior 4
e P H MHZ2-20DC0W | 22 | 12 |20f8 292 | 19| 70,5 | 18,2 | 31,2 | 7,5
_ [
= Pﬂ MHZ2-25D00W | 25 | 15 | 2518 9920 |24 [ 82,9 19 [31,8| 10
& ] 7 H_l ?§ Outras dimensdes e especificagdes correspondem ao tipo padréo.
I =% ‘&iﬁ Tubulagio coaxial aplicavel
|:{ S o | Simbolo de referéncia Modelo
Méx. 5 -
— e Especificagdes TW04B-20
_F 5| B
E A At Diametro externo 4 mm
Ranhura de montagem do sensor Pressao méxima de trabatho 0,6 MPa
magnético (ambos os lados) O Gy Raio de curvatura min. 10 mm
. : ~ | assagem ntomna) | Temperatura de trabaiho —20a60°C
Consulte a tabela de dimensdes. pr— Nylon 12

* Quando s&o usados sensores magnéticos na ranhura quadrada na lateral,
a montagem lateral com furos passantes nao é possivel.

Alteracao de coaxial para tubulagao simples

T de derivagéo, T de diametro diferente, derivagédo em "Y",
T de conexao macho

Alteragéo para tubulagao simples é possivel usando uma derivagao Entre em contato com a SMC para as conexdes coaxiais e
em "Y" ou conexao de derivagdo em T. Neste caso em particular, tubulagdes.
conexdes de tubo simples e tubo para 93,2 serdo necessarias. ll TubU_Ialt;éo
coaxial
Derivagdo em T: Derivagao "Y": Marcagao|0]..-
KWT04-S23 KWU04-S23 Lado de fechamento do dedo

buacso

/] U\ /Y Tubuagio

Tubulagdo
simples

23,2

coaxial

Lado de abertura do dedo
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo standard Série MH22

Porta axial (com conexao instantanea) [K]

Ranhura de montagem (mm)
do sensor magnético
(4 localizagdes) Modelo A|/B| DI |D2| E| F |G |H
Plugwe  rep Tubulagao aplicavel (Exceto 010) MHZ2-108 K | 15 | 7] 1218 285 | 11 528 18 [283] 55
oE- Conjunto do munhao posterior ;
016225 Mgp COTIUME OTUINAOP H MHZ2-16 § [IK | 20 | 10 | 1618 3318 | 15 | 58,7 | 16,2 | 27,7 | 65
_ ; g\ r;% MHZz2-20§ (K| 22 | 12 | 20f8 99 | 19| 70,5 | 18,2 | 31,2 | 7,5
% —1° ‘
< MHZz2-25§ (K| 25 | 15 | 25f8 9% | 24 | 82,9 | 19 | 31,8 [10

17

N

S & Max.5 (DM
[Freea| I5| B

E A

[sras)
Ranhura de montagem do sensor magnético (ambos o%

* Consulte a tabela de dimensdes.
* Quando s&o usados sensores magnéticos na ranhura quadrada na lateral,
a montagem lateral com furos passantes nao é possivel.
Nota 1) Posigéo de plugue tipo normalmente aberto.
Nota 2) Posigéo de plugue tipo normalmente fechado.
Este plugue é montado somente em um lado para tipo de simples ag&o.

=

5
Q

— S
—

e

=

!

Porta axial (com porta M5) [M]

Ranhura de montagem

do sensor magnético

(4 localizagdes)
o \(Exceto 210)

Plugue M5 x 0.8 =
210 : M-3P Porta da tubulaga
2164 25:M-5p Conjunto do munhao posterior

" G Mo 1)

7@ &1 *:}

— =L
—

oD1

® &

[sEas)
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Ranhura de montagem do sensor magnético (ambos os lados)

* Consulte a tabela de dimensoes.

Outras dimensdes e especificagdes correspondem ao tipo padrao.

Tubulacao aplicavel

Descrigao | mupuacao | T2V | ouiacao de | "ot do-
Modelo | de nylon flexivel poliuretano | poliuretano

Especificagbes T0425 | TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
Diametro externo [mm] 4 4 4 4
Pressdo méxima de trabalho (MPa) 1,0 0,8 0,5 0,5
Raio de curvatura min. (mm) 13 12 10 —
Temperatura de trabalho (°C) —20a60 | 20a60 | 20a60 | —20 a 60
Material Nylon 12 | Nylon 12 | Poliuretano | Poliuretano

Consulte “Best Pneumatics” n® 6 quanto a conexdes instantaneas e tubulagdes.

(mm)
Modelo AlB| DI [D2| E| F |G |H
MHZ2-10Z CIM| 15 | 7| 121873813 | 11 52,8 | 18 |283| 55
MHZ2-16  CIM| 20 | 10 | 168298 | 15 | 58,7 | 16,2 27,7 | 6,5
MHZ2-20 3 (IM| 22 | 12 | 2018 323 | 19| 70,5 | 18,2 | 31,2 | 7,5
MHZ2-258 CIM | 25 | 15 | 2518 3023 | 24 (82,9 | 19 | 31,8 10

Outras dimensdes e especificagdes correspondem ao tipo padréo.

* Quando sao usados sensores magnéticos na ranhura quadrada na lateral, a montagem lateral com furos passantes nao é possivel.

Nota 1) Posicao de plugue do tipo normalmente aberto.
Nota 2) Posicao de plugue do tipo normalmente fechado.
Este plugue é montado somente em um lado para tipo de simples agao.

SIS |IEEI=E|=
T(Z|Z|Z||=Z||=
S| o||x||3||—||™

MHT
Peso -Z
@ |MHY
e Tipo munh&o posterior (Simbolo)
- w p - MHW
MHZz2-101] 65 64 66 65 X0
MHZz2-16[][] 148 147 148 147
MHZ2-20[]] 277 277 277 277 MRHQ
MHZz2-25[]] 495 495 496 494
MA
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Pinca pneumatica de modelo

paralelo/Tipo curso longo

Série MHZL2

Como pedir

MHZL2-[16]

Numero de dedos

?DD-"\NBWI

i Produzido sob encomenda
Consulte a pagina 459 para obter detalhes.

Numero de sensores

Diametro magnéticos
10 | 10 mm Acio " Nada |2 pecas
16 | 16 mm D Tommom Sensor magnético S |1peca
20 | 20 mm [ o ——— [Nada] Sem sensor magnético (com anel magnético) | n n pgs.
25 | 25 mm C | Smples agao (rormaiments fechada) * Para saber o modelo de sensor magnético

aplicavel, consulte a tabela abaixo.

Opcao do dedo

Opgao de corpo

Nada: Tipo bésico

1: Montagem roscada
lateral

Nada: Tipo basico

E: Tipo munhao posterior
Conectado lateralmente

W: Tipo munhao posterior
Porta axial com conexao

(Dupla agao/simples

instantanea de 04 para

acao) tubulagéo coaxial

(dupla agédo)

2: Furos passantes na
diregéo de abertura/
fechamento

K: Tipo munhao M: Tipo munhao

posterior posterior
Porta axial com Porta axial com
conexao instantanea porta M5
de 04 (Simples agao)
(Simples acao)
Sensores magnéticos apliCéveiS/Consulie as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensor magnético.
Tensdo d Modelo do sensor magnético |Comprimento do cabo (m) *| ~ Modelo aplicavel
i | FED || EWEER |1 | EHEERCTS ensdo aa carga Diregao da entrada elétrica | 0,5 Conecy Carga
especial elétrica  [indicadora | (saida) , 1 3 5 210| o16] 020| 025 PEebead aplicavel
DC AC | Perpendicular | Emiinha  [(Nada)| (M) | (L) | (2)
3fios (NPN) M9NV M9ON [ ] ®| e | O | o o o o @]
ios
F8N = EREEEDaE
s 12V MoPV | Mop | @ (@ @ O e e e e o |
8 — 3 fios (PNP) integrado
3 F8P — e[ —Jelo|[—[e|e|e| —
°
[ ] | ® | O | o o o o o
.‘:,3 2 fios 12v M9BV M9B _
$ Grommet | Sim 24V _ F8B - ° —|®|OC|—|®|® @ - Relé,
g Diagnéstico 3 fios (NPN) 5V 12V MONWV | MONW | @ ® & O | e o o o o Clﬁiﬁﬂfe CLP
?, (Indicador 3 fios (PNP) ! MOPWV | MOPW | @ ®e|® | O |o o o o o integrado
@ | de2 cores) 2fios 12V MOBWV | M9BW |® (@ | ® O (@ /® & & O | —
Resistente 3 fios (NPN) SV 12V MINAV™[MONA™ [ O [O (@ O [e e [@ @] O |omoam
54 — i circuito
(ndicador 3ios (PNP) ' MIPAV™ [MSPA™ | O | O | ® O |® | @ |®@ | ®| O |meom
de 2 cores) 2 fios 12V M9BAV” [M9BA” | O [O[e [0 |e|e|e[@®]| O —
** Sensores magnéticos resistentes a dgua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 Nada (Exemplo) MONW * Sensores magnéticos de estado sélido com O sdo apés o do

M (Exemplo) MONWM
L (Exemplo) MONWL
Z (Exemplo) MONWZ
Ao utilizar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que a luz esteja acesa em vermelho para assegurar a detecgdo na posicdo adequada da pinga pneumatica.

A montagem do furo passante néo é possivel ao usar o sensor magnético na ranhura quadrada na lateral.

Quando o produto é pedido com sensor magnético, apenas o MHZ2-10 é enviado com os suportes de montagem do sensor magnético. Quando o sensor magnético é usado na
ranhura quadrada na lateral com MHZ2-16 a 25, os suportes de montagem (BMG2-012) sdo necessarios. Peca separadamente. Consulte a pagina 483 para suportes de montagem do
sensor magnético.

pedido.

Nota 1)
Nota 2)
Nota 3)
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo de curso longo Série MHZL2

Simbolo

Dupla ag&o:
alca interna

Dupla agéo:
Pegada externa

L

Simples agdo/Normalmente
fechado: Alga interna

[V |

Simples agao/Normalmente
aberta: Pegada externa

N

Consulte as paginas 480 a 484 para as
especificagdes com sensor magnético.

« Exemplos de instalagéo e posigdes de montagem de
sensores magnéticos

+ Histerese do sensor magnético

« Montagem do sensor magnético

* Projecao do sensor magnético a partir da borda do corpo

Produzido sob encomenda
(Consulte as paginas 727 a 759 para
obter detalhes.)

Simbolo Especificagbes/Descricdo
-X4 | Resistente ao calor (100 °C)
-X5 | Vvedacéo de borracha de fiior
-X7 Com mola na diregao de fechamento
-X12 | Com mola na direcéo de abertura
-X50 | Sem anel magnético
=X53 | Vedagao EPDM/Lubrificante de fliior
-X56 | Tipo com porta axial
=X63 | Lubrificante de fiior
X7Q | Lupiiicarte para maguinas de processamerto de
2 alimentos, Lubrificante de flor
Lubrificante para maquinas e processamento de
X79A | simenros
-X81A | Tratamento anticorrosivo do dedo
-X81B | ratamento anticorrosivo do dedo e do guia

Especificacoes
————
Fluido Ar
Dupla agéo ©10: 0,22 0,7 MPa
Pressdo de 216 a ©25: 0,1 a 0,7 MPa
trabalho Simples |Normaimente aberto ©10:0,35a 0,7 MPa
agéo Normalmente fechado 216 a ©25: 0,25 a 0,7 MPa
Temperatura ambiente e do fluido -10a 60 °C
Repetibilidade +0,01 mm
Frequéncia maxima de operacéo 120 c.p.m.
Lubrificagdo Né&o requer
Acédo Dupla agdo/Simples agéo

Sensor magnético (opcional) "o

Sensor de estado sélido (3 fios, 2 fios)

Nota) Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

Modelo
Forga de pinga o= Curso de
h abertura/ o
Mosolo |Dlmerm | Foadepegiapordedo | fechamerto | Pos
lados)
Externa Interna (mm)
MHZL2-10D | 10 11 17 8 60
Dupla MHZL2-16D | 16 34 45 12 135
22y MHZL2-20D | 20 42 66 18 270
MHZL2-25D | 25 65 104 22 470
s | MHZL2-10S | 10 7,1 8 70
£2| MHZL2-165 | 16 27 . 12 145
£4] MHzL2-208 | 20 33 18 290
Simples || MHZL2-25S | 25 50 22 515
agio | | MHzL2-10C | 10 13 8 70
2¢| MHZL2-16C | 16 o 38 12 145
£3| MHzZL2-20C | 20 57 18 290
° | MHzL2-25C | 25 85 22 515

=
==
=

Nota 1) Valores baseados na pressao de 0,5 MPa, ponto de pegada L = 20 mm, no centro do curso.

Nota 2) Valores excluindo o peso dos sensores magnéticos.

Opcional
——
@®0pcéo de corpo/Tipo munhéo posterior
St L lizaca da~ Tipo de porta da tubulagéo Modelo aplicavel
porta da tubulagao | \HZL2-10 | MHZL2-16 ‘ MHZL2-20 | MHZL2-25 | owisaseo | i
Nada Tipo basico M3 x 0,5 M5 x 0,8 [ ] [ )
E | Comconexses laterais | M3 x 0,5 M5 x 0,8 [ ) [ )
w Porta axial Com conexao instantanea o4 para tubulagao coaxial [ ] —
K Porta axial Com conexao instantanea o4 — [ )
M Porta axial M5 x 0,8 — [ ]

* Para especificacoes detalhadas de opgdes de corpo, consulte as especificagdes dos opcionais

nas paginas 466 e 467.
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Série MHZL2

Construcao: MHZL2-10C1] a 2501

Dupla acao/Com

Lista de pecas

dedos abertos

Simples acdo/Normalmente aberta

!

Simples acdo/Normalmente fechada

==

Lista de pecas

Ne Descricao Material Nota ° Descricdo Material Nota
1 | Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 11 | Esferas de ago Rolamentos de ago com alto teor
2 | pistdo 610, 616: Ao inoxidével 020, 25: 12 | Rolete da agulha Folamentos égnagg com alto o7
020, 825: liga de aluminio Anodizado duro 13 | Pino paralelo Aco inoxidavel
3 Alavanca Aco inoxidavel Tratado termicamente 14 | Anel retentor tipo C Ago-carbono Revestido de fosfato
4 Guia Ago inoxidavel Tratado termicamente 15 | Plugue de escape A Latao Revestido com niquel
5 | Dedo Ago inoxidével Tratado termicamente 16 | Filtro de escape A Formal polivinilico
6 Batente do rolete Aco inoxidavel 17 | Mola Fio de mola de ago inoxidavel
7 | Eixoda Ago 4 Ni a0 18 | Vedagao da haste NBR
8 Tampa Liga de aluminio Anodizado branco 19 | Vedagao do pistao NBR
9 | Amortecedor Borracha de uretano 20 | Gaxeta NBR
10 | ima de borracha Borracha sintética
Pecas de reposicao
Descricao MHZL2-10 MHZL2-16 MHZL2-20 MHZL2-25 Pecas principais
Kit de vedacao MHZL10-PS MHZL16-PS MHZL20-PS MHZL25-PS
MHZL2-000 MHZL-A1002 MHZL-A1602 MHZL-A2002 MHZL-A2502
Conjunto MHZL2-0001 MHZL-A1002-1 MHZL-A1602-1 MHZL-A2002-1 MHzL-Azs02-1 | DOO0O
do dedo MHZzL2-0002 MHZL-A1002-2 MHZL-A1602-2 MHZL-A2002-2 MHZL-A2502-2 | montagem
MHZL2-0003 MHZL-A1002-3 MHZL-A1602-3 MHZL-A2002-3 MHZL-A2502-3
MHZL2-00D0
go p‘istéo MHZL2-O0S0] MHZL-A1003 MHZL-A1603 MHZL-A2003 MHZL-A2503 200
MHZL2-00CO MHZL-A1003C MHZL-A1603C MHZL-A2003C MHZL-A2503C
. MHZL2-00DOW MHZ-A1007 MHZ-A1607 MHZ-A2007 MHZ-A2507
Canjunto. MHZL2-O000K MHZ-A1008 MHZ-A1608 MHZ-A2008 MHZ-A2508 | Adaptador do corpo principal
o Parafuso de montagem para
posterior MHZL2-0000M MHZ-A1009 MHZ-A1609 MHZ-A2009 MHZ-A2509 Kit de vedagao
MHZL2-O0000E MHZ-A1010 MHZ-A1610 MHZ-A2010 MHZ-A2510
Conjunto da alavanca MHZL-A1004 MHZL-A1604 MHZL-A2004 MHZL-A2504 ®

* Opgao do dedo

1 = Rosca lateral, 2 = Furo passante, 3 = Dedos tipo plano

* Tipo munh&o posterior

W = Conexdo instantanea para tubulagéo coaxial, K = Com conexao instantanea, M = Com porta M5, E = Com conexao lateral
* O conjunto do munh&o posterior diferente do tipo E deve ser montado no corpo especial.
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Pingca pneumatica modelo paralelo/Tipo de curso longo Série MHZL2

<

2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6

Os valores dentro de ( ) s@o dimensoes
para o tipo de simples agao.

+0,025

profundidade 3

02H9 ¢

5,0+0,02

16

76 0,02

o11H9 *9°* profundidade 2

16,4 £0,05

2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6

(Rosca de montagem)

(Porta de fechamento de dedo) *

Dimensodes
—
MHZL2-10C] Dupla acao/Simples acao
Tipo basico 29 (39)
(Rosca de montagem)
4 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 5,5
(rosca de montagem)
| Diametro do furo preparado 2,6 passante
O:\ (furo de montagem) M=
S o \(
—
. e —
Jo| o3 25 (35)
g2 87 12 |le 37,8 478)
3
Sol Sa
3 HE g 57 (67)
© § Nota) A montagem com furo passante néo é possivel
ao usar o sensor magnético.
4 x M2,5 x passante 0,45 M3x 0,5
(Rosca para montagem do adaptador)
I
¢ —- -
- i
o2 | &
© 3|57

©

21 (31)

M3 x0,5

(Porta de abertura

de dedo) *

* Para simples ag&o, a porta em um dos lados é um furo de respiro.

Montagem do sensor magnético

Dimensoées dgifenda

SIS |IEEI=E|=
T(Z|Z|Z||=Z||=
S| o||x||3||—||™

Ranhura de montagem
do sensor magnético Mo

L

J

Nota) A montagem por furo passante néo € possivel ao

usar o sensor magnético na fenda quadrada.
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Série MHZL2

Dimensoes

MHZL2-16] Dupla a¢ao/Simples acao

Tipo basico 36 (41)

Os valores entre ( ) s@o dimensoes
para o tipo de simples agao.

16

2 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 4,5
(Rosca de montagem)

z:BHSJJ'g'Oz5 profundidade 3
6,50.02
4 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8 40,043
_ (rosca de montagem) 017H9 " profundidade 2
o9| Diametro do furo preparado 3,4 passante
0 (furo de montagem) Net2)
o O > tili ¢ i
~ 4 K - < | N
< o (=}
i N T 1 8 g
[ <
o : &
31 (36) H
o =
qo| °9 45,2 (50,2)
8283 15
c&|§= 15 75
EEIGE: 23,6005
I3 < -
g 5 70(75) 2 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8
= Nota) A montagem por furo passante ndo é possivel ao (Rosca de montagem)
usar o sensor magnético na fenda quadrada.
M5 x 0,8 M5 x 0,8

(Porta de fechamento de dedo) * (Porta de abertura de dedo) *

4 x M3 x 0,5 passante
(Rosca para montagem

do adaptador)
ER+ :
a Dimensdes da ranhura de
= montagem do sensor magnético
o -
4l 7 8 Ranhura de montagem
6,2 do sensor magnético Mo
25 (30) 5 o
.y 3
* Para simples agéo, a porta de um lado é o furo de respiro. 'l
| {stdol |
]
N [\ Ranhura de
L]
| montagem do
! 2.1 5] sensor !
i e 6.2 magnético |

L

Nota) A montagem por furo passante néo é possivel
ao usar o sensor magnético na fenda quadrada.
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo de curso longo Série MHZL2

MHZL2-200 Dupla a¢ao/Simples acao

=
==
=

=
=
-

Tipo basico
43 (49) Os valores dentro de ( ) sdo dimensdes para o tipo de simples agao.
©
@<
2 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 8
(Rosca de montagem)
4 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10 2 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10
(rosca de montagem) (Rosca de montagem)
Diametro do furo preparado 4,3 passante 75 0,02
- Nota) o *
o5 (furo de montagem) 54H9 +g,030 profundidade 4
©
— @ (’(
o Iy /
g — - : 8 -
e 8 DM
1 =
O ¢ i
(I ® g
|
< .3
qoloF 20 36 (42) 18
| ©
3 ¢ 95 58 (64) avg 005
5| 8 90 (96) +0,052
g 5 . . 021H9 g~ profundidade 3
sl S Nota) A montagem por furo passante no ¢ possivel ao _—
sl 2 usar o sensor magnético na fenda quadrada.
Sl s
3| S
]

4 x M4 x 0,7 passante

(Rosca para montagem
do adaptador)

M5x0,8

(Porta de fechamento de dedo) *

0
10 9,05

* Para simples acao, a porta de um lado € o furo de respiro.

15

5 9
M5x0,8

30 (36)

(Porta de abertura de dedo) *

sE(E|=
T Z||=
X =|| >

Dimensoes da ranhura de
montagem do sensor magnético

=
=
o

L

6,2

[on

-~

Ranhura de montagem
do sensor magnético Mo

2,1

[on

6,2

[
=
S

=
=]
=
=)

Ranhura de
montagem do
sensor magnético |

J D-OJ

£

Nota) A montagem por furo passante néo € possivel ao
usar o sensor magnético na fenda quadrada.
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série MHZL2

Dimensoes

MHZL2-25 Dupla acao/Simples acao
Tipo basico

464

10 51

2 x M6 x 1 profundidade da rosca 10

(Rosca de montagem)

4 x M6 x 1 profundidade da rosca 12

(rosca de montagem)

Diametro do furo preparado 5,1 passante

(furo de montagem) Nete)

75

2 x M6 x 1 profundidade da rosca 12

(Rosca de montagem)

04H9*3%% profundidade 4

36

hd
© |05
oo T
ol @
QU o
3| 8
5 2
[

S
8| £
o o
2| 2
© <
-
g o

4 x M5 x 0,8 passante
(Rosca para montagem
do adaptador)

25 11

40 (50)

66,9 (76,9)

106 (116)

Nota) A montagem do furo passante nao é possivel ao
usar o sensor magnético na ranhura quadrada.

M5x0,8

(Porta de fechamento de dedo) *

20

33 (43)

* Para simples acao, a porta de um lado € o furo de respiro.

M5x 0,8

(Porta de abertura

de dedo) *

=)
8 =)
2
S
51O
" |

22
33,6+0,05

026H9* 9% profundidade 3,5

Os valores dentro de () sao dimensdes para o tipo de simples agao.

Montagem do sensor magnético
Dimensoées da fenda

L

6,2

o

Ranhura de montagem
do sensor magnético N

0

Ranhura de
montagem do
sensor magnético

J

Nota) A montagem por furo passante nao é possivel
ao usar o sensor magnético na fenda quadrada.



Tipo de curso longo/série MHZL2
Opcao do dedo

Furos de passagem na direcao

Montagem roscada lateral [1] de abertura/fechamento [2]

4 x MM passante
(Rosca para montagem do adaptador)

4 e
o © o ©
i ARC) @
! < ©
of
A B 4 x oH passante
(Furo para
montagem do IE) @ é
acessorio) & -
o @
A B
(mm) (mm)
Modelo A B C MM Modelo A B H
MHZL2-100100 3 57 2 M2,5 x 0,45 MHZL2-1000200 3 5,7 2,9
MHZL2-160010 4 7 2,5 M3 x 0,5 MHZL2-1600200 4 7 3,4
MHZL2-200010 5 9 4 M4 x 0,7 MHZL2-200020 5 9 4,5
MHZL2-250010 6 12 5 M5 x 0,8 MHZL2-250120] 6 12 515
* Especificagbes e dimensdes diferentes das acima sdo as mesmas do * Especificages e dimensdes diferentes das acima
tipo basico. s&0 as mesmas do tipo bésico.
Dedos tipo plano [3] m
4 x MM profundidade da rosca L MHF
(Rosca para montagem do adaptador)
L B MHL
2] -
oo ° 9 o 71| e MHR
. P - - MHK
&
@
2 | | o MHS
= ) MHC
MHT
E |l -Z
lc| MHY
) MHW
o & =X
(mm) MRHO
Model A | B | c| D |F G J K MM L w e
odelo Aberta | Fechada [ MA
MHZL2-10030] 2,45 7 52 | 11,9 2 94422114 0,] 495 2H9*30%5 | M2,5 x 0,45 5 5005| 60| 70
MHZL2-160130] 3,3 9 83 | 156 2,5 [134*22/1,4 3, | 6,55 | 2,6H9*30 M3 x 0,5 6 8 55| 135 | 145 D-OJ
MHZL2-200030J 3,95 12 10,5 | 19,9 3 |196%*)1,63,| 845 3Hg-+5025 M4 x 0,7 8 |10 §45| 270 | 290
MHZL2-250030] 4,9 14 13,1 | 238 4 24%281 20,1 99 4Hgrg0%0 M5 x 0,8 10 |12 85| 460 | 505

* Especificagbes e dimensdes diferentes das acima sdo as mesmas do tipo bésico.
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Tipo de curso longo/série MHZL2
Opcao de corpo: Tipo munhao posterior

Modelo aplicavel

Tipo de porta da tubulagéo Modelo aplicével
. Localizag&o da A =
Simbolo | o1z da tubulagio | MHZL2-10 | MHZL2-16 ‘ MHZL2-20 ‘ MHZL2-25 | Dupla agio Simpleslacio
Normalmente aberto | Normalmente fechado
E Com conexdes laterais M3x0,5 M5 x 0,8 [ [] []
w Com conexdo instantanea @4 para tubulagéo coaxial [ — —
K Porta axial Com conex&o instantanea g4 — [J [J
M M5 x 0,8 — [] []
Com conexao lateral [E]
Ranhura de montagem do sensor (mm)
magnético (4 localizagdes)
(Exceto 010) Model A B D1 D2 | E1 | E2
Conjunto do munhéo posterior MHZ2-1000E | 15 7 1218 5948 11 | 52,8628
a MHZL2-1600CJE | 20 10 1618 5013 15 | 61,4 | 66,4
o O —1° » MHZL2-2000E | 22 | 12 20f8 3823 19 | 75,7 | 81,7
- == g MHZL2-250000E | 25 | 15 2518 982 24 | 86,2 | 96,2
) ) Outras dimensoes e especificagdes correspondem ao tipo padréo.
5| B
A Ranhura de
T - " - montagem do
E1 (Dupla agédo) E2 (Simples acdo) sensor magnético
* Consulte a tabela de dimensdes. (Ambos os lados)
* Quando sao usados sensores magnéticos na ranhura quadrada na lateral,
a montagem lateral com furos passantes nao é possivel.
Porta axial (com conexao instantanea para tubulagéao coaxial) [W]
Ranhura de montagem (mm)
do sensor é
(4 localizagdes) Modelo A B D1 D2 E1
Tubulag&o coaxial aplicavel (Exceto 010) MHZL2-10DOW 15 7 1218 :gg‘fs 11 52,8
Tgue Conjunto do munh&o posterior H MHZL2-16DC0W 20 10 16f8 13:8153 15 614
|:l‘ o
5o — %{ EEVI MHZL2-20DOW | 22 12 2018 3023 19 | 757
] bl - o\ MHZL2-25DC0W | 25 | 15 2518 3053 24 | 86,2
- B — H— 2 &y Outras dimensdes e especificagdes correspondem ao tipo padrao.
© = . . s +
:{ © e maxs (2N Tubulagéo coaxial aplicavel Tipo W
| | F 5 B H Modelo F G H
Ranhura de |<+| H
E1 A montagem do o UL 210 | 17 30 55
sensor magnético Didmetro externo 4 mm 016 16,7 33,7 6,5
(Ambos os lados) Preseao maxima de 0,6 MPa 2020 | 182 38,2 75
* Consulte a tabela de dimensoes. ) Simbolo de referéncia Raio de curvatura min. 10mm 025 18,3 41,3 10
* Quando s&o usados sensores magnéticos Temperatura de trabalho| ~ —20 @ 60 °C
na ranhura quadrada na lateral, a Material Nylon 12

montagem lateral com furos passantes
nao é possivel.

HA

| (Passagem iterna)

Alteracao de coaxial para tubulacao simples ‘

T de derivacao, T de diametro diferente, derivagdo em "Y",
T de conexao macho

Alteracao para tubulagdo simples é possivel usando uma derivagéo
em "Y" ou conexdo de derivagdo em T. Nesse caso em particular,
conexdes de tubo simples e tubulagdes para 93,2 serdo necessarias.

simples —

466

Derivagéo em T: Derivagao "Y":
KWT04-S23 KWU04-S23
Tubulagao e
TubulagacNng —Coaal ubulago
I N /s.mpyf\ | smpies
comxal %ﬂ owad 03,2
Tubulagdo § simples

Entre em contato com a SMC para as conexdes coaxiais e

tubulagdes.
Tubulacdo
coaxial

Marcagao[0] -+
Lado de fechamento do dedo

Lado de abertura do dedo



Pinca pneumética modelo paralelo/Tipo de curso longo Série MHZL2

Porta axial (com conexao instantanea) [K]

Ranhura de montagem (mm)
d éti
{4 onisactosy Modelo A B D1 D2 | E2
Tubulagio apicavel " 210 MHZL2-1080K | 15 | 7 1218 398 1 | 628
Plugue G o) oniunto do munhéo posterior H MHZL2-16 8 OK 20 10 16f8 5918 15 | 66,4
x . g} %Erﬁ MHZL2-208 0K | 22 | 12 208 952 19 | 817
1 &
= I [l = N MHZL2-25800K | 25 | 15 25f8 9083 24 | 96,2
- - 5| D Outras dimensd ificago d tipo padra
— J—qf S &y utras dimensdes e especificagdes correspondem ao tipo padréo.
° o i I lmaxs (O Tubulagio aplicavel
Nota2 -
|Fre2) 5| B H| Descricao/| Tubuiagao | Tubulagiode | Tubulagdo de T‘L"a“;::z:e
E2 A Ranhura de Modelo de nylon nylon flexivel poliuretano Eeeiars
montagem do W
sensor magnético Especificacbes T0425 | TS0425 | TU0425 | TCU0425B4
* Consulte a tabela de dimensdes. (Ambos os lados) Diémetro extsmo mm] 4 4 4 4
* Quando s&o usados sensores magnéticos na ranhura quadrada na lateral, Pressao méxima de trabalho (MPa) 1,0 0,8 0,5 0,5
a montagem lateral com furos passantes néo é possivel. Raio de curvatura min. (mm) 13 12 10 —
Nota 1) Posicéo de plugue do tipo normalmente aberto. Temperatura de rabalho (°C) —20a60 | 20260 |-20a60 |—20a 60
Nota 2) Posicéo de plugue do tipo normalmente fechado. - -
Este plugue é montado somente em um lado para tipo de simples agao. Material Nylon 12 | Nylon 12 |Poliuretano | Poliuretano

Porta axial (com porta M5) [M]

Ranhura de
do sensor magnético
(4 localizagdes)

(Exceto o

M5 x 0,8
Porta da tubulagédo

Plugue Conjunto do munhao posterior
T —
: 8
o © —1°
-
- - a
— Q
o o .
[sras)
Froa2| |5| B
| E2 A Ranhura de

montagem do

sensor magnético
(Ambos os lados)

* Consulte a tabela de dimensdes.

* Quando sao usados sensores magnéticos na ranhura quadrada na lateral,

a montagem lateral com furos passantes nao é possivel.

Nota 1) Posicao de plugue tipo normalmente aberto.
Nota 2) Posicao de plugue tipo normalmente fechado.

Consulte “Best Pneumatics” n® 6 quanto a conexdes instantaneas e tubulagdes.

Tipo K
F G H
210 | 17 40 55
216 | 167 | 387 6,5
220 | 182 | 442 7,5
225 | 183 [ 513 | 10
— [
Modelo A | B D1 p2 | e2 |MHF
10) MHZL2-1080M | 15 7 1218 553 11 | 628 MHL
MHZL2-162C0M | 20 | 10 168 0018 15 | 66,4 |:
MHZL2-20300M | 22 | 12 2018 9923 19 | 81,7 |MHR
MHZL2-25300M | 25 15 25f8 552 24 | 96,2
Outras dimensdes e especificagdes correspondem ao tipo padrao. MHK
Tipo M MHS
F G H
010 | 17 40 5,5 MHC
216 | 167 | 387 6,5
220 | 182 | 442 75 MHT
925 | 183 | 51,3 | 10 -2

Este plugue é montado somente em um lado para tipo de simples acao.

Peso
(9
Tipo munhao posterior (Simbolo)
Modelo E
Dupla agdo |Simples agdo w K M
MHZL2O-1000 70 80 70 80 80
MHZL20O-1600 170 180 170 180 180
MHZL20-2000 310 330 310 330 330
MHZL20-2500 535 580 535 580 580
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Numero

Pinca pneumatica modelo paralelo com
protecao contra poeira

Série MHZJ?2

Como pedir

MHZJ%—IE

de dedos

Diametro
6| 6mm Acao
10 | 10 mm D | bupla acao
16 | 16 mm S | simples agéo aberta)
20 | 20 mm C | simples agao (normalmente fechada)
[ 25 | 25 mm

Opcao de corpo

* 06 é aplicavel apenas ao tipo basico.

Nada: Tipo basico

K: Tipo munhao posterior
Porta axial com conexao
instantanea de 04 para
tubulagao coaxial
(Simples agao)

E: Tipo munhéo posterior
Conectado lateralmente
(Dupla agao/simples
acao)

W: Tipo munhao
posterior

Porta axial com
conexao instantanea
de 04 para tubulagéo
coaxial (dupla agao)

M: Tipo munhao
posterior
Porta axial
com porta M5
(simples agao)

Porta

[ ]-MoBW] |-|

Produzido sob
encomenda
Consulte a pagina
469 para obter

detalhes.
N de
Nada |2 pecas
S 1 peca
n n pgs.

e#Sensor magnético

[Nada[ sem sensor magnético (com anel magnético) |

Nada| Borracha de

F | Borracha de fldor (FKM)

S

Borracha de silicone (Si)

Tipo prote¢do contra poeira
(CR)

* Para saber o modelo de sensor magnético
aplicavel, consulte a tabela abaixo.

Sensores ma-gnéticos ap”ca’veiS/Consu\te as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensor magnético.
) e S— Modelo o sensor magnético | Comprimento do cabo (m) * Modelo aplicavel
Tipo IR i) -] | CHEeiD Diregéo da entrada elétrica | 05 | 1 | 3 | 5 Ceiesi E55
especial elétrica | £ £ (saida) g 06 | 010|016 | 220 g25 | Pré-cabeado aplicavel
3& DC AC |Perpendicular| Emlinha (Nada)l(M) | (L) | (2)
N MONV M9N ® 0 0 O 0 0|0 0 o (@)
3 fios (NPN)
5V 12V F8N — | —| ®e|O|j® | — |0 0 O — Girito de
' circuito
3 _ 3fos (PNP) MOPV | MoP [e [e[e[O|ee[e[e[e] O |cmo
3 F8P — e|—|e[O(0e|—|o|le|0] —
g ) MOBV | M9B (e [e[e|O|e[e][e|e][e]| O
2 5 2 fios 12V —
4 g lsim 2av F8B — |e|—]e|o[e|—[e]e]e] — Relé,
° — ,
T | Diagnsstico § 3 fios (NPN) SV 12V MONWV| MONW | @ (@ [@ [O| @@ @@ | @] O [cwuww| CLP
ot
g | (indicador 3 fios (PNP) ' MIPWV| MOPW | @ (@ [@|O (@@ | @0 | @] O |iegun
@ | de2eors) 2 fios 12V M9BWV| M9BW | @ (@ (@ O e e e e e O —
Resistente 3 fios (NPN) MONAV”™ [MONA™ [ O [O | @ [O|e[e @@ [ @] O [oruwswe
a4gua 5V,12V - - circuto
(indicador 3 fios (PNP) MOPAV” [M9PA™ | O [O | @ [O[e @@ @[ @] O |inegaw
de 2 cores) 2 fios 12V MIBAV  [M9BA™ | O [0 [ @ [O|e[e|[e @[ @] O —
** Sensores magnéticos resistentes & 4gua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC néo pode garantir a resisténcia a gua
* Simbolos de comprimento do cabo: Nada (Exemplo) MONW * Sensores magnéticos de estado sélido marcados com O s&o ap6s o

M (Exemplo) MONWM
L (Exemplo) MONWL
Z (Exemplo) MONWZ

do pedido.

Nota 1) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a detecgao na posi¢ao adequada da pinga pneumética.
Nota 2) Ao usar um sensor D-F80 de tamanho 06, monte-o a uma distancia de 10 mm ou mais de substancias magnéticas, como ferro, etc.
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Pinca pneumatica modelo paralelo com protecao contra poeira Série MHZJ2

Simbolo
Dupla agéo: Dupla agéo:
alca interna Pegada externa

A= LE

Simples agédo/ Simples agao/
Normalmente Normalmente
fechado: Alca aberta: Pegada
interna externa

s T

Consulte as péaginas 480 a 484 para as

especif

icagdes com sensor magnético.

deil 40 e posigdes de de

sensores magnéticos
« Histerese do sensor magnético
* Montagem do sensor magnético

« Projecao

do sensor magnético a partir da borda do corpo

Produzido sob encomenda
(Consulte as paginas 727 a 759 para
obter detalhes.)

Simbolo Especificagbes/Descricdo

-X4 Resistente ao calor (100 °C)

-X5 Vedaco de borracha de fltior

-X7 | Com mola na diregéo de fechamento

=X12 | Com mola na diregéo de abertura

=-X50 | Sem anel magnético

-X53 | Vedagao EPDM/Lubrificante de fitior

-X56 | Tipo com porta axial

=-X63 | Lubrificante de fltior

-X64 | Dedo: Montagem roscada lateral

=X65 | Dedo: Montagem em furo passante
=X77A | Adesgo da protegéo contra poeira
-X77B | Adeso da protecéo contra poeira (Apenas peca do dedo)
-X78A | Calafetagem da protegao contra poeira

Calafetagem da protegao contra poeiia

-X78B (somente peca do dedo)

X79 | Lubrifcante para méquinas e processamento do

aimentos, Lubrifcante de fijor .
ubrificante para maquinas de processamento de

-X79A | simenos
-X81A | Tratamento anticorrosivo do dedo

Especificacoes
———
Fluido Ar
26:0,15a 0,7 MPa
Dupla agao 210:0,2 a 0,7 MPa
Presséo 016 a2 925:0,1 20,7 MPa
d

e
Normal
trabalho  |simples |aberto

mente

263 Normal

mente

©6:0,3a0,7 MPa
210: 0,35 a 0,7 MPa

fechado 016 a ©25: 0,25 a 0,7 MPa
Temperatura ambiente e do fluido -10a 60 °C
Repetibilidade +0,01 mm
Frequéncia maxima de operacdo 180 c.p.m.
Lubrificagdo Na&o requer
Acdo Dupla agéo, simples agéo

Sensor magnético (opcion:

al) Moo

Sensor de estado sdlido (3 fios, 2 fios)

Nota) Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

Modelo
Forca de pinga "= " Curso de
" abertura/ Nota 2)
Acio Modelo Diametro Forca de pegac_ia por dedo fechamento Peso
¢ (mm) Valor efetivo (N) (Anl'nl;os 0s ()
Externa Interna (amronsy)
MHZJ2- 6D 6 3,3 6,1 4 28
MHZJ2-10D | 10 9,8 17 4 60
o MHZJ2-16D | 16 30 40 6 130
MHZJ2-20D | 20 42 66 10 250
MHZJ2-25D | 25 65 104 14 460
MHZJ2- 6S 6 1,9 4 28
5 MHZJ2-10S | 10 6,3 4 60 m
8| MHZJ2-16S | 16 24 — 6 130
[ MHzJ2-208 | 20 28 10 255
Simples MHZJ2-25S | 25 45 14 465 MHF
50 | [ MHzJ2-6C | 6 37 4 28 ’W
E_g MHZJ2-10C | 10 12 4 60
<& MHzJ2-16C | 16 — 31 6 130
£8 MHR
57| MHZJ2-20C | 20 56 10 255
MHZJ2-25C | 25 83 14 465
Nota 1) Valores baseados na pressao de 0,5 MPa, ponto de pegada L = 20 mm, no centro MHK
do curso.
Nota 2) Valores excluindo o peso dos sensores magnéticos. MHS
Opcional
—pcor2 - MHC
@®0pcéao de corpo/Tipo munhéo posterior
Simbolo| . izacdo da Tipo de porta da tubulagdo Modelo aplicavel _IVZIHT
porta da twbulagéo | MHZJ2-10 [ MHZJ2-16 | MHZJ2-20 [ MHZJ2-25 | 2% [ Smees
Nada | Tipo basico M3 x 0,5 M5 x 0,8 [ ] [ ] MHY
E Com conexdes laterais | M3 x 0,5 M5 x 0,8 [ [
w Porta axial Com conexdo instantnea @4 para tubulagao coaxial [ ] — MHW
K Porta axial Com conexo instantanea o4 — [
M Porta axial M5x0,8 — [ ]

* Para opgéo detalhada do corpo, consulte as especificagdes de opgéao nas péginas 478 e 479.
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série MHZJ2

Construcdo: MHZJ2-61

Dupla agao/Com dedos abertos

Dupla agcao/Com dedos fechados

Lista de pecas

Simples acao/Normalmente aberta

Pecas de reposicao

N2 Descrigao Material Nota Descrigao MHZJ2-6 Pegas principais
1 Corpo Liga de aluminio Anodizado duro Kit de vedagao Emre_er_n conlato com ausMC para
2 Pistdo Ago inoxidavel substituir o kit de vedagao.

3 Alavanca Aco inoxidavel Tratado termicamente ~ < | CR MHZJ2-J6

4 | cua Ago inoxidavel Tratado termicamente c"(’)‘:“;ga:oeira % FKM MHZJ2-J6F |®

5 Dedo Ago inoxidavel Tratado termicamente =| s MHZJ2-J6S

6 Batente do rolete Aco inoxidavel Coni do dedo Entre em contato com a SMC para
7 Eixo da alavanca Aco inoxidavel Nitretagdo i substitulr o conjunto de dedo.

8 | suporte do anel magnético Ago inoxidavel MHZJ2-6D0) MHZJ-A0603 | 0OODEOGRS
9 | Retentor Latao Revestido com niquel Coni.unfo MHZJ2-6S00

10 | Trava do retentor Ago inoxidavel do pistao MHZJ2-6C0 MHzJ-Ass0ac | DOO0RBBD2
11 | Tampa Liga de aluminio Anodizado branco @3

12 | Amortecedor

Borracha de uretano

13 | ima

Revestido com niquel

14 | Esferas de aco

Rolamentos de ago com alto teor de

15 | Rolete da agulha

Rolamentos de ago com alto teor de
carbono e cromo

CR Borracha de cloropreno

16 | Protegéo contra poeira FKM Borracha de flior
Si Borracha de silicone

17 | Anel retentor tipo C Ago-carbono Revestido com niquel
18 | Plugue de escape Latao Revestido com niquel

19 | Filtro de escape

Formal polivinilico

20 | molaN.A.

Fio de mola de ago inoxidavel

21 Mola N.F. Fio de mola de ago inoxidavel
22 | Vedacio da haste NBR
23 | Vedagéo do pistao NBR
24 | Gaxeta NBR
25 | Gaxeta NBR
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Pinca pneumatica modelo paralelo com protecao contra poeira Série MHZJ2

Construcao: MHZJ2-1000 a 2507

Dupla acdo/Com dedos abertos

Simples acdo/Normalmente aberta

Lista de pecas

=
L]

[

gﬁ
= =
sl

Ne Descricao Material Nota Ne Descricao Material Nota
1 Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 13 Pino paralelo Aco inoxidavel
2 | Pistdo 010, 816: Ago inoxidavel 020, 025: 14 | Anel retentor tipo C Ago-carbono Reves(ido com anue\ MHL
020, 225: liga de aluminio | Anodizado duro 15 | Plugue de escape A Latao Revestido com niquel
3 Alavanca Aco inoxidavel Tratado termicamente 16 | Filtro de escape A Formal polivinilico MHR
4 Guia Ago inoxidavel Tratado termicamente 17 | MolaN.A. Fio de mola de aco inoxidavel
5 Dedo Aco inoxidavel Tratado termicamente 18 | MolaN.F. Fio de mola de ago inoxidavel MHK
6 Batente do rolete Ago inoxidavel 19 | Vedagéo da haste NBR
7 Eixo da alavanca Aco inoxidavel Nitretagdo 20 Vedagao do pistao NBR MHS
8 Tampa Liga de aluminio Anodizado branco 21 | Gaxeta NBR
9 Amortecedor Borracha de uretano ) CR Borracha de cloropreno M H c
10 | ima de borracha Borracha sintética 22 :‘;‘:ﬁgz‘;gim FKM Borracha de fltior
11 | Esferas de ago O oo Cort atoteor g Si Borracha de silicone | MHT
12 | Rolete da agulha | Felmenios de aco con alto teorde -Z
Pecas de reposicao MHY
Descricao MHZJ2-10 MHZJ2-16 MHZJ2-20 MHZJ2-25 Pecas principais
Kit de vedacdo MHZJ10-PS MHZJ16-PS MHZJ20-PS MHZJ25-PS MHW
= CR MHZJ2-J10 MHZJ2-J16 MHZJ2-J20 MHZJ2-J25
Protecao contra poeira é FKM MHZJ2-J10F MHZJ2-J16F MHZJ2-J20F MHZJ2-J25F @ 'XI:I
= Si MHZJ2-J10S MHZJ2-J16S MHZJ2-J20S MHZJ2-J25S8
Conjunto do dedo MHZJ-A1002 MHZJ-A1602 MHZJ-A2002 MHZJ-A2502 Rosca de montagem MRHQ
Conjunto do pistao MHZJ-A1003 MHZJ-A1603 MHZJ-A2003 MHZJ-A2503
MHZJ2-00DOW MHZ-A1007 MHZ-A1607 MHZ-A2007 MHZ-A2507 Corpo principal do
Conjunto do MHZJ2-0000K MHZ-A1008 MHZ-A1608 MHZ-A2008 MHZ-A2508 | adaptador MA
Parafuso de montagem
posterior MHZJ2-0000M MHZ-A1009 MHZ-A1609 MHZ-A2009 MHZ-A2509 para E
MHZJ2-0000E MHZ-A1010 MHZ-A1610 MHZ-A2010 MHZ-A2510 Kit de vedagao
Conjunto da alavanca MHZJ-A1004 MHZJ-A1604 MHZJ-A2004 MHZJ-A2504 @

* Material da embalagem

NBR = borracha nitrilica, FKM = borracha de fldor
* Material da proteg&o contra poeira
CR = borracha cloropreno, FKM = borracha de fltior, Si = borracha de silicone

* Tipo munhao posterior

W = Conex4o instantanea para tubulagao coaxial, K = Com conex&o instantanea, M = Com conexao M5, E = conectado lateralmente
* O conjunto do munhé&o posterior diferente do tipo E deve ser montado no corpo especial.
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série MHZJ2

Dimensoes

MHZJ2-60 Dupla acao/simples acao
Tipo basico

10 0,05

(14)
@
— 7

2 x M3 x 0,5 passante (rosca de montagem)

o5 Diametro do furo preparado 2,6 passante (furo de montagem)

4 x M2 x 0,4 passante
(Rosca para montagem do adaptador)

0
0,05

—_ o o
® - - ¥R
[

—=

5| o3

al 255

g §

8| £ 11 28,7

2

S o

2 2 53

©

5 S

S &

M3 x0,5
(Porta de fechamento de dedo)*

M3 x0,5
(Porta de abertura de dedo)*

<

=

[T
L[

55

* Para simples acao, a porta em um dos lados é um furo de respiro.
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profundidade 1,5

Dimensoes da ranhura de
montagem do sensor

magnético

Ranhura de
montagem do
sensor magnético

4.8

I
BN F
&

2,5




Pinca pneumatica modelo paralelo com p

MHZJ2-100] Dupla acao/Simples acao
Tipo basico

27

16,4 0,05

11,4

(21)
[

2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6

rotecdo contra poeira Série MHZJZ

M3 x 0,5 M3 x 0,5

Largura entre |
faces 5 26

85
| |

L Acessério: Conjunto de extensdo de conexao (2 pgs.)J

Nota) Se a conexao acoplada a porta interferir
com o sensor magnético, use o
conjunto de extensao de conexao
fornecido com a pinga pneumatica.

(Rosca de montagem)

4 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 5,5 (rosca de montagem)

(34)

Diametro do furo preparado 2,6 passante (furo de montagem) Mo
22H9*3%?® profundidade 3
- 5,2 0,02
°F
~
Y& o
} ol o a1 |
TR
=3
i e
N
~
So| °fF 23 12 211H9*$%* profundidade 2
al o
)
1
% § 12 | 3
3l £
Sl 8 57
sl % 2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
sl 2 - (Rosca de montagem)
S' § Nota) Ao usar sensores magnéticos, a montagem
] 5 por furo passante nao é possivel.
M3 x0,5
4 x M2,5 x passante 0,45 (Porta de fechamento de dedo)*
(Rosca para montagem do adaptador)
M3 x0,5
9 Cy
o8 S’e";‘:dg)e,abe““"" Montagem do sensor magnético
S

=
7 N

19

* Para simples agao, a porta em um dos lados é um furo de respiro.

Dimensdes da fenda

B
Ranhura de montagem
do sensor magnético
(ambos os lados)
67
| P |
& ®O
wn
o
@4
- I

Nota) Ao usar sensores magnéticos, a montagem
por furo passante nao é possivel.
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Série MHZJ2

Dimensoes

MHZJ2-16] Dupla acao/Simples acao
Tipo basico
30

23,6:005

16

(29.6)
ﬁﬂ
O—r

2 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 4,5

(Rosca de montagem)

4 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8 (rosca de montagem)

Diametro do furo passante preparado 3,4 (furo de montagem)

40,025

@3H9 "y profundidade 3

6,5 £0,02

o

i

[OREO)
22

11 20,02

2 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8

(Rosca de montagem)

(Porta de fechamento de dedo)*

(Porta de abertura de dedo)*

o5
w
1 b
_ - a= |
o ©
g 38
- p==—= r
<
S ~ 24,5
| o5
(=]
2 ¢ 15 34,8
5| =
o
£ oS
g s 67,3
< 8
o 2
° o
< s
@ c
s 3
€]
M5 x 0,8
4 x M3 x 0,5 passante
(Rosca para montagem do adaptador)
M5 x 0,8
T
ELTS o
8 JJ { ]
T o allz
©
7,5

* Para simples ag&o, a porta em um dos lados € um furo

de respiro.
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Dimensoes da ranhura de
montagem do sensor magnético

Ranhura de montagem do sensor
magnético (ambos os lados)

2,1

I ¥ele

217H9 *5%profundidade 2




Pingca pneumatica modelo paralelo com protecao contra poeira Série MHZJZ

MHZJ2-200] Dupla ag¢ao/Simples agao

Tipo basico

35

27,6+0,05

18,6

(34.,6)
!

2 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 8
(Rosca de montagem)

4 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10 (rosca de montagem)
Diametro do furo passante preparado 4,3 (furo de montagem)
+0,030

(58)

@4H9 o profundidade 4
7,5:002
o | ©
gl o CIWL
™ <~ «
, | [P\ MHz_
3 P!
S bicd MHF
x; o$ = 521H9¢8‘052pr0fundidade 3 MHI—
* 18
@ @ 20 43,5
g ¢ MHR
2 § 84,8
o 3
| g 2 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10 MHK
§ 8 (Rosca de montagem)
s c
4 x M4 x 0,7 passante (Porta de fechamento de dedo)*
(Rosca para montagem do adaptador) MHc
M5 x 0,8 MHT
(Porta de abertura de dedo)* -z
Montagem do sensor magnético
17 YA - Dimensdes da fenda - MHY
Ranhura di tz
8 4 4o sensor magnéico. MHW
°9 5 9 (ambos os lados)
2 o5 -Xtd
' «[% |6
23 MRHQ
e, e
= MA
* Para simples ag&o, a porta em um dos lados € um furo de respiro. @ D.|:|
21
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série MHZJ2

Dimensoes

MHZJ2-250] Dupla acao/Simples acao

Tipo basico

(42)

36.5

33.6 20.05

oo

22

51

2 x M6 x 1 profundidade da rosca 10

(Rosca de montagem)

4 x M6 x 1 profundidade da rosca 12 (rosca de montagem)

Furo de diametro preparado 5,1 passante

(furo de montagem)

+0.030

04H9" " profundidade 4

100.02

(73)

£

21.8 £0.02
/0)

R
i

25
-02

25

30

53

102.7

Quando aberto 33,3
Quando fechado 19,3 34

4 x M5 x 0,8 passante

(Rosca para montagem do adaptador)

YIS

+0.052

©@26H9" " profundidade 3,5

2 x M6 x 1 profundidade da rosca 12
(Rosca de montagem)

M5 x 0,8
(Porta de fechamento de dedo)*

M5 x 0,8
(Porta de abertura de dedo)*

12 D05

* Para simples agao, a porta em um dos lados é um furo de respiro.
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Montagem do sensor magnético

4

24

©

- Dimensées da fenda

I3 ol
Ranhura de montagem
do sensor magnético
(ambos os lados)

e
cd
| 5 & |
I
kl,@‘/ﬂﬂ
o
3.5




IS
=
ME

- || x| nn| D

x
=

==
=

E
=

=
=

=
=
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Com protecao contra poeira/série MHZJ2
Opcao de corpo: Tipo munhao posterior

Modelo aplicavel

Tipo de porta da tubulagao Modelo aplicavel
. Localizacao da " =
Simbolo porta da tubulagéo MHZJ2-10 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 ‘ MHZJ2-25 | Duplaagao Simplesloa
Normalmente aberto | Normalmente fechado
E Com conexdes laterais M3 x 0,5 M5 x 0,8 [ ] [ ] [ ]
w Com conexao instantanea o4 para tubulagao coaxial [ ] — —
K Porta axial Com conex&o instantanea o4 — [ [
M M5 x 0,8 — ] [
Com conexao lateral [E]
(mm)
Ranhura de montagem do sensor
Conjunto do munhao posterior E";chzz‘z"‘ g: localizagoes) Modelo A B D1 D2 E
o MHZJ2-1000E 15 7 1218 5013 1 | 40
. S MHZzJ2-1600E | 20 | 10 1618 2916 15 | 435
© - MHZJ2-2000E | 22 | 12 2018 9223 19 | 51,7
IS———3
) MHZJ2-2500E 25 | 15 2518 3923 24 | 61,3
IS—
T 1 Outras dimensdes e especificagdes correspondem ao tipo padrao.
&
5| B
E A Ranhura de montagem do sensor
magnético (ambos os lados)
* Consulte a tabela de dimensdes. (Somente 10: sulco redondo)
* Quando sensores magnéticos forem usados em 210, a montagem lateral por furos passantes ndo sera possivel.
Porta axial (com conexao instantanea para tubulacao coaxial) [W]
Ranhura de (mm)
Tubulagéo coaxial aplicavel ':;::;gem do Modelo A | B D1 D2| E F G H
Plugue (4 localizagdes) 0,016
210: M-3P Conjunto do munh&o posterior {Exceto 010) MHZJ2-10D0W | 15| 7) 12087505 | 11| 40 | 16 | 28 55
216 a 25:M-5P H MHZJ2-16DCW | 20 | 10 | 16f8 00 | 15| 43,5 | 16,2 | 27,7 | 6,5
G § =5 MHZJ2-20D00W |22 | 12 | 20f8 3023 | 19| 51,7 | 16,7 | 31,2 | 7,5
@ = ¢ MHZJ2-25D0W | 25| 15 | 2518 3%22 |24 61,3 17,3 [ 32,3 |10
] 4 HiZ - 3}¢§ Outras dimensdes e especificagdes correspondem ao tipo padrao.
- = a
:?7 L ° %\}[J{/ B Tubulagéo coaxial aplicavel
Simbolo de
Model
o Max. 5 \TV!_] referéncia Especificagoes odelo TW04B-20
F 5/ B Diémetro externo 4 mm
Ranhl{;? de( mobmagem‘ zo S) r Pressao méaxima de trabalho 0,6 MPa
magnetico (ambos os lados; - o
E A {Soments 070: suco redondo) o Raio de curvatura min. 10 mm
Temperatura de trabalho —20a 60 °C
* Constilte a tabela de dimensdes. | Pessagem e | Material Nylon 12

* Quando sensores magnéticos forem usados em @10, a montagem lateral por
furos passantes nao sera possivel.

Alteracao de coaxial para tubulacao simples ‘

T de derivacao, T de diametro diferente, derivacdo em "Y",
T de conexdo macho

Alteracdo para tubulagado simples é possivel usando uma derivagdo em
"Y" ou conexao de derivagdo em T.

Nesse caso em particular, conexdes de tubo simples e tubulagdes para
03,2 seréo necessarias.

k
iy

Tubulagéo
coaxial

Derivagéo em T:
KWT04-523

Derivagéo "Y"
KWU04-S23
Tubulagdo

TubulagadNg, _coaxal

gﬁ / simples

Tubulagaol
simples

S
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Entre em contato com a SMC para as conexdes coaxiais e
tubulagdes.

Tubulagao

coaxial

Marcacéo 0]
Lado de fechamento do dedo

Lado de abertura do dedo



Com protecao contra poeira
Opcao de corpo: tipo munhao posterior

Porta axial (com conexao instantanea) [K]

Série MHZJ2

Ranhura de montagem (mm)
Plugue Tubulagéo aplicavel o sener magnetco
g ¢ Modelo A| B D1 D2| E F G H
210: M-3P . - . {Exceto 610) 5
016a25:M-5p  Coniunto do munhdo posterior H MHZJ2-1080K (15| 7|12/8 358 |11]40 |16 |28 | 55
Gren 8 — MHZJ2-1630K | 20 | 10| 168386 15| 43,5 | 16,2 | 27,7 | 6,5
L] 1
o 1) MHZJ2-2030K | 22 | 12| 20f8 083 19(51,7|16,7|312| 75
'L s AN MHZJ2-2530K | 25| 15 | 258 5%23 | 24| 61,3 | 17,3 32,3 | 10
T H— = = \ﬂJ Outras dimensdes e especificagdes correspondem ao tipo padrao.
e8] Méx. 5 na) Tubulacao aplicavel _ _
Fron| |s| g H] Demﬁiﬁf Tubulago T('j‘g”n';‘fff Tubulagio de | "ppetaq 0
T Ranhura de montagem celvicn flexivel poliuretano | pojiuretano
E A do sensor magnético Especificagoes T0425 | TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
(ambos os lados)
(S:mznl)e 010: sulco Diametro externo [mm] 4 4 4 4
" , redondo)
* Consulte a tabela de dimensoes. Pressdo méxima de trabalho (MPa) 1,0 0,8 0,5 0,5
* Quando sensores magnéticos forem usados em @10, a montagem S . - 13 12 10
lateral por furos passantes ndo sera possivel. elo de curvatura min. (mm) —
Nota 1) Posigéo de plugue tipo normalmente aberto. Temperatura de trabalho (*C) —20a60 | -20a60 | 20260 | —20 a 60
Nota 2) Posicéo de plugue tipo normalmente fechado. Material Nylon 12 | Nylon 12 | Poliuretano | Poliuretano

Este plugue é montado somente em um lado para tipo de simples ag&o.

Porta axial (com porta M5) [M]

Consulte “Best Pneumatics” n? 6 quanto a conexdes instantaneas e tubulagdes.

(mm)
Ranhura de montagem

Plugue ) } ) it et Modelo A|lB| DI D2l E | F |G |H

210: .M.gp Conjunto do munhao posterior {Exceto 010) MHZJ2-1D<S;DM 15 7 12f8£:g§% 11 40 16 28 55
216 a 25: M-5P H
Grun ] MHZJ2-1630M |20 | 10 | 161800 | 15| 43,5 | 16,2 | 27,7 | 6,5
a8 X
> — ° LUU I MHZJ2-2030M |22 | 12| 2018209 | 19| 51,7 | 16,7 | 31,2 | 7,5
— T MHZJ2-2550M | 25 | 15 | 25f820%3 | 24| 61,3 | 17,3 | 32,3 [10

|Froa2| |5| B i
H
A Ranhura de montagem

do sensor magnético
(ambos os lados)
(Somente 010: sulco redondo)

M5x0,8

* Consullte a tabela de dimensdes. Porta da tubulagéo
* Quando sensores magnéticos forem usados em 210, a montagem
lateral por furos passantes n&o sera possivel.
Nota 1) Posi¢éo de plugue do tipo normalmente aberto.
Nota 2) Posi¢éo de plugue do tipo normalmente fechado.
Este plugue é montado somente em um lado para tipo de simples ag&o.

ggﬁ
=X || X
Lo e s |

Outras dimensdes e especificagdes correspondem ao tipo padrao.

=
=
=]

=
=X
=

=
=
oz

NE( =
=
o

=
=

=
=
=

Peso
—
@ |-XO
Tipo munhé&o posterior (Simbolo)
Modelo MRHQ
E w K M
MHZJ2-1000 70 70 70 70 MA
MHZJ2-160001 165 165 165 165
MHZJ2-200000 290 290 290 290
MHZJ2-2500 525 525 525 525
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série MHZ2/MHZ[ 12 _
Exemplos de instalacao de sensor
magnetico e posicao de montagem

Vérias aplicagdes do sensor magnético sao possiveis através de diferentes combinagdes de sensor magnético e posi¢des de detecgao.
1) Deteccao da pegada exterior da peca de trabalho

Sem pressao ou em
baixa pressao,
conecte o sensor
magnético a uma
fonte de alimentacao
e siga as instrucgoes.

Exemplo de 1. Confirmagéo de dedos em posicao 2. Confirmacao da peca de 3. Confirmag&o de peca de trabalho solta
deteccao de reajuste trabalho segurada
L Posicédo dos Posicao ao Posigao dos
Posicao a ser dedos e E [ ] segurar ® e dedos ME
detectada totalmente O peca de completamente > O
fechados 6 ¢ trabalho ¢ ¢ abertos ¢ ¢ JE‘E

Operagdo Sensor magnético ligado quando os Sensor magnético ligado ao Quando a pega de trabalho ndo

do sensor dedos voltam. (Lampada ACESA) segurar a peca de trabalho. é segurada (operagdo anormal):

magnético (Lampada ACESA) Sensor magnético liga

(Lampada ACESA)
5 | Um sensor magnético
g | *Uma posigéo, qualquer
£ | de®, @e ® pode ser [ ] [ ] [ ]
E detectada.
& | Dois sensores A [ [ ] —
S | magnéticos e
£ | *Duas posigtes de | 5| B — [ ] [ ]
E ,@e d
8 grd%‘ec%dpaos o n_‘ Cc [ ] - [ ]
Etapa 1)
f Etapa 1) -
Co_m~o dete_rmlnar a Abra T 4 Posicione os 5 Etapa 1) [
posicéo de instalagdo totalmente os dedos para Feche
do sensor magnético ded segurar a totalmente
edos. o ¢ peca de & @ os dedos. o *
trabalho.

Etapa 2) Insira o sensor magnético na ranhura para instalagéo de sensores na diregdo mostrada na figura a seguir.

& &

M

& ¢

Etapa 3) Deslize o sensor magnético
na direcao da seta até que a lampada
indicadora se acenda.

— e

—

Etapa 4) Deslize o sensor magnético
na direcao da seta até que a lampada
indicadora se apague.

E—
Etapa 5) Mova o sensor magnético na
direcao oposta e fixe-o em uma posicao
de 0,3 a 0,5 mm além da posi¢do em
que a lampada indicadora se acende.

Posicdo em que a lampada se ACENDE

Posicdo a
ser fixada

Etapa 3) Deslize o sensor magnético na dire¢do da seta até que a lampada se acenda
e fixe-o em uma posicédo de 0,3 a 0,5 mm na direcdo da seta além da posi¢do em que
a lampada indicadora se acende.

Posicdo em que a lampada se ACENDE

0,3a0,5mm

Posicao a ser fixada

Nota 1) E recomendavel que a pegada da peca de trabalho seja feita perto do centro do curso do dedo.
Nota 2) Ao segurar a peca de trabalho perto do fim do curso de abertura/fechamento dos dedos, a detec¢do do desempenho das combinagdes listadas na
tabela acima pode ser limitada, dependendo na histerese do sensor magnético.
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Pinca pneumatica modelo paralelo Séries MHZZ, MHZDZ

Varias aplicacdes do sensor magnético sdo possiveis através de diferentes combinagdes de sensor magnético e posi¢des de detecgao.
2) Deteccao na Pegada Interior da peca de trabalho

Exemplo de deteccdo

1. Confirmagédo de dedos em posicao

2. Confirmagao da peca de 3. Confirmagao de peca de trabalho solta

Sem press&do ou em
baixa pressao,
conecte o sensor
magnético a uma
fonte de alimentacdo
e siga as instrucoes.

de reajuste trabalho segurada
A Posicéo dos & Posicéo ao Posicéo dos E3
Posicéo a ser dedos + —E% segurar T+ dedos M
detectada completamente peca de totalmente
abertos o @ H trabalho & ¢ fechados o ¢ H
(©Operacao Sensor magnético ligado quando os Sensor magnético ligado ao segurar | Quando uma peca de trabalho néo estiver
RS dedos voltam. (Lampada ACESA) a pega de trabalho. sendo segurada (operagao anormal):

dojsenson (Lampada ACESA) Sensor magnético ligara (lampada ACESA)

magnético
9 | Um sensor magnético
€ | *Uma posicao, qualquer
§ de @, @ e @ pode ser . .
s | detectada.
H
G | moess | o[ A ® -
£ | *Duas posigoes de  |'S —
‘% i),@eﬁ)podemserg B . .
S | detectadas. oc Y — o

Etapa 1)
Como determinara | g, Posicione os

- f s pa 1) 3
posicéo de instalagéo | Feche M dedos para ¢ Etapa 1) K
do sensor magnético | totalmente segurar a N Abléi tgtalmeme

os dedos. & ¢ pega de &S 0s dedos. o @
trabalho.

Etapa 2) Insira o0 sensor magnético na ranhura para instalagdo de sensores na dire¢do indicada no desenho a seguir.

@ o

=
=

& ¢

Etapa 3) Mova o sensor magnético na
diregdo da seta e fixe-o em uma
posicao 0,3 a 0,5 mm além da posicao
em que a lampada indicadora se
acende.

Posi¢éo em que
alampada se
ACENDE

0,3a20,5mm

Posicéo a ser
fixada

Etapa 3) Deslize o sensor magnético na direcao da seta até que a lampada
indicadora se acenda.

—=—e—Tter—

—

Etapa 4) Deslize o sensor magnético na dire¢éo da seta até que a lampada
indicadora se apague.

—

Etapa 5) Mova o sensor magnético na diregcao oposta, 0,3 a 0,5 mm na diregdo
indicada pela seta a partir de sua localizagdo, quando a lampada indicadora se
acender novamente.

Posicdo em que a
lampada se ACENDE

0,3a0,5mm

Posicéo a ser
fixada

Nota 1) E recomendado que a pegada da pega de trabalho seja feita perto do centro do curso do dedo.
Nota 2) Ao segurar uma pega de trabalho perto do fim do curso de abertura/fechamento dos dedos, a detecgdo do desempenho das combinagdes listadas
na tabela acima pode ser limitada, dependendo da histerese do sensor magnético.
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séries MHZ2, MHZ[12

Histerese do sensor magnético

Sensores magnéticos tém histerese similar a microssensores.
Use a tabela abaixo ao ajustar a posi¢ao do sensor magnético, etc.

I A

ol

&
&
4
3

Histerese Histerese

Posigao operacional do sensor (LIG) Posigao operacional do sensor (LIG)

Posi¢ao de reajuste do sensor (DESL)

Posicao de reajuste do sensor (DESL)

Histerese
T R e

Modelo de pinga D-Y7P(V) AT D-MoCIW(V)
pneumética D-Y7OOW(V) D-M9IA(V)
MHz2-601 Sem ajuste 0,5 0,5
MHZ2-100J, MHZL2-100J 05 0,5Nota) 0,5 Nota)
MHZ2-1601, MHZL2-16] 05 0,5 0,5
MHZ2-200, MHZL2-200] 05 0,5 0,8
MHZ2-2501, MHZL2-250] 05 0,5 0,5
MHZ2-320] 05 0,5 0,7
MHZ2-400] 0,5 05 0,9
MHZJ2-60] 0,5 0,5
MHZJ2-100 0,5 0,5
MHZJ2-160J Sem ajuste 0,5 05
MHZJ2-200] 0,5 0,8
MHZJ2-250] 0,5 0,5

Nota) Ao montar D-M9CI(V), MOCIW(V) e MOTIA(V) em MHZ2-1000 e MHZL2-10, serao

necessdrios suportes de n (BMG2-012).
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Pinga pneumatica modelo paralelo Séries MHZZ, MHZDZ

Montagem do sensor magnético

Modelos aplicaveis:

MHZ2-6

Série MHZJ2

Sulco redondo da série MHZ2

Sulco redondo da série MHZL2
Para ajustar o sensor magnético, insira o sensor magnético no sulco de
instalagdo de sensor magnético da pinca da diregdo indicada na seguinte
figura. Depois de definir a posicdo de montagem, use uma chave de

fenda de ponta plana de relojoeiro para fixa-lo com os parafusos de
montagem do sensor magnético que estéo inclusos.

Chave de fenda de ponta
chata de relojoeiro

Parafuso de montagem
do sensor magnético
M2,5 x 4L

Sensor magnético

Nota) Ao apertar um parafuso de montagem do sensor magnético, use uma
chave de fenda de relojoeiro com um diametro de pegada de 5 a 6 mm.
O torque de aperto deve ser de 0,05 a 0,15 N-m.

Modelos aplicaveis:
Sulco quadrado no lado da série MHZ2
Sulco quadrado no lado da série MHZL2

(1) Para configurar o sensor magnético, insira 0 sensor magnético no
sulco de instalagdo do cilindro como mostrado abaixo e fixe-o.

(2) Insira o sensor magnético no sulco de instalagéo do suporte do sensor
magnético.

(3) Depois de confirmar a posicao de detecgdo, aperte o parafuso de
montagem (M2,5) fixado a um sensor magnético e prenda-o sensor.

(4) Certifique-se de mudar a posicéo de detecgéo no estado de (2).

Suporte de montagem do sensor
magnético: Referéncia

‘Referancia o suporte de monagem 6o
sensor magnético

Referéncia do sensor magnético
D-Mo[(V)
D-M9[IW(V)
D-F8[]
D-MIJA(V)

BMG2-012

=
==
=

Nota) Ao apertar um parafuso de retengao (M2,5), use uma chave de fenda de
relojoeiro com um diametro de distancia de 5 a 6 mm.
O torque de aperto deve ser de 0,05 a 0,1 N-m.
Como referéncia, ele deve ser girado cerca de 90° além do ponto em
que o aperto pode ser sentido.

Nota) D-F80 ndo pode ser montado em MHZ2-100], MHZJ2-100 e
MHZL2-1000.

=
=
-

=S| =
| =
x| >™

[Manuseio de suportes de montagem: Precaucdes]
Quando o sensor magnético for colocado no lado de montagem como
mostrado abaixo, deixe pelo menos 2 mm de folga na placa de
montagem, j& que o sensor magnético se projeta da borda da pinga.

==
|
S| o

Espago de folga
de 2 mm ou mais

[
=
S

=
=
=

AT A
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Séries MHZ2, MHZ[1Y2

Projecao do sensor magnético a partir da borda do corpo

O tamanho da projecao a partir da superficie da extremidade do corpo do sensor magnético € mostrado na tabela abaixo.
Use isso como padrao ao montar, etc.

D-F80 nao tem projegao a partir da superficie da extremidade do corpo.

O tipo de munh&o posterior também n&o tem projecéo.

Corpo padrao

Tipo de cabo Tipo de entrada elétrica em linha Tipo de entrada elétrica perpendicular
Desenho
explanatério
A
oo% r [ [
% L
RS - Ball
NG
B\ % S
o% ?%g‘,
Modelode \ "% \ % D-Y5901 ] D-Y69C1 Ny
pinga %, D-Y7P Doy | DMemA |D-yzv | DMSCN | b.mamiAv
pneumtica D-Y7OW D-Y7OWV
Aberta . 11 13 . 9 11
MHZ2-6] Foonadd Sem ajuste 3 15 Sem ajuste n 13
Aberta 1 3,5 Nota ) 5,5 Nota 3) —_ 1,5Nota3) 3,5 Nota3)
MHz2-1000 Fechada| 75 6,5 Nota 3) 8,5 Nota 3) 6,5 4 sNuta 3) 6,5 Nota 3)
Aberta — 1 3 — — =
° S == 6 4 6 5 2 4
B | MHzz200 [ - - - - - —
S "~ Fechada] 4 2 ) 3 — —
B | MHz2-250 [ = - - - = -
AN 1 — — — — —
Aberta — — - — — —
MHz2 S e 3 — — 2 — —
Aberta — — — — — —
MHz2-4000 Fechada] 2 — — 1 — —
Aberta 11 13 9 1
% MHZJ2:601 1 13 15 K 13
8 MHZJ2-1000 Aberta 5 7 3 5
o Fechada] 7 9 5 7
W s Aberta 2 4 —
o - i v
% 8_ MHZJ2-160] Feohadd Sem ajuste 5 = Sem ajuste 3 5
S | mHza2-200 [ - - — -
= "~ Fechada| 3 5 1 3
3 | mHzzaso [ - - = -
B Fechadd] 2 4 — —
Aberta 05 1,5 Nota3) 3,5Nota3) — — —
MHZL2-10D Fochadd 85 8 MNoad) 10 Noad) 75 6 Nota3) gNota3)
@ Aberta — — — — — —
g
< | MHZL2-16D " Ieorey 8 6 8 7 4 6
S| mHzL2200 [ = - - = — -
a i Fechads] 7 5 7 6 3 5
MHZL2-25D |2 = - = - — =
3 Fechada| 55 35 55 45 1,5 35
Abert — — — — — —
o MHZL2108 [
ol T echadal —_ — — —_ — —
D38 Aberta — — — — — -
|8 K
5|¢ MHZL2-16S =5 3 1 3 2 — —
olg Aberta — — — — — —
DE ®
=12 L2200 e 1 — - — - -
(6]
= Aberta — — — — — —
MHZL2-258 —— = — — — — -
Aberta — —_ _ — —_ —
7.,‘:7 MHZL2-10C Fechadal 55 5 Nota3) 7 Nota 3) 45 3 Nota ) 5 Nota3)
2 Sl Aberta — — — — — —
83 g
Hig| Lilirds 16C [ e 55 35 55 45 15 35
22
a Aberta — —_ — — —_ —
&5 MHZL220C oo 35 15 35 2,5 — —
Aberta — —_ — —_ — —
MHZL2:25¢C Fechada] 1,5 — — 0,5 — —

Nota 1) N&o havera projecao se os valores nao estiverem cadastrados na tabela.
Nota 2) A posi¢ao de montagem real deve ser ajustada apés confirmar as condigdes de operagao do sensor magnético.
Nota 3) Ao montar D-M9CI(V), MOOIW(V) e MOTIA(V) em MHZ2-1000 e MHZL2-10, serao necessarios suportes de montagem (BMG2-012).
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Série MHZ

A I Precaucoes especificas do produto
Leia antes do manuseio.

Montagem de pincas pneumaticas/Série MHZ[ ]2

Montagem possivel em 3 diregdes.

Como montar pingas pneumaticas

Como montar pingas pneumaticas

Como montar o adaptador no dedo

Montagem axial (corpo com rosca)
41

Use o furo na extremidade do
corpo para posicionamento.

Modelo Parafusos Torque maximo | Profundidade méxima
aplicaveis | de aperto (N-m) =
MHZ12-6 9| M2 x 0,4 015 a5
MHZC2-10 | M3x 0,5 088 5
MHZO2-16 | M4 x 0,7 21 s
MHZC220 | V5% 0,8 43 5
MHz[J2-25 M6 x 1 73 12
MHZz[02-32 M6 x 1 79 o
MHZO2-40 | M8 x 1,25 177 17

Nota) Tipo de montagem axial néo esta
disponivel para MHZ2-6 e MHZJ2-6.

Modelo mametzfnfna)onﬁc.o W
MHZ[]2- 6 o7H8 9% 15
MHZ[J2-10 | o11H9 9% 2
MHZ[J2-16 | 217H99%* 2
MHZ[]2-20 | #21H9*3%* 3
MHZ[J2-25 | 226H9 0% 3,5
MHZ[]2-32 | 34H9 9% 4
MHZ[]2-40 | o42H9*3%* 4

Montagem perpendicular
(corpo com rosca)

| —

:ﬂ7 i

i L

Modelo F'aralyusos Torque maximo pg’;“;’:":atz:::'ﬂ"a

aplicaveis | de aperto (N-m) Cmmy

MHZ[J2-6'| M2 x 0,4 0,15 4
MHZ[J2-10 | M3 x 0,5 09 6
MHZ[J2-16 | M4 x 0,7 16 4,5
MHZ[12-20 | M5x 0,8 33 8
MHZ[J2-25 | M6 x 1 59 10
MHZ[J2-32 | M6x 1 59 10
MHZ[12-40 | M8 x 1,25 137 13

Nota) Exceto MHZ2-6 e MHZJ2-6.

Montagem lateral
(Corpo com rosca e furo passante)
BCorpo roscado

[mml

Modelo Paralusos | Torque méximo |Poturddade msira
aplicaveis | do aperto (N.m) | 4*Peaisamerto
MHZCI2- 6] M3x05 | 088 o
MHZL12-10| M3x05 08 &
MHZ[12-16| M4 x 0,7 24 s
MHZ[12-20| M5 x 0,8 43 s
MHZCI225] M6 x 1 73 2
MHZCI232] M6 x 1 79 s
MHZ[12-40| M8 x 125 | 177 16

*Furos passantes do corpo

imml
®
®
‘ M
Modelo :;"“;'a‘ﬁ: Torque maximo de aperto (N-m)

MHZ[J2- 6| M2,5x 0,45 0,49
MHZ[[]2-10| M2,5 x 0,45 0,49
MHZ[(J2-16| M3x0,5 0,88
MHZ[J2-20| M4x0,7 21
MHZ[12-25| M5x08 43
MHZ[12-32| M5x08 43
MHZ[J2-40| M6 x1 73

Nota) Use corpo com rosca para D-Y59, D-Y69, D-Y7P
com sensor magnético. Certifique-se de que a
profundidade da rosca seja menor que aquelas
mostradas na tabela abaixo para evitar que a ponta
do parafuso pressione o corpo do sensor.

Modelo FronGGads i s paarto
MHZ[12- 6 —
MHZ[J2-10 5
MHZ[2-16 8
MHZ[]2-20 10
MHZ[]2-25 12
MHZ[]2-32 13
MHZ[]2-40 16

Esse adaptador deve ser montado em
dedos usando parafusos como roscas
fémeas de montagem em dedo, etc., que
devem ser apertados com o torque de
aperto da tabela abaixo.

Adaptador

Parafusos

Modelo e Torque maximo de aperto (N-m)

MHZ[12- 6| M2x04 0,15

MHZ[(]2-10| M2,5 x 0,45 0,31

MHZ[]2-16| M3x0,5 0,59

MHZ[]2-20| M4x0,7 1,4 m

MHZ[]2-25| M5x0,8 2,8

MHZ[12-32] M6 x1 49 MHF

MHZ[]2-40| M8x 1,25 11,8
MHL
MHR
MHK
MHS
MHC
MHT
-Z

Ambiente de trabalho

/\ Cuidado

Tome cuidado com a ac¢ao anticorrosiva da se¢ao do guia linear.
Aco inoxidavel martensitico € usado para o guia do dedo. Mas tenha cuidado para que a agé@o anticorrosiva seja inferior a do ago inoxidavel
austenitico. Especialmente, em ambientes onde em gotas de dgua possam vir a aderir devido a condensagcéo, etc., ferrugem pode ser gerada.
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