Pinca pneumatica com atuador rotativo

MHR2, MDHR2/MHR3, MDHR3

Tipo com 2 dedos Tipo com 3 dedos

Alta precisao - Repetibilidade £0,01 mm
Um mecanismo de abertura e fechamento paralelo utilizando um guia rolete transversal
suaviza a operagao sem jogo, com alta precisao e longa vida util.

Baixo perfil

O uso de atuadores rotativos na pec¢a da porgao \\_/
atuante permite um design compacto.

.
MHR 2':535 ot B 5 -

GV e = = %

Rolamento de esferas

Atuador rotativo

=
==
N

I Montagem universal

Montagem axial lateral Montagem
vertical lateral

g

Fixador de guia MHS
Rolete guia transversal Rolamento de esferas MHC
MHT

7

MDHR2 MDHR3

- N a B Possivel montagem de sensor de
estado sélido com lampada indicadora
D-M9. Sensor de facil localizagao para
ponto de ajuste ideal.
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Alta rigidez

Os dedos operam suavemente,
pois o suporte separa o guia do
exterior e evita deslocamento =
dos dedos.

[ o k
' \
R0
ﬁ ~
L) /
Aplicavel a
série limpa.

Consulte o catalogo "Série limpa CapaCidade de pegada

pneumética" para obter detalhes.

interna/externa
Porta de conexao nos 2 lados
. ~ s . (Tamanho nominal) S
Variacdes da série 90 15 20 30  megnetco
Tipo com L[N MHR2 P. :35
2 dedos
Pinca pneumatica — MDHR2 P. 547
com atuador
rotativo — MHR3 P. 548
Tipo com a
3 dedos L MDHR3 Py P. 555
_ 11-
Tipo com 2-MHR2
2 dedos .
Série limpa pinca —;;MDHRZ S:tgls: It: °
pneumatica com "Série%impa
i 11-
atuador rotativo Tipo com —zz.MHR3 pneumética”.
CLE L syMDHR3 t
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Pinca pneumatica com atuador rotativo/Tipo com 2 dedos

série MHR2/MDHR2

Tamanho: 10, 15, 20, 30

Como pedir

MHR 2 -[T0][R]

Com émbolo magnético 5 _
(Com anel magnético) MDHR _2_ | 1

Com anel magnético
(Para sensor magnético)

Numero de dedos

2 T Zdedos ]

Tamanho nominal

Porta de conexao

0][R]-[MmoN]

10

15

20

30

R: Lado do corpo

E: Lado axial

Porta

Num

Produzido sob encomenda
Consulte a pagina 536 para obter detalhes.

ero de sensores magnéticos

1 Sensores mag néticos ap'iCéVeiS/Consulle as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

. T d0d Modelo do sensor magnético (Comprimento do cabo (m)*
Tipo ;:;g;:l El"é'ﬁg: e Ca:’se:"g;"m Shsacieaicarys Diregéo da entrada elétrica | 0,5 | 1 5 | pomec | Carga aplicével
DC AC | perpendicuiar | Eminna | (Nada)| (M) | (L) | (2)
3 fios (NPN) MONV | MON | ® (@ |®|O| O |Crouioce
. 5V,12v o
3 - 3 fios (PNP) MOPV | MP | @ [@[@|O]| O |integuio
3 2 fios 12V MOBV | MoB [ e [e|e|O] O —
2 ) 3 fios (NPN) MONWV| MONW | ® @ |® |O| O |crasioae
8 | Diagnostico _ ! 5V,12v circuto | Relé,
3 Ungwcador’de Grommet| Sim |3 fios (PNP) | 24V — |MOPWV| MO9PW | @ (@ | ® O o integrado CLP’
coros
8 2 fios 12V M9BWV| M9BW | @ (@ | @ | O| O —
3 — —
2 | fosistortos 3 fios (NPN) v 12V MENAV|MSNA™[ O O @ [O| O lomunse
B | nctescorco 3 fios (PNP) ' MOPAV |[M9PA | O |O|®|O| O |ineged
2 cores) 2 fios 12V M9BAV [M9BA | O [O]e@]|O]| © —

** Sensores magnéticos resistentes a agua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a dgua.
* Sensores de estado sélido marcados com um simbolo "O" séo produzidos apés
o recebimento do pedido.

* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5

Nada

Exemplo) MON
Exemplo) MONM
Exemplo) MONL
Exemplo) MONZ

Nota) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a detecg@o na posigéo adequada da pinga

pneumdtica.

SVC

O
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série MHR2/MDHR?2

Simbolo

Sem sensor magnético/
Dupla acéo

mi=H

Pegada interna

o

Pegada externa

Com sensor magnético/
Dupla acao

L=

Pegada interna

iy

Pegada externa

(Consulte as paginas 727 a 759 para
obter detalhes.)

Modelo/Especificac6es

Tamanho nominal 10 15 20 30
Acéo Dupla acao
Forga de pegada (N) | Pegada externa 12 24 33 58
(Valor efetivo)
em 0,5 MPa Pegada interna 12 25 34 59
Largura de fechamen-
U ot T
(Ambos os lados) (2290 (M)
Curso (mm) 6 8 12 18
Peso (g) @ 100 (95) 180 (175) 390 (380) 760 (740)
Porta de conexéo M3 X 0,5 M5 X 0,8
Repetibilidade +0.01mm
Fluido Ar
Presséo de trabalho 0,2a0,6 MPa 0,152 0,6 MPa
Temperatura ambiente e do fluido 0a60°C
Frequéncia maxima de operagio 180 c.p.m.

Produzido sob encomenda

Especificagbes/Descricao
-X32 | Troca de lubrificante para pega com atuador rotativo
-X63 | Lubrificante de fltior

Lubrificagdo

Dispensa lubrificagao

Nota 1) Consulte os detalhes de "Forca de pegada efetiva" na pagina 538 para forca de pegada em cada
ponto de pegada. Valor de forca de pegada efetiva ¢ medido no meio do curso de

abertura/fechamento.

Nota 2) () O valor mostra o peso da MDHR, mas n&o inclui o peso do sensor magnético.

Quando a velocidade de abertura/fechamento do dedo for ajustada como o curso total de 0,2 segundos ou

mais, podera fazer o produto grudar ou parar completamente seu movimento.

O
2




e e oo com s dedos S€rie IHR2/MDHR2

Ponto de pegada

« O ponto de pegada da peca de trabalho deve ~ Limitac@o da pegada: Pegada externa/pegada interna

estar dentro da faixa do ponto de pegada: a faixa
mostrada para cada pressao de trabalho dada

nos gréficos a direita. MHR2-10/MDHR2-10 MHR2-20/MDHR2-20

*Quando adistanciado ponto de pegada se tornar 50 60
grande, o adaptador do dedo aplicard uma carga . —
excessivamente grande a secao deslizante do 13 3
dedo, causando jogo excessivo dos dedos e, E 4 E %0
possivelmente, uma falha prematura. I T
© B 40
Pegada externa _— 3 3
g @
S S
o M ) § 5% 3
P i 173
=Ll a a 10 d 2
i N
0 10 20 30 ) 0 10 20 30 40 50 60
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHR2-15/MDHR2-15 MHR2-30/MDHR2-30
T 50 80
Ponto de = 40 2) = A
60 &
pegada L T Bog.s T %
] ) £ 50 20 5
L: Distancia até o ponto g ® 2, :]X'pe
de pegada ] 8 %% N
H: Distancia do beiral g g L
. < < 2 9
Pegada interna Z I ;\
9
0 10 20 30 40 50 O 10 20 30 40 5 60 70 80
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
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série MHR2/MDHR2

Forca de pegada efetiva

Orientagdes para a selecdo da pingca com

respeito a massa da peca de trabalho

* Apesar das condigdes diferirem de acordo com a
forma da pega de trabalho e o coeficiente de atrito
entre os anexos e a pega de trabalho, selecione
um modelo que fornega forga de pegada 10 a 20
vezes ou mais que a massa da pega de trabalho.

 Se alta aceleracao, desaceleragao ou forgas de
impacto forem encontradas durante o movimento,
uma outra margem de seguranca deve ser
considerada.

Pegada externa

L: Comprimento do ponto
de pegada (mm)

« Indicacédo da forca de pegada efetiva
A forga de pegada efetiva mostrada nos gréficos a
direita é expressada como F, que é o impulso de
um dedo, quando ambos os dedos e os
adaptadores estdo em contato completo com a
pega de trabalho, como mostrado na figura abaixo.

KGica
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Pegada externa

Pegada interna

MHR2-10/MDHR2-10 MHR2-10/MDHR2-10
20 20
z Presséo z Pressao .6 wra
s 15 [ 06MPa e B
s S 0.5 MP:
— .5 MPa
g — 0.5 MPa g —
2 10 o 10
8 1 04w 8 — [ oawmPa
13 s
e _ 0.3 MPa g e e———L_@5iA
5 5
_ 0.2 MPa [ | o2wmpa
0 10 20 0 40 50 0 10 20 30 40 50

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)

MHR2-15/MDHR2-15 MHR2-15/MDHR2-15
f
30 = ‘ 30 ressao 0.6 MPa
Pressao 0.6 MPa
LIESS0 0.
0.5 MPa
2 | L |eswe z
© (]
T o0 kel 4 MPa
S 1 0.4 MPa g %
(73 | [}
2 g
3 — 0.3 MPa 3 USMEs
© e ©
<4 <d
f e — 0.2 MPa g 0.2 MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)

MHR2-20/MDHR2-20 MHR2-20/MDHR2-20
. s
Pressao 0.6 MPa _Pressédo 0.6 MPa
= 40 Z 40
g 0.5 MPa § 0.5 MPa
©
<3
g 30 4MPa SR e —— 0.4 MPa
3 \ 3 \
g 20 0.3 MPT — S 20 3 MPa |
g 5 |
w
w .2 MPa _ 0.2 MPa
10 10
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHR2-30/MDHR2-30 MHR2-30/MDHR2-30
» ] sl L]
ressdo 0.6 MPa f@. el
70 70
N 0.5 MPa Z gL T——1_05MPa
© ©
o o
S 50 0.4 MPa S 50 —a=— 104 MPa
g g
g ! g 0.3 MP;
0.3 MPa —1 | o3MmPa
& 2 ‘ g a0
2 0.2 MPa 2 B 0.2 MPa
20 20
10 10
0 0
10 30 50 70 90 10 30 50 70 90

Ponto de pegada L (mm)




Pinca pneumatica com atuador rotativo
Tipo com 2 dedos

série MHR2/MDHR?2

Construcao

MHR2 . a
® ®
0

MDHR2

Lista de pecas

T
=
I 1=
e

Lista de pecas

==
| =
M| N

N2 Descricao Material Nota N2 Descrigao Material Nota

1 | Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 11 | Batente Resina MHL

2 | Corpo do adaptador Liga de aluminio Anodizado duro 12 | Anel de encosto Placa de ago inoxidavel

3 | Fixador de guia Ago inoxidavel 13 | Parafuso sextavado interno Ago inoxidavel m

4 | came Ao laminado a frio Nitretagao 14 | Rolamento enfos e ago com alo feor

5 | Conjunto do dedo Aco inoxidavel Tratado termicamente 15 | Rolete cilindrico — MHK

6 | Guia Aco inoxidavel Tratado termicamente 16 | ima Aco inoxidavel

7 | pino Ago-carbono Tratado termicameme 17 | Suporte do anel magnético Liga ée al.un/n'nio Anodizado duro MHS
Revestido com niquel 18 | Rolete Aco inoxidavel

8 | Rolete de pino Aco inoxidavel Nitretagao 19 | O-ring NBR MHC

Eixo da palheta Aco inoxidavel, NBR | MOHR2-30 ¢ ago-carbono NBR 20 | Vedagdo de batente NBR
10 | Cavilha de junta Ago cromo-molibdénio Zinco cromado

O
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série MHR2/MDHR2

Tamanho nominal 10

Sem sensor magnético: MHR2-10R

3 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6

P.C.D.24 (Rosca de montagem)

334 MHR2-10E Localizacdo da porta
32
B I
©
L &
S
N
N
2,
A—> — — S - C
Porta de fechamento Porta de abertura
de dedo de dedo
|
250 | 98"
M3 x 0,5 M3 x 0,5
Porta de fechamento de dedo Porta de abertura de dedo
3 x 23 °5%de profundidade 6
(vista comum A, B, C)
6 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
(vista comum A, B, C)
229
©9h9-G03s
w0
r T & v
1 N 17 10
rs 7 e [0
~
[ [ I 0
e % [] i
I — v
. -
o
8-80s
23802 93-802
i '[Aberta: 16, Fechada: 10

2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
(Rosca para montagem do adaptador)
12
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Pinca pneumatica com atuador rotativo

Tipo com 2 dedos

série MHR2/MDHR?2

Com sensor magnético (com anel magnético): MDHR2-10R

3 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6

P.C.D.24 (Rosca de montagem)

MDHR2-10E Localizacao da porta

M3 x 0,5
Porta de abertura

de dedo

[7
©
&
S
&
-
2,
A—> — — o -—C
Porta de fechamento
de dedo
M3x0,5 M3x0,5 3x 03" de profundidade 6
Porta de fechamento Porta de abertura (vista comum A, B, C)
de dedo de dedo T
6 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
(vista comum A, B, C)
Ranhura de montagem
do sensor magnético
929
©9h9-5.03s o
¥
N © <)
< o] T Q%
—— —
LS .o YR
¥ Nars 1
p— ol oL L/t
o @ | &L
4 — =~ — } hd hd
~] [
1. [ = at
|- ‘ |- ‘
! «~ 13,4
o | 8.8
2380 23802
i '[ Aberta: 16, Fechada: 10

2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
(Rosca para montagem do adaptador)

[ Diferencas dimensionais entre MHR e MDHR

As dimensdes a seguir sao diferentes entre as séries MHR e MDHR.
Além disso, os formatos de corpo serdo diferentes dependendo da

ranhura de montagem do sensor magnético.
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or 1 °
T 1 D -|:|
4 4 5
Modelo A B
-10R 5 14,5
MHR2 -10E — 14,5
-10R 47 15,5
CLE3H -10E — 15,5
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série MHR2/MDHR2

Tamanho nominal 15

Sem sensor magnético: MHR2-15R

3 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
P.C.D.29 (Rosca de montagem)

44
42
s MHR2-15E Localizacao da porta
l A V ‘
o ‘
|
2
3
|
A—> 2 - ‘
i M3 x 0,5
Porta de fechamento Porta de abertura
de dedo de dedo
M3x0,5 / C\\m3x05 B
Porta de fechamento de dedo 25 25 Porta de abertura

de dedo

6 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
(vista comum A, B, C)

3 x 03 '6” de profundidade 6

T
Aberta: 22, Fechada: 14

034 (vista comum A, B, C)
912h980ss
[te]
1 - —I
oD, ?
L[] N 0 L] e
g 2 ‘ I -
- N
s | o EnTI
& & — Ea )
« 8-80s
03,5808 m H 03,5808
\!\ \!

2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
(Rosca para montagem do adaptador)

paiing
< o
-0~ B &
}

A
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B e e oo com > dedos S6rie IHR2/MDHR2

Com sensor magnético (com anel magnético): MDHR2-15R

3 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
P.C.D.29 (Rosca de montagem)

44
42 MDHR2-15E Localizagao da porta
I I
: . |
& ‘
I
‘)Q ‘
oc I
A—> — | 8] =—c¢C ‘
;. M3x05
Porta de fechamento Porta de abertura
> de dedo de dedo
M3x05 i M3x0,5
Porta de fechamento 250 25° Porta de abertura
de dedo de dedo
6 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
(vista comum A, B, C)
3 x 03'% de profundidade 6
034 (vista comum A, B, C)
0
512090 Ranhura de montagem
© do sensor magnético
[ -
e +—
= — ~ I
- 0 10 |
| ol | ‘ / 12
0| — o | le—Ll ot
e = g — I $
N [ uoi
4 | o N »
¢ 4 S <l -
= X |n~zancl
= | T Y o t
~ 155,
o ' | 88
03,580 93,580
T T

T
/Aberta: 22, Fechada: 14

2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 6
(Rosca para montagem do adaptador)

15 15

|
T
CEEEE)
7,3){},T G-
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|
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série MHR2/MDHR2

Tamanho nominal 20

Sem sensor magnético: MHR2-20R

57

54

-

3 x M4 x 0,7 profundidade
da rosca 8

/P.0.0.36 (Rosca de momagem) - MIHR2-20E Localizagéo da porta

S
0"0

AS

45
o

M5 x 0,8
Porta de fechamento de dedo

\
| M5 x 0,8
Porta de abertura de dedo

042

014h980ss

1 2
&0+,
| el
|
m . . ‘JL
) o
woll e

2 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8

Aberto: 28 Fechado: 16

(Rosca para montagem do adaptador)

18,5

18,5

\
o] e
|

544

Porta de fechamento
de dedo

¢!
woxte |

\M5 x 0,8

Porta de abertura
de dedo

6 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8

(vista comum A, B, C)

3 x 04 '§” profundidade 8
(vista comum A, B, C)

]



Pinca pneumatica com atuador rotativo
Tipo com 2 dedos

série MHR2/MDHR?2

Com sensor magnético (com anel magnético): MDHR2-20R

3 x M4 x 0,7 profundidade
da rosca 8

MDHR2-20E Localizacao da porta

-

Q
‘ mﬁ
S
N |
g ~ -
2,
A—> i = [ L @
= Z A =}
G 1 :t\/
/ ‘ \
M5 x 0,8 I M5 x 0,8
Porta de fechamento Porta de abertura
de dedo 250 25° de dedo
042
©14h980sa

(60)

)

04803

Abeno: 28 Fechado: 16

2 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8

(Rosca para montagem do adaptador)

18,5

18,5

el

1 &

Ranhura de montagem
do sensor magnético

P.C.D.36 (Rosca de montagem) ’7 |

M5 x 0,8
Porta de fechamento
de dedo

M5 x 0,8
Porta de abertura
de dedo

2x3

6 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8

(vista comum A, B, C)

3 x 04 *¢%profundidade 8
(vista comum A, B, C)

Wi
THE
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série MHR2/MDHR2

Tamanho nominal 30

Sem sensor magnético: MHR2-30R

MHR2-30E Localizagado da porta

76
73
B 3 x M5 x 0,8 profundidade
da rosca 10
l P.C.D.43 (Rosca de montagem) (
I
Q
| N
-
)

Porta de abertura
de dedo

22

A —> S <-——C
M5 x 0,8
Porta de fechamento
de dedo
M5 x 0,8 M5 x 0,8
Porta de fechamento de dedo | Porta de abertura de dedo
250 25°
6 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10
(vista comum A, B, C)
%0 3x 05 §” profundidade 10
©16h98 043 | (vista comum A, B, C)
‘ 3y
|
—
& tH & B!
| |
wn
| o |
- A allivs
I ~ = | ) [
| Il
e | +l].
n T
; LIJ T i T i
|
95805 ‘ L _‘ ‘ 95805 ~ L_Jﬂ
T T
Aberto: 37 Fechado: 19
2 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10
(Rosca para montagem do adaptador)
25 25
[
T T T
‘
d @ | @ L
64 - 106
T
Il
|
10 | 7 7| 10
546 Z
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Pinca pneumatica com atuador rotativo
Tipo com 2 dedos

série MHR2/MDHR?2

Com sensor magnético (com anel magnético): MDHR2-30R

M5 x 0,8

76

73

B 3 x M5 x 0,8 profundidade
da rosca 10

i Z P.C.D.43 (Rosca de montagem)

Q
&

oot

54

.

MDHR2-30E Localizacao da porta

M5 x 0,8

Porta de fechamento
de dedo

Porta de abertura
de dedo

Porta de fechamento

‘ M5x0,8
|

de dedo
250

916h9804s

Ranhura de montagem
do sensor magnético

T
Aberto: 37 Fechado: 19

6 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10
(vista comum A, B, C)

3 x 85'3% profundidade 10
(vista comum A, B, C)

) o
& o 1
8 |
- _ 93 \D e
€L77j‘77%‘7’2 8 o~ T t T
— et 4
! Y i =l
| Na T 3
ESRNIR HilEnnal
o ! &
8580 ! i ! ! ‘ 0580 = 245 | | 1230

2 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10
(Rosca para montagem do adaptador)

25 25

&

[ Diferencas dimensionais entre MHR e MDHR |

As dimensdes a seguir sao diferentes entre as séries MHR e

MDHR.

Além disso, os formatos de corpo serdo diferentes

dependendo da ranhura de montagem do sensor magnético.

@ i
)

Blede

o Modelo B

j t MHR2-300] 25

6}49 MDHR2-300J 25,5

M
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