Guia deslizante de operacao de came em cunha

série MHK2
Pinca pneumatica/Tipo com 2 dedos 012, 616, 620, 625
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MRHQ
Resistente a carga, proteciio contra poeira para ambientes adversos MA
Dois tipos de material de dedo 3 tipos de material de protecao contra poeira
Padrédo: Aco-carbono Standard: Borracha de cloropreno (CR) -----Preta g
Opcional: Ago inoxidavel Opcional: Borracha de fldor (FKM) -----Preta

Borracha de silicone (Si) -----Branca
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A operacdo de came em cunha proporciona
Protec¢io contra poeira para condicoes

Guia deslizante de operagéo de came em cunha

Pinca pneumatica (tipo de 2
dedos)

Furo de pino para posicio-
namento no lado superior

Sensor magnético montavel

Sulcos para sensor magnéticos estao

localizados de um lado. Facil manuseio Agulha de aIUSte

para ajuste e instalagéo. integrada para
velocidade do dedo
Possivel ajuste de velocidade para
a direcao de fechamento do dedo.

Estrutura do came em D—_it‘:‘?é ee

cunha

A estrutura em cunha nao permite 1 . e

vibragéao lateral no sentido do curso Alta I‘IgldeZ

uma vez que o trabalho é segurado. @ @ Rolamento guia tipo deslizante
permite movimento do dedo
altamente rigido.

\\\ J/ Repetibilidade de
[ ] alta precisao:

A A 20,01 mm
Desempenho melhorado ‘ -
A incorporagao da protecdo contra . .
poeira impede que poeira, agua, etc. 2 tlpOS d? ma_ter|a|§ de
entre no corpo e evita a geragéo de z dedo estao dlSpOﬂIVEIS
poeira e liberagdo de lubrificante da — para aplicagﬁes diferentes.

pinga pneumatica.
Padrao: ago-carbono

Trés tipos de protecao contra Opgéo: ago inoxidavel
poeira estao disponiveis para

uso em diferentes ambientes. g c\,.505 mais longos agora sio padrio.

Padr&o: Borracha de cloropreno (CR) -+ Preta Diametro | Curso de aber (mm)
Opcional: Borracha de flior (FKM) -.----..... Preta e (;ﬂ:) Gurso longo_| Curso padréo
Borracha de silicone (Si) -+« Branca ,: 1 it 11 ;
2 -
< 20 18 10
s 25 22 14
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Alta precisao e rigidez.

ambientais adversas.

cacao
Montagem

Trabalho de carga/descarga
dentro de ferramenta de

maquina

Variacoes da série

Montagem universal

Montagem axial Montagem vertical

#1

(Corpo roscado) (Corpo roscado)
Montagem lateral

N T

“
il =5

_%
(Corpo roscado) (Corpo com furo passante)

Intercambidvel com série MHQG2

Série Modelo Diametro | Curso de abertura/ Opcional
(mm) (mm)

3 MHK2-120 12 4 mOpgaodededo
© Aco-carbono (padrao),
S Modelo padrdao MHK2-1600 16 6 Aco inoxidavel
g‘ Série MHK2 MHK2-2000 20 10 m Opgao de protegao contra poeira
€ Borracha de cloropreno (padrdo)
2 MHK2-2500 25 14 Borracha de fltior
< Borracha de silicone
§ Tipo com curso MHKL2-120) 12 i | Sensor magnético
3 longo MHKL2-1600 16 14 Sensor de estado solido
5 i D-MON(V), D-M9P(V)
£| SérieMHKL2 | MHKL2-200 20 18 D-M9B(V), Resistente & agua
2 MHKL2-250] 25 22 (indicador de 2 cores), D-MIOIA(V)
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Guia deslizante de operacao de came de cunha
Pinca pneumatica/Tipo com 2 dedos

serie MHK2

012, 616, 620, 025

Como pedir

MHK2—|2|O||I|3||1|||||=|-| MSlJBI -]
MHKL 2 -20[D[1|[F]-[ mM9B | |-[ |

[[]
Numero de dedos Produzido sob
[2 [ 2 dedos | encomenda
Consulte a pagina 567
n para obter detalhes.
Diametro
TR Numero de sensores magnéticos
mm
16 | 16 mm
20 | 20 mm | 1pe. |
25 | 25mm
Sensor magnético
Acio [[Nada [ Sem sensor magnético (com anel magnético) |
D | Dupla agédo
S | Simples acéo (normalmente aberta) Material da prote¢do contra poeira
C | Simples agéo (normalmente fechada) Nada | Borracha de cloropreno (CR)
F Borracha de fltor (FKM)
Material do dedo S Borracha de silicone (Si)
[ Nada [ Ago-carbono |
|1 [ Acoinoxidavel

Sensores magnéticos aplicaveis/Consuite as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

- R Tensdo d Modelo do sensor magnético | C do cabo (m)*
Tipo :SU"‘Q?OI Entrada | Lampada Cabeamento ensao da carga Diregéo da entrada elética | 0.5 | 1|3 | 5 Conector Carga
pecial elétrica |indicadora|  (Saida) DC AC i Em finha | (Nada) [M)| (L) | @) pré-cabeado|  aplicavel
B 3 fios (NPN) 5V, MONV MON ® 0/ O o C'c'f['é‘éﬁ;'e
% — 3 fios (PNP) 12V M9PV M9P [ ) [ JK_JKe] ] integrado
° 2 fios 12V M9BV M9B [ ] ® e O [e) —
S | Diagnsstico 3 fios (NPN) 5V, MONWV | MONW | @ [@|@[O| O [Crutd)
8 | (indicador de 2 | Grommet Sim 3fios (PNP) | 24V | 12V — M9PWV | M9PW ® (@0 O o integrado CLPY
3 cores) 2 fios 12V MOBWV | MBW | @ [@|@/O| O —
5 | Resistente 2 4gua 3 fios (NPN) 5V, MONAV~ | MONA~ | O |O[@[O| O [Crauiode
§ (indicador de 2 3 fios (PNP) 12V M9PAV* | MOPA* O |O|e@|O o integrado
cores) 2 fios 12V M9BAV~ | M9BA~ | O [o[e[o] © —

** Sensores magnéticos resistentes a 4gua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC n&o pode garantir a resisténcia a agua.

* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m Nada (Exemplo) MONW * Sensores de estado sélido marcados com o simbolo
1 - M (Exemplo) MONWM "O" sao produzidos apds o recebimento do pedido.
L (Exemplo) MONWL

Z (Exemplo) MONWZ

Nota) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a detec¢éo na posi¢cao adequada
da pinga pneumatica.
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Guia deslizante de operacao de came em cunha
Pinca pneumatica/Tipo com 2 dedos

Simbolo
Dupla acéao: Dupla acéo:
alca interna Pegada externa

e |

Simples agao/
Normalmente
fechado: Alga interna

Simples agao/
Normalmente aberta:
Pegada externa

—

Série MHK2

Série MHKL2

Produzido sob encomenda

Consulte as paginas 727 a 759 para obter detalhes.

Simbolo Especificagdes/Descricao

-X4 | Resistente ao calor (100 °C)

-X5 Vedagcao de borracha de flior

-X7 | Com mola na diregao de fechamento

-X12 | Com mola na direcao de abertura

-X39 | Com bico de lubrificagao

-X41 | Sulco de sensor (tipo em ambos os lados)

-X50 | Sem anel magnético

-X53 | Vedagéo EPDM/Lubrificante de fltior

-X63 | Lubrificante de fltior

-X64 | Dedo: Montagem roscada lateral

-X65 | Dedo: Montagem em furo passante
-X77A | Ades@o da protegao contra poeira
=-X77B | Adeséo da protegdo contra poeira (Apenas pega do dedo)|
-X78A | Calafetagem da protegéo contra poeira)
-X78B | (omerie poca dhasa oo

X79_| i s e
-X79A égbﬂr\ﬁgmgspara maquinas de processamento

série MHK2

Especificacoes
———————
Fluido Ar
Dupla agéao 0,1a0,6 MPa
Presséo de
Normal aberto
trabalho f 0,25 a 0,6 MPa
acao fechado
Temperatura ambiente e do fluido -10a60°C
Repetibilidade +0,01 mm
Lubrificagao Nao requer

Acéo

Dupla agdo/Simples agéo

Sensor magnético (opcional) N

Sensor de estado sélido (3 fios, 2 fios)

Nota) Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informag6es sobre sensores magnéticos.

Opcional

Material do dedo

Aco-carbono (padrao), aco inoxidavel

Material da protecdo contra poeira

Borracha de cloropreno (CR) (padréo), borracha de flor (FKM), borracha de silicone (Si)

Modelo
Série MHK2/Tipo padrao
Dia- | Frequéncia Forca de pegahé(ga) Curso de abertural | Largura no | Largura na
1 fech: - | abert Peso
Acao Modelo metro ";f,;',ﬂgg’: efetiva por dedo lecharg_nltj(mmi elﬁ(an'\“v:in a[;"x:)ra (9
(mm) | “(cp.m.) (N) L1 L2
Pegada externa: 15
MHK2-12D00 | 12 Pegada interna: 16 4 9 13 75
o Pegada externa: 31
g, MHK2-16DC]| 16 Pegada interna: 36 6 14,6 | 206 |113
Ko Pegada externa: 46
3 MHK2-20D0]| 20 Pegada intemna: 56 10 16 26 |235 WL
a N
Pegada externa: 80
MHK2-25D0] | 25 Pegada interna: 86 14 19 33 |440
¢ |MHK21280| 12 120 9 4 9 13 | 76 | |MHF
£ 2| MHK2-16501| 16 23 6 14,6 | 206 |114
g8 MHL
o |E®|MHK2:20801| 20 34 10 16 26 |237
o
S |2 [mHK22550] 25 58 14 o Ja fass] o0
3 |g |WMHK212cO| 12 12 4 9 13 | 76
£ |28|mHKk216c0| 16 25 6 146 | 20,6 |115 m
©E
@ §|MHK220c0)| 20 44 10 16 26 |237
2 |MHK2:25c00| 25 73 14 19 [as [443] |MHS
Séries MHKL2/Tipo de curso longo MHC
Dia- |Frequéncia | Nota) [ cyrso de abertural/| Largura no | Largura na
. ca de pegada fechamen- | aberlura | Peso
Acao Modelo metro "ggxe'ggé%e efefiva por dedo fechamento (mm) | fed (f;n"f)" a‘ma = MHT
(mm) | cpm) (N) L1 L2 i
Pegada externa: 14
MHKL2-12D01 | 12 Pegada intema: 16 11 9 20 |104 MHY
° -
g |wwkzte00) 16 P | 14 146 | 28,6 164 T
© Pegada externa: 45
5 MHKL2-20DC1 | 20 Pegada interna: 53 18 16 34 (312
[=] N
MHKL2-25D01| 25 P ey 22 10 | a1 |se2 | [-XOJ
= |MHKL212801| 12 90 9 11 9 20 [105 | |MRHQ
[o¥e)
ET|MHKL2-16S01| 16 17 14 14,6 | 28,6 165
[ERe)
% g: MHKL2-20SC1 | 20 32 18 16 34 [314| |MA
© < | MHKL2-25S01| 25 53 22 19 41 |565
S | g [MHKL212c0)| 12 1 11 9 | 20 [105
-g 28| MHKL2-16c1| 16 22 14 14,6 | 28,6 |166
TE
£ 8| mHKkL220c0| 20 40 18 16 | 34 [314
5
Z | MHKL2-25CC1| 25 63 22 19 41 |565

Nota) A presszo de 0,5 MPa, quando o ponto de pegada L é 20 mm.
Simples acao normalmente aberta: Forga de retengao externa, Simples agao normalmente fechada:

Forca de pegada interna.

Consulte "Forga de pegada efetiva" nas paginas 569 e 573 para forga de pegada em cada posigédo de

pegada.

567



Série MHK2

Construcéao

Dupla acao

Condicao
aberta

Condicao
fechada

Lista de pecas

Simples acao

Normalmente aberto

Ne Descrigao Material Nota Ne Descrigao Material Nota
1 Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 8 Conjunto da trava da agulha
2 Pistao Liga de aluminio Anodizado duro 9 | Mola N.A. Ago
3 | Came Ago-carbono o fratado, 10 | Plugue Latao Revestido com niquel
Ago-carbono Termicamente t(raa‘?a'ﬂf' 11 | Plugue de escape Latao Revestido com niquel
4 Dedo Ago inoxidavel 304 Opcional 12 | Mola N.F. Ago
5 | Tampa Liga de aluminio Anodizado duro 13 do plugue Latdo Revestido com niquel
6 | Parafuso de pistao Aco inoxidavel 14 | Plugue de escape A Latdo Revestido com niquel
7 ima de borracha Borracha sintética 15 | Anel retentor tipo C Aco-carbono | Revestido com niquel
Pecas de reposicao MHK2
Descrigao MHK2-120] MHK2-160] MHK2-2000 MHK2-250] | Pecas principais
Kit de vedagédo MHK12-PS MHK16-PS MHK20-PS MHK25-PS
Conjunto do pistdo MHK-A1201 MHK-A1601 MHK-A2001 MHK-A2501
Came P3318103 P3318203 P3318303 P3318403 ®
Dedo % ‘ch-carbono P3318104 P3318204 P3318304 P3318404 @
= ‘AQO inoxidével| P3318104-1 P3318204-1 P3318304-1 P3318404-1
Conjunto da trava da agulha MHK-A1206
Protegéio g CR MHK2-J12 MHK2-J16 MHK2-J20 MHK2-J25
contra poeira % FKM MHK2-J12F MHK2-J16F MHK2-J20F MHK2-J25F @
=| Si MHK2-J12S8 MHK2-J16S MHK2-J20S MHK2-J258
* Pega 2 pegas por unidade de dedo.
Pecas de reposicao MHKL2
Descri¢ao MHKL2-120] MHKL2-1600 MHKL2-2000 | MHKL2-250] | Pecas principais
Kit de vedagdo MHK12-PS MHK16-PS MHK20-PS MHK25-PS
Conjunto do pistio MHK-A1201 | MHK-A1601 | MHK-A2001 | MHK-A2501
Came P3318111 P3318211 P3318311 P3318411 ®
Dedo P3318112 P3318212 P3318312 P3318412 @
‘AQO inoxidédvel| P3318112-1 P3318212-1 P3318312-1 P3318412-1
Conjunto da trava da agulha MHK-A1206
5 S| CR MHKL2-J12 MHKL2-J16 MHKL2-J20 MHKL2-J25
contra poeira | £ | _FKM | MHKL2-J12F | MHKL2-J16F | MHKL2-J20F | MHKL2-J25F | @
=| Si MHKL2-J12S | MHKL2-J16S | MHKL2-J20S | MHKL2-J25S
* Pega 2 pegas por unidade de dedo.
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Guia deslizante de operacao de came em cunha
Pinca pneumatica/Tipo com 2 dedos

Exemplo de selecdo de modelo
Procedimento

L . Selecione pontos possiveis de acordo Calculo da forca de Seleg&o de modelo com base no
@onﬂrmagao g condlgoes) ’ < com o comprimento de trabalho ) » aperto necessaria gréfico da forga de pegada

Forma da pega de trabalho: > Diémetro da peca de trabalho: Com base nas di Oes do >
a L modelo que tem uma largura de abertura de 28 mm ou mais.

Diametro x comprimento MHK2-25D

Barra redonda 28 x 35 mm MHKL2-16D
MHKL2-20D
MHKL2-25D

‘ Massa de trabalho: 0,17 kg ‘—> Orientagdes para a sele¢ao da pingca com >

respeito a massa da pega de trabalho [r—

* Apesar das condicdes diferirem de acordo com a
A forma da pega de trabalho e o coeficiente de atrito
‘ Método de pegada: ‘_> entre os anexosfe a pe%a de trabalho, selecione
um modelo que fornega forga de pegada 10 a 20

Pegada externa vezes ou maqis que a rﬁassagda pegagde trabalho.

* Se alta acelerag@o, desaceleragao ou forcas de
impacto forem encontradas durante o movimento, uma
outra margem de seguranca deve ser considerada.

Ex.) Para configurar a fora de pegada de forma a ser

pelo menos 20 vezes a massa da peca de trabalho:
Forca de pegada necesséria = 0,1 7ng x 20 x 9,8 m/s?

‘ Ponto de pegada 40 mm } >
‘ Presséo de trabalho: 0,5 MPa } >

MHKL2-20D Forga de pegada externa

@ .
Pressao 0,6 Mita
50 = i
2 41 -4 tre=F=>r 055 WPal
© ~—
k] 04 MPa_|
g 30 =] el
@ ——_0,3 MPa
Q20 =]
8 —
© 10 0,2MPa— ||
S
< 0
w 20 40 60 80
Ponto de pegada L (mm)

* Quando MHKL2-20D for selecionado,
a forca de pegada é determinada em
41 N, de acordo com a distancia do
ponto de pegada de 40 mm e a
pressao (0,5 MPa).

* A forca de pegada é 24,5 vezes a
massa da peca de trabalho,
atendendo a orientagdo de que a
forca de pegada seja mais que 20.

Ponto de pegada

Série MHK2 Série MHKL2 Série MHK2
] @ i
o @ ©
¥ ¥

Ponto de Ponto de

Série MHKL2

série MHK2

=
X
N

=
==
=

Ponto de Ponto de

pegada pegada pegada pegada

L: Distancia do ponto de pegada
H: Distancia do beiral

* Os pontos de pegada adequados devem ser selecionados de acordo com a presséo de trabalho. A distancia até ao

==
|
> ||~

iH

=
=
o

ponto de aperto L e o desvio H deve estar dentro da faixa limitada dado nos graficos seguintes. MHT
* Quando a distancia do ponto de pegada se tornar grande, o adaptador do dedo aplicard uma carga excessivamente -z

grande a secao deslizante do dedo, causando jogo excessivo dos dedos e, possivelmente, uma falha prematura.
Limite da faixa de ponto de pegada MHW
MHK2-1201 MHK2-16C1 MHK2-20C1 MHK2-250] XOI
MHKL2-120 MHKL2-160J MHKL2-200 MHKL2-2500

60 60 100 120 MRHO

€ € 3 €

é 50 g \E, 80 :E/‘OO

T % E E T o MA

35 3 z® 3 o

60 O\,

o o I} o X¢, D

g s z S 40 7"\:‘?’@0\

S S S 3 X

2 2 c 2 D

S 10 b g 20 £ 20

2 2 2 2

8 8, a a ‘

10 20 30 40 50 60 10 20 30 40 50 60 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 120
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)

Nota) A distancia até o ponto de pegada L do modelo de simples agéo é encurtada pelo retorno da mola.
Use pinga pneumatica dentro da linha de forga mostrada para cada pressao no gréfico da forga de aperto eficaz.
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Série MHK2

Forca de pegada efetiva: Série MHK2 Dupla acao

« Indicacdo da forca de pegada efetiva

A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita é expressada como F, que é
o impulso de um dedo, quando ambos os
dedos e os adaptadores estdo em contato
completo com a peca de trabalho, como

mostrado na figura abaixo.

Pegada externa
Série MHK2

570

Pegada interna
Série MHK2

Pegada externa

Pegada interna

MHK2-12D MHK2-12D
20 ‘ = ‘ 25
wressao 0,6 MPa
~ ‘ K\ Pressdo 0,6 MPa
25 0,5 MPa 2 ~
3 4 g ~l_05MPa
© ™~ S 15 ~
I 0,4 MPa I8 T~
R I 5 |~ ~toawra
3 ~—_03MPa S 10 Sy
8 — T 8 — ~_103MPa
5 5 ] 5 — —
i w 5 \‘
0,2 MPa
o 0,2 MF"a
10 20 30 40 50 ° 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHK2-16D MHK2-16D
gy S s
— Presséo 0,6 MPa _ ™\UPressao 0,6 MPh
Z 40 =~ g ‘ Z 40 ™~ i
(] ~ (]
g LT~ osued g =L Ngswe
@ ~ ~ @
8 20 ~—_]04 Pa ] 20 ~ ~l04 MPa
& —~~—1 o3mpa & | ~_03MPa
I e £ ——
10 10 —=
0,2 MPa 0,2 MPa
0 ‘ 0 [
10 20 30 40 50 60 10 20 30 40 50 60
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHK2-20D MHK2-20D
‘ 80 ‘
” P L 0,6 NIP: 70 ‘
—_ [85580/0) & —_ Press&o 0,6 MPa
€ %0 Z 60
3 > g N
4 50
g« I~ 5P ) ] 0,5MPa
S 4 S 40
3 —~ ~0:4 MPa 8 —~ ~l_04MPa
= 1 S 30 T
o 20 — 0,3 MPa o — T 0,3 MPa
8 —| S 20 e
1 0,2MPa 10 0,2MPa
, \ \ \
20 40 60 80 20 40 60 80
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHK2-25D MHK2-25D
100 I 120
\ Press&o 0,6 MPa ~
Z 80 £ 100 Presséo 0,6 MPa
g ol [ ~gsMra é oo E
—
g ~_ ohwra g ~ ~05 MPa
) T I © 60
o ™~ o — ~—1_0,4 MPa
g 40 F————T03MPa © — =
& — : S — 0.3 MPa|
8 \\\\' o e = ’
20 —
0,2 MPa 20 0.2 MPa
0 \ o |
20 40 60 80 100 20 40 60 80 10

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)




Guia deslizante de operacao de came em cunha
Pinca pneumatica/Tipo com 2 dedos

Forca de pegada efetiva: Série MHKL2 Dupla acao

« Indicacéo da forga de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada

série MHK2

gréficos a direita é expressada como F, que é
o impulso de um dedo, quando ambos os
dedos e os adaptadores estdo em contato
completo com a pega de trabalho, como

mostrado na figura abaixo.

Pegada externa
Série MHKL2

s

Série MHKL2

nos ‘

Pegada externa |

Pegada interna

Pegada interna

20 40 60 80 100

MHKL2-12D MHKL2-12D
20 ! = | 25
\Pressao 0,6 MP:
“K_Presso 0,6 MP;
g ; ~ ‘ g 2 ressao 0, a
~
g | L T g ~
S I~ S 15 g 0,5 MPa
S 10—t 0.4 MPa—!| g ~—
) .y ) - [~~04MPa
© ~ T 1w —|
8 03 MPa
S ) S
Ry —— — 5 — | [T
w — [
—
L2 M‘Pa 02 wPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 3 40 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHKL2-16D MHKL2-16D
50 50
< 0] orocra0 oo e s [ Pressdo 0.6 MAa
resséo 0,6 MPa ~
g 5 [~ | g 5 I~ osw‘IPa
3 \\\ | _0,5MPa g \\\\’
8 0.4 MP. 3 5 ™~ 0.4 MPa
© — A « —
E Y e HEESRTT
w  E— w  E—
10 = 10
0,2 MPa 02 "V'Pa
|
® 790 20 30 40 50 60 71 20 30 40 5 60
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHZ
MHKL2-20D MHKL2-20D MHEF
‘ ‘ 80
* Pressao 0,6 MPa 70 MHL
Z 50 ~ i Z 0
@ T~ @ ~ Pressao 0,6 MPa
8 40— 0,5 MP T 50 : MHR
o — -4 ~~— 0,5 MPa
° 0 0.4 MPa—| o
3 — i 3 —~ [~~104 MPa
s ™1 03MPa g
g 20— — g = [~ o3P
2 \\o&MPa £ 20 —| MHS
10
‘ 10 0.2‘MPa
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80 MHC
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHT
-Z
MHKL2-25D MHKL2-25D MHY
S N g o
. Pressao 0,6 MPa . MHW
72'; g N % 100 /] ress&o 0,6 MPa
T —~ [~ _o5Mpa T 80 ™~ = XO
60 ~ 2 \\ 0,5 MPa
g \\ I M MPa g 60— ~]
5 0 03 MPa] s ——1 TP MRHQ
g —— | T~ g 40 =
@ ———T—— 02MPa £ —T——— | 03MPa
20 — MA
2 02 MPa

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)
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Série MHK2

Forca de pegada efetiva: Série MHK2 Simples a¢ao

« Indicagéo da forca de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita é expressada como F, que é
o impulso de um dedo, quando ambos os
dedos e os adaptadores estdo em contato
completo com a pega de trabalho, como
mostrado na figura abaixo.

Nota) Em caso de simples ag&o, o valor

& para o o centro do curso.

Pegada externa
Série MHK2

Pegada interna
Série MHK2

le——s|

* Precaugdes ao usar o tipo com simples agao:
Se um momento como o ilustrado abaixo é
aplicado ao dedo, o dedo pode nao conseguir
retrair somente com a forga da mola.
Portanto, certifique-se de usar a pinga
pneumatica dentro do momento admissivel
indicado na tabela abaixo.

Momento admissivel

Modelo Momento admissivel
(N-m)
MHK2-12S/C 0,05
MHK2-16S/C 0,12
MHK2-20S/C 025
MHK2-25S/C 0,49

M: Momento admissivel
(M=WL)
w

el

)M
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Pegada externa

Pegada interna

MHK2-12S MHK2-12C
20
15 ~
= T~ Pressao 06 MPa = [NPressio 0,6 MPa
< < 15
] o ~
g | | E
g 10 - g ~~loswpa
= 0,5 MPa g . i
a %
T |
3 I l‘) 4MPa 3 ——04MPa
] ’ © —
SO p— f > — |
IS —T——T—0,3MPa s s 0,3MPa |
0 10 20 30 40 50 ° 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHK2-16S MHK2-16C
40 40
~N
~ [Pressa0 0.6 iPa
a0 Pressio 0,6 MPe Y !
£ £ I~
s T~ 5 T~05MPa
g 20 [08 WP g 20—
2 1 g 04 MPa
o 0,4 MPa ® ~
o ° I
S o= S 10 =103 MPa:
5 0,3 MPa 5
w w
10 20 30 40 50 60 10 20 30 40 50 60
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHK2-20S MHK2-20C
80
60
70
g % ~ g 60
S 40 ~ 8 s0 — Pressao 0,6 MPa-
;';’ ~ Press&o 0,6 MPa ng;’ 0 |
e T H — 05 MPa
30
S 20 ———04MPa 5 O — 04 MPa
& — S 5
s —————03MPa $ 03MP
10 10
0 0
20 40 60 80 20 40 60 80
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHK2-25S MHK2-25C
100 100
\
z 80— z 80 ] Pressao 0,6 MPa
g T~~Pressao 0,6 MPa 8 \
© 60 © 60 0,5 MP:
g 05 wPd g I~
o 4o Py =0 e
S 40 04 MPa © 40 — 1
] — o]
5 | T —T—03MPa g [ 0.3 MPa
L 20 £ 20
0 0

20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm)

20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm)




Guia deslizante de operacao de came em cunha
Pinca pneumatica/Tipo com 2 dedos

Forca de pegada efetiva: Série MHKL2 Simples agao

« Indicagao da forga de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
graficos a direita é expressada como F, que é
o impulso de um dedo, quando ambos os
dedos e os adaptadores estdo em contato
completo com a pega de trabalho, como
mostrado na figura abaixo.

Nota) Em caso de simples agao, o valor

¢ para o0 0 centro do curso.

Pegada externa
Série MHKL2

Pegada interna
Série MHKL2

* Precaugdes ao usar o tipo com simples agéo:
Se um momento como o ilustrado abaixo é
aplicado ao dedo, o dedo pode né@o conseguir
retrair somente com a forga da mola.
Portanto, certifique-se de usar a pinga
pneumatica dentro do momento admissivel
indicado na tabela abaixo.

Momento admissivel

Modelo Mome?’i‘?r:;!missivel
MHKL2-12S/C 0,05
MHKL2-16S/C 0,12
MHKL2-20S/C 0,25
MHKL2-25S/C 0,49

M: Momento admissivel
(M=WL)

série MHK2

Pegada externa

\ Pegada interna

MHKL2-12S MHKL2-12C
20
15
~
= ™ Press&o 0,6 MPa Z 5
e ‘ > [~~Presséo 0,6 MPa
B 10 ; g —
> 0,5 MPa 2 10 ™—~t05MPpa
a ~— | o — |
= [——04 MPa o 0,4 MPa|
8 s—= S —
£ —— 5 5
2 \\0,3‘ MPa s i
: | :
10 20 30 40 50 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHKL2-16S MHKL2-16C
40 40
~
z % z ¥ Pressio 0,6 MPa
< ~ g © ~
E’ " [~~Pressao 0,6 MPa g i \\0, MPal
g [—~~05 MPa g e
8| —— 8 | 4 i
« 04 MPa « —— .
S 10 ———_] T o 10 0,3 MPa
2 0,3 MPa i
0 ‘ ‘ 0
10 20 30 40 50 60 10 20 30 40 50 60
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHZ
MHKL2-20S MHKL2-20C MHE
80
. " MHL
= %0 = 60
z 3
© 40 ~ = < 50 ~ MHR
B Presséo 0,6 MPa k] Presséo 0,6 MPa
2 a0 B [ 2 40 !
o —] 0,5 MPa 3 +0,5MPa
8 — I g 30 .
@ 20 0,4 MPa © | 04 MPa
8 —_— ] S 20— =1
g ——0.3MPa s 0,3MPa MHS
L 10 ‘ o I
0
20 40 60 80 0 20 40 60 80 MHC
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHT
-Z
MHKL2-25S MHKL2-25C MHY
100 100
Z & Z & MHW
§ — § ~ \Pre‘sséo 06 MPa X0
> 60 A > 60 T |
g — Pre‘ssac 0,6 MPa g — T~ 5 MPa
o 05 MPa‘ 2 —— |
© 40 T P p— =0,4 MPa— | MRHO
s 04 MPa S — |
< — i 4 [
S 03 MPal_| E 0,3 MPa MA
: | 0
20 40 60 80 100 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
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Série MHK2

Dimensoes

MHK2-120: Tipo standard

2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 4
(Rosca de montagem)

4 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8 (rosca de montagem)

| /Furo passante da base 3,4 (furo de montagem)*

-

T
R .

o
e| 8 22,
T <
ol © 15
2ledlo -

63

4 x M3 x 0,5 passante (rosca para montagem de anexo)

M3 x 0,5 (Porta de fechamento de dedo)

Agulha de ajuste para velocidade de dedo

<
)

P

M3 x 0,5 (Porta de abertura
de dedo)

7] Nota) Para simples agao, uma
porta é usada como
5 orificio de respiro.

A agulha de ajuste para
velocidade do dedo é
usada como plugue.

MHKL2-12(1: Tipo curso longo

Y

3H9 *§%° profundidade 3
213H9 *§%*° profundidade 1,5 2 x M3 x 0,5 profundidade da
rosca 6 (Rosca de montagem)
<
e
©| [eek
3 8I f@ -
2 5
i o
8
5]
03H9 * 0 profundidade 3 3
BEl
20 +0,05

Dimensées da ranhura de

montagem do sensor magnético

sensor magnético
(2 posicoes)

11,6

Pi
2 x M3 x 0,5 profundidade da rosca 5 20
=
(Rosca de montagem) 3H9 ’g‘uzsprofundidade 3
- 4 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8 (rosca de montagem) g@13H9 * 8’043 profundidade 1,5 2 x M3 x 0,5 profundidade da
OLE Furo passante da base 03,4 (furo de montagem)* rosca 6 (Rosca de montagem)
vjrﬁ
Zi ERE =S
‘_jo oSI it i
o 0,025 c:l
el B 03H9 "o profundidade 3, 3
2|gd SEII
o 20 = 0,05
Dimensées da ranhura de
4 x M3 x 0,5 passante (rosca para montagem de anexo) montagem do sensor magnético
—_— =

M3 x 0,5 (Porta de fechamento de dedo)
Agulha de ajuste para velocidade de dedo

°el 4, ]l7]

© —

M3 x 0,5 (Porta de abertura
de dedo)

574

Nota) Para simples agao, uma
porta é usada como
orificio de respiro.

A agulha de ajuste para
velocidade do dedo é
usada como plugue.

N

.

| Ranhura de montagem do

sensor magnético ol
‘ (2 posicoes) pan| S H
| Z%
~l23
\¥ e —



Guia deslizante de operacao de came em cunha -
Pingca pneumatica/Tipo com 2 dedos Série MHK2

MHK2-160: Tipo standard

2 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 4

16
(Rosca de montagem) -
4 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8 3H9 " 3'025 profundidade 3
rosca de montagem §
- ( gom) ~ 217H9 +8‘043 profundidade 1,5 2 x M4 x 0,7 profundidade da
o5 Furo passante da base 3,4 (furo de )
& rosca 8 (Rosca de montagem)
==
7 = © 8
[ 22y
B ——|
Yol o8 L ¥ 8
v o
24,5 H
o
£ wé 15 33 @3H9 * § ®profundidade 3 15 -
o =y —_—
2IR8|9 67.3 23,6+ 0,05
(R
4 x M3 x 0,5 passante (rosca para montagem de anexo) Dimensoes da ranhura de
M5 x 0,8 (Conexdo fechamento de dedo) montagem do sensor magnetlco
— =
Agulha de ajuste para velocidade de dedo )
! Ranhura de montagem do
sensor magnético
54 @ (2 posicdes) A o |
5 ! - 3 ‘
oo 4
© ENEYA Nota) Para simples ag&o, uma SIS
porta é usada como 1 1
orificio de respiro. | il
= A agulha de ajuste para
M5 x 0,8 (Conexao abertura
de ded ( velocidade do dedo é L1238 |
e dedo) usada como plugue. \ j
N~
MHKL2-16: Tipo curso longo
7
2 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 5 20
Rosca de montagem!
( oo 3H9 * §°° profundidade 3
4 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8 0043
(rosca de 217H9 """ profundidade 1,5 2 x M4 x 0,7 profundidade da
og" Furo passante da base 03,4 (furo de montagem)* rosca 8 (Rosca de montagem)
ol Jr <
] —y
o
L s 8% xl I@ 2
8| o8 e 8
T i o
T +
ol § 23H9 * ™ profundidade 3 &
5|o8 © 15
-} s
2RS¥ 23,6 £0,05
4 x M3 x 0,5 passante (rosca para montagem de anexo) Dimensoes da ranhura de L.
M5 x 0,8 (Conexao fechamento de dedo) “lontagem d,O serlsor n]agnetlco
il 1
Agulha de ajuste para velocidade de dedo Ranhura de montagem do
! sensor magnético
. (2 posicdes) g ol 1
8 I " & $
o< LH ! . &
@ 7| Nota) Para simples ag&o, uma |
- porta é usada como Poe
M5 x 0,8 (Conexao abertura 225 orificio de respiro. ! ‘
de dedo) A agulha de ajuste para !
velocidade do dedo & ez |
usada como plugue. \ j
~ -
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Série MHK2

Dimensoes

MHK2-2000: Modelo padrao

<]
e | e | ©
35
2 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 8 20
(Rosca de montagem) - 4H9 " S‘OSD profundidade 4
4 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10 0052
_ (rosca de montagem) ©21H9 "o profundidade 1,5 2 x M5 x 0,8 profundidade da
o Furo passante da base 04,3 (furo de montagem) rosca 10 (Rosca de montagem)
, 1)
Y
— o«
_ 1 o g o| o qo -
™| ©| 1| O
=
~ ] A
Te| °F ¥ i 8|
o
g é 2 +0,030 H
o| £ ©4H9 "o" profundidade 4 ©
2188l e — | |18 -
le——©38 27,6 = 0,05
4 x M4 x 0,7 passante M d L.
ontagem do sensor magnético
Rosca para montagem do adaptador)Ms x 0,8 (Conexao fechamento de dedo) Dimengslées do sulco g
Agulha de ajuste para velocidade de dedo ———— -~~~
Ranhura de montagem do !
é | sensor Bt i ‘
T N | 0 (2 posigoes) ol
3 '-I w0 |
g, 9 I " 3 |
°9 5 ‘ Nota) Para simples ag&o, uma | AP
° lea] 7.5 porta é usada como LA
~ 29 orificio de respiro. 1
M5 x 0,8 (Conex&o abertura =" A agulha de ajuste para | 4 3
de dedo) velocidade do dedo é -
usada como plugue. 25 !
\¥ - 7j
MHKL2-200: Tipo curso longo
©
- I - @
2 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 8 ‘ o4 030
+ 0, .
(Rosca de montagem) - > 4H9 0" profundidade 4
;‘rgs’::"f Jeorfozggu:g)dade darosca 10 621H9 * 0% profundidade 1,5 2 x M5 x 0,8 profundidade da
oSI' Furo passante da base 94,3 (furo de montagem) ‘ rosca 10 (Rosca de montagem)
(2]
] ket
] & [ & Y
f=——a—g of of o ( )
ol o Rl & & >, N
e "y
< 8|
To| oS =3 I S
T +H
o ] ©
2l 2 %2 04H9 * 8™ profundidade 4 /| | 18 =
Q| o 445 - .~
238 27,6 £ 0,05
w 73,5
100 Montagem do sensor magnético
Dimensdes do sulco
4 x M4 x 0,7 passante M5 x 0,8 (Conexao fechamento de dedo) - -
ijos;:a l:ac';a montagem Agulha de ajuste para velocidade de dedo(Ranhura de montagem do
o adaptador) I sensor magnético
nd (2 posicdes) 0| ®
e {4 :
8] ¢ ‘ &
e L. Nota) Para simples agéo, uma
o | 7.5 porta é usada como
_ 265 orificio de respiro. |
M5 x 0,8 (Conex&o abertura S A agulha de ajuste para
de dedo) velocidade do dedo é
usada como plugue. \
~ - -
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MHK2-2501: tipo standard

Guia deslizante de operacao de came em cunha
Pinca pneumatica/Tipo com 2 dedos

série MHK2

+0,030

o — 14
N
2x M6 x 1 profundidade ‘ 2
DL
da rosca 10 4 x M6 x 1 profundidade da rosca 1
o5 (Rosca de montagem) 2 (rosca de montagem)
1
° Furo passante da base 05,1 (furo de montagem)
&
e — 52
Yy - E
i
o ~ [
~o | oo
: ; 14
gl 8 — 30
8|8 26 472
<G |o
w i+ 102,7
4 x M5 x 0,8 passante M5 x 0,8 (Conexao fechamento de dedo)
(Rosca para montagem do Agulha de ajuste para velocidade de dedo
adaptador) (
4 I
Yo 114 |
8 £ hid . = |
°<l & 12 + Nota) Para simples agdo, uma
« 8l porta é usada como
23 orificio de respiro.
M5 x 0,8 (Conex&o abertura * > A agulha de ajuste para !
de dedo) velocidade do dedo é
usada como plugue.
\
MHKL2-25: Tipo curso longo
Ty M T
[3Y
2 x M6 x 1 profundidade ‘ 30
30|
da rosca 10 4 x M6 x 1 profundidade da rosca 12
o (Rosca de montagem) (rosca de montagem)

Furo passante da base 5,1 (furo de montagem)

—

4H9 ¢ profundidade 4
026H9 * 5% profundidade 1,5 2 x M6 x 1 profundidade da
rosca 12 (Rosca de montagem)
\ ©
T—%
;
0
R | =
I
—
A 8
| S
W
04H9 " 5% profundidade 4 - &
33,6 = 0,05
Dimensdes da ranhura de

montagem do sensor magnético

Ranhura de montagem do

|
o @

1

sensor magnético
(2 posicoes) ] |
4" L ‘
I
©ee
2
i MHZ
Sl23 j
T T MHF
MHL
MHR
4H9 "5 profundidade 4
026H9 * 6% profundidade 1,5 2 x M6 x 1 profundidade m
da rosca 12 (Rosca de
i montagem) MHS
1 0
= — MHC
32 ¢ = MHT
-Z
S MHY
t=1
o
H
2 MHW
24H9 " g,oao profundidade 4 22
33,6 = 0,05

Dimenso6es da ranhura de
montagem do sens

or magnético

Ranhura de montagem do

[ S
|
o a ]
“olod
+ T ¥
o
gls 38
2.5
258 53,5
Tl.25 88,5
121
4% M5 x 0,8 passante M5 x 0,8 (Conexdo fechamento de dedo) !
(Rosca para montagem do Agulha de ajuste para velocidade de dedo
adaptador)
£ i
I | A ™ Y
L= < 4 |
P
S 12 |
°S 6 ‘ ‘ A T Nota) Para simples ag&o,
N E:) .
! M5 x 0,8 (Conex&o abertura uma por_t? e usada .
30 como orificio de respiro. |

de dedo)

A agulha de ajuste para
velocidade do dedo é
usada como plugue.

sensor magnético
(2 posigdes)

Lg, 77777 22 )
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série MHK2/MHKL2
Exemplos de instalacao e posicoes de
montagem de sensores magnéticos

Varias aplicagdes do sensor magnético sdo possiveis através de diferentes combinagdes de sensor magnético e posicdes de detecgao.
1) Deteccao da pegada exterior da peca de trabalho

Exemplo_de 1. Confirmagéo dos dedos em posicao 2. Confirmacéao de peca de trabalho 3. Confirmag&o de peca de trabalho solta
detecgéo de reajuste presa
Posicéo dos Posicéo
Posic&o a ser dedos @ —E'x Posicéo ao 3 g?:liZi?: 3 T‘E‘i
detectada O segurar uma - O
abertos & peca de ° fechados -
trabalho

Operagao do sensor
magnético

Sensor magnético ligado quando os
dedos voltam. (Lampada acesa)

Sensor magnético ligado ao segurar
a pega de trabalho.
(Lampada acesa)

Quando uma pega de trabalho nao
estiver sendo segurada (operagao
anormal): Sensor magnético ligara
(lampada acesa)

@ Um sensor magnético
O | *Uma posicao, qualquer
0 de @, ode ser
lg detg(a@da L4 o [ ]
o
© O -
_gg Dois sensores .g A (] [ —
Q| D o pod
§§ de:a,s posict=s 5 B — ° °
odem ser
Cetectadas ic [ J — [ ]
. Etapa 1) Etapa 1) Etapa 1)
Como determinara | Abra & Posicione os & Feche &
posicao de totalmente os dedos para totalmente
instalagéo do dedos. segurar a os dedos.
. & peca de & &
sensor magnético
trabalho.

Sem press&o ou em
baixa pressao,
conecte o sensor
magnético a uma
fonte de alimentagéo e
siga as instrugdes.

Passo 2) Insira 0 sensor magnético no sulco de instalagao do sensor magnético na direcdo mostrada no seguinte desenho.

3

= b

Etapa 3) Deslize o sensor magnético na
diregdo da seta até que a lampada
indicadora se acenda.

— e

—

Etapa 4) Deslize o sensor magnético na
diregdo da seta até que a lampada
indicadora se apague.

—_—
Etapa 5) Mova o sensor magnético na
diregao oposta e fixe-o em uma posigao
de 0,3 a 0,5 mm além da posicdo em
que a lampada indicadora se acende.

Posicdo em que a lampada se acende

Posicao a ser
fixada

Etapa 3) Deslize o sensor magnético na diregdo da seta até que a lampada se
acenda e fixe-o em uma posi¢do de 0,3 a 0,5 mm na direcdo da seta além da
posicao em que a lampada indicadora se acende.

Posicdo em que a lampada se acende

Posigéo a ser fixada

Nota 1) E recomendavel que a pegada da pega de trabalho seja feita perto do centro do curso do dedo.
Nota 2) Ao segurar a pega de trabalho perto do fim do curso de abertura/fechamento dos dedos, a detecgao do desempenho das combinagdes listadas na
tabela acima pode ser limitada, dependendo na histerese do sensor magnético.
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Guia deslizante de operacao de came em cunha
Pinca pneumatica/Tipo com 2 dedos

série MHK2

Varias aplicagbes do sensor magnético sdo possiveis através de diferentes combinagdes de sensor magnético e posicdes de detecgao.
2) Deteccao na Pegada Interior da peca de trabalho

Exemplo de 1. Confirmag&o dos dedos em posicao 2. Confirmagéo de peca de trabalho 3. Confirmacéao de peca de trabalho
deteccéo de reajuste presa solta
ica ica Posicao
- Posigdo & Posigéo ao oy C &
Posigao a ser dos dedos —% segurar uma dos dedos
detectada totalmente ﬁ peca de com?Ieta-
s Y mente rs E E J

fechados trabalho abertos

Operagao do sensor
magnético

Sensor magnético ligado quando os
dedos voltam. (Lampada acesa)

Sensor magnético ligado ao segurar
a pega de trabalho.
(Lampada acesa)

Quando uma pega de trabalho ndo
estiver sendo segurada (operagao
anormal): Sensor magnético ligara
(lampada acesa)

Sem press&@o ou em
baixa pressao,
conecte o sensor
magnético a uma
fonte de alimentacéo e
siga as instrugdes.

Um sensor magnético
g ;Uma (%Oslcém qéja\quer °
e @, ode ser
@ | detectada. L4 L4
o
E ’§ Dois sensores 9 A (] [ —
a8 B 3 ©
g.?_’ dggséoesw es 5 B _ ° °
[9) d
OS| fecnas. | *|C D — [
Etapa 1) Etapa 1) Etapa 1)
Como determinara | Feche & Posicione os r Abra &
posicéo de totalmente os dedos para totalmente os|
i 3 dedos. segurar a dedos.
se:ss:r“;gaac;ngﬁco 2 ﬁ peca de 2 -
trabalho.

Passo 2) Insira 0 sensor magnético no sulco de instalagao do sensor magnético na direcdo mostrada no seguinte desenho.

©

T
-

=
T
N

Etapa 3) Mova o sensor magnético na
diregdo da seta e fixe-o em uma
posicao 0,3 a 0,5 mm além da posicao
em que a lampada indicadora se
acende.

0,32 0,5 mm

indicadora se acenda.

—

indicadora se apague.

acender novamente.

Posicao em que
alampada se
acende

Posicéo a ser
fixada

Etapa 3) Deslize o sensor magnético na direcao da seta até que a lampada

— = —tet—

Etapa 4) Deslize o sensor magnético na direcéo da seta até que a lampada

Etapa 5) Mova o sensor magnético na diregcao oposta, 0,3 a 0,5 mm na diregdo
indicada pela seta a partir de sua localizagéo, quando a lampada indicadora se

0,3a0,5mm

Nota 1) E recomendavel que a pegada da pega de trabalho seja feita perto do centro do curso do dedo.
Nota 2) Ao segurar a peca de trabalho perto do fim do curso de abertura/fechamento dos dedos, a detecg¢do do desempenho das combinagdes listadas na
tabela acima pode ser limitada, dependendo na histerese do sensor magnético.
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Série MHK2

Sensores magnéticos tém histerese similar a microssensores.
tabela abaixo ao ajustar a posi¢do do sensor magnético, etc.

Use a

o
i

T

Histerese

= e

Posicéo operacional do sensor

magnético (LIG) Posicéo de retorno do sensor
magnético (DESL)
S Histerese maxima (mm)
S D-M9CI(V)
NG
N D-M9TIA(V)
Modelo MoIw(V)
MHK2-12 0,1
MHK[2-16 0,1
MHK[2-20 0,3
MHK2-25 0,2

+ O tamanho da projecé@o do sensor magnético a partir da superficie da extremidade do corpo é

mostrado na tabela abaixo.
* Use as tabelas como guias para montagem.

Para configurar o sensor magnético, insira o sensor magnético no sulco
de instalacdo da pinga da direcdo indicada na seguinte figura.

Depois de definir a posigéo, aperte o parafuso de retengdo para montagem do
sensor magnético incluido com uma chave de fenda de ponta plana de relojoeiro.

Chave de fenda de ponta
chata de relojoeiro

Parafuso de montagem do
sensor magnético
M2,5 x 4L

Sensor magnético

Nota) Ao apertar um parafuso de montagem do sensor magnético, use
uma chave de fenda de relojoeiro com um diametro de pegada de 5
a6 mm.
O torque de aperto deve ser de aproximadamente 0,05 a 0,15 N-m.

Nota) Quando o sensor magnético para MHK2,
MHKL2 é ajustado no lado de montagem
com na figura abaixo, permita pelo
menos 1 mm na placa de montagem ja

Tipo de Tipo de que o sensor magnético se projeta da
cabo lateral cabo borda da pinga.
0 - - vertical Espaco
o —
i id d i 1.mm ou mais
§
o le ol e b=
(mm)
M”"E’vdas;i 0 de cabo Tipo de entrada elétrica em linha Tipo de enrada elétrica perpendicuiar | Tipo de entrada elética perpendicular
Modelo de pinga " 0disg e, D-M9CIA e D-MOCIAV
Aberta — — — —
MHK2-120 Fechada 3 5 —_ 3
Aberta — — = —
R Fechada 3 5 1 3
Aberta — — — —
MHK2-2000 Fechada 1 3 — p
Aberta — — — —
MHK2-2500 Ecchaod > a — 5
Aberta — — — —
MHKL2-1200 Fochada 3 5 — 3
Aberta — — — —
MHKL2-1600 Fochada 3 5 7 5
Aberta — — — —
MHKL2-2000 Fochada p 3 — 1
Aberta — — = —
MHKL2-25010 Echadsl 3 3 — 7

Nota) Nao haveré projecéo se os valores néo estiverem cadastrados na tabela.
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serie MHK2 .
Precaucoes especificas do produto

Leia antes do manuseio.

Montagem de pingas pneumaticas/Série MHK2 \
Montagem possivel em 3 diregbes.

Montagem axial (corpo com rosca) Montagem lateral (corpo com rosca e furo passante)

Como montar o adaptador no dedo \

*Para montar o anexo ao dedo, certifique-se de
usar uma chave para apoiar 0 anexo para que
nao cause esforgo desnecessario no dedo.

* Consulte a tabela abaixo para obter o torque de
aperto correto no parafuso utilizado para fixar o

Corpo roscado

oceo | o | CEET ORI g |Ca | G T
MHK2 1201 13,05 | 0,88 6 o
MHKL2-1200

M4x07 2,1
MHK2 1601 14507 | 21 8
MHKL2-160 X ) 8
MiKi2200| M5x08 | 43 10 M5x0,8 43 10
MHK2 -250]
MHKL2-2507| M6 x 1 73 12 M6 x 1 7.3 12

Montagem vertical (corpo com rosca)

®Corpo com furo passante

adaptador no dedo.

Adaptador

= [
=== E Parafusos  [Torque maximo de
| Modelo aplicaveis aperto N-m
T =
2-1200
MHK2 60| M3 x0,5 0,59
MHK2 -160J v ’
Parafusos | Torque maximo_ |Poinddade maxima. Parafusos Torque maximo de MHKL2-160
Modelo icaveis | deaperohm | € Peesaneniol Modelo aplicaveis qaperto N-m MHK2 200\~ 0 14
MHKL2-120] 74 -1200 -
MHKZ A0 Max 03 | 058 4 MHK2 1601 M3x05 088 MHKL2-250| M5x08 28
MHKL2-160]] M4 x 0.7 1.3 MHKL2-160J
MHK2 -200 MHK2 -200J
MHKL2-200| M5x08 | 33 8 MHKL2-200| M4x07 2,1
MHK2 -250] MHK2 -250]
MHKL2-2501| M6 x 1 2.9 10 MHKL2.250| M5x08 43
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