Pinca pneumatica modelo paralelo/
2 dedos, 3 dedos, 4 dedos

Série MHS

016, 920, 025, 032, 940, 50, 63, 380, 100, 125
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Projeto leve e compacto com altura reduzida

Alta repetibilidade: +0,01 mm

Capacidade para -----------
sensor magnético

Uma grande variedade de sensores de estado =

L1 ensores
solidos podem ser montados usando os sulcos (‘.\ - magnéticos menores
de montagem lateral do corpo. e e o T D-M9CI(V)
As selegdes incluem os tipos com indicador D-M9CIW(V)
de 2 cores e resistentes a agua. D-M9TIA(V)L

Sensor magnético
menor e montavel

Facil alinhamento ao montar --+2 [
Furos de pino de posicionamento s&o fornecidos — j. .. . A
além da pinca.

Pode ser montado---------- !
em duas direcoes

Usando furos
roscados passantes

Emprega construcao
em came de cunha

O mecanismo de came de cunha permite obter grande
forca de pegada a partir de um design compacto.

Variacoes da série Diametro (mm)

a = 16) (20 (25 (32) (40) (50) (63) (80) 100 125

S & Série MHS2

% Pingamento | | | | | | |

i do dhersas poges

Série MHS3

Pincamento

axial de pecas de

trabalho cilindricas m . -
S

Curso longo
Série MHSL3

~ Acomoda uma ampla
gama de diametros
de pecas de trabalho

3 dedos

Série MHS4

Posicionamento

Sl Sl | | | | | | |

4 dedos
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Ideal para o pingamento de pecas
de trabalho de diferentes diametros

(mm)

Pingamento de
pecas de trabalho
com diametros
diferentes

© 0O espa¢ 1ito de montag
€ compativel com o tipo padrao.

MHSL3 de curso longo

Diametro

16

125

Altura
(mm) (9
J 435 80
6 (8 46 135
0 (8 49 180
- 58 370
o 64 550
¢ 775 930
40 0 89 1,550
0 116 2,850
Vi 3 i
135 5,500
04 175 | 11,300

Padr&o entre ( )/Curso da MHS3 i

Variacoes MHS3

Com protecao contra poeira/MHSJ3

Empurrando

uma pega de

trabalho com
cilindro externo

Sopro de ar

Diametro (mm)
1|6 2I0 2|5 3|2 4|0 5|0 6|3 BIO

[/[AEENEM Com protegéo contra poeira | [ |

Furo passante

‘Com empurrador central (tipo cilindro)
Com empurrador central (tipo mola)

Furo passante com protecéo contra poeira

‘Com protegéo contra poeira/
! |3 =]z N K} Empurrador central (tipo cilindro)

Com protecéo contra poeira/
Empurrador central (tipo mola)

-
-
-
-
L1l
[
roor o

Com protecao contra poeira/Empurrador central

_in.
. A protecao contra poeira e o conjunto do
p- empurrador central podem ser transformados

em moédulos para MHSH3 com furo passante.

= Conjunto do empurrador central
Protegdo Furo passante »
contra poeira MHSH3 h )
— Tipo mola
l r ™
— 1— -
I_u—uaa -
[
=—|E Tipo cilindro
i
—_

O
z
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Série MHS

Selecao de modelo

Selecado de modelo

Procedimento de selecao

R Confirmacéo da forga de pegada

‘m Confirmagao da forca de pegada }—F‘ M Confirmagao do ponto de pegada ‘

(Confirmagéo das condi¢des

#-(__ Calculo da forga de aperto necessaria >—>

Exemplo

‘Massa da peca de trabalho: 0,4 (kg))—y Critério de selecdo de modelo com respeito

‘ Método de pegada: Pegada externa )—»

‘NL’Imero de dedos: 2

586
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‘ Ponto de pegada: 20 mm

ao peso da peca de trabalho
* Mesmo existindo diferencas dependendo no coeficiente
de atrito entre o anexo e pegas de trabalho, selecione
um modelo que fornecera uma forca de pegada como
mostrada na tabela abaixo.
Nota 1) Consulte a ilustragdo de selegdo de modelo em
relagéo a multiplos do peso das pegas de trabalho.

Mudltiplos da forga de pegada
liEieo por pzso de pega de t’:agalho
MHS2 10 a 20 vezes mais
MHS3
m:ssd"; 7 a 13 vezes mais
MHSL3
MHS4 5 a 10 vezes mais

*Se alta aceleragdo, desaceleragdo ou forgas de
impacto forem encontradas durante o movimento, uma
outra margem de seguranca deve ser considerada.

Exemplo) Quando se deseja ajustar a forga de aperto em

20 vezes ou mais acima do peso da pega de trabalho.

Forca de pegada necessaria

=0,4 kg x 20 x 9,8 m/s® = 78,4 N ou mais

|

Selecao de modelo com base
no gréfico da forga de pegada

)

MHS2-32D
Forca de pegada externa
150 Pressao 0,6 MP.
\\ressao a
g 120 — &5 MPa —T{
§,’ 92fan. T 04 MPa
g- 90
0,3 MP:
3 ——
g E50 {S— 0,2 MPa
w<
0,1 MPa T

@
8

0 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm)

* Selegao de MHS2-32D.

Uma forca de pegada de 92 N é
obtida do ponto de interse¢do da
distancia do ponto de pegada L =
20 mm e a presséo 0,4 MPa.

* A forca de pega é 23 vezes maior
que a massa da pecga de trabalho,
e portanto satisfaz a condi¢do de
forca de pegada ser 20 vezes
maior ou mais.

| Presséo de trabalho: 0,4 MPa

Nota) Para M, consulte o ponto de pegada para obter a forga de pegada efetiva de cada modelo.



Pingca pneumatica modelo paralelo ..
2 dedos, 3 dedos, 4 dedos Série MHS

llustracao da selecao de modelo

Ao pegar uma pega de trabalho como
na figura a esquerda e com as |

N — |

uxFT O TUXF

Multiplos da forca de pegada por massa de peca de trabalho

definigdes a seguir,

n: Nimero de dedos

F: Forgca de pegada (N)

p: Coeficiente de atrito entre anexo e
peca de trabalho

m: Massa da peca de trabalho (kg)

g: Aceleracao gravitacional (= 9,8 m/s?)
mg: Peso da pega de trabalho (N)

as condigdes sob as quais a peca de
trabalho néo caird sao

n x uF > mg
e, portanto,

m
F> _ma_
nxp
Com "a" como margem de segurancga,

F é determinado como segue:

axmg

nxp

Numero de dedos: quando n =2

* A SMC faz célculos levando em consideragédo impactos que ocorrem durante transferéncias normais, etc.,

usando uma margem de seguranga de a = 4.

Quando p = 0,2 Quando p = 0,1
m m
=7gx 4 F =Lx 4
2x0,2 2x0,1
=10 xmg =20 x mg

10 x peso da peca de trabalho‘

‘20 x peso da peca de trabalho

Nota) * Mesmo em casos onde o coeficiente de atrito € maior que p = 0,2, por razdes de seguranga, SMC recomenda selecionar uma forga
de pegada que seja pelo menos de 10 a 20 o peso da pega de trabalho.
* Se alta aceleracéo, desaceleracéo ou forgas de impacto forem encontradas durante o movimento, uma outra margem de seguranca

deve ser considerada.
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 2 dedos

seérie MHS2

016, 020, 925, 032, 040, 850, 263

Como pedir
Diametro

BEEEEZE MHS2 - 20D -[M9BW]
T

Nimero de dedos

Ndmero de sensores
Diametro Sensor magnético magnéticos

16 [ 16 mm ‘ Nada | Sem sensor magnético Produzido sob:
20 | 20 mm Agao (com anel magnético) L encom_enda
— * Para saber o modelo de sensor magnético Consulte a pagina 589
25 | 256 mm [ D [Dupla agéo| aplicével, consulte a tabela abaixo. para obter detalhes.
Sensores magnéticos aplicéveiS/Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informages sobre sensores magnéticos.
. Funcéo Entrada | Ldmpada | Cabeamento |Tensao da carga| Modelo do sensor magnético| Comprimento do cabo (m)*|  Conector Carga
TiPo|  especial | elétrica |indicadora|  (Saida) DC | AC| Perpendicular | Em linha |05 (nada)[ 1 (M)[3 (L)[5 (2) |pré-cabeado| aplicavel
o 3 fios (NPN) 5V, MONV M9N [ J ® | ® | O O dciéﬁléi&%o
2 - 3 fios (PNP) [12V] M9PV M9P [] e|e | O o integrado
z 2 fios [12V| M9BV M9B ° e[e[O o —
2 Diagnostico 3 fios (NPN) 5V, MONWV MINW (] ® | e O o NCicl'ﬁlé‘éﬁo Relé,
'g (Indicador ~ |Grommet Sim 3fios (PNP) |24 V|12V | — MOPWV MOPW [ ] ® | e | O O integrado CLPY
8 | de2cores) 2 fios [12V | M9BWV M9BW (] ® o O o -
;6, Resistente a 3 fios (NPN) 5V, MONAV** MONA** O O |®@]| O O dgicrﬁlé‘ﬁ‘i)xo
$ |agua (Indicador 3 fios (PNP) [12Vv] MOPAV** MOPA** O C|®@]| O o integrado
@ | de2cores) 2 fios 12V M9BAV** M9BA** o cCle]| O o —
** Sensores magnéticos resistentes & dgua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC n&o pode garantir a resisténcia a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo:0,5m - Nada (Exemplo) MON * Sensores de estado sélido marcados com o simbolo "O" s@o produzidos
im- M (Exemplo) MONWM apos o recebimento do pedido.
3m L (Exemplo) MONL
5m - Z (Exemplo) MONZ
Nota) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a 40 na posicao da pinga pr

Diametro

TN MHS2 -[50/D -[M9BWI[ ]-[ ]
— T

Produzido sob encomenda
Consulte a pagina 589 para obter detalhes.

Numero de sensores magnéticos

Diametro Acao
Dupla aca o
32 [32mm h Sensor magnético

Numero de dedos

40 | 40 mm Nada | Sem sensor magnético
50 | 50 mm (com anel magnético)
63 | 63 mm * Para saber o modelo de sensor magnético

aplicavel, consulte a tabela abaixo.
Sensores magnéticos apliCéveiS/Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagées sobre sensores magnéticos.

. Funcédo Entrada | L&mpada | Cabeamento | Tensdo da carga|Modelo do sensor magnético| Comprimento do cabo (m)*| Conector Carga
TIPO| especial | elétrica |indicadoral _ (Saida) DC__| AC | Perpendicular | Emlinha |0,5 (nada)[1 (M]3 (U] 5 (2) |pré-cabeado| _aplicavel
3 fios (NPN) 5V, MONV M9N [ ® o O [¢) Circuito
o n de circuito
S — 3 fios (PNP) 12V M9PV M9P o e |®| O [@) integrado
3 2 fios [12v] M9BV M9B e [e|e| O @) —
é Diagnoéstico 3 fios (NPN) 5V, MINWV MINW [ ® e O O dgié\crgiﬁﬁo Relé
2 (Indicador ~ (Grommet| ~ Sim | 3fios (PNP) [24 V|12V | — M9PWV M9PW ° ® o O o integrado | o p’
8 de 2 cores) 2 fios 12V M9BWV M9BW L] ® @& O o —
S | Resistente a 3 fios (NPN) 5V, MONAV** | MONA** €] c|le] O ] (Cieuite
$ |4gua (Indicador 3 fios (PNP) 12V MOPAV** MOPA** [€) oO|e| O €] integrado
@ | de2cores) 2 fios [12V] M9BAV** |[meBA** | O [O [@] O o —
** Sensores magnéticos resistentes & 4gua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m - Nada (Exemplo) MONW * Sensores de estado sélido marcados com o simbolo "O" s@o produzidos
im M (Exemplo) MONWM apods o recebimento do pedido.

( )
L (Exemplo) MONWL
5m e Z (Exemplo) MONWZ

Nota 1) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a 40 na posicao da pinca pr atica.
Nota 2) Ao pedir a pinga pneumatica com sensor magnético, suportes de montagem de sensor magnético sao fornecidos com a pinga pneumatica, com didmetro de 632 a 063.
Nota 3) Ao pedir o sensor magnético separadamente, sdo necessdrios suportes de montagem para sensores magnéticos (BMG2-012).
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Pin¢ca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 2 dedos Série MHS

Modelo/Especificacoes

Modelo MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D MHS2-32D MHS2-40D MHS2-50D MHS2-63D
Diametro (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Fluido Ar
Presso de trabalho (MPa) 02206 \ 01206
Temperatura ambiente e do fluido (°C) -10 a2 60
Repetibilidade (mm) +0,01
Fr éncia maxima de ¢ao (c.p.m.) 120 ‘ 60
Lubrificagdo Né&o requer
Acéo Dupla agao
Forca de pegada Pegada externa 21 37 63 111 177 280 502
efetiva (N) a 0,5 MPa " Pegada interna 23 42 7 123 195 306 537
o reecameni RN
Peso (9) 58 96 134 265 345 515 952

Nota) Valores para 816 a 825 com ponto de pegada L = 20 mm, e para 832 a 963 com ponto de pegada L = 30 mm.
Consulte dados "Forga de pegada efetiva" nas paginas 591 e 592 para obter a forga de pegada em cada posigao de pegada.

Simbolo
Dupla agéo: Dupla ag&o:
Pegada interna Pegada externa

I :

Produzido sob encomenda
(Consulte as paginas 727 a 759 para obter detalhes.)

Simbolo Especificagdes/Descricao Consulte paginas 648 a 655 para especificagoes
dos produtos com sensor magnético.

-X4 Resistente ao calor (100 °C)
-X5 Vedagao de borracha de fltior * Exemplos de instalagao e posigdes

de montagem de sensores magnéticos
« Histerese do sensor magnético
-X53 Vedagao EPDM/Lubrificante de flior + Montagem do sensor magnético
-X56 Porta axial * Projecdo do sensor magnético a partir
da borda do corpo

-X50 | Sem anel magnético

-X63 Lubrificante de flGor
-X79 Lubrificante para maquinas de processamento de alimentos, Lubrificante de flior

-X79A | Lubrificante para maquinas de processamento de alimentos
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Série MHS2

Construcao

Condicao fechada

%ﬁ

Ll

Condicao aberta

Lista de pecas
N° Descrigao Material Nota N° Descrigao Material Nota
1 Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 8 |ima —
2 Pistao Liga de aluminio Anodizado duro 9 | Anel retentor tipo C Ago-carbono Revestido de fosfato
3 Came Ago-carbono Termigamente tratado, 10 | Vedacéo do pistao NBR
especialmente tratado 1 da haste NBR
4 | Dedo Ago-carbono capotiamonis vatad 12_| Gaxeta NER
- — - 13 | Gaxeta NBR
5 Tampa Liga de aluminio Anodizado duro
— Parafuso de cabeca .
6 Placa lateral Ago inoxidavel 14 plana cruciforme Aco-carbono Zinco cromado
7 ;iasréf:so de Aco inoxidavel
Pecas de reposicao
Descricao MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D MHS2-32D MHS2-40D MHS2-50D MHS2-63D | Pecas principais
Kit de vedacao MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS
Dedo P3316004 P3346104 P3316204 P3316304 P3316404 P3316504 P3316604 @
Came P3316023 P3316123 P3316223 P3316323 P3316423 P3316523 P3316623 ®
Conjunto do pistao MHS-A1601 MHS-A2001 MHS-A2501 MHS-A3201 MHS-A4001 MHS-A5001 MHS-A6301 QD®
Conjunto da placa lateral | MHS-A1613-2 | MHS-A2013-2 | MHS-A2513-2 | MHS-A3213-2 | MHS-A4013-2 | MHS-A5013-2 | MHS-A6313-2 ©®®
Tampa MHS-A1614 MHS-A2014 MHS-A2514 MHS-A3214 MHS-A4014 MHS-A5014 MHS-A6314 ®

* Pega duas pecas de dedos para cada unidade.
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Pingca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 2 dedos Série MHS

Ponto de pegada

* A distancia do ponto de pegada da peca de trabalho deve estar dentro da

faixa de forca de pegada dada para cada pressao nos graficos de forca

efetiva abaixo.

* Se operada com o ponto de pegada da peca de trabalho além do ponto

das faixas indicadas, uma carga de desvio excessiva serd aplicada a
sec¢do deslizante dos dedos, que pode ter efeito adverso sobre a vida util

do produto.

Forca de pegada efetiva

« Indicagdo da forga de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
graficos a direita é expressada como F, que
é o impulso de um dedo, quando ambos os
dedos e os adaptadores estiverem em
contato completo com a pega de trabalho,
como mostrado na figura abaixo.

Ponto de pegada

L

Pegada externa

Pegada externa

Ponto de pegada

Pegada interna

L: Distancia do ponto de pegada

Pegada interna

MHS2-16D
30 T T T
\)r{saT 06 MTa
= |
5 ® — ; AMP: ‘
aMPa
% \\‘L
_g; ——__ | 03MPa
g 10 i
E I 0,2 MPa
0 5 10 15 20 25 30

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)

60 i i
~ Presséo 0,6 MPa il
z
« B
T 40 0,5 MPa
© [~
54 —
3 04MPa— ||
8 —
@ — 0,3 MPa
o 20
(<} —_—
fin — 2 MPa
\\
0 10 20 30 40

Ponto de pegada L (mm)

MHS2-25D
100 !
\ ‘
Z %0 \“resséo‘o,s MPa —{
~
@
E: 60 — 0,5 MPa
Q |
Q T
8 [Tt MPa
8 0 0o3mPa
s —1 | oamp|
20
o 10 20 30 40

MHS2-16D
[
- ™ Pressa00,6 MPa

= — 05MPa

© \T

o

u‘!.;, 20 ~—1_04MPa
041

H —

g [T——_ 03MPa

g — 1 0,2 MPa

5 10 15 20 25 30
Ponto de pegada L (mm)

=
T
N

Ponto de pegada L (mm)

501

MHS2-20D
o 1 ‘ MHF
_ \Presséo 06 ‘MPa
=3
= \ MHL
§ 40 \\0'5 i
o
g ———oswe MHR
5 | || KK
N EEmnll
0 10 20 30 40 MHc
Ponto de pegada L (mm)
IVZIHT
MHS2-25D
— MHY
100 1 i
z \’resséo Dﬁ MPa MHW
g ® T
g so—— ~* M‘Pa -XOJ
8 40 0,3MPa —| MRHQ
o
w — 02MPa
20 E—— MA



Série MHS2

Forca de pegada efetiva

« Indicagdo da forga de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita é expressada como F, que
é o impulso de um dedo, quando ambos os
dedos e os adaptadores estdo em contato
completo com a peca de trabalho, como
mostrado na figura abaixo.
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Pegada externa

Pegada interna

MHS2-32D

MHS2-32D
1

T T
150
\\Pvesséo 06MPa
% 120 T——]_05MPa |
o
S o — 04 MPa L
@
Q
® ——1 |03MPa
E 60 i
o L 0.2 MPa
&
30 0.1 MPa I
o 10 20 30 40 50

Ponto de pegada L (mm)

150 ~-0 _ pressao06mPa _|
~ |

Z ™~ 05MPa
=120
E \
g [———_04MPa
o 90 i
Q
° —_— 0,3 MPa
kel
« 60
8 ——— | 02MPa
O
w
30 0,1 MPa——
0 10 20 3 40 50

Ponto de pegada L (mm)

MHS2-40D

MHS2-40D

250 ~— i
Pressao 0,6 MPa

R \\ ‘
= 200 - i
= —__05MPa
©
k
2 150 04MPa™ [
o
® —
8 100 0.3 MPa
«
& ———— | 02MPa
(=}
[

50 [ 0,1 MPa

0 10 20 30 40 50

Ponto de pegada L (mm)

I T

250 Pressao 06 MPa —
= ~ ‘
Z
@ 200 — 05MPa | |
®
b T—_ oswra
8 150 -
(]
o e 03 MPa
8, 100
g — 0.2 MP,
S a

50 = — 0,1 MPa

0 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm)

MHS2-50D

MHS2-50D

400

~~

@
8
3

[l Fress

T
~~_05MPa
—~]

[ /1]

°
w
2
3
P

Forga de pegada (N)

5
8

0 20 40 60
Ponto de pegada L (mm)

[
400
\\Presséo 06MPa
z | [
g 300 0,5 MPa ——|
© —
g T 0,4 MPa
a T
g 200 =1 —03MPa
H \r\\\
g lopfen |
L 100
0,1 MPa
0 20 40 60

Ponto de pegada L (mm)

MHS2-63D

MHS2-63D

1
— Presséo 0,6 MPa
600 -
Z
= — 05MPa ___ ||
©
K
=] 0,4 MP: H
D 400 2
o
© 0,3 MPa L
©
8
S 02 MPa L
5 200
[
0,1 MPa L
0 20 40 60

Ponto de pegada L (mm)

Pressao 06 MPa | |

—

Q
3
3

T
S

Forga de pegada (N)
I
&
8

———v —| 04MPa
03MPa
I
02 MPa
200 T
0.1 MPa
0 20 40 60

Ponto de pegada L (mm)




Pingca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 2 dedos Série MHS

Dimensoes

MHS2-16D a 25D

2x 03,4 passante oWA profundidade 1,5
6,5 Profundidade do rebaixo SC AA
(Furo de montagem)

oVA profundidade VB

oB

RB

XA profundidade XB

o||@Q /200 20° 2 x M4 x 0,7 profundidade
da rosca 8
(DO aberto) FzZ FY FX (Rosca de montagem)
(CC fechada) '
4 x M3 x 0,5 profundidade da rosca TB CB 7

Rosca para montagem de adaptador
P

(porta de abertura de dedo)

EC 1echad‘o

‘ EO aberto

oy
K

+0,025
0
im
I
¥

P
G (porta de fechamento de dedo)

2H9

Dimensoes da ranhura de montagem do sensor magnético (2 localizagées)

MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D

S I=S|I=E|=
T |||
N|(|D||-||T|||N

.
=

NI
ik

MHW
-XO
MRHQ
)  |MA
Modelo AA[AB [ B [CB[DC|[DOJECJEO[FX[FY[FZ[ G| I [J[K[NA] NB [O P Q
MHS2-16D 35 |32 [ 30 [ 11|30 [34 [ 10 [14 [125|11 | 3 | 25| 4 [ 10| 4 [ 8 [5n98m | 2 [M3x05] 6 DI
MHS2-20D 38 |35 | 36 | 13|36 |40 | 12 [ 16 [145[13 [ 3 [ 27 | 5 |12 | 5 | 10 [6h98c0 |25 | M5x08 | 7
MHS2-25D 40 |37 | 42 | 15 | 42 | 48 | 14 | 20 |17 [145| 5 |28 | 5 | 14 | 6 | 12 [6h95m | 3 | M5x08 | 8
Modelo RA[RB[SC|TB| VA [VB| WA XA | XB
MHS2-16D 18 [ 16 | 8 | 5 [2H9'8™ | 2 |17H9'" | 2H9 ™ | 2
MHS2-20D 24 | 18 95| 6 |2H9%™ | 2 [21H9"6™ | 2H9 §™ | 2
MHS2-25D 26 |22 | 10| 6 |3H9 ™ | 3 [26H9'0™* |3H9 %™ | 3
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Série MHS2

Dimensoes

MHS2-32D/40D

2 x oSA passante

SB rebaixo 9 (furo de montagem)

RA

E3s

NA
le—|

4
G
[
\
W j
1 £
«©
4,5 Q
(DO aberto)
(CC fechada)

4 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8

Rosca para montagem de adaptador

) QJEO aberto
‘ Tc fechado

AA
3 AB
oVA profundidade VB
il _ | 2 I //" V\\ W% E
7\ _| AP
k]
k] 1 \\%‘
- 2 AN

oy 2 x UA profundidade
< o ° -
x 20 20 da rosca UB

Fz FY FX (Rosca de montagem)

CcB CA

M5x 0,8
(porta de abertura de dedo)

@

5
M5 x 0,8
o 1 | G (porta de fechamento de dedo)
2
(mm)
Modelo AA [AB | B [CA[CB [ DC | DO |EC [EO|FX|FY [FZ| G| I | J L NA | Q [RA |RB | SA
MHS2-32D 44 | 41 | 56 | 8 |16 | 56 | 64 | 16 | 24 |23 |205| 5 [30,5) 6 | 20 |2H9'6™ | 14 | 11 | 38 | 25 | 45
MHS2-40D 47 |44 |62 | 9 [17 | 62 | 70 |20 | 28 |265|235| 6 |32 | 7 |21 [3H9%™ | 16 | 12 | 44 | 28 | 55
Modelo SB UA [uB VA [VvB WA XA XB
MHS2-32D 8 |M5x08| 10 [3H9G™ | 3 |34H9 8**|3H9'6™ | 3
MHS2-40D 95 | M6x1 | 12 [4H9 0" | 4 |42H9 §°?|4H9"*™ | 4
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Pingca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 2 dedos Série MHS

MHS2-50D/63D

4 x 05,1 passante
9,5 profundidade do rebaixo SC

RA

(furo de montagem)

RA AC
f—————————»

oVA profundidade VB

g .
Wl
J

G
* \og
Fﬁj 1

35 \
\ //
% O
7 ® N / \
m
2 fof mryarS s a = g 2
gt L] \ / /J
T\ 3
[0}
o
3
k-] Jp Ay
e 2
o
Q s 20 200\ 4 x M6 x 1 profundidade
; " da rosca 12
(DO aberto) Fz FY EX (Rosca de montagem)
(CC fechada) cB CA oWA profundidade WB
4 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10 M5x0,8
Rosca para montagem de adaptador (porta de abertura de dedo)
o8 &
8|2
olo
wjw
<
= p —
M5 x 0,8
o 1 G (porta de fechamento de dedo)
M
(mm)
Modelo AA [AB |[AC | B |[cA [cB |DC DO |EC|[EO [FX [FY [FZ | G [ I [ J | K L M | NA NB
MHS2-50D 55 | 52 | 3 | 70 | 9 |20 |70 | 82| 22 | 34 | 31 |28 6 |375| 9 | 24 | 10 | 4H9*8*° | 2 | 18 | 10h9 Soss
MHS2-63D 66 | 62 | 4 | 86 |12 |22 |86 |102| 30 | 46 | 38 |345| 7 |44 | 11 |28 | 11 | 6H9'®™ | 3 | 24 | 12h9 Soss
Modelo o] a |[RA|RB|SC VA VB WA | wB XA XB | YC
MHS2-50D 5 14 | 52 | 34 | 12 [ 4H9%™ | 4 |52H9*0" |2 4H9'8™ | 4 |7
MHS2-63D 55 |17 [ 66 | 38 | 14 | 5H9'%*° | 5 [65H9"8”*[25 | 5H9%™ | 5 | 7,5
Série MHS2 Dimensoes detalhadas da por¢dao de montagem da placa lateral
(mm)
Modelo A B | C | oD | E
MHS2-16D 55| 11 [21%' | 05
MHS2-20D 54 | 13 | 247%"
— e M2x0/4 o] 0,6
2 x A profundidade m:zzi:g 52 12 i;‘;‘ 0
d fuso B . : :
© paraluso MHS2-40D 21 |38
MHS2-50D M3x05 | 8 [ 24 |42%" | 1
MHS2-63D 32 | 547"
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 3 dedos

série MHS 3

016, 020, 025, 8632, 640, 650, 063, 080, 6100, 6125

Como pedir

Diametro

MHss—lzoID—ll\nngD—l |
) '

Numero de dedos

Numero de sensores

Diametro Sensor magnético magnéticos
Sem sensor magnético IIEH
(com anel magnético) S
* Para saber o modelo de sensor magnético
aplicével, consulte a tabela abaixo. Produzido sob encomendae
Consulte a pagina 597 para obter detalhes.

16 [ 16 mm ‘ e
20 | 20 mm Acédo
25 | 25 mm [ D [Dupla agao|

1 pg.

Sensores magné COS aplicéveiS/Consulie as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

Tino Funcao especiall Entrada | Lampada | Cabeamento |Tensao da carga|Modelo do sensor magnético| Comprimento do cabo (m)*| Conector Carga
P elétrica |indicadora (Saida) DC AC | Perpendicular | Em linha (0,5 (nada)|1 (M) |3 (L)|5 () |pré-cabeado aplicavel
@ 3 fios (NPN) 5V, MONV M9N L] ® | e | O [e] dg\crprléikzo
ircul
2 - 3 fios (PNP) 12v M9PV M9P [J ® | ®| O O integrado
@ 2 fios 12V M9BV M9B e (e|® O e =
Q| Diagnéstico 3 fios (NPN) 5V, MONWV MONW L ® | e | O O dgiéfrléié?xo Relé
@ | (Indicador |Grommet| Sim |3fios (PNP) [24 V|12V | — M9PWV M9PW o ® | e O o integrado | | p'
g | de2cores) 2 fios 12V M9BWV M9BW o e |e®| O [¢) —
S | Resistente a 3 fios (NPN) 5V, MYNAV** MONA** o O |®| O o (Sireuito
S |agua (Indicador 3 fios (PNP) 12V M9PAV** M9PA** [¢) O|e]| O [e) integrado
@ | de2cores) 2 fios 12V M9BAV** | M9BA** | O | O | @] O 0 —
** Sensores magnéticos resistentes a agua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo:0,5 m-:«:weeee Nada (Exemplo) MON * Sensores de estado sélido marcados com o simbolo "O" sao produzidos apés
im M (Exemplo) MONWM o recebimento do pedido.
3m L (Exemplo) MONL
5m; Z (Exemplo) MONZ
Nota) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a 30 na posicao da pinca pr
Diametro
CEPEVIPEM MHS3 - 50 |[D-[M9BW| |-| |

Numero de dedos Acao

Didmetro

Numero de sensores

32 32 mm magnéticos
40| 40mm Tipo de rosca da porta Nada |2 pegas Zrl;%gtr:nzé?‘% asob
0= 1pg.
50| 50mm Simbolg Tipo | Di2metro S o pgs Consulte a pagina 597
63| 63mm do cilindro n pes. para obter detalhes.
80| 80mm Nada |R0ScaM| 0322063 | e Sensor magnético
100 | 100 mm Re Nad Sem sensor magnético
125 125 mm TN | NPT [08020125 ada | (com anel magnético)
TF G * Para saber o modelo de sensor magnético

, , — aplicavel, consulte a tabela abaixo.
Sensores magnéticos apllcaVeIS/Consulle as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

Tino Fungao Entrada | Lampada | Cabeamento [Tenséo da carga| Modelo do sensor magnético | Comprimento do cabo (m)*| Conector | Carga aplicavel
especial elétrica |indicadora (Saida) DC AC | Perpendicular | Em linha |0,5 (nada)|1 (M)|3 (L)| 5 (Z) |pré-cabeado
3 fios (NPN) 5V, MONV M9N [ ] ® | o | O o _Circuito
8 — 3 fios (PNP) 12V M9PV MoP ° ® o O 16} o Shoue
3 2 fios [12v] M9BV M9B e (e e O o —
§ Diagndstico 3 fios (NPN) 5V, MINWV MONW ] ® @ O o dclélc’léllg?
2 (indicador ~ |Grommet|  Sim 3fios (PNP) [24 V|12V | — MOPWV M9PW ) ® | ®| O e} integrado | Relg,
g | de2cores) 2 fios [12V] M9BWV M9BW e |e|e|O o) — locp
S | Resistente & 3 fios (NPN) 5V, MONAV** MINA** [e) oO|le| o o) Sireuite
$ |agua (Indicador 3 fios (PNP) [12v] MOPAV** M9PA** O O|le| O le) integrado
@ de 2 cores) 2 fios 12V M9BAV** M9BA** ) O|le]| O o —
** Sensores magnéticos resistentes a agua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo:0,5 m - Nada (Exemplo) MONW * Sensores de estado sélido marcados com o simbolo "O" sao produzidos apés
1m- M (Exemplo) MONWM o recebimento do pedido.
3m- L (Exemplo) MONWL
5m - Z (Exemplo) MONWZ

Nota 1) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a detec¢@o na posi¢ao adequada da pinga pneumatica.
Nota 2) Ao pedir a pinga pneumatica com sensor magnético, suportes de montagem para sensor magnético sao fornecidos com a pinga pneumatica, com diametro de 32 a 8125.
Nota 3) Ao pedir o sensor magnético separadamente, séo necessarios suportes de montagem para sensores magnéticos (BMG2-012).
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Pin¢ca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 3 dedos Série MHS3

Modelos/Especificagoes

Modelo MHS3-16D | MHS3-20D | MHS3-25D | MHS3-32D | MHS3-40D | MHS3-50D | MHS3-63D | MHS3-80D [MHS3-100D|MHS3-125D
Diametro do cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80 100 125
Fluido Ar
Pressao de trabalho (MPa) 02206 ‘ 01206
T
Repetibilidade (mm) +0,01
Ze’eg:::‘:;'gﬂzx;":) 120 60 30
Lubrificagéo Nao requer
Acdo Dupla agao
Forcade Pegada| 14 25 42 74 18 | 187 | 335 | 500 750 | 1270
pegada efetiva (N) Pegada
20,5 MPa Yo Pegada | 16 28 47 82 130 204 359 525 780 1,320
gr::n:n?: ((errv:lr:;‘idiémetro) 4 4 6 8 8 12 16 20 24 82
Peso () 60 100 140 237 351 541 992 | 1850 | 3340 | 6460

Nota 1) Os valores para 816 a 825 tém ponto de pegada L = 20 mm; para 932 a 963, ponto de pegada L = 30 mm; e para 280 a 0125,
ponto de pega L = 50 mm. Consulte dados de "Forga de pegada efetiva" nas paginas 599 e 601 para forca de pegada em cada

posicéo de pegada.

Simbolo
Dupla agéo: Dupla ag&o:
alga interna Pegada externa

I !

Produzido sob encomenda
(Consulte as paginas 727 a 759 para obter detalhes.)

Simbolo Especificagdes/Descricao
-X4 Resistente ao calor (100 °C)

-X5 Vedagéo de borracha de fltior

-X50 | Sem anel magnético

-X53 | Vedagéo EPDM/Lubrificante de fltior
-X56 | Porta axial

-X63 | Lubrificante de fltor

-X79 Lubrificante para maquinas de processamento de alimentos, Lubrificante de flior

-X79A | Lubrificante para maquinas de processamento de alimentos

Consulte paginas 648 a 655 para especificagoes
dos produtos com sensor magnético.

* Exemplos de instalagao e posigdes de montagem
de sensores magnéticos

 Histerese do sensor magnético

* Montagem do sensor magnético

* Projecao do sensor magnético a partir da borda
do corpo
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Série MHS3

Construcao

Condicao fechada

Lista de pecas

Condicao aberta

N2 Descricao Material Nota N2 Descricao Material Nota
1 Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 8 |ima —
2 Pistao Liga de aluminio Anodizado duro 9 Anel elastico tipo C Ago-carbono Revestido de fosfato
3 Came Ago-carbono Termicamente tratado, 10 | Vedagéo do pistao NBR
especialmente tratado 11 | Vedagéo da haste NBR
4 | Dedo Ago-carbono Ziggicci:m"ntfet{ié%% 12 | Gaxeta NBR
- — 13 | Gaxeta NBR
5 Tampa Liga de aluminio Anodizado duro
—— Parafuso de cabeca "
6 Placa lateral Ago inoxidavel 14 plana cruciforme Aco-carbono Zinco cromado
7 ::r;;‘:tséoo Aco inoxidavel
Replacement Parts
Descrigao MHS3-16D MHS3-20D MHS3-25D MHS3-32D MHS3-40D Pegas principais
Kit de vedagédo MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS OB
Dedo P3316004 P3316104 P3316204 P3316304 P3316404 @
Came P3316003 P3316103 P3316203 P3316303 P3316403 )
Conjunto do pistdo MHS-A1601 MHS-A2001 MHS-A2501 MHS-A3201 MHS-A4001 QO®
Conjunto da placa lateral MHS-A1613-3 MHS-A2013-3 MHS-A2513-3 MHS-A3213-3 MHS-A4013-3
Tampa MHS-A16014 MHS-A2014 MHS-A2514 MHS-A3214 MHS-A4014 ®
Descrigao MHS3-50D MHS3-63D MHS3-80D MHS3-100D MHS3-125D Pegas principais
Kit de vedagédo MHS50-PS MHS63-PS MHS80-PS MHS100-PS MHS125-PS OB
Dedo P3316504 P3316604 P3316704 P3316804 P3316904 @
Came P3316503 P3316603 P3316703 P3316803 P3316903 [©]
Conjunto do pistao MHS-A5001 MHS-A6301 MHS-A8001 MHS-A10001 MHS-A12501 @@®
Conjunto da placa lateral MHS-A5013-3 MHS-A6313-3 MHS-A8013-3 MHS-A10013-3 MHS-A12513-3 ®©®
Tampa MHS-A5014 MHS-A6314 MHS-A8014 MHS-A10014 MHS-A12514 ®

* Pega 3 pegas de dedos para cada unidade.
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Pin¢ca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 3 dedos Série MHS3

Ponto de pegada

* A distancia do ponto de pegada da pega de trabalho deve estar dentro da

faixa de forca de pegada dada para cada pressao nos gréficos de forca

efetiva abaixo.

* Se operada com o ponto de pegada da peca de trabalho além do ponto das
faixas indicadas, uma carga de desvio excessiva serd aplicada a secdo
deslizante dos dedos, que pode ter efeito adverso sobre a vida util do produto.

Forca de pegada efetiva

« Indicagao da for¢a de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita é expressada como F, que
é 0 impulso de um dedo, quando os 3 dedos
e os adaptadores estiverem em contato
completo com a pega de trabalho, como

=
L

Pegada externa

Ponto de pegada

Ponto de pegada

Pegada interna

L: Distancia do ponto de pegada

Forca de pegada externa

Forca de pegada interna

mostrado na figura abaixo.

Pegada interna

MHS3-16D MHS3-16D
. L]
~—| Pressao 0,6 MPa
2 Press&o 0,6 MPa g }
s \ ' s L 05MPa
S 15 0.5 MPa S 15 \{
g g ———1_o04MPa
® | 04MPa 3
° 10
g " | o3wmpa § —
[ 02MPa| —T—— s 028
] —
0 5 10 15 20 25 30 o 5 10 15 20 25 30
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHS3-20D MHS3-20D "
‘ ‘ ‘ 1] T ~ T T
35 T~_Presséo 0,6 MPa “© Q‘ssao 0SS
30 ~ | % }
_ ~ T Z [~~~ 05MPa MHF
z 0,5MPa © 30
= 25 : g T
° — o 25 0,4 MPa
5 2 — 04MPa | | 2 —— MHL
a . o 20 03 MPa
g 15 L_ogmPa—| | 5 MHR
3 g 02MPa
£ 10 = 0,2 MPa —— i I
ks — 10 —
. = : MHK
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35 m
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHS3-25D MHS3-25D T
60 ‘ } N ‘ ‘ -2
A 60 Pressao 0,6 MPa — |
P 0,6 MP: ;|
e \ ressao a > ~ N§ ‘ MHY
= = adim 37 ~gEwe
40 b1 ~
K] ~ S 40 MHW
S T~ 04mPa g T~04MPa
& so——g @ 30 N~
8 " e ol g \\O,B’MPa -XO
@ X
<4 T s 2 ——__02MP |:
5 ——1__ 02MPa kd 2 MPa
o I— 10 T MRHO
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 MA
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) |:
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Série MHS3

Forca de pegada efetiva

* Indicacao da forca de pegada efetiva

A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita é expressada como F, que
é o impulso de um dedo, quando os 3 dedos
e os adaptadores estiverem em contato
completo com a peca de trabalho, como
mostrado na figura abaixo.

Pegada interna

600

Forca de pegada externa

Forca de pegada interna

[ [ T ]
120
100 g Pressao 0,6 MPa
— Pressao 0,6 MPa 100 \\f
Z 80 z [—~—]_05MPa
= ——05MPa = =
8 0.4 MP K ™
— !
2 60 9,7 M =
s 03MPa s O L 03MPa
8 40 : — 3 : —
T
& 02 MPa 8 w0 02 MPa
S S
i [ I
20 0,1 MPa 20 0,1 MPa
0 10 20 30 40 50 4 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
——]
160 [~~—J—_ Press&o0 0,6 MPa
=3 Press3o 0,6 MPa = 160 +
e T~ = ~
2 [ — © ——_05MPa
120 %MPaf g’ 120 _— T~
=3 ———|_ 04MPa g 04 MPa
) 04
o 80 0,3 MPa — 3 8 0,3 MPa
3 02MPa | T 8 | | o2mpa | ]
= £ 40
40 0.1 MPa 01 ?/IPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
350 350
300 _ 300
= Z ~_Pressao 0,6 MPa
S 250 = g 250 i
3 \\Pressao 0,6 MPa 15 \\ ™~
S, 200 ~ | | 2 200 0,5MPa_|
g T 0,5 MP: g —~ ] T
S, — — || 8 150 | 0,3 MPa — =04 MPa
S o3 pa AT o )
S —— & | —
£ 100 S 100 [— 0,2 MPa
S 0,2 MPa w T
& —T—T— 0,1 MPa —
50 0.1 MPa 50— ‘
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
[ I [
500 ‘ 500 [ [
_ — ™~ Press@o 0,6 MPa
Z 400 Pressao 0,6 MPa < 400 — }
@ | g 1 05MPa
2 — 0,5 MPa
< —2 <
2 300 } g 800 ———_ 04 MPa
3 —___04MPa g —
o
E 200 03 MPa 8. 200 HOINE —
= (<]
2 L 02 MPa = — 102 Mra
100 T 100 0,1 MPa
— 0,1 MPa [0/ ‘
0 20 40 60 80 100 o 20 40 60 8 100
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)




Pin¢ca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 3 dedos Série MHS3

Forca de pegada externa

Forca de pegada interna

[ [ T T
700 ! i 700 .
| Press@0 0,6 MPa \@‘0,6 MPa
2 600 \“ E 600 — | t
1 < MP:
@ 500 —— 0,5MPa = 500 \0‘\'5\&
K —= g | i nira
= [——_04MPa g 04 MP
g 400 +— & 400 .
Y > —1  03MPa
) ——1 03MPa o
T 300 S 300 T
S <
<4 02 MPa S —— | 02MPa
o 20 5 200 :
0,1 MPa
100 0.1 MPa 100 ‘
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)

MHS3-100D MHS3-100D
I I
1,000 } } 1,000 t~Pressao 0,6 MPa
[~~_presséo 0,6 MPa ~ ‘
> ~ | =
Z 800 T Z 80 0,5 MPa
s \\o,s MPa s ~ I~
S 600 — | S 600 0,4 MPa |
g 0,4 MPa b 0,3 MPa .
a - \'_ 2
3 —~—— 03MPa_| 8 400—F 0.0 P
5 o 1 \(;;AP ! S [o2MPa ] —~
= I — X a = ]
€ 400 [ 1— S 200 0,1 MPa
[ —— ﬂ_@a —
0 20 40 60 8 100

Ponto de pegada L (mm)

0 20 40 60 80 100 120
Ponto de pegada L (mm)

MHS3-125D MHS3-125D
1,800 ‘ ‘ ‘ 1,600 i I i
1.600 T—_Pressdo ?,6 MPa’| 1,600 — \F‘resséo 0,6 MPa —|
Zaw 1 Zia00
g o \\ (Emp‘a ] E '200 \\ 05 V\‘/IPa
1. T
g — 0,4 MPa —| §| UDU T—1_ |04MPa
@1
8 800 —03MPa 8 800 — 03 MP‘a —
©
& 600 ———1 [ o02MPa 8 600 =S — 0,2 MP? —
O
i Y 0,1 MPa ) — 0,1 MPa
200 200 ‘ ‘

o

20 40 60 80 100 120
Ponto de pegada L (mm)
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Série MHS3

Dimensoes

MHS3-16D a 25D o 7.

(porta de abertura de dedo)

P
(porta de fechamento de dedo) oWA profundidade 1,5
' AA
6 x M3 x 0,5 profundidade da rosca TB
Rosca para montagem de adaptador 3 AB
o8
HERR
3|8
oo F
_ ww 4 @
T o 23
315
Y g a5 4
1 Q
=2
INB g
g
- o @
NA % G 3 x UA profundidade da rosca UB
Y P.C.D.R (Rosca de montagem)

3 x @SA passavel SB profundidade de rebaixo SC
P.C.D.R (Furo de montagem)

Dimensoées da ranhura de montagem do sensor magnético (2 localizagoes)

MHS3-16D MHS3-20D MHS3-25D

(mm)
Modelo AA[AB | B [CB[DC|[DOJEC[EO[FX|FY[FZ]| G | I [ J [ K]NA NB o P Q[ R
MHS3-16D 35 [32 |30 [ 11|15 17 ] 5 7 [12,5] 11 3 |25 4 [10] 4| 8[5098m |2 |M3x05]| 6 | 25
MHS3-20D 38 [ 35 |36 [ 13| 18| 20| 6 8 [145[13 [ 3 [27 [ 5 [ 12 [ 5 [ 10 [6h98m |25 [M5x08 | 7 [ 29
MHS3-25D 40 [ 37 [ 42 [ 15 [ 21 [ 24| 7 [10 17 |145] 5 |28 | 5 | 14 | 6 | 12 [6h95m |3 | M5x08 | 8 | 34
Modelo SA[sB[sc [TB UA UB VA VB WA XA XB
MHS3-16D 34658 5 | M3x05 [ 45 [2H9° 8™ | 2 [17H9%* [2H9 %™ | 2
MHS3-20D 34 65[95 | 6 | M3x05 |6 [2H9'3™ | 2 |21H9'8™ [2H9*8™ | 2
MHS3-25D 45|8 [10 | 6 [ Max07 |6 [3H9 ™ | 3 |26H9'S™" [3H9®™ | 3
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Pin¢ca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 3 dedos Série MHS3

MHS3-32D a 80D

6 x TA profundidade da rosca TB

Rosca para montagem de adaptador

(CC fechada)

3 x 0SA passavel SB profundidade de rebaixo SC

P.C.D.R (Furo de montagem)

(porta de abertura de dedo)

CB CA
P
ni R
O

P
AA
AC AB
==

EQ aberto
EC fechado
T

K
[

Dimensées da ranhura de montagem do sensor magnético (4 localizagoes)

3 x UA profundidade da rosca UB

P.C.D.R (Rosca de montagem)

=
X
N

MHF
MHL
MHR
MHK
MHC
MHT
-Z
MHY
MHW
mm) |-XCJ
Modelo AA [AB [AC | B [CA|[cB| DC | DO [EC|EO|FX |[FY |FZ| G | I |J |K L M | NA NB
MHS3-32D 44 | 41 | 3 [ 52| 8 | 16[28 [32 |8 |12 |22 [195| 5 [305] 6 | 20 | 9 |2H9 *°| 2 | 14 | 8h9 Sus MRHQ
MHS3-40D 47 |44 | 3 | 62| 9 |17 31 |35 |10 |14 |265|235| 6 |32 7 | 21 9 [3H9 5| 2 | 16 | 8h9 fos
MHS3-50D 55 [ 52 | 3 | 70| 9 | 20|35 |41 [11 |17 [31 |28 6 [375] 9 |24 | 10 [4H9 3°°| 2 | 18 [10h9 foss ‘MA
MHS3-63D 66 | 62 | 4 | 86 [12 | 22 | 43 |51 [15 |23 [38 |345] 7 [44 |11 [ 28 | 11 [6H9S™ | 3 | 24 [12h9 foss
MHS3-80D 82 | 77 | 5 [106 [135| 27 | 535 | 63,5 (21,5 |31,5|47,5|43,5| 8 |56 | 12 | 32 | 12 [8H9 8| 4 | 28 |14h9 S0
Modelo o P Q [ R[SA]sB][sC TA _[TB| UA UB] VA [VB] WA [wB] XA [XxB ] Y D-0
MHS3-32D 45 [M5x08| 11 | 44 |45 | 8 9 [M4x07| 8 [M4x07] 6 [3H9'6™ | 3 [34H99**| 2 [3H9 4™ | 3 |6
MHS3-40D 45 |[M5x08 | 12 | 53 | 55| 95] 9 [M4x07| 8 [M5x08 | 75][4H9 8% | 4 [42H99*| 2 [4H9 %*°| 4 |8
MHS3-50D 5 [M5x08| 14 | 62 [ 55| 95| 12 [M5x08 ] 10 [M5x0,8 [10 [4H9 8| 4 [52H9 %[ 2 [4H9 0| 4 |7
MHS3-63D 55 [M5x0,8[ 17 | 76 [ 6,6 [11 | 14 [M5x08] 10 [M6x1 9 [5H9 %™ | 5 [65H9 §7| 2,5 [5H9 0| 5 [ 75
MHS3-80D 6 [ReBS7 20 | 95 [ 66 [11 | 19 [Mex1 12 [Mex1 [12 [6H9 0™ ] 6 [82H9 9™ | 3 [6H9 0™ [ 6 |9
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Série MHS3
Dimensoes

MHS3-100D/125D

CB

CA

€
6 x TA profundidade da rosca TB AA
Rosca para montagem de adaptador AC AB
2|8
2ls
212 B
ofs ——
tla
35 ::|
© 3_) <
8lg - \in
O b a—
NB - M—L
NA I G
le—>| T

3 x 0SA passavel SB profundidade de rebaixo SC
P.C.D.R (Furo de montagem)

P
(porta de abertura de dedo)

P
(porta de fechamento de dedo)

oVA profundidade VB

Posicoes das ranhuras de montagem do sensor magnético (4 localizacées)

3 x UA profundidade da rosca UB
P.C.D.R (Rosca de montagem)

MHS3-100D MHS3-125D
)
¥
N
(mm)
Modelo AA |AB|[AC| B [CA|cB|DC DO |EC|[EO |FX |FY |FZ| G | I |J |[K L M | NA NB
MHS3-100D 96| 90| 6 [134]18 [306| 66 | 78 | 28 | 40 | 59 | 54 | 10 | 63 | 15 | 38 | 15 | 8H9 0™°| 4 | 34 | 18h9 Son
MHS3-125D 122 [114 | 8 [166[235(38 | 82 | 98 | 30 | 46 | 74 | 68 | 12 | 84 | 18 | 52 | 21 [10H9 9| 6 | 40 [ 22h9 Ses
Modelo o Q| R[SA|sB[SC | TA TB | UA uB VA VB| WA |[wB| XA XB
MHS3-100D 75| Rt 23 | 118 | 9 |14 [ 21 | M8x1,25] 16 | M8x1,25] 16 | 8H9 0°*| 6 [102H9¢™| 4 | 8H9 0™ | 6
MHS3-125D 10,5 | Red3 %™ 31 [ 148 11 [17,5] 34 [M10x1,5 | 20 [M10x1,5 | 20 [10H9 §°°| 8 [130H9™| 6 [10H9 | 8
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Pin¢ca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 3 dedos Série MHS3

Série MHS3 Dimensoes detalhadas da por¢cdao de montagem da placa lateral

3 x A profundidade do parafuso B

PCD, C

(8)

(E)

F-F

(mm)

Modelo A B o] oD E
MHS3-16D 55 | 12,5 | 18H8 0™ | 0,5
MHS3-20D 15 | 21H8'8™
MHS3-25D M2x04 | 84 7 T oamge™ | 6
MHS3-32D 52 | 21 | 27H8%™ | 0,8
MHS3-40D 22 | 31H8"%™
MHS3-50D M3x05 | 8 | 26 | 35H8° 0™ | 1
MHS3-63D 33 | 42H8"8™
MHS3-80D 40 | 52H8'8™
MHS3-100D M4x0,7 | 95 | 54 | 70H8'8™ | 1,5
MHS3-125D 62 | 82H8 8™
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Pinca pneumatica modelo paralelo
tipo com 3 dedos com protecao contra poeira

série MHSJ3

016, 020, 925, 9632, 540, 650, 063, 0680

MHSJ 3-[32] |D[ |-[M9BW]

Com protegao
contra poeira

Numero de dedos

Tipo de rosca da porta

Diametro

16

16 mm

20

20 mm

25
32

25 mm

32 mm

40

40 mm

50

50 mm

63

63 mm

80

80 mm

Simbolo| Tipo | Diametro do cilindro
Nada Rosca M 16 a 063
Rc
TN NPT 080
TF G

Como pedir

Produzido sob
encomenda
Consulte a pagina 607
para obter detalhes.

Nimero de sensores magnéticos

Sensor magnético

‘ Nada

Sem sensor magnético
(com anel magnético)

* Para saber o modelo de sensor magnético
aplicavel, consulte a tabela abaixo.

Tipo protecédo contra poeira

Nada

Borracha de cloropreno (CR)

F

Borracha de fltor (FKM)

S

Borracha de silicone (Si)

Acao

[ [Dupl acao]

Sensores magnéticos ap"calveiS/Consu\te as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

. Fungéo Entrada Led Cab 1to [Tensao da carga| Modelo do sensor magnético | Comprimento do cabo (m)*| Conector Carga
[ip2 especial elétrica | indicador (saida) DC AC | Perpendicular | Em linha (0,5 (nada)|1 (M) |3 (L)| 5 (2)| pré-cabeado aplicavel

° 3 fios (NPN) 5V, MINV M9N [ ] ® e | O [e) Circuito

5 de circuito

= — 3 fios (PNP) [12V | M9PV M9P [ ® | ® O o integrado

g 2 fios [12v| M9BV M9B ° e e O o —

§ | Diagnéstico 3 fios (NPN) 5V, MINWV MINW (] ®|® O o (Sireuite | o1

2 (Indicador  |Grommet|  Sim 3fios (PNP) |24 V|12V | — M9PWV M9PW (] ® o | O e} integrado CLPI

g | de2cores) 2fios [12v| M9BWV M9BW ] ® @ O ] -

5 | Resistente a 3 fios (NPN) 5V, MONAV** MYNA** o O |®@]| O o Circuito

q% agua (Indicador 3 fios (PNP) [12Vv| MOPAV** MOPA** ] O |@®@| O ] Tr‘ftec‘grrca%%)

(4] de 2 cores) 2 fios 12V MOBAV** M9BA** [¢] O |®@| O O -

** Sensores magnéticos resistentes a agua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
* Sensores de estado sélido marcados com o simbolo "O" s&@o produzidos apés
o recebimento do pedido.

* Simbolos de comprimento do cabo:0,5 m -

5m
Nota) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores,
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Nada (Exemplo) MONW
(Exemplo) MONWM

M

L (Exemplo) MONWL

(Exemplo) MONWZ
, configure-o de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a detecgao na posi¢ao adequada da pinga pneumatica.
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Modelos/Especificacoes

Simbolo

Dupla agéo:
alga interna

Pinca pneumatica modelo paralelo
Tipo com 3 dedos com prote¢ao contra poeira

Série MHSJ3

Modelo MHSJ3-16D | MHSJ3-20D | MHSJ3-25D | MHSJ3-32D | MHSJ3-40D | MHSJ3-50D | MHSJ3-63D | MHSJ3-80D
Diametro do cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80
Fluido Ar
Presséo de trabalho (MPa) 02206 ‘ 01206
:edrgaﬁﬁzrg g;nblenle 10260
Repetibilidade (mm) +0,01
e e | eo 0
Lubrificagao Nao requer
Acao Dupla agao
:;’;si?:ad&; gada| Pegada 9 21 36 62 97 155 280 400
a0,5Mpatosy | hegada 16 28 47 82 130 204 359 525
Curso de abertura/
fechamento (mm) (diametro) 4 4 6 8 8 12 16 20
Peso (g) 95 150 230 440 620 1,050 1,800 3,200

Nota 1) Valores para 16 a 625 com ponto de pegada L = 20 mm, para 632 a 663 com ponto de pegada L = 30 mm, e para 880 com

ponto de pegada L = 50 mm. Consulte dados de "Forga de pegada efetiva" nas paginas 609 e 611 para forca de pegada em cada

posigao de pegada.

Dupla agéo:
Pegada externa

!

Produzido sob encomenda
(Consulte as paginas 727 a 759 para obter detalhes).

Simbolo Especificaces/Descricdo

-X4 Resistente ao calor (100 °C)

-X5 Vedagéo de borracha de fltior

-X50 | Sem anel magnético

-X53 | Vedagdo EPDM/Lubrificante de fltior

-X56 | Porta axial

-X63 | Lubrificante de flior
-X77A | Ades&o da protegéo contra poeira
-X77B | Adesdo da protegao contra poeira (Apenas pega do dedo)
-X78A | Calafetagem da protegéo contra poeira
-X78B | Calafetagem da protego contra poeira (somente pega do dedo)
-X79 | Lubrificante para maquinas de processamento de alimentos, Lubrificante de flior
-X79A | Lubrificante para maquinas de processamento de alimentos

Consulte paginas 648 a 655 para especificagoes
dos produtos com sensor magnético.

+ Exemplos de instalagéo e posi¢des de montagem
de sensores magnéticos

* Histerese do sensor magnético

* Montagem do sensor magnético

* Projecao do sensor magnético a partir da borda do

corpo
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Série MHSJ3

Construcéao

Lista de pecas

Condicao fechada

216 a @25 | Condicao aberta

N2 | Descricdo Material Nota N2 Descrigédo Material Nota
1 |Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 9 | Parafuso sextavado interno | Ago-carbono Zinco cromado
2 |pistao 016 a 925: Ago inoxidavel 10 | Pino paralelo Aco inoxidavel
32 a 680: Liga de aluminio Anodizado duro 11 | Anel retentor tipo C Aco-carbono Revestido com niquel
2 |came Mocaono | Temicamenotaede, 12 [Gwet NeR
4 |Dedo Ago-carbono lg;@é?:m%ﬂéﬁgé%% 14 | Vedacao do pistao NBR
5 |Tampa Liga de aluminio Anodizado duro 15_| Vedagdo da haste NBR
6 | Placa lateral ‘Ao inoxidavel 16 | Protecéo contra poeira CR/FKM/Si
7 s;uia Liga de aluminio Anodizado duro 17 | Parafuso de cabeca Ago-carbono Zinco cromado
8 |ima — plana cruciforme
Pecas de reposicao
Descrigdo MHSJ3-16D MHSJ3-20D MHSJ3-25D MHSJ3-32D Pegas principais
Kit de vedacéo MHSJ16-PS MHSJ20-PS MHSJ25-PS MHSJ32-PS [(DEOE)
Protegio s CR MHSJ3-J16 MHSJ3-J20 MHSJ3-J25 MHSJ3-J32
contra % FKM MHSJ3-J16F MHSJ3-J20F MHSJ3-J25F MHSJ3-J32F ®
poeira 2| si MHSJ3-J16S MHSJ3-J20S MHSJ3-J258 MHSJ3-J328
Dedo P3316054 P3316154 P3316254 P3316354 @
Came (J) P3316093 P3316193 P3316293 P3316393 6]
Conjunto do pistdo MHS-A1603 MHS-A2003 MHS-A2503 MHS-A3203
Conjunto da placa lateral MHSJ-A1613 MHSJ-A2013 MHSJ-A2513 MHSJ-A3213 ©®
Tampa MHSJ-A1614 MHSJ-A2014 MHSJ-A2514 MHSJ-A3214 ®
Descricdo MHSJ3-40D MHSJ3-50D MHSJ3-63D MHSJ3-80D Pecas principais
Kit de vedagédo MHSJ40-PS MHSJ50-PS MHSJ63-PS MHSJ80-PS [EOE)
Proteciio | CR MHSJ3-J40 MHSJ3-J50 MHSJ3-J63 MHSJ3-J80
contra g FKM MHSJ3-J40F MHSJ3-J50F MHSJ3-J63F MHSJ3-J80F
poeira 2| si MHSJ3-J40S MHSJ3-J50S MHSJ3-J63S MHSJ3-J80S
Dedo P3316454 P3316554 P3316654 P3316754 @
Came (J) P3316493 P3316593 P3316693 P3316793 ®
Conjunto do pistao MHS-A4003 MHS-A5003 MHS-A6303 MHS-A8003
Conjunto da placa lateral MHSJ-A4013 MHSJ-A5013 MHSJ-A6313 MHSJ-A8013 ©0
Tampa MHSJ-A4014 MHSJ-A5014 MHSJ-A6314 MHSJ-A8014 ®

* Peca 3 pecas de dedos para cada unidade.
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Ponto de pegada

Pinca pneumatica modelo paralelo
Tipo com 3 dedos com prote¢ao contra poeira

« A distancia do ponto de pegada da peca de trabalho deve estar dentro da

faixa de forca de pegada dada para cada pressdo nos graficos de forca

efetiva abaixo.

* Se operada com o ponto de pegada da peca de trabalho além do ponto das
faixas indicadas, uma carga de desvio excessiva sera aplicada a segao
deslizante dos dedos, que pode ter efeito adverso sobre a vida Util do produto.

Forca de pegada efetiva

« Indicagao da forca de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita é expressada como F, que
é o impulso de um dedo, quando os 3 dedos
e os adaptadores estiverem em contato
completo com a pega de trabalho, como
mostrado na figura abaixo.

| Pegada interna |

=

L

e

Ponto de pegada

Pegada externa

Forca de pegada externa

Série MHSJ3

Ponto de pegada

Pegada interna

L: Distancia do ponto de pegada

Forca de pegada interna

MHSJ3-16D MHSJ3-16D
2 i i
~—_Pressao 0,6 MPa
s z 2 i
- \&sséo 0,6 MPa :g [——05MPa
g ~ ‘ g 15 \f
g 05 P —— g 04 WP
3 [ T—T—04MPa 3 —
o < —
[P I o03mpa_|| 5 R
i
—1— | |o2mpa s D2hGes o
0 5 10 15 20 25 30 ° 5 10 15 20 25 30
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHSJ3-20D MHSJ3-20D
35 L MHZ
‘ ‘ * Pressao 0,6 MPa
30 ———— 35 \“ |
2 \\Pressaio 0,6 MPa z \\ 0,5 MPa MHF
© I ©
i
% 20 —] 0,5MPa ——| E) S \EPa MHL
:)n’ ; L 04MPa § 0 3MPa
0,3 MP:
g‘ I -  — E‘ ° 0,2 MPa M H R
= T =  E— d
s " —— 02MPa S 10 T
O s e = : | | |MHK
°775 10 15 20 25 30 35 05 10 15 20 25 30 35 m
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHC
MHSJ3-25D MHSJ3-25D T
70 01~ -z
60 60 Pressd0 0,6 MPa — |
- I I MHY
F ™~ s = 0,5 MP:
© 2 (] 5 a
S ol Qess‘ao 0,6 I\{\Pa ] w0 - MHW
g 54 04 MPa
g_ ol = ~05MPa a © \\
T | [ 04MPa '(% ———_03MPa -XO
s 2 0.3 MPa T 5 20 ]
e — —203 kg ——]__02MPa
” \\\o‘,z MPa o MRHQ
0 10 20 3 40 50 0 10 20 30 40 50 MA
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
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Série MHSJ3

Forca de pegada efetiva

« Indicacao da forca de pegada efetiva

A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita é expressada como F, que

Forca de pegada externa

Forca de pegada interna

é o impulso de um dedo, quando os 3 dedos
e os adaptadores estiverem em contato MHSJ3-32D MHSJ3-32D
completo com a pega de trabalho, como T T 120 I I
mostrado na figura abaixo. 100 t—|_Presséo 0,6 MPa
100 ~
z 80 { e 30 0,6 M‘Pa —T % - \\96 MPa
© [~
T e ‘ 0,5 MPa '§7 ——— | 04MPa
g —
g — | 04MPa 2 60 1
@ ) — 0,3 MPa
° 40 0,3 MPa z =
8 & 4w 0,2 MPa
5 0,2 MPa s T
w
20 1
0.1 MPa [ 20 ",‘1 MPa
10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
160 ‘ ‘
‘ 200
——___ Pressd0 0,6 MPa = 160 —~ ressao 0,6 MPa
S 120 ‘ z — I~
= \ ©
é \%MPH B 120 [———05MPa
I3
=} — | @ ———]_ 04MPa
2 8 —] ﬂ MPa g —
o MP: T 80 0,3 MP
s ———03MPa_ | 5 e
SO 02 MPa g 02MPa
2 i = 40
0,1 MPa [ [ 0iMPa
0 10 20 30 40 50 ° 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
| Pegadainterna | 20 w0
—~ 300
200 z .
= = Presséo 0,6 MPa
z [~ Pressi0 0,6 MPa 5 250 | |
3 U g ] |
T 150 0,5MPa—— > ~1 | 1
=3 | 8 200 — 0,5 MPa
@ —~— MP > —L Iy
o 100 03 Mpa | —~04MPa O 150 — 0,3 MPa |— OEMES
©
i ] g
8 0,2 MP i £ 100 —10,2MPa —
o f— | —
£ s0[—fo1Mpa ol Lotmpa | [T
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
400 I I [ [
‘ ‘ 500 ‘ I
2 Pressao 0,6 MPa
s \ﬂss‘ 00,6 l\‘llPa w00 \\ |
~ 300 =
8 ——l__ 05MPa < ——_05MPa
© ©
I T 300
g ——04MPa 3 ———04MPa
@ 00 T S ™~
g — csr\‘npa g 200 L 03 M\Pa 1
S [
£ 40 02 N‘IPa — g — 0,2‘ MPa
L 100
[ | | oiMPa [ T oimpa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
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Forca de pegada externa

Pinca pneumatica modelo paralelo
Tipo com 3 dedos com prote¢ao contra poeira

Forca de pegada interna

MHSJ3-80D MHSJ3-80D
[ [
600 700
‘ ‘ ———_|Pressao 0,6 MPa|
= 500 Press&0 0,6 MPa | . S0 !
s z \\0,5 MPa
8 40 — 05MPa| | s 50
S g ———_ 04 MPa
g —— g
300 i a e —| 0,3 MPa
§ S 0,3 MPa 3 300 —
e
o 200 = 8 0,2 MPa
100 P 0,1 MPa +— 100 01MPa| |
0 0
20 40 60 80 20 40 60 80
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)

Série MHSJ3
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Série MHSJ3

Dimensoes

MHSJ3-16D a 25D

6 x M3 x 0,5 profundidade da rosca TB P

Rosca para montagem de adaptador

(porta de abertura de dedo)

CB CA

3 x 83,2 passante SB profundidade
do rebaixo 4 (veja a se¢do SD-SD)

P.C.D.R (Furo de montagem)

(Profundidade do
furo escareado 4)

Al

—

(3x23,2)

Secao SD - SD

(Diametro do rebaixo SB)

28 2|8
25 o |8 —
S| 8 3|3 [\
o Oley
Q
8 g B
° L
<
T
8 -
g 2 P
S | Sl
Sof
o 3 AD AE
I
Y

3 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8
P.C.D.R (Rosca de montagem)

©3H9 *39% profundidade 3

oWA profundidade 1,5

(porta de fechamento de dedo)

Dimensoées da ranhura de montagem do sensor magnético (2 localizagoes)

MHSJ3-16D

MHSJ3-20D

MHSJ3-25D

(mm)
Modelo AMAJAD [AE| A | B [CA[CB[DC|DO]ECJEO|FX|HA[HB] J | K NB o P Q
MHSJ3-16D 46 | 16 | 27 [ 30 [ 30 [ 7 |14 [175[195| 75| 95| 12 | 44 | 36 [ 10 | 4 [ 5h98m | 2 | M3x05 | 6
MHSJ3-20D 49 [ 18 [ 28 [ 42 [ 36 [7 |14 [20 [22 |8 [10 [ 15 |50 | 42 [12 | 5 [ 699 | 25 | M5x08 | 7
MHSJ3-25D 55 | 20 | 32 | 47 | 42 | 75 [17,5]235]265] 9,5 [125] 18 | 59 | 50 | 14 | 6 | 6h95w0 | 3 | M5x08 | 8
Modelo R [SB|[TB| WA
MHSJ3-16D 24 [6 5 |17H9 0°°
MHSJ3-20D 29 [ 65 [ 6 [21H9 §™*
MHSJ3-25D 34 |65 ] 6 [26H9 ™
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MHSJ3-32D a 80D

6 x TA profundidade da rosca TB
Rosca para montagem de adaptador

Pinca pneumatica modelo paralelo
Tipo com 3 dedos com prote¢ao contra poeira

(DO aberto)
(CC fechada)

oHA

EO aberto
K |EC fechado

J

3 x 0SA passante SB profundidade
do rebaixo SC (veja a secdo SD-SD)
P.C.D.R (Furo de montagem)

L

AC AD

CB CA

P

oB

AE

AA

(porta de abertura
de dedo)

30°

(porta de fechamento
de dedo)

Série MHSJ3

3 x UA profundidade da rosca UB

P.C.D.R (Rosca de montagem)

Dimensées da ranhura de montagem do sensor magnético (2 localizagoes)
MHSJ3-40D

(profundidade do
furo escareado SC)

(Didmetro do
rebaixo SB)

MHSJ3-32D

W
N

MHSJ3-50D

—
< MHZ
MHF
Segdo SD - SD MHL
MHSJ3-63D
MHR
MHK
MHC
MHT
-Z
MHY
MHW
) X0
Modelo AA[AC [AD[AE[ AT | B [CA[CB|DC|DOJ[EC [EO|FX|HAJHB]| J [ K L M NB
MHSJ3-32D 63| 3 | 24 | 36 |54 | 54| 95(19 [31,5/355[11,5[155| 22 | 76| 65| 20 | 9 | 2H9%™ | 2 | 8h9 o MRHQ
MHSJ3-40D 66| 3 | 26 |37 |57 | 62|105[19 [36 [40 [15 |19 |26 | 86| 75| 21 | 9 [3H9®™ | 2 | 8h9 o
MHSJ3-50D 80| 3 | 31|46 |70 | 74|11,5[265[42 [48 [18 |24 | 32 [103 | 88 | 24 | 10 | 4H9'8™° | 2 | 10h93css MA
MHSJ3-63D 91| 4 [ 37 | 50|79 | 92|13 [28 [51 [59 |23 |31 | 40 [125[106 | 28 | 11 | 6H9'0™ | 3 | 12h950s
MHSJ3-80D [108 | 5 | 46 | 57 | 93 [ 11214 |31 [63 [73 |31 |41 [ 50 [158 [130 ] 32 | 12 | 8H9S™ [ 4 | 14h98us D-O
Modelo 0 P Q [R [SA[sB]sC TA [ TB UA UB VA VB] WA JwB] YA YB
MHSJ3-32D 45 [M5x08 | 11 [ 44 |42 |8 7 | M4x07 | 8 [M5x08 | 10 [4H9 0™ | 4 [34H9 %°*| 2 M4x07| 8
MHSJ3-40D 45 [M5x08 | 12 [ 52 |42 |8 7 | M4x07 | 8 |[M5x08 | 10 [4H9 G | 4 |42H9 §%*| 2 M4x07| 8
MHSJ3-50D 5 M5x08 | 14 | 63 |51 | 95| 8 [M5x08 | 10 [M6x1 12 [5H9 %% | 5 [52H9 %[ 2 M5x08 | 10
MHSJ3-63D 55 [M5x08 | 17 [ 78 |66 | 11 8 [M5x08 [ 10 [M8x125]| 16 [6H9 %*° [ 6 |65H9 8™*[ 25 | M6x 1 12
MHSJ3-80D 6 |ferie™ |20 [ 98 |66 11 | 8 [MexX1 12 [M8x1,25]| 16 | 6H9 %°° | 6 |82H9 [ 3 M6 x 1 12
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Pinca pneumatica estilo paralelo
tipo de 3 dedos Tipo furo passante

série MHSH3

016, 020, 925, 932, 940, 850, 063, 280

Como pedir

MHSH[ ]3-[32]_ |D —IMQBI_WII

Furo passante pra— Numero
3 i de sensores magnéticos . l
Protecéo contra poeira Nomero Empurrador central Nada |2 pecas 9 Produzido
Nada | Nenhuma d sob encomenda
e dedos
Com protecao o iaca) ng eﬁnpurrador central S 1P Consulte a pagina 615
J contra poeira A __[Tipo cilindro n @[ "n" pes. para obter detalhes.
= B |Tipo mola Nota) Exemplos de indicacdo de simbolo ao montar
Nota) 016, 620 e 025 nao i . .
estdo disponiveis com Tipo de rosca da.porta Nota) 616, 620 e 625 ndo estdo zsrr‘nszE;u::é;onrectfr?lfaletzgo‘::‘i?iﬁ:fopneumancas
protegao contra poeira. Simbolo| Tipo d[g;f:’iﬂﬁg% g'esrﬂf’;'ve's com empurrador 1. Unidade de pina pneumatica -~ 1 pg. }‘.Fo(al de e
i n . - . Unidade de empurrador central 1pc. J2 pegas
Diametro ® | .. [RoscaM 0162063 Tipo protecéo contra poeira MHSH3-32DA-MON
16 | 16mm | 40 | 40mm Re (somente com protecao 2. Unidade de pinga pneumatica - 2 D(}S-}Tolal de _Insira
20 [ 20mm | 50 | 50 mm :'I'_'; NgT 080 contra poeira) Unidal do empurtador cenl -2 14 pegas ™ 4
25 [25mm | 63 | 63 mm A950 Nada | Borracha de cl9ropreno (CR) Sensor magnético
32 | 32mm | 80 | 80 mm F | Borracha de fltior (FKM) — —
[ D [ Duplaagéo S | Borracha de silicone (Si) \ Nada \Sem sensor magnético (com anel magnenco)\

* Para saber o modelo de sensor magnético aplicavel,
Zar . - consulte a tabela abaixo.
Sensores magnetlcos apllcaVeIS/Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

T Fung&o Entrada | LAmpada | Cabeamento |Tens&o da carga|Modelo do sensor magnético| Comprimento do cabo (m)*| Gonector Carga
P especial elétrica |indicadora (Saida) CC CA | Perpendicular | Em linha |0,5 (nada)|1 (M) |3 (L)|5 (Z) |pré-cabeado aplicavel
s 3 fios (NPN) 5V, MONV MON [ ] L] ® O [e] C\rg:uilol
3 — 3 fios (PNP) 12V M9PV M9P D e @] O o |feSrede
g 2 fios 12V M9BV M9B [ ] (] ® O [e] -
§ | Diagnostico 3 fios (NPN) 5V, MONWV MONW (] ® o O ] Sireutto | 16
@ | (ndicador |Grommet| Sim | 3fios (PNP) [24 V|12V | — | MePWV MIPW e (e @ O O |TRégmis| T
8 | de2cores) 2 fios 12V M9BWV M9BW ° e|[e|O O —
S | Resistente & 8 fios (NPN) 5V, MONAV** | MONA** o ©c|®| O o Circuito
S |agua (Indicador 3 fios (PNP) 12V MOPAV** MOPA** O O|®@| O [®] ‘.’%S&;’%‘&é’
0 | de 2 cores) 2 fios 12V M9BAV** | M9BA** ] C|®]|O © -
== Sensores magnéticos resistentes a agua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
« Simbolos de comprimento do cabo:0,5 m Nada (Exemplo) MONW = Sensores de estado sélido marcados com o simbolo "O" sao produzidos apds o recebimento
im M (Exemplo) MONWM do pedido.
L (Exemplo) MONWL Nota) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que o indicador se acenda
Z (Exemplo) MONWZ em vermelho para garantir a d 40 na posicao da pinca pr ati
Conjunto do empurrador central
Furo passante l " Nimero de sensores magnéticos Produzidod
Diametro sob encomenda
Numero de dedos Consulte a pagina 615
n 82 | 32mm para obter detalhes.
ledos :g 40 mm L e Sensor magnético (somente tipo cilindrico)
50 mm = =
Conjunto do empurrador central 63 |63 mm Empgrragor central [ Nada [ Sem sensor magnético (com anel magnético) |
A | Tipo cilindro * Para saber o modelo de sensor magnético aplicavel,
80 | 80 mm | B [Tipomola | consulte a tabela abaixo.

Sensores magnéticos ap|icéVeiS/Consulte as paginas 807 a 856 para obter mais informagGes sobre sensores magnéticos.

Tipo Fungao Entrada | Led | Cabeamento Tensao da carga| Modelo do sensor magnético | Comprimento do cabo (m)*| Gonector Carga
especial elétrica | indicador |  (saida) DC AC | Perpendicular | Em linha [0,5 (nada)| 1(M) |3 (L)| 5 (2) |pré-cabeado aplicavel
3 3 fios (NPN) 5V, MONV M9ON o ® e O o Sireuito
5 - 3 fios (PNP) h2v | M9PV MoP e (e e | O o integrado.
o 2 fios [12v| M9BV M9B D e /e O o) —
8 | Diagnostico 3 fios (NPN) 5V, MONWV MONW ° e @] O [¢) Circuito )
E (Indicador  |Grommet| ~ Sim 3fios (PNP) 24 V|12V | — MOPWV M9OPW (] ®  ® O O (\jﬁtecg"rc;é%) T:el_llf"
g | de2cores) 2 fios [12V | M9BWV M9BW ° e @ O [¢) —
S | Resistente a 3 fios (NPN) 5V, M9NAV** MONA** o c|e]|O [¢) (Souto
S |4gua (Indicador 3 fios (PNP) 12V | M9PAV** M9PA** o | ®| O o integrado
@ de 2 cores) 2 fios 12V M9BAV** M9BA** o [oRK NNe o —
== Sensores magnéticos resistentes a &gua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC nao pode garantir a resisténcia a agua.
= Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m ----- Nada (Exemplo) MONW * Sensores de estado sélido marcados com o simbolo "O" s@o produzidos apds o recebimento
1m. M (Exemplo) MONWM do pedido.
3m. L (Exemplo) MONWL Nota) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que o indicador se acenda
5m. Z (Exemplo) MONWZ

em vermelho para garantir a detec¢ao na posicao adequada da pinga pneumética.
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Pinca pneumatica estilo paralelo tipo de 3 dedos
Tipo furo passante

Modelo/Especificacoes

Sem empurrador central

Série MHSH3

Empurrador central/Tipo cilindro Empurrador central/Tipo mola

,/
\ —
L ')
]
Especificacdes da pin¢a pneumatica
Modelo MHSH3-16D | MHSH3-20DMHSH3-25D| MHSH3-32D| MHSH3-40D | MHSH3-50D | MHSH3-63D | MHSH3-80D
Diametro do cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80
Fluido Ar
Pressio de trabalho (MPa) 02206 \ 01206
e do fluido (°C) -10a 60
F ibili (mm) +0,01
F éncia maxima de ¢do (c.p.m.) 120 ‘ 60 30
L £t Né&o requer
Acdo Dupla acdo
Forca de pegada efetiva N\o2 1) | Pegada externa 9 21 36 62 97 155 280 400
em 0,5 MPa Pegada interna 15 26 45 77 118 187 329 490
Diametro do furo (mm) 23H10 *0°°| 33H10 *5°°| 04H10*3°*®| 06H10*0%*® |010H10*0°%® |012H10 *3°7° |0 16H10*3°7 |@20H10*5%**
Curso de abertura/fechamento (diametro) (mm) 4 4 6 8 8 12 16 20
Peso (g) 90 140 220 410 570 970 1,650 2,920
Nota 1) Valores para 816 a 825 com ponto de pegada L = 20 mm, para 632 a 863 com ponto de pegada L = 30 mm, e para @80 com ponto de pegada L = 50 mm.
Consulte dados de "Forga de pegada efetiva" nas paginas 618 e 621 para forca de pegada em cada posicao de pegada.
Simbolo Especificagoes empurrador central (tipo cilindro) MHZ
Dupl ~ Dupl ~ Modelo MHSH3-32DA [MHSH3-40DA | MHSH3-50DA |MHSH3-63DA | MHSH3-80DA|
upla agao: upla acéo: = =
H Diametro do cilindro
Pegada interna Pegada externa empurrador (mm) 12 20 25 32 40 MHF
f [ Fluido Ar MHL
‘ Pressao de trabalho (MPa) 02a0,6 0,1a0,6
Temperatura ambiente
e do fluido (°C) -10a 60 MHR
. Frequéncia maxima de operacao
Produzido sob encomenda 60 30
(Consulte as paginas 727 a 759 para obter detalhes.) do empurrador (c.p.m.) MHK
Lubrificagao Nao requer
Simbolo Especificagoes/Descricao = -
Acao Dupla agao
2 Resistente a0 calor (100 °C) Curso empurrador (mm) 5 5 10 10 15
-X5 Vedagao de borracha de fltior - Eoch MHC
-X50 | Sem anel magnético empurrador (N) Extensdo 45 130 204 335 524 MHT
X53 | Vedagdo EPDM/Lubrificante de flior a0,5 MPa Z
X56 | Porta axial Peso (g) 530 770 1,330 2,300 4,000
-X63 Lubrificante de fltior e - . MHY
X77A_| Adesao da protegao contra posia Especificac6es do empurrador central (tipo mola)
Adesao da protegéo contra poeira Modelo MHSH3-32DB | MHSH3-40DB | MHSH3-50DB | MHSH3-63DB | MHSH3-80DB MHW
X778 (Apenas pega do dedo)
P peg Curso empurrador (mm) 5 5 10 10 15
-X78A | Calafetagem da protegdo contra poeira Forga da mola empurradora (N)| 6 to 10 1015 | 20025 | 291004 | 4oto50 | |"XJ
Calafetagem da proteg@o contra poeira
-X78B | (somente peca do dedo) Peso (9) 500 740 1,290 2,250 4,000 MRHQ
X79 Lubrificante para maquinas de processamento
de alimentos, Lubrificante de flior Peso MA
X79A Lubrl_ﬂcame para maquinas de processamento 232 240 250 263 280
de alimentos
Furo passante com D
N —— protecao contra poeira 430 600 1,020 1,710 3,040
Consulte paginas 648 a 655 para especificagoes MHSHJ3LID
dos produtos com sensor magnético. Empurrador central (tipo cilindro)|
« Exemplos de instalagéo e posigdes de montagem de com protegao contra poeira 550 800 1,380 2,360 4,120
sensores magnéticos MHSHJ3-LIDA -
* Histerese do sensor magnético (ErRuITEley CEE (fe mek)
g ) com proteg&o contra poeira 520 770 1,340 2,310 4,120
* Montagem do sensor magnético MHSHJ3LIDB
* Projecédo do sensor magnético a partir da borda do corpo
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Série MHSH3

Construcao

Closed condition 2162925 | condigao aberta

Lista de pecas

Ne Descri¢éo Material

1 |Corpo Liga de aluminio Anodizado duro
N 216 a 825: Ago inoxidavel

2 |Pistao

32 a 280: Liga de aluminio Anodizado duro

Termicamente tratado,
3 |Came (A) Ago-carbono especialmente tratado

Termicamente tratado,

4 |Dedo Ago-carbono especialmente tratado

5 |Tampa (A) Liga de aluminio Anodizado duro Ne Descrigdo Material Nota
6 |Placa lateral (A) Aco inoxidavel 13 Gaxeta NBR

7 |Tubulagédo Aco inoxidavel 14 Gaxeta NBR

8 |Guia Liga de aluminio Anodizado duro 15 Gaxeta NBR

9 |ima — 16 | Vedagdo do pistdo NBR

10 |Parafuso sextavado interno Ago-carbono Zinco cromado 17 Vedagéo da haste NBR

11 |Pino paralelo Ago inoxidével 18 Vedacéo da haste NBR

12 |Anel retentor tipo C Ago-carbono Revestido com niquel 19 Protegédo contra poeira CR/FKM/Si

Pecas de reposicao

— MHSH3-32D R
Descrigdo MHSH3-16D MHSH3-20D MHSH3-25D Pecas principais
MHSHJ3-32D

Kit de vedagao MHSH16-PS MHSH20-PS MHSH25-PS MHSH32-PS

Protecéio 5| CR MHSHJ3-J32

contra g FKM — — — MHSHJ3-J32F

poeira S| si MHSHJ3-J32S

Dedo P3316054 P3316154 P3316254 P3316354 @

Came (A) P3316053 P3316153 P3316253 P3316353 ®

Conjunto do pistao MHS-A1603 MHS-A2003 MHS-A2503 MHS-A3203

Tampa MHSH-A1614 MHSH-A2014 MHSH-A2514 MHSH-A3214 ®

— MHSH3-40D MHSH3-50D MHSH3-63D MHSH3-80D R

MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D MHSHJ3-63D MHSHJ3-80D

Kit de vedacdo MHSH40-PS MHSHS50-PS MHSH63-PS MHSH80-PS

Protecao 5| CR MHSHJ3-J40 MHSHJ3-J50 MHSHJ3-J63 MHSHJ3-J80

contra % FKM MHSHJ3-J40F MHSHJ3-J50F MHSHJ3-J63F MHSHJ3-J80F

poeira =| si MHSHJ3-J40S MHSHJ3-J508 MHSHJ3-J635 MHSHJ3-J80S

Dedo P3316454 P3316554 P3316654 P3316754 @

Came (A) P3316453 P3316553 P3316653 P3316753 ®

Conjunto do pistao MHS-A4003 MHS-A5003 MHS-A6303 MHS-A8003

Tampa MHSH-A4014 MHSH-A5014 MHSH-A6314 MHSH-A8014 ®

* Pega 3 pegas de dedos para cada unidade.
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Construcao

Empurrador central/Tipo cilindro

Pinca pneumatica estilo paralelo tipo de 3 dedos
Tipo furo passante

Lista de pecas

Série MHSH3

N2 Descri¢ao Material Nota

1 Suporte de pressao (P) Liga de aluminio Anodizado duro

2 | Pistao (P) Liga de aluminio Anodizado duro

3 | Suporte de haste Liga de aluminio Anodizado duro

4 | Amortecedor Borracha de uretano

5 Haste de pressao (P) Ago inoxidavel Revestido em cromo duro
6 |Imade borracha Borracha sintética

7 | Parafuso sextavado interno Ago-carbono Zinco cromado

8 | Anel retentor tipo C Ago-carbono Revestido com niquel
9 Esferas de ago Aco inoxidavel

10 | Gaxeta NBR

11 | Gaxeta NBR

12 | Vedagéo do pistao NBR

13 | Vedacao da haste NBR

Pecas de reposicao: Kit de vedacao (empurrador central/tipo cilindro)

Referéncia
Descrigao
MHSH3-A32A MHSH3-A40A MHSH3-A50A MHSH3-A63A MHSH3-A80A
Conjunto dos niimeros MHZ
MHSH32A-PS MHSH40A-PS MHSH50A-PS MHSH63A-PS MHSH80A-PS ®, @ ®e ®acima
* Os kits de vedagao consistem nos itens @, @, @ e @ , e podem ser solicitados usando a referéncia do kit par a cada didmetro de cilindro. MHL
Construcao
Empurrador central/Tipo mola m
MHT
. -Z
Lista de pecas
Ne Descri¢do Material Nota MHY
1 | Suporte de presséo (S) Liga de aluminio Anodizado duro
2 | Tampa (S) Aco inoxidavel MHW
3 | Retentor da mola Aco inoxidavel
4 |Mola Aco inoxidavel -XO
5 | Haste de pressao (S) Aco inoxidavel Revestido em cromo duro
6 | Parafuso interno Aco-carbono Zinco cromado MRHO
7 | Parafuso sextavado interno Aco-carbono Zinco cromado
8 | Anel retentor tipo C Aco-carbono Revestido com niquel MA
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Série MHSH3

Ponto de pegada

« A distancia do ponto de pegada da pega de trabalho deve estar dentro
da faixa de forca de pegada dada para cada pressdo nos graficos de

forca efetiva abaixo.

* Se operada com o ponto de pegada da pega de trabalho além do ponto
das faixas indicadas, uma carga de desvio excessiva serd aplicada a

se¢do deslizante dos dedos, que pode ter efeito adverso sobre a vida

util do produto.

Forca de pegada efetiva

« Indicagéo da forga de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita é expressada como F, que
& o impulso de um dedo, quando os 3 dedos
e os adaptadores estiverem em contato
completo com a pecga de trabalho, como
mostrado na figura abaixo.

Pegada interna

618

Ponto de pegada

L“JU‘,

L

Pegada externa

Forca de pegada externa

Ponto de pegada

Pegada interna

L: Distancia do ponto de pegada

Forca de pegada interna

25 i i
Pressao 0,6 MPa
= 1 = 20
= Presséo 0,6 MPa =
© \\ ’ © — 0,5 MPa
°© ‘ ‘ kel i
< ~ 8 15
g 10 0,5 MPa—{ < T
Q | Q \\\0,4 MPa
2 e 0,\4M'Pa S 1 —
© ]
g . 0.3MPa g — 03 MPa
w '
——t———— 02MPa 5 =—-0,2 MPa——]
5 10 15 20 25 30 5 10 15 20 25 30
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
35 0 [ [ [
~] T
0 T T I 35 Pressdo 0,6 MPa ——
. [™~{<Pressao 0.6 MPa _ T |
z Th— Z 30
r1 ~ [T r1 ~~_losmP
§ T~ 0,5 MPa % 25 =] I R
S — N S —
- T T—1l_04MPa g ~—_ 04MPa |
3 1 _03MPa 8 | [——oamra
© 1 © i
5 1 —02MPa g L_| loompa| | ]
kg — L 10 —
5
0 5 10 15 20 25 30 35 5 10 15 20 25 30 35
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
70) 70 ‘
* o Presso 0,6 MP:
ressao 0, a
g s 2w =
o] Presséo 0,6 MPa ©
g L~ R ] g W 0,5 MPa
g 05MPa ‘ g 6k
=3 ~ a ~—0 a
o © 30
° ° — |
s S e 5 ——1_03MPa
S 0.8 MRa s — | 02MPa
i — i ;i
; \\0,‘2 MPa‘ © ‘
0 10 20 3 40 50 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)




Pinca pneumatica estilo paralelo tipo de 3 dedos

Forca de pegada efetiva

* Indicagao da forca de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita é expressada como F, que
é o impulso de um dedo, quando os 3 dedos
e os adaptadores estiverem em contato
completo com a pega de trabalho, como
mostrado na figura abaixo.

Pegada interna

Forca de pegada externa

Tipo furo passante

Série MHSH3

Forca de pegada interna

MHSH3-32D MHSH3-32D
[ [ 120 ‘
100 ‘
100 Pressao 0,6 MPa ——
_. 80 [ Pressao 06 MPa ——| _ \\ |
z | < & 0,5 MP:
~ ,
£ w e g 1 [oanra
4 — 0,4 MPa 2 e — "
Q (=8
3 4w 0.3 MP. 3 . i e i 12
— f
g 0,2 MPa § 0,2 MPa
2 2 T 2 20 1|
0,1 MPa S— 0,1 MPa’
0 10 2 30 40 50 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
MHSH3-40D MHSH3-40D
[ [
' ‘ ‘ 200
= Press&o 0,6 MP: =
z, i 0’6‘ < Z 160 Presso 0,6 MPa |
] ©
® T8 Pa S 120 — 0,5 MPal |
o = 0,4 MPa o \\‘I'Mpa
38 o 3 =
§ \\&MPa @ 80 —— 1 03 MPa
s 0,2 MPa S " 02MPa |
0,1 MPa 0,1 MPa
° 10 20 30 40 50 ° 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHZ
MHSH3-50D MHSH3-50D NMHF
250 350
R o MHL
= 200 =
< T~ L <
© T~Press@o 0,6 MPa @ 250
B T = Lol kol \\ Pressdo 0,6 MPa MHR
S 150 1 0.5 RIE= 2 200 |
o ~ Q ———0,5MPa
8 03MPa| | ~1~04MPa 8 sl T | MHK
o 100 T « 0,3 MPal ~~—0,4MPa
s 0.2 MPal T s —
N e e £ 'M02MPa
O MEa 501-0,1 MP: I —
\ , MHC
0 10 20 30 40 50 60 70 10 20 30 40 50 60 70
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHT
-Z
MHSH3-63D MHSH3-63D MHY
T T
400 ‘ 500 [ [
[~~_ Pressao 0,6 MPa ‘ ‘ MHW
Z w0 | Z w0 FPressio 06 P 1—
g ——_05MPa g =
=4 — 0,4 MPa & 300 Y
§ 200 24 M :-; ——04MPa MRHO
MP:
"5 123 e E* 200 0.3MES
2w 02MP_1 2 ol L Loz MA
| 0.1 MPa 0,1 MPa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 |:
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
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Série MHSH3

Forca de pegada efetiva

« Indicacédo da forca de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
graficos a direita é expressada como F, que é
o impulso de um dedo, quando os 3 dedos e
os adaptadores estiverem em contato
completo com a pega de trabalho, como
mostrado na figura abaixo.

Forca de pegada externa

Forca de pegada interna

600 i [ 700 i [
500 Pressio 0,6 MPa - 600 Pressd0 0,6 Mia B
s ST s o oon
1 — MP @ 50 — 0,5 MPa—|
E 400 0,5MPal | S |
S ——04MPa & 400 — 0,4 MPa —|
S 300 T o |
© e — 0,3 MPa S 300 03 MPa__{
8 200 3 02MPa
£ 1 oawra] £ '

100 0,1 MPaT—] 100 0,1 MPa

20 40 60 80 v 20 40 60 80
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)

Impulso efetivo do empurrador central

] %w
L1

PA: Impulso do empurrador

77 %»PB

PB: Forga da mola

620

Tipo cilindro M@ Tipo mola
MHSH3-32DA MHSH3-32DB
60 I 1 T
g PA 10
5 = kB
g 40 S o
3 °
£ a0 ; 8
3 8
o g
E
0 0,1 02 03 04 05 0,6 0 1 2 3 4 5 6

Presséo de alimentagéo (MPa)

Curso empurrador (mm)

0 o1 02 03 04 05 06
Pressao de alimentagao (MPa)

MHSH3-40DA MHSH3-40DB
180 I 16 i
Z 150 7 15
= PB
3 ] 14
€ 120
3 e
§ 90 g 13
© ©
g e g ow
3 @
E 4 E 1
8

o 1 2 3 4 5 6
Curso empurrador (mm)

Nota) O impulso do tipo cilindrico é na extensao da haste de pressao.




Pinca pneumatica estilo paralelo tipo de 3 dedos

Tipo furo passante Série MHSH3

Impulso efetivo do empurrador central

77 %»PA

PA: Impulso do empurrador

%,

PB: Forga da mola

PB

Tipo cilindro No® Tipo mola
MHSH3-50DA MHSH3-50DB

300 P i
% 250 24 EB
5 =

=z
E 200 EA T =
5
g g
@ 150 g 22
°
< g
g 100 5 21
‘_;; hd
E w0
0 0,1 02 03 04 05 06 0 4 10 12

Press@o de alimentagédo (MPa)

Curso empurrador (mm)

MHSH3-63DA MHSH3-63DB

500

|
PB

_PA

Impulso do empurrador (N)
o

Impulso do empurrador (N)
@

100

o o1 02 03 04 05 06 0
Press&o de alimentacéo (MPa)

4 10
Curso empurrador (mm)

12

MHSH3-80DA MHSH3-80DB
T

PB

50 57

00 PA

S I=S|I=E|=
T |||
N|(|D||-||T|||N

Impulso do empurrador (N)
5
g
Forca da mola (N)

0 of 02 03 04 05 06 0
Presséo de alimentagéo (MPa)

1 1
Curso empurrador (mm)

.
=

NI
ik

Nota) O impulso do tipo cilindrico é na extensao da haste de pressao.
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Série MHSH3

Dimensoes

MHSH3-16D a 25D

P "
i 3 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8
6 x M3 x 0,5 profundidade da rosca TB (porta de abertura de dedo) cB CcA ex 2c D; (Rosca de moniagom)

Rosca para montagem de adaptador
TE o8 \
T3 £ &
3g 35 :
S| 8 || 8,
Qo
alo 2|8 <| @ O
S { N EEE
M © 03H9 3% profundidade 3
X
SPNe = 71H L oWA, profundidade 1,5
NB g2 L BD 4
=1 ta de fechamento de dedo)
NA > I G (port
sl z
3 x 83,2 passavel SB profundidade de rebaixo 4 AC AD AE
P.C.D.R (Furo de montagem) AA

Dimensoes da ranhura de montagem do sensor magnético (2 localizagoes)

MHSH3-16D MHSH3-20D MHSH3-25D

\

\

20°
(mm)
Modelo AA | AC |AD | AE |[BA | BB |BC |BD |[CA | CB|DC | DO |EC| EO | FX G I J K | NA NB
MHSH3-16D 46 7 105|285 | 30 [30,5| 34 27 | 7 14 175(195| 75 | 9,56 12 32 4 10 4 8 | 5h9 Sox
MHSH3-20D 49 7 |12 30 36 (365 40 | 28 | 7 14 |20 |22 8 10 15 34 5 12 5 10 | 6h9 o
MHSH3-25D 55 8 |13 34 42 |425| 47 | 32 | 75 |175|235|26,5| 95 |125] 18 38 5 14 6 12 | 6h9 Sox

Modelo ) P Q[ R[sB[TB WA ZA
MHSH3-16D 2 [ M3x05[ 6 |24 [6 5 [17H9 3*°|3H10 8
MHSH3-20D 25| M5x08 | 7 | 29 [65] 6 |21H9 9%2|3H10 3°°
MHSH3-25D 3 | M5x08 | 8 6 | 26H9 9| 4H10 §°°

34 |65
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Pinca pneumatica estilo paralelo tipo de 3 dedos
Tipo furo passante

MHSH3-32D a 80D

6 x TA profundidade da rosca TB

Série MHSH3

3 x UA profundidade da rosca 6 UB

3 x @SA passante, SB, profundidade do rebaixo SC P PC.D.R
PC.D.R (Furo de montagem) cB _ca (portade j‘b‘;";’a
[ © de o)s 3 x YA profundidade
v da rosca YB
o N PC.DR
I &
gl [H|
2% & lgalg
= S¥st ] Q| a| &
3S|g ©|L
o g 8 olo ZC| oVA profundidade VB
8|5 wyw
© |2 ]
o0 ]
clalc °| aWA profundidade WB
~ [ T
BD
NB p
NA M 1 G (porta de fechamento
AC AD AE de dedo)
AA

Dimensoes da ranhura de montagem do sensor magnético (2 localizacées)
MHSH3-50D

MHSH3-32D

Ny,

MHSH3-40D

S I=S|I=E|=
T |||
N|(|D||-||T|||N

.
=

NI
ik

=
=
=<

Modelo AAJAC[AD [AE [BA[ BB[BC[BD|CA[CB|DC[DOJ[ECJEO[FX[G [ 1 [J K L [
MHSH3-32D | 63| 9 |155(385| 54| 54,5 62| 36 | 9,519 |31,5/35,5(11,5[15,5| 22 [43,5| 6 | 20 | 9 | 2H9'¢™| 2

MHSH3-40D | 66| 9 [17,5[39,5| 62| 625] 72| 37 |10,5[19 |36 [40 [15 [19 | 26 |45 7 21| 9[3H9%™| 2

MHSH3-50D | 80| 10 [21 49 | 74| 74,5 84| 46 [11,5]265(42 [48 [18 [24 | 32 [555| 9 | 24 | 10 | 4H9'8%°| 2

MHSH3-63D | 91| 12 [26 |53 | 92| 92,5[102| 50 [13 [28 [51 [59 [23 [31 | 40 [61 | 11 | 28 | 11 [ 6H9'5™®| 3

MHSH3-80D 108 | 15 |31,5[61,5|112[1125[125| 57 |14 |31 |63 |73 [31 [41 |50 [72 |12 | 32 | 12 | 8H9"?™| 4

Modelo P Q[ R[SA[sB[sc] TA [TB UA JuB] VvA JvB] WA [wB] YA [vB

MHSH3-32D | M5x0,8[ 11 | 44 |42 |8 7 [M4x0,7] 8 [M5x0,8] 10 |4H9 %°°| 4 [34H98™*| 2 [M4x 07| 8 | 6H10%*®| 74| 9
MHSH3-40D |M5x0,8| 12 | 52 |42 |8 7 [M4x0,7| 8 [M5x0,8| 10 [4H9 0°°| 4 |42H9%**| 2 |M4x0,7| 8 [10H10°3™"[11,4| 9
MHSH3-50D |M5x0,8| 14 | 63 |51 |95 | 8 [M5x0,8| 10 [M6x 1 12 [5H9 9™ 5 [52H9%”*| 2 |M5x0,8[10 [12H107%°°|13,4] 10
MHSH3-63D [M5x0,8| 17 | 78 | 6,6 [11 | 8 [M5x0,8| 10 | M8x1,25 16 |6H9 0°°| 6 [65H90” | 2,5 [M6x1 [12 [16H10°07°[17,4] 12
MHSH3-80D [feis6™ | 20 | 98 [ 6,6 [11 | 8 | M6x1 |12 | M8x1,25| 16 [6H9 '0°°| 6 |82H9'8"7| 3 |[M6x1 |12 [20H10'8™[21,4] 15
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Série MHSH3

Dimenso6es: Empurrador central/Tipo cilindro

MHSH3-32DA a 80DA

profundidade da rosca UD M5 x 0,8
(Porta de retragdo EX
3xuc do empurrador)

Empurrador estendido ZF
Empurrador retraido ZG

&

ZH, profundidade da rosca ZI &

AG
(AF) (Porta de extensao
do empurrador)

Dimensoes da ranhura de montagem do sensor magnético do empurrador central (2 localizagées)

MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA
\\ 2
3
! ) [
18y
| o 3 L1 ©
©| o 0o
5 ~| o~ 3 [
- w o
12 5, o 8
wn
12 6
>
16
o N
S|~ ~| ©
e 6 b 6
18 21
Nota) Para obter as dimensdes, consulte as dimensdes
de MHSH3-32 a 80D na péagina 623.
(mm)
Modelo AF |AG | AH | AJ | BE BF | BG [CC|FX uc uD | UE VA VB | 2D | ZE | ZF | 2G ZH zI | ZJ
MHSH3-32DA 35 |26 | 9] 9 ]30 |32h9 80| 53,5 95[22 [M5x08 [ 10 |55 [ 4H9%"| 4 | 6| 5|20 |15 | M3x05| 635
MHSH3-40DA 36 |27 | 12| 9 | 38 | 40h9 8| 61,5(135] 26 |[M5x0,8 [ 10 |55 [4H9¢** | 4 [ 10| 8 | 21 |16 | M5x0,8 | 10 [ 4,5
MHSH3-50DA 44 |33 | 15 | 11 | 48 | 50h9 Seez | 73,5|17,5( 32 | M6 x 1 12 |66 | 5H9 9| 5 | 12 |10 | 28 | 18 | M6x 1 12 |5
MHSH3-63DA 48 [ 35 | 18 | 13 | 58 | 60h9 Son | 91,5]20 [ 40 [M8x1,25| 16 [8,6 | 6H9 0 | 6 | 16 | 14 [ 32 | 22 | M8x 1,25 16 | 7
MHSH3-80DA 58 | 45 | 20 | 13 [ 68 [ 709 §ow [111,5]25 | 50 |[M8x1,25] 16 [ 8,6 | 6H9 €™ | 6 [ 20 [ 17 | 41 | 26 [M10x15 | 20 | 8
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Pinca pneumatica estilo paralelo tipo de 3 dedos
Tipo furo passante

Dimenso6es: Empurrador central/Tipo mola

MHSH3-32DB a 80DB

profundidade da rosca UD

Série MHSH3

Empurrador estendido ZF 3xUuUC g FX
Empurrador retraido ZG :
@
T
Lo e
bl
i ] [ ,@ N N .} T T O)
o|d|o
T Qe|lala
w
N
z) oy
oWC profundidade WD
ZH, profundidade da rosca ZI &
AJ AG
(AF)
r u.p
| o| o
‘ Q Q
L ——] MHZ
‘ AH
| oy MHF
MHSH3-32DB, 40DB MHL
Nota) Para obter as dimensdes, consulte as dimensées
de MHSH3-32 a 80D na pé&gina 623.
(mm) MHC
Modelo AF | AG | AH | AJ | BE BF BG | FX uc UD | UE VA VB wcC WD | ZD | ZE | ZF | ZG
MHSH3-32DB | 18 | — | 9 | 9 | — | 32h9 30w | 53,5 22 |M5x08 | 10 | 55 |4H9 ¢°°| 4 | 203 |15 | 6| 5|20 | 15 NZIHT
MHSH3-40DB 21 — [ 12 9 | — | 40h9 5 | 61,5] 26 [M5x0,8 | 10 | 55 | 4H9 3*°| 4 24 73" 15 | 10 8 |21 16 -
MHSH3-50DB 30 | 19 | 15 | 11 | 48 | 509 8 | 73,5| 32 |M6x 1 12 |66 [5H9 G| 5 | 327" |15 | 12 | 10 | 28 | 18 ‘MHY
MHSH3-63DB 35 | 22 | 18 | 13 | 58 | 60h9.80rs | 91,5| 40 [M8x125 | 16 | 8,6 | 6H9 ™| 6 429" 2 16 | 14 | 32 | 22
MHSH3-80DB 48 | 35 [ 20 | 13 | 68 | 709 8074 [111,5] 50 |M8x1,25 | 16 [ 8,6 | 6H9 0| 6 52" 2 20 | 17 | 41 | 26 MHW
Modelo ZH Zl | ZJ
MHSH3-32DB__ | M3x0,5 | 6 | 35 -XO
MHSH3-40DB M5x0,8 | 10 | 45
MHSH3-50DB M6 x 1 12 |5 MRHQ
MHSH3-63DB M8x125 | 16 | 7
MHSH3-80DB M10x1,5| 20 | 8
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Série MHSH3

Dimensoes: Furo passante com protecao contra poeira

MHSHJ3-32D a 80D

6 x TA profundidade da rosca TB

Rosca para montagem de adaptador

(DO aberto)
(CC fechada)

EO aberto

oHA

CB CA

P 3 x UA profundidade da rosca 6 UB
(porta de abertura P.C.D.R (Rosca de montagem)
de dedo)

K | EC fechado

3 x 0SA, passante SB, profundidade
do rebaixo SC (veja a se¢gao SD-SD)

P.C.D.R (Furo de montagem)

Profundidade do rebaixo SC

(Diametro do rebaixo SB)

3 x YA profundidade
darosca YB
P.CD.R

AC,

AE

AA

profundidade WB

(porta de fechamento
de dedo)

Dimensoes da ranhura de montagem do sensor magnético (2 localizagoes)
MHSHJ3-50D

MHSHJ3-32D

MH

SHJ3-40D

<
(3x@SA)
Secéo SD - SD
(mm)
Modelo AA |AC [AD | AE [ AI | B [CA[CB | DC | DO|EC|[EO|FX [HA |[HB| J | K L M NB
MHSHJ3-32D 63| 3 | 24|36 | 54 | 54| 95[19 [315[355[11,5[155| 22 | 76 | 65] 20 | 9 [2H9 8™ | 2 | 8h9 S
MHSHJ3-40D 66| 3 | 26 | 37 | 57 | 62|10,5[19 [36 [40 [15 |19 |26 | 86| 75| 21 9 [BH9%B™ | 2 | 8h9 fuus
MHSHJ3-50D 80| 3 | 31|46 | 70 | 74|115[265|42 |48 |18 |24 | 32 | 103 | 88| 24 | 10 | 4H90*° | 2 |10h9 Joss
MHSHJ3-63D 91| 4 [ 37 |50 |79 | 92|13 [28 [51 [59 [23 |31 | 40 [125[106| 28 | 11 | 6H9 8*° | 3 |12h9 fois
MHSHJ3-80D [108 | 5 | 46 | 57 | 93 [112[14 |31 |63 |73 [31 [41 |50 | 158 [130] 32 | 12 [ 8H9 0™ | 4 |14h9 Qo3
Modelo 9 P Q[ R[sA[sB[sC] TA [TB] UA JuB] VA [vB] WA [wB] YA [YB] zA
MHSHJ3-32D (4,5 [M5x0,8 [ 11 [ 44 [42]8 |7 [M4x07| 8 |M5x0,8 | 10 [4H9 8™ | 4 [34H98™* |2 | M4x07| 8 |6H10%""
MHSHJ3-40D (45 |[M5x08 |12 |52 428 |7 [M4x07| 8 |M5x0,8 | 10 [4H9 3% | 4 [42H99™ | 2 | M4x0,7| 8 [10H108™*
MHSHJ3-50D |5 |M5x08 |14 | 63 51| 95| 8 [M5x0,8| 10 [M6x 1 12 [5H9 0 | 5 |52H9'%*™*| 2 | M5x0,8| 10 |12H105°°
MHSHJ3-63D |55 | M5x0,8 |17 | 78 |66(11 | 8 [M5x08 | 10 [M8x1,25| 16 [6H9 3°° | 6 |65H9%™ | 25| Mex1 | 12 [16H105°°
MHSHJ3-80D |6 [ R™>"™ 120 | 98 [66]11 | 8 [Mex1 |12 |M8x1,25] 16 [6H9 0™ | 6 [82H9'™ [ 3 | M6x1 [ 12 |20H105™*
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Dimensoes: Empurrador central com protecao contra poeira/Tipo cilindro

Pinca pneumatica estilo paralelo tipo de 3 dedos
Tipo furo passante

Série MHSH3

MHSHJ3-32DA a 80DA

ZH, profundidade da rosca ZI

M5 x 0,8

(Porta de retragao do empurrador)

Empurrador estendido ZF 3xuc Profundidade %
Empurrador retraido ZG da rosca UD E
™
p E
1
— M — @ wiw| O
It — T8 e
RN
zJ
E _ profundidade VB
AH
AJ AG M5x0,8
(AF) (Porta de extensao do empurrador)
Nota) Para dimensdes, consulte as dimensdes de
MHSHJ3-32 a 80D na pagina 626.
Para ranhura de montagem do sensor
magnético, consulte de MHSH3-32 a 80DA
na pagina 624. MHZ
(mm)
Modelo AF [AG [AH [AJ [BE] BF |BG|CC|FX| UC |UDJUE] VA |VB|2D]|ZE]|ZF|2G]| zH zi[za  |MHL
MHSHJ3-32DA | 35 |26 | 9 | 9 | 30 [32h9 $oee| 53,5] 9,5] 22 [M5x 0,8 | 10 | 55 | 4H9 §™°| 4 6| 5|14 ] 9| M3x05| 635
MHSHJ3-40DA | 36 | 27 | 12 9 | 38 [40n9 S| 61,5/13,5| 26 [M5x0,8 [ 10 [ 55| 4H9 9| 4 10 8 | 15| 10 | M5x0,8 | 10 | 45 MHR
MHSHJ3-50DA | 44 | 33 | 15 | 11 | 48 |50N9 fee | 73,5/17,5| 32 [M6x 1 12 | 6,6 [5H9 0%°| 5 12 {10 | 21 | 11 | M6x1 12| 5
MHSHJ3-63DA | 48 | 35 | 18 | 13 | 58 |60h9 Soma | 91,5| 20| 40 |M8x1,25] 16 | 8,6 | 6H9 0| 6 16 | 14 | 24 | 14 | M8x 1,25 16 | 7 MHK
MHSHJ3-80DA | 58 | 45 | 20 | 13 | 68 | 70h9 S0n [111,5] 25| 50 |M8x 1,25] 16 | 8,6 | 6H9 0| 6 20 | 17 | 31 | 16 [M10x15| 20 | 8
MHT
-Z

627

£

e
O



Série MHSH3

Dimenso6es: Empurrador central com protecao contra poeira/Tipo mola

MHSHJ3-32DB a 80DB

ZH, profundidade da rosca ZI

Profundidade da rosca UD

Empurrador estendido ZF 3xuc g FX
Empurrador retraido ZG E
()
[4
| (\ N s
i 7\‘
] [|— @ P I | T TR RO
o oo
|u77 | SIRSINSY
N
2J | v
profundidade VB
— oWC
|AH,_| profundidade WD
AJ AG
(AF)
‘ wl o 1
' o o
‘ Q| & ‘
‘ AH ‘
[BLLLN J
| AF ‘
L MHSHJ3-32DB, 40DB
,7,7,7,4’
Nota) Para dimensdes, consulte as dimensoes
de MHSHJ3-32 a 80D na pégina 626.
(mm)
Modelo AF | AG | AH | AJ | BE BF BG | FX uc uD | UE VA _|VB| WC |WwD|ZD | ZE | ZF
MHSHJ3-32DB | 18 | — | 9 9 | — [32h9 fee| 53,5] 22 |[M5x0,8 | 10 | 55 |4H9 6*° [ 4 | 208" [15]| 6| 5| 14
MHSHJ3-40DB | 21 | — [ 12 9 | — [40h9 foe| 61,5] 26 [M5x0,8 | 10 | 55 [4H9 4| 4 | 243" [15] 10| 8 | 15
MHSHJ3-50DB | 30 | 19 [ 15 | 11 | 48 |50h9 S0e| 73,5] 32 [M6x 1 12 [ 66 |5H9 4% | 5 | 32%" [15 | 12 | 10 | 21
MHSHJ3-63DB | 35 | 22 | 18 | 13 | 58 |60h9 07| 91,5( 40 [M8x1,25] 16 | 8,6 [6H9 4™ | 6 | 42%' |2 16 [ 14 [ 24
MHSHJ3-80DB | 48 | 35 | 20 | 13 | 68 [70h9 Sos|111,5| 50 [M8x1,25] 16 | 86 [6H9 °° | 6 | 527" |2 20 | 17 | 31
Modelo 2G ZH Zl | z)
MHSHJ3-32DB 9 | M3x05| 6 |35
MHSHJ3-40DB | 10 | M5x 08| 10 | 45
MHSHJ3-50DB | 11 [ M6x1 [ 12 | 5
MHSHJ3-63DB | 14 | M8x1,25] 16 [ 7
MHSHJ3-80DB | 16 |[M10x15] 20 | 8
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Pinca pneumatica modelo paralelo/
Tipo com 3 dedos Curso longo

série MIHSL3

016, 020, 925, 832, 540, 650, 063, 080, 6100, 6125

Como pedir
Diametro

MHSL3 -[20|D -[M9BW]

Numero de dedos

—————eProduzido

sob encomenda
Consulte a pagina 631
para obter detalhes.

Numero de .
sensores magnéticos

Didmetro ~ Sensor magnético
16 | 16 mm Acéo Sem sensor magnético
20 | 20 mm ‘ D ‘Dupla aqéo‘ (com anel magnético)
25 | 25 mm * Para saber o modelo de sensor magnético

aplicavel, consulte a tabela abaixo.

Nada

Sensores ma‘;néticos apliCéVeiS/Consulle as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

Ti Fungao Entrada | Lampada | Cabeamento |Tens&o da carga| Modelo do sensor magnético| Comprimento do cabo (m)*|  Conector Carga
po especial elétrica | indicadora (saida) CcC CA | Perpendicular | Emlinha |0,5 (nada)| 1(M)|3(L)| 5 (2) | pré-cabeado aplicavel
o 3 fios (NPN) 5V, MONV MON [ J ® | ®| O O | Circuito
k=] - de circuito
= — 3 fios (PNP) 12V M9PV M9P [ J ® | e O o] integrado
° 2 fios 12V M9BV mM9B (] ® o O [¢) -
] o - "
% Dlagposnco Grommet Sim 3 f!os (NPN) 5V, MINWV MONW ] ® e O o df’éﬁ‘é‘ﬁ?m Relé,
3 (Indicador 3 fios (PNP) [24 V|12V | — M9PWV MOPW [J ® e O O integrado | ) p
8 | de2cores) 2 fios 12V M9IBWV M9BW [ e ® O [¢) —
é Resistente & 3 fios (NPN) 5V, MINAV** MONA** [®] C|e| O o _‘Cltl:'ﬁ'lé\é(l)to
& |agua (Indicador 3 fios (PNP) 12v M9PAV** M9PA** [¢) c|le|O O lintegrado
@ de 2 cores) 2 fios 12V M9BAV** M9BA** o o [ o o] —
=+ Sensores magnéticos resistentes & dgua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC n&o pode garantir a resisténcia a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo:0,5 m - Nada (Exemplo) MONW * Sensores de estado sélido marcados com o simbolo "O" sdo
im- M (Exemplo) MONWM produzidos apés o recebimento do pedido.
3m- L (Exemplo) MONWL
5m- Z (Exemplo) MONWZ
Nota) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a 40 na posicao da pinca pr
Didmetro
S MHSL3-50] [D-[M9BW| |- |
Numero de dedoso——r Produzido sob encomenda
a . Consulte a pagina 631 para obter detalhes.
Acao — Numero de L.
Diametro [ D [Dupla agéo sensores magnéticos
32] 32mm Nada | 2 pecas
20| 40 mm Tipo de rosca da porta S 1pe.
" ; Diametro n “n" pgs.
50| 50 mm Simbolo|  Tipo | 4o Gilindro
63| 63mm RoscaM o32acea | ®Sensor magnético
80| 80mm Nada Rc Nada Sem sensor magnético
100 | 100 mm TN NPT | 580 a 0125 (com anel magnético)
125 | 125 mm TF G * Para saber o modelo de sensor magnético

aplicavel, consulte a tabela abaixo.
Sensores ma‘;netlcos apllcaVeIS/Consulle as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

o Fungao Entrada | Lampada | Cabeamento [Tens&o da carga|Modelo do sensor magnético| Comprimento do cabo (m)* | Conector Carga
o especial elétrica |indicadora|  (Saida) DC AC | Perpendicular | Em linha |0,5 (nada)|1 (M)|3 (L)| 5 (Z) |pré-cabeado aplicavel
3 3 fios (NPN) 5V, MONV M9ON [ ] ® o O o Circuito
2 — 3 fios (PNP) 12V MOPV MoP e (e[e]O [9) de Cl
° 2 fios 12V M9BV M9B o ® | @ O o -
S P—— - =
S | Diagnéstico | i s 3 fios (NPN) 5V, MONWV MONW [ ] ® | @ O O Gircuito 3
2 | (ndicador |- >™  [3ios (PNP) [24v[12V | — | _mePwv__| MePW | ® | @ | @ | O o decr” | Pee
3 | de2cores) 2 fios 12V MIBWV M9BW (] ® o O O —
S | Resistente 3 fios (NPN) 5V, MINAV** M9NA** @) O|e]| O @) Gircuito
$ |agua (Indicador 3 fios (PNP) 12V MOPAV** MOPA** @) O | el O [e) de Cl
@ | de2cores) 2 fios 12V M9BAV** M9BA** o cO|/e]O o —
** Sensores magnéticos resistentes a dgua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC néo pode garantir a resisténcia a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo: 0,5 m ada MONW * Sensores de estado sélido marcados com o simbolo "O" sdo
im Exemplo) MONWM produzidos apés o recebimento do pedido.
3m L (Exemplo) MONWL
5m Z (Exemplo) MONWZ

Nota 1) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, configure-o de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a detecgéo na posicéo adequada da pinga pneumatica.
Nota 2) Ao pedir a pinga pneumatica com sensor magnético, suportes de montagem para sensor magnético sao fornecidos com a pinga pneumética, com didmetro de 032 a 9125.
Nota 3) Ao pedir o sensor magnético separadamente, sao necessarios suportes de montagem para sensores magnéticos (BMG2-012).
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 3 dedos Série MHSL3

Modelos/Especificagoes

Vs

Modelo MHSL3-16D | MHSL3-20D | MHSL3-25D | MHSL3-32D | MHSL3-40D | MHSL3-50D | MHSL3-63D | MHSL3-80D | MHSL3-100D|MHSL3-125D)
("4 Diametro do cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80 100 125
y/ ./ |Fluido Ar
&“V Pressao de trabalho (MPa) 0,2a0,6 ‘ 0,1a20,6
R Temperatura ambiente _
s, e do fluido (°C) 10260
Repetibilidade (mm) +0,01
Frequéncia maxima
de operacéo (c.p.m.) 120 ‘ 60 30
Lubrificagdo Nao requer
Acao Dupla agao
F:m;a d(eN fegﬂda Pegada | 14 25 42 74 118 187 | 335 500 750 | 1,270
efetiva
a0,5MPatoan | begada | g 28 47 82 130 204 359 525 780 | 1,320
SUEDEOEETIE) 10 10 12 16 20 28 32 40 48 64
(mm) (diametro)
Peso (g) 80 135 180 370 550 930 | 1,550 | 2,850 | 5500 | 11,300

Nota 1) Os valores para 616 a 925 tém ponto de pegada L = 20 mm; para 32 a @63, ponto de pegada L = 30 mm; e para 80 a 2125,
ponto de pega L = 50 mm. Consulte dados de "Forga de pegada efetiva" nas paginas 633 e 635 para forca de pegada em cada

posicdo de pegada.

Simbolo
Dupla acédo: Dupla agao:
Pegada interna Pegada externa

I !

Produzido sob encomenda
(Consulte as paginas 727 a 759 para obter detalhes).

Simbolo Especificagdes/Descricao
-X4 Resistente ao calor (100 °C)
-X5 Vedagao de borracha de fltior
-X50 Sem anel magnético
-X53 | Vedagdo EPDM/Lubrificante de fltior
-X56 Porta axial
-X63 | Lubrificante de fltior
-X79 Lubrificante para maquinas de processamento de alimentos, Lubrificante de flGior
-X79A | Lubrificante para maquinas de processamento de alimentos

Consulte paginas 648 a 655 para especificacoes
dos produtos com sensor magnético.

* Exemplos de instalagdo e posigdes de montagem de
sensores magnéticos

* Histerese do sensor magnético

* Montagem do sensor magnético

* Projegao do sensor magnético a partir da borda do corpo
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Série MHSL3

Construcao

Condicao fechada

Lista de pecas

Condicao aberta

Ne Descrigao Material Nota N2 Descrigéo Material Nota

1 | Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 8 | ima —

2 Pistao Liga de aluminio Anodizado duro 9 Anel retentor tipo C Aco-carbono Revestido de fosfato

3 | come caono | Lotianete ety 10 | Vedeshodopio | Nen

4 | Dedo Ago-carbono lesgggg";ee';fg'{f‘;g‘é% 12 | Gaxeta NBR

5 Tampa Liga de aluminio Anodizado duro 13 Gaxeta NBR

7| Faratuse o s | e o 19 | S | cocamono | Zineocromado

Pecas de reposicao
Descricao MHSL3-16D MHSL3-20D MHSL3-25D MHSL3-32D MHSL3-40D Pegas principais
Kit de vedacao MHSL16-PS MHSL20-PS MHSL25-PS MHSL32-PS MHSL40-PS OORB
Dedo P3316034 P3316134 P3316234 P3316334 P3316434 @
Came P3316033 P3316133 P3316233 P3316333 P3316433 ®
Conjunto do pistao MHS-A1601 MHS-A2001 MHS-A2501 MHS-A3201 MHS-A4001 [©Q0)]
Conjunto da placa lateral MHSL-A1613 MHSL-A2013 MHSL-A2513 MHSL-A3213 MHSL-A4013
Tampa MHS-A1614 MHS-A2014 MHS-A2514 MHS-A3214 MHS-A4014 ®
Descricao MHSL3-50D MHSL3-63D MHSL3-80D MHSL3-100D MHSL3-125D Pegas principais

Kit de vedagédo MHSL50-PS MHSL63-PS MHSL80-PS MHS100-PS MHSL125-PS OORB
Dedo P3316534 P3316634 P3316734 P3316834 P3316934 @
Came P3316533 P3316633 P3316733 P3316833 P3316933 ®
Conjunto do pistao MHS-A5001 MHS-A6301 MHS-A8001 MHS-A10001 MHS-A12501 QO®
Conjunto da placa lateral MHSL-A5013 MHSL-A6313 MHSL-A8013 MHSL-A10013 MHSL-A12513
Tampa MHS-A5014 MHS-A6314 MHS-A8014 MHS-A10014 MHS-A12514 ®

* Pega 3 pecas de dedos para cada unidade.
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 3 dedos Série MHSL3

Ponto de pegada

Ponto de pegada

« A distancia do ponto de pegada da peca de trabalho deve estar dentro da Ponto de pegada

faixa de forca de pegada dada para cada pressdo nos graficos de forca
efetiva abaixo.

* Se operada com o ponto de pegada da peca de trabalho além do ponto das
faixas indicadas, uma carga de desvio excessiva serd aplicada a segao
deslizante dos dedos, que pode ter efeito adverso sobre a vida util do produto.

Pegada externa Pegada interna

L: Distancia do ponto de pegada
Forca de pegada efetiva

« Indicagéao da forca de pegada efetiva
A forca de pegada efetiva mostrada nos
gréficos a direita € expressada como F, que

Forca de pegada externa Forca de pegada interna

é o impulso de um dedo, quando os 3 dedos MHSL3-16D MHSL3-16D
e os adaptadores estiverem em contato 25 25 [ T
completo com a peca de trabalho, como ‘ _ ‘ ‘
mostrado na figura abaixo. = s ~—|_Pressé@o 0‘6 MP
20 5 — T
= Presséo 0,6 MPa =
] T K] ——— 05MPa
& s 0,5 MPa s [
3 el 2 ———1_04MPa
3 — \O a 8 ,
g g 0= 0,3 MPa
oo ——1_ 03MPa o —1 0
uo- \\\ uO-
5 0,2 MPa — 5 0,2 MPa
I  — —

Pegada interna MHSL3-25D MHSL3-25D
60 ‘ } 1N ‘ ‘
S 5 \ Pressao 0,6 MPa - & N Qess‘éo 0.6 MPa "
5 ™~ osmpa S 05 MPa
T 0= 8 40—
=3 j=
g ==l s g ~04 MPa
9 0= 3 30 =~
° T~ °
© —~—l_ 03MPa Q ———_03MPa
& 20— : g 4 —3
& T ——{_02mPa S Q2P
10 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50

0 5 10 15 20 25 30

0 5 10 15 20 25 30

0 5 10 15 20 25 30 35
Ponto de pegada L (mm)

0 5 10 15 20 25 30 35
Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)
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MHSL3-20D MHSL3-20D
T T T
35 \P\resjséo <‘).6 M‘Pa - 40 Press&o 0,6 MPa MHZ
| 35 ;
30
= I [ = ~
z T~ 05MPa 23 =0l MHF
g ! g
I~
S 2 - 04MPa__|_| g% L MPa MHL
Y — 5 20 0,3 MPa
g e A o MHR
o o t— | 02MPa
S 10 ———0,2 MP: 5 —
2 — L 10 —
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Série MHSL3

Forca de pegada efetiva

« Indicagéao da forca de pegada efetiva Forga de pegada externa

A forca de pegada efetiva mostrada nos

graficos a direita é expressada como F, que
é o impulso de um dedo, quando os 3 dedos - -
e os adaptadores estiverem em contato MHSL3 32 D ‘ ‘ MHSL3 32 D : ‘
completo com a peca de trabalho, como 100 120 Pressa
N n = 0,6 MP:
mostrado na figura abaixo. \{Tsao O,T MPa 100 \ﬁ?" a
Z &0 0,5 MPa z \wa
g | g% w
8 —— 0,4 MPa_ 1 ——_ 04 MPa
g 1 g o
5‘ 03 MPa _g; 0,3 MPa
40 t == 4 —
8 0.2 MPa & 40 02 MPa
s s T
20 0.1 MPa 20 0,1 MP;
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
200 200 } } }
= 160 = [~ Press&0 0,6 MPa
= Presséo 0,6 MPa —| Z.160 +
o T ‘ < ~ |
2 — 3 ———_05MPa
o1 0,5 MPa_—{ o —
2 120 =22 2120 S s
s — |04 MPa by 04 MPa
T 80 0,3 MP: = © 0,3 MPa
o o —
5 02MPa | T 5 L | o02MPa
w w —
40 0,1 MPa 4 0,1 MP4
0 10 20 30 40 50 0 10 20 3 40 50
' Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
__Pe ada interna
9 MHSL3-50D MHSL3-50D
350 350
. 300 300
< < ~_Presséo 0,6 MPa
8 250 by 8 250 i
<1 [~~~ Press&o 0,6 MPa 15 ~ ~
& 200 ~ ! & 200 0,5 MPa
o T 0,5 MPa o — — 1
) — ) ———1_04MPa
S 150 —t— 0,4 MPa S 150 [ 0.3 MP: ;
8 0.3 MPa T 8 [
S 100 e 5 100 — 0,2 MP —
o 0,2 MPa '
50 [-0,1 MPa B — 50 01 MP‘a
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
500 ‘ i 500 } }
—~— Pressao 0,6 MPa
Z 400 Pressao 0,6 MPa | | = 400 I~ |
s \ 5 ——_05MPa
S —__05MPa £l
2 300 — 2300 F——1__04MPa
3 — 0.4 MPa g —
= " o S 500 03MPa__| |
@ 200 0,3 MPa; © =k
o \f— o
S 5 [ 0,2 MPa
o — 0,2 MPa L —
100 v 100 — 0,1MPa ||
0 20 40 60 80 100 o 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 3 dedos

Forca de pegada externa

Forca de pegada interna

[ [ T
700 t T 700 5 —
——_| Pressé0 0,6 MPa \w‘ oemm
600 \“ 600 —1 t
= = 0,5 MP.
<0 — 05 MPa € 0 —p
S — S — 0.4 MPa
8 ———_04MP g ;
8 400 a 8 400 \
Q =% 0,3 MPa
0,3 MP. I ——t
8 300 \ 2 3 300 i
o o 0,2 MPa
| o
L‘% 200 =MEa ug 200 :
0,1 MPa
100 O1MPa | | 100 ‘
0 20 0 60 80 0 20 40 60 80
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
1,000 [ [ 1,000 I ! ]
s [ [ ’ Pressao 0,6 MPa
[~~~ Pressure 0,6 MPa \\ |
Z 800 \\ | Z e 0,5 MPa
« ~0 MPa © ~— I~
© ~— °
&, 600 1 £, 600 0,4 MPa——|
g 0,4 MPa 2 0,3 MPa ~
T :
;; 400 =L — ?; 400 10,2 MPa ~
g ———1 _ 02Mpa S e
€ 200 — = £ 200 0.1 MPa
— ] &Tm:a — |
o 0 40 6 8 100 0 20 40 60 80 100
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)
1,800 ‘ ‘ ‘ 1,800 i i i
1600 T pressio 0.6 MPa | 1500 — i Presséo 0,6 MPa —
= 1400 =
z" — [ [ Z 1,400 t
1200 — f).\SMTLf . [ —T—105MPa
; f
S 100 — 0,4 MPa{—| 3 ——_ |04MPa
(7] L) [}
2 — 2 1,000
g 80 0,3 MPa] ]| 8 800 —— 0,3 MPa—|
& a0 — 8 = |
5 - \\\‘o,gz_mpa oo —_— 0.2 Mp‘a
{— 0,1 MPal 400 [ 0.1 MPa
200 ‘ 200 ‘
0 20 40 60 8 100 120 0 20 40 60 8 100 120
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm)

Série MHSL3
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Série MHSL3
Dimensoes

MHSL3-16D a 25D

cB 7 P
/ (porta de abertura de dedo)
\%‘%
6 x M3 x 0,5 profundidade da rosca TB \ P
(Rosca para montagem do adaptador) y (porta de fechamento de dedo)
3x 0SA, passavel SB, / (AA) 225 WA, profundidade 1,5
profundidade do rebaixo SC / 3 AB oVA \ / 3 x UA profundidade da rosca 6
P.C.D.R (Furo de montagem) / profundidade VB \\! / P.C.D.R (Rosca de montagem)
/ olo \
|5 y
ol B > ¥
w 8 ) < (‘
— @ \
Bl s ’
ol2 =
88 ° i
LL AD
2
o H G
Dimensoes da ranhura de montagem Dimensées do rebaixo
do sensor magnético (2 localiza¢oes) do furo de montagem
MHSL3-16D MHSL3-20D/25D MHSL3-16D

Dimensoes entre ( ) sdo para 825.

Nota) A configuracdo do rebaixo difere apenas para a
sec@o do furo de montagem entre os sulcos de
montagem do sensor magnético (somente 216, 820).

(mm)
Modelo AA | AB | AD | BA | BB | BC | BD | CB | DO | DC | EO |EC | FX |FY | FZ| G H I J K |[NA NB
MHSL3-16D | 43,5 |40,5 | 28 30 | 40 |306| 12 |14 |235|185|135| 85 [12,5]|11 3 |805|7 4 10 4 8 | 5h9 5o
MHSL3-20D |46 |43 |29 36 | 45 |366| 16 |14 |26 |21 |14 9 14,513 3 |32 |8 4 12 5 |11 | 6h9 Sos0
MHSL3-25D |49 |46 |31,5| 42 | 52 |42,6]| 19 |165[30 |24 |16 10 |17 |145]| 5 |342|78]| 45| 14 6 [ 13 ] 6h9 b

Modelo NC ]| O P Q[ R[SA[sB[sc]TB UA VA VB[ WA XA XB
MHSL3-16D 5 |2 M3x05 | 6 | 25 (34|65 5 | 5 | M3x0,5 | 2H9*3% | 2 [17H9'%™ [ 2H9 %™ | 2
MHSL3-20D 7 | 25| M5x08 | 7 | 29 |34 |65 8 6 | M3x05 | 2H9 9™ 2 [21H9'8** | 2HY 8% 2
MHSL3-25D 7 |3 M5x08 | 8 | 34 [ 458 8 | 6 | M4x07 | 3H9'9™ | 3 [26H9'8™* | 3H9'8™ | 3
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 3 dedos

MHSL3-32D a 80D

3 x 0SA, passavel SB,

profundidade do rebaixo SC

P.C.D.R (Furo de montagem)
6 x TA profundidade da rosca TB

de adaptador

Rosca para montagem

(DO aberto)
(CC fechada)

Dimensdes da ranhura de montagem
do sensor magnético (4 localizacoes)

CB CA

P

&

P
(porta

(AR)

AB

/ (porta de abertura de dedo)

de fechamento de dedo)

oVA profundidade VB
WA profundidade WB \\
277 profundidade ™20

\

—

H

oBA

\ 20°

Série MHSL3

3 x UA profundidade UB

Dimensoes do rebaixo
do furo de montagem

C.D.R (Rosca de montagem)

E

MHSL3-32D MHF
MHL
MHR
MHK
MHC
Dimensoées da ranhura de montagem Nota) A configuracéo do rebaixo difere apenas para a secéo do furo de MHT
do sensor magnético montagem entre os sulcos do sensor magnético. (apenas 932) -Z
()| MHY
Modelo AA| AB| AC | AD [BA [BB[BC | BD | CA [CB |DO|DC |[EO |EC |FX |[FY |[FZ | G | H | I |J | K
MHSL3-32D |58 |55 | 3 [355| 52| 72| 52,6| 24 8 |20 [42 [34 |22 |14 |22 |195| 5 |396/104| 5|20 | 9 MHW
MHSL3-40D |64 |61 | 3 [385| 62| 82| 62,6 30 9 |22 |47,5|37,5(265(165|265|235| 6 |425[135] 7 | 21 9
MHSL3-50D 775 | 745| 3 |46,5| 70 | 104 | 706| 32 9 |29 |60 |46 |36 |22 |31 |28 | 6 |51,3|17,7| 8 | 24 | 10
MHSL3-63D |89 |85 | 4 |51 | 86 [120] 86,6] 40 | 12 [305|70 |54 [42 |26 |38 [345| 7 [585]/195| 10 | 28 | 11 -XOJ
MHSL3-80D  [116 | 111 | 5 |70 | 106 | 140 [106,6] 50 | 14 |37,5|80,5|60,5 485|285 ]|47,5/435| 8 [785]235| 11 | 32 | 12
Modelo L [M[NA] NB _[NC] O Q[ R[SA[sB[SC] TA [T8] UA [UB| VA [V MRHQ
MHSL3-32D  |2H9*6™ | 2 | 16 | 8n95es | 10 | 4,5 [M5x0,8 | 11 | 44 | 45 | 8 |8 M4x07| 8 [M4x07| 6 [3H99™ [ 3
MHSL3-40D  [3H9 %™ | 2 | 18 | 8h95ews | 10 | 45 [M5x08 | 12 | 53 | 55 [ 95[11 [M4x07[ 8 [M5x08] 10 [4H9 % | 4 MA
MHSL3-50D | 4H9*6** | 2 | 20 |10n9Sess | 12 |5 |M5x08 | 14 | 62 | 55 | 95| 14,5| M5x0,8| 10 |M5x0,8 | 10 |4H9 8% | 4
MHSL3-63D  |6H9 0™ | 3 | 26 [12h950s | 14 [ 55 [M5x08 | 17 [ 76 | 66 [11 [17 [M5x08] 10 [M6x1 | 12 |[5H98* | 5 D
MHSL3-80D  |8H9 §™ | 4 | 30 [14h93us | 16 | 6 [ReI%5 ™| 20 | 95 [ 66 [11 [23 | M6x1 | 12 [M6x1 | 12 [6HIS™ | 6
Modelo WA [wB] XA [xB[Y
MHSL3-32D  [34H9%**[2 |3H9%™ | 3 |6
MHSL3-40D  42H9%**[2  |4H9%G™ | 4 |8
MHSL3-50D  [52H9%”* [2  |4H9G™ | 4 |7
MHSL3-63D  |65H90”* [ 2,5 [5H9%G* | 5 | 7,5
MHSL3-80D  82H9'6*"[3  |6H9G™ | 6 | 9
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Série MHSL3

Dimensoes

MHSL3-100D0/125D

3 x 9SA passavel SB profundidade de rebaixo SC

P.C.D.R (Furo de montagem)

CB CA P

P
(porta de fechamento de dedo)

(porta de abertura de dedo)

6 x TA profundidade da rosca TB (AR)
(Rosca para montagem AC AB
do adaptador)
=
>z ) 28] 3 <
IAY:-74 e afg 2
€13 @ |9
O 215 als
R Yo| ©|3 wQ
o i ol
& \i/ ot 8o S X
@ o -
NB
NA AD
BD G
MHSL3-100D

oWA profundidade WB

3 x UA profundidade da rosca UB

P.C.D.R (Rosca de montagem)

MHSL3-125D

(mm)

Modelo AA [ AB [AC [ AD [ BA[ BB [ BC CB | DO FY[FZ]G[H[TJJ]J]K

MHSL3-100D [ 135 | 129 | 6 | 78134 | 184 1346 445103 54 | 10 | 86| 31 | 14 | 38 | 15

MHSL3-125D | 175 | 167 | 8 | 102 166 | 234 | 1666 54 | 132 68 | 12 [112] 43 | 17 [ 52 | 21

Modelo L M | NA NB_ [ NC Q TA B UA uB [ VA

MHSL3-100D | 8H9'9™* | 4 | 37 [18h9 Jos | 21 Ner 1 v 23 1| M8x 1,25 16 | M8x1,25] 16 | 8H9'0™®

MHSL3-125D [ 10H9§™* | 6 | 43 |22h9 S | 25 Neras oo 31 2 [M10x1,5 | 20 [M10x1,5 | 20 [10H9%™
Modelo VB] WA [wB XA [ XB
MHSL3-100D | 6 [102H9 8| 4 | 8H9 ¥**| 6
MHSL3-125D | 8 [130H9 8| 6 [10H9 9°*| 8
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 3 dedos

Série MHSL3 Dimensodes detalhadas da porcao de montagem da placa lateral

3 x A profundidade do parafuso B

PCD,C

oD profundidade E

- F > ~
F
(B)
L _ N
a | I
Q L
(E)
F-F
(mm)
Modelo A B [ oD E
MHSL3-16D 55 |12,5| 1837 05
MHSL3-20D 16 | 21,5187
MHSL325D | M2X04 | 84 Img T o | 0F
MHSL3-32D 52 | 25 | 341 08
MHSL3-40D 27 | 373§
MHSL3-50D M3 x 0,5 8 35 | 445 1
MHSL3-63D 44 | 56
MHSL3-80D 54 | 70%
MHSL3-100D M4x0,7 | 95| 70 | 90:§ 15
MHSL3-125D 80 | 110383

Série MHSL3
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Pinca pneumatica modelo paralelo/Tipo com 4 dedos

série MHS4

016, 020, 925, 632, 240, 050, 063

Como pedir

Diametro

MHS4 ~[20ID -[M9BW]

Numero de ded

Numero de "
sensores magnéticos

Diametro Sensor magnético
16 | 16 mm Nada Sem sensor magnético
20 | 20 mm Acdo (com anel magnético) Produzidoe
25 | 25 mm ‘ D ‘Dupla aqéo‘ * Para saber o modelo de sensor magnético sob encom_enda
aplicavel, consulte a tabela abaixo. Consulte a pagina 641
< P para obter detalhes.
Sensores magneticos apllcaVelS/Consuhe as paginas 807 a 854 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.
- Fungéo Entrada | Lampada | Cabeamento |Tens&o da carga|Modelo do sensor magnético | Comprimento do cabo (m)*| Conector Carga
72 especial elétrica |indicadora (Saida) DC AC | Perpendicular | Em linha |0,5 (nada)|1 (M) |3 (L)|5 (2) |pré-cabeado aplicavel
° 3 fios (NPN) 5V, MONV M9N [ J ® @& | O O CIFCUItC{
- circuito
= — 3 fios (PNP) 12V M9PV M9P ° e |[e]|O [¢) R Shets
g 2 fios [12v | M9BV M9B [ ] ® | ® O o -
3 p—"s -
% D\agr\ostlco Grommet Sim 3 f!os (NPN) 5V, MONWV MONW [ ] ® | @& O O uglcrﬁléﬁ?to Relé,
) (Indicador 3fios (PNP) |24 V|12V | — M9PWV MOPW [ ® @& O o integrado | o p
§ | de2cores) 2 fios [12v] M9BWV M9BW o ® o O [®) —
E Resistente & 3 fios (NPN) 5V, MONAV** MONA** O O ® | O O “cgﬁ%ﬁﬁo
§ agua (Indicador 3 fios (PNP) 12v MOPAV** MOPA** O O | @] O O integrado
de 2 cores) 2 fios 12V M9BAV** | M9BA** o cle]oO [¢) —
** Sensores magnéticos resistentes a 4gua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC n&@o pode garantir a resisténcia a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo:0,5 m «+-xwx-x Nada (Exemplo) MONW * Sensores de estado sélido marcados com o simbolo "O" sao produzidos
1m . M  (Exemplo) MONWM ap6s o recebimento do pedido.
3m- L (Exemplo) MONWL
5m Z (Exemplo) MONWZ
Nota) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, conflgure -0 de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a 40 na posicao da pinca pr
Didmetro

N MHS4 -[50D -[M9BW] [ ]

Produzido sob encomenda
Consulte a pagina 641 para obter detalhes.

Numero de sensores magnéticos

O Toomn | (510w
32 [ 32mm | [ D [Duplaacdo] § Sensor magnético

40 | 40mm Sem sensor magnético
Nada 5

50 | 50mm (com anel magnético)

63 | 63mm * Para saber o modelo de sensor magnético

aplicavel, consulte a tabela abaixo.

Sensores magnéticos apliCéVeiS/Consulle as paginas 807 a 856 para obter mais informagdes sobre sensores magnéticos.

Numero de dedos

Tipo Fung;o Entrada ‘Lérnpada Cabea'mento Tensao da carga| Modelo do sensor magnético | Comprimento do cabo (m)*| Conector Carga
especial elétrica |indicadora| (Saida) DC AC | Perpendicular | Em linha |0,5 (nada)|1 (M) |3 (L)|5 (2) | pré-cabeado aplicavel
a 3 fios (NPN) 5V, MONV MON o ® @O [¢) e Iéﬁclu 0,
% - 3 fios (PNP) [12V] M9PV M9P [ J ® @ | O O integrado
& 2fios [12V] M9BV M9B e [e[e[O @) —
E Di.ag!wéstico Grommet sim 3 f?os (NPN) 5V, MONWV MONW [ ] ® | e O O de clrcuno Relé,
<) (indicador 3fios (PNP) [24 V|12V | — M9PWV M9PW [ J ® @ O O integrado | | p
$ | de2cores) 2fios [12Vv] M9BWV M9BW e (e[e[O [ —
S | Resistente a 3 fios (NPN) 5V, MONAV** MONA** o ©|®|0O © de o (o
& |agua (indicador 3 fios (PNP) 2v) M9PAV=* | MOPA** ] cle]oO [¢] integrado
de 2 cores) 2 fios 122V MOBAV** MOBA** (@] O ® | O O —
** Sensores magnéticos resistentes a agua podem ser montados nos modelos acima, mas, neste caso, a SMC n&o pode garantir a resisténcia a agua.
* Simbolos de comprimento do cabo:0,5 m -+ Nada (Exemplo) MONW * Sensores de estado sélido marcados com o simbolo "O" sao produzidos

M (Exemplo) MONWM apds o recebimento do pedido.

L (Exemplo) MONWL

5 Z (Exemplo) MONWZ

Nota 1) Ao usar o tipo de indicador de 2 cores, conhgure -0 de forma que o indicador se acenda em vermelho para garantir a detecgao na posicdo adequada da pinga pneumatica.
Nota 2) Ao pedir a pinga pneumética com sensor magnético, suportes de montagem para sensor magnético sao fornecidos com a pinga pneumética, com didmetro de @32 a 9125.
Nota 3) Ao pedir o sensor magnético ite, s@o r a suportes de 1 para sensores magnéticos (BMG2-012).
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Pinca pneumatica de modelo paralelo/Tipo com 4 dedos Série MHS4

Modelos/Especificacoes

Simbolo

Dupla agéo:

alga interna

Modelo MHS4-16D | MHS4-20D | MHS4-25D | MHS4-32D | MHS4-40D | MHS4-50D | MHS4-63D
Diametro do cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Fluido Ar
Pressao de trabalho (MPa) 0,2a0,6 ‘ 0,1a0,6
P
Repetibilidade (mm) +0,01
Froquiecs mésima, | eo
Lubrificagao Né&o requer
Acao Dupla agao
:;’e't‘;':ad& ;’egada ’:’:‘Egg 10 19 31 55 88 140 251
a0,5MPatn | hegeda 12 21 35 61 97 153 268
Curso de ab?:::;’{ " 4 4 6 8 8 12 16
Peso (g) 66 110 154 300 390 590 1,095

Nota 1) Valores para 916 a 25 com ponto de pegada L = 20 mm, para 32 a 663 com ponto de pegada L = 30 mm. Consulte os
dados sobre "Forga de pegada efetiva" nas paginas 643 e 644 para obter a forga de pegada em cada posicao de pegada.

Dupla ag&o:
Pegada externa

:

Produzido sob encomenda
(Consulte as paginas 727 a 759 para obter detalhes).

=
X
N

Simbolo

Especificages/Descricao

-X4 Resistente ao calor (100 °C)

Consulte paginas 648 a 655 para especificagdes
dos produtos com sensor magnético.

=
==
=

-X5 Vedagé&o de borracha de fltior

» Exemplos de instalagéo e posi¢des de montagem de
sensores magnéticos
 Histerese do sensor magnético
* Montagem do sensor magnético
* Projecao do sensor magnético a partir da borda do
corpo

-X50 | Sem anel magnético

-X53 | Vedagdo EPDM/Lubrificante de flGior

-X56 Porta axial

-X63 | Lubrificante de fldor

-X79 | Lubrificante para méaquinas de processamento de alimentos, Lubrificante de fltior
=X79A | Lubrificante para maquinas de processamento de alimentos
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Série MHS4

Construcao

Condicao fechada

Lista de pecas

Condicéo aberta

N Descri¢édo Material Nota N2 Descricédo Material Nota
1 Corpo Liga de aluminio Anodizado duro 8 ima —
2 Pistao Liga de aluminio Anodizado duro 9 Anel retentor tipo C Aco-carbono Revestido de fosfato
Termicamente tratado, 10 | Vedacao do pistdo NBR
3 Came Ago-carbono especialmente tratado 11 da haste NBR
Termicamente tratado, 12 Gaxeta NBR
4 Dedo Ago-carbono especialmente tratado
- — 13 Gaxeta NBR
5 Tampa Liga de aluminio Anodizado duro
inoxida Parafuso de cabeca
6 | Placa lateral __ Ago inoxidavel 14 pI;naucruci'orme ¢ Ago-carbono Zinco cromado
7 Parafuso de pistao Ago inoxidavel
Pecas de reposicao
Descrigéao MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D MHS4-32D MHS4-40D MHS4-50D MHS4-63D Pecas principais
Kit de vedagdo MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS
Dedo P3316004 P3316104 P3316204 P3316304 P3316404 P3316504 P3316604 @
Came P3316043 P3316143 P3316243 P3316343 P3316443 P3316543 P3316643 ®
Conjunto do pistao MHS-A1601 MHS-A2001 MHS-A2501 MHS-A3201 MHS-A4001 MHS-A5001 MHS-A6301 QD®
Conjunto da placa lateral | MHS-A1613-4 | MHS-A2013-4 | MHS-A2513-4 | MHS-A3213-4 | MHS-A4013-4 | MHS-A5013-4 | MHS-A6313-4 ®®
Tampa MHS-A1614 MHS-A2014 MHS-A2514 MHS-A3214 MHS-A4014 MHS-A5014 MHS-A6314 ®

* Peca 4 pegas de dedos para cada unidade.
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Pinca pneumatica de modelo paralelo/Tipo com 4 dedos Série MHS4

Ponto de pegada

« A distancia do ponto de pegada da pega de trabalho deve estar dentro da

faixa de forca de pegada dada para cada pressdo nos gréficos de forga

efetiva abaixo.

* Se operada com o ponto de pegada da pega de trabalho além do ponto das
faixas indicadas, uma carga de desvio excessiva serd aplicada a secdo

deslizante dos dedos, que pode ter efeito adverso sobre a vida Util do produto.

Forca de pegada efetiva

« Indicagéo da forca de pegada efetiva

A forca de pegada mostrada nas tabelas
representam a forca de pegada de um dedo
quando todos dedos e anexos estdo em
contato com a pega de trabalho. A forca de
pegada da série MHS4 é a mesma da série
MHS2 enquanto um par de dedos opostos &
usado para pegar a pega de trabalho e o outro
par de dedos é usado para posicionado.

L

!

Pegada externa

Ponto de pegada

Ponto de pegada

L

Pegada interna

L: Distancia do ponto de pegada

Forca de pegada externa

Forca de pegada interna

0 5 10 15 20 25 30

MHS4-16D MHS4-16D
15 I I I I
™ PressLo 0,6‘ MPa 15 ™~ DresséT 0.6 MPa ||
z —~— I B
« T -
g 10 i g ~
E —— ‘E 10 —~
S Bl 2 ~—
[T | —
8 S e =S s —
u% ’ L I § 5 ——
T ——
R ——

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)
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Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHZ
MHS4-20D MHS4-20D VMHF
30 T T [ [
30 —
~_ Pressdo0,6MPa [EEeaGE MHL
z z
g 2 T~ MHR
< ~— & 20
g — g —
8 8 — MHK
° — ° — !
& 10 — = S \q\
£ — 2 i m
— \'\
‘ MHC
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Ponto de pegada L (mm) Ponto de pegada L (mm) MHT
-Z
MHS4-25D MHS4-25D MHY
50 I ‘ ‘
50 i i
= 4 ~ Press&o ‘0,6 MPa - Nresséo 0.‘6 MPa MHW
< ~ ~ < 40 i
S —~ S I~
S 30 \\ g % ~ I
g g ~__
g, —— 3 | — ~ MRHQ
i i 3 —1 |
O —_— o —_—
I e et I s e S MA
o 10 20 30 40 0 10 20 30 40



Série MHS4

Forca de pegada efetiva

« Indicagéo da forga de pegada efetiva

A forca de pegada mostrada nas tabelas
representam a forca de pegada de um dedo
quando todos dedos e anexos estdo em
contato com a peca de trabalho. A forca de
pegada da série MHS4 é a mesma da série
MHS2 enquanto um par de dedos opostos é
usado para pegar a peca de trabalho e o outro
par de dedos é usado para posicionado.
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Forca de pegada externa

Forca de pegada interna

10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm)

T T T
75 \\ ‘ 75 ™~ _ Pressao 0,6 MPa | |
Pressao 0,6 MPa ~

= | = 0,5 MP.
< ]/ Z & [~ 05MPa
= O,f‘x MPa - |
° S — 0,4 MP.
S 45 — 0,4 MPal] g — £
g g 4 !
2 % L 0,3 MPa 2 —— | 03MPa
© y @ 30
& I iR & —1— [ o2MmPa
s s

15 0,1 MPa]| 15 0,1 MPa——

0

10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm)

10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm)

T T T
125 f j
P 4
\\ Pressio 0,6 MPa 125 resséo 0,6 MPa
~ |
= 100 ] z ——_ 05MPa
< ~—__ 05MPa £ 100 2
k] o
S 75 0,4 MPa{ S [ —T—| 04NPa
g T g —
8 o — 0,3 MPa ) — DE
50 -
s 02 MPa g 0.2 MP
s — & s — 0,2 MPa
% | S—— 0,1 MPa 25 =01 MPa|

10 20 30 40 50
Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)

200 — 200) [ ]
~~ ‘ ‘ \@s”o 0,6 MPa
_ \\ Pressao 0,6 MPa . | ~ |
£ 150 1 ~ 1 . — 05MPa_| |
] ~——_05MPa s .
) ——— ‘ 5 ——_04MPa
g ~_ |04MPa g L VP
S 100 S 100 ——— 0,3 MPa
.
s ———— | 03MPa © — |
g 02 MPa g 0.2 MPa
£ s0 : 2 s0 e
01 MPa 0,1 MPa
: : |
20 40 60 20 40 60

Ponto de pegada L (mm)

— [T 1
[ =
— Presséo 0,6 MPa T————]_Pressé0 0,6 MPa
= %00 — . 300 — |
= — 0,5MPa < —T——1_ | 05MPa
E 1 E i
> > | 0,4 MPa
g 200 0.4 MPa-r1 g 200 —
g 0.3 MPaL| 2 | | o03MPa
Q T © i f
g 100 0,2 MPa g [ | 02MPa
i — £ 100 —
0,1 MPa 0,1 MPa
0 20 40 60 0 20 40 60

Ponto de pegada L (mm)

Ponto de pegada L (mm)




Pinca pneumatica de modelo paralelo/Tipo com 4 dedos Série MHS4

Dimensoes

MHS4-16D a 25D

2 x 03,4 passante
6,5 profundidade de rebaixo SC

(furo de montagem)

RA
® NS (I
) S ATl o <
2 ene——uen® z:I
\/L% ®
o||a
(DO aberto)
(CC fechada)

8 x M3 x 0,5 profundidade da rosca TB

Rosca para montagem de adaptador

J
2HY 1% ‘ K| EO aberto

AA

AB

‘ EC fechado

CB 7

P

oWA, profundidade 1,5

oVA profundidade VB

XA profundidade XB

P

Ju nl

FZ

(porta de abertura de dedo)

(porta de fechamento de dedo)

Dimensées da ranhura de montagem do sensor magnético (2 localizagoes)

MHS4-16D

MHS4-20D

2 x M4 x 0,7 profundidade
da rosca 8
(Furo de montagem)

MHS4-25D
S

£8

(mm)
Modelo AA|AB| B [CB|DC|DO|EC|EO|FX |FY |[FZ| G | I | J | K|NA NB o P Q
MHS4-16D 35 [ 32 |30 | 113337 [ 13|17 [125]/11 | 3 | 25| 4 [ 10| 4 | 8 | 5h98am |2 | M3x05| 6
MHS4-20D 38 [ 35 | 36 | 13 | 39 | 43 [ 15 | 19 [145[13 | 3 |27 | 5 [12 | 5 | 10 | 6h98an | 25 | M5x08 | 7
MHS4-25D 40 [ 37 |42 | 15| 48 [ 54 [ 20 | 26 [17 [145] 5 | 28 | 5 [ 14 | 6 | 12 | 6h98m |3 | M5x08 | 8
Modelo RA | RB [sC | TB VA VB WA XA XB
MHS4-16D 18 | 16 | 8 5 | 2H9%™ | 2 |17H9 8| 2H9 8™ | 2
MHS4-20D 24 | 18 [ 95| 6 | 2H9%™ | 2 |21H9 8™ | 2H9 8™ | 2
MHS4-25D 26 [ 22 |10 6 | 3H9%™ | 3 |26H9 8™ | 3H9%™ | 3
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Série MHS4

Dimensoes

MHS4-32D/40D

2 x @SA passante
SB profundidade de rebaixo 9

(furo de montagem) AA
) AB
7 oVA profundidade VB
< ; @
2 zI - -8 o«
of SN\ _|_/L)F
g % i
8
o8 i S
> < % G4 AN
2
© ® 5 2 x UA profundidade
I}
5 200 | 20° da rosca UB
4,5 Q § (Furo de montagem)
FZ FY FX
(DO aberto) cB CA @WA profundidade 2
(CC fechada) Ll LUl
8 x M4 x 0,7 profundidade da rosca 8 M5 x 0,8
Rosca para montagem de adaptador (porta de abertura de dedo)
s &
= ®©
22
=)
Fel 1
M5 x 0,8
I G (porta de fechamento de dedo)
-
2
(mm)
Modelo AA |AB | B [CA |CB | DC DO |EC |EO|FX |FY | FZ | G I J L NA | Q |RA | RB | SA
MHS4-32D 44 | 41 | 56 | 8 |16 | 60 | 68 | 20 | 28 |23 |205| 5 [305| 6 | 20 |2H9'®™ | 14 | 11 | 38 | 25 | 45
MHS4-40D 47 44 62 9 17 66 74 24 32 [26,5]235| 6 |32 7 21 | 3H9%™ | 16 12 44 28 | 55
Modelo SB UA uB VA VB WA XA XB
MHS4-32D 8 |M5x08| 10 | 3H9*9™ | 3 |34H9%°?| 3H9G™ | 3
MHS4-40D 95 | M6x1 | 12 | 4H9*3™® | 4 |42H98°?| 4H98*° | 4
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Pinca pneumatica de modelo paralelo/Tipo com 4 dedos Série MHS4

MHS4-50D0/63D

4 x 05,1 passante

9,5 profundidade do rebaixo SC (furo de montagem) AA
RA AC AB
fz oVA profundidade VB
\ 1 /
S I
i e)==) kﬁ\ / i {
a ATl T fl [Tyl < _ | @ @
o« VIVl u [V =z Q o«
gl of T ]
WU e % . g
Ftt 2 3
/\52/ g =
| - @ o
© ]/ 5 4xM6x1
d 2 X
a 2| 200 | 20° profundidade da rosca 12
° § (Furo de montagem)
(DO aberto) Fz FY > FX
(CC fechada) oWA profundidade WB
8 x M5 x 0,8 profundidade da rosca 10
Rosca para montagem de adaptador CB CA
M5 x 0,8
(porta de abertura de dedo)
218 @/
| S
g ks [
2 @ MHZ
4
- = MHF
M5x0,8 MHL
1 G (porta de fechamento de dedo)
-
| MHR
7 |MHK
Modelo AA [AB [AC | B |[cA [cB|DC DO |EC|[EO |FX|FY |[FZ| G [ I | J [K L M | NA NB
MHS4-50D 55 | 52 | 3 | 70 | 9 | 20 | 74 | 86| 26 | 38 | 31 |28 6 [375] 9 | 24 [ 10 [ 4H9'8* | 2 | 18 |10h9 oz
MHS4-63D 66 | 62 | 4 | 86 [12 | 22 [ 91 [107 ]| 35 | 51 | 38 [345]| 7 [44 | 11 ]| 28 | 11 [ 6H9%"° | 3 | 24 |12h9 Sos m
Modelo o]Q [RA[RB]SC VA VB] WA [wB] XA XB [ YC
MHS4-50D 5 |14 | 52 | 34 [ 12 [4H9 3 | 4 |52H9*¢™ |2 4HO®™ | 4 |7 MHC
MHS4-63D 55|17 | 66 | 38 | 14 |[5H9 %™ | 5 |65H9%G* |25 | 5H9%™ | 5 | 7,5 AT
-Z
Série MHS4 Dimensoes detalhadas da porgao de montagem da placa lateral MHY
<
&
& MHW
b
B% _ _ -XOJ
w a |:
oD
[ollo
e FF MA
§ Modelo A B (5 oD E
2x A profunddade MHS4-16D 55 11 21" | 05
0 parafuso v 0.1
MHS4-20D M2x04| 54 13 24 Gl 06
MHS4-25D 15 27§
MHS4-32D 52 18 328 08
MHS4-40D 21 385
MHS4-50D M3 x 0,5 8 24 42 1
MHS4-63D 32 54
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série MHS

Exemplos de instalacao e posicoes
de montagem de sensores magnéticos

Vérias aplicagbes do sensor magnético sdo possiveis através de diferentes combinagdes de sensor magnético e posi¢des de detecgao.
1) Detecgao da pegada exterior da peca de trabalho

Exemplo
de detecgéo

1. Confirmagéo dos dedos em posi¢ao
de reajuste

2. Confirmagéo de pega de trabalho
presa

3. Confirmag&o de pega de trabalho solta

magnético a uma
fonte de alimentagéo
e siga as instrugoes.

Posicéo dos Posicao Posicao ﬁ_’:|
P dedos ao segurar dos dedos
el B e completamente — - umapeca  |—- totalmente | - — I -
detectada
abertos de trabalho fechados E
~ Sensor magnético ligado quando os Sensor magnético ligado ao segurar a Quando uma pega de trabalho néo estiver
Operagao dedos voltam. (Lampada acesa) peca de trabalho. (Lampada acesa) sendo segurada (operagao anormal):
do sensor Sensor magnético ligara (lampada acesa)
magneético
Um sensor
magnético
o | ompee e L L4
18, | pode ser detectada.
'8
© &'|Dois —
._gé sensolr(?s S A bd
magnéticos 'S
£ 5 M e | 5| B — o [
33 ©0 00 s
Getectads. c [ J - °
Etapa 1) 4E1_’:| Etapa 1) Etapa 1)
Como determinara | Abra totalmente Posicione Feche ﬁ_’il
posicéo de instalagéo | 0s dedos. | os dedos para _ totalmente |
do sensor magnético segurar a peca os dedos.
de trabalho. 4]7:|
Sem presséo ou em | Etapa 2) Insira o sensor magnético no sulco de Ainda, em caso de entrada de cabo da
baixa pressao, instalagdo do sensor magnético na diregao mostrada diregdo do dedo, instalagdo deve ser da
conecte o sensor | No seguinte desenho. ——rT > — [ diregdo mostrada na figura.

Etapa 3) Deslize o sensor magnético na
direcdo da seta até que a lampada
indicadora se acenda.

Etapa 4) Deslize o sensor magnético na
direcdo da seta até que a lampada
indicadora se apague.

Passo 5) Deslize o sensor magnético na
diregdo oposta até que a lampada
indicadora ilumine. Mova o sensor
magnético e fixe-o em uma posigdo entre
0,3 e 0,5 mm além da posi¢do onde a
lampada indicadora ilumine.

Posicao em
que a lampada
se acende

0,3a0,5mm

Posicao a
ser fixada

Etapa 3) Deslize o sensor magnético na direcao da seta até que a lampada indicadora se
acenda. Mova o sensor 0,3 a 0,5 mm a mais na direcao da seta e fixe-o.

Posicao em que
a lampada se acende

0,3a0,5mm

Posicao a ser fixada

Nota 1) E recomendado que a pegada da peca de trabalho seja feita perto do centro do curso do dedo.
Nota 2) Ao segurar uma pega de trabalho perto do fim do curso de abertura/fechamento dos dedos, a detecgdo do desempenho das combinagdes listadas na tabela
acima pode ser limitada, dependendo da histerese do sensor magnético.

648




Vérias aplicagdes do sensor magnético sdo possiveis através de diferentes combinagdes de sensor magnético e posicdes de detecgao.

Pinca pneumatica estilo paralelo Série MHS

2) Deteccao na Pegada Interior da peca de trabalho

conecte o sensor
magnético a uma
fonte de alimentacao
e siga as instrugoes.

Exemplo 1. Confirmagao dos dedos em posicdo 2. Confirmagao de peca de trabalho 3. Confirmagéo de peca de trabalho solta
de deteccao de reajuste presa
Posicao J‘:I Posicdo Posicao
Posigéo a ser dos dedos ao segurar dos dedos
detectada totalmente -—L uma pega - completame - >
fechados Mtl de trabalho nte abertos
A Sensor magnético ligado quando os Sensor magnético ligado ao segurar Quando uma pega de trabalho nao estiver sendo
Operagao A A - ) .
d dedos voltam. (Lampada acesa) a pega de trabalho. (Lampada acesa) segurada (operagdo anormal): Sensor magnético
0 sensor ligaré (lampada acesa)
magnético
Um sensor
rTJagnélicg
2 | auaiguerde . @e ® L L4
1O, | pode ser detectada.
& 3[Dois A ° —
H %j sensol;?s o
magnéticos |\@
£ | posides B — ° PY
oo 5 o
Soiscmdas. c [ ] — [
Etapa 1) Etapa 1) Etapa 1)
Como determinar a Feche J‘:I Posicione Abra totalmente
posigéo de instalagdo | totalmente | os dedos | os dedos. _
do sensor magnético os dedos. para segurar
’:I apeca de
trabalho.
Sem presséo ou em Etapa 2) Insira 0 sensor magnético no sulco de Ainda, em caso de entrada de cabo da
baixa pressdo, | instalagao do sensor magnético na dire¢do mostrada dire¢do do dedo, instalagdo deve ser da
— direg@o mostrada na figura.

no seguinte desenho.

=rmT3 —»

—J

Etapa 3) Deslize o sensor magnético na
direcdo da seta até que a lampada
indicadora se acenda. Mova o sensor
0,3 a 0,5 mm a mais na diregao da seta
e fixe-o.

Posicdo em que a
lampada se acende

0,3a0,5mm

Posicao a ser fixada

Etapa 3) Deslize o sensor magnético na direcao da seta até que a lampada indicadora se

acenda.
"‘Jﬁfﬁﬁ—'i
—

Etapa 4) Deslize o sensor magnético na direcdo da seta até que a lampada indicadora se
apague.

Etapa 5) Mova o sensor magnético na diregdo oposta e fixe-o em uma posicao 0,3 a 0,5 mm
além da posigao em que a lampada indicadora se acende.

Posicdo em
que a lampada
se acende

Posicdo
a ser fixada

Nota 1) E recomendado que a pegada da pega de trabalho seja feita perto do centro do curso do dedo.
Nota 2) Ao segurar uma pega de trabalho perto do fim do curso de abertura/fechamento dos dedos, a deteccdo do desempenho das combinagdes listadas na tabela
acima pode ser limitada, dependendo da histerese do sensor magnético.
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Série MHS

Histerese do sensor magnético

Sensores magnéticos tém hi:

similar a microssensores. Use a tabela abaixo ao ajustar a posi¢@o do sensor magnético, etc.

Posigao de reajuste do sensor magnético (DESL)

o —

&l

Histerese

Posicdo operacional do sensor (LIG)

Série MHSCI/MHSL Série MHSJ/MHSH
(mm) (mm)
M Histerese (valor maximo) M Histerese (valor maximo)
2200 g0 seneor D-MOL(V) 2200 dosener DsMaiy)
Modelo de 9nético D-M9IW(V) Modelo de 9nético D-MIW(V)
pinga pneumética D-M9[JA(V) pinga pneumética D-M9[JA(V)
MHSO MHSJ3
mHsL3™ 6P 08 MHsH3 160 05
MHSL] MHSJ3
mHsLa” 2°P 03 MHsH320P 05
MHSCI MHSJ3
mHsL3 ™ 2°P 05 MHsH3 250 08
MHSL] MHSJ3
MHsL3" 32D 06 MHSH3-32D 06
MHSO MHSJ3
mHsL3™ 40P 06 MHsH3 40P 08
MHSC] MHSJ3
MHsL3- 50D 06 MHSH3-50D 06
MHSO MHSJ3
mHsLa” 630 08 MHsH3 630 08
MHSL] MHSJ3
MHsL3™ 80P 06 MHsH3 80P 06
MHSO
MHSL3 100D 06
MHSO
MHsL3-125D 06
(mm)
Model e Histerese (valor méximo)
Modelo do~~20ndign D-Y59C1/Y691/Y7P(V)
pinga pneumatica D-Y7COW(V)/Y7BA
MHSO
mHsLs ™ 32P 07
MHSOI _
musLa” 40P 05
MHSO
mHsLs™ 3P 05
MHSL]
MHsL3~ 530 05
MHSOI
mHsL3 ™ 20P 08
MHSL]
MHsL3-100D 05
MHSOI
MHSL3 125D 05

Nota) A posicdo de montagem real deve ser ajustada depois de
confirmado o desempenho do sensor magnético.
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Pinca pneumatica estilo paralelo Série MHS

Histerese do sensor magnético

Empurrador central/Tipo cilindro

(mm)
M Histerese (valor maximo)
=20 90 sencor D-MILV)
Modelo de Inético D-MIW(V)
pinga pneumatica D-M9[JA(V)
m @ MHSHLI3-32DA 0,3
H MHSHI3-40DA 0,3
MHSHLI3-50DA 0.2
Histerese
MHSHO3-63DA 04
MHSHCI3-80DA 03
Nota) A posigéo de montagem real deve ser ajustada depois de

Posicao operacional
do sensor (LIG)

confirmado o desempenho do sensor magnético.

Posicao de reajuste
do sensor (DESL)
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Série MHS

Projecdo do sensor magnético a partir da borda do corpo

A projeg@o de um sensor magnético da borda do corpo é€ mostrado na tabela abaixo.
Use as tabelas como guias para montagem.

(mm)
Montagem com cabo no lado oposto aos dedos Montagem com cabo no mesmo lado dos dedos
L
Tipo de entrada —h
%’Z/ elétrica em linha
L Tipo de entrada
L elétrica em linha
Diregdo de montagem N —— ==
do sensor magnético :j g
ED EEE) (ST ’7 Tipo de entrada ’7
t‘ji F elétrica perpendicular bji
Tipo de entrada
elétrica perpendicular
AL Ll
Tipo de cabol Entrada em linha Entrada perpendicular Entrada em linha Entrada perpendicular
po&_ Mode!o do Sensor = = - T
Modelo 6% Magnei D-M o D-moC1V - D-M9| | D-Mmo1V q
depinca NP0 | pygrw | DMOUA | pyemwy | P-MITAV | gy | MDA | p oy | D-MSDAV
pneumatica Os
Aberta — 1 — — 1 3 — 1
(IEEHED Fechada 5 7 3 5 — — — —
Aberta — — — — — — — —
LLETRY Fechada 5 7 3 5 — — — —
Aberta — — — — — 1 — —
MRESEED | s 3 5 1 3 — — — —
Aberta — 1 — — — — — —
(I EHED Fechada 5 7 3 5 — — — —
Aberta — — — — — — — —
RRELEAD | ==r 5 7 3 5 — — — —
Aberta — — — — — — — —
MHSL3-25D |~ thada 3 5 1 3 — — — —
Aberta — — — — — — — —
MRESNHD | g 55 75 35 55 — — — —
Aberta — — — — — — — -
LHEDESY | s 5 7 35 5 — — — —
Aberta — — — — — — — —
IRESRED | g 45 6,5 25 45 — — — —
Aberta — — — — — — — —
MRESRED | g 25 45 05 25 — — — —
Aberta — — — — — — — —
MHS-80D T — — — — — — — —
Aberta — — — — — — — —
MHS-100D Fechoan — — — — — — — —
Aberta — — — — — — — —
MHSO-125D Fochada — — — — — — — —
Aberta — — — — — — — —
MHSL3-32D | hada 55 75 35 55 — — — —
aberta — — — — — — — —
LB | 5 7 35 5 — — — —
Aberta — — — — — — — —
BRELED | Per 45 6,5 25 45 — — — —
Aberta — — — — — — — —
MHSL3-63D |~ hada 25 45 05 25 — — — —
Aberta — — — — — — — —
MHSL3-80D Fochada — — — — — — — —
Aberta — — — — — — — —
MHSL3-100D Feenoan — — — — — — — —
Aberta — — — — — — — —
MHSL3-125D Fochada — — — — — — — —

Nota 1) Nao ha projecéo para se¢des da tabela sem valores cadastrados.
Nota 2) Ao montar com cabos no lado do dedo, certifique-se que os adaptadores e pecas de trabalho, etc., ndo encostam nas unidades dos sensores ou nos cabos.
Nota 3) A posigao de montagem real deve ser ajustada apés confirmagao do desempenho do sensor magnético.
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Pinca pneumatica estilo paralelo Série MHS

Projecao do sensor magnético a partir da borda do corpo

A proje¢éo de um sensor magnético da borda do corpo é mostrado na tabela abaixo.

Use as tabelas como guias para montagem.

(mm)

Diregao de montagem
do sensor magnético
na pinga pneumatica

Montagem com cabo no lado oposto aos dedos

Tipo de entrada

= " elétrica em linha
L

=

TR

Tipo de entrada
elétrica perpendicular

Montagem com cabo no mesmo lado dos dedos

Tipo de entrada
elétrica em linha

Tipo de entrada ’7

T

elétrica perpendicular bji

Nota 1) Nao h4 projegéo para segdes da tabela sem valores cadastrados.
Nota 2) Ao montar com cabos no lado do dedo, certifique-se que os adaptadores e pegas de trabalho, etc., ndo encostam nas unidades dos sensores ou nos cabos.
Nota 3) A posi¢do de montagem real deve ser ajustada apés confirmagéo do desempenho do sensor magnético.
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L LL,\
Mode;Ti 0 de cabol Entrada em linha Entrada perpendicular Entrada em linha Entrada perpendicular
. delfo%o °gosensor | D-Y50] D-Y690] D-Y590] D-Y69C]
iBEa = 9nético D-Y7P D-Y7BA D-Y7PV D-Y7P D-Y7BA D-Y7PV
pneumatica Soog D-Y70OW D-Y7OOWV D-Y7TOOW D-Y7OWV
Aberta — — — — 5 —
CIERAD Fechada 6 9 4 — - —
Aberta — — — — 25 —
LREDESY | —orem 5,5 8 4 — — —
Aberta — —_ — - — —
MRETRY | —erem 5 75 3 — — —
Aberta — — —_ — — —
CHEDRED Fechada 3 5 1 — — —
Aberta — —_ — — —
MHSO-80D Fechada — — — — — — ‘ MHZ
Aberta — — — — — —
MHSO-100D Fochada — — — — — —
MHST-125D —~2ore — = = = = = MHF
Aberta — — —_ — — — MHL
LI 2R Fechada 6 9 4 — — —
Aberta — — — —_ — —
LD Fechada 5,5 8 4 — — — MHR
Aberta — —_ —_ —_ — —
RS = 5 75 3 — — — ‘ MHK
Aberta — — —_ — — —
EHELEEED = 3 5 1 — — — m
Aberta — — — —
MHSL3-80D Fochada — — — — — — MHc
Aberta — — — — — —
MHSL3-100D — =~ — = — = = = ST
MHSL3-125D A2 = = = = = = Z

=
=
=



Série MHS

Projecao do sensor magnético a partir da borda do corpo

A projegao de um sensor magnético da borda do corpo é mostrado na tabela abaixo.
Use as tabelas como guias para montagem.

Tipo de
entrada

elétrica
em linha

NI

Tipo de
entrada elétrica
perpendicular

(mm)
Tipo de cabo Entrada em linha Entrada perpendicular
Mool Lo Ode/orgo ootsor | p-Mer] D-M9OIV
lodelo o agnéti, H -] = H
depinga ~\ Bogon 0 | pygmw | DMOA | b ygrwy | D-MSAV
pneumatica Os
MHSJ3 16D Aberta 2 4 — 2
MHSH3 Fechada 55 7,5 3,5 55
MHSJ3 ,qp | Aberta 2 4 — 2
MHSH3 Fechada 5 7 3 5
MHSJ3 25D Aberta 3 — -
MHSH3 Fechada 5 7 3 5
MHSJ3 32D Aberta — 1 — -
MHSH3 Fechada 45 6,5 25 4,5
MHSJ3 Aberta — — — —
-40D
MHSH3 Fechada 3 5 1 3
MHSJ3 01 Aberta — — -
MHSH3 Fechada 1,5 35 — 15
MHSJ3 Aberta — — — -
-63D
MHSH3 Fechada 2 — —
MHSJ3 Aberta — — — —
-80D
MHSH3 Fechada — 1 — —

Nota 1) Indica o tamanho da projeg&o a partir da superficie de montagem F. Nao ha projecéo a partir do lado do dedo.
Nota 2) N&o ha projecao para se¢oes da tabela sem valores cadastrados.
Nota 3) Ao montar com cabos no lado do dedo, certifique-se de que adaptadores e pegas de trabalho, etc., ndo toquem nas unidades dos sensores ou nos cabos.
Nota 4) A posicao de montagem real deve ser ajustada depois da confirmag@o do desempenho do sensor magnético.

Projecao a partir da borda do suporte do empurrador (P)

O tamanho da projecao do sensor magnético a partir da superficie da extremidade do suporte do empurrador (P) é mostrado na tabela abaixo.
Use isso como padrao ao montar, etc.

Empurrador central/Tipo cilindro

Tipo de
entrada
elétrica
em linha

Tipo de
entrada elétrica
perpendicular

(mm)
W Tipo de cabo Entrada em linha Entrada perpendicular
Models 53 Odelo;(;;:gfor D-MoCl D-MeIV
; i - g
gﬁ&rrfgnca %g o | b MeOw D-M9CJA D-MOCIWV D-M9CJAV
MHSHCI-32DA Estendida 4 2 2 4
Retraida 9 7 7 9
MHSHCI-40DA Estendida 3 — 1 3
Retraida 8 6 6 8
MHSHO-50DA |- EStendida = = =
Retraida 7,5 5,5 5,5 7,5
MHSH]-63DA | EStendida = = = —
Retraida 7 5 5 7
MHSHII-80DA | EStendida - - -
Retraida 4 2 2 4

Nota) A posigao de montagem real deve ser ajustada depois de confirmado o desempenho do sensor magnético.
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Pinca pneumatica estilo paralelo Série MHS

Montagem do sensor magnético

Modelos aplicaveis:
MHS2-16, 20, 25
MHS3-16, 20, 25
MHSJ3-16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80
MHSH3-186, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80
MHSH3-A32, 40, 50, 63, 80
MHSL3-16, 20, 25
MHS4-16, 20, 25
Para configurar o sensor magnético, insira o sensor magnético no sulco
de instalagdo da pinga da dire¢do indicada na seguinte figura.
Depois de definir a posi¢cdo, aperte o parafuso de retengdo para
montagem do sensor magnético incluido com uma chave de fenda de
ponta plana de relojoeiro.

Chave de fenda de ponta
chata de relojoeiro

Parafuso de montagem
do sensor magnético

N M2,5 x 4L

Sensor magnético

Nota) Ao apertar um parafuso de montagem do sensor magnético, use uma
chave de fenda de relojoeiro com um diametro de pegada de 5 a 6 mm.
O torque de aperto deve ser de aproximadamente 0,05 a 0,15 N-m.

Modelos aplicaveis:
MHS2-32, 40, 50, 63
MHS3-32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
MHSL3-32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
MHS4-32, 40, 50, 63

(1) Para configurar o sensor magnético, insira o sensor magnético no
sulco de instalagdo do cilindro como mostrado abaixo e fixe-o.

(2) Insira 0 sensor magnético no sulco de instalagdo do suporte do
sensor magnético.

(3) Depois de confirmar a posi¢do de detecgdo, aperte o parafuso de
montagem (M2,5) fixado a um sensor magnético e prenda-o sensor.

(4) Certifique-se de mudar a posi¢éo de deteccao no estado de (2).

Chave de fenda de ponta
chata de relojoeiro

Suportes de montagem
do sensor magnético
Sensor magnético,

Referéncia do suporte de montagem
do sensor magnético

X
N

Nota) Ao apertar um parafuso de retengao (M2,5), use uma chave de fenda de
relojoeiro com um didmetro de pegada de 5a 6 mm.
O torque de aperto deve ser de 0,05 a 1 N-m. Ele deve ser girado cerca
de 90° além do ponto em que o aperto pode ser sentido.
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Série MHS

Precaucoes especificas do produto 1

Leia antes do manuseio.

Montagem de pin¢cas pneumaticas/Série MHS

A montagem ¢é possivel em 2 diregdes.

Como montar uma pin¢a pneumatica

Como montar uma pinga pneumatica

Corpo roscado

Corpo roscado

Corpo com furo passante

Vfﬂ _w = 7 .
-~ T [/ / !
% S |
» Séries MHSJ3, MHSH3 ! Série MHS2
Série MHS2 et Torque | Profundidade | oo Torque
Profundidad: Modelo afalisos | maximo de | maximade | Model Grite AT 2
Modelo Parafusos m;ﬁ;ﬂﬂede iima do. aplicaveis | aperto N-m pavaﬁu{mﬂ : EED aplicaveis aperto N-m
aperto Nm P (o) WHSIS 60| w07 | 24 o ! MHS216D | M3x05 0,88
MHS2-16D | M4 x0,7 2.1 8 MHSH3 % ' ! TMHS220D | M3x05 0,88
MHS2-20D | M4 x 0,7 21 8 wHsI3, ! MHS2-25D M3 x 0,5 0,88
MHS2-25D | M4 x 0,7 21 8 MHsH3 20P| M4x07 | 21 S | TMHS2:32D | Max07 2,1
MHS2-32D | M5x 0,8 43 10 : - M 43
Hns2 520 WHS93 25l o | o . | _MHs2-40D 5x0,8 !
» M6 x 1 73 12 MHSH3 ! MHS2-50D M5 x 0,8 43
m:::-:gg M6 x 1 7.3 12 MHSJ3 5| M4x07 21 8 . __MHS2-63D M5x0,8 43
- M6 x 1 73 12 MHSH3 M5 x 0,8 2 1 U Qari
- RO 5RO, 9 séries MHS3, MHSL3
Séries MHS3, MHSL3 MHSJ3 40| M4x07 | 2.1 8 | ot Torque
Torque | Profundidade MHSH3 M5x 0,8 32 10 1 Modelo jRaiird méximo de
Parafusos | 19 maxima de ' plcaves aperto N-m
Modelo P maximo de MHSJ3 M5 x 0,8 3,2 10 |
aperto N-m L (mm) -50D . . ! MHS:
MHSH3 M6 x 1 73 12 ! MHSi:! -16D M3x0,5 0,88
m:gia 416D | M3x05 | 0,88 6 MHSJ3 | MBx1 73 12 ;
MHSH3 M8x125| 18 16 ; m::ia -20D M3x 0,5 0,88
m:gia 20D | M3x05 | 088 6 MHSJ3 oo | M x 1 73 12 }
MHSH3 M8 x 1,25 18 16 i MHS3 o5p M4 x 0,7 2,1
MHS3 ! MHSL3
25D | M4x07 | 2.1 6 !
MHSL3 [ﬁ | T
1 -32D M4 x 0,7 2,1
o4 | MHSL J ’
m:gia 32D | M4x07 | 21 6 iy 7 U ELD
! MHS3
: -40D M5 x 0,8 43
MHS3 _40p | Msx08 | 43 10 Il i MHSL3
MHSL3 3 [ ! i
; -50D M5 x 0,8 43
MHS3 50p | Msx08 | 43 10  [SES
MHSL3 —
1 -63D M6 x 1 7.3
MHS3 | MHSL3
ieus 63D | M6 x 1 73 12 !
Py Séries MHSH | WhS3 -80D M6 x 1 73
MHsL3 80P | Méx1 7.3 (2 (empurrador central) :
! MHS3
Torque [ Profindidade 1 ' -100D M8 x 1,25 18
Misia 1900 Mex125| 10| e e e —
P Lom b MHSS pen gk 15 36
MHS3 MHSH3-32DA | MHSL3 g
MiSLg-125D| M10x 15 | 36 20 MHSH3.320B| M5X08 | 3.2 10 |
. Série MHS4
Série MHS4 MHSH3-40DA !
érie MHSH3.40DB| M5X08 | 32 10 | - S Torque
! ; méximo de
Parafusos | 107998 | méxima de ' odelo aplicaveis aperto N-m
Modelo i méximo de MHSH3-50DA :
aperto N-m |P2r3fLears MHsH3-5008| M6 X1 7.3 12 ! "MHS4-16D | M3x05 0,88
MHS4-16D | M4 x 0,7 2,1 8 MHSH3-63DA B x 125 s o MHS4-20D M3x0,5 0,88
MHS4-20D | M4 x0,7 21 8 MHSH3-63DB| ° X 1 ' MHs4-25D M3 x0,5 0,88
MHS4-25D | Max0,7 | 2.1 8 MHSHa80DA| T " ! _MHs4-32D M4 x0,7 2,1
MHS4-32D | M5x 0,8 4.3 10 MHSH3-80DB ’ | MHS4-40D M5 x 0,8 4,3
MHS4-40D | M6 x 1 7,3 12 | MHS4-50D M5 x 0,8 43
MHS4-50D | M6 x 1 7.3 12 | MHS4-63D M5 x 0,8 43
MHS4-63D | M6 x 1 7.3 12 i
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Série MHS

Precaucoes especificas do produto 2

Leia antes do manuseio.

Montagem de pin¢cas pneumaticas/Série MHS

Séries MHSJ3, MHSH3

Modelo | Paralusos | Torque méximo
m:::é -20D M3x0,5 0,88
m:g;:; 25D M3 x 0,5 0.88

[T ]
7/
I
i
L
Séries MHSH

(empurrador central)

Parafusos Torque maximo
leitlle aplicaveis de aperto N-m
MHSH3-32DA
MHSH3-32DB | M4x07 21
MHSH3-40DA
MHSH3-40DB M4 x0,7 21
MHSH3-50DA
MHSH3-500B | M5x08 43
MHSH3-63DA
MHSH3-63DB Mopal 73
MHSH3-80DA
MHSH3-80DB M6 x 1 7.3

Nota) Ao usar furos passantes para montar os
modelos MHSJ3 e MHSHJ3, primeiro remova a
protecdo contra poeira do produto e, depois de
parafusé-lo no lugar, reinstale-a.

Como montar o adaptador no dedo

Monte os acoplamentos inserindo parafusos, etc. nas roscas de montagem fémeas
dos dedos e aperte com o torque mostrado na tabela abaixo.

Rosca fémea para
anexo de montagem

Parafusos Torque méximo
Modelo aplicaveis de aperto N-m
MHSCI-16D
MHSJ3-20D M3 x0,5 0,59
MHSH3-25D
MHSL3-32D
———— M4x07 1,4
MHSL3-40D
MHSL3-50D
————— M5x0,8 2,8
MHSL3-63D
MHSL3-80D M6 x 1 4,8
MHSL3-100D M8 x 1,25 12
MHSL3-125D M10x 1,5 24
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