Driver do servomotor de CA LTI 100 120 vea

de alimentacéo

Série LECS I:l Capacidade do motor [ERTIPIIZILIAY

Série LECSA (tipo entrada de pulso/tipo de posicionamento)

* Até 7 pontos de posicionamento na tabela de passos
*Tipo de entrada: entrada de pulsos
eEncoder de controle: encoder incremental de 17-bit (resolucéo:
131072 pulso/rev)
eEntrada paralela: 6 entradas
saida: 4 saidas

Tipo incremental

*Tipo de entrada: entrada de pulsos
eEncoder de controle: encoder absoluto 18 bits (resolugdo: 262144 pulso/rev)
eEntrada paralela: 10 entradas saida: 6 saidas

(C-Link

eDados de posicionamento/dados de configuracao de velocidade
e inicio/parada de operagao

*Posicionamento da mesa de até 255 pontos (quando 2 estacoes estiverem
ocupadas)

* Até 32 drivers conectaveis (quando 2 estacdes estiverem ocupadas) com
comunicacgao CC-Link

*Protocolo Fieldbus aplicavel: CC-Link (Ver. 1.10, velocidade max. de comunicagéo:
10 Mbps)

eEncoder de controle: encoder absoluto 18 bits (resolugdo: 262144 pulso/rev)

Série LECSS (Tipo SSCNET lll)

Tipo absoluto

*Compativel com a rede de sistema de controladores elétricos servo Mitsubishi
e Cabeamento reduzido e cabo 6tico SSCNET Il para conexao instantanea

*0 cabo 6tico SSCNET Il oferece resisténcia de ruido aprimorada

* Até 16 driver conectaveis com comunicacdo SSCNET llI

*Protocolo Fieldbus aplicavel: SSCNET Il

(Comunicagao ética de alta velocidade, velocidade max. bidirecional de comunicagéo:
100 Mbps)

eEncoder de controle: encoder absoluto 18 bits (resolugdo: 262144 pulso/rev)
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Driver do servomotor de CA
Tipo incremental

Série LECSA (tipo entrada de pulso/tipo de posicionamento)

Tipo absoluto

Série LECSB/LECSC/LECSS

(Tipo de entrada de pulso)

X

(Tipo de entrada direta de CC-Link)

3

(Tipo SSCNET Ill)

o
Como pedir Cag? I 1
BT LecsAE-ET § K
i o=
Tipo de driver - W
A |Tipo entrada de pulso/Tipo de posicionamento LECSA LECSB LECSC LECSS
(Para encoder incremental)
B '{g)o de B"I:jada ‘ge FTU:SE’ Tipo de motor compativel
ara encoder absoluto
|Simboloj Tipo Capacidade Encoder
c| T F:;g‘;iﬁ é’;fre;i S;U?S'L'"k S1 | Servomotor de CA (S2) 100 W
S3 | Servomotor de CA (S3) 200 W Incremental
S Tipo SSCNET Il S4 | Servomotor de CA (S4)* 400 W
(Para encoder absoluto) S5 | Servomotor de CA (S6) 100 W
Tensio da fonte de alimentagdo S7 | Servomotor de CA (S7) 200 W Absoluto
S8 | Servomotor de CA (S8)* 400 W
[1]100a 120 VCA, 50/60 Hz | pe—— § PR —
* Disponivel somente para tensao da fonte de
(2] 2002230 vCA, 5060 Hz | alimentag@o de “200 a 230 VCA”.
Dimensoes
LECSAL]
2x 06 furo de montagem 40 135
(Espessura da superficie de rolamento 5)\, [~ = ‘
d]
HHHHH 2000000000000
CNP1 =
| CNP1
CNP2
ol o { Nome do conector Descricdo
2l = CN1 Conector de sinal E/S
CN1 CN2 Conector do encoder
CN3 Conector de comunicagdo USB
w = CNP1 Cpneclor Sja 10m§ de_ .
alimentagao do circuito principal
=
Conector da fonte de
© CNP2 alimentagéo do circuito de controle
LECSB[J
1 uro de mentagem P 135 (para LECSBI-S5, 7)
(Espessura da superficie de rolamento 4) *T 170 (para LECSBLI-S8)
CN5
| CNS
CN6
oNa Nome do conector Descricéo
I CN1 Conector de sinal E/S
CN2 Conector do encoder
ON1 o 8 CN3 Conector de comunicagéo RS-422
CN4 Conector de bateria
CN5 Conector de comunicagédo USB
CN2 CN6 Conector do monitor analogo
Conector da fonte de alimentagao
CN4 CNP1 do circuito principal
Conector da fonte de alimentagao
©, il CNP2 do circuito de controle
Jd CNP3 Conector de alimentagéo de energia
B ES do servomotor
ateria * =
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Série LECS[]

Dimensodes
40
6 . 135 (para LECSCLI-S5, S7)
2 06 furo de montagem 170 (para LECSCL)-86)
(Espessura da superficie de rolamento 4)
=
onpr [ | oS
N CN3 Nome do conector Descrigao
E CN1 Conector CC-Link
CNP2 CN1 CN2 Conector do encoder
8 1 { 3 CN3 Conector de comunicagao RS-422
CNP3 oNG CN4 Conector de bateria
=2 o
[ CN5 Conector de comunicagao USB
U CN6 Conector de sinal E/S
CN2 Conector da fonte de alimentacao
CN4 = CNP1 do circuito principal ¢
Conector da fonte de alimentacao
B CNP2 do circuito de controle ¢
BateriaX Conector de alimentacao de
© 6 CNP3 energia do servomoto?'
* Bateria incluida.
LECSS
40
5] . 135 (para LECSS[I-S5, S7)
2 x 06 furo de montagem 170 (para LECSSC-S8)
(Espessura da superficie de rolamento 4) \|
=
CN5 Nome do conector Descricao
Conector do eixo frontal para cabo
CNP1 CN1A  |otico SSCNET Il
CN3
|~ Conector do eixo traseiro para cabo
CN1B  |otico SSCNET Il
CNP2
i | CN1A S CN2 Conector do encoder
a CNP3 T CN3 Conector de sinal E/S
N m CN4 Conector de bateria
CN2 CN5 Conector de comunicacao USB
= CNP1 Conector da fonte de alimentagao
CN4 do circuito principal
r Conector da fonte de alimentagao
CNP2 do circuito de controle
. Conector de alimentagao de energia
© Q—U- Bateriat CNP3 do servomotor

* Bateria incluida.
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Condutor do servomotor CA Série LECS

Especificacoes
Série LECSA
Modelo LECSA1-S1 | LECSA1-S3 | LECSA2-S1 | LECSA2-S3 | LECSA2-S4
Capacidade do motor compativel [W] 100 \ 200 \ 100 \ 200 400

Encoder compativel

Encoder incremental de 17 bits
(Resolugao: 131072 p/rev)

LAT3

=
m
m

Fontede | Tensdo da fonte de ali do[V] |Monofasico de 100 a 120 VCA (50/60 Hz) Monofasica de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
i 40| Flutuagdo de tenséo admissivel (V) Monofasico de 85 a 132 VCA Monofasico de 170 a 253 VCA
principal | Corrente nominal [A] 3,0 5,0 1,5 ‘ 2,4 ‘ 45
Fonte de Tensio da fonte de alimentago de controle [V] 24 VCC ‘LEJ
alimentagéo | Flutuag@o de tensao admissivel (V) 21,6a26,4VCC
de controle | corente nominal [A] 0,5 LEL
Entrada paralela 6 entradas
Saida paralela 4 saidas LEY
F éncia de pulso de entrada méx. [pps] 1 M (para receptor diferencial), 200 k (para colector aberto)
40 de faixa na posicéo [pulso] 0 a +65535 (unidade de pulso de comando) I-Es
Fungao E.m? excessivo : +3 rotagbAes ’W
Limite de torque Ajuste de parametro LEPS
icaca Comunicagao USB
Faixa de temperatura de trabalho [°C] 0 a 55 (sem congelamento) LER
Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (sem condensagao)
Faixa de temp de [°’C] —20 a 65 (sem congelamento) LEH
Umidade relativa de [%UR] 90 ou menos (sem condensagao)
Resisténcia do i [mMQ] Entre o alojamento e SG: 10 (500 VCC) LECD
Peso [g] 600 [ 700
Série LECSB
Modelo LECSB1-S5 | LECSB1-S7 | LECSB2-S5 | LECSB2-S7 | LECSB2-S8
Capacidade do motor compativel [W] 100 | 200 | 100 | 200 | 400
Encoder compativel Encoder absoluto de 18 bits
(Resolugao: 262144 plrev)
oo o | TS50 s fontecealimntagao [V] Monofasico de 100 a 120 VCA (50/60 H) MEEZ‘;Z 2253%5 j‘zg 8’ Sé ﬂ%@% oH;)z)
:Irli'::;?;cau Flutuagéo de tensdo admissivel (V) Monofasico de 85 a 132 VCA M-(I;rr:f:f?algi?;g?j; :(;SE?ZSSQISQA
Corrente nominal [A] 3,0 5,0 0,9 1,5 ‘ 2,6
Fontede | Tensio da fonte de alimentagéo de controle [V] |Monofasico de 100 a 120 VCA (50/60 Hz) Trifasico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
dl ; I‘ Flutuagéo de tenséo admissivel (V) Monoféasico de 85 a 132 VCA Monofasico de 170 a 253 VCA
e controle

Corrente nominal [A]

0,4 0,2

Entrada paralela

10 entradas

Saida paralela

6 saidas

F ia de pulso de entrada max. [pps]

1 M (para receptor diferencial), 200 k (para colector aberto)

Confi 40 de faixa na posicéo [pulso]

0 a +10000 (unidade de pulso de comando)

Funcio Erro excessivo +3 rotacbes
¢ Limite de torque Configuracao de parametro ou de entrada analoga externa (0 a 10 VCC)
o A

Comunicagao USB, comunicagao RS422 *1

Faixa de temperatura de trabalho [°C]

0 a 55 (sem congelamento)

Umidade relativa [%UR]

90 ou menos (sem condensacao)

Faixa de de ar [°’C] —20 a 65 (sem congelamento)
Umidade relativa de ar [%UR] 90 ou menos (sem condensagao)
Resisténcia do isol. [MQ] Entre o alojamento e SG: 10 (500 VCC)
Peso [g] 800 1000
*1 Comunicagao USB e comunicagao RS422 nao podem ser executadas ao mesmo tempo.
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Série LECS[]

Especificacoes
Série LECSC
Modelo LECSC1-S5 | LECSC1-S7 | LECSC2-S5 | LECSC2-S7 | LECSC2-S8
Capacidade do motor compativel [W] 100 | 200 | 100 200 | 400
Encoder compativel Encoder absoluto de 18 bits
(Resolugao: 262144 plrev)
Fonte d Tenséo da fonte de alimentagéo [V] Monofasico de 100 a 120 VCA Trifasico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
ontede ¥ (50/60 Hz) Monofasica de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
principal | Flutuagéo de tenséo admissivel (V) Monofasico de 85 a 132 VCA Trifasico de 170 a 253 VCA, monofasico de 170 a 253 VCA
Corrente nominal [A] 3.0 ‘ 5.0 0.9 ‘ 15 2.6
Tensao da fonte de alimentacao de controle [V] ~ Monofasico de 100 a 120 VCA Monofasico de 200 a 230 VCA
Fontede (50/60 Hz) (50/60 Hz)
de controle | Flytuaggio de tensio V) Monofasico de 85 a 132 VCA Monofasico de 170 a 253 VCA
Corrente nominal [A] 0,4 0,2
Protocolo Fieldbus aplicavel (Versao) Comunicagao CC-Link (ver. 1.10)
Cabo de conexao Cabo em conformidade com CC-Link ver. 1.10 (cabo de par trangado de 3 niicleos blindados)*1
Numero da estacdo remota 1a64
) Velocidace d comunicagéo ops] 16k [ 625 k [ 25M [ 5M [ 10M
0 ho cabo Comprimento do cabo geral maximo [m] 1200 ‘ 900 ‘ 400 ‘ 160 ‘ 100
de comunicagdo| E do cabo [m] 0.2 ou mais
Area de 50 de E/S 1 estagao ocupada (E/S remota 32 pontos/32 pontos)/(Registrador remoto de 4 palavras/4 palavras)
2 estagbes ocupadas (E/S remota 64 pontos/64 pontos)/(Registrador remoto de 8 palavras/8 palavras)
. . . Ate 42 (quando 1 estagao esta ocupada por 1 unidade), até 32 (quando 2 estagbdes estao ocupadas por
Numero de unidade de conectaveis 1 unidade), quando ha somente estagao de dispositivo remoto.
Entrada de registro remoto Disponivel somente com comunicacao CC-Link (2 estacoes ocupadas)
Disponivel somente com comunicagao CC-Link, comunicacao RS-422
. Comunicagao CC-Link (1 estagao ocupada): 31 pontos
3 N¢ de entrada do ponto da mesa Comunicagao CC-Link (2 estagbes ocupadas): 255 pontos
Metodone Comunicagao RS-422: 255 pontos
Disponivel somente com comunicagao CC-Link
Entrada do indexador de posicionamento | Comunicagao CC-Link (1 estagao ocupada): 31 pontos
Comunicagao CC-Link (2 estacbes ocupadas): 255 pontos
Funcéo de cc icacao Comunicagao USB, comunicagao RS-422 *2
Faixa de temperatura de trabalho [°C] 0 a 55 (sem congelamento)
Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (sem condensagao)
Faixa de temperatura de armazenamento [°C] —20 a 65 (sem congelamento)
Umidade relativa de ar 1to [%UR] 90 ou menos (sem condensagao)
Resisténcia do isolamento [MQ] Entre o alojamento e SG: 10 (500 VCC)
Peso [g] 800 [ 1000

Série LECSS

+1 Se o sistema compreende ambos os cabos em conformidade com o CC-Link ver. 1.00 e ver. 1.10, as especificacdes da ver. 1.00 sao aplicadas as extensoes
do cabo e ao comprimento do cabo entre as estacoes.
*2 A comunicagao USB e comunicagao RS422 nao podem ser executadas ao mesmo tempo.

Modelo

LECSS1-S5 | LECSS1-S7 | LECSS2-S5 | LECSS2-S7 | LECSS2-S8

C:

p do motor pativel [W]

100 | 200 | 100 | 200 | 400

Encoder compativel

Encoder absoluto de 18 bits
(Resolugao: 262144 pirev)

Fonteds | Tensio da fonte de alimentagdo [V] Monofasico de 100 a 120 VCA Trifasico de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)

aimenta. | | ooo0 datonte de alimentagao (50/60 Hz) Monofasica de 200 a 230 VCA (50/60 Hz)

;‘r'l: cipal Flutuagéo de tens@o admissivel (V) Monofasico de 85 a 132 VCA Trifasico de 170 a 253 VCA, monoféasico de 170 a 253 VCA
Corrente nominal [A] 3.0 ‘ 5.0 0.9 ‘ 1.5 ‘ 2.6

Fontede | Tensio dafonte de alimentagao de controle [V] Monoféasico de 100 a 120 VCA Monofasico de 200 a 230 VCA

e (50/60 Hz) (50/60 Hz)

‘C’::“:OT: Flutuagéo de tenséo admissivel (V) Monofasico de 85 a 132 VCA Monofasico de 170 a 253 VCA
Corrente nominal [A] 0,4 0,2

Protocolo Fieldbus aplicavel SSCNET Il (comunicagao otica de alta velocidade)

Funcéo de comunicacao Comunicagao USB

Faixa de temperatura de trabalho [°C] 0 a 55 (sem congelamento)

Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (sem condensagao)

Faixa de temperatura de armazenamento [°C] —20 a 65 (sem congelamento)

Umidade relativa de armazenamento [%UR] 90 ou menos (sem condensagao)

Resisténcia do i [MQ] Entre o alojamento e SG: 10 (500 VCC)

Peso [g] 800 1000
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Condutor do servomotor CA Série LECS D

Exemplo de cabeamento de fonte de alimentacao: LECSA

LECSAL]-[]
Fonte de alimentagéo do circuito NFB _JoNP1 LAT3
principal —X — L1 Resistor
Monofésico de 200 a 230 VCA ou ' regenerativo LEF
monofasico de 100a120VCA — X = L2 embutido U

—
m
—

@§<c
-
m
-

= |[=
m | m
0| =<

= Protetor do circuito
Fonte de alimentagéo do

circuito de controle de 24 VCC

CN2 Detector

—r
mm
-l
wn<

-
m
=

—
m
==

—
m

‘ Conector da fonte de alimentagao do circuito principal: CNP1 | * Acessorio

Nome do terminal Funcao Details @ (cHl ]@
@ - Deve ser aterrado através de conexéo do terminal de aterramento do L
Protego de aterramento (PE) | seryomotor e da protecéo de aterramento (PE) do painel de controle. @ (cm| ]@
T
L1 amg:“iaigo Conecta a fonte de alimentagao com circuito principal. L | ]@
o ciroutto LECSAT1: monofasico de 100 a 120 VCA, 50/60 Hz 3
L2 principal LECSA2: monofésico 200 a 230 VCA, 50/60 Hz L (@ ]@
p Terminal para conectar opgao de regeneragao P ]@
: B LECSA[I-S1: Nao conectado no momento do envio. c | ]@
Opcao de regeneragdo | | ECSA[]-S3, S4: Conectado no momento do envio. I
c * Se a opgdo de regeneracao é requerida para “selecao V] ( ]@
de modelo”, conecte a esse terminal. v € ]©
U Alimentagao de energia do servomator (U) T
V[ Aimentagio de enega dosenamotor v) | Conecta ao cabo do motor (U, V, W). w ] ]@
W | Aimentagéo de energia do servomator (W) 8
Conector da fonte de alimentacéo do circuito de controle: CNP2| * Acessorio
24v | ]@
INome do terminal Fungao Detalhes L
24v Fonte de alimentagao do Lado de 24 V da fonte de alimentacao do circuito ov |d ]©
circuito de controle (24 V) | de controle (24 VCC) fornecido & unidade
ov Fonte de alimentagao do Lado de 0 V da fonte de alimentacdo do circuito
circuito de controle (0 V) de controle (24 VCC) fornecido a unidade
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série LECS |:|

Exemplo de cabeamento de fonte de alimentacao: LECSB, LECSC, LECSS

LECSB1-[]

NFB
LECSC1-U Monofasicode %
LECSS1 -D 100 a 120 VCA H:/I

5 Motor

| Opgéo de regeneragho| |
Detector

LECSB2-[]
LECSC2-[]
LECSS2-[]

Para monofasico 200 VCA

NFB NFB
Monofas —X CNP3 Trifasico —X
ico de i A de 200 a !
200a DY T LY N\Wotor 230 VCA ‘
230 VCA LV o—] v —
LWo— w
_PE| .
" opgiode T (S8 [ e
{__tegeneragdo__ | | } Opg@o de regeneracio |
CN2 Detector

Nota) Para monofésico 200 de 230 VCA, a fonte de alimentacdo deve ser conectada aos terminais L1 e L2, com nada conectado ao L3.

Conector da fonte de

a0 do circuito principal: CNP1| * Acessorio

Para trifasico 200 VCA

Funcéo Detalhes
L1 Fonte de Conecta a fonte de alimentagao com circuito principal.
L alimentagao | LECSB1/LECSC1/LECSS1: monofasico de 100 a 120 VCA, 50/60 Hz terminal de conexéo: L1, L2
do C'“?“"IO LECSB2/LECSC2/LECSS2: monofasico de 200 a 230 VCA, 50/60 Hz terminal conexéo: L1, L2
Ls principal Trifésico de 200 a 230 VCA, 50/60 Hz terminal de conexao: L1, L2, L3
N N&o conecte.
P1 i
o Conecte entre P1 e P2. (Conectado no momento do envio.)

Conector da fonte de alimentagao do circuito de controle: CNP2 | * Acessorio

CNP3|
i u ! v Motor
LV oo v
Woi—w
_PE|
CN2 Detector
Exemplo de
visualizacao
= de frente
s LECSB
L2 @
L3 @

Funcéo Detalhes
P Opgéo de Conecte entre P e D (conectado no momento de envio).
C . * Se a opgdo de regeneracdo € requerida para “selegdo de modelo”,
D regeneragao conecte a esse terminal.
L1 Fonte de Conecta a fonte de alimentagéo do circuito de controle.
alimentagdo do | LECSBY/LECSC1/LECSS1: monofsico de 100 de 120 VCA, 50/60 Hz terminal de controle: L11, L21
L circuito de controle | LECSB2/LECSC2/LECSS2: monofésico de 200 a 230 VCA, 50/60 Hz terminal de conexdo: L11, L21
21 Trifésico de 200 a 230 VCA, 50/60 Hz terminal de conexdo: L11, L21

Conector do motor: CNP3 | * Acessdrio

Funcéo Detalhes
U |Aimentagdo de energia o servomotor (U)
V_ |Aimenlagao de energiado senvomolor (V)| Gonecta a0 cabo do motor (U, V, W).
W |Aimentagao de energia do sevomotor (W)
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Condutor do servomotor cA Série LECS[]

Exemplo de cabeamento do controle de sinal: LECSA
LECSA[I-[J

Esse exemplo de cabeamento mostra a conex&o com uma CLP (FX3U-[J[IMT/ES) produzido por Mitsubishi Electric, como utilizada no
modo controle de posi¢do. Consulte o manual de operagdo LECSA e qualquer literatura técnica ou manuais de operacéo para o CLP e
unidade de posicionamento antes de conectar a outro CLP ou unidade de posicionamento.

) 2 m ou menos o9 )

PLC |
FX3U-CI[JMT/ES (produzido por Mitsubishi Electric)
SIS
24V j LECSA
ov Nota 4) Nota 4)
Fonte de L o) CN1 CN1 o
gmemagéo ) . 24 V‘CC DICOM| 1 9 |ALM RA1 Falha Nota3)
IL N I OPC| 2 1
12 | MBR RA2 Intertravamento
‘ I o DocoM| 13 Intertray
Y000 T PP | 23 eletromagnética
Y010 " NP | 25
‘ 10 m ou menos

15 LA TV‘ 7777777777777 ‘W‘ Detector de pulso da fase A
Y004 CR| 5 16 | LAR | —— (Driver de linha diferencial)
COM2 17 LB : : — Detector de pulso da fase B

{—A—ﬁ—r 18 | LBR [ —— (Driver de linha diferencial)
XOoo ; INP | 10 19 | LZ —= Detector de pulso da fase Z

{—:—’/—A—( 20 | LZR [~ : +— (Driver de linha diferencial)
XOoo RD | 11 14 | LG ﬁ 777777777777 7 Controle comum
Xooo

OP | 21 Placa| SD
H—~— LG | 14
A
k SD |Placa

COM3 f
(

Nota 4)

CN1

Parada forcada I~ Em1| 8

Servo LIGADO —— 1 SON| 4

Reset ———RES| 3
[

Rotag&o para frente em final de curso T~ |sP 6
Rotagao inversa para fim de curso $—— ~——— LSN | 7

10 m ou menos

CNP1
Note 1)

]

Nota 1) Para prevenir choque elétrico, certifique-se de conectar o conector da fonte de alimentagdo (CNP1) do terminal protetor de aterramento (PE) ao painel de
controle de prote¢do aterrada (PE).

Note 2) Para uso de interface, alimentagdo de 24 VCC +10% 200 mA, usando um fonte externa. 200 mA é o valor quando todos os sinais de comando E/S sédo
usados, e reduzir o nimero de entradas/saidas pode reduzir a capacidade atual. Consulte 0 "Manual de Operagéo" para interface atual requerida.

Nota 3) A falha (ALM) esta LIGADA durante condi¢des normais. Quando estiver DESLIGADA (soa o alarme), pare o sinal do sequenciador utilizando um programa
sequenciador.

Nota 4) Os mesmos sinais sao conectados dentro da unidade.

Nota 5) Para a entrada de pulso de comando com um método de coletor aberto. Quando uma unidade de posicionamento carregou com uma linha diferencial, &
usado 0 método de unidade de 10 m ou menos.
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Série LECS [ ]

Exemplo de cabeamento do controle de sinal: LECSB

Esse exemplo de cabeamento mostra a conexao com uma unidade de posicionamento (QD75D) produzido por Mitsubishi Electric, como
utilizada no modo controle de posi¢ao. Consulte o manual de operagao LECSB e qualquer literatura técnica ou manuais de operagcao
para o CLP e unidade de posicionamento antes de conectar a outro CLP ou unidade de posicionamento.

Unidade de LECSB
posicionamento Nota2)
QD75D (produzido por 24VCC Nota &)
Mitsubishi Electric) CN1
Nota 4)
21 |DICOM
ot +—1 Falha Nowo)
Dicom) 20 48 | ALM RA1
CLEARCOM| 14 DOCOM| 46 Bt Detecgao de velocidade zero
CLEAR | 13 CR | 41 2 | z5P i B Limitagao de torque
mr
RDYCOM | 12 25 | TLC RA3 - ‘ !
READY11 RD | 49 B Conclusao de posicionamento
PULSE F+ | 15 PP | 10 24 | INP RA4
PULSEF- | 16 PG 11
PULSE R+ | 17 NP | 35 __10moumenos
PULSER- | 18 NG | 36 4 LA |7 ~Z—~ Detector de pulso da fase A
PGO 9 Lz 8 5 |LAR [ L1~ (Driver de linha diferencial)
PGO COM| 10 LzrR| 9 6 | LB [ = Detector de pulso da fase B
LG 3 7 | LBR [ 1 (Driver de linha diferencial)
SD_|Placa S— ———x— Controle comum
10 m ou menos Nota5) 34 | LG ‘@;T == Controle comum
33 | OP —— Detector de pulso da fase Z
1 |P15R ? 7777777 ‘A (Coletor aberto)
Plate| SD
10 m ou menos — 2 m ou menos
CN1
Parada de emergéncia % EMG| 42
Servo LIGADO I—— 1 SON| 15 Notad)
Reset t—— | RES | 19 CN6
Controle de proporgao +—————— PC | 17 3 MOt ————+ +10vce  Monitor analogico 1
Selecao de limite de torque externo ¢—— —— TL | 18 1 LG -

2 i U N +10 VCC § ot
Rotagao para frente em final de curso LSP | 43 2 MO2 Monitor analbgico 2
Rotagao inversa para fim de curso I~ fIoN| 4 2 m ou menos

Configuragao limite superior N , DOCOM) 47

oo P M———%P15R| 1
lelt'e fie torque : : TLA | 27
analogico de +10 i i G | 28
V/torque maximo 2\ S, @
SD |Placa
2 m ou menos
PE bt

Nota 1) Para prevenir choque elétrico, certifique-se de conectar o conector da fonte de alimentagao (CNP1) do terminal protetor de aterramento (PE) ao
painel de controle de protecao aterrada (PE).

Nota 2) Para uso da interface, fornega 24 VCC +10% 300 mA usando uma fonte externa.

Nota 3) A falha (ALM) esta LIGADA durante condi¢des normais. Quando estiver DESLIGADA (soa o alarme), pare o sinal do sequenciador utilizando um
programa sequenciador.

Nota 4) Os mesmos sinais sao conectados dentro da unidade.

Nota 5) Para entrada de pulso de comando com um método de unidade de linha diferencial. Para método de coletor aberto, 2 m ou menos.
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Condutor do servomotor CA Série LECS

Exemplo de cabeamento do controle de sinal: LECSC

LECSC
Nota 2) CN6 N
24 VCC B
Fonte de CN6 14 | RD RA1
—J DicoM| 5 15 | ALM RA2
DOCOM| 17 Bt
Parada forgada —I~—JEmMG| 1 16 | zP RA3
Cavalete de proximidade t— >~ Ipog| 2
Rotagao para frente em final de curso +—+~ T1sp| 3 %
Rotagao inversa para fim de curso I~ TIsN| 4 18 | LZ ﬁ:
10 m ou menos 26 [LZR 1 1 1 1
24 | LAR T
25 | LBR —
28 |G f——
Placa| SD >
PE Nota 1)
CN1
CC-Link

Pronto
Falha Nota 3)

Posicao inicial de retorno para continuagao

Detector de pulso da fase Z
(Driver de linha diferencial)

Detector de pulso da fase A
(Driver de linha diferencial)

Detector de pulso da fase B
(Driver de linha diferencial)

Controle comum

Nota 1) Para evitar choques elétricos, certifique-se de conectar o terminal aterrado de prote¢cao da unidade (PE) (marcado X) ao painel de controle de

prote¢zo aterrada (PE).

Nota 2) Para uso da interface, forneca 24 VCC +10% 150 mA usando uma fonte externa.

Nota 3) A falha (ALM)
programa sequenciador.

O
2

esta LIGADA durante condigbes normais. Quando estiver DESLIGADA (soa o alarme), pare o sinal do sequenciador utilizando um
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série LECS[ ]

Exemplo de cabeamento do controle de sinal: LECSS

10 m ou menos

10 m ou menos

LECSS
Nota 2) Nota 4) Nota 4)
24 VCC CN3 CN3
DICOM| 5 13 | MBR RA1
DOCOM| 3 Bt de trava Nota 2)
Parada forgada +——T~———— EM1 | 20 9 | INP RA2
- R ¢ jf Posicao de entrada
Limite de curso superior (FLS) D11 2 15 | ALM RA3
Limite de curso inferior (RLS) b~ D12 | 12 £t Falha Nota 3)
Cavalete de proximidade (DOG) —— ———— D13 | 19 10 |DICOM————
6 LA : : Detector de pulso da fase A
16 | LAR : ! (Driver de linha diferencial)
7 | LB : Detector de pulso da fase B
17 | LBR ! (Driver de linha diferencial)
8 LZ - : Detector de pulso da fase Z
18 | LZR : . (Driver de linha diferencial)
il LG T J‘ Controle comum
Controlador 4 | MO1 Monitor analogico 1
de sistema 1 LG
servo 14 | MO2 Monitor analogico 2
Cabq otico SSCNET 1] Nota5) CN1A
F (Opcional) ml r] Placa| SD
L L [
2 m ou menos
CN1B

Cabo otico SSCNET |[I] Nota 5)

(Opcional) LECSS
CN1A (Eixo 3)
[] Swi
CN1B
—

1 LECSS
CN1A (Eixo n)
SWi1
CN1B
Tampa Nota 8)

184

CN1A

!

CN1B

!

i

Nota7)

Nota 1)

LECSS

(Eixo 2)
SWi1

Nota 6)

Nota7)

Nota 6)

Nota7)

Nota 6)

Nota7)

O

Nota 1) Para evitar choques elétricos, certifique-se de
conectar o terminal aterrado de protecao da unidade
(PE) (marcado ©) ao painel de controle de protecao
aterrada (PE).

Nota 2) Para uso da interface, fornega 24 VCC +10% 150 mA
usando uma fonte externa.

Nota 3) A falha (ALM) esta LIGADA durante condigdes
normais.

Quando estiver DESLIGADA (soa o alarme), pare o sinal do
sequenciador utilizando um programa sequenciador.

Nota 4) Os mesmos sinais sao conectados dentro da
unidade.

Nota 5) Use os cabos oticos SSCNET Il a seguir.
Consulte “cabos oticos SSCNET III” a pagina 185,
para modelos de cabos.

\ Cabo | Modelo de cabo_|c:

|Cabo dptico SSCNET IIl| LE-CSS-[] | 0,15ma3m |

Nota 6) Conexdes a partir do eixo 2 em diante estao omitidas.

Nota 7) Podem ser configurados até 16 eixos.

Nota 8) Certifique-se de colocar uma tampa na CN1A/CN1B
nao usada.

do cabo‘




Opcionais

Condutor do servomotor CA Série LECS

Cabo do motor, cabo da trava, cabo do encoder (LECS[] comum)

LE-CS
Tipo de motor

Servomotor de CA|

Descri¢ao do cabo

M Cabo do motor .
e Tipo de cabo
B Cabo da trava B Cabo padiao

E | Cabo do encoder p

ﬂ Cabo robotico

Comprimento do cabo (L) [m]
2

2
5 5
A 10

LE-CSM-XX: cabo do motor

a<
. |

(30)

LE-CSB-: cabo da trava

@
= K

(29,6) L

LE-CSE-00: cabo do encoder

o
(30) L

* LE-CSM-S0J & MR-PWS1CBLOM-AC-L produzido por Mitsubishi Electric.
LE-CSB-S[J & MR-BKS1CBLOM-AC-L produzido por Mitsubishi Electric.
LE-CSE-SU & MR-J3ENCBLOM-ALI-L produzido por Mitsubishi Electric.
LE-CSM-ROO & MR-PWS1CBLOM-AC-H produzido por Mitsubishi Electric.
LE-CSB-ROC & MR-BKS1CBLOM-AL-H produzido por Mitsubishi Electric.
LE-CSE-RC & MR-J3ENCBLICIM-AC-H produzido por Mitsubishi Electric.

Conector de E/S

LE-CSN

Tipo de driver

A LECSA, LECSC
B LECSB
s LECSS

LE-CSNA LE-CSNB LE-CSNS

37,2
52,4
33,3

* LE-CSNA: 10126-3000PE (conector)/10326-52F0-008 (ref. do kit de
cartucho) produzido por 3M ou item equivalente.

LE-CSNB: 10150-3000PE (conector)/10350-52F0-008 (ref. do kit de
cartucho) produzido por 3M ou item equivalente.

LE-CSNS: 10120-3000PE (conector)/10320-52F0-008 (ref. do kit de
cartucho) produzido por 3M ou item equivalente.

O

;Diregéo do conector

—
1

Lado do eixo contador

- Tyt

/ ginD

]

—{ -

— F

Cabo 6ptico SSCNET Il
LE-CSS -

Tipo de motor

Comprimento do cabo

[ 'S [servomotor de CA

L| 015m

Descricédo do cabo K 0,3m

['S JCabo bptico SSCNET Iil] J| o05m
* LE-CSS-0J & MR-J3BUS[IM L tm
Produzido por Mitsubishi Electric. 3 3m

Opcao de regeneracao (LECSL] comum)
LEC-MR-RB-

Tipo de opc¢ao de regeneracao

032 ‘Ahmenlaqﬁu de energia regenerativa permitida 30 W \

12 ‘Ahmenlap“ao de energia regenerativa permitida 100 w‘

O Opcao de regeneragao de confirmagao a ser usada

em “selecao de modelo”.

LA .
15 | g <)
06 24 ® ®
orificio
8 8 3 5.1
® [R
© =l o) Lc Lo
LB
Dimensées (mm)

Modelo LA | LB | LC | LD
LEC-MR-RB-032 | 30 119 99 1,6
LEC-MR-RB-12 40 169 | 149 2

* MR-RB- produzido por Mitsubishi Electric.
185
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Série LECS[]

Opcionais

.-
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B

M\H\H\mﬂhh

= P E P e Cabo USB
sl g = g S,
PC Software de configuragdo
LECSA LECSB LECSC LECSS (MR Configurator™)
Drivers

Software de configuracao (MR Configurator™) (LECSA, LECSB, LECSC, LECSS em comum)

LEC-MR-SETUP221
Exibir idioma
[ Nada [Versao em japonés|
[_E [ Versdoem inglés |
* MRZJW3-SETUP221 produzido por Mitsubishi Electric.

Consulte o site da Mitsubishi Electric para informag6es atualizadas de versao e ambiente operacional.
MR Configurator™ é marca registrada ou marca comercial da Mitsubishi Electric.

Ajuste, exibicdo em formato de onda, diagnéstico, parametro de leitura/gravacéo e operacéo de teste podem ser realizados em um PC.

Compativel com PC

Ao usar o software de configuragao (MR Configurator™), use um PC compativel com IBM PC/AT que atende as seguintes condicdes de
operagao.

Requisitos de hardware

Software de configuragao (MR Configurator™)

Equipamento LEC-MR-SETUP2210]

Windows®98, Windows®Me, Windows®2000 Professional,
s0 Windows®XP Professional/Home Edition,
Windows Vista® Home Basic/Home Premium/Business/Ultimate/Enterprise

Nota 1) Nota 2) Nota 3) . N . . N
PC Windows®7 Starter/Home Premium/Professional/Ultimate/Enterprise

Espaco disponivel em HD 130 MB ou mais

Interface de comunicagéo Use a porta USB

Resolucéo 1024 x 768 ou mais
Display Deve ser capaz de exibir em alta cor (16 bits).
O conector com o PC acima

Teclado O conector com o PC acima
Mouse O conector com o PC acima
Impressora O conector com o PC acima
Cabo USB LEC-MR-J3USB Nota 4, 5)

Nota 1) Antes de utilizar um PC para configurar um método de programa/método de tabela de ponto LECSA ou entrada de tabela de ponto LECSC,
atualize para a vers@o C5 (versdo em japonés)/versdo C4 (versdao em inglés). Consulte o site da Mitsubishi Electric para informagées de
atualizagéo de versao.

Nota 2) Windows, Windows Vista e Windows 7 sao marcas registradas da Microsoft Corporation, nos Estados Unidos e/ou em outros paises.

Nota 3) Este software pode ndo executar corretamente dependendo do PC utilizado.

Nota 4) Nao compativel com 64 bits Windows® XP e 64 bits Windows Vista®.

Nota 5) Solicite cabo USB separadamente.

Cabo USB (3 m) Bateria (somente para LECSB, LECSC ou LECSS)
* MR-J3USB produzido por Mitsubishi Electric. *MR-J3BAT produzido por Mitsubishi Electric.

Conector de cabo de PC e unidade ao usar o software de Bateria de substitui¢ao.

configuracado (MR Configurator™). Dados de posicao absoluta sdo mantidos por meio da instalagao

N&o use qualquer outro cabo que nao seja esse. da bateria na unidade.

U L
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Manual de operacoes.

Precaucées especificas do produto 1
Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 38 para obter as Instru¢ées de seguranca.
Para saber sobre as Precauc¢ées do atuador elétrico, consulte as paginas2a7eo

Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

\ Esquemal/selecédo \

\ Manuseio \

A\ Atencao
1. Use a tens@o especificada.

Se a tensao aplicada for maior do que a tensao
especificada, pode ocorrer mau funcionamento e dano a
unidade. Se a tenséo aplicada for menor do que a tensao
especificada, existe a possibilidade de que a carga nao
possa ser movida devido a queda interna de tensao.
Verifique a tenséo de operacéo antes de iniciar. Também,
confirme que a tensdo de operacdo nédo caia abaixo da
tensao especificada durante a operagao.

2. Nao use produtos que estejam fora das especificacoes.

Caso contrario, pode ocorrer incéndio, mau funcionamento
ou dano a unidade/atuador. Verifique as especificacdes
antes do uso.

3. Instale um circuito de parada de emergéncia.

Instale uma parada de emergéncia fora do encapsulamento,
que seja facil de alcancar o operador para que ele possa
parar a operagdo do sistema imediatamente e interceptar
a fonte de alimentacéo.

. Para fprevemr o perlgo ou dano devido a uma avaria ou
mau funcionamento desses produtos, que podem ocorrer
com uma certa probabilidade, um sistema de backup
deve ser providenciado com antecedéncia usando uma
estrutura de multipla camada ou fazendo um projeto de
equipamento de seguranca contra falhas, etc.

5. Se ha risco de incéndio ou lesdao pessoal devido a
geracd@o de calor anormal, faiscas, fumaga gerada pelo
produto, etc., desligue a fonte de allmentagao do produto
e do sistema imediatamente.

IS

\ Manuseio

A\ Atencao

1. Nunca toque dentro na unidade e de seus dispositivos
periféricos.

De outra forma, pode resultar em choque elétrico ou
falha.

2. Nao opere ou configure o equipamento com as maos
molhadas.

Caso contrario, pode resultar em choque elétrico.

3. Nao use produto danificado ou com falta de compo-
nentes.

Pode resultar em choque elétrico, incéndio ou ferimento.
4. Use apenas a combinacgéao especificada entre o atuador
elétrico e a unidade.

Caso contrario, pode ocorrer dano a unidade ou ao
equipamento.

5. Cuidado para nao tocar, ser tocado ou atingido pela
peca de trabalho enquanto o atuador estiver movendo-se.
Isso pode resultar em ferimentos.

6. Nao conecte a fonte de alimentacao ou ligue o produto
até que seja confirmado que a peca de trabalho pode ser
movida com seguranca na area em que pode ser alcan-
cado pela peca de trabalho.

Caso contrario, o movimento da peca de trabalho pode
causar um acidente.

7. Nao toque o produto quando ele estiver energizado e
por algum tempo depois que a energia tiver sido desco-
nectada, visto que ele estara muito quente.

Caso contrario, ele pode causar queimaduras devido a
alta temperatura.

8. Verifique a tensao usando um testador, no minimo, 5
minutos depois do desligamento ao executar a instala-
c¢édo, cabeamento e manutencéo.

Caso contrario, pode ocorrer choque elétrico,
ou ferimento.

incéndio

O

SVC

A\ Atencdo LAT3

9. Eletricidade estatica pode causar mau funcionamento ou LEF
danos a unidade. Nao toque a unidade enquanto a fonte
de alimentacao € fornecida a ela.

Tome medidas de seguranca suficientes para eliminar a |LEJ
eletricidade estatica quando €é necessario tocar a
unidade para a manutencao.

10. N&o utilize os produtos em uma area onde eles podem LEL
se expor a poeira, pé metalico, aparas de maquinario ou
respingos de agua, 6leo ou produtos quimicos. LEY

Caso contrario, pode resultar em falha ou mau
funcionamento. LES

11. Nao utilize produtos em um campo magnético.

Caso contrario, pode resultar em falha ou mau LEPY
funcionamento. LEPS

12. Ndo utilize os produtos em um 1ite onde
presentes gases, liquidos ou outras substancias LER
inflamaveis, explosivas ou corrosivas.

Caso contrario, pode resultar em explosao ou corrosao. LEH

13. Evite radiacdo de calor de fontes fortes de calor, assim
como luz direta do sol ou caldeira.

Caso contrario, pode ocorrer uma falha a unidade ou a seus
dispositivos periféricos.

14. Nao use os produtos em ambiente com mudanca ciclica
de temperatura.

Caso contrario, pode ocorrer uma falha a unidade ou a seus
dispositivos periféricos.

15. Nao use os produtos em ambientes onde possa existir
sobretensao.

Dispositivos (elevadores do tipo solenoide, fornalhas de
inducdo de alta frequéncia, motores etc.) que geram
uma grande quantidade de sobretensdo em torno do
produto podem levar a deterioracdo ou dano aos
circuitos internos dos produtos. Evite fornecimento de
geracao de sobretensao e linhas cruzadas.

16. Nao instale esses produtos em um local sujeito a
vibracao e impacto.

Caso contrario, pode
funcionamento.

17. Quando uma carga de geracao de sobretensdo, como
um relé ou uma valvula solenoide, é diretamente
acionada, use o produto que incorpora um elemento de
absorcao de sobretenséo.

resultar em falha ou mau

\ Montagem

A\ Atencao
1. Instale a unidade e seus dispositivos periféricos em
materiais a prova de fogo.
Direcionar a instalacdo para ou proxima do material
inflamavel pode causar incéndio.
2. Nao instale esses produtos em um local sujeito a
vibracéo e impacto.
Caso contrario, pode resultar em falha ou mau
funcionamento.
3. A unidade deve ser montada em parede vertical, na
direcao vertical.
Também, nao cubra as conexdes da unidade de
succao/exaustao.
4. Instale a unidade e seus dispositivos periféricos em
uma superficie plana.
Se a superficie de montagem néo for plana ou irregular,
uma forca excessiva pode ser aplicada ao alojamento e
outras partes, resultando em mau funcionamento.
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Manual de operacoes.

Precaucées especificas do produto 2
Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 38 para obter as Instru¢oes de seguranca.
Para saber sobre as Precauc¢ées do atuador elétrico, consulte as paginas2a7eo

Baixe-o em nosso site, http://www.smcworld.com

\ Fonte de alimentacédo \

\ Manutencao

A\Cuidado

1. Use uma fonte de alimentagdo com baixo nivel de
ruido entre a alimentacgao de energia e o solo.

Nos casos em que o ruido € alto, use um transformador
de isolamento.

2. Tomar as medidas adequadas para evitar sobretensao
de raios. Aterrar supressor de sobretensao de raios
separadamente do aterramento da unidade e seus
dispositivos periféricos.

\ Cabeamento

A\ Atencao

1. A unidade sera danificada se uma fonte de alimenta-
cao comercial (100V/200V) for adicionado a unidade de
alimentacdo de energia de servomotor (U, V, W).
Certifique-se de verificar o cabeamento, tais como
erros de cabeamento ao ligar a fonte de alimentacgao.

. Conecte as extremidades dos fios U, V, W do cabo do
motor corretamente para as fases (U, V, W) da alimen-
tacdo de energia do servomotor. Se esses fios nao
combinam, ele ndo é capaz de controlar o servomotor.

N

\ Aterramento

A\ Atencéao

1. Para aterramento do atuador, conecte o fio de
cobre do atuador ao terminal de protecdo do terra
do driver (PE) e conecte o fio de cobre da unidade a
terra, pelo terminal de protecdo do painel de
controle. (PE).

Nao os conecte diretamente ao terminal de protecao
do painel de controle (PE).

Painel de controle

Driver

o] |1 ]

Terminal PE J Atuador

2. No caso improvavel de que o mau funcionamento é
causado pelo aterramento, ele pode ser desligado.

188

A\ Atencao
1. Realize verificagoes de manutencao periodicamente.
Confirme se o cabeamento ou parafusos nao estdao
soltos.
Parafusos ou fios soltos podem causar
funcionamento inesperado.
2. Realizar uma inspecao funcional adequada e um
teste apos a conclusao da manutencao.
Em caso de quaisquer anomalias (se o atuador nao se
move ou o equipamento ndo funcione corretamente,
etc), suspender a operagao do sistema.
Caso contrario, o mau funcionamento inesperado
pode ocorrer, e a seguranga nao pode ser garantida.
Realizar um teste da paragem de emergéncia para
confirmar a seguranca do equipamento.
3. Nao desmontar, modificar ou reparar a unidade ou
seus dispositivos periféricos.
4. Nao coloque nada condutor ou inflaméavel no
interior da unidade.
Caso contrario, pode ocorrer incéndio.
5. Nao realizar teste de resisténcia do isolamento ou
teste de tensao suportada de isolamento.
6. Reservar um espaco suficiente para manutencao.
Projetar o sistema para que ele permita espaco
necessario para manutencao.

mau
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