Atuadores elétricos

Série LEY
Tipo haste/Tipo haste-guia

s
Tipo haste série LEY

Curso longo:
Max. 500 mm (LEY32, 40)

Variagdes de montagem

sMontagem direta: 3 direcoes, Montagem de suporte: 3 tipos
#Tanto o controle de posicionamento quanto o de pressionamento podem
ser selecionados.

Possivel segurar o atuador ao puxar a haste para uma pega de trabalho, etc.
Tipo de motor em linh

: < . Tipo haste/ tEFg
| ' Len_
@ Tipo haste-guia Série LEYG Tamanhor 16, 25, 32,40 | EEH

Carga final lateral: 5 vezes mais* 4\ LECD

* Comparado ao tipo haste, tamanho 25 e curso 100

Compativel com bucha deslizante e rolamento de
bucha de esferas.

>,
Compativel com carga de momento e batente h\)%l;// = R <
RQ;V\ & . ¥

(bucha deslizante). el =

+Tanto o controle de posicionamento quanto o de pressionamento podem 2 . (\; \va

ser selecionados. Tipo haste-guia

Possivel segurar o atuador ao puxar a haste para uma peca de trabalho, etc. TIpO haste_guia/

Tipo de motor em linha
Servomotor CA R

* Nao aplicavel a UL.

Tipo haste série LEY RIIIEERAZEY B Tipo haste-guia Série LEYG

*Motor de alta poténcia de saida
(100/200/400 W)
+Habilidade de transferencia de alta velocidade melhoradg
~Compativel com alta aceleragao/desaceleragao ’
(5000 mm/s2)
+Tipos de entrada de pulso/CC-Link/SSCNET Il
«Com encoder absoluto interno
(Para LECSB/C/S) 3

f@,
Tipo haste

Tipo haste-guia/

Tipo haste/ i i
ipo haste, Tipo de motor em linha

Nota) LEY63 & aplicavel apenas ao !a_ = = Tipo de motor em linha

tipo de motor em linha

Motor de passo (Servo/24 VCC) Je{JIIIET ] Servomotor CA Driver
Servomotor (24 vce) or/Driver * Nao aplicavel a UL.

Ny P Para encoder absoluto
P Tipo de entrada de dados de passo
Série LECP6/LECA6 ®Tipo de entrada de pulso

»Para encoder incremental

oTipo de entrada de pulso/

Posicionamento de 64 pontos = Série LECSB Tipo de posicionamento !
>;:’§i?a nLanc|;r109ramavel L oTiptla de entrada direta CC-Link Serie LECSA 3 “
Posicionamento de 14 pontos § Série LECSC :-.l
»Tipo de entrada de pulso i Tipo SSCNET Il .ﬂ
Série LECPA i L. :
| Série LECSS
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Série LEY
Motor de passo (Servo/24 VCC) Servomotor (24 vcC) Rfjeld
W LMESICS  Série LEY/Tamanho: 16, 25, 32, 40

E possivel o controle de posicionamento intermediario e pressionamento.
Alta precisao com fuso de esferas recirculantes (Repetiviidade do posicionamento: 0,02 mm) V!

Mecanismo de trava nao
Posicao de montagem de motor selecionavel >
o2 g magnetizado (Opcional) '—'J_J

O tipo de montagem superior & o padrao do produto.
Evita a queda de uma
peca de trabalho.
(Sustentacao)

Tipo Tipo paralelo %> Tipode
paralelo ao ao lado motor em
lado direito esquerdo linha

Tampa do motor
disponivel (opcional)

Com 2 tipos de cabos de acionamento

eCabo padrao
eCabo robdtico (cabo flexivel)

Parafuso de acionamento
manual auxiliar

Para operagao manual da haste do v
pistao Operagao de ajuste & possivel f N

quando a alimentagao de energia
esta desligada
Ly
Raspador s
Evita a entrada de materiais estranhos. |
Raspador

Motor na parte superior/Tipo paralelo

Motor de passo

2 tipos de motores selecionaveis

eMotor de passo (Servo/24 VCC)
Ideal para transferéncia de carga
alta em baixa velocidade e
operagao de pressionamento
eServomotor (24 VCC) Velocidade
Estavel em alta velocidade e

operacao silenciosa

Para verificar o limite e o sinal intermediario
Sulco para sensor magne"co Aplicavel ao D-M9L) e D-M9UW (indicador de 2 cores)

Carga de trabalho

SupOI‘tes da extremidade *COs selensores magneélzcgs %ez\gem ser Eedlc{jjos slﬁparadamente
onsulte as paginas £ ara obter detalhes.
da haste pag P
Junta articulada ~ Junta articulada Junta Sensor de estado solido com indicador de 2 cores

A conflguragao apropriada da LIGADO

posigao de montagem pode ser \mema\vdquelggao. . . .DESLIGADO

realizada sem erros.

o \/ermemn Verde Viermel
ma EQULEGE plild Jermen
u verdey e
acende no -
intervalo de = Intervalo de operagao ideal

operacao ideal.

simples dupla simples

Tipo de motor em linha Diminuigao da dimensao de altura em aproximadamente 49,

« ParaLEY16
Para LEY16D N

*Quando "Opgéo de motor/Com
tampa do motor" estiver
selecionado.

*

5

f

Dimensao A (mm) / g
Tamanho_ em linha Momaiemsuperiordomm '

16 35,5 67,5
25 46,5 92
32,40 61 118




Atuadores elétricos

Servomotor CA Jjlsl]
TIpO haste Série LE Y/ramanho: 25, 32, 63

eMotor de alta poténcia de saida (100/200/400 W)
eHabilidade de transferéncia de alta velocidade melhorada
eCompativel com aceleragéo alta/desaceleragcéo
(5000 mm/s2)

eTipos entrada de pulso/entrada direta CC-Link/
SSCNET Il

eCom encoder absoluto interno

5

LAT3

? Tipo haste

LEF
* O encoder incremental também pode ser selecionado. '

LEJ
% - LEL
< | (Motor de passo W
©
g ? \\ LEY
S
g LES
§

Velocidade

[l ===
m m mm
x| 3|32

,_
m
=}
(|

Tipo haste/Motor em linha

/ ’ B

Diametro grande tamanho 63 adicionado!

eCarga de m 80 kg
trabalho 72 kg

eMotor de alta poténcia de saida: 400 w
eVelocidade max.: 1000 mmvs

* Curso 500

eForca de pressionamento max.: 1910 (N)

eoEspecificagdes a prova de
poeira/gotejamento
(IP65)

Tipo haste/Motor em linha
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série LEY

R R LR PP PP PP P PP PP PP PP PP PP PP YRRy

[ Servomotor 2+ vee) W
Série LEYG/Tamanho: 16, 25, 32, 40

Integragdo compacta das hastes-guia
Resisténcia de carga lateral e alta precis&o antigiro

eBucha deslizante
Adequado para aplicagbes de carga
lateral, como um batente, quando for
aplicado impacto e -
eRolamento de bucha de esferas Precisdo antigiro aprimorada

Operacao suave adequada para = / usando duas hastes-guia
empurrador e elevador

Rigidez melhoradal = g€ SR N N MM
™~ ucha deslizante | 10 06° +0,05°
Carga final lateral: 9 vezes mais* N

Rolamento de bucha
de esferas +0,07° +0,06°
* Comparado ao tipo haste,

tamanho 25 e curso 100

Servomotor CA Rilslo]
LN LMGERS CECIUER série LEYG/Tamanho: 25, 32

Tipo de montagem superior do motor Quando o cilindro estiver retraido (valor inicial), a precisdo
antigiro sem cargas ou a deflexdo das hastes-guia ficara
abaixo dos valores mostrados na tabela.

. Para uso de sensores
Tipo haste-gunalMotor magnéticos com o tipo
em linha haste-guia  série LEYG,

Tipo haste-guia consulte a pagina 425.

Variagoes de montagem
Montagem de supo

Montagem direta:

>

Pé Flange dianteiro

Traseira Dianteira

 Fixacaog oscilante traseira féemea
\ ~~_Flange traseiro S

S -

Base do corpo
* Base do corpo roscada: Quando "U" estiver selecionado

Exemplos de aplicagao

. Elevador Entrega

Operagao Montagem Batente

de empuxo por pressao
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Atuadores elétricos

R R P R PP P R PP PP PP P P PP PP PP P PP PP P PP P PP PP PP

ento (IP65)

eEncapsulamento: IP65

eCurso max.: 500 mm*

* Para tamanho 32 Impede a entrada de poeira e
gotas d'agua entre o cabo e a
tampa do motor.

Conector de vedagao

Retentor de lubrificante
Retém pelicula de graxa.

Raspador
Material: nylon

Tampa de aluminio

Protege o motor.

Reduz a flutuagédo de pressao
interna para prevenir a entrada
de poeira e gotas d'agua.

£ d

Tipo resistente a agua (refrigerante) o
Para verificagao do limite e

sinal intermediario / =

* Peca o sensor de estado sélido com /
indicador de 2 cores resistente a agua
separadamente. (Consulte a pagina 335.)

LEY-X5 (Consulte a pagina 330.) nho LEY63DLILI-CIP Tamanho
Motor de passo (Servoi24 VCC) R 13 m (Consulte a pagina 404/Opcionais) “
Servomotor (24 vcc) Bisls i Servomotor CA (400 W) Jeyie]e}

Tipo de montagem superior
do motor

LEY-X5 (Consulte a pagina 409.)

Servomotor de CA (100/200/400 W) JayTe]e)

Tipo de motor em linha

Tipo de motor em linha

&

Tipo de montagem superior
do motor

Z9\VC 291




Configuragao simples para uso imediato

(24 VCC)
il  LEcae =l

a
Motor de passo a Servomotor

OModo facil para configuragao simples (SevozVce)
Se desejar usa-lo imediatamente, selecione "Modo facil".

<Quando um PC é usado>

Software de configuragao do controlador

®Configuragdo de dados de passo,
operacdo de teste, mover
deslocamento ou mover para a taxa
constante podem ser configurados e
operados em uma tela.

-« Mover o deslocamento
il
--{Iniciar teste)

--{ Configuragéo de
dados de passo

Configuragéo de
deslocamento e velocidade
da taxa constante

R L i
R W | - + H--
iy 3

Mover para a
taxa constante

ety 1000 ~ 1000

<Quando uma Cl (caixa de instrugao) Exemplo de configuragao de Exemplo de verificagao de status de
- dados de passo operagao
for utilizada> : 1 tela e
®Tela simples sem rolagem promove
facil configuragéo e operagao.

®Escolha um icone a partir da primeira

75-h B
‘ 2tela | alammE W s
tep Axis 1 ! & | Monitor Axis 1

tela para selecionar e
uma fungao. L | Step No}/”o Step No. 1
: =, \ Posn  [123.45mm | Posn 12.34 mm
.SeIeCIOne e d_ados ! :gg‘/ Speed l‘\ 100 mm/s /| Speed 10 mm/s
de passo e verifique Ives A /
0 monitor na segunda b . — ¥ O status de operagéo
ode ser registrado como "SET" ap6s a insergdo pode ser verificado.
tela. dos valores.
Tela da caixa instrugao Step Axis 1 Step Axis 1
®0s dados podem ser configurados | Step No. 0 Step No. 1
com posigao e velocidade. (Outras | Posn 50.00 mm IIIIIIIIIII’ Posn 80.00 mm
condigdes j4 estao definidas.) Speed 200 mm/s Speed 100 mm/s

Unidade de gateway sé¢rie LEC-G

PLC P .
. Atuador elétrico compativel
N Comunicagao . i 'Y
(AEL ﬁ PRI | Até 12 controladores - A @fg
podem ser conectados % & 2
Y aad = ] = J/ Pinga elétrica  Mesa deslizante Atuador
UHEEDED B E1 4 d, =" 1] serie LEH elétrica serie LES elétricoltipo haste
gateway (GW) . . - *_ _ Controladores serie LEY
E " & compativeis e
a Série LEC . v
CH annms |
7 ) CE. Atuador elétrico/tipo Atuador elétrico/mesa
e — — — - deslizante rotativa
(N CrdB s> BB i s LEF welER o
aplicaveis Controlador de Controlador de ﬁ %\ ’)
Numero méx. de motor de passo servomotor = < 7
12 12 e %/
oo e 4 S (Servol24 VCC) | | (24 VCO) = N2
Fonte Serie LECP6 Série LECAG Atuador elétrico/tipo Atuador elétrico/deslizante
de 24 VCC para unidade de miniatura haste-guia
alimentagao gateway série LEP serie LEL
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OConfiguragao detalhada para modo normal

Selecione o modo normal quando a configuragao detalhada for requerida.

®O0s dados de passo podem ser configurados em detalhes. ®Os parametros podem ser definidos.
@0s sinais e status do terminal podem ser monitorados. ~ ®JOG e movimento em faixa constante, retorno a origem, operagéo
de teste e teste de saida forgada podem ser realizados.

<Quando um PC é usado>

Software de configuragao\ |-
do controlador I o —
................................................... : i
@ Configuragéo de dados de etapa, —
ajuste de parametros, monitor, | P
instrugdo etc., sdo indicados em ke e — e
diferentesjanelas. Janela de configuragéo de R | |
dados de passo = = T
Janela de } | i }E
configuragéo de p—
parémetro } ws }H
s | -
| 8 |
Janela de monitoragéao m
<Quando uma Cl (caixa de instru¢ao) | Menu Axis 1
é utilizada> .
. .................................... STPRRPE Parameter Step Axis 1
Dados de passos multiplos | qogt Step No. A[ Test DRV Axis 1
podem ser armazenados na 0 | StepNo 1
gzlélaod; r[‘r;rsotlrgggﬁ) e transferidos  Tela do menu principal | Movement MOD v Posn 123.45 mm
. - = Out mon Axis 1
®Operacdo de teste continuo de Tela de configuragao Siop BUSY[ ] N
até 5 dados de passo. de dados de passo i ge teste SVRE[@]
Tela da caixa instrugao SETON[ ] v

®Cada fungéo (configuragdo de Tela de monitoramento
dados de passo, teste, monitor
etc.) pode ser selecionada no
menu principal.

'd ~\

O atuador e o controlador sao fornecidos em conjunto. (gies podem ser pedidos separadamente.)

Confirme se a combinagéo do controlador com o atuador esta correta.

<Verifique o seguinte antes do uso.>

® Verifique o rétulo do atuador para o nimero do modelo. Este é igual ao controlador.
@ Verifique se a configuracao de E/S paralela corresponde (NPN ou PNP).

Controlador

0]
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Tipo nao programavel sé¢rie LECP1 : =

Nao programavel

Capaz de configurar uma operagao de atuador elétrico sem utilizar um PC ou uma caixa de instrugao
Motor de passo

o Configuragéo de nimero de posicio > @ Configuragdo de uma posicéo de parada JESS 3 9 Registro Lség;qy veo)

Configuragao de um numero Movendo o atuador para uma Registro de uma posicao

de registro para a posi¢ao de posicao de parada usando os de parada usando o botao

parada Maximo 14 pontos botoes AVANCAR e REVERSO CONFIGURAR
Velocidade/aceleragao

Ajuste de 16 niveis

Display de
numero de
posigao Sensor de Botdo CONFIGURAR Sen§ores
seleca de ajuste de
céo de " s
posigao Botoes velocidade
AVANGAR e
REVERSO Sensores de

ajuste de
aceleragao

Painel de toque

Sinal de pulso

JUUL
)

Unidade de -
posicionamen Atuador elétrico
to do CLP - Serie LE
Driver de motor de passo (tipo de
entrada de pulso) Série LECPA
294
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série LECP6/LECAG6/LECP1/LECPA

Configuragéo de
dados de passo e de

Tipo de entrada de dados de passo
Série LECP6/LECA6

 Entrada a partir do software de configuracao do controlador (PC)
« Entrada a partir da caixa de instrucao

* Selecione usando botoes de
operacéao do controlador

* Entrada a partir do software de configuracéao
do controlador (PC)

parametro

« Entrada a partir da caixa de instrugao

Configuragéo da
"posicao” de
dados de passo

 Entrada dos valores numéricos a partir do software

de configuragao do controlador (PC) ou caixa de instrugao
 Entrada dos valores numéricos
o Instrugao direta
« Instrucdo JOG

e Instrugdo direta
* Instrugéo JOG

« Nao requer configuragao de "posi¢ao”
Posicao e velocidade definidas por sinal de puls

Nimero de dados de passo | 64 pontos 14 pontos —
Comando de operagéo (sinal de EIS)| psq5 No [IN*] entrada = entrada [DRIVE] Passo N° [IN*] somente entrada Sinal de pulso
Sinal de concluséo saida [INP] saida [OUT*] saida [INP]

Itens de configuracao )

Conteudo

Tipo de entrada
de dados de

passo Série
LECP6/LECA6

Cl: Caixa de instrugao PC: software de configuragéo do controlador

Tipo de
entrada de
pulso LECPA

Tipo nao
programavel
Série LECP1*

LEF

lovemen a0 de "posicdo absoluta” e "posicdo relativa” onfigure em Valor fixo (ABS)
M t MOD | Selegdo bsoluta la Al @ [ ] Con ABS/INC
Speed Velocidade de transferéncia [ AN J ] Configure em unidades de 1 mm/s Selecione a partir de 16 niveis
Nenhuma 40 &
Position [Posigéo]: posidoalvo [ AN J [ ] Configure em unidades de 0,01 mmis| necesséria Instrugao direta
[Pressionamento}: posico de nicio de pressionamento Instrugéo JOG
[ B ] [ ] Configure em unidades de 1 mm/s2 Selecione a partir de 16 niveis
i axa de jurante operacdo de pressionam onfigure em unidades de onfigure em unidades de 1% | Selecione a partirde 3 niveis (raco, médio, forte)
C?"gﬁ""a Pushing force | Tarade forga duante operagio de o | @ @ ® | cog idades de 1% Conti dades de 1%
cao dos = - Nenh figuragao & a
dados de | Trigger LV Forgaivo durante operagdo de pressionamento Al @ @ | Configure em unidades de 1% Configure em unidades de 1% (12T Confgurasio @ pecessird
PEassort Pushing speed | Velocidade durante operagéo e pessionaniento Al @ @ | Configure em unidades de 1 mmis | Configure em unidades de 1 mmis
(Excerto) ] - — Configure como (Valores
oving force Forga durante operagdo de posicionamento Al ® [ ] Configure em 100% diferentes para cada atuado)%
Area output Condigges para sinalde saida de drea para LIGAR Al ® [ ] Configure em unidades de 0,01 mm | Configure em unidades de 0,01 mm
i indn al i Confi (Val
Inp P sle| @ |comueemosmmaunas | Somtawocomotiaores |\ rocao e ecessn
Pressionamentc: o guant se move durante o pressonamento (Unidades: 0,01 mm) mais (Unidades: 0,01 mm)
Stroke (+) fimite lateral+ da posicdo x | x [ ] Configure em unidades de 0,01 mm | Configure em unidades de 0,01 mm
Confi Stroke (-) fimite lateral - da posico x | X [ ] Configure em unidades de 0,01 mm | Configure em unidades de 0,01 mm
50 de ORIG direction | Adegiodoretomoaorigem pode serconfigurade. | x| x [ ) Compaivel Compativel Compativel
parametro N T
(Excerto) |ORIC speed Velcidade durant o etormo & posido de origem x | x ° Configure em uridades de 1 mmis | Confgure em unidades de 1115 | Nenuma configuragao ¢ necessari
ORIG ACC Aceleragdo durante o retorno a posico de origem x | x [ ] Configure em unidades de 1 mm/s2 | Configure em unidades de 1 mmis
JOG YIS ° Aoperagao continua na velocidade Aoperagao continua na velocicade | Pressione 0 botao MANUAL (DQ)
definida pode ser testada enquanio o sindaoce e “«::n:f:s eantoo | e anio unforme ( velocidade
sensor estiver sendo pressionado. & um valor especificado)
MOVE A operagdo na distancia e Pressone 0 batzo MANUAL (©)
x| @ L velocidade definidas a parir da e velocidade  J uma u
o alual podeserlestada definidas a partir da posigao atual pode [ (velocidade e tamanho séo valores
posigao N ‘ser festada. ‘especificados)
Teste
Return to ORIG [ NN ] Compativel Compativel Compativel
Test drive Operagées dos dados [ AN J Compativel Nao compativel Compativel
de passo especificos
Forced output | LIGADODESLIGADO doteminal d sada podem sertestados.§ X x x Compativel Compativel
DRV Mon Posigéo atual, velocidade, forca | @ | @ Compativel Compativel
e dados de passo especificados
podem ser i Nao compativel
In/Out Mon 0 status LIGADO/DESLIGADO Compativel Compativel
atual do terminal de entradae | x | x x
saida pode ser i
o Status 0 alarme atuamente sendo regenerado pode ser confimado. | @ | @ Compativel Compativel Compativel (grupo de alarme do display)
ALM Log record| 0alarme gerado anteriomente pode ser confimado. | x| x x Compativel Compativel
Araui Save/Load Dados de passo e parametros () Compativel Compativel Néo compativel
rquivo podem ser salvos, x | x
. e .
Outro Language Pode ser alterado para japonés ou inglés.| @ | @ Compativel Compativel

Pode ser definida a partir de TB Ver. 2.#* (A informagao da versao é exibida na tela inicial)

* O tipo sem programagéo LECP1 néo pode ser utilizado com a caixa de instrugéo e o kit de configuragédo do controlador.

4 S\VC
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Série LEY

®tuador elétrico/
Tipo haste

|

Para CN2

Para CN1
Fornecido pelo cliente

Fonte de alimentagio para _-
controlador 24 VCC Nota)

UL for requerida, o atuador
elétrico e o controlador
deverdo ser usados com a
fonte de  alimentagdo
UL1310 Classe 2.

@®Cabo do atuador*[EEMECKYRIA

0 de controlador Cabo padrao

(Acessorio)

AWG20 (0,5 mm?)

@®Controlador*
| Para CN3

Tipo de entrada de dados de passo

Nota) Quando a conformidade com  @Plugue da fonte de alimentagao

<Tamanho do cabo aplicavel>

Fornecido pelo cliente

PLC

Fonte de alimentacao
para sinal de E/S
24 VCC Nota)

-@Cabo de E/S

Tipo de controlador Referéncia
LECP6/LECA6

‘ LECP1 (ndo programavel) ‘ ‘

‘ Para CN5

Para CN4

Tipo ndo programavel
LECP1

LECP6/LECA6 Nota) A caixa de instrugdo, o kit de configuragio
do controlador e a Interface do Operador de

Toque nao podem ser conectados.

@Interface do operador de toque (fornecido pelo cliente)
GP4501T/GP3500T
Produzida por Digital Electronics Corp.

Pru-ﬁce As pecas do cockpit

paraamelhor interface  podem ser baixadas
e gratuitamente no site
da Pro-face. O uso

das pegas do cockpit
torna possivel o ajuste

LECPS (tipo de entrada de dados de passo) LE-CP-[1-S
LECAG (tipo de entrada de dados de passo) —_
LECP1 (tipo ndo programavel) LE-CP-[J-S

da interface  do

A marca *: pode ser incluida em "Como

operador de toque.

pedir" para o atuador.

e

@®Caixa de instrugiao
(Com cabo de 3 m)
Referéncia: LEC-T1-3JG0J

osn

‘ )
=9

296

OKit de configuragdo do controlador [ZLNERE
Kit de configuragao do controlador
(Cabo de comunicagéo, unidade de converséo e cabo USB estdo incluidos.)
Referéncia: LEC-W2

Cabo de comunicagao@---------
(3m)

--------- @Cabo USB
(Tipo A-miniB)
(0,3 m)



Atuadores elétricos

Fornecido pelo cliente

®Atuador elétrico/
tipo haste

PLC

Fonte de alimentag&o para
sinal de E/S de 24 VCC Note)

LAT3

Nota) Quando a conformidade UL for
requerida, o atuador elétrico e o
driver deverdo ser usados com
uma fonte de alimentagdo UL1310
Classe 2.

--@Cabo de E/S
Tipo de driver Referéncia

®Driver* LElhERy

LECPA
Y
Para CN4
Fornecido pelo cliente Para CN1
Fonte de alimentagdo para [
i Nota)
driver de 24 VCC @®Plugue de fonte de
Nota) Quando a conformidade UL for alimentacao (acessorio)
requerida, o atuador elétrico e o <Tamanho do cabo aplicavel>
driver deverdo ser usados com AWG20 (0,5 mm?)
uma fonte de alimentagéo UL1310
Classe 2.
@Cabo do atuador*
Tipo de driver Cabo padrao Cabo robético
LECPA (Tipo de entrada de pulso)] LE-CP-]-S LE-CP-[J
e 7
A marca *: pode ser incluida em "Como r
pedir" para o atuador.
pcionais
@®Caixa de instrugio @Software de configuragio do controlador [FERINREE |
(Com cabo de 3 m) Cabo de comunicag&o (com unidade de
Referéncia: LEC-T1-3JG] conversdo) e cabo USB estéo incluidos.
Referéncia: LEC-W2
O womeE |
-\

--------- @Cabo USB
(Tipo A-miniB)

Z9\C 297
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Série LEY

Unidade de

CLP
(Fornecido pelo

Fonte de
alimentagéo

Fonte de alimentagéo para
unidade de gateway 24
VCC Moa 1)

cliente;

CC-Link v. 2.0
DeviceNet™
PROFIBUS DP
EtherNet/IP™

®Conector
da fonte de

Rede
Fieldbus

LEC-

(Acessorio)

®Conector de -
comunlcaqao= ©

(Acessorio)* oo
@Cabo de comumcagao * CC-Link v. 2. o
CG1-0 DeviceNet™
somente

Protocolos Fieldbus aplicaveis

gateway (GW) &
o )
Cun 8§

‘[¥
" |8
1 » | 8]
s ParaCN3 | . 8
v'
> Para

@Conector de derivagio
LEC-CGD

@®Controlador EFLERES

==

Para CN1

a 368
----@Cabo entre derivagoes
LEC-CG2-

@Conector de res|
de terminagéo 120 Q
LEC-CGR

or

Cabo de comunicagao
LEC-CG1-[J

>

[ de 30 do | Pagina 365 |
(Cabo de comunicag&o e cabo USB estao
incluidos.)

Referéncia: LEC-W2

@Cabo de
comunicagao

Cabo USB®

PC

(Tipo A-mInIB’ Fornecido pelo cliente)

CN2

@®Terminal de
parametrizacao
(Com cabo de 3 m)
Referéncia: LEC-T1-3JG[

aglna 366

@®Controlador [EFLERET
)

. f q Nimero méx. de
’ Protocolos Fieldbus aplicaveis . ioves coneetiveis
D= =5 @Conector da mmmmm CCLinkv.2.0 12
Para CN4 fonte de DeviceNet™ 8
Py PROFIBUS DP 5
(Acessorio)
@Conectorda ¢ %] EtherNet/IP™ 12
fonte de ':‘ L.
alimentagio " Para CN1 Controladores compativeis
(Acessorio) Controlador do motor de passo i,
(Servo/24 VCC) Série LECP6
Controlador -
servomotor (24 VCC) Série LECAG
Nota 1)  Conecte os terminais 0 V para a fonte
de alimentacdo de entrada do

®Atuad
haste

or elétricol/tipo

série LEY

298
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controlador e fonte de alimentagédo da
unidade de gateway.

Quando a conformidade UL for
requerida, o atuador elétrico e o
controlador devem ser usados com a
fonte de alimentagao UL1310 Classe 2.



Atuadores elétricos

Driver servomotor CA série LECS [

Lista da série LECS[]

LAT3

H

Tipo de posicionamento)

Motor compativel A Aplicagao/ Opcao
(100/200 VCA) | I Metodo de controle I ‘ Fungio || compativel
Série Nota 1) Entrada Nota 2) Software de
100 W 200 W 400 W i Pulso direta de Sincrona configuragao
rede LEC-MR-SETUP221
©
c
o Ate Ou
13 7 pontos
()
5 Q00|00 )
c ¢
) LECSA ﬂ :
= (Tipo de entrada de pulso/

- ﬂﬁt

a1

LECSB
(Tipo de entrada de pulso)

o
=
=
<]
(7]
a
©
o
=
-

LECSC
(Tipo entrada de CC-Link direta)

Ate
255 pontos

O

CC-Link
v.1.10

LECSS
(Tipo SSCNET Il

Compativel com a rede do
controlador de sistema servo da Mitsubishi Electric

SSCNET Ill

o

Nota 1) Para o tipo de posicionamento, a configuragao necessita ser alterada para uso com valores de configuragao maximos.
O software de configuragao (MR Configurator) LEC-MR-SETUP221 & requerido.
Nota 2) Disponivel quando o controlador de movimento da Mitsubishi for usado para o equipamento mestre.

O

SVC
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série LEY

Série LECS[ ]

Ajuste de servomotor utilizando ajuste de ganho automatico

Fungéo de filtro com ressonéncia automética Tempo de
estabilizagio,
@ (DA @
i ! 1 !
» Controla a diferenca entre o valor 3 ! 8
de comando e acao real. |G H 'S
S i S
(@) H (@)
> ! >
i
Tempo

Func@o de controle de amortecimento automatico

e Anula automaticamente as
vibragdes de baixa frequéncia
da maquina (até 100 Hz)

Com funcéao de configuracao de display

Botéo de ajuste instantaneo o Display

Ajuste instantaneo do servomotor \.O

Display

CNP1

Exiba o monitor, o

parametro e o alarme. - -
Defina os parametros e o

display do monitor, etc.
com os botdes de agao.

Configuragoes

Defina os parametros e o
display do monitor, etc.
com os botdes de acao.

(Com a tampa frontal aberta)
LECSB

Display Display

Exiba o status de comuni-
cacao com o driver, o alarme
e 0 n° de tabela de pontos.

Exiba o status de
comunicagao com o driver e
o alarme.

Configuragoes

Configuragoes 4
R Interruptores para i
—~ N . 4
Controle a taxa . selecionar eixos e
transmissao, o0 nimero da (Com a tampa frontal aberta) (Com a tampa frontal aberta)

alternar para a operagao
estagzo e a contagem de LECSC de teste LECSS

estagao ocupada.
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Atuadores elétricos

Encoder compativel incremental série LECSA
(Tipo de entrada de pulso/Tipo de posicionamento)

Fornecido pelo cliente

Qpcional

Fornecido pelo cliente

Fonte de alimentacao
Monofasico de 100 a 120 VCA (50/60 Hz)

Conector da fonte (G IMCREL

de alimentacao do Dri controle
7 river

circuito principal @ 24VCC

(Acessorio) Qs

LEcsh2-s1

200 a 230 VCA (50/60 Hz)

© Opcional  [ZETEYED
Opcao de regeneracao
Referéncia: LEC-MR-RB-[_

seinL
M2001050

Fonte de alimentacao
do circuito de

—

NP1

gCabo do motor LiEl[UEEEE]

\ Cabo padrao Cabo robotico

[ LE-CSM-S | LE-CSM-RLI| |
@®Cabo da trava

[ Cabopadrao | Cabo |
| LE-CSB-S | LE-CSB-RLI[| |

Atuador elétrico

Tipo haste
serie LEY

serie LEYG

Tipo haste-guia/

Tipo de motor em Ii%

LCabo do encoder

Cabo padrao Cabo robotico

| LE-CSE-S[I[] | LE-CSE-RLCILJ

Encoder compativel absoluto Série LECSB

(Tipo de entrada de pulso)

Driver

Fornecido pelo cliente

Fonte de alimentagao
Monofasico 100 a 120 VCA (50/60 Hz)

200 a 230 VCA (50/60 Hz)
Trifasico 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
OOpcional  ZYTAYE

Opgao de regeneragao
Referéncia: LEC-MR-RB-

Conector da fonte LElIUEEEL

de alimentagao do
circuito principal
(Acessorio)

Igabo do motor
\ Cabo padrao Cabo robotico \
| LE-CSM-SOO0 | LE-CSM-ROO |
Cabo da trava ey
Cabo padrao Cabo robotico
| LE-CSB-sOO | LE-CSB-ROO
Atuador elétrico
Tipo haste I‘P‘: ot
. aste-guia/Motor
serie LEYG om linha

serie LEYG

Conector
do motor
(Acessorio)

Pagina 434,

CHARGE

ECSB2-S8
ERIAL 1412001085

éabo do encoder

ﬁCabo padrao \ Cabo robotico

[ LE-CSE-SOO | LE-CSE-ROO

Bateria (acessorio) J
Referéncia: (LEC-MR-J3BAT)

Conector
da fonte de
alimentacao do
circuito de controle
(Acessbrio)

Software de configuragao
(MR Configurator™)
Referéncia: LEC-MR-SETUP221

* Peca o cabo USB (referéncia:

LEC-MR-J3USB)  separadamente
para usar este software.

®Conector de E/S

Referéncia: LE-CSNA

= I—.Cabo USB
Referencia: LEC-MR-J3USB

Fornecido pelo cliente

LAT3

H

,_
m
-,

el I
m|m
-~ | &

el —
[ m
[ <

—r
mm
-l
wn<

-
m
=

EHH

CLP (Unidade de posicionamento)

Fonte de alimentagao
para sinal de E/S de
24vVCC

Cabo USB

Referéncia: LEC-MR-J3USB

©0Opcional

analogica
do monitor

Comunicacao
RS-422

Software de configuragao
(MR Configurator™)
Referéncia: LEC-MR-SETUP221

O Pega o cabo USB (referéncia:

LEC-MR-J3USB) separadamente
para usar este software.

© Opcional
Conector de E/S
Referencia: LE-CSNB

Fornecido pelo
cliente

CLP (unidade de

Fonte de alimentagao
para sinal de E/S de
24 VCC
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Série LEY

Encoder compativel absoluto Série LECSC

(Tipo entrada de CC-Link direta)

Driver

Fornecido pelo cliente

Conector da
fonte de ali

Pagina 434] 2sSVC

Fonte de alimentacao
Monofasico 100 a 120 VCA (50/60 Hz)

200 a 230 VCA (50/60 Hz)

Trifasico 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
©Opcional

Opgao de regeneragao
Referéncia: LEC-MR-RBO

‘Cabo do motor

Cabo padrao Cabo
| LE-CSM-SO0 | LE-CSM-ROO

do circuito principal

a age 434
fonte de

@Cabo da trava Ll ICEX

\ Cabo padrao Cabo robotico \

do circuito de controle l

| LE-CSB-SO0 | LE-CSB-ROC
Atuador elétrico .
Tipo haste Tipo

haste-guia/Tipo de

motor em linha
série LEYG {

do motor

(acessorio)

pigina ol

Pagi
Bateria (acessorio)

‘Cabo do encoder LEIUEEEL]

\ Cabo padrao Cabo robotico \
| LE-CSE-SO0 | LE-CSE-ROO |

Referéncia: (LEC-MR-J3BAT)

Encoder compativel absoluto Série LECSS

(Tipo SSCNET IlI)

Fornecido pelo cliente

Opcao de regeneragao
Referencia: LEC-MR-RB-OJ

Fonte de alimentacao
Monofasico 100 a 120 VCA (50/60 Hz)
200 a 230 VCA (50/60 Hz)
Trifasico 200 a 230 VCA (50/60 Hz)
© Opcional Pagina 439
(L LT T

Conector da fonte LGUUCKRE

de alimentacao do

Driver

CE
circuito principal

(acessbrio)

*Cabo do motor &l

Cabo padrao Cabo otil
LE-CSM-SOC | LE-CSM-ROO

@Cabo da trava LRIEREL

Cabo padrao

LE-CSB-SOO LE-CSB-ROO

Cabo robotico

Conector da fonte a 434}

de alimentagao do
circuito de controle
(acessbrio)

Atuador elétrico ZLMECREAE

Tipo haste

Tipo haste-guia/Motor
em linha

Série LEYG -

Pagina 440 f

‘Cabo do encoder  CLIIERES]

Bateria (acessorio)
Referéncia: (LEC-MR-J3BAT)

Cabo padrao Cabo robotico
LE-CSE-SOOJ LE-CSE-ROO)

302

Conector CC-Link
(acessorio)

©Opcional

Cabo USB Pagina 440
Referéncia: LEC-MR-J3USB
Software de configuracao [l [UEEE

(MR Configurator™)
Referéncia: LEC-MR-SETUP221

Conector de E/S
Referencia: LE-CSNA

Fornecido
pelo cliente

CLP (unidade mestre CC-Link)

Fonte de alimentagao para
sinal de E/S de 24 VCC

©Opcional

Cabo USB Pa 440)

Referéncia: LEC-MR-J3USB

Software de configuracao
(MR Configurator™)
Referéncia: LEC-MR-SETUP221[]

(© Opcional [ZEITYE

Conector de E/S

©Opcional (EFEREE]

Cabo otico

SSCNET Il Fornecido
Referéncia: LE-CSS-] pelo cliente
CLP (unidade de i de i )

Fonte de alimentacao
para sinal de E/S de




Servomotor de CA )

ante (Voo o paseo ot 52

Fuso de esferas Ti por correia Fuso de esferas Ti por correia

serie LEFS série LEFB serie LEFS séerie LEFB

Série LEFS Série LEFB Série LEFS Série LEFB LAT3

Carga méx. de trabalho Curso Carga max. de trabalho, Curso Carga max. de trabalho Curso ‘Carga méx. de trabalho Curso

Tamanho (kg) (mm) Tamanho (ka) - Tamanho (kg) () Tamanho (kg) () ‘ LEF
16 10 Até 400 16 1 Até 1.000 25 20 Até 600 25 5 Até 2.000
25 20 Até 600 25 5 Até 2.000 32 45 Até 800 32 15 Até 2.500 I- EJ
32 45 Até 800 32 14 Até 2.000 40 60 Até 1.000 40 25 Até 3.000
40 60 Até 1.000

Tipo deslizante com alta rigidez  (Servomotor de CA )

Fuso de esferas

Transmissao por

Cursor da haste-guia Motor de passo (servol24 vce))

Transmisséo por

recirculantes correia correia
série LEJS série LEJB — série LEL
Série LEL2SM Série LEL25L
Série LEJS Série LEJB Bucha deslizante Rolamento de bucha de esferas
Y o Carga méx. de Curso (Carga méx. de. Curso Carga méx. de. Curso Carga méx. de Curso
M| trabaiho (ka) (mm) Tamanho | abaiho (kg) (mm) Tamanho| yobaiho (ig) | (M) Tamanho trabaiho (kg) | (M)
40 55 200 a1.200 40 20 20022000 25 3 Até 1.000 25 5 Até 1.000
63 85 300 a1.500 63 30 300 2 3.000
Tipo haste Motor de pass Servomotor (24 vce)

Tipo basico
serie LEY

Série LEY
Tamanho | Forsadepressionameno|  Curso
(N) (mm)
16 141 Até 300
25 452 Até 400
32 707 Até 500
40 1058 Até 500

Tipo de motor em linha
série LEYCID

Tipo haste-guia
serie LEYG

Série LEYG
Curso
Tamanho ™ fot
16 141 Até 200
25 452 Até 300
32 707 Até 300
40 1058 Até 300

Tipo haste-guia
[Tipo de motor em linha

s¢rie LEYGLID

Tipo basico
serie LEY

Tipo de motor em linha
serie LEY-D

Tipo haste-guia
série LEYG

Tipo haste-guia
ITipo de motor em linha
série LEYG-D

Série LEY Série LEY Série LEYG Série LEYG
Tamanho CUrso) Tamanho| o ecompressio| - Curso Tamanho iy Curso Tamanho Curso
(N) (mm) (N) (mm) (N) {mm) (N) (mm)
25 485 Até 400 25 485 Até 400 25 485 300 25 485 300
32 588 Até 500 32 736 Até 500 32 588 32 736
63 1910 Até 800
ZS\C 303

74



Tipo basico/tipo R
seérie LESOR

(Carga mix. de trabalhe Curso
Tamanho (kg) (mm)
8 1 30,50, 75
30,50
16 3 75,100
30,50, 75
25 5 100, 125, 150
Tipo haste
série LEPY

Tipo compacto Série LES

Tipo simétrico/tipo L
serie LESOIL

Tipo de alta rigidez Série LESH

Tipo basico/tipo R
série LESHOR

Tipo simétrico/tipo L
seérie LESHOL

Tipo de motor em linha/tipo D
série LESCID

Tipo mesa deslizante
série LEPS

Mesa rotativa

Tamanho |C¥emiL detabae|  Curso Tipo de motor em linha/tipo D
(kg) () Série LESHOD -
8 2 50, 75 S
e L
25 9 : s
150 -

((Motor de passo (sewor24 vcc) )

Tipo basico
seérie LER

Tipo alta precisao
série LERH

A

Série LER
Série LEPY Série LEPS Torque de rotagio (Nm) | Velocidade max. (s)
Tamanho
Tamanho |© ix. de trabalhe Curso C: ix de trabalho.  CUrSO Basico Torque alto Basico Torque alto
(kg) (mm) (kg) (mm) 10 |02 03
6 1 6 1 25 30 038 12 420 280
10 2 25,50, 75 10 2 50 50 6,6 10
Pingca Motor de passo VCe)
Tipo de 2 dedos Tipo de 2 dedos Tipo de 2 dedos Tipo de 3 dedos
seérie LEHZ Com protegéo contra poeira Curso longo série LEHS
série LEHZJ seérie LEHF
.
Série LEHZ Série LEHZJ Série LEHF Série LEHS
Tamanho | T2 e apetoméx.(N) | Cursolambos Tamanho (U] Tamanho | FOr6améx. Tamanho = LU
Bésico| Compacto | os lados (mm) Basi os lados (mm) max. (N) s lados (mm) Basico| Compacto os lados (mm)
10 14 6 4 10 14 6 4 10 7 16 (32) 10 |55 3,5 4
16 8 6 16 8 6 20 28 24 (48) 20 22 17 6
20 10 20 10 32 120 32 (64) 32 90 — 8
40 28 40 28
25 14 25 14 40 180 40 (80) 40 [130 — 12
32 130 — 22 Nota) ( ): curso longo
40 210 — 30
304

O
3



Controlado ver )
Controlador

Tipo de entrada de dados Tipo de entrada de dados Tipo nao programavel Tipo de entrada de pulso
de passo de passo Série LECP1 Série LECPA
Para motor de passo Para servomotor
Série LECP6 - Série LECAG
|
LAT3
LEF
Motor de controle Motor de controle Motor de controle Motor de controle LEJ
Motor de passo Servomotor Motor de passo Motor de passo
(Servo/24 VCC) (24 VcC) (Servo/24 VCC) (Servo/24 VCC) LEL
Unidade de gateway LEY

Unidade de gateway (GW) compativel com Fieldbus
Série LEC-G

Ll ~
55| m
n<|| N

—
m
==

ﬂ'_
m
:

i
H

Protocolos Fieldbus aplicaveis CC'L ink Dem Ethe;v— et/l’b

Niimero mx. de controladores conectaveis| 12 8 5 12

,_
m
I~}
|

Driver
Driver servomotor CA

Tipo de entrada de Tipo de entrada de Tipo de entrada direta de Tipo SSCNET Il
pulso/Pulso pulso CC-Link Série LECSS
Tipo de posicionamento Série LECSB Série LECSC (Tipo absoluto)
Série LECSA (Tipo absoluto) - (Tipo absoluto) -

(Tipo incremental)

104

mp g

= ’
Motor de controle Motor de controle Motor de controle Motor de controle
Servomotor de CA Servomotor de CA Servomotor de CA Servomotor de CA
(100/200/400 W) (100/200/400 W) (100/200/400 W) (100/200/400 W)
V % 305
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Atuador elétrico (I Série LEY

Curso Foes de_ Velocidade il Sériedo)
Especificagdes ) [ Ve | oo sosormaro] “Taer
(nm)
15 a 500
LEY16[] 30a300 74 4 8a 250 5
141 8 4a125 25
122 8 18a500 12 Serie
~ Motor na parte LEY25(] 30a400 238 16 9a250 6 LECEe
superior/Tipo paralelo Motor de passo 452 30 5a125 3 Série
L ] (Servo/24 VCC) 189 11 24a500 16 LECP1
_ =T LEY32(] 30a500 370 22 12a250 8 .
2 707 43 6a125 4 +0,02  LECPA

=) Pagina
/ Tipo de motor 283 13 242300 16 mgﬁos 310
W em linha LEY40[] 30a500 553 27  12a150 8

1058 53 6a75 4

30 2 152500 10
LEY16[JA 502300 58 4 82250 5
Servomotor 111 8 4a125 25 Serie
(24 vee) 35 3 18as00 12 LECA6
LEY25[JA 50a400 72 6 9a250 6

130 12 5a125 3

Carga de Repetibilidade

s trabalho Ve('““/’a)de d do Série do | Pignade
vertical mm/s) posicionamento driver referéncia
Motor_na p_arte i o
superior/Tipo
paralelo 900
" LEY25(IS 30a400 255 16 450 6 serie
485 30 225 3 LECSA
157(197) 9(12)  1200(1000) 20 (16) &
+0,02 LECSB L
Tipo de motor  Servomotor LEY32[]S 30a500 308(385 19(24) 600 (500) 10 (8) ou . Pagina
em linha LECE 5673 37(46) 300(250) 5(4) menos  Lecsc o
521 19 1000 20 Serie
LEY63[IS 100a800 1012 38 500 10 EECSS

1910 72 250 5
Valores exibidos entre (): tipo de motor em linha

Controlador/Driver LEC

Tenséo da E/S paralela Numero de
Tipo " fonte de pontos
posicionamento

Motor de passo

LECP6
Tipo de (Servo/24 VCC) 24 11 entradas 13 saidas
ent:’ada de vee (Isolamento de  (Isolamento de 64
dados de Servomotor o fotoacoplador) fotoacoplador)
passo LECA6 (24 VCC) 0
5 Pagina
Tino né Motor d 24 6 entradas 6 saidas 355
v Otor dé passo (Isolamento de  (Isolamento de 14

rogramavel LECP1 vce
[ (Servo/24 VCC) +10% fotoacoplador) fotoacoplador)

24 5 entradas 9 saidas

% Tipo de Motor de passo
Isolamento de Isolamento de =
§» entradade LECPA (o ny\ce VOO ! {
pulso +10% Ic ) Ic or)

LECP1

306
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Atuador elétrico Série LEYG

Esnecificacs Curso | forade Gargate | vetocidade Corlraladorf
specificagdes (mm) | ertcal | (mmis) A
(kg)
152500
LEYG160] 30 2 200 74 35 8a 250 5
141 75  4ai2s 25 LAT3
122 7 18 a 500 12 Serie
Tipo de montagem LEYG250]  30a300 238 15 9azso g  LECPB LEF
superior do motor Motor de 452 29 5a125 3 Série E
passo 189 9 24a500 16  LECP1
(5328;24 LEYG320  30a300 370 20 12a250 8 Sore LEL
. 707 M sat2s 4 A0 o
N 283 11 242300 16 ol | EY
LEYG400 302300 553 25 12a150 g
Tipo de motor 1058 51 Gars 4 LES
em linha 30 15 15a 500 10 LEPY
LEYG160JA  30a200 58 35 8a 250 5 E
Servomotor 111 7.5 4ai25 25 Serie LER
(24 vce) 35 2 18a500 12  LECA6
LEYG25(JA  30a300 72 5 9a250 6 LEH
130 11 5a125 g3 |:

Curso | forade | Carsace | yoiocidade e e
Especificagdes () ':“"“(’,’;ss“ 'zm‘l’ (mm/s) wsm,;,“,,m,‘, refréncia
(ko)
131 7 900
LEYG25(1S 30230 255 15 450 6
i -gui 485 29 225 3
Tipo haste-guia Servomotor Pagina
de CA 157(197) 7 (10) 1200 (1000) 20 (16) P LECSC 414
LEYG32[JS 30a300 308(385) 17(22) 600 (500) 10 (8) Serie
S LECSS
— = 588(736) 35 (44) 300 (250) 5 (4)
Valores exibidos entre ( ): tipo de motor em linha
Tipo haste-guia/Tipo de
motor em linha
Driver LEC
Tenséo d Nimero de "

compativel alimentagdo m m wsimd:amm referéncia

Tipo de entrada 6 entradas 4 saidas

de pulso
(Para encoder LECSA (Isolamento de (Isolamento de 7
incremental) fotoacoplador) fotoacoplador)
Tipo de entrada de 100 a 120 DEEEED 6 saidas
pulso (Para LECSB VCA (Isolamento de (Isolamento de —
encoder absoluto) Servomotor de (50/60 Hz) fotoacoplador) fotoacoplador) .
Tipo de entrada CA 2002230 4 entradas 3 saidas 428

e e ank LECSC  (100200400W)  VOA  (somenode  (solamenode 255

(50/60 Hz) fotoacoplador) fotoacoplador)

absoluto)
Tipo SSCNET Il 4 entradas 3 saidas
(Paraencoder LECSS (Isolamento de (Isolamento de =
absoluto) fotoacoplador) fotoacoplador)
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Motor de passo (Servo/24 VCC)/
Tipo Servomotor (24 VCC)

OTipo haste Série LEY

Selegao de modelo Pagina 310
Como pedir Pagina 316
Especificacbes Pagina 318
Construcao Pagina 320
Dimensoes Pagina 321
Suporte para montagem de acessorios Pagina 326
Sensor magnético Pagina 328

goes a prova de poeira/gotejamento (IP65)

OTipo haste série LEY-X5

Sele¢ao de modelo Pagina 314
Como pedir Pagina 330
Especificagbes Pagina 331
Construcao Pagina 333
Dimensoes Pagina 334
Sensor magnético Pagina 335
OTipo haste-guia Série LEYG

Sele¢ao de modelo Pagina 336
Como pedir Pagina 342
Especificagbes Pagina 344
Construcao Pagina 346
Dimensbdes Pagina 347
Bloco de apoio Pagina 350
Precaugbes especificas do produto Pagina 351

OMotor de passo (Servo/24 VcC)/Servomotor (24 VCC)
Controlador/Driver

Tipo de entrada de dados de passo/Série LECP6/LECA6 Pagina 356

Kit de configuragao do controlador/LEC-W2 Pagina 365
Caixa de instrugao/LEC-T1 Pagina 366
Unidade do gateway/Série LEC-G Pagina 368
Controlador nao programavel/Série LECP1 Pagina 371
Driver de motor de passo/Série LECPA Pagina 378
Kit de configuragao do controlador/LEC-W2 Pagina 385
Caixa de instrugao/LEC-T1 Pagina 386

I Tipo de servomotor CA

OTipo haste Série LEY! 25, 32
Selegao de modelo Pagina 390
Como pedir Pagina 396
Especificagdes Pagina 398
Construgao Pagina 399
Dimensbes Pagina 400
OTipo haste Série LEY 83
L Ll (Selecione as opgoes)
Selegao de modelo Pagina 395
Como pedir Pagina 404
Especificagdes Pagina 405
Construgao Pagina 406
Dimensbes Pagina 407

iejamento (IP65)

OTipo haste Série LEY-X5

Selegao de modelo Pagina 390
Como pedir Pagina 409
Especificacoes Pagina 410
Construgao Pagina 411
Dimensbes Pagina 412
OTipo haste-guia Série LEYG
Selec¢ao de modelo Pagina 414
Como pedir Pagina 418
Especificagoes Pagina 420
Construgao Pagina 421
Dimensoes Pagina 422
Bloco de apoio Pagina 424
Precaugbes especificas do produto Pagina 425
©ODriver do servomotor de CA/Serie LECS] Pagina 427
Precaugbes especificas do produto Pagina 441
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Motor de passo (servo24 vec)l Servomotor (24 vce)

i Pagina 310
TI pO haSte Especificacoes a prova de poeira/gotejamento (IP65) Pagina 330
Série LEY ‘.
~ Série LEY-X5
B
e
Motor superior/tipo ]
paralelo s @ \‘5{/
Tipo de montagem superior do motor
<

g
a%m linha

Tipo haste-guia
Série LEYG

Tipo de motor em linha

Tipo montagem superlor _
do motor

Tipo de motor em linha

Motor de passo/controlador do servomotor
Driver do motor de passo

Série LECP6/LECA6

Série LEC-G
Série LECP1
Série LECPA
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Atuador elétrico/tipo haste

Série LEY

Selecao de modelo

Procedimento de selecao

Procedimento de selecao de controle de posicionamento

Verifique a carga de trabalho -
m velocidade.
(Transferéncia vertical)

}M Verifique o tempo de ciclo.

Exemplo de selecao

Condigoes

de operagao *Massa da peca de trabalho: 4 [kg] ®Velocidade: 100 [mm/s]

*Aceleragao/desaceleragao: 3000 [mm/s2] ﬁ 10
*Curso: 200 [mm]
*Condicao da montagem da pega de trabalho: transferéncia vertical S8
para cima e para baixo X, Fio condutor 2,5: LEY16(
2 ||
T
[
84 Fio 5: LEY16B.
«
m Verifique a carga de - - Gréafico de carga de trabalho vertical> g ‘
y Fi 10: LEV1
Selecione 0 modelo alvo com base na massa da pega de trabalho e na velocidade de acordo com o o 2 o condutor 10 oA
<Grafico de velocidade — carga de trabalho vertical>. \
Exemplo de sele¢ao) O LEY16B é temporariamente selecionado com base no grafico mostrado no 00 100 200 300 400 500 600
lado direito. Velocidade [mm/s]
* £ necessario montar um guia fora do atuador quando este & utilizado para transferéncia horizontal. <Grafico de velocidade - carga de trabalho vertical>
Ao selecionar o modelo desejado, consulte a pagina 318 para a carga de trabalho horizontal nas especificacdes e a (LEY16/Motor de passo)
pagina 351 para precaugoes.

Verifique o tempo de ciclo.

Calcule o tempo de ciclo usando o método de calculo a seguir. @ L
£ >
0 ciclo de tempo T pode ser encontrado a partir da equagao a seguir. E
> at / a2
T=T1+T2+T3+T4[s] g 1/ \
*T1: Tempo de aceleragao e T3: Tempo de desaceleragao g
podem ser obtidos com a seguinte equagao. 2
Tempo [s]
[T1=Viai[s]| [T3=Vra2]s]]
T1 T2 T3 T4
*T2: O tempo de velocidade constante pode ser
encontrado a com a seguinte equagao. L: Curso [mm] - (Condigao de operagao)
L-05-V-(T1+T3) V: Velocidade [mm/s] --- (Condigao de operagao)
T2= V] [s] al: Aceleragao [mm/s?] --- (Condi¢ao de operagao)
al: Desaceleragao [mm/s?] .- (Condi¢ao de operagao)
®T4: O tempo de izagao varia das 0

tais como tipos de motor, carga e posicionamento dos dados

de passo. Portanto, calcule o tempo de estabilizagao com

referéncia ao seguinte valor.

T4 2[s]

Exemplo de calculo)
T1 a T4 podem ser calculados da seguinte forma.

T1 =V/a1 =100/3000 = 0,033 [s], T3 = V/a2 = 100/3000 = 0,033 [s]

T2

_L-05-V-(T1+T3) 200-0,5-100 (0,033 + 0,033)

T1: Tempo de aceleragao [s] - Tempo até alcangar a velocidade estabelecida
T2: Tempo de velocidade constante - Tempo em que o atuador

opera em velocidade constante

T3: Tempo de desaceleragao [s] - Tempo do inicio da

operacao de velocidade constante até a parada

T4: Ajuste de estabilizagao [s] - Tempo até a posi¢ao ser completada

T4=02[s] v

100

Portanto, o ciclo de tempo pode ser obtido da seguinte forma.
T=T1+T2+T3+T4=0,033 + 1,967 + 0,033 + 0,2 = 2,233 [s]

=197[s]

Com base no resultado do calculo acima, & selecionado o LEY16B-200.
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Selecao de modelo Série LEY

Procedimento de selecao de controle-de-pressionamento

m Verifique a taxa de trabalho.

* A taxa de trabalho é uma taxa de tempo que pode continuar a ser pressionada.

)M Verifique a forga de pressionamento.

gcepa 3

Verifique a carga lateral na
extremidade da haste.

Exemplo de selecae

Condigoes )
de operacao eCondigao da montagem: horizontal (pressionamento) eTaxa de trabalho: 20 [%] Jig
ePeso do gabarito: 0,2 [kg] eVelocidade: 100 [mm/s] L
eForca de pressionamento: 60 [N] oCurso: 200 [mm]
A e

m Verifique a taxa de trabalho.

<Tabela de conversao da forca de pressionamento — taxa de trabalho>
Selecione a [forca de pressionamento] a partir da taxa de trabalho com referencia a
<Tabela de conversao da forga de pressionamento — taxa de trabalho>.

Exemplo de sele¢ao)

Com base na tabela abaixo,

KTaxa de trabalho: 20 [%]

Portanto, o valor estabelecido da forga de pressionamento sera de 70 [%].

Posicao

<Tabela de conversao da for¢a de pressionamento - taxa de trabalho>
(LEY16/Motor de passo)

Valor estabelecido Taxa de trabalho Tempo continuo de
para a forca d?%] (%) pressionamento (minutos)
40 ou menos 100 =
50 70 12
70 20 1.3
85 15 0.8

* [Valor estabelecido da forca de pressionamento] é uma das entradas de dados de passo para o controlador.
* [Tempo continuo de pressionamento] ¢ o tempo em que o atuador pode continuamente ser pressionado.

M Verifique a forca de pressionamento. <Grafico de conversao de forca>
Selecione o modelo alvo desejado com base no valor estabelecido da forga de
pressionamento e da forga com referéncia ao <Gréafico de conversao de forga>.

Exemplo de selec¢ao)

Com base no grafico exibido no lado direito,

eValor estabelecido da forga de pressionamento: 70 [%]
eForca de pressionamento: 60 [N]

Portanto, LEY16B & selecionado temporariamente.

M Verifique a carga lateral na extremidade da haste.
<Grafico de carga lateral admissivel na extremidade da haste>

Controle de pressionamento

f ¥
Time
LA
Taxa de trabalho = A/B x 100 [%] |
160 I I I
Fit dutor 2,5: LEY16C
Fit dutor 5: LEY16B
120 1o conlu o‘r "
= 1
Z. 100 |-Fio condutor 10: LEY16A L
w 1
< 80
& /'.
S 6o :
4« f 1
0 BN
20 = :
| 1
0 | H
0  20% 40% 60% 80% 100%

Valor estabelecido para a orga de pressionamento [%] Notz)

<Grafico de conversao de forga> Max. 85%

(LEY16/Motor de passo)
Nota) Valores estabelecidos para o controlador.

Confirme a carga lateral admissivel na extremidade da haste do atuador: 100
LEY160, que foi selecionado temporariamente com referéncia ao
<Gréfico de carga lateral admissivel na extremidade da haste>.
Exemplo de selegao) =
Com base no grafico exibido no lado direito, I
®Peso do gabarito: 0,2 [kg] = 2 [N] g 10
Curso do produto: 200 [mm] g
Portanto, a carga lateral na extremidade da haste esta dentro do intervalo
admissivel.
Com base no resultado do calculo acima, & selecionado o LEY16B-20Q. !

™~ LEY32
~ LEY25 0—
T LEY16
0 100 200 300 400 500 600
Curso [mm]

<Grafico de carga lateral admissivel na extremidade da haste>
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Série LEY

Grafico de velocidade — carga de trabalho vertical (guia)

Motor de passo (Servo/24 VCC)

Servomotor (24 VCC)

LEY16 LEY16
10 ‘ 10 ‘
T 8 Fio condutor 2,5: LEY16C T s Fio condutor 2,5: LEY16AC
2 \ 2
8 6 \ 8 6
[ [
§ 4 Fio condutor 5: LEV16B % 4 Fio condutor 5: LEY16AB
) \ S
8 > Fio condutor 10: LEY16A 8 5 Fio condutor 10: LEY16AA
RS o
0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Velocidade [mm/s] Velocidade [mm/s]
LEY25 LEY25
35 14 I 1
: ‘ Fio condutor 3: LEY25AC
— 30 Fio condutor 3: € — 12
el g
5 25 5 10
< \ =
© ©
8 20 S 8
5 16 _\_\F o condutor 6: LEY25B = Fio condutor 6: LEY25AB
S 15 \ ‘ s 6 ‘
© ©
2 10 2 4 .
8 s\ Fio condutor 12: LEY25A 8 Fio condutor 12: LEY25AA™]
5 AWIAN 2
0 N 0
0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Velocidade [mm/s] Velocidade [mm/s]
LEY32
50 I I Grafico de carga lateral admissivel na extremidade da haste (guia)
43 Fio condutor 4: LEYSLC
5 40 \ 100
=
2 \
T 30
g \ _
= 5 | _Fio condutor 8: LEY32B z LEY32/40 —
S 20 W
© \ s 10
g 1 Fio condutor 16: LEY324 2
1 © ——LEY25
0 >~
0 100 200 300 400 500 600 LEY16 \
N 1 L
Velocidade [mm/s] 0 100 200 300 400 500 600
Curso [mm]
LEY40
[Curso] F
60 . T d = [Curso do produto] + l Peca de trabalho
53 _F"; condutor 4: LEY40C [Distancia da extremidade da ’—/
— 50 haste ao centro de gravidade ‘
2 \ da peca de trabalho]
o 40 Centro de gravidade
K]
8 30 Fio condutor 8: LEY40B
s 27
©
s 20 =
e \ Fio condutor 16: LEY40A
S 1B Y X
10 \ \
0
0 100 200 300 400

Velocidade [mm/s]

312



Grafico de conversao de forca (Guia)

Selecao de modelo da Seérie L EY

Motor de passo (Servo/24 VCC) Servomotor (24 VCC)
LEY16 LEY16
160 ‘ ‘ ‘ ‘ 120 = T T
140 [~ Fio condutor 2,5: LEY16Q =t 100 ! Fu:? condu}or 23EENISAS /‘: LAT3
120 Fio condutor 5: LEYTS! i Fio condutor 5: LEY16AB !
Z 100 | | i = 80— f f T I. E F
® 80 Fio condutor 10: LEY16A ' = 60 Fio condutor 10: LEY16AA~ i
o =t & —
2 60 : & — — | LEJ
j 40 — :
40 = T 2 — |
20 — f — 0 LEL
0 A 0 X
10 20 30 40 50 60 70 80 90 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Valor estabelecido da forga de pressionamento [%]* | Max. 85% Valor da fora de %] Max. 95% LEY
[Jaor st orade prsscramens ] Taxa dee trabalho [%] [ I | Taxa de trabalho [%] | Tenpotntiunde pessoranens ninuos] | I. E s
25°Coumenos | 85 ou menos 100 - [a0"c oumenos | 95 ou menos 100 [ - J
40 ou menos 100 —
40°C 50 70 12 LEY25 LEPY
70 20 1.3 LEPS
85 15 08 140 | Fio condutor 3: LEY25AG_—
120 : LER
LEY25 100 Fio condutor 6: LEY25AB H
500 : = Fio 12: LEY25AA : LEH
Fio condutor 3: LEY25C, & 80 —
] 9 H
400 Fio condufor 6: 1 2 60 '
H
Z 400 |Fio condutor 12: LEVpsA ] : 40 T —
3 b 20 | H
S 200 : 0 ]
' 20 30 40 50 60 70 80 90 100
100 — ), Valor estabelecido da forga de pressionameniqj3sd* 95%
C— | < Max. 65% - ‘
0 2 [ I [ Taxa de trabalho [%] | Teneountinunde pessinanersninics] |
10 20 30 40 50 60 70 80 90 [40°C ou menos| 95 ou menos | 100 | —
Valor estabelecido da forga de pressionamento [%]*

Taxa de trabalho [%] | |

|
LW“C ou menos\

65 ou menos \ 100 \ — \
LEY32
800 ‘ T T T
700 | FIO‘ 4: LEY32C '
600 Fio 8: LEY32B :
Z  500|—Fio 16: LEY3RA !
© '
o 400
5 —
£ 300 i
'
200 [ — | S~ —F—T1
100 — H
0 X

10 20 30 40 50 60 70 80 90
Valor estabelecido da forga de pressionam)

1100 T T T
1000 4‘7Fio condutor 4: LEY4 =
900 [—Fio condutor 8: LEY40B-
| |

0 ;
700 [_Fio condutor 16: LEY40A

Forga [N]
D
o
o

<Forga de pr ) e faixa de nivel de gatilho> Sem carga

Velocidade de e Velocidade de. Forga de pressionamento
Modelo pressionamento (Configurando o Modelo pressionamento | (Configurando o valor
[mmis] valor de entrada) fmmis de enirada)
1a4 30% a 85% 1a4 40% a 95%
LEY16 5a20 |35%a85% || LEYIBA | 5220 | 60% a95%
21a50 | 60% a85% 21a50 | 80% a 95%
1a4 20% a 65% 1a4 40% a 95%
LEY25 5a20 |35%a65% || LEY25A | 5220 | 60% a95%
21a35 | 50% a 65% 21a35 | 80% a95%
1a4 20% a 85%
LEY32 5a20 | 35%a85%
21a30 | 60% a85%
1a4 20% a 65%
LEY40 5a20 | 35%a65%
21a30 | 50% a 65%

Nota) Para cargas verticais (para cima), configure a forga de pressionamento para o valor
maximo exibido abaixo e opere na carga de trabalho ou menos.

Modelo | LEY16 | LEY25 | LEY32 | LEY40 | LEY16A | LEY25A

Foconaur| A|[B]C|A[B[C|A[B][C|A[B[C|A[B[C|A[B]C
s | 1115 3 [25] 5 [10[45] 9 [18] 7 [14]28] 1 [15] 3 [1,2]25] 5
85% 65% 85% 65% 95% 95%

Precisao no antigiro da haste

300

200

100 ~— Max. 65% F
0 L

10 20 30 40 50 60 70 80 90
Valor estabelecido da forga de pressionamento [%]*

Taxa de trabalho [%]
25 °C ou menos 85 ou menos 100 -
" 65 ou menos 100 —
IS 85 50 15

* Valores estabelecidos para o controlador.

Tamanho| Precisao antigiro
+q 16 +1,1°
q 25 +0,8°
32 o
20 +0,7"

* Evite usar o atuador elétrico de uma forma que resulte em torque rotacional na
haste do pistao.
Isso pode causar deformagdo do guia antigiro, respostas anormais do sensor
magnético, adversidade no guia interno ou um aumento da resisténcia de
deslizamento.
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Grafico de velocidade — carga de trabalho vertical

Atuador elétricoftipo haste

série LEY-X5

Selecao de modelo

/

¢

>

/

(w:.

&

Motor de passo (Servo/24 VCC) Servomotor (24 VCC)
LEY25[] LEY25A[]
| [ | ;
ol |
Fio condutor 3: LEY25C Fio condutor 3: LEY25AC
g g
o> > 10
ES <
g 20 8
g g
3 (1D GEELLE? (8 (L A2 8 Fio condutor 6: LEY25AB
S 5 s |
§ 1oy 8
Fio condutor 12: LEY25AA
Fio condutor 12: LEYT',A i i
, \‘\ ‘ o
0 100 200 300 400 500 600 0 100 200 300 400 500 600
Velocidade [mm/s] Velocidade [mm/s]
LEY32[]
50
40 [
Gl Fio condutor 4: LEYB2C
2
5 %
g
s Fio condutor 8: LEY32B
S 5 \
©
o
©
© \
10
\ Fio condutor 16: LEY32A
6 |
0 100 200 300 400 500 600
Velocidade [mm/s]

Grafico de carga lateral admissivel na extremidade da haste (guia)

100

Carga: F [N]
>

LEY32
~—_
LEY25
100 200 300 400 500 600
Curso [mm]
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[Curso] = [Curso do produto] + [Distancia da extremidade
da haste ao centro de gravidade da peca de trabalho]

F
l Peca de trabalho

Centro de gravidade




Grafico de conversao de forca

Selecao de modelo Série LEY-X5

Especificacoes a prova de poeira/gotej

Motor de passo (Servo/24 VCC) Servomotor (24 VCC)
LEY25 LEY25
500 140
) LAT3
Fio co‘ndutor :‘!: LEY2! }/‘: 120 Fmi condutor 3: LEY2§AC L
400 Fio cTndutor 6: LEY35 ' 1o Fio corrdutor 6: LEV25AB E LEF
H I 1
Fio 12: LEYR5A, i Fi 12: LEY25AA < f ‘ LEJ
g 300 ; Z &0 :
© ' © /I
£ - € i || |LEL
L 200 : 2 v
= ; © S EY
100 = ] — | les
H 20
// ! — :
oL . . . . . H . . 0 H LEPY
10 20 30 40 5 60 70 80 90 20 30 40 50 60 70 8 90 ()100| [LEPS

Valor estabelecido para a forca de compressao* [%]

Valor estabelecido para a forga de compressao* [%] | Max. 95%

10 20 30 40
Valor estabelecido para a forga de compressao* [%] | Max. 85%

50 60

70 8 90

Valor estabelecido para @ Tempo continuo de.
Temperatura ambiente orga de compressao® Taxa de trabalho compressao
[%] [%] [minutos]
25 °C ou menos 85 ou menos 100 -
men 1 —
20°C 65 ou menos 00
85 50 15

45| 9 [18]12]25] 5

Valor estabelecido para a Tempo continuo de Valor estabelecide ‘Tempo continuo de
Temperatura ambiente orga de compressao” 2 deﬂ uabalbc compressao Temperatura ambiente. an%:z: curi\%veosgg? ‘ [2arelisbang compressao
[o6] [%] [minutos] o [%] [minutos]
40°C ou menos 65 ou menos 100 - 40°C ou menos 95 or less 100 -
LEY32
800 T T T <Forca de pr ) e faixa de nivel de gatilho> Sem carga
Fio condutor 4: LEY32C 2 a
700 | ! : Modelo | ‘e | Gomguarsoo || Modelo | ‘o | (Comosambo
I I I i [mmis] valor de entrada) [mmis] valor de entrada)
Fio condutor 8: LEY32B
600 i E 1a4d 20% a 65% 1a4 40% a 95%
Fio condutor 16: LEY32A g LEY25 5220 |35%a65% || LEY25A 5a20 | 60% a95%
= 500 ' 21235 | 50%a 65% 21235 | 80%a95%
£ '
I 400 0 1a4 20% a 85%
S B//‘, LEY32 | 5220 |35%a85%
300 i 21230 | 60%a85%
'
] Nota) Para cargas verticais (para cima), configure a for¢a de compressao para o valor
200 — 3///. maximo exibido abaixo e opere na carga de trabalho ou menos.
'
100 — — | 1 Modelo LEY25 LEY32 LEY25 A
o | i Foconawr | A|B]|C|A[B|[C|A[B]C
0

Forga de compressao

Cﬂvgadelvaba\ho[kﬂﬂ 2,5‘ 5 ‘ 10

65%

85%

95%

* Valores estabelecidos para o controlador.
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Atuador elétrico/tipo haste

Seéerie LEY

LEY16, 25, 32, 40

Como pedir

C€ R

TR TR In s

@ Tamanho

Posi¢éo de montagem

'de motor @ Tipo de motor
16 Nil | montagem superior ) Tamanho Controladoreslriver .
Simbol Tipo : Cuidado
25 R pasenmnode] |0 P LEY16|LEY25|LEY32/0| compaies AJ )
[p em conformidade com a
32 ||:_) Faralela ao lado esquerdo Motor de passo ° LECP6 CE]
40 Em finha Nada (Servo/24 VCC) o o o LECP1 (DA conformidade EMC foi testada ao
LECPA combinar a série LEY de atuador
A rvomotor elétrico e a série LEC de controlador.
Servomotol _ LECA6
24 VCC [} [ ) A EMC depende da configuragao do
( )
painel de controle do cliente e da
relagao com outros equipamentos
@ Passo do fuso (mm) ®stroke [mm] eletronicos e cabeamento. Portanto, a
Simbold LEY16 LEY25 |LEY32/40 30 30 conformidade com a diretiva EMC nao
A 10 12 16 a to pode ser certificada  pelos
B 5 6 8 500 500 componentes SMC incorporados nos
© 25 3 4 * Consulte a tabela para obter os cursos aplicaveis. equipamentos  do  cliente  sob

(®) Opgiao de motor*1

(@ Rosca da haste

condigoes reais de operagao. Como
resultado, & necessario que o cliente
verifique a conformidade com a

Nada Sem opgao Nil Rosca femea na haste diretiva EMC para o maquinario e
C Com tampa do motor M Rosca macho na haste equipamento como um todo.
B Com trava*2 (1 porca da haste esta inclusa.) @ Para a especificagao do servomotor
*1 Quando [Com trava] estiver selecionado, [Com (24 VCC), a conformidade EMC foi
tampa do motor] nao podera ser selecionado. testada ao instalar um conjunto de
*1 Quando "Com trava" estiver selecionado para a filtro de ruido (LEC-NFA). Consulte a
montagem superior e tipos paralelos ao lado gina 364 para o conjunto de filtro
direito/esquerdo, o corpo do motor ira se pag ) p !
protuberar da extremidade do corpo para de ruido.
tamanho 16 com curso 30 ou menos. Verifique Consulte o Manual de Operagao série
se ha interferéencia com pecas de trabalho LECA para instalagao.
antes de selecionar um modelo. .
[produtos em conformidade com a UL]
W Quando a conformidade UL for requerida,
I:‘ o atuador elétrico e o controlador/driver
devem ser usados com a fonte de
* Tabela de cursos aplicaveis @®Padrao alimentagao UL1310 Classe 2.
Curso Variedade de
[mm]| 30 | 50 {100|150[200|250|300[350|400(450|500| cursos produziveis
Modelo [mm]
LEY16 ® 6 o 6 o 0o & — | — — -— 10 a 300
LEY25 ® 060 0 o 0o 0 o o - - 15 a 400
LEY32/40 [ BN BN N ] [ IR I ) [ B BN ) [ ] 20 a 500 Para sensores magnéticos, consulte as paginas 328 e 329,
* Consulte a SMC para cursos nao padrao, pois eles sao produzidos como pedido especial.

O atuador e o controlador/driver sdo vendidos como um pacote.
Confirme se a combinagao do controlador/driver e do atuador esta correta.

<Verifique o seguinte antes do uso.>
@Verifique o rotulo do atuador para o numero do modelo. Este & igual ao controlador/driver.
@Verifique se a configuragao paralela E/S & igual (NPN ou PNP).

LEY16B-100

O)

* Consulte 0 manual de operagao ao utilizar estes produtos. Baixe-o em nosso site, http:/www.smcworld.com
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Atuador elétrico/Tipo haste Série LEY

VPosiQéo de montagem do motor: em linha

LEF
E

—
—

Montagem*1 @Tipo de cabo de atuador*' Comprimento do cabo do atuador [m
. ) & Nada Sem cabo Nada Sem cabo LEL
ISimbolo| Tipo - ~
Em linha S Cabo padrao 1 1,5
Nada roscadas [ R R Cabo robotico (cabo flexivel) 3 3 LEY
V) Base do corpo roscada B X *1 O cabo padrao deve ser utilizado em pegas 5 5
L Pe [ — fixas. Para utilizar em pecas moveis, 8 8* LES
selecione o cabo robotico. -
F Flange dianteirof2 F L *2 Disponivel apenas para o modelo de motor A 10* LEPY
G Flange traseiroR2 ] - "Motor de passo". B 15 LEPS
D | Fixagao oscilante traseira femeai3 | B — (o] 20"

*1 suporte de montagem & fornecido junto (mas
nao montado).

*2 Para montagem em balango horizontal com
flange dianteiro, flange traseiro e
extremidades roscadas, utilize o atuador
dentro da seguinte variedade de cursos.
*LEY25: 200 ou menos
#LEY32/40: 100 ou menos

*3 Para montagem com fixagao oscilante
traseira femea, use o atuador dentro da
seguinte variedade de cursos.

*LEY16: 100 ou menos
«LEY25: 200 ou menos
#LEY32/40: 200 ou menos

=4 O flange traseiro nao esta disponivel para

LEY32/40.

Controladores/drivers compativeis

@ Tipo controlador/driver!

* Produzido apos o recebimento do pedido (apenas cabo robotico)
Consulte as especificagoes Nota 5) na pagina 318.

@ Comprimento do cabo de E/S [m]"

*1 Para obter detalhes sobre controladores/drivers
e motores compativeis, consulte abaixo o
controlador/driver compativel.

*2 Disponivel apenas para o modelo de motor
"Motor de passo".

Nada Sem controlador/driver Nada Sem cabo

6N LECP6/LECA6 NPN 1 1,5

6P (Tipo de entrada de dados de passo) PNP 3 3*2

1N LECP12 NPN 5 5'2

1P (Tipo nao programavel) PNP #1  Quando "Sem controladores/drivers" for

AN LECPA? NPN selecionado para os tipos de controladores/drivers,
o cabo de E/S nao podera ser selecionado.

AP | (Tipo de entrada de pulso) | PNP Consulte a pagina 364 (para LECP6/LECAS),

pagina 377 (para LECP1) ou pagina 384 (para
LECPA) se o cabo de E/S for requerido.

*2 Quando o "tipo de entrada de pulso" for
selecionado para os tipos de controlador/driver, a
entrada de pulso & utilizavel apenas com um
diferencial. Utilizavel somente com cabos de 1,5 m
com coletor aberto.

@ Montagem do controlador/driver
[Nada] Montagem de parafuso |
D \ Montagem em trilho DIN™ \

*1 O trilho DIN nao esta incluso. Pecga-o
separadamente.

Tipo de
entrada
de dados
de passo

Tipo

Tipo de
entrada
de dados
de passo

Tipo nao programavel

Tipo de entrada de pulso

Seérie LECP6

LECA6

LECP1

LECPA

Caracteristicas

Valor (dado de passo) de entrada
Controlador padrao

Capaz de configurar a
operagao (dados de passo)
sem utilizar um computador ou
caixa de instrugao

Operagao por sinais de pulso

Motor compativel Motor de passo Servomotor Motor de passo
[ (Servo/24 VCC) (24 VCC) (Servo/24 VCC)
Niimero méaximo de dados de passo 64 pontos 14 pontos ‘ —
Tenszo da fonte de alimentagao 24 VCC
Pagina de referéncia Pagina 356 Pagina 356 Pagina 371 ‘ Pagina 378
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Série LEY

EsEe cagbes

Motor de passo (Servo/24 VCC)

Modelo LEY16 LEY25 LEY32 LEY40
Curso [mm] Nota 1) 30, 50, 100, 150 30, 50, 100, 150, 200 | 30, 50, 100, 150, 200, 250 | 30, 50, 100, 150, 200, 250
rso [mm;
Hrse o 200, 250, 300 250, 300, 350, 400 300, 350, 400, 450, 500 300, 350, 400, 450, 500
L 1(3000 [mm/s?))| 4 1 20 12 30 30 20 40 40 30 60 60
Carga de irorizontal
trabalho (2000 [mm/s?])| 6 17 30 18 50 50 30 60 60 - - -
= . -
S| tkal"™™® | Veical {(3000 [mm/s?])| 2 4 8 8 16 30 11 22 43 13 27 53
S Forga de compressao [N] =949 14a38 | 27a74 |51a141|63 a 122|126 a 238|232 a 452| 80 a 189 |156 a 370[296 a 707|132 a 283|266 a 553562 a 105
g Velocidade [mm/s] "9 15a500| 8a250 | 4a125 |18a500| 9a250 | 5a125 |24a500|12a250| 6a125 |24a300|12a150| 6a75
3 Aceleracao/desaceleragao max. [mm/s?] 3000
3
'% Velocidade de compressao [mm/s] "o 50 ou menos 35 ou menos 30 ou menos 30 ou menos
g Repetibilidade do posicionamento [mm] +0,02
§ [ Paratuso tmmi 10 5 [ 25 | 12 ] 6 | 38 | 16 | 8 | 4 | 16 | 8 | 4
uflj Resisténcia a vibragao/impacto [m/s2] =7 50/20
Tipo de acionamento Fuso de esferas recirculantes + Correia (LEY[J)/Fuso de esferas recirculantes (LEYID)
Tipo guia Bucha deslizante (haste do pistao)
Faixa de temperatura de trabalho [°C] 5a 40
Umidade relativa [%UR] 90 ou menos (sem condensagao)
@ | Tamanho do motor C2s 042 [ 56,4 [ 56,4
S =
= Tipo de motor Motor de passo (Servo/24 VCC)
E Encoder Fase incremental A/B (800 pulso/rotagao)
(dé Tensao nominal [V] 24 VCC +10%
& [ consumo de energia (W) Nota 8) 23 40 50 50
g Consumo de energia em standby ao operar [W] " 16 15 48 48
& | consumo de energia instantanea max. [W] "= 10 43 48 104 106
8 g| Tipo Mo Trava sem magnetizagao
2 &
§ 3 Forga de retengéo [N] 20 [ 39 [ 78 [ 78 [ 157 | 204 | 108 | 216 | 421 | 127 | 265 | 519
£ $| Consumo de energia [W] Nota 12) 2,9 | 5 | 5 ‘ 5
& 5| Tensao nominal [V] 24 VCC +10%
Nota 1) Consulte a SMC em caso de cursos nao padrao, pois eles sao produzidos como pedido especial.
Nota 2) Horizontal: o valor maximo da carga de trabalho. Um guia externo & necessario para suportar a carga. A carga de trabalho real e a velocidade de
transferéncia se alteram de acordo com a condigao do guia externo.
Vertical: a velocidade se altera de acordo com a carga de trabalho. Verifique "Selegao de modelo" na pagina 310.
Os valores exibidos entre () sao os valores de aceleragao/desaceleragao.
Configure esses valores para 3000 [mm/s2] ou menos.
Nota 3) A precisao da forga de compressao € de +20% (F.S.).
Nota 4) Os valores da forga de pressionamento para LEY160] sao de 35% a 85%, para LEY250] sao de 35% a 65%, para LEY320 sao de 35% a 85% e para
LEY400] sao de 35% a 65%.
Os valores da forga de compressao se alteram de acordo com a taxa de trabalho e velocidade de pressionamento. Verifique "Selegao de modelo" na pagina
311.
Nota 5) A velocidade e forga podem se alterar dependendo do comprimento do cabo, carga e condigoes de montagem. Alem disso, se o comprimento do cabo
ultrapassar 5 m, entao ira diminuir em até 10% para cada 5 m. (Em 15 m: reduzira até 20%)
Nota 6) Velocidade permitida para a operagao de compressao. Ao transportar uma peca de trabalho, opere em carga de trabalho vertical ou menos.
Nota 7) Resisténcia a impacto: nenhum mau funcionamento ocorreu quando o atuador foi testado com um testador de queda tanto na diregao axial quanto na
diregao perpendicular ao parafuso. (O teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)
Resisténcia a vibragao: nenhum mau funcionamento ocorreu em um teste de faixa entre 45 e 2000 Hz. O teste foi realizado tanto na diregao axial quanto na
diregao perpendicular ao parafuso. (O teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)
Nota 8) O consumo de energia (incluindo o controlador) & para quando o atuador esta operando.
Nota 9) O consumo de energia em standby quando operando (incluindo o controlador) & para quando o atuador esta parado na posi¢ao de configuragao durante a

operagao. Exceto durante a operagao de compressao.

Nota 10) O consumo maximo de energia instantanea (incluindo o controlador) & para quando o atuador esta operando. Este valor pode ser utilizado para a selegao

da fonte de alimentagao de energia.

Nota 11) Apenas com trava
Nota 12) Para um atuador com trava, adicione o consumo de energia da trava.
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Esee cagbes

Servomotor (24 VCC

Atuador elétrico/Tipo haste Série LEY

)

Modelo

LEY16A LEY25A

Curso [mm] Meta

30, 50, 100, 150
200, 250, 300

30, 50, 100, 150, 200
250, 300, 350, 400

Nota 1) Consulte a SMC em caso de cursos ndo padrao, pois eles sao

produzidos como pedido especial.

Nota 2) Horizontal: o valor maximo da carga de trabalho. Um guia externo

& necessario para suportar a carga. A carga de trabalho

realea

velocidade de transferéncia se alteram de acordo com a condigao

Vertical: Verifique "Selegao de modelo" na pagina 310 para obter mais

Os valores exibidos entre ( ) sao os valo

Tipo de acionamento

Especificagoes do atuador

Fuso de esferas recirculantes + Correia (LEYO)/Fuso de esferas recirculantes (LEYCID)

Tipo guia

Bucha (haste do pistao)

Faixa de temperatura de trabalho [°C]

5a40

Umidade relativa [%UR]

90 ou menos (sem condensagao)

Tamanho do motor

28 [ 42

Saida do motor [W]

30 | 36

Tipo de motor

Servomotor (24 VCC)

Encoder

Fase incremental A/B (800 pulso/rotagao)/Fase Z

Tensao nominal [V]

24 VCC +10%

Especificacoes elétricas

Configure esses valores para 3000 [mm/s2] ou menos.

Nota 3) A precisao da forca de pressionamento & de +20% (F.S.).
Nota 4) Os valores da forga de pressionamento para LEY16A% sao de 50%

2 95% e para LEY25AR sao de 50% a 95%. Os valores

res de

da forga

de pressionamento se alteram de acordo com a taxa de trabalho e

velocidade de pressionamento. Verifique "Selegao de mox
pagina 311.

[ g
o o [3000 mmis?)] 3 6 12 7 15 30 o qua oo
d [t (3000 [mmis2) 2 4 8 3 6 12
Forga de pressionamento [N "*1i) 16230 | 30258 | 57a111 | 18a35 | 37a72 | 662130 detalnes.
Velocidade [mm/s] 152500 | 82250 | 4ai125 | 18a500 | 9a250 | 5ai25
Aceleragao/desaceleragao max. [mm/s2] 3000
Velocidade de pressionamento [mm/s] "+ 50 ou menos ‘ 35 ou menos
Repetibilidade do posicionamento [mm] 0,02
Parafuso [mm] 10 5 25 ‘ 12 6 3
Resisténcia a vibragao/impacto [m/s2] "o | 50/20

delo" na

Nota 5) Velocidade permitida para a operagao de pressionamento. Ao

transportar uma peca de trabalho, opere em carga de
vertical ou menos.

trabalho

Nota 6) Resisténcia a impacto: nenhum mau funcionamento ocorreu

quando o atuador foi testado com um testador de queda

tanto na

diregao axial quanto na diregao perpendicular ao parafuso. (O

teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)

Resisténcia a vibraao: nenhum mau funcionamento ocorreu em
um teste de faixa entre 45 e 2000 Hz. O teste foi realizado tanto
na diregao axial quanto na diregao perpendicular ao parafuso. (O

teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)

Nota 7) O consumo de energia (incluindo o controlador) & para quando o

Consumo de energia [W] Nota 7) 40 86 atuador esta operando.
po Nota 8) O consumo de energia em standby quando operando (incluindo o
Consumodeenrgaem standhy 2o oprs W]+ 4 (Horizontal)/6 (Vertical) 4 (Horizontal)/12 (Vertical) controlador) & para quando o atuador estiver parado na posigao
Consumo de energa instantanea max. [W] " 59 96 de configuragao durante a operagao. Exceto durante a operagao
2 o Tipo Nota 10) A de pressionamento.
“E 1P Nota 10) ~ Trava sem magnetizagao Nota 9) O consumo méaximo de energia instantanea (incluindo o
g g| Forea de retengao [N] 20 ‘ 39 ‘ 78 ‘ 78 157 ‘ 294 controlador) & para quando o atuador esta operando. Este valor
E ﬁ Consumo de energia [W] Nota 11) 29 ‘ 5 pode ser utilizado para a selecao da fonte de alimentacao de
| — " jia.
§| Tensao nominal [V} 24 VCC +10% Nota Wo)egsgas com trava
Nota 11) Para um atuador com trava, adicione o consumo de energia da
trava.
Peso
—
Peso: motor na parte superior/tipo paralelo
Série LEY16 LEY25 LEY32
Curso [mm] 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
Peso do Motor de passo) 0,58 | 062 | 0,73 | 0,87 | 0,98 | 1,09 | 1,20 | 1,18 | 1,25 | 1,42 | 1,68 | 1,86 | 2,03 | 221 | 238 | 2,56 | 2,09 | 220 | 249 | 2,77 | 3,17 | 3,46 | 3,74 | 4,03 | 4,32 | 4,60 | 4,89
poduolkl | Servomotor |[058[062]073]087[098[1,09[1.20[ 1,14 [121[188[164[182[199[217]284]252| - [ - [ -[-[-[-[-[-[-[-]-
Seérie LEY40
Curso [mm] 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
Pesodo Motor de passo| 239 | 2,50 | 2,79 | 3,07 | 3,47 | 3,76 | 4,04 | 4,33 | 462 | 4,90 | 519
poduolkdl | Servomotor | — [ - [ - [ - [ -[-[-[-[-[-[-
Peso: Tipo de motor em linha
Série LEY16D LEY25D LEY32D
Curso [mm 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
Peso do Motor de passo) 0,58 | 0,62 0,73 | 0,87 | 098 | 1,09 | 1,20 | 1,17 | 1,24 | 1,41 | 1,67 | 1,85 | 2,02 | 2,20 | 2,37 | 255 | 2,08 | 2,19 | 248 | 2,76 | 3,16 | 3,45 | 3,73 | 4,02 | 4,31 | 4,59 | 4,88
produto [kg] Servomotor | 058|062 (073087098 |1,09[120]1,13]120]137|163[181[198]216[233]261| — | — | = | = | = | = | =] =] =] -] -
Série LEY40D
Curso [mm] 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
Pesodo Motor de passo| 2,38 | 249 | 2,78 | 3,06 | 346 | 3,75 | 4,03 | 4,32 | 461 4,89 | 5,18
podiolsl | servomotor | — | — | — [~ | - [ - | -] -] -]-]-
Peso adicional k]
Tamanho 16 25 32 40
Trava 0,12 | 0,26 | 0,53 | 0,53
Tampa do motor 0,02 | 0,03 | 0,04 | 0,05
Rosca macho na haste ‘ Rosca macho 0,01 0,03 | 0,08 | 0,03
‘ Porca 0,01 | 0,02 | 0,02 | 0,02
Pé (2 parafuso de 0,06 | 0,08 | 0,14 | 0,14
Fl dianteiro (i f de
lange dianteiro parafuso de 0,13 0’17 0’20 0'20
Flange traseiro (il parafuso de
Fixagao oscil ira femea (incluindo pino, e parafusodemontagem) | 0,08 | 0,16 | 0,22 | 0,22
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Série LEY

Construgéo

16
) ] 25
Tipo de montagem superior do motor: LEY 32 D @7 2
40
14
[a
== (7 N
\
@ 1 Sﬂ \a
@\, ~® @ TS
e S==o
18 4
17 EA @/ ?
[l Il o H?QI o
Il f‘ ] ~ &J/ ¢
. b o
;o \\ If=;
I T 1 N
9 ® @6 e éé@é@g
- - ! 16
. A 25
Tipo de motor em linha: LEY32 D
40
8) @27 26
Quando a rosca macho na haste & selecionada @ @
T
J__ T
Lista de pecas
N° Descricao Material Nota N° Descricao Material Nota
1 Corpo Liga de aluminio Anodizado 21 | Correia —
2 Fuso de esferas (eixo)) Ago-liga 22 | Batente Liga de aluminio
3 Cursor do fuso de esferas | Resina/Aco-liga 23 | Pino paralelo Aco inoxidavel
4 | Pistao Liga de aluminio 24 | Vedacao NBR
5 Haste do pistao Aco inoxidavel Anodizado em cromo duro 25 | Anel retentor Aco para mola Revestido de fosfato
6 Cabecote dianteiro Liga de aluminio 26 | Motor —
7 A Liga de aluminio 27 | Tampa do motor Resina sintética | Apenas "com tampa do motor"
8 Batente da rotacao POM 28 | Grommet Resina sintética | Apenas "com tampa do motor"
9 q Ago-carbono de corte livre | Revestido com niquel 29 | Bloco de motor Liga de aluminio Anodizado
10 | Eixo Aco-carbono de corte livre | Revestido com niquel 30 A de motor Liga de aluminio | Anodizado/LEY16, apenas 25
11 | Bucha Bronze 31 | Cubo Liga de aluminio
12 | Amortecedor Uretano 32 | Estrela NBR
13 | F - 33 | Soquete (rosca macho) |Aco-carbono de corte livre | Revestido com niquel
14 | Caixa de retorno Aluminio fundido Cromado trivalente 34 | Porca Aco-liga
15 | Placa de retorno Aluminio fundido Cromado trivalente
16 | Anel — Pecas de reposicao (Apenas superior/paralelo)/Correia
17 | Retentor do anel de desgaste|  Aco inoxidavel | Curso 101 mm ou mais N° Tamanho Numero do pedido
18 | Anelde POM Curso 101 mm ou mais 16 LE-D-2-1
19 | Polia de eixo do parafuso | Liga de aluminio 21 25 LE-D-2-2
20 | Polia do motor Liga de aluminio 32,40 LE-D-2-3
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Atuador elétrico/Tipo haste Série LEY

Dimensoes: Superior/paralelo ao motor

Conector
(=]
Motor de passo Servomotor 8
u
AN % /I
14 | 19 \y LAT3
o
o°
o Cabo do motor (2 x ©5) E LEF
g
X £ LEJ
i (¢}
H Profundidade da rosca C w H 4x01 profundidade da Tm—ﬁi
4 x 01 profundidade da rosca R L LEL
i
Intervalo de operagao da haste = M ! (l A I- EY
> [Fim do curso] () 2 &
[ -2 i
L || L LES
% ‘ - ) ] : and LEPY
o 7 s r al &l J | g 3 o = LEPS
CRRNSZ)) Rl ] 4
- BNSEe I | o of !
\dis==x7 i | Y LER
Ko I Y Lm JTS
M Curso L B + Curso S LEH
EH im de curso A + Curso
[Origem] ™=®  Nota 1) Faixa na qual a haste pode mover-se quando retorna a origem. Certifique-se de que a peca de trabalho
montada na haste nao interfere nas pegas de trabalho e nas instalagbes ao redor da haste.
Nota 2) Posi¢ao apos o retorno a origem.
Nota 3) O numero entre colchetes indica quando a diregao de retorno a origem foi alterada.
Nota 4) A dire¢ao da largura entre faces da extremidade da haste (CIK) difere dependendo dos produtos. [mm]
i otor de passpServomotor
Tamanto vrenceny| A | B |C|D[EH|EV| H |J|K| L | M| O R|S| T |ul vy px(wx Y
10a100 | 101 90,5
16 10 | 16|34 | 34,3 | M5x08 | 18 | 14 | 10,5 | 25,5 | M4x07 | 7|35| 67,5|0,5(28 |61,8| 80,3 |62,5|81 |225
1012300 | 121 | 1105
15a100 | 130,5| 116
25 13|20 |44 (455 | M8x125|24 (17 |14,5|34 |M5x08 | 8 (46| 92 |1 (42 |63,4| 854 (596816265
101 2400 | 155,5 | 141
202100 |148,5|130
32 a 13|25|51|56,5|M8x125|31|22|18,5|/40 | M6x10|10(60|118 |1 |564 684 | 954| — | — |34
1012500 | 178,5 | 160
202100 |148,5| 130
40 13 |25|51 (56,56 | M8x125|31|22|18,5/40 | M6x10 (10|60 (118 |1 |56,4|90,4|1174| — | — |34
1012500 | 178,5 | 160
16 16
25 - 25
Motor com montagem paralela do lado esquerdo: LEY 32 L Motor com montagem paralela do lado direito: LEY 32 R
40 40

Tamanho | S1 | T2

16 |355| 67| 05
25 [47 [ 911
32,40[61 [ 117 [ 1

Nota) Quando o motor & montado no lado esquerdo ou direito em paralelo, o encaixe para o sensor magnético na lateral, em que o motor & montado, fica oculto.
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Série LEY

Dimenso6es: motor em linha

Conector
Motor de passo ~ Servomotor §
u
o
§
ie}
© o
s
L2
20 g
£
H Profundidade da rosca C r g
Cabo do motor (2 x 85) Q
Intgalo de operago dahaste ') Origem Moa2) ©
A, [, . 1.2 /Fim do curso]
ab8e )\ =
% I || i T 0 |
r 5] I [ |
(g s QL 1
SRINIANZ Ji - = e I 11 ]
P e 1| — =
W
of e Wz v |2
4x01 M Curso L B + Curso w A
profundidade (ia ro: R
il Fim de curso A + Curso
S [Origem)] Netad) Nota 1) Faixa na qual a haste pode mover-se quando retorna a origem. Certifique-se de que a pega de
trabalho montada na haste n@o interfere nas pecas de trabalho e nas instalagdes ao redor da haste.
Nota 2) Posigao apos o retorno a origem.
Nota 3) O nimero entre colchetes indica quando a dire¢ao de retorno a origem foi alterada.
Nota 4) A diregao da largura entre faces da extremidade da haste (CJK) difere dependendo dos
produtos.
[mm]
Motor Servo
Variedade de de
Tamanho| cursos (mm) | _passo el B C D |EH| EV H J K L M 01 R S T U
A
10a100 | 166,3 | 167 92
16 10 16 34 34,3 M5 x 0,8 18 14 |10,5|255| M4x0,7 7 | 38 |355| 05

101a300 | 186,3 | 187 | 112

15a1 1954 | 1916 | 11

o5 [10A100 | 1954 | 1906 L1185 | (o | oy | 44 | 455 |Mex1,25 | 24 | 17 |145(34 | M5x08 | 8 | 45 |465| 1,5
1012400 | 220,4 | 216,6 | 140,5

20a100 | 216,9 128

32 13 | 25 | 51 | 565 | M8x1,25 | 31 | 22 [185(40 | M6x1 | 10 | 60 |61 |1
101a500 | 2469 | — | 158
4o (202100 12389 — 1128 | 5| o5 | 51 | s65 |Mex1,25| 31 | 22 [185(40 | Mex1 | 10 | 60 |61 |1
101a500 | 2689 | — | 158
Variedade d Mé)mr Servo
‘ariedade de
Tamanho| cursos (mm) | V pase;u motor Y
w
102100
16 a 28 | 618 | 625 | 24
101 a 300
152100
25 42 | 634 | 596 | 26
101 a 400
202100
32 a 564| 684 | — | 32
101 a 500
202100
40 564 904 | — |32
101 a 500
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Atuador elétrico/Tipo haste Série LEY

Dimensoes
Parte superior do motor/Tipo paralelo1 6 A ;g A
Com tampa do motor: LEY 32 oo B-oc Com trava: LEY32|:H:|B -0B
40
Conector —— Conector LAT3
Motor de passo  Servomotor Motor de passo  Ser Cabo do motor
15 15 (2 05) LEF

Cabo da trava

2t — —
u Caboda |[31; a5 (03,5)
S trava ‘E}’ & E} & LEJ
g = = E
E A — S LEL
c 2 Cabo do |ffsszbsel| of | % ol 8
abo do motor (2 x 05) S motor  |[lzesses|| N 5 38 8
£ : i I L EY
[mm] g| 20 24 2
S
— 5 |LES
Tamanho| T2 | X2 ef X £
w [T | gl [LEPY
16 | 75| 83 | [mm] 8, |LEPS
25 | 75| 885 Motor de passo 1
Tamanho
32 | 75| 985 W[ X |wW|X é LER
40 | 7,5 |120,5 16 | 1033 | 121,8 | 104,0 | 1225 \
Material da tampa do motor: resina sintetica 25 | 1039 | 1259 | 1001 | 1221 J LEH
32 | 11141384 | — - | j
) . 40 [1:4160¢] — | - | ’ LECT
Tipo de motor em linha 16 ‘\ ||
2
Com tampa do motor: LEYDsg OoB-0OC
a0 © 16
Ol I 2
et /[ Il T Com trava: LEYsg 0ooB -0B
= - | 20 C
+ o c t
= ——————— Conector ———
S Motor de passo Ser Cabo da trava (03,5)
X2 L Cabo do motor
A (2x @5)
[mm] g
Tamanho  Variedade de cursos A T2 | X2 L | CcVv M
100 ou menos 169 0 8
16 © 8
101 ou mais, 200 ou menos | 189 75665 35 143 o
25 100 ou menos 198,5 -5 | eas | a5 |zas g
101 ou mais, 400 ou menos | 223,5 i ’ ’ g:
100 ou menos 220 =
32 101 ou mais, 500 ou menos | 250 75 | 735 60 | 685 §
40 100 ou menos 242 -5 | ez @ |aas
101 ou mais, 500 ou menos | 272 i ’ ’
VB
16 A A
Extremidade da rosca macho: LEY 25001 B-0000IM mm]
2% C size| Variedade de cursos M2 passq_Servomolor_|Motor de passd_Senvamotor
A VB
EL * Consulte a pagina 326 para obter detalhes 100 ou menos 207,8 2085
sobre a porca da haste e o suporte de 16 103,3 104
# T montagem. 101 ou mais, 200 ou menos | 227,8 228,5
Largura entre faces B Nota) Consulte as precaugbes de "Manuseio” 100 ou menos 235,9 232,1
Hi nas paginas 352 e 353 ao montar os 25 = e 103,9 100,1
C suportes de extremidades, como junta 101 ou mais, 400 ou menos 1 2
(B2 articulada ou pegas de trabalho. 100 ou menos 259,9 -
L 32 - 11,4 -
<—I: 101 ou mais, 500 ou menos | 289,9 —
1
{mm] 40 100 ou meT\os 281,9 — 1334 _
101 ou mais, 500 ou menos | 311,9 —

Size | B1 | C1 | Hi | L1 L2 MM
« Amedida L1 é para
14 M8 x 1,25 quando a unidade est4

em sua posigao original.
23,5 | M14X15  Nestaposicao,

235| M14x1,5 2 mm na extremidade.

16 13 |12
25 | 22 1205
32,40 22 | 205

2]
N
»
]

®
@
®

©
N
n
=}
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Série LEY

Dimensoes
—
Base do corpo roscada 16
] 25 Base do corpo roscada [mm]
Superior/paralelo ao motor: LEYSZDDB Ooou T
Tamamo| creosmm) | L | MA [ MB [ MC | MD | MH | ML
6 x MO profundidade da rosca MR 40
i 10239 17 [235 0
XA H profundidade XA 16 | 402100 |10,5| 15 |355] 32 [31 | 23
e il 101 a 300 62 |46 60
=i 15239 24 |32
T 50
= ﬂ 40 a 100 3 ||z
—— 25 | 1012124 |145| 20 |46 29
125 a 200 59 |49,5 75
MD ‘ Segao XX 201 a 400 76 |58
Mc 20239 22 |36 0
L_| MA ML + Curso (MB) gp | 202100 36 |43 -
40 |101a124185] 25 |55 30
16 125 a 200 53 |51,5 80
Base do corpo roscada 28 A 201 2500 70 |60
Motor em linha: LEY DO B -000OU
32 Variedade de
6x MO XA H9 profundidade XA 40 Tamanho| cursos (mm) | MO | MR | XA | XB
profundidade da rosca MR
10239
j ) om| 5 — 16 | 40a100 [M4x07| 55 | 3 4
| B T T I 1012300
= Pl 1l | Il 15239
= & oM. = 40a 100
MD Segao XX 25 | 101a124 |M5x08/ 65| 4 | 5
MC 125 a 200
Detalhes da Sec¢ao XX 201 a 400
L | MA ML + Curso
. . 20a39
S ) 402100
m 4 32
Q 20 1012124 |Wex1| 85| 5 | 6
16 XA H9 | XA 125 a 200
. 25 201 a 500
Pé: LEY5 00 B -0000L
32
Pegas incluidas
P
« Parafuso de montagem
do corpo
Pé [mm]
— Variedade d¢
| J Tamanbo| cursosom | A | LS [LS1|LL | LD |LG
‘ g 102100 | 106,1 | 765
16 16,1 54|66 |28
— 1012300 | 126,1 | 965
15a1 1
25 102100 | 1866 | 99 |0 546635
1 LG 1012400 | 1616 | 124
H 32 [ 20a100 | 1557 | 114
19,2(11,3| 66 | 4
:[3 40 | 1012500 | 1857 | 144
Variedade d
‘ Y Fx Tamanhol cursos nmy | LH | LT |LX [ LY [ LZ| X | ¥
LZ LS + Curso
10 2 100
A + Curso 16 [ 0iag00| 24 |23 | 48 |403| 62 | 9258
152100
Parafuso de tampa especial 25 a 30 |26 | 57 [515] 71 [112] 58
101 a 400
Montagem para fora ] 20a1
82 1 202100 | o0 | 55 | 76 [61,5| 00 [11,2] 7
40 | 1012500

m

oL ]

[y

LS + Curso
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Material: ago-carbono (cromado tratado)

* A medida A & para quando a unidade esta em sua posi¢ao
original. Nesta posi¢ao, 2 mm na extremidade.

Nota) Quando a montagem do motor & do tipo paralela do lado
direito ou esquerdo, o pé traseiro deve ser montado para
fora.



Atuador elétrico/Tipo haste Série LEY

A A
Flange dianteiro: LEY1600B-000F Flange traseiro: LEY1600B-000G

C C
LL LAT3
LEF
CNE € LEJ
I FX 2x oFD FT FT | | 2x oFD LEL

FZ o

25 A A LEY
Flange dianteiro: LEY 3200g-000F Flange traseiro: LEY2500B-000G LES

40 C c
* O flange traseiro nao esté disponivel paral LEPY
— LEY32/40. LEPS
m 0 LER
| — LEH
=z 0 =z LECT

D
nl — Pegas incluidas
FX 4xoFD | | FT FT || FX axoFD | InE semocomo
FZ FZ

Flange dianteiro/traseiro [mm]

Size |FD | FT |[FV |FX | FZ |LL | M

16 |66 | 8 |39 | 48|60 | 25| —
25 |55| 8 |48 | 56 | 65 | 65| 34

A
Fixacao oscilante traseira féemea: LEY16000B-000D 32,40/ 55| 8 | 54 | 62 | 72 [105] 40
Material: ago-carbono (revestido com niquel)

2 cr
Parafusode  t i
A Pegas incluidas
4| /tampa especial oCB « Fixagao oscilante traseira femea
Ll oCD furo ) « Parafuso de montagem do corpo
=L H10 . 5 « Pino da fixagzo oscilante
A eixo d9 f « Anel retentor
5 L
Ez
F cu @——— 04 * Consulte a pagina 326 para obter detalhes sobre a porca
e CXio2 da haste e o suporte de montagem.
|L] cw RR cz Y
CLA+ Cé"w = Fixagao oscilante traseira fémea [mm
+ Curso
Faixa
Tamanhg o () A CL |[CB|CD|CT

16 | 10a100 | 128 119 20 8| 5

25 102100 | 160,5 | 150,5 10| 5
1012200 | 185,5 | 175,56

25 A
Fixacao oscilante traseira femea: LEY 3200 B-OOOD

z* 32 | 10a100 | 180,5 | 170,5
— - 10 6
40 | 1012200 | 2105 | 2005
ol CT
9 Parafuso de Faixa
L — /tampa especial Tamanho CU|CW|CX |CZ| L |[RR
\ Ll %CD furo ) cursos (mm)
]j H10 16 10a100 | 12 | 18 8 | 16 |105] 9
5 eixo d9 102100
& 2 14 | 20 | 18 | 36 |145| 10
5 i S [Hota200
1 82 1 108100 |, | 55 | 15 | 36 |185]| 10
cu 40 | 101a200 ’
L L+C CcwW, RR Material: ferro fundido (revestimento)
+ Lurso, * As medidas A e CL sao realizadas quando a unidade
A+ Curso esta na posigao original. Nesta posigao, 2 mm na extremidade.
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Série LEY

Suportes de montagem acessorios

Suportes acessorios/Suportes de apoio

Junta articulada simples

Junta articulada dupla

* Se uma junta articulada for usada, seleciona a opgao de corpo [rosca macho].

1-G02 1-G04 Y-G02 Y-G04
oND furo H10 oND furo H10
/ do ixo d9
MM ONDHIO MM ONDHi VYR MM et
é 5> —
i (- m' :
s 6 T
AL Al U
Lt NX Lt
A A
Material: ago-carbono Material: ferro fundido Material: ago-carbono Material: ferro fundido
Tratamento de superficie: revestido Tratamento de superficie: revestido Tratamento de superficie: revestido Tratamento de superficie: revestido
com niquel com niquel - .
com niquel com niquel
[mm] * Pino da articulagdo e anel retentor incluidos. [mm]
Refer | T: he
croa | oreve | A | A1 | E1 [Li| MM | Ri | Ui |NDwo| NX Referéncia Lf)?;"v*;‘l’ AlAE|L MM | R
1-G02 16 34| 85| 16|25 |M8x125(/10,3|11,5| 89" | 8%% Y-G02 16 34 85| 16| 25 M8x1,25 | 10,3
1-G04 | 25,32,40| 42 |14 | 022 | 30 | Mi4x15[12 |14 |109™ [183% Y-G04 |25,32,40| 42 |16 022 | 30 M14x1,5 |12
.. | Tamanho Referénci
Referencia aplicavel Ut | NDuto | NX |NZ | L a do pino
Pino da articulagao (comum com pino de fixacao oscilante traseira femea) ‘ Y-G02 16 11,5 | 89% 104 | 16 | 21 HeEy9
Y-G04 |25,32,40 14 10%%° | 18183 | 36 | 41,6 | 1Y-G04

]

Porca da haste

Material: ago-carbono

[mm]

q Tamanho
Referencia | e el Dd9 |Li |L2|d | m

Anel
retentor

1Y-G02 16 00 |21 [16,2] 7,6 [1,5 |0,9 | AdretentoripoC8
1Y-GO04 | 25,32,40 | 10367 |41,6(36,2| 9,6 | 1,55 1,15 |AnelreentorfpoC 10 Material: ago-carbono (revestido com m’t[nueli
mm
Refergncia Tamgnho d H B (o]
aplicavel
Suportes de montagem/Referéncia NT-02 16 M8 x 1,25 13 15,0
NT-04 | 25,32, 40 M14x1,5 8 22 25,4
Tama'nho Pe Flange Fixagao oscilante
aplicavel traseira femea
16 LEY-L016 LEY-FO16 LEY-D016
25 LEY-L025 LEY-F025 LEY-D025
32,40 LEY-L032 LEY-F032 LEY-D032

* Ao pedir suportes tipo pé, solicite 2 pecas por cilindro.

* As pegas que pertencem a cada suporte sao as seguintes.
Pé: parafuso de montagem do corpo
Flange: parafuso de montagem do corpo

Fixagdo oscilante traseira fémea: pino de fixagéo oscilante,

para eixo, parafuso de montagem do corpo
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anel retentor tipo C



Suporte de montagem acessorio Série LEY

Suportes de junta SIMPIES - ajunta o esta inciuida nos suportes de montagem tipo A & tipo B. Portanto, peca-a separadamente.

Junta e suporte de montagem (Tipo A/B)/Referéncia ‘

Suporte de montagem tipo A |

u T 2x oD
Junta
s LEY-U025 N < LAT
Tamanho aplicavel I [pN=a LEF
e (AT sl C
L + LEJ
— Y
Suporte de 1T J LEL
_— Junta L unta
ntagem YA 03 F
5 =
Material: Ago cromo-molibdenio (revestido com niquel)
- [mm]
Suporte de Tamanho aplicavel — LES
YA ‘ 03 ‘ 25, 32, 40 ‘ Referéncia el B|D|E|F | M|Ti|T2|U LEPY
KT —— YA-03 [25,32,40 | 18 |68 |16 | 6 |42 |65| 10 | 6 LEPS
T h P |:LER
Excentricidade admissiyel] <Como pedi> Referencia ai?cirle? vV |w (ZS)D
ol 25 ‘ 32 ‘ 20 | A lunta ndo esta incluida nos suportes LEH
amanho apicavel de montagem tipo A e tipo B. Portanto, YA-03 | 25,32,40 | 18 | 56 55
[Tolra +1 peca-a separadamente.
Folga 0,5 Exemplo) LECD
«Junta.... ...LEY-U025 i
+ Suporte de montagem tipo A YA-03 ‘ Suporte de montagem tipo B ‘
Junta e suporte de montagem (Tipo A/B)/Referéncia S
- Referéncia do suporte de aplicavel e . 7':
F d o %
TN D e S Suporte de montagem tipo A ‘ Suporte de montagem tipo B > '-t ”L\f‘—g:;‘ i%\ ==
25,32, 40 LEY-U025 YA03 \ YB3 T N Junta
i »
/ Junta T
B 2 x oD passante
5 % 00 escarenda 1Y
H e 2x 00 escareado <=~
-%L /Com adesivo de travamento E
_ A Material: Ago inoxidavel
%[ igAZL [mm]
2nein | T@Manho
ut| |L Referéncia aplicavel D|E|J|M 20
UA | C Material: Ago inoxidavel YB-03 |25,32,40 12| 7 | 25 | 9 | 34 [11,5profundidade 7,5
[mm]
Referencia | 1220 |y | ¢ [ di 2| H | K|L|uT|™® Referencia | 12manho | . | 1, | v | w |Rs| Peso
aplicavel (9) aplicavel (9
LEY-U025 |25,32,40| 17 |11 16| 8 |M8x1,25|14| 7 | 6 | 22 YB-03 25,32,40 | 65| 10 | 18 | 50 | 9 80

Juntas flutuantes (Consuite Best Pneumatics n° 2 para obter detalhes.)

B [ 4
8.

@Para rosca macho/JC

(Tipo peso leve)
eCom a caixa de aluminio

&
@Para rosca macho/JS (aco inoxidavel)
eAco inoxidavel 304
(Aparéncia)
@®Protecao contra poeira ‘Tamanho aplicavel [Tamanho da rosca
Borracha de flior/borracha de silicone 1 6 M8 x 1,25
25,32,40 | M14x1,5

®Para rosca macho/JA

Basico Flange

@ara rosca femea/JB
R -
Tamanho aplicavel | Tamanho da rosca
16 M5 x 0,8
25,32,40| M8x 1,25
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Sensor magnético de estado solido
Modelo de montagem direta

D-M9N(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V)

Consulte o site da SMC para obter detalhes
sobre os produtos que estao em conformidade

Especificacoes dos sensores magnéticos com as normas internacionais.

CLP: Controlador logico programavel

® A corrente de carga de 2 fios &
reduzida (2,5 a 40 mA).

® Flexibilidade 1,5 vezes maior que
o modelo convencional
(comparacao da SMC).

® Utilizar o cabo flexivel
padrao.

como

q

D-M90J, D-M9V (Com lampada indicadora)

Modelo do sensor magnético

D-M9N [ D-M9ONV | D-M9P [ D-M9PV

D-M9B | D-M9BV

Entrada elétrica Ei

m linha ‘ Perpendicu\ar‘ Em linha ‘ Perpendicular

Em linha ‘ Perpendicular

Tipo de cabeamento

3 fios

2 fios

Tipo de saida

NPN [ PNP

Carga aplicavel

Circuito de circuito integrado, relé, CLP

Relé de 24 VCC, CLP

Tensao da fonte de alimentagao

5,12, 24 VCC (4,5 a 28 V)

Consumo de corrente

10 mA ou menos

= - Tensao da carga 28 VCC ou menos — 24 VCC (10 a 28 VCC)
Corrente de carga 40 mA ou menos 2,5a40 mA
Queda de tensao interna | 0,8 V ou menos a 10 mA (2 V ou menos a 40 mA) 4V ou menos
Corrente de 100 pA ou menos a 24 VCC 0,8 mA ou menos
Led indicador LED vermelho acende quando LIGADO.
Normas Marcagao CE, RoHS
p-u98Y Fios — Cabo flexivel & prova de dleo para trabalhos pesados: 92,7 x 3,2 elipse, 0,15 mm?, 2 nicleos
i (D-M9B(V)), 3 nicleos (D-M9IN(V)/D-M9P(V))
- Nota) Consulte a pagina 1456 e veja as especificacbes comuns dos sensores de estado solido.
-
Peso [l
—
Modelo do sensor magnético D-MON(V) D-M9P(V) D-M9B(V)
0,5 8 8 7
. Comprimento do cabo 1 14 14 13
ACuidado (m) 3 41 41 38
\ Precaucoes | 5 68 68 63

Fixe o sensor magnético com o parafuso
existente instalado no corpo do sensor
magnético. O sensor magnético pode ser
danificado se for utilizado um tipo de
parafuso diferente do fornecido.

Circuito interno do sensor magnético

D-M9N/MONV

0 cC ()
Marrom
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Como Eedir

D-M9
1

S Comprimento do cabo
Fiagao/tipo de saida N";:a ?’fnm
N | 3fios, NPN Entrada eléetrica o am
P | 3fios, PNP [Nada| Emlinha Z m
B 2 fios |V |Perpendicular]
Dimensoes [mm]
——
D-M9 M2,5x 4L
Parafuso de retengao com fenda
26 Led indicador
! =
“te RS
Ll
e
i i ;_; = ———g
|6 [Posicao mais sesivel
D-M9V M25x4L Led indicador
Parafuso de retenga gom fenda

9,5

2,7

—

E Posicao mais sensivel




Sensor de estado solido com indicador de 2 cores
Modelo de montagem direta

D-MONW(V)/D-MOPW(V)/D-MIBW(V)

@ A corrente de carga de 2 fios & reduzida
(2,540 mA).
© Flexibilidade 1,5 vezes maior que o0 modelo
convencional (comparacao da SMC).
Utilizar o cabo flexivel como padrao.
o O intervalo de operagao ideal pode ser
determinado pela cor da lampada.
(Vermelho — Verde « Vermelho)

/A\Cuidado
\ Precaugoes |

Fixe o sensor magnético com o parafuso
existente instalado no corpo do sensor
magnético. O sensor magnético pode ser
danificado se for utilizado um tipo de
parafuso diferente do fornecido.

Circuito interno do sensor magnético

D-M9NW/MONWV

Led indicador/Método de indicagcao

LIGADO

Intervalo de operagao DESLIGADO

Display
‘ermelh

Verde ‘ermelh

\ Intervalo de operagao adequado

Especificacoes dos sensores magnéticos

Consulte o site da SMC para obter detalhes
sobre os produtos em conformidade com
as normas internacionais.

CLP: Controlador logico programavel

D-M9XW, D-M9XWV (Com lampada indicadora)

Modelo do sensor magnético | D-MONW D-M9NWV‘ D-M9PW |D-M9PWV| D-M9BW |D-M9BWYV| LAT3
Entrada elétrica Em linha ‘ Perpendicular ‘ Em linha | Perpendicular| Em linha ‘ Perpendicular
Tipo de cabeamento 3 fios 2 fios LEF

NPN [ PNP

Tipo de saida

Carga aplicavel Circuito de circuito integrado, relé, CLP

Relé de 24 VCC, CLP

5,12, 24 VCC (4,5a28 V)

Tensao da fonte de alimentagzo

Consumo de corrente 10 mA ou menos

el I
m|m
-~ | &

Tenszo da carga 28 VCC ou menos ‘ -

24 VCC (10 a 28 VCC)

Corrente de carga 40 mA ou menos 2,5a40 mA LEY
Queda de tenszo interna | 0,8 V ou menos a 10 mA (2 V ou menos a 40 mA) 4V ou menos
Corrente de vazamento 100 A ou menos a 24 VCC 0,8 mA ou menos I-Es

Led indicador Intervalo de operagao -----

Intervalo de operagao ideal

Normas

LED vermelho acende.
LED verde acende.

—r
mm
-l
wn<

Marcagao CE, RoHS

Fios — Cabo flexivel a prova de oleo para trabalhos pesados: 82,7 x 3,2 elipse, 0,15 mm?, 2 nucleos

(D-M9BW(V)), 3 niicleos (D-MINW(V), D-MIPW(V))

-
m
=

Nota) Consulte a pagina 1456 e veja as especificagoes comuns dos sensores de estado solido. LEH
Peso o LF
Modelo do sensor magnético D-MONW(V) D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0,5 8 8 7
Comprimento do cabo 1 14 14 13
(m) 3 4 41 38
5 68 68 63

Como Eedir
D-M9
.

S

WIV]L]

Comprimento do cabo

Fiacao/tipo de saida N;‘I’a ‘1)'5 m
N | 3 fios, NPN Entrada elétrica i 3 :
P | 3fios, PNP [[Nada [ Emlinha | Z =m
B 2 fios ‘ v ‘Perpendicular‘
Dimensoes {mm]
—
D-M9 W M25x4L
Parafuso de retengao com fenda
26 Led indicador
& =
< T
o N
i -3¢
f
6_| Posicao mais sensivel
D-M9 WV M25x4L Led indicador
Parafuso de reten¢zo com fenda
8
32 ©
|- {‘ 2,7
. H
] o)
) %
4

u Posicao mais sensivel
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Atuador elétrico/tipo haste

Série LEY-X5

Tamanho: 25, 32

LEY25D B- 50%%? g

(DTamanho (®Posigio de montagem de motor

Como Eedir

® Tipo de motor

Especificacoes a prova de poei

Jgotejam:

6N

N

I Especificacoes a

prova de
poeira/gotejamento

@ Passo do fuso (mm)

[[25 | [ 'Nada [Montagem superior| [—— T Tamanho | c: Driver Simbolo| LEY25 | LEY32
[ 32 | | D | Eminna P 25 | 32 | compateis 12 16
LECP6 B 6 8
®Curso [mm] (®Opgéo de motor Nada (“g‘;‘r“’/;f;p\j‘éz") e | ® | LECP C 3 4
30 30 [Nada] Semopcao | LECPA
a a \ B \ Com trava \ A Servomotor °
— LECA6
500 500 (24 VCC)
* Consulte a tabela para obter os cursos aplicaveis.
(DRosca da haste (® Montagem*'
Nada Rosca fémea na haste L . .
M Rosca macho na haste =Imboo R Em linha ACUIdado
(1 porca da haste esta inclusa.) Nada roscadas (padrao)? o Y [produtos em conformidade com a CE]
7] Base do corpo roscada ° ° @ A conformidade EMC foi testada ao
- " combinar a série LEY de atuador
@Tlpo de cabo de atuador - L Ee " L J — eletrico e a série LEC de controlador. A
[R] Cabo robotico (cabo flexivel) ] F Flange dianteiro*2 [ ] [ ] EMC depende da configuragao do
* Cabo é fornecido montado G Flange traseiro"2 [ & — painel de controle do cliente e da

Comprimento do cabo do atuador [m]

1 1,5 A 10
3 3 B 15
5 5 Cc 20
8 8

@ Tipo de controlador/Drivers

*1 O suporte de montagem & fornecido junto, (mas nao
montado).

*2 Para montagem em balango horizontal com flange
dianteiro, flange traseiro e extremidades roscadas,
utilize o atuador dentro da seguinte variedade de
Ccursos.

LEY25: 200 ou menos LEY32: 100 ou menos
*3 O flange traseiro nao esta disponivel para LEY32.

(@ Comprimento do cabo de E/S [m]"

+ Disponivel apenas para o tipo de motor "Motor de passo".

@Montagem do controlador/driver
Nada Montagem de parafuso |
Montagem em trilho DIN* \

Nada Sem controlador/driver Nada Sem cabo

6N LECP6/LECA6 NPN 1 1,5

6P [Tipo de entrada de dados de passo)| PNP 3 3*2

AN* LECP1 NPN 5 52

1P* (Tipo néo programavel) PNP *1 Quando "Sem controlador/driver' for selecionado
AN* LECPA NPN para os tipos de controladores/drivers, o cabo de
AP* (Tipo de entrada de pulso) PNP E/S nao podera ser selecionado. Consulte a

pagina 364 (para LECP6/LECAS), pagina 377
(para LECP1) ou pagina 384 (para LECPA) se o
cabo de E/S for requerido.

+#2 Quando o "Tipo entrada de pulso" estiver
selecionado para os tipos controlador/driver, a
entrada de pulso & utilizavel apenas com um
diferencial. Utilizavel somente com cabos de 1,5 m

relacao com outros equipamentos
eletrdonicos e cabeamento. Portanto, a
conformidade com a diretiva EMC nao
pode ser certificada pelos componentes
SMC incorporados nos equipamentos
do cliente sob condigoes reais de
operagao. Como resultado, & necessario
que o cliente verifique a conformidade
com a diretiva EMC para o maquinario e
equipamento como um todo.

(@Para a especificagao do servomotor (24
VCC), a conformidade EMC foi testada
ao instalar um conjunto de filtro de ruido
(LEC-NFA). Consulte a pagina 364 para
o conjunto de filtro de ruido. Consulte o
Manual de Operagao série LECA para
instalagao.

[produtos em conformidade com a UL]

Quando a conformidade UL for requerida,

o atuador elétrico e o controlador/driver

devem ser usados com a fonte de

alimentagao UL1310 Classe 2.

# Trilho DIN nao incluido. Peca-o separadamente.
L com coletor aberto. * Para sensores magnéticos, consulte
Tabela de cursos aplicaveis ®Padrao a pagina 153.
- — * "-X5" nao & adicionado a um modelo de
S Curso| 30 | 50 [100/150(200|250(300|350|400|450|500| Va1edade de [Cm”::fs produziveis atuador com um sufixo de referencia de
Leves elelelele e lefela[-T-T isai0 B 050
LEY32 ®© o o 6 0o o o o o [ 2K 20 a 500
* Consulte a SMC para cursos nao padrao, pois sao produzidos como pedido especial.

Vs

O atuador e o controlador/driver sdo vendidos como um pacote. (Controlador/Driver — Pagina 355)

Confirme se a combinagao do controlador/driver e do atuador esta correta.

<Consulte o seguinte antes do uso.>

(D Verifique o rotulo do atuador para o nuimero do modelo. Este & igual ao controlador/driver.

@Venfique se a configuragao de E/S paralela & igual (NPN ou PNP).

-
* Consulte 0 manual de operagao ao utilizar estes produtos. Baixe em nosso site: http:/www.smcworld.com
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Atuador elétrico/Tipo haste Séerie LEY-X5

Eseecificagbes

Motor de passo (Servo/24 VCC)

Nota 1) Consulte a SMC em caso de cursos nao padrao, pois eles sao produzidos como pedido especial.

Nota 2) Horizontal: o valor maximo da carga de trabalho. Um guia externo & necessario para suportar a carga. A carga de trabalho real e a
velocidade de transferéncia se alteram de acordo com a condigao do guia externo.

Vertical: a velocidade se altera de acordo com a carga de trabalho. Verifique "Sele¢gao de modelo" na pagina 314.

Os valores exibidos entre () sao os valores de aceleragao/desaceleragao. Configure esses valores para 3000 [mm/s2] ou menos.

Nota 3) A precisao da forga de pressionamento & de +20% (F.S.).

Nota 4) Os valores da forga de pressionamento para LEY250 sao de 35% a 65% e para LEY32[J sao de 35% a 85%. Os valores da forga de
pressionamento se alteram de acordo com a taxa de trabalho e velocidade de pressionamento. Verifique "Sele¢ao de modelo" na pagina
315.

Nota 5) A velocidade e forga podem se alterar dependendo do comprimento do cabo, carga e condigoes de montagem. Alem disso, se o
comprimento do cabo ultrapassar 5 m, entao ira diminuir em até 10% para cada 5 m. (Em 15 m: reduzira até 20%)

Nota 6) Velocidade permitida para a operagao de pressionamento. Ao transportar uma pega de trabalho, opere em carga de trabalho vertical ou
menos.

Nota 7) Resisténcia a impacto: nenhum mau funcionamento ocorreu quando o atuador foi testado com um testador de queda tanto na diregao axial
quanto na diregao perpendicular ao parafuso. (O teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)

Resisténcia a vibragao: nenhum mau funcionamento ocorreu em um teste de faixa entre 45 e 2000 Hz. O teste foi realizado tanto na diregao axial
quanto na dire¢ao perpendicular ao parafuso. (O teste foi realizado com o atuador em estado inicial.)

Nota 8) O consumo de energia (incluindo o controlador) & para quando o atuador esta operando.

Nota 9) O consumo de energia em standby quando operando (incluindo o controlador) & para quando o atuador esta parado na posi¢cao de
configuragao durante a operagao. Exceto durante a operagao de pressionamento.

Nota 10) O consumo maximo de energia instantanea (incluindo o controlador) & para quando o atuador esta operando. Este valor pode ser utilizado
para a sele¢ao da fonte de alimentagao de energia.

Nota 11) Apenas com trava

Nota 12) Para um atuador com trava, adicione o consumo de energia da trava.
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Modelo LEY25 LEY32
- %250, 300, 350, 400 250,900,350, 400, 460, 500
Carga de ] (3000 [mm/s?]) 12 30 30 20 40 40 LAT3
trabalho [kg] Horizontal >
alho (2000 [mm/s?]) 18 50 50 30 60 60
Vertical | (3000 [mm/s?) 7 15 29 10 21 42 LEF
é Forga de i [N] Nota 3) Nota 4) Nota 5) 63 a 122 126 2238 232 a 452 80a 189 156 a 370 296 a 707
§ | velocidade [mms] Nota 5) 18 a 400 92200 5a100 242400 12a200 6a100 LEJ
é’ A 30 max. [mm/s2] 3.000
2 de i [mm/s] Net2®) 35 ou menos 30 ou menos I.EL
'3.| Repetibilidade do posicionamento [mm] +0,02
& [Paratuso (mm] 12 6 3 \ 16 [ 8 [ 4 LEY
§ | Resistencia a vibraga [m/s2] oo 50/20
i | Tipo de acionamento Fuso de esferas recirculantes + correia (LEYO) LES
Tipo guia Fuso de esferas recirculantes (LEYTID) LEPY
Encapsulamento Bucha deslizante (haste do pistao) LEPS
Faixa de temperatura de trabalho [°C] IP65
Umidade relativa [%UR] 5 a 40 LER
Tamanho do motor 90 ou menos (sem condensacao)
& [Tipo do motor 142 [ 0564 LEH
:g Encoder Motor de passo (Servo/24 VCC)
E Tensao nominal [V] Fase incremental A/B (800 pulso/rotacao)
& | consumo de energia [W] Nota 8) 24 VCC +10%
é Consumo de energia em standby ao operar [W] "9 40 50
-ga_ Consumo de energia i e max. [W] Neta 10/ 15 48
i | Tipo Nota 11) 48 104
2 &/ Forga de retengao [N] Trava sem magnetizagao
‘gé Consumo de energia [W] Y= 12 78 157 ‘ 294 ‘ 108 ‘ 216 421
%‘3 Tensao nominal [V] 5 5
a5 24 VCC +10%



Série LEY-X5

EsEe agbes

Servomotor (24 VCC)

Modelo

LEY25A

Nota 1) Consulte a SMC em caso de cursos nao padrao, pois eles

Curso [mm] Nota 1)

30, 50, 100, 150, 200
250, 300, 350, 400

sao pi como pedido especial.

Nota 2) Horizontal: o valor maximo da carga de trabalho. Um guia
externo & necessario para suportar a carga. A carga de
trabalho real e a velocidade de transferéncia mudam de

velocidade muda de acordo com a carga de trabalho.
Verifique "Selegao de modelo" na pagina 314. Os
valores exibidos entre ( ) sao os valores de

Configure esses valores para 3000 [mm/s2] ou menos.
Nota 3) A precisao da forga de pressionamento & de

Nota 4) Os valores da forga de pressionamento para LEY25A sao
de 50% a 95%. Os valores da forga de pressionamento
se alteram de acordo com a taxa de trabalho e
i Verifique "Selegao de

Tipo de acionamento

Tipo de guia

Fuso de esferas recirculantes + correia (LEY[)
Fuso de esferas recirculantes (LEYCID)

modelo" na pagina 315.

Nota 5) Velocidade permitida para a operagao de

i 2]
cg,[f; ]d:l :::.,;)"m ‘ Honz?ntal ‘ (3000 [mm/s2]) 7 15 30 acordo com a condigao do guia externo.
| Vertical | (3000 [mm/s2)) 2 5 11 Vertical: a
g Forca de [N] Nota 3) Nota 4) 18 a 35 37a72 66 a 130
S | velocidade [mm/s] 18 a 400 9 a 200 5a 100
E Aceleracao/desaceleracao max. [mm/s2] 3.000
- i ota
° de [mmY/s] Netas) 35 ou menos £20% (F.S).
lg do [mm] +0,02
| Parafuso [mm] 12 6 ‘ 3
o
i | Resisténcia a vibragao/impacto [m/s2] M= 50/20
8
Q
7]
w

Encapsulamento

Bucha deslizante (haste do pistao)

pressionamento. Ao transportar uma pega de trabalho,
opere em carga de trabalho vertical ou menos.

Faixa de de trabalho [°C] P65 Nota 6) Resisténcia a impacto: nenhum mau funcionamento
N . ocorreu quando o atuador foi testado com um testador
Umidade relativa [%UR] 5a40 de queda tanto na diregao axial quanto na diregao
Tamanho do motor 90 ou menos (Sem condensagao) perpendicular ao parafuso. (O teste foi realizado com o
@ | Tipo d atuador em estado inicial.)
3 o de motor 42 Resisténcia & vibragao: nenhum mau funcionamento
£ | Encoder Servomotor (24 VCC) ocorreu em um teste de faixa entre 45 & 2000 Hz. O
o | Tensao nominal [V] Fase incremental A/B (800 pulso/rotagao)/Fase Z teste foi realizado tanto na diregao axial quanto na
2 N - diregao perpendicular ao parafuso. (O teste foi
'§ Consumo de energia (W] "7 24 VCC £10% realizado com o atuador em estado inicial.)
§ Consumo de energia em standby ao operar [W] "= 86 Nota 7) O consumo de energia (incluindo o controlador) & para
S [c 4 o ax. Nota's) 4 (Horizontal)/12 (Vertical quando o atuador esta operando.
Er -onsumo © energia méx. (W] (Horizonta))/12 (Vertical) Nota 8) O consumo de energia em standby durante a operagao
W | Tipo Nota 10) 96 (incluindo o controlador) & para quando o atuador esta
8 | Forga de retengao [N] Trava sem magnetizagao parado na posi¢ao de configuragao durante a operagao
8 £ . o com a carga méaxima de trabalho. Exceto durante a
“: Consumo de energia [W] "= 78 ‘ 157 294 operagao de pressionamento.
§| Tens@o nominal [V] 5 Nota 9) O consumo maximo de energia instantanea (incluindo o
5 24 VCC +10% controlador) & para quando o atuador esta operando.
Este valor pode ser utilizado para a selegao da fonte de
alimentagao de energia.
Nota 10) Apenas com trava
Nota 11) Para um atuador com trava, adicione o consumo de
Peso energia da trava.
Peso: Tipo de montagem superior do motor
Modelo LEY25 LEY32
Curso [mm] 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
Peso do ‘Molor depasso | 1,45|1,52|1,69|1,95|2,13|2,30|2,48 | 2,65|2,83|2,48 2,59 |2,88|3,35|364|391|4,21|4,49|4,76|5,04 5,32
podiolel [Servomotor [ 1,.41[1.48]1,65]191]200[226]244]261(279] — [ — | — [ - [ - [ - [ - [T -[ -]~
Peso: Tipo de motor em linha
Modelo LEY25D LEY32D
Curso [mm] 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 30 | 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500
Peso do ‘Mo!or de passo | 1,46 | 1,563 | 1,70 1,96 | 2,14 | 2,31 | 2,49 | 2,66 | 2,84 | 2,49 | 2,60 | 2,89 | 3,36 | 3,65 | 3,92 | 4,22 | 4,50 | 4,77 | 5,05 | 5,33
podiobsl |Servomotor | 1,42 1,49 1,66 |1,92]2,10 227 [245|262]280| — | — | = | = | = | = | = | = | = | = | =
Peso adicional k]
Tamanho 25 32
Trava 0,33 | 0,63
Rosca macho na haste ‘ Rosca macho 0,03 | 0,03
| Porca 0,02 | 0,02
Pé(2 incluindo parafuso de 0,08 | 0,14
Flange dianteiro (i parafuso de 017 | 020
Flange traseiro (i parafuso de
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Construgéo

Tipo de montagem superior do motor: LEYZ

@//

Quando a rosca macho na haste é selecionada

Partes componentes

Atuador elétrico/ Tipo haste Série LEY-X5
Especificacoes a prova de poeira/gotejamento (IP65)

Tipo de motor em linha: LEY §§ D

N° Descricao Material Nota N° Descricao Material Nota

1 | Corpo Liga de aluminio Anodizado 21 | Correia —

2 | Fuso de esferas recirculantes (eixo) Ago-liga 22 | Batente Liga de aluminio

3 | Cursor do fuso de esferag Resina/Ago-liga 23 | Pino paralelo Ago inoxidavel

4 | Pistao Liga de aluminio 24 | Raspador Nylon

5 | Haste do pistao Ago inoxidavel Anodizado em cromo duro 25 | Anel retentor Ago para mola Revestido com niquel
6 | Cabecote dianteiro Liga de aluminio 26 | Motor —

7 Liga de aluminio 27 | Retentor de Feltro

8 | Batente da rotagao POM 28 | O-ring NBR

9 | Soquete Aco-carbono de corte livre| Revestido com niquel 29 | Gaxeta NBR

10 | Eixo Aco-carbono de corte livre| Revestido com niguel 30 |Ad de motor Liga de aluminio Anodizado
11 |Bucha Bronze 31 | Tampa do motor Liga de aluminio Anodizado
12 | Amortecedor Uretano 32 | Conector de vedacao —

13 - 33 | Tampa lateral Liga de aluminio Anodizado
14 | caixa de retorno Aluminio fundido Gromado trivalente 34 | cubo Liga de aluminio

15 | Placa de retorno Aluminio fundido Cromado trivalente 35 | Estrela NBR

16 | Anel magnético - 36 | Bloco de motor Liga de aluminio Anodizado
17 | Retentor do anel de desgaste Ago inoxidavel Curso 101 mm ou mais 37 | Adaptador de motor Liga de aluminio LEY25 apenas
18 | Anel de desgaste POM Curso 101 mm ou mais 38 | Soquete (rosca macho) |Ago-carbono de corte livre| Revestido com niquel
19 | Polia de eixo do parafuso| Liga de aluminio 39 | Porca Ago-liga
20 | Polia do motor Liga de aluminio

Pecas de reposicao (Apenas superior)/Correia Pecas de reg /Embal de lubrificante
N° Tamanho Numero do pedido Porgao aplicada Niumero do pedido
21 25 LE-D-2-2 Haste do pistao GR-S-010 (10 g)
32 LE-D-2-3 GR-S-020 (20 )

* Aplique lubrificante na haste do pistdo periodicamente.
O lubrificante deve ser aplicado ao completar 1 milhao de ciclos ou a cada 200 km, o que ocorrer primeiro.
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Série LEY-X5

Especificagoes a prova de poeira/gotejamento (IP65)

Dimensoes

Tipo de montagem superior do motor

00B

OA

Il
=
=1

H Profundidade da rosca C

Intervalo de operagzo da haste Nota 1)

X

w

Cabo do atuador

@) —
2
Orificio de ventilagao "o'2% X [N, 12 . J
Diametro externo da tubulagao ~ Extremidade Origem Nota 2) =
aplicavel 04 curso Nota3) [Fim do curso]
oPB [Origem]
&) ] L d
= ] T
4 x O1 profundidade da rosca R Y
L B + Curso
PC Curso A + Curso  darosca
R
(GH)
Variedade de
Tamanho| cursos (mm) A B C D |EH| EV | FH | FV | GH | GV H J K L M O1
15a100 130,5 116
25 101 a 400 155.5 11 13 20 44 | 455 | 576 | 56,8 | 656 | 139,5 | M8x 1,25 | 24 17 | 145 34 M5 x 0,8
20 a 100 148,5 130
> )
3 101 2500 178.5 160 13 25 51 56,5 | 69,6 | 786 | 756 | 1735 | M8x 1,25 | 31 22 | 18,5 40 M6 x 1,0
Variedade w X
Tamanho) 4o cursos mm)| R | OA | OB | PA | PB | Q 5 U v S Semtrava |Com trava] Semtrava |Com traval v
15a100
25 101 2 400 8 37 38 156 | 9,3 28 46 92 1 14,8 123 173 145 195 51
32 202 100 10 37 38 15,6 | 9,3 28 60 118 1 15,3 123 173 150 200 61
101 a 500
Tipo de motor em linha
00B Q
Orificio de ventilagao M%)
’"H Diametro externo da
h H Profundidade da msc\gt(e:rva\u de operagao da haste Nota 1) tubulagao aplicavel o4 Y o
g0 pA (B t | ! )
oa nj:n:Lrg Bl 12 origem™ea s {JTTL“ ‘”J_' ‘
- Extremidadd {Fim do curso] e ® 9
© curso Mo 3 -
[Origem] a1
|
@ 9
B + Curso w >
4 x 01 profundidade da rosca R A + Curso
: Variedade A
Siz61 5 cursos (mm) Som tava [Com trava B C D EH EV FH FV G H J K L
15a100 250 300 89,5
25 101 2400 275 325 124.5 13 20 44 45,5 57,6 57,7 94,7 | M8x 1,25 24 17 14,5
20 a 100 265,5 315,5 96
32 . >
101 2500 2955 3455 126 13 25 51 56,5 69,6 79,6 116,6 | M8x 1,25 31 22 18,5
| Variedade w
Tamanhe q. cyrses (mm) M O1 R OA OB PA PB Q U PC Semtava [Com traval Y
25 152100 34 M5 x 0,8 8 37 38 15,6 9,3 28 0,9 15,3 146 196 245
101 a 400 ! ! 3 ! 3 ’
20 a 100
32 101 2500 40 M6 x 1,0 10 37 38 15,6 9,3 28 1 15,3 151 201 26

Nota 1) Faixa na qual a haste pode mover-se quando retorna  origem. Certifique-se de que a pega de trabalho montada na haste no interfere nas pegas de trabalho e nas instalagdes ao redor da haste.
Nota 2) Posigao apos o retorno a origem.
Nota 3) O numero entre colchetes indica quando a diregao de retorno a origem foi alterada.
Nota 4) A direao da largura entre faces da extremidade da haste (CIK) difere dependendo dos produtos.

Nota 5) O orificio de ventilagao & a porta para liberagao na atmosfera. Nao aplique pressao neste orificio.

Fixe a tubulagao ao orificio de ventilagao e coloque a extremidade da tubulagao de forma que nao fique exposta a poeira ou agua.
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Para rosca macho na haste, consulte a pagina 323. Para

dimensdes de montagem, consulte a pagina 326.




Sensor de estado solido com indicador de 2 cores
resistente a agua: modelo de montagem direta

D-M9NA(V)/D-M9PA(VYD-M9BA(V) ( €

Especificacoes dos sensores magnéticos

®Tipo resistente a agua (refrigerante)

® A corrente de carga de 2 fios &
reduzida (2,5 a 40 mA).

@ intervalo de operacao ideal pode ser
determinado pela cor da lampada.
(Vermelho — Verde « Vermelho)

@®Utilizar o cabo flexivel como padrao.

/\Cuidado
\ Precaugoes \

Fixe o sensor magnético com o parafuso
existente instalado no corpo do sensor
magnético. O sensor magnético pode ser
danificado se for utilizado um tipo de
parafuso diferente do fornecido.

Circuito interno do sensor magnético
D-M9NA/MONAV

o SAIDA (+)
Marrom

Led indicador/Método de indicacao
LIGADO

Intervalo de oppragao IDESLIGADO

Display

‘'ermelhp Verde ‘ermelh

\Untervalo de operacao ideal

CLP: Controlador logico programavel

D-M9CJA, D-M9[LJAV (com Iampada indicadora)

Modelo do sensor magnético

D-M9NA [D-M9INAV| D-M9PA [D-M9PAV

D-M9BA [D-MIBAV

LAT3

H

Entrada elétrica

Em linha ‘Perpendicular‘ Em linha ‘Perpend\cu\ar

Em linha ‘ Perpendicular

Tipo de cabeamentg

3 fios

2 fios

—
m
-

Tipo de saida

NPN [ PNP

Carga aplicavel

Circuito de circuito integrado, rele, CLP

Relé de 24 VCC, CLP

Tenso da fonte de alimentagao

5,12,24VCC (4,5a28V)

Consumo de corrente

10 mA ou menos

el I
m|m
-~ | &

Tensao da carga

28 VCC ou menos ‘ -

24 VCC (10 a 28 VCC)

Corrente de carga

40 mA ou menos

2,5a40 mA

Queda de tensao interna

0,8 V ou menos a 10 mA (2 V ou menos a 40 mA)

4V ou menos

Corrente de vazamento

100 pA ou menos a 24 VCC

0,8 mA ou menos

el —
[ m
[ <

Led indicador

Intervalo de operagao
Intervalo de operagao ideal -

LED vermelho acende.
- LED verde acende.

—r
mm
-l
wn<

Normas

Marcagao CE, RoHS

« Cabos — Cabo de vinil flexivel para trabalhos pesados a prova de dleo: 82,7 x 3,2 elipse, 0,15 mm?, 2 nticleos

(D-M9BA(V)), 3 nticleos (D-MINA(V), D-M9IPA(V))
Nota 1) Consulte a pagina 1456 e veja as especificagdes comuns dos sensores de estado sélido.
Nota 2) Consulte a pagina 1456 e veja os comprimentos dos cabos.

Peso [g]
Modelo do sensor magnético D-MINA(V) D-M9PA(V) D-M9BA(V)
0,5 8 8 7
Comprimento do cabo 1 14 14 13
(m) 3 4“1 P 38
5 68 68 63
Dimensoes mm]
——
D_MQDA M2,5x4L

Parafuso de retengao com fenda

Lampada indicadora

D-M9CJIAV

Parafuso de retengao com fenda,

n
N
2,7

3,2

6 _| Posicao mais sensivel
H\i

M2,5x4L Lampada indicadora

8 .
,Js2 3
[ | M

6 _|Posicao mais sensivel
<_>|;
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