Atuador eletrico de curso curto
Série LX
Guia de acao direta/bucha de esferas

Série LXF

Serie LXP
Serie LXS

P ] . ) . Fio condutor do parafuso mm L.
Série Tipo de motor Freio Tipo guia Modelo Fuso de esferas 5 Pagina

recirculantes Parafuso deslizante

LXF  Motordepassode5fases| Semfreio = Guia de acao direta LXFH5 (2 | 5 ] (6 I 12] P.898
Motor de passo de 2 fases Sem freio LXPB2 (2 N 5 ] (6 I 12] P.908
LXP Com freio Bucha de esf e 6 o B P.916
Motor de passo de 5 fases Sem freio ucha de esteras LXPB5 (2 N 5 ] (6 I 12] P.924
Com freio e 6 [ 6 N 12] P.932
Motor de passo de 2 fases Sem freio (2 N 5] (6 M 12] P.940 LJ1
- LXSH2
LXS Com freio Guia de agao (2 5 I 6 N 12) P.948 LG1
Motor de passo de 5fases | Sem freio dire?a.:e alta LXSH5 (2 N 5] (6 I 12] P.956
Com freio rigidez 00 O posa | |LTF
Marcacao CE P.972 LEGSD
Construcao P.984 IN(3
Montagem P.987 LXP
Guia do tempo de aceleracao P.990
Deflexao da tabela P.992 |LXS
Produzido sob encomenda/Especificacao de baixa geracao de particulado P.993 (L0600

Designacoes de referéncia

LX s BI[Cl-[100]S]BI-[M9NJ[1] LG3R2

Conflgura oes do atuador
T'po mesa plana Quantidade de sensores éti 1sores de proximi D.D
Tlpo haste-guia T oo
["s_|[Tipo mesa deslizante | 2 [Zoes
a

Tlpo gui;
Guia de acao dreta
Bucha de esferas

6 6 pgs.

Tipo de motor Tipo de sensor magnético/de proximidade

Nada | Sem sensor E proximidade | | & | GN | Com placa do sensor, sem sensor de proximidade
E M9N |D-MIN do cabo de 0,5 m) *2 G GX-FBA (comprimento do cabo de 1 m)
M9P_|D-MSP (comprimento do cabo de 0.5 m) | | 5 [ GD_|_GX-FBAI (comprimento do cabo de 1 m]
Tipo de parafuso | FoG [DFeG docabode 0.5 m)| | 5 GB | GXF8B (comprimentoco cabo de T m)
F9H | D-F9H (comprimento do cabo de 0,5 m) | | g | GDB | GX-F8BI (comprimento do cabo de 1 m)
F9GL | D-F9GL docabode3m) || 3| GU | GXLBFU (comprimento do cabo de 1 m)
FOHL | D-F9HL docabo de 3m) | | & | GUB | GXL-8FUB (comprimento do cabo de 1 m)
Fio do parafuso M9B | D-M9B do cabo de 0,5 m)
A 6mm Curso (mm) M9NL | D-MINL do cabo de 3m)
B 12 mm M9PL | D-M9PL (comprimento do cabo de 3 m)
c| 2mm Sensor de posicao inicial M9BL | D-MBL do cabo de 3 m)
D 5mm [Nada] Nenhuma |
[ [ comseeor g st sico (ompimento o catoce 03 m | As tabelas acima mostram a definigao
Freio para cada simbolo somente e nao podem
% ser usadas para selecao de modelo.
i
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Tipo de mesa deslizante de baixo perfil
Motor de passo [SREER] (< s
Ef31 freio do motor

Série LXF

Como pedir

LXFH5 —| 1 I00 | _| G D| Tipos de sensor de proximidade

Simbolo| Modelo | Fiagaoftipo de saida ‘:;‘;";‘;{;’;f;‘;," Contato
) g;rssg (;nm) Sensor de posigéo inicial P T
ulte ‘ proximidade
- Nada ‘ Nenhuma ‘
curso padrao. X .
p: [ s [sm Socabode0am)| G GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
l GD |GX-F8AIl 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Tipo de sensor de p Q de GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
‘ Nada ‘ Nenhuma ‘ sensores de proximidade GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Consulte a tabela a direita para saber 1 1 pg. GU |GXL-8FU |2 fios/estado sblido 1 N.A. (contato A)
as rgfer’encwas do sensor de 2 2 pgs. GUB |GXL-8FUBI| 2 i solido 1 N.F. (contato B)
proximidade. i : * Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos
6 6 pes. sensores de proximidade.
Especificac6es
———
pecificagdes p sob
Curso padrao (mm) 25 50 75 100 (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Peso do corpo (kg) 0,8 1,0 1,1 1,2 Simbolo Especificagdes
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) X60  |Especificagao de baixa geragao de particulados|
Desempenho | Carga de trabalho (kg) 3 (2) horizontal Nea )
Velocidade (mm/s) até 30 N2
ibili do posici (mm) +0,03
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio)
Pecas principais | Parafuso Fuso de esferas recirculantes de 08 mm, fio condutor de 2 mm
Guia Guia de agao direta
Sensor de posico inicial | Modelo F EE-SX672 (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Driver Modelo LC6D-507AD-C] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.)

Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do
valor entre ().

Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que
seja conduzido no modo meio passo, e use 2 mm/s ou mais como um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

estatico a i
Passo 4 Diregao Modelo LXF
Rolagem 3 do movimento da carga
N 2000 A=
Guinada 4 a=2000
m  :Carga de transferéncia (kg) o £ 1000 {23000
Ly, L2 : Projecao para o centro de % é \
gravidade da peca de g 3 |
trabalho (mm)
a : Aceleragao da peca de 0 1 2 3
trabalho (mm/s?) Carga de transferencia m (kg)
Me  :momento dinamico
300 [221000
= ‘_L_2, T 200 222000
% - £ a=3000
13 Me,( [B2: o 100
° m [ ° oo |2 I
o o 1 2 3
Carga de transferéncia m (kg)
2000 =199
2=2000
© = =
% E 1000 223000
o £
= 5 i
@ 4 1 2 3
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Dimensoes/LXFH5BC

Tipo de mesa deslizante de baixo perfil
Motor de passo de 5 fases/Sem freio do motor

Curso + 113

Série LXF

2 x M2,5 x 0,45, profundidade 2

)
/|

0]
3Y
w
o
3
2
2xM4x07 28 G 58 °
- profundidade da rosca 9 D x M4 0,7 (para montagem da pega de trabalho) 12 2xM3 »g 10,5
(5,5) (3,5) 6 ; profundidade 5
— © darosca 5 1 8 .
Lol x| ~ ' ©| 99 )
hasl Rl y - et = <,
o < s R
] b NI == =" ®
o o - O T ]
~| ©f 3
05H9 3 @ profundidade 5 2999338 Fio do fotomicrossensor 10
88580808 (300 mm) T
8833388
o x o
- 15065] B - !
2 e Rl -
( 10| (39,5) E Fio do motor
Curso + 135 (300 mm)
* A dimenséo entre [] mostra o local no qual o sensor de posigéo inicial opera.
Curso + 126
3.3
| |
| S D=2
© w
~ 2 58
21 3 g 8
59 F e Dimensoes da
% 2| fendaem T (2/1)
— a
! g
So
@
! £
1| 5
o S
o 4
+0,030 " -
05H9 3™ profundidade 5 N\ Fendaem T
4xMSx 0.8 (para montagem do corpo)
Vodolo ) E 3 G 115 % profundidate G o5ca EE ELI
LXFH5BC- 25| 4 60 | 30 | (50) Consulte a pagina 987 para obter
LXFH5BC- 50| 4 90 | 60 [ (50) informagdes sobre a montagem.
LXFH5BC- 75| 6 | 90 | 60 | 100
LXFH5BC-100| 6 | 90 | 60 | 100

Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 2 kg

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
IDistancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100
! 10 0,2 1,1 51 10,1 . 10 0,2 1,1 5,1 10,1
Ve(',ﬂf,']‘f;de 20 0,1 06 26 5,1 V?ﬁf,'ssa)de 20 0,1 06 26 5,1
30 0,1 0,4 1,7 3,4 30 0,1 0,4 1,7 3,4

Para carga de transferéncia de 1 kg Para carga de transferéncia de 3 kg

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
IDistancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100
: 10 0,2 1,1 5,1 10,1 ) 10 0,2 1,1 51 10,1
V‘zm]‘f;de 20 0,1 06 26 5,1 V‘?ﬁ%‘};‘je 20 0,1 06 26 5,1
30 0,1 0,4 1,7 3,4 30 0,1 0,4 1,7 3,4

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo de mesa deslizante de baixo perfil
Motor de passo [SIEREEE (e | CEAEED
Ef31 freio do motor

Série LXF

Como pedir

LXFH5 m_| 1 I00 | _| G D| Tipos de sensor de proximidade

Simbolo| Modelo  Fiagaoftipo de saidg %ﬂz@rm" Contato
lCurso (mm) . Comtriho do
Consute o Sensor de posigéo inicial GN S — — —
curso padrao. [ Nada | Nenhuma ‘ G |GX-F8A 3 fiosINPN 1 N.A. (contato A)
s _sm docabo de 03 m) GD |GX-F8AI 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
. P : GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Ti nsor roximi Q ded
po Te se To de pro dade ‘ de imi GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
p!
Nada Ne"_hu‘ma i ; GU [GXL-8FU |2 solido 1 N.A. (contato A)
Consulte a tabela a direita para saber pg- GUB |GXL-8FUB| 2 fios/estado solido 1 N.F. (contato B)
as referéncias do sensor de 2 2 pgs. — ————
proximidade. g * Consulte a pagina 1034 para obter especificagbes detalhadas dos
o d sensores de proximidade.
6 6 pgs.
Especificacoes —
pros
[ csverée| Especificagses p sob
Curso padrao (mm) 25 50 75 100 (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Peso do corpo (kg) 0,8 1,0 1,1 12 Simbolo Especificacbes
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) X60  |Especificagao de baixa geragao de particulados|
D Carga de trabalho (kg) 3 (2) horizontal Neta "
Velocidade (mm/s) até 80 N2
do posici (mm) +0,03
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio)
Pegas principais | Parafuso Fuso de esferas recirculantes de 08 mm, fio condutor de 5 mm
Guia Guia de agao direta
Sensor de posigéo inicial | Modelo F EE-SX672 (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Unidade Modelo LC6D-507AD-L] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.)

Nota 1) Ao montar um peca de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do
valor entre ().

Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que
seja conduzido no modo de meio passo, e use 5 mm/s ou mais como um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

estatico a i
Passo 4 Diregao Modelo LXF
Rolagem 3 \do movimento da carga
" 2000 =
Guinada 4 a=2000
m  :Carga de transferéncia (kg) o E o0 223000
L1, Lz: Projegao para o centro de 2 £ —
gravidade da peca de g 3 —
trabalho (mm)
a Aceleragao da peca de 0 1 2 3
trabalho (mm/s?) Carga de transferéncia m (kg)
Me :momento dinamico
300 (221000
IS ‘_L_2, T 200222000
2 . £ a=3000
® Mer( Lot § 10
<} m [©° o] |2 ——
o o 1 2 3
Carga de transferéncia m (kg)
2000 E1000
2=2000
@ =
g E 1000 223000
= E
= s —
© 0 1 2 3
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Tipo de mesa deslizante de baixo perfil
Motor de passo de 5 fases/Sem freio do motor

Série LXF

Dimensoes/LXFH5BD
5 Curso + 113 (5)_ 2xM2,5 x 0,45, profundidade 2
[le]
Q
w
°
B
31 2xM4x0,7 28 G 58 b}
10 profundidade da rosca 9 Dx M4 x07 (para montagem da pega detrabalho) | 12 | 2x M3 5 10,5
(5.5) 1.(3.5) 4x 08 50 6 ﬁ Profundidade ]
@o;’— A7 2 s S Tt darosca 5 aéo
== b/ i 4 = i~ - - il e
ol o = & © EXo8: o o
. H_,JL?I sl Py
I A I i i
of o ¢ o o O T
©® o5H9 D" pofndiae’s @ 2333338 Fio do fotomicrossensor
8880050 (300 mm)
© e 86606000
N 4 ®
& REEEDN 5 % o}
(@) 3%55 10[_ (39.5) E Fio do motor
* Curso + 135 (300 mm)
* A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera.
Curso + 126
|
| 3 o} o
. ®
21 3
05H9 *3%%° profundidade 5 Py Fendaem T
3
59 F S dimensoes (2/1)
%: E
S
— 2
R
I
&
 E—
| " | | | [ ﬁ 5
=2
8 | oo ¢ o0 - & ]
Modelo D | E F |G 1 [T o — <
LXFH5BD- 25| 4 | 60 | 30 | (50) - i
dol
LXFH5BD- 50| 4 | 90 | 60 | (50) atxe s \rengaem 7
LXFH5BD- 75| 6 | 90 | 60 | 100 copo) proundicade darosca8 |
LXFH5BD-100| 6 | 90 [ 60 | 100 (11.5) 38 E

Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)

Para carga de transferéncia de 0 kg

Consulte a pagina 987 para obter

informagbes sobre a montagem.

Para carga de transferéncia de 2 kg

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100
. 10 0,2 11 5,1 10,1 . 10 0,2 11 5,1 10,1
V?Ir?,fr']‘;:)de 40 0,1 03 1,3 26 Ve(',?,f,'ﬂsa)"e 40 0,1 03 1,3 26
80 0,1 0,2 0,7 1,3 80 0,1 0,2 0,7 1,3
Para carga de transferéncia de 1 kg Para carga de transferéncia de 3 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100
i 10 0,2 11 5,1 10,1 . 10 0,2 11 51 10
Ve(',ﬁ’,ﬂ]‘}';de 40 0,1 03 13 26 V‘?ﬁ%‘};‘je 40 0,1 03 13 26
80 0,1 0,2 0,7 1,3 80 0,1 0,2 0,7 1,3

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleracao.
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Tipo de mesa deslizante de baixo perfil
Motor de passo [SREER] (< T
Ef31 freio do motor

Serie LXF

Como pedir

LXFH5m_| 1 I00 | _|M9N| Tipos de sensor magnético —

Simbolo | Modelo | Fiagaoftipo de saida Contato
L Quantidade de sensores do tfalu.u (m)
Curso (mm) . o o Nada Sem sensor magnético
Consulte o Sensor de posicao inicial - MON | D-M9N 3 fios/NPN 0,5 [NA (contato A)
cursopadrao.  ["Naga | Nenhuma | 1 1pg. M9P | D-M9P 3 fios/PNP 05  |NA (contato )
‘ S ‘ Sim do cabo de 0,3 m) ‘ 2 2 ;?gs. M9B | D-M9B 2 fios 0,5 N.A. (contato A)
) : : F9G D-F9G 3 fios/NPN 0,5 N.F. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de proximidade 6 6 pgs. FOH | D-FOH 3 fios/NPN 0,5 N.F. (contato B)
[Nada | Nenhuma ] Ao usar sensores  |FOGL| D-FOGL | 3 fios/PNP 3 NF. (contato B)
Consulleka tabela a direita para saber mig{'ﬁéﬁ: m:rqued: F9HL | D-FOHL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
as/drefereﬁclzs dd" sensor magnéti-  referancia de sensor de MONL| D-MONL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
cofde proximidade. proximidade = apds a  |MOPL| D-MOPL | 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
referencia de sensor .
. ~ magnético. M9BL| D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A)
Especificacoes Exemplo) MON1G2
= Tipos de sensor de proximidade
Curso padrao (mm) 25 50 75 100 P p s
Peso do corpo (kg) 0,8 1,0 11 1,2 Simbolo|  Modelo Fiagaoltipo de saida | o cabo (m) Contato
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) GN fﬁnmsu'?‘!‘éiienwv —_— JE— J—
Desempenho | Carga de trabalho (kg) 3 (2) horizontal Nt G :;i-FSA 3 fios/NPN 1 NA (contalo &)
Velocidade (mm/s) até 100 M= GD |GX-F8AI 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
ibili do posici (mm) +0,05 GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio) GDB |GX-F8BI 3 f'OSINPN ! NF. (contalo B)
GU |GXL-8FU |2 fios/estado solido 1 N.A. (contato A)
Pegas principais| Parafuso Parafuso deslizante de 08 mm, fio condutor de 6 mm GUB |GXL-8FUB| 2 fios/estado solido 1 NF. (contalo B)
Guia Guia de agao direta * Consulte a pagina 1034 para obter especificagdes detalhadas dos
Sensrdepasigionicil | Modlelo Foloi EE-SX672 (Consule & pgina 1038 para cbtercetahes) sensores de proximidade.
Modelo LC6D-507AD-C] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.)

Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().
Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzido
no modo meio passo, e use 6 mm/s ou mais como um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

estatico
Passo 4 Diregao Modelo LXF
Rolagem 3 do movimento da carga
N 2000 (2=
Guinada 4 a2=2000
m  :Carga de transferéncia (kg) | o E 1000 1223000
L1, L2 :Projegao para o centro de % = \
gravidade da peca de trabalho (mm)| O 3 |
a :Aceleragao da peca de o
trabalho (mm/s?) 0 1 2 3
Me : momento dinamico Carga de transferéncia m (kg)
300 (221000
IS ‘_L_2, B 200 [222000
g - £ a=3000
3 Me,( [B2: o 100
S m [ ° oo |2 I
o o 1 2 3
Carga de transferéncia m (kg)
2000 E1000
2=2000
o P
g E 1000 223000
o £
= 5 |
© 4 1 2 3
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Tipo de mesa deslizante de baixo perfil L.
Motor de passo de 5 fases/Sem freio do motor Série LXF

Dimensoes/LXFH5SA
5 Curso + 113 (5) 2 x M2,5x 0,45, profundidade 2
)]
o
w©
3
31 2xM4x0,7 28 G 58 s
L0 Profundidade da rosca 9 D x M4 x 07 (para montagem da pega de trabalho) 12 [, 2xm3 _g 10,5
(5.5) (3.5) 4% 08 50 6 & Profundidade g
glo|d id P o ) e — i/ s | gl &)
=l s/ = ; - — s i A
o A = = *
& H"*JL?I W“l e i
& - = @
N v 0 = £ X
® 0 o5HY 9% idade 5 Fio do fotomicrossensor
— (300 mm)
© 0O
o k% Ny o
- 150551 5 i
() 355?» 10/ (39.5) E Fio do motor
* Curso +135 (300 mm)
* A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera.
Curso + 126
LJ1
|
| A
| T = LG1
®
- LTF
0,030 i 21 3 by
05H9 *0**° profundidade 5 § Fendaem T 0
59 F 2 dimensoes (2/1)
I LXE
S
— =
2 LXP
s
—oe ¢ $— - *ﬂf* ="E LXS
)| I I ! I I
& | oo ¢ 0 & & 63:@
Modelo D[E[F]G — LC6CI
LXFH5SA- 25| 4 | 60 | 30 | (50) N a1 T
== Fendaem T
LXFH5SA- 50| 4 | 90 | 60 [(50) (X M5 X08 pata mrizgen do o) | 1 LZO
LXFH5SA- 75| 6 | 90 | 60 | 10 Profundidade da rosca 8™ |
LXFH5SA-100] 6 | 90 | 60 [100 (1.5) 38 E Consulte a pagina 987 para obter LC3F2
informagdes sobre a montagem.
. - . D-I
Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)
- E-MY
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 2 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100
. 10 0,2 11 5,1 10,1 . 10 0,2 1,1 5,1 10,1
V?Ir?,fr']‘;:)de 50 0,1 03 11 2,1 Ve(',?,f,'ﬂsa)"e 50 0,1 03 1,1 2,1
100 0,1 0,2 0,6 1,1 100 0,1 0,3 0,7 1,2
Para carga de transferéncia de 1 kg Para carga de transferéncia de 3 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100
i 10 0,2 11 5,1 10,1 . 10 0,2 1,1 5,1 10,1
Ve('rﬂf#}';de 50 0,1 03 11 2,1 Ve(ﬁ%‘};de 50 0,1 03 1,1 2,1
100 0,1 0,2 0,6 11 100 0,1 0,3 0,7 1,2

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleracao.
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Tipo de mesa deslizante de baixo perfil
MOtOI‘ de passo [CHELUNE Parafuso deslizante

acao

Passo do fuso (mm) de

m freio do motor direta 08 mmi12 mm

Serie LXF

Como pedir

LXFH5®_| 1 I00 | _|M9N| Tipos de sensor magnético —

Simbolg  Modelo  [Fiagaoftipo de said% do cabo (m) Contato
L Quantidade de sensores —
Curso (mm) . " o Nada Sem sensor magnético
Consulte 0 Sensor de posicao inicial - M9N | D-M9N 3 fios/NPN 0,5 |NA. (contato A
cursopadrao.  ["Naga | Nenhuma | 1 1pg. M9P | D-M9P 3 fios/PNP 05 |NA (contato A)
[ s Jsm do cabo de 0.3 m)| 2 2pgs. M9B | D-M9B 2 fios 05 |NA (contato A)
. L . : : F9G D-F9G 3 fios/NPN 0,5 N.F. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de proximidade 6 6 pes. FOH | D-FOH 3 fios/PNP 05 |NF. (contatoB)
[ Nada | Nenhuma | o vear sonsores m'“‘mg;‘;“ufs ° |FeGL| D-FOGL | 3fios/NPN 3 NF. (contato B)
Consulte a tabela a direita para saber referencia  de  sensor  de F9HL | D-F9HL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
as referéncias do sensor magnéti- proximidade apos a referéncia de MONL| D-MSONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
co/de proximidade. sensor magnético. MOPL| D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
Fremplo aIG2 M9BL| D-M9BL 2 fios 5 [NA (ontaod)
Especificac6es '
Curso padréo (mm) 25 50 75 100 Tipos de sensor de prommld?de ‘
i . T Comprimento
Peso do corpo (kg) 0,8 1,0 1,1 1,2 Simbolo|  Modelo  Fiagaoltipo de saidd 4o cano (m) Contato
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensacao) GN f::;;:"::.ie“w, _ _ _
D Carga de trabalho (k 2 (2) horizontal "= pon
¥ g (kg) L - G |GX-F8A 3 fios/NPN T [NA(conaod)
(mmis) até 200 GD |GX-F8AI 3 fios/NPN 1 NA. (contato A)
do posicil (mm) 0,05 GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio) GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
o - N GU |GXL-8FU |2 fios/estado solido 1 N.A. (contato A)
Pegas Parafuso Parafuso deslizante de 08 mm, fio de 12 mm GUB |GXL-8FUB|2 fios/estado sblido 1 N.F. (contato B)
Guia Guia de agao direta * Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos
Sensorde posido nical | Modelo Fotomicrossensor EE-SX672 (Consuite a pagina 1036 para obter detalhes,) sensores de proximidade.
Unidade Modelo LC6D-507AD-CJ (Consilte a pagina 996 para obter detalhes.)

Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().
Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzido
no modo meio passo, e use 12 mm/s ou mais como um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

estatico
Passo 4 Diregao Modelo LXF
Rolagem 3 do movimento da carga _
- a 2000 (2=
Guinada 4 a=2000
m :Cargade ransferéncia (k) | O E 1000 1223000
L1, L2: Projecao para o centro de [%] g
gravidade da pega de & it —
trabalho (mm) o
a  :Aceleragao da peca de ! 2 °
trabalho (mm/s2) Carga de transferencia m (kg)
Me  :momento dinamico
300 221000
€ L2 T 200 (22000
g " - £ a=3000
I3 e( [B2: o 100
5 m [ ° oo |2 I
o Y 1 2 3
Carga de transferéncia m (kg)
2000 E21000
2=2000
< = N
g E 1000 223000
& E
= 5 |
© 0 1 2 3
Carga de transferencia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Tipo de mesa deslizante de baixo perfil
Motor de passo de 5 fases/Sem freio do motor

Série LXF

2 x M2,5 x 0,45, profundidade 2

(15)

Fendaem T

dimensoes (2/1)

Dimensoes/LXFH5SB
5 Curso + 113 (5)
o]
o
0
(]
B
el
31 2xM4x0.7 28 G 58 k]
10 Profundidade da rosca 9 DxM4x 07 (para montagem dapegaderabalho) | 12 | 2x M3 %
(5.5) 3,5) 4x 08 50 6 ﬁ Profundidade 5
- 2
@03 F; B i = I ¥/ daroscas ng
== v/ ~ I - - - - - - - 7
[
S o o & ¢ 2 @g‘@iﬁ% 5
o _Y o w|wla 7 : a3 = — % ——+
S dé JL*' "’“““I T o
N v 9 L. 10 . @
©® © f 95H9 it 5 4 99999383 Fio do fotomicrossensor
8200888 (800 mm)
© e 8500560
N / o
& 1558 sl = 2
(@),1]. 25 10, (39.5) E Fio do motor
305 Curso +135 (300 mm)
* A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera.
Curso + 126
|
1 J o} o
€]
21 3
05H9 3 profundidade 5 0
3
59 F K]
S
% 3
* D 2
; 2
<
l oo ¢ _co & - o=
w0 L i 0 | i
ol );
N - - = | -
Modelo | D [ E | F |G | ¢ ¢ 90 ¢ [ 4
LXFH5SB- 25| 4 | 60 | 30 | (50) - [ |- -
= -l T-slot
LXFH5SB- 50| 4 90 60_| (50) (M5 X 08 gera montagem do copo) |5 1
LXFH5SB- 75| 6 90 | 60 | 100 profundidade da rosca 8 el
LXFH5SB-100| 6 | 90 | 60 | 100 (11,5 38

Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)

Para carga de transferéncia de 0 kg

Consulte a pagina 987 para obter
informagdes sobre a montagem.

Para carga de transferéncia de 2 kg

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100
. 50 0,1 0,3 11 21 . 50 0,1 0,3 11 21
V?Ir?,fr']‘;:)de 100 0,1 0,2 06 1,1 Ve(',?,f,'ﬂsa)"e 100 0,1 02 06 1,1
200 0,1 0,2 0,4 0,6 200 0,1 0,2 0,5 0,7
Para carga de transferéncia de 1 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100
i 50 0,1 0,3 11 21
Ve(',ﬁ’,ﬂ]‘}';de 100 0,1 02 06 1,1
200 0,1 0,2 0,4 0,7

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleracao.
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Tipo haste-guia

Motor de passo [s[WRAEETEY (cn. | [
. esferas | [Passo do fuso (mm) de

E3i freio do motor

Série LXP

Como pedir

LXP Bz_| 1 00 | _|M9N| Tipos de sensor magnético
" Fiagao/tipo de saida | Comprimento Contato
| Simbolo| Modelo do cabo (m)
Quantidade d Nada Sem sensor magnético
uantidade de
s e e M9N D-M9N 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
Sensor de posicao inicial i ’
‘ N ‘ p Ng o ‘ sensores M9oP D-M9P 3 fios/PNP 0,5 N.A. (contato A)
‘ asa ‘ enhuma ‘ 1 1pg. M9B D-M9B 2 fios 0,5 N.A. (contato A)
Sim do cabo de 0.3 m) 2 | 2pcs. F9G | D-F9G 3 fiosINPN 0,5 |NF. (contatoB)
Curso (mm) . - B : F9H | D-FOH 3 fios/PNP 05 |NF.(contatoB)
. Ti| nsor magnéti . —
Consulte o curso padrao. po d:l Sde SO Nagh ctico 6 6 pgs. F9GL | D-FO9GL 3 fios/INPN 3 N.F. (contato B)
w FOHL | D-F9HL 3 fios/PNP 3 NF. (contato B)
Consulte a tabela a direita para
saber as referencias do sensor MONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
. ~ magnético. M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
Especificac6es M9BL 210 3 |NA(contator)
————
Curso padrao (mm) 50 | 75 (100125150 (175|200 L .
Especificagdes produzidas sob encomenda
Peso do corpo (kg) 20]22|23[26|28|29]31 (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) Simbolo Especificacoes
D i ical Nota ) —— - — -
Carga de ko) 6 horizontal/$ vertical X60 | Especificacao de baixa geracao de particulas
Velocidade (mm/s) até 30 No2)
ibili do posici (mm) +0,03
Motor Motor de passo de 2 fases (sem freio)
Pegas principais | Parafuso Fuso de esferas de 08 mm, fio condutor de 2 mm
Guia Bucha de esferas
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 Nota 1) Com base nas condigboes operacionais, estabelega um
(a0 i guia separado quando ultrapassar a carga maxima
posigdo inicial | yodelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) lateral admissivel.
Driver Modelo LC6D-220AD-0] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes)] Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
Unidade de , baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
posicionamento | Modelo LCBC-220AD (Consulte a pagina 999 para obter detalhes.) do no modo meio passo, e use 2 mm/s ou mais como

um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Carga lateral admissivel (F) Torque rotacional admissivel da placa (T)  Precisao antigiro da placa (6)

Curso Carga (N) Curso Torque (N-m) \ Precisao antigiro \
50 42 50 2,87 \ £0,09° |
75 42 75 2,47

100 40 100 2,17

125 42 125 2,38

150 32 150 2,16

175 24 175 1,98

200 17 200 1,82

F
b 1

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Tipo haste-guia
Motor de passo de 2 fases/Sem freio do motor

Série LXP

Dimensoes/LXPB2BC
° * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posicao inicial opera.
. 7.5 21,5 4xM6x 1 10 10 10[16,5]
Secao F = 18
4 mcm\ 4,5 Secao C B
|
I 'l T 7
0 {X\ L 0 S—= ‘
@ = 2| 8 £
] i 5 b
x < < L Y-
< 0 5|
L1 "7 t3fsle Y3 = : = —©|
= *E' |
4 10 L E—— ) 0] it
@ sy of L I = ] \
x & 30 }:: D
- 55 [12 (\6\ Curso + 181 (curso: 50 a 100 mm)
43 = '\0\\) Curso + 198 (curso: 125 a 200 mm)
& )
Corte transversal BB, o Fio do motor (300 mm)
q,b‘z‘ §.o Fio do fotomicrossensor (300 mm)
14,5 *m
6 o ¥
35 — < ©
4 f [CHRRRRT!
+0,030 LJ1
Detalhe da Secao F 4H9 T *36 o _ _ _ _ 2
Escala: 2/1 !
( ) ) 11101 LG1
Detalhe da Seczo C Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
(Escala: 2/1) Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm) I_TF
LGSO
E Segao C LXE
- LXP
. /* fi
Modelo D | E < [ jﬂ A _ . LXS
LXPB2BC- 50 © L] l/ I ‘
LXPB2BC- 75| 44 | 52 4
LXPB26C-100 0 Y il L0§0
LXPB2BC-125 L
LXPB2BC-150| . | o 4xM6x1 L0
LXPB2BC-175 o@\“" 30 D
LXPB2BC-200 o < LC3F2
o > Consulte a pagina 988 para obter
oy informagdes sobre a montagem.
. - . D-I
Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)
—
E-MY

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 6 kg

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm)| 1 10 50 100 200 Distancia do posicionamento (mm)| 1 10 50 100 200
_ 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1 _ 10 0,2 11 51 10,1 20,1
Ve(',ﬁ’]f]'f,’:)de 20 0,1 06 26 51 | 10,1 V‘?ﬁfﬁ:)de 20 0,1 06 26 51 | 101
30 0,1 0,4 1,7 34 6,7 30 0,1 04 1,7 34 6,7
Para carga de transferéncia de 3 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm)| 1 10 50 100 200
i 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1
Ve(',‘;ﬂ"’,'sa)de 20 07 | 06 26 51 | 101
30 0,1 0,4 1,7 34 6,7
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Tipo haste-guia
Motor de passo[[E¥AETTRY (o--
Edil freio do motor

Série LXP

Como pedir

Fuso de esferas recirculantes

esferas

Passo do fuso (mm) de
08 mm/5 mm

LXP Bzm_| 1 00 | _|M9N| Tipos de sensor magnético
" Comprimento
Simbolo| Modell
| oo ocelo Fiagaoftipo de saida | do cabo (m) Contato
P a Nada Sem sensor magnético
e "
Sensor de posigo inicial sensores M9N D-M9ON 3 ﬂ.os/NPN 0,5 IN.A. (contato A)
‘ Nada ‘ Nenhuma ‘ 7 7 M9P D-M9P 3 fios/PNP 0,5 IN.A. (contato A)
‘ as B otomoiaam] pe. M9B | D-M9B 2 fios 05 |NA. (contato A)
n {compinenia 0 cbode 03 ) 2 | 2pes. F9G | D-F9G 3 fios/NPN 05 |NF.(contatoB)
Curso (mm) Tibo de sensor magnético B : F9H D-F9H 3 fios/PNP 0,5 IN.F. (contato B)|
Consulte o curso padrao. NP o o g 6 | 6pos. FOGL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 NF. (contato B)
[Nada [ Nenhuma | Snhima FOHL | D-F9HL 3 fios/PNP 3 NF. (contato B)
Consulte a tabola a direita para MONL 3 fios/NPN 3 NA (conatoA)
saber as referéncias do sensor y
HH = magnético. M9PL 3 fios/PNP 3 IN.A. (contato A)
Especificacoes [moBL 2 fios 3 NA (conaoA)
———
Curso padrao (mm) 50 | 75 |100(125|150|175|200 L .
Especificagdes produzidas sob encomenda
Peso do corpo (kg) 20]22|23[26|28]29 |31 (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Faixa de tura de trabalho (° A m condensaga 5 o
aixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condel sa:;a? Simbolo Especificaoes
Carga de trabalho (k 6 horizontal/5 vertical "
Desempenho 9 (k) - X60 | Especificagao de baixa geragzo de particulas|
Velocidade (mm/s) até 80 Neta?)
ibilidade do posici (mm)) +0,03
Motor Motor de passo de 2 fases (sem freio)
Pecas principais| Parafuso Fuso de esferas recirculantes de 08 mm, fio condutor de 5 mm
Guia Bucha de esferas
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 Nota 1) Com base nas condigbes operacionais, estabelega um
----- uia separado quando ultrapassar a carga maxima
posigéo inicial Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) Igaieral agmissivelc.l P 9
Unidade Modelo LCBD-220AD-0] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes) | Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
Unidade de A baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
ici Modelo LC6C-220AD (Consulte a pagina 999 para obter detalhes.) do no modo de meio passo, e use 5 mm/s ou mais como

um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Carga lateral admissivel (F) Torque rotacional admissivel da placa (T)  Precisao antigiro da placa (6)
Curso Carga (N) Curso Torque (N'm) ‘ Precisao antigiro ‘
50 42 50 2,87 \ +0,09° |
75 42 75 2,47
100 40 100 2,17
125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82

e ==

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Tipo haste-guia
Motor de passo de 2 fases/Sem freio do motor

Série LXP

Dimensoes/LXPB2BD
9 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posicao inicial opera.
7.5 *
Secdo F : 215 4xMBx1 10 10 0[16.5] 18
45 Segao C
4xM6x1 B
| ‘ —
i i = 1 /
G N
0 0 ST 7
o) = ~| @ 7#/
2 dd s % : 5
< . & ol @lg w‘-’a\:gi,,%ﬁgi,, 33 = : @,]7
Ei = 7{‘,‘:’ L - %\
= i :
e || LEE
© oy e
9
S & Lﬁs’i 30 }:: D
¥ 55 [12 \o‘\b s Curso + 181 (curso: 50 a 100 mm)
43 = & Q@ [ £ B Curso + 198 (curso: 125 a 200 mm)
S
Corte transversal BB &2 Fio do motor (300 mm)
4 § Fio do fotomicrossensor (300 mm)
145 9;
. 2|3
5 [+~ A
i E [C TR
+0,030
Detalhe da Segao F 4H9 % -8 ] _ _ _ _ 2 I_J1
(Escala: 2/1) 8] 1
Detalhe da Secao C c 104 508 100 mm) LG1
. urso + curso: 50 a 100 mm
(Escala: 2/1) Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm) I_TF
LECSTI
E Secéo C
= | / LXF
s il LXP
Modelo D | E < ] jﬂ L - I
LXPB2BD- 50 ® L] J,/ I LXS
LXPB2BD- 75 | 44 | 52 —€
LXPB2BD-100 H L6
LXPB2BD-125 L
LXPB2BD-150 ) 4% M6 x 1
LxPB2BD-175 | '2° | s 0| D — LZ0
LXPB2BD-200 o <
< S Consulte a pagina 988 para obter LC3F2
o informagdes sobre a montagem.
. - . D-I
Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)
E-MY

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 6 kg

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
. 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1 : 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1
Ve(',ﬁ’]f]'f,’:)de 40 0,1 03 1,3 26 5,1 V‘?ﬁfﬁ:)de 40 0,1 03 13 26 5,1
80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,6 80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,6
Para carga de transferéncia de 3 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
: 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1
Ve(',‘;ﬂ"’,'sa)de 40 0,1 03 13 26 | 51
80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,6
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Tipo haste-guia

Motor de passo[E¥AE

Edil freio do motor

Série LXP

Como pedir

LXPB2FN-| 1(|)o| -[M9N|

Bucha de

esferas

Fuso de esferas recirculantes

Passo do fuso (mm) de
o8 mi

mm

Tipos de sensor magnético

Modelo _[Fiagao/tipo de saida [cupmeoacnm| _Contato
Nada Sem sensor magnético
Quanti de M9N D-M9N 3 fios/NPN 05 N.A. (contato A)
Sensor de posigéo inicial 6 M9P | D-M9P 3 fios/PNP 05 N.A. (contato A)
[Nada | Nonhuma e oo M9B | D-M9B 2 fios 05 | NA (contato A)
‘ s ‘ Sm imento do cabo de 0.3 m) ‘ 2 2 pos. F9G | D-F9G 3 fios/NPN 05 N.F. (contato B)
¢ (mm) T T FOH D-F9H 3 fios/PNP 05 N.F. (contato B)
urso (mm; . - : : g "
Consulte 0 curso padrao. Tipo de sensor magnético 6 6 pos. F9GL g EQ(:II: 3 ﬂ.os/NPN 3 N.F. (contato B)
Nada Nenhuma F9HL -F9| 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
P MONL | D-MONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
Consulte a tabela a direita para
saber as referéncias do sensor M9PL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
magnético. M9BL | D-M9BL 2fios 3 NA. (contato A)
Especificacoes
————
Curso padrio (mm) 50 75 100 | 125 | 150 | 175 | 200
Peso do corpo (kg) 2,0 2,2 2,3 2,6 2,8 2,9 3,1

Faixa de temperatura de trabalho (°C)

5 a 40 (Sem condensagao)

Desempenho | Carga de trabalho (kg)

6 horizontal/5 vertical "

até 100 Noa2)

Velocidade (mm/s)

do posici (mm)

+0,05

Motor

Motor de passo de 2 fases (sem freio)

Pecas principais | Parafuso

Parafuso deslizante de @8 mm, fio condutor de 6 mm

Guia

Bucha de esferas

Sensor de posigéo inicial | Modelo

Fotomicrossensor EE-SX673 (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)

Unidade Modelo

LC6D-220AD-[] (Consulte a pagina 995 para obter detalhes.)

Unidade de posici Modelo

LC6C-220AD (Consulte a pagina 999 para obter detalhes.)

Nota 1) Com base nas condi¢bes operacionais, estabeleca um guia separado quando ultrapassar a carga maxima lateral

admissivel.

Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzido no modo
meio passo, e use 6 mm/s ou mais como um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Carga lateral admissivel (F)

Torque rotacional admissivel da placa (T)

Precisao antigiro da placa (6)

Curso Carga (N) Curso Torque (N-m) \ Precisao antigiro \
50 42 50 2,87 +0,09°
75 42 75 2,47
100 40 100 2,17
125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82
F
b 1

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Motor de passo de 2 fases/Sem freio do motor

Dimenso6es/LXPB2SA

9

Secao F
4xM6x1 \

21,5 4xM6x1

10[16,5] "

Tipo haste-guia

Série LXP

* A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posicao inicial opera.

18

Secao C

0! N
<3 1|
8 : ¥ NN
x <
< o~ N «©
o 8 f;smmg#g =
e — Z
49 1
. AR
< o | L
< & 63
55 12 £ 73
B
%
Corte transversal BB o~
o
6 I
35 43
+0,030
Detalhe da Secgao F Mﬁ- -8
(Escala: 2/1) 15
Detalhe da Sec¢ao C
(Escala: 2/1)
Modelo E
LXPB2SA-
LXPB2SA- 52
LXPB2SA-100
LXPB2SA-125
LXPB2SA-150 %0
LXPB2SA-175
LXPB2SA-200

fo

30,5

Ml

Curso + 181 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 198 (curso: 125 a 200 mm)

Fio do motor (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)

mmuuu

38

34

= = = = 2
0000
Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm)
E Segao C
e ]
\T/ | E
- . = _ -
I I ‘
Z Y il

4xM6x1

o

Consulte a pagina 988 para obter
informagdes sobre a montagem.

Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 6 kg

Tempo de posicionamento (s)

Tempo de posicionamento (s)

Distancia do 1 10 50 100 200 Distancia do posicionamento (mm) |~ 1 10 50 100 200
_ 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1 10 0,1 1,1 5,1 10,1 20,1
V?Irﬂfr']‘;;de 0,1 03 11 2,1 41 50 0,1 03 | 1.1 2,1 41
0,1 0,2 0,6 1,1 2,1 100 0,1 0,2 0,6 1,1 2,1
Para carga de transferéncia de 3 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) | 1 10 50 100 200
: 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1
Ve('rﬁ’]ﬂf}';de 0,1 03 1,1 2,1 41
0,1 0,2 0,6 1,1 2,1

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo haste-guia
Motor de passo[E¥AE
Edil freio do motor

Série LXP

Como pedir

-[M9N|

Bucha de Fuso de esferas recirculantes

esferas

Passo do fuso (mm) de
08 mm/12 mm

Tipos de sensor magnético

LXP B2 @ | 1 00 | Simbolo] Modelo | Fiagaoftipo de saida |cupinsmoascatoin] _Contato
| o " de Nada Sem sensor magnético
M9N | D-M9N 3 fios/NPN 05 N.A. (contato A)]
L i MoP | D-M9P 3 fios/PNP 05 N.A. (contato A)
Sensor de posigéo inicial M9B | D-M9B 2 fios 05 N.A. (contato A)
[ Nada | Nenhuma ‘ L 106 F9G | D-F9G 3 fios/NPN 05 |NF.(contato B)
[ s [m docabo de 03 m) 2 2 p:GS' F9H | D-FOH 3 fios/PNP 05 N.F. (contato B)
Curso (mm) . . é 5 p'gs F9GL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
Consulte 0 curso padrao. Tipo de sensor magnético - F9HL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
MONL | D-MONL | 3fiosINPN 3 |NA (comatoA)
Consulte a tabela a direita para M9PL | D-MOPL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)|
saber as referencias do sensor M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A)
. - magnético.
Especificacoes
——
Curso padrao (mm) 50 75 100 125 150 | 175 | 200
Peso do corpo (kg) 2,0 2,2 2,3 2,6 2,8 2,9 3,1

Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao)

D Carga de trabalho (kg) 3 horizontal/3 vertical o' )

até 200 No22)

Velocidade (mm/s)
F ibili do posici (mm) +0,05

Motor Motor de passo de 2 fases (sem freio)
Pecas principais | Parafuso Parafuso deslizante de 68 mm, fio de 12 mm
Guia Bucha de esferas
Sensor de posicéo inicial Modelo Fotomicrossensor EE-SX673 (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Unidade Modelo LC6D-220AD-[] (Consulte a pagina 995 para obter detalhes.)
Unidade de posicionamento | Modelo LCBC-220AD (Consulte a pagina 999 para obter detalhes.)

Nota 1) Com base nas condiges operacionais, estabeleca um guia separado quando ultrapassar a carga maxima lateral admissivel.
Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzido no modo meio passo, e use 12

mm/s ou mais como um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Carga lateral admissivel (F)

Torque rotacional admissivel da placa (T)

Preciséo antigiro da placa (6)

Curso Carga (N) Curso Torque (N-m) ‘ Precisao antigiro ‘
50 42 50 2,87 \ £0,09° |
75 42 75 2,47

100 40 100 2,17

125 42 125 2,38

150 32 150 2,16

175 24 175 1,98

200 17 200 1,82

F
b 1

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Motor de passo de 2 fases/Sem freio do motor

Tipo haste-guia _ | |
Série

LXP

Dimensoes/LXPB2SB
o * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posicao inicial opera.
75 *
Secao F B 4xMBx1 10 10 0[16,5] 18
axvior i\ 42 Seioc e
S]] .—? o il 1 T
o LS ] - e e
<] a S l—
x <) ¥ = =
o o
S - LR = Y3 = : = —©|
= *E |
o S — — \ I
e e - o \ \ !
2 o 0 o |
N 55 |12 & Q«QQ Curso + 181 (curso: 50 a 100 mm)
3 = N Curso + 198 (curso: 125 a 200 mm)
Q)
Corte transversal BB & Fio do motor (300 mm)
§ Fio do fotomicrossensor (300 mm)
145 3‘;
32 o3
| <
4 f [CHRRRRT!
+0,030 LJ1
Detalhe da Secao F 4H9 % *36 o _ _ _ _ 2
(Escala: 2/1) A
0000 LG1
Detalhe da Segao C
(Escala: 2/1) Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm) I.TF
LGSO
E Secao C
B LXF
- LXP
A ]
Vodde [ D [ E 410 T ; [ LXS
LXPB2SB- 50 © L] J,, I ‘
LXPB2SB- 75 | 44 | 52 —€
LXPB2SB-100 7 Y [T LC60)
LXPB2SB-125 L]
LXPB2SB-150 | ., | o 222 4xM6Bx 1 L0
LXPB2SB-175 ‘\5\6 30 D
LXPB2SB-200 s> LC3F2
xog Consulte a pagina 988 para obter
O&A‘b informagbes sobre a montagem. 001
Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)
—
E-MY

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 3 kg

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do (mm) 1 10 50 100 200 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
. 50 0,1 0,3 11 21 4,2 . 50 0,1 0,3 11 2,1 4.1
Ve('r?,‘,’r']‘}:)de 100 0,1 02 06 1,1 2,1 Ve(',ﬂf,']‘};de 100 0,1 02 | 06 11 2,1
200 0,1 0,1 0,3 0,6 1,1 200 0,1 0,1 0,3 0,6 1,1
Para carga de transferéncia de 1,5 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm)| 1 10 50 100 200
i 50 0,1 0,3 1,1 21 41
Ve(',ﬁ’,f#}';de 100 0,1 02 06 | 11 2,1
200 0,1 0,1 0,3 0,6 1,1

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo haste-guia
Motor de passo[[E¥AETTRY (o--

esferas Passo do fuso (mm) de

-
Edil freio do motor sBon2
Série LXP
Como pedir
LXP Bz - Tipos de sensor magnético
Simbolo| Modelo  |Fiagaoftipo de saida Cﬂ;z::?x Contato
Sensor de pOSIan inicial Nada Sem sensor magnético
‘ Nada ‘ Nenhuma ‘ M9ON D-M9N 3 fios/NPN 0,5 IN.A. (contato A)
s [ sim (comprimento do cabo de 0,3 m) | ) Tre. MOP | D-M9P 3 fios/PNP 05 |NA (contatoA)
Tipo de sensor -
Curso (mm) m p—— 2 pgs. M9OB | D-M9B ?ﬂos 0,5 IN.A. (contato A)
Consule o curso padrBo. Consulte a tabela a direita para saber E9GEIED-FG 8 ?osil::g 0.5 : E (contato :)
Especificacdes as referéncias do sensor magnético. 6 | 6p pgs. :::L g:::g:l_ gﬁ‘g:/NPN 2,5 o 122:::2 B:
FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)|
Curso padrao (mm) 0 [ 75 [100]125[150[175]200| |wonL| D-MONL | 3 fios/NPN 3 |NA (conawA)
Peso do corpo (kg) 22[24[25(28[30]31[33]| [mopL| D-MOPL | 3fios/PNP 3 |NA (conawA)
Faixa de de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensacao) M9BL | D-M9BL 2 fios 3 IN.A. (contato A)
D penho | Carga de trabalho (kg) 6 horizontal/5 vertical M=
(mm/s) até 30 M2
do (mm) +0,03 f des pi sob
Motor Motor de passo de 2 fases (com freio) (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Parafuso Fuso de esferas de 08 mm, fio condutor de 2 mm Simbolo Especificacoes
Guia Bucha de esferas X60 | Especificago de baixa geragao de particulas
Pecas Modelo Tipo operacional desenergizado
Freio Torque estético (N-m) 0,1 ou mais
Tenséo nominal (V) 24 CC +5%
Consumo de energia (W), 5 - .
Nota 1) Com base nas condigbes operacionais, estabelega um
Saida de retorno Fotomicrossensor EE-SX673 guia separado quando ultrapassar a carga maxima
presséo de vicuo | Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) lateral admissivel.
Unidade Modelo C6D-220AD-] (Consulte a pagina 995 para obter detalhes)| 'NOt& 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
Unidade d Modelo ILC6C-220AD (Consulte a pagina 999 para obter detalhes. do no modo meio passo, e use 2 mm/s ou mais como

Intervalo de operacao do elevador

um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Este € o intervalo de operagao para bucha de esferas.
Use dentro da faixa de empuxo admissivel.

L L

[

Curso de 50 a 200 mm

Carga lateral admissivel (F)

Torque rotacional admissivel da placa (T)

Curso Carga (N) Curso Torque (N-m)

50 42 50 2,87

75 42 75 2,47
100 40 100 2,17
125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82

)
<10
£
«©
=
@
S
«
©
S 1
@
o
=
0,1
10 50 100
Distancia excentrica L (mm)

e L

F

|

f===1

T

Precisao antigiro da placa (6)

Precisao antigiro

+0,09°

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.



Tipo haste-guia _ , .
Motor de passo de 2 fases/Com freio do motor Série LX P

Dimensoes/LXPB2BC
9 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera.
Segao F 7.5 21,5 AxMexid 10 49 10[16,5]
ﬂ&\ o Secio € 215 [16.5] 405
4xM6x1 B
2 Oyt T
K] - © © - | | T
x @,7 o) {N & SlEE R
< ks 5 d | - - i RTRIRIRI I
<< el — ] 7
0lod| o <|=|olg| | 910 | < = = = I _ [f ©) |
D) oN|® oo © ® 1§ \ N |
== } il — i | N\
-y = == =i T nnn
3 = " gy 3 {1 AL
A 4 o | ® R A
0 T Y -
Q $ 26 B
S =
% 12 N @\@ 78 30 D
55 &3 .
> S, 88 Curso + 216 (curso: 50 a 100 mm)
43 2 Curso + 233 (curso: 125 a 200 mm)
>
Corte transversal BB Fio do motor (300 mm)
2 Fio do freio (300 mm)
Se Fio do fotomicrossensor (300 mm) Vi
@ ™
E ——
Circuito elétrico do freio AR i
+24V 7 [T U0
Marrom o — .
4H9 +g,oao 3| } )E I_J1
T (=]
ov 8 - - - - <
Branco 8 ° TH nnnn LG1
Detalhe da Segao C —
(Escala: 2/1) Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm) LTF
’ E Secao C
Nota) Um circuito de protegao de contato & necessario ao conectar um freio. - /
14,5 ] )
— n / I|
Modelo DE 6 o—¢ % ] (
_LXPB2BC- 50 | 85y o LI B, B NI xP
LXPB2BC- 75| 44 | 52 P ® ] LI }g
LXPB2BC-100 /’%’ Ui XS
LXPB2BC-125 Detalhe da Segao F ] hi b )
LXPB2BC-150 (Escala: 2/1) o I
=S SeE T 9L ©
LXPB2BC-175 | 120 | %0 & AxMBx 1 LC6OI
LXPB2BC-200 & 30 D
‘° agi Lz
%9’30 < Consulte a pagina 988 para obter
\?\gx informagdes sobre a montagem.
o
i LC3F2
. - . D-I
Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)
N E-MY
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 5 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do (mm) 1 10 50 100 200 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
10 0,2 1.1 51 10,1 20,1 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1
Velocidade Velocidade
(mm/s) 20 0.1 0,6 2,6 5.1 10,1 (mm/s) 20 0,1 0,6 2,6 5,1 10,1
30 0,1 0,4 1,7 3,4 6,7 30 0,1 0,4 1,7 3,4 6,7

Para carga de transferéncia de 2,5 kg

Tempo de posicionamento (s)

Disancia do posiconamerto (mm)| 1 10 50 | 100 | 200
] 10 02 | 11 51 | 101 | 201
Ve(',ﬁ’,f#}'sa)de 20 0,1 06 26 51 | 101
30 0,1 04 | 17 34 | 67

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo haste-guia
Motor de passo[[E¥AETTRY (o--

esferas Passo do fuso (mm) de

Edi] freio do motor S
S 3 ] LX ‘
Como pedir
—
LX P BZ m m B m Tipos de sensor magnético
Simbolo| Modelo | Fiagaoltipo de saida %%";2%!‘?,’:“)0 Contato
Sensor de posicao inicial Quanti de Nada Sem sensor magnético
\ Nada \ Nenhuma \ Tipo de sensor stico éti MSN D-M9ON 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
[ s [sm docndeosn| [ Nada | Nenhuma | [ 1 Tre. M9P | D-M9P 3 fios/PNP 05 |NA (contato A)
Consulte a tabela a direita para 2 2 pgs. M9B D-M9B 2fios 0,5 N.A. (contato A)
Curso (mm) saber as referéncias do sensor : F9G D-F9G 3 fios/NPN 0,5 N.F. (contato B)
CO"S”“"’_O eurso pa‘f_’ao' magnetico. 6 | 6pcs. F9H | D-FOH 3 fios/PNP. 0,5 |NF.(contatoB)
Especificac6es FOGL | D-F9GL | afosnen 3 |NF.(conatoB)
—— F9HL | D-FOHL 3 fios/PNP. 3 N.F. (contato B)
Curso padr&o (mm) 50 | 75 [100]125]150[175]200] [MSNL[ D-MONL [ sfosnen 3 N.A. (contato A)
Peso do corpo (kg) 22 ‘ 24 ‘ 25 ‘ 2.8 ‘ 3,0 ‘ 3,1 ‘ 3,3 M9PL | D-M9PL 3 fios/PNP. 3 N.A. (contato A)
" - M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A)
Faixa de temp de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensaga
D 10 |Carga de (kg) 6 hori; vertical M= )
i (mm/s) ate 80 "2 S idas sob
do posici (mm) 0,03 (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Motor Motor de passo de 2 fases (com freio) > o
Simbolo Especificacoes
Parafuso Fuso de esferas de 08 mm, fio condutor de 5 mm
Guia Bucha de esferas X60 | Especificagao de baixa geragao de particulas
Pegas Modelo Tipo operacional
Trava Torque estatico (N-m) 0,1 ou mais
eltiomagnétes | Tenszo nominal (V) 24 CC 5%
Consumo de energia (W) 5 — .
— Nota 1) Com base nas condicoes operacionais, estabeleca um
Sensor de posiao Fotomicrossensor EE-SX673 guia separado quando ultrapassar a carga maxima
inicial Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) lateral admissivel.
i Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
Unidade ,
dade. Modelo ILC6D-220AD-] (Consulte a pagina 995 para obter detalhes.) baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
ici Modelo LCBC-220AD (Consulte a pagina 999 para obter detalhes.) do no modo de meio passo, e use 5 mm/s ou mais como

Intervalo de operacao do elevador

um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Este € o intervalo de operagao para bucha de esferas.
Use dentro da faixa de empuxo admissivel.

L L

[

Curso de 50 a 200 mm

Carga lateral admissivel (F)

Torque rotacional admissivel da placa (T)

Curso Carga (N) Curso Torque (N-m)

50 42 50 2,87

75 42 75 2,47
100 40 100 2,17
125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82

e e |

F Precisao antigiro da placa (6)
}
£0,09°

Lo
£
©
=
8
S
©
°
S
@
a
=
0,1
10 50 100
Distancia excentrica L (mm)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.



Tipo haste-guia _ |
Motor de passo de 2 fases/Com freio do motor Série LXP

Dimensoes/LXPB2BD
9 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera.
Segao F 7.5 21,5 AxM6x1 10 10 10[16,5]
J&\ s Secio C 215 [16.5] 405
4xM6x1 ‘ B
2l o i
@ ,- & 0 L1 I | T
S @77 o) X @ SlEE 11 I
< < 5 d | = = i peuty ut I
<y a — ‘ 7
$leg| ol <|=|olg| | 910 < < = = = 1 _ [ @) |
D) oN|® ol & © ® 1§ \ N |
== } — i | N\
-y — == =i T nnn
3 = " gy 3 {1 AL
A 4 R B AL
[te) T e
Q 26 B
N f=
I 12 N2 78 30 D
5.5 & 88 Curso + 216 (curso: 50 a 100 mm)
43 b\gga 2 Curso + 233 (curso: 125 a 200 mm)
o
Cross section BB Fio do motor (300 mm)
2 Fio do freio (300 mm)
ol Fio do fotomicrossensor (300 mm) Vi
@ ™
| 5 [S—
Circuito elétrico do freio AR i
+24V 7 [T U0
Marrom - o
4Hg +00%0 B } )E - I_J1
ov 8 - - - - <
Branco 2 ° TH nnnn LG1
Detalhe da Secao C —
(Escala: 2/1) Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm) LTF
E Secao C
Nota) Um circuito de protegao de contato & necessario ao conectar um freio. -
14,5 ] / }

Modelo D E 6 # & % i) I
LXPB2BD- 50 85 I | oy f [0 ) ) L I | XP
LXPB2BD- 75 | 44 | 52 T ° ] LI }g
LXPB2BD-100 /k Ui XS
LXPB2BD-125 Detalhe da Segao F ] hi b )
LXPB2BD-150 (Escala: 2/1) e L
LXPB2BD-175 | 120 | %° & 4xMBx1 LC6OI
LXPB2BD-200 N 30 D

3% Lz
Xe,@ Consulte a pagina 988 para obter
b(\>9 > informagdes sobre a montagem.
o
LC3F2
. - . D-I
Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)
- E-MY
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 5 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posici (mm) 1 10 50 100 200 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
. 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1 i 10 0,2 11 5,1 10,1 20,1
Velocidade | a0 o1 | 03 | 18 | 26 | 51 Velociade| a0 o1 | 03 | 18 | 26 | 51
80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,6 80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,6

Para carga de transferéncia de 2,5 kg

Tempo de posicionamento (s)

Distancia do posiionamento (nm)| 1 10 50 | 100 | 200
] 10 02 | 1,1 51 | 101 | 201
Ve(',ﬁ’,f#}'sa)de 40 0,1 03 1,3 26 5,1
80 0,1 02 | o7 13 | 26

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo haste-guia
Motor de passo[[E¥AETTRY (o--

esferas

Passo do fuso (mm) de

.
Edil freio do motor sBonf
Serie LXP
Como pedir
—
LX P B2 m _ B _ F Tipos de sensor magnético
Comprimento
Simbolo| Modelo ‘ Fiagaoltipo de saida | y; capo (m) Contato
Sensor de posic¢ao inicial E de Nada Sem sensor
[ Nada | Nenhuma | Tipo de sensor ético sensores st M9N | D-M9N 3 fios/NPN 0,5  N.A. (contato A)
s fm docabode03m| | Nada | Nenhuma | 3 T oo, M9P | D-M9P 3 fios/PNP 0,5  |NA. (contato A)
Consulte a tabela a direita para M9B D-M9B 2 fios 0,5 IN.A. (contato A)
Curso (mm) saber as referéncias do sensor | =2 | 2PES. F9G | D-FOG 3 fios/NPN 05 |NF. (contatoB)
Consulte o curso padrao. magnético. : : F9H | D-FOH 3 fios/PNP 05 |NF. (contatoB)
Especificagoes 6 [ 6ms. FOGL | D-FOGL | 3 fios/NPN 3 NF (comaws)
— FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
Curso padrao (mm) 50 | 75 [100]125]150]175[200 EMSNL D-MONL | 3 fios/NPN 3 NA. (contato A)
Peso do corpo (kg) 22 ‘ 24 ‘ 25 ‘ 28 ‘ 3,0 ‘ 3,1 ‘ 33 M9PL | D-MOPL 3 fios/PNP 3 IN.A. (contato A)
N - M9BL | D-M9BL 2 fios 3 IN.A. (contato A)
Faixa de de trabalho (°C) 5a40 (Sem
D 10 | Carga de trabalho (kg) 6 vertical M= 1)
(mm/s) até 100 Ne2)
do (mm) +0,05
Motor Motor de passo de 2 fases (com freio)
Parafuso Parafuso de 08 mm, fio condutor de 6 mm
Guia Bucha de esferas
Pecas Modelo Tipo operacion: izado
Trava Torque estatico (N-m) 0,1 ou mais
deomagnétca | Tenszio nominal (V) 24 CC 5%
Consumo de energia (W) 5 - .
Nota 1) Com base nas condicoes operacionais, estabeleca um
paz?;';::n'::ial Fotomicrossensor EE-SX673 guia separado quando ultrapassar a carga maxima
Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) lateral admissivel.
Unidade Modelo |Lc6D-220AD-C] (consulte os detalhes da pagina 995, Nota 2) Cgmo a vipragéo pqde aumeniar com a opgragéo em
Unidade de — baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
ici Modelo LC6C-220AD (consulte os detalhes da pagina 999.) do no modo meio passo, e use 6 mm/s ou mais como

Intervalo de operacéo do elevador

Este & o intervalo de operagao para bucha de esferas.
Use dentro da faixa de empuxo admissivel.

L

L

[

Curso de 50 a 200 mm

um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Carga lateral admissivel (F)

Torque rotacional admissivel da placa (T)

Curso Carga (N) Curso Torque (N-m)

50 42 50 2,87

75 42 75 2,47
100 40 100 2,17
125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82

e L

F

Lo
£
©
=
8
S
©
°
S
@
a
=
0,1
10 50 100
Distancia excentrica L (mm)

Precisao antigiro da placa (6)

}

+0,09°

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.



Tipo haste-guia _ , |,
Motor de passo de 2 fases/Com freio do motor Série LX P

Dimensoes/LXPB2SA
9 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera.
Segao F 7.5 _ 215 4xMEx1 0 19 10[16,5]
4,5 Secao C = 40,5
4xM6x 1 i '.E
wn I |
2 I 6| & of [ ! ‘ T
S @7 o \ S—+E= ‘ A
< L [ d ® - i AR iy
</« £ —" ] a
Wl of <|=|olg| | 910 S| < = = " - [ @) I
D) S|o|N|® ol = © @ i \ \& T
| — 1 \§
= o TR
3 @\ﬂ " gy 3 {1 AL
ol 1N > o R (L
<] s‘,@ 26 - ,‘Q
I 12 o 78 30 D
D)
5.5 x@: 88 Curso + 216 (curso: 50 a 100 mm)
43 2 Curso + 233 (curso: 125 a 200 mm)
>
o

Corte transversal BB
Fio do motor (300 mm)
Fio do freio (300 mm)

go Fio do fotomicrossensor (300 mm) \M
2» sl
o T ——
Circuito elétrico do freio <3 |
Marrom 24V hi H_M 1IN} 1
% 4H9 5% E = . LJ1
ov 3 = = - _ 2
Branco 8 ° TH nnnn LG1
Detalhe da Secao C S
(Escala: 2/1) Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm) LTF
: SectoC LEGS]

Nota) Um circuito de protegao de contato & necessario ao conectar um freio.

n
145 / .
Modelo D E 6 1 L |

1
& 1 l
LXPB2SA- 50 85 I oo o T ) 1l P
LXPB2SA- 75| 44 | 52 T ° LTl }g
LXPB2SA-100 /«%’ = Clxs
LXPB2SA-125 Detalhe da Segao F hi b Jj
LXPB2SA-150 (Escala: 2/1) L 1
LXPB2SA-175 | 120 | % o A M6 1 LC6C]
LXPB2SA-200 0\@5‘ 30 D
o ¢ Consulte a pagina 988 para obter Lz
&e\g” informagdes sobre a montagem.
° LC3F2
. - . D-OJ
Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)
=
E-MY
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 5 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do mm| 1 10 50 100 200 Distancia do mm)| 1 10 50 100 200
_ 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1 _ 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1
Ve(',‘,’,‘,’,']‘}sa)de 50 0,1 03 1,1 2,1 4,1 Ve('rﬂf,']‘};de 50 0,1 03 1,1 2,1 41
100 0,1 0,2 0,6 1,1 2,1 100 0,1 0,2 0,6 1,1 2,1

Para carga de transferéncia de 2,5 kg

Tempo de posicionamento (s)

Distancia do posicionamento (mm)| 1 10 50 100 200
4 10 0,2 11 5,1 10,1 20,1
Ve(lrgmsa)de 50 0,1 0,3 1,1 2,1 41
100 0,1 0,2 0,6 1,1 2,1

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de acelerago.
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Tipo haste-guia
Motor de passo[[E¥AETTRY (o--

esferas Passo do fuso (mm) de

Ef3il freio do motor =8 oi12om
S 3 ] LX ‘
Como pedir
—
LX P B2 @ m B m Tipos de sensor magnético
[ t
Simbolo| Modelo | Fiagaoftipo de saida ;";2::?:? .
Sensor de posic¢ao inicial Quantidade de Nada Sem sensor magnético
[ Nada | Nenhuma | Tipo de sensor ético sensores - M9N | D-M9N 3 fios/NPN 05 N.A. (contato A)
[ s sm do cabo de 0,3 m)] \ Nada \ Nenhuma \ 1 Tre. M9P | D-M9P 3 fios/PNP 0,5 N.A. (contato A)
Consulte a tabela a direita para 2 > MoB | D-M9B 2fios 0,5 N.A. (contato A)
Curso (mm) ~ saber as refergncias do sensor = ngs. F9G D-F9G 3 fios/NPN 0,5 N.F. (contato B)
Consulte o curso patirao. magnético. 5 5 : . FoH D-F9H 3 flos/PNP 05 NF. (contato B)
Especificagc6es Bes. FOGL | D-FOGL | _ fosNPN 3 [NF (conaop)
— FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
Curso padréo (mm) 50 [ 75 [100]125]150[175]200] |[MONL| D-MONL | GfioseN 3 N.A. (contalo A)
Peso do corpo (kg) 2,2 ‘ 2,4 ‘ 2,5 ‘ 2,8 ‘ 3,0 ‘ 3.1 ‘ 33 mg:t g-mzzt S'STPNP 2 :.2 (00":3:0 i)
- | ios LA,
Faixa de de trabalho (°C) 5a40 (Sem 4 {contato A)
D penho| Carga de trabalho (kg) 3 vertical M )
(mm/s) até 200 N2
do (mm)| 0,05
Motor Motor de passo de 2 fases (com freio)
Parafuso Parafuso de 08 mm, fio de 12 mm
Guia Bucha de esferas
Pecas Modelo Tipo operacion: o
Freio Torque estatico (N-m) 0,1 ou mais
eletiomagneéico | enszo nominal (V) 24 CC 5%
Consumo de energia (W) 5 - .
Sensor de N Nota 1) Com base nas condicoes operacionais, estabeleca um
posigio iniclal Fotomicrossensor EE-SX673 guia separado quando ultrapassar a carga maxima
Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) lateral admissivel.
Unidade Modelo LC6D-220AD-01 (consite os detalhes da pagina 995, 'Ot 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
Unidade de — baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
ici Modelo LC6C-220AD (consulte os detalhes da pagina 999.) do no modo meio passo, e use 12 mm/s ou mais como

Intervalo de operacao do elevador

um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Este & o intervalo de operagao para bucha de esferas.
Use dentro da faixa de empuxo admissivel.

Carga lateral admissivel (F)

Torque rotacional admissivel da placa (T)

N N Curso Carga (N) Curso Torque (N-m)
’J_‘ ’J_‘ 50 42 50 2,87
= ot 75 42 75 2,47
Lmj ‘ 100 40 100 2,17
] 125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82
Curso de 50 a 200 mm F +
‘ ( o+ )
Q
;" 10 ;%}772‘1}» T
£ s -
S F Precisao antigiro da placa (6)
3 +0,09°
S 1
8
=
01
10 50 100 Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
Distancia excentrica L (mm)




Motor de passo de 2 fases/Com freio do motor

Tipo haste-guia

Série LXP

Dimensoes/LXPB2SB
9 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera.
Secao F 75 215 4x M6 x 1 profundidade 10 4 10 [16,5]
45 Segao C > 40,5
4xM6x1 B
8 R e
2 - o | & of |1 T
S @7 N \ Sl—F= ‘ R
< K N 1 Sy | =0 LUy b
N & | =
/< £ i— ] Vi
Glolol 1 s|r-|o|s| | ©10 = < < = = = i _ (l @)
0 |~ ole o © g T ¥
Nl 7 8 ] N\
SN I ST
3 @\ﬂ /o =E= W f ALl
o T o | ¢ R AL
- B
x 12 s@@ L&J 30 T D
< @é\ 78
5.5 £ 88 Curso + 216 (curso: 50 a 100 mm)
43 o Curso + 233 (curso: 125 a 200 mm)
&
Corte transversal BB
Fio do motor (300 mm)
o Fio do freio (300 mm)
§ Fio do fotomicrossensor (300 mm)
29 Nk
o Jaa
w0 2 —=——
Circuito elétrico do freio AR |
Marrom +24V F'—‘( I OO0 1
% 4Hg 900 B = LJ1
ov 8 - - - -
Branco 2 ~ ° TH nnnn LG1
Detalhe da Secao C L
(Escala: 2/1) Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm) LTF

I E Secao C
Nota) Um circuito de protegao de contato & necessario ao conectar um freio. - /
145 ] )
Modelo D[ E 6 S 4 |
| T — H
LXPB2SB- 50 85l oo o T ) ) il I | XP
LXPB2SB- 75 | 44 | 52 T ° ] LTl }g
LXPB2SB-100 //%’ i . xs
LXPB2SB-125 Detalhe da Segao F ] hi b Jj
LXPB2SB-150 (Escala: 2/1) L
LXPB2SB-175 | '20 | % AxMEX 1 LC6OI
LXPB2SB-200 30 D
Consulte a pagina 988 para obter LZD
b(\*cb informagdes sobre a montagem.
° LC3F2
. - . D-OJ
Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)
=
E-MY
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 3 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do mm| 1 10 50 100 200 Distancia do posicionamento (mm)| 1 10 50 100 200
_ 50 0,1 0,3 1,1 2,1 4,1 _ 50 0,1 0,3 1,1 2,1 4,1
V?ﬁf,']‘;sa)de 100 0,1 0.2 06 1,1 2,1 Ve('rﬂf,"?;de 100 0,1 0.2 06 1,1 2,1
200 0,1 0,1 0,3 0,6 1,1 200 0,1 0,2 0,5 07 1,2
Para carga de transferéncia de 1,5 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm)| 1 10 50 100 200
4 50 0,1 0,3 1,1 2,1 4.1
Ve('rﬁ’,f#}'sa)de 100 0,1 02 06 1,1 2,1
200 0,1 0,1 0,3 0,6 1,1

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de acelerago.
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Tipo haste-guia
Motor de passo[[E¥AETTRY (o--
Edil freio do motor

Série LXP

Como pedir

Fuso de esferas recirculantes

esferas

Passo do fuso (mm) de
28 mm/2 mm

LXPB5[Ed-[100][ 1-M9N T v vsretes
- Comprimento
imbolo] Modelo
| i Fiagaoftipo de saida | 9°cabo (m) Contato
Quantidade de Nada Sem sensor magnético
sensores MON | D-M9N 3 fiosINPN 05  [NA (contato A)
Sensor de posicao inicial M9P D-M9P 3 fios/PNP 0,5 N.A. (contato A)
[ Nada | Nenhuma | 1 1pg. M9B | D-M9B 2 fios 05 N.A. (contato A)
[ s [sm docabode 0.3 m)| 2 | 2pgs. F9G | D-F9G 3 fios/NPN 05  [NF. (contatoB)
c (mm) s 5 : F9H D-F9H 3 fios/PNP 0,5 N.F. (contato B)
urso (mm . . pes. g
Consulte 0 curso padro. Tipo de sensor magnético F9GL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
FOHL | D-F9HL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
[Nada |  Nenhum |
N . M9ONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
Consulte a tabela a direita para -
saber as refergncias do sensor MOPL 8 flos/PNP 3 NA. (contato A)
.gs ~ magnético. M9BL 2fios 3 N.A. (contato A)|
Especificacoes
———
= ificagdes pl sob
Curso padréo (mm) 50 | 75 |100|125/150 175|200 (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Peso do corpo (k 20(22|123|26(28[29]|31 - —
po (ka) Simbolo Especificacoes
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) — ) — B
X60 | Especificagao de baixa geragao de particulas
D¢ Carga de (kg) 6 horizontal/5 vertical "t "
Velocidade (mm/s) até 30 New2)
ibili do posicil (mm) +0,03
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio)
Pegas principais | Parafuso Fuso de esferas de 08 mm, fio condutor de 2 mm
Guia Bucha de esferas Nota 1) Com base nas condigbes operacionais, estabelega um
- guia separado quando ultrapassar a carga maxima
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 lateral admissivel.
posigio inicial | Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)| Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
N - baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
Unidade Modelo LCBD-507AD-(] (Consulte a pagina 995 para obter detalhes.) do no modo meio passo, e use 2 mm/s ou mais como

um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Carga lateral admissivel (F) Torque rotacional admissivel da placa (T)  Precisao antigiro da placa (6)
Curso Carga (N) Curso Torque (N-m) Precisao antigiro
50 42 50 2,87 \ £0,09° |
75 42 75 2,47
100 40 100 2,17
125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Tipo haste-guia _ | |
Motor de passo de 5 fases/Sem freio do motor Série LX P

Dimensoes/LXPB5BC
* A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera.
9 *
Secao F 75 215 10 10[16,5] 18
Secao C 4x M6 x 1 profundidade 10 =~
AXMEX T\ fi25 4 xMEx1 profundidade 1 B
[} — |
}ﬁ Py ‘ 5 o L I /
0 0 = o
2 ~| @ 7%/
= E: ¥ f—e- = o
<
35&’?&7**%’% = 3 3 — : = - w*]ﬁ
f—#~ |
4 T —— ! \ (NI
@ © | © of I I
B
: o L2s | o 2o
55 |12 5% &8 Curso + 181 (curso: 50 a 100 mm)
T = o\é\ IR £ B Curso + 198 (curso: 125 a 200 mm)
43 S
S
Corte transversal BB g‘% Fio do motor (300 mm)
m&?‘ 3 Fio do fotomicrossensor (300 mm)
145 %9
6 o 2
3.5 —| < @
& E [CAREESnT
+0,030
Detalhe da Secao F 4H9 -~ o _ _ _ _ Q
(Escala: 2/1) 18
_ (0000
Detalhe da Secao C c 104 ( 502 100 mm)
. urso + curso: 50 a 100 mm
(Escala: 2/1) Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm)
E Segao C
1 & 4
Modelo D | E < [ j L B B
LXPB5BC- 50 ® L] L/ I
LXPB5BC- 75 | 44 | 52
LXPB5BC-100 - 7 E
LXPB5BC-125 |
LXPB5BC-150 ©
A VT Y | 2 4xM6x1
LXPB5BC-175 | 120 | %0 S D
LXPB5BC-200 S
XQ.Q" < Consulte a pagina 988 para obter
® o, informagdes sobre a montagem.
o
Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 6 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200 Distancia do posi (mm) 1 10 50 100 200
. 10 0,2 11 5,1 10,1 20,1 o 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1
Ve(lr%?:ssa)de 20 0,1 0,6 2,6 5,1 10,1 e(nq,frlssa)de 20 0,1 0,6 2,6 5,1 10,1
30 0,1 0,4 1,7 3,4 6,7 30 0,1 0,4 1,7 3,4 6,7

Para carga de transferéncia de 3 kg

Tempo de posicionamento (s)

e e I 10 50 | 100 | 200
] 10 02 | 11 51 | 101 | 201
Ve('ﬁr’,cm"f;’)de 20 0.1 06 26 51 | 101
30 01 | 04 | 17 34 | 67

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.

925

,_
[}
=5
|

,_
N
O

LC3

bl
~

e
O

m
=
=



Tipo haste-guia
Motor de passo[[E¥AETTRY (o--
Edil freio do motor

Série LXP

Como pedir

Fuso de esferas recirculantes

esferas

Passo do fuso (mm) de
28 mm/5 mm

LXPB5[EIR]-[100] ]-[M9N T g2 v vsvetes
" Comprimento
| a ) gl REEe Fiacaoltipo de saida | do cabo (m) Contato
de Nada Sem sensor magnético
Sensor de posicao inicial ati M9N | D-M9N 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
[Nada | Nenhuma MOP | D-M9P 3 fios/PNP 05 N.A. (contato A)
\ S \ Sim do cabo de 0,3 m) \ L 1pg. M9B | D-M9B 2fios 0,5 N.A. (contato A)
: 2 | 2pgs F9G | D-FOG 3 fiosINPN 05  |NF. (contato B)
Curso (mm) . - : : FOH | D-FOH 3 fios/PNP 0,5 |NF.(contaioB)
Consulte o curso padrao. Tipo de sensor magnético 6 6 pgs. F9GL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
Nada Ne"‘h“mef FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
Saver ae rleroncas o sonaor ot Stosnien 3 [NA Ccontao
magnético. M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)|
e - \MgBL 2fios 3 N.A. (contato A)|
Especificacoes
————
Curso padrao (mm) 50 | 75 [100]125]150]175]200 peciliagoee b sob enco
(Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Peso do corpo (k 20(22|123|26(28[29]|31 - —
po (ka) Simbolo Especificacoes
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) — N ~ )
X60 | Especificagao de baixa geragao de particulas
D¢ Carga de (kg) 6 horizontal/5 vertical "t ")
Velocidade (mm/s) até 80 Now2)
ibili do posici (mm)| +0,03
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio)
Pecgas principais | Parafuso Fuso de esferas recirculantes de 68 mm, fio condutor de 5 mm
Guia Bucha de esferas Nota 1) Com base nas condigbes operacionais, estabelega um
N guia separado quando ultrapassar a carga maxima
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 lateral admissivel.
posigio inicial | Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)| Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
N - baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
Unidade Modelo LC6D-507AD-C] (Consulte a pagina 995 para obter detalhes.) do no modo de meio passo, e use 5 mm/s ou mais como

um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Carga lateral admissivel (F) Torque rotacional admissivel da placa (T)  Precisao antigiro da placa (6)
Curso Carga (N) Curso Torque (N-m) [ Precisao antigiro |
50 42 50 2,87 \ 0,09° |
75 42 75 2,47
100 40 100 2,17
125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82

e ==

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Tipo haste-guia
Motor de passo de 5 fases/Sem freio do motor

Série LXP

Dimensoes/LXPB5BD
* A dimens@o entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera.
9 *
Segho P z2 Segao C £ 4x M6 x 1 profundidad 1010 e <&
4xMBx 1\ 4.5 ¢ 4X M6 x 1 profundidade 10 B ‘
}ﬁ o o [ I /
0 i I B =
; 0 ) r
== 5 - —o %%
<
36&’?&7**%% - 33 — : —1 - w*]ﬁ
i - |
3o ‘ = \ (NI
el o O sl
B
g YN 0 e p
- 55 |12 %\&*& 63 Curso + 181 (curso: 50 a 100 mm)
P Y S i Curso + 198 (curso: 125 a 200 mm)
2
Corte transversal BB ¢* Fio do motor (300 mm)
8 Fio do fotomicrossensor (300 mm)
14,5 ‘3;
6 o 5
3.5 —| ol 10 < @
ﬁ I
+0,030
Detalhe da Seczo F 4H9 % 2 o _ _ _ _
(Escala: 2/1) 46»
(0000
Detalhe da Secao C
(Escala: 2/1) Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm)
E Segao C
1 & 4
Modelo D | E < [ ] j L i
LXPB5BD- 50 © L] J,/ I
LXPB5BD- 75 | 44 | 52 /
LXPB5BD-100 - E
LXPB5BD-125 L]
LXPB5BD-150 ©
—voorom 3o & 4 x M6 x 1
LXPB5BD-175 | 12 | %0 & | 20 D
LXPB5BD-200 >
XQ_@ < Consulte a pagina 988 para obter
bx\% © informagdes sobre a montagem.

Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)

Para carga de tran

sferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 6 kg

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200 Distancia do (mm) 1 10 50 100 200
. 10 0,2 11 5,1 10,1 20,1 . 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1
Velocidade | 0 o1 | o3 | 13 26 | 51 ey [_a0 01 | 03 | 18 26 | 51
80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,6 80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,6
Para carga de transferéncia de 3 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
i 10 0,2 11 5,1 10,1 20,1
Ve('r‘r’,cm"f;’)de 40 0,1 03 13 26 5,1
80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,6
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Tipo haste-guia
Motor de passo R EETNY (o [

esferas Passo do fuso (mm) de

mfreio do motor o8 /6

Series LXP

Como pedir

LXP Bsm—| 1 00 | _|M9N| Tipos de sensor magnético
T Simbolo] Modelo | Fiagaoftipo de saida | cpimeodocton) | Contato

) Nada Sem sensor magnético
Quantidade de M9N | D-M9N 3 fios/NPN 05 N.A. (contato A)
Sensor de posigio inicial MOP | D-M9P 3 fios/PNP. 05 N.A. (contato A)
‘ Nad ‘ Nenh ‘ M9B | D-M9B 2 fios 05 IN.A. (contato A)
‘ asa ‘ ennuma ‘ i 1P F9G | D-F9G 3 fiosINPN 05 |NF. (contato B)
Sm o cabo do 03 m) 2 | 2pgs F9H | D-FOH 3 fios/PNP. 05 N.F. (contato B)
Curso (mm) . L - - F9GL | D-FOGL 3 fiosINPN N.F. (contato B)|
Tipo de sensor magnético 5 6 pgs. FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP N.F. (contato B)

Consulte o curso padrao.

Consulte a tabela a direita para D-M9PL 3 fios/PNP N.A. (contato A)

3
3
MONL | D-MONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
M9PL 3
M9BL 3

saber’as referéncias do sensor D-M9BL 2 fios N.A. (contato A)]
magnético.
Especificac6es
Curso padrido (mm) 50 75 100 125 150 | 175 | 200
Peso do corpo (kg) 2,0 2,2 2,3 2,6 2,8 2,9 3,1
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensacao)
Desempenho | Carga de trabalho (kg) 4 horizontal/4 vertical N2 )
Velocidade (mm/s) até 100 a2
ibili do ici (mm) +0,05
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio)
Pecas principais | Parafuso Parafuso deslizante de 88 mm, fio condutor de 6 mm
Guia Bucha de esferas
Sensor de posicdo inicial | Modelo Fotomicrossensor EE-SX673 (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Driver Modelo LC6D-507AD-[] (Consulte a pagina 995 para obter detalhes.)
Nota 1) Com base nas condi¢bes operacionais, estabeleca um guia separado quando ultrapassar a carga maxima lateral
admissivel.

Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzido no modo
meio passo, e use 6 mm/s ou mais como um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Carga lateral admissivel (F) Torque rotacional admissivel da placa (T)  Precisao antigiro da placa (6)
Curso Carga (N) Curso Torque (N-m) [ Precisao antigito |
50 42 50 2,87 +0,09°
75 42 75 2,47
100 40 100 2,17
125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82

e =21

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Dimenso6es/LXPB5SA

Secao F 215 10 10[16,5] * 1
4ﬁ6x—1\ Secao C 4 x M6 x 1 profundidade 10 B ang!
|
}ﬁ o ‘ 5 o [ I /
0 rol——+rF +—
) ™ = F
‘5 T L\r I _ Eﬁ/
<
35&’?&7**22 - 33 = : = - w*]ﬁ
i - |
5o 4 ) o S : \ (NI
© ©| ¢ o I I
D
= & .26 | 30 }::B D
N 55 |12 & 63 Curso + 181 (curso: 50 a 100 mm)
e s IR £ B Curso + 198 (curso: 125 a 200 mm)
43 s
Corte transversal BB Fio do motor (300 mm)
° 3 Fio do fotomicrossensor (300 mm)
145 ‘3;
6 o 5
e K i
+0,030
Detalhe da Segao F Mﬁ- 2 o _ _ _ _ ]
(Escala: 2/1) 16 e
Detalhe da Secao C
(Ees:a|:: ;1)e<;ao Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm)
E Segao C
1 & 4
Modelo D | E < [ j L B
LXPB5SA- 50 ® L] L/
LXPB5SA- 75 | 44 | 52
LXPB5SA-100 N E
LXPB5SA-125 L]
LXPB5SA-150 ©
=ATDIVA7IIY | & 4xM6x1
LXPB5SA-175 | '2° | %0 A D
LXPB5SA-200 oS
K S Consulte a pagina 988 para obter
b‘K\% S informagdes sobre a montagem.
o

Tipo haste-guia
Motor de passo de 5 fases/Sem freio do motor

* A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera.

Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 4 kg

Série LXP

Tempo de posicionamento (s)

Tempo de posicionamento (s)

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleragao.

Distancia do posicionamento (mm) | 1 10 50 100 200 Distancia do posicionamento (mm) | 1 10 50 100 200
. 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1 ) 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1
V?Ir?,%‘;:)de 50 0,1 03 1.1 21 41 Viﬁ%‘;sa)de 50 0,1 03 1.1 21 4.1
100 0,1 0,2 0,6 1,1 2,1 100 0,1 0,2 0,6 1,1 2,1
Para carga de transferéncia de 2 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) | 1 10 50 100 200
) 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1
Ve(lrf,cm'f)de 50 0,1 03 1.1 21 41
100 0,1 0,2 0,6 1,1 2,1
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Tipo haste-guia
Motor de passo[[E¥AETTRY (o--
Edil freio do motor

Série LXP

Como pedir

Fuso de esferas recirculantes

esferas

Passo do fuso (mm) de
08 mm/12 mm

LXP Bs®_| 1 00 | _|M9N| Tipos de sensor magnético
Simbolo] Modelo | Fiagaoftipo de saida | [ Contato
| . Nada Sem sensor magnético
guantldade MON | D-M9N 3 fios/NPN 05 N.A. (contato A)
€ sensores M9P D-M9P 3 fios/PNP 05 N.A. (contato A)
Sensor de posicao inicial = M9B | D-M9B 2 fios 05 N.A. (contato A)
[ Nada | Nenhuma | 1 1p¢. F9G | D-F9G 3 fiosINPN 05 N.F. (contato B)
[ s Jsm do cabo de 0.3 m) 2 | 2pcs FoH | D-F9H 3 fios/PNP 05 |NF. (contato B)
c G 5 : FOGL | D-FOGL 3 fiosINPN 3 N.F. (contato B)
urso (mm . - pes. "
Consulle(o Curzo paciio. Tipo de sensor magnético F9HL | D-FOHL 3 ios/PNP. 3 NF. (contato B)
[Naga |  Nenum | MONL | D-M9NL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
; . M9PL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
Consulte a tabela a direita para
saber as referancias do sensor M9BL | D-M9BL 2fios 3 N.A. (contato A)
agy ~ magnético.
Especificacoes
————
Curso padrido (mm) 50 75 100 125 150 | 175 | 200
Peso do corpo (kg) 2,0 2,2 2,3 2,6 2,8 2,9 3,1
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensacao)
Desempenho | Carga de trabalho (kg) 2 horizontal/2 vertical N2 1
Velocidade (mm/s) até 200 N2
ibili do ici (mm) +0,05
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio)
Pecas principais | Parafuso Parafuso deslizante de 8 mm, fio de 12 mm
Guia Bucha de esferas
Sensor de posicdo inicial | Modelo Fotomicrossensor EE-SX673 (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Driver Modelo LC6D-507AD-[] (Consulte a pagina 995 para obter detalhes.)
Nota 1) Com base nas condi¢bes operacionais, estabeleca um guia separado quando ultrapassar a carga maxima lateral
admissivel.

Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzido no modo
meio passo, e use 12 mm/s ou mais como um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Carga lateral admissivel (F) Torque rotacional admissivel da placa (T)  Precisao antigiro da placa (6)
Curso Carga (N) Curso Torque (N-m) [ Precisao antigiro |
50 42 50 2,87 \ 0,09° |
75 42 75 2,47
100 40 100 2,17
125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82

e ==

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Motor de passo de 5 fases/Sem freio do motor

Dimensoes/LXPB5SB

Tipo haste-guia

Série LXP

* A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera.

21,5 10 10[16,5] 1
Secao C 4x M6 x 1 profundidade 10 B 1
i |
o o [ I /
) I8 T F=
L\r I _ Eﬁi/
SRR P L == SN P = = o
i - |
5o Q} K ‘ ) o S ‘ \ (NI
© 4 S0 | © o I I
' S b B
: | ed 0 k2o
N 55 (12 Q@’Q Curso + 181 (curso: 50 a 100 mm)
== *Q, 78 Curso + 198 (curso: 125 a 200 mm)
43 Sg{l\
Corte transversal BB R Fio do motor (300 mm)
8 Fio do fotomicrossensor (300 mm)
145 ‘3;
6 o 5
3.5 —| ol 10 < @
T E [T )
+0,030
Detalhe da Secao F 4H9 % - o _ _ _ _ ]
(Escala: 2/1) 1] Tl
Detalhe da Secao C
(Escala: 2/1) Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm)
E Section C
1 & 4
Modelo D | E < [ j L B
LXPB5SB- 50 @ ] L/ I
LXPB5SB- 75 | 44 | 52
LXPB5SB-100 L E
LXPB5SB-125 L
LXPB5SB-150 ®
——e— e 4xM6x1
LXPB5SB-175 | '2° | %0 &0 D
LXPB5SB-200 &
N ¢ Consulte a pagina 988 para obter
Q\QX% informagdes sobre a montagem.

Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 2 kg

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleragao.

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200 Distancia do (mm) 1 10 50 100 200
. 50 0,1 0,3 11 21 41 . 50 0,1 0,3 11 21 41
V?Ir?,%‘;:)de 100 0,1 02 06 11 2,1 Viﬁ%‘;sa)de 100 0,1 02 | 06 11 2,1
200 0,1 0,1 0,3 0,6 11 200 0,1 0,1 0,3 0,6 11
Para carga de transferéncia de 1 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
i 50 0,1 0,3 11 21 41
Ve('ﬁfm“};de 100 0,1 02 06 11 2,1
200 0,1 0,1 0,3 0,6 11
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Tipo haste-guia
Motor de passo[[E¥AETTRY (o--

esferas Passo do fuso (mm) de

Edil freio do motor =Boni2
S 3 ] LX ‘
Como pedir
——
Tipos de sensor magnético
LXPB5[EI9- B- Cposde s
1mooio odelo Fiagaoftipo de saida | 9 abo (m) Contato
Sensor de posigao inicial S do Nada Sem sensor magnético
‘ Nada ‘ Nenhuma ‘ Tipo de sensor magnético sensores MSN | D-MON 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
s | sim(comprimento do cabode 03 m) | [Nada | Nenhum | a e M9P | D-M9P 3 fios/PNP. 0,5 [NA (contato A)
Consulte a tabela a direita para 2 2 oS M9B D-M9B 2 fios 0,5 N.A. (contato A)
Curso (mm) saber as referéncias do sensor | —= Bge. F9G | D-F9G 3fiosNPN 05 |NF.(contatoB)
C""S”"e_" curso pa‘_{’a"' magnético. 6 s . " FOH | D-FOH 3 fios/PNP 05 N.F. (contato B)
Especificacoes bee: FOGL | D-F9GL |  sfosnen 3 |NF.(conaoB)
— FOHL | D-F9HL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
Curso padrao (mm) 50 | 75 [100]125]150]175]200] [MONL| D-MONL | 3fesnen S [NA (contalo )
P do corpo (kg) 20 ‘ 24 ‘ 25 ‘ 28 ‘ 30 ‘ 31 ‘ 33 MOPL | D-MOPL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
€50 do corpo (kg £ [ &2 169168 (9915019, M9BL | D-M9BL 2fios 3 N.A. (contato A)
Faixa de de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao)
D Carga de (kg) 6 horizontal/5 vertical Nta )
Velocidade (mm/s) ate 30 N2 Hinand idas sob
ibili do (mm) +0,03 (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Mot i 7 e
otor Motor de passo de 5 fases (com freio) Simbolo Especificagoes
Parafuso Fuso de esferas de 08 mm, fio condutor de 2 mm X60 |E <ficacao de ba 20 de particul
specificagao 0 ic
Gula Bucha de esferas pecificago de baixa geragao de particulas
Pecas Modelo Tipo operacional desenergizado
Trava Torque estatico (N-m) 0,1 ou mais
4 o
Tenséo - (U 24 CC +5% Nota 1) Com base nas condigoes operacionais, estabelega um
Consumo de energia (W) 5 guia separado quando ultrapassar a carga maxima
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 |2‘ef’=‘| admissivel.
..... o Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
posicdo inicial | Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
Driver Modelo LCBD-507AD-] (Consulte a pégina 995 para obter detalhes.) do no modo meio passo, e use 2 mm/s ou mais como

Intervalo de operacao do elevador

um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Este € o intervalo de operagao para bucha de esferas.
Use dentro da faixa de empuxo admissivel.

Carga lateral admissivel (F)

Torque rotacional admissivel da placa (T)

N L Curso Carga (N) Curso Torque (N-m)
’J_‘ ’J_‘ 50 42 50 2,87
- ot 75 42 75 2,47
Lm_mr 100 40 100 2,17
| | 125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82
Curso de 50 a 200 mm F +
= [ to—i=o1 )
Q
T
5 10
2 s -
£ F Precisao antigiro da placa (6)
® }
g +0,09°
° 1
b
8
=
01
10 50 100 Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
Distancia excentrica L (mm)




Tipo haste-guia
Motor de passo de 5 fases/Com freio do motor

Série LXP

Dimensoes/LXPB5BC
9 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posicao inicial opera.
Segao F 7.5 y 21,5 10, 10[16,5]"
m 45 Segao C <—>‘ 4 M8 x 1 profundidade 10 B 40,5
gl R S e —
(=) o
x @ BalF I ¢ S ‘ 11T
< g ~| r\ ® f% ‘% gouuy ot
o< ~ I = > & | 7
dlelg 135 Rl 2= 3 s = = —— —{—© ;
ol = ‘ N
S NE ‘ I L s
5a {D % — 5 \ {1114 AL
© et © | & g i
] ) 26 - }‘g
x 12] Ky 78 30 D
< S
5.5 £ 88 Curso + 216 (curso: 50 a 100 mm)
43 Curso + 233 (curso: 125 a 200 mm)
&
Corte transversal BB
Fio do motor (300 mm)
3 Fio do freio (300 mm)
Se Fio do fotomicrossensor (300 mm) Vi
° Jaa
0| T ——
Circuito elétrico do freio <3 |
Marrom +24V [TERIRinE) I 000 i
I I
% 4Hg 4% 3 = . LJ1
— © ~ ~ ~ ~ 2
Branco ~ 9V 2 ° TH nnnn LG1
Detalhe da Se¢ao C L
(Escala: 2/1) Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm) I_TF
- E Segao C LECS
Nota) Um circuito de protegao de contato & necessario ao conectar um freio. -
I
y B ——

Modelo D | E o 143 1 / ﬁ LT }i F
LXPB5BC- 5001B a5 N H% T H }%
LXPB5BC- 7501B | 44 | 52 M e - . : i i P
LXPB5BC-100C1B ) g H

_LXPB5BC-125(B | . T | |LXS
LXPB5BC-150CB 120 | 90 Detalhe da Secao F JLL WL |
LXPB5BC-175L1B (Escala: 2/1) " - LC6I
LXPB5BC-20001B & 4xM6x1

Q@s“ 30 D
e - Lz
) Consulte a pagina 988 para obter
o informagdes sobre a montagem.
LC3F2
. - - D-I

Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)

E-MY

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 5 kg

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
. 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1 . 10 0,2 11 5,1 10,1 20,1
V?ﬁf,']‘;sa)de 20 0,1 06 26 51 | 101 Ve(ﬁf,'ssa)de 20 0,1 06 26 51 | 101
30 0,1 0,4 1,7 3,4 6,7 30 0,1 0,4 1,7 3,4 6,7
Para carga de transferéncia de 2,5 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
i 10 0,2 1,1 51 10,1 20,1
Ve(',‘:,f:]‘}sa)de 20 0,1 06 26 51 | 101
30 0,1 0,4 1,7 3,4 6,7
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Tipo haste-guia

Motor de passo[[E¥AETTRY (o--
Edil freio do motor

Série LXP

LXPB5[E[)]-[100]

Como pedir

esferas Passo do fuso (mm)

08 mm/5 mm

Tipos de sensor magnético

T Comprimento dol
imbolo] Modelo
Fiagaoltipo de saida () Contato
Sensor de posicao inicial Nada Sem sensor magnético
\ Nada \ Nenhuma ‘ Tipo de sensor magnehco sensores M9N | D-M9N 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
| s Jsm docabode03m)| | Nada | Nenhuma 1 1 pg. M9P | D-M9P 3 fios/PNP. 05 |NA (contato A)
Consulte a tabela a direita para 2 2 pgs. M9B D-M9B 2 fios 0,5 N.A. (contato A)
Curso (mm) ) saber as referéncias do sensor H : F9G | D-F9G 3 fios/NPN 05  |NF. (contato B)
Consulte o curso padrao. magnético. 6 | 6npcs. F9H | D-FOH 3 fios/PNP. 0,5 |NF. (contato B)
Especificagoes F9GL | D-FOGL 3 fiosNPN 3 NF. (contato B)
S — F9HL | D-F9HL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
— MONL | D-MONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
Curso padréo (mm) 0 ‘ 75 ‘ 100‘ 125 ‘ 150‘ 175 ‘ 200/ |mopL D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
Peso do corpo (kg) 22|24[25[28[30[81[33] |meBL D-moBL |  efes 3 |NA conaony
Faixa de de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensacao)
Dy Carga de trabalho (kg) 6 horizontal/5 vertical N "
(mm/s) até 80 =2 o idas sob
do (mm) +0,03 (Para obter delalhes consulte a pagina 993.)
Motor Motor de passo de 5 fases (com freio) Simbolo Especificagoes
Parafuso Fuso de esferas de 08 mm, fio condutor de 5 mm X60 | Especificaao de baixa geragao de particulas
Guia Bucha de esferas
Pecas Modelo Tipo operacional desenergizado
Trava Torque estatico (N-m) 0,1 ou mais
Tensdo V) +59
°ens - ( 24CC 5% Nota 1) Com base nas condi¢bes operacionais, estabeleca um
Consumo de energia (W) 5 guia separado quando ultrapassar a carga maxima
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 lateral admissivel.
posicéo inicial | Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) Nota 2) C(_)mo a w_bragao po_de a“m,e”‘a' com a operagao em
baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
Unidade Modelo LC6D-507AD-L (Consulte a pagina 995 para ober detalhes.) do no modo de meio passo, e use 5 mm/s ou mais como

Intervalo de operacao do elevador

um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Este € o intervalo de operagao para bucha de esferas.
Use dentro da faixa de empuxo admissivel.

L

L

[

Curso de 50 a 200 mm

Carga lateral admissivel (F)

Torque rotacional admissivel da placa (T)

Curso Carga (N) Curso Torque (N-m)

50 42 50 2,87

75 42 75 2,47
100 40 100 2,17
125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82

510
=<
£
©
e
©
S
©
T 1
©
@
1]
o
=

0,1

10 50 100
Distancia excentrica L (mm)

e L

F

|

f===1

T

Precisao antigiro da placa (6)

Precisao antigiro

+0,09°

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.



Tipo haste-guia
Motor de passo de 5 fases/Com freio do motor

Série LXP

Dimensoes/LXPB5BD
9 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posicao inicial opera.
Secao F 7.5 ] 215 1 10165
m 45 Segao C <—>‘ 4x M6 x 1 profundidade 10 s 40,5
gl R S e —
(=) o
x @; " ¢ S ‘ 11T
oy . N r\ =] ﬁ% ‘% PUuuy ooy
<< ¥ | i - ¢ ‘J /,//7 i
Aoy L35 Rl g ofE= 3 3 = = = —(—© ;
= - \\\ +
T i & © | =
e ‘ =% \ 0
£ 4 o |0 R W]
g 5 | L] 2 i
x 12 & 78 30 D
5.5 ,bf 88 Curso + 216 (curso: 50 a 100 mm)
43 Curso + 233 (curso: 125 a 200 mm)
&
Corte transversal BB
Fio do motor (300 mm)
2 Fio do freio (300 mm)
Se Fio do fotomicrossensor (300 mm) Vi
o 2 P =
Circuito elétrico do freio <3 |
Marrom +24V H_M DL i
I I
4H9 +g 030 3| } t: - I_J1
% — © - ~ - ~ 2
Branco -2V 2 ° TH nnnn LG1
Detalhe da Secao C —
(Escala: 2/1) Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm) I_TF
E Secao C LECSD
Nota) Um circuito de protegao de contato & necessario ao conectar um freio. -
. I
. B ——

Nous'd DEISE 6 s ] A / ﬁ L }i F
LXPB5BD-_5001B a5 ] N H% T H }%
LXPB5BD- 7501B | 44 | 52 M e - . : i i P
LXPB5BD-100018 i H L H It
LXPB5BD-12500B B L] W I ILXS
LXPB5BD-15001B Detalhe da Secao F ] ﬁLE:' et )
LXPB5BD-175008 | '2° | % (Escala: 2/1) — - LC6CI
LXPB5BD-200C]B 4xM6x1

30 D LZD
Consulte a pagina 988 para obter
S informagdes sobre a montagem.
o LC3F2
. - . D-I
Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)
E-MY

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 5 kg

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200 Distancia do (mm) 1 10 50 100 200
. 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1 . 10 0,2 11 5,1 10,1 20,1
V?ﬁf,']‘;sa)de 40 0,1 03 1,3 26 5,1 Ve(ﬁf,'ssa)de 40 0,1 03 1,3 26 5,1
80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,6 80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,6
Para carga de transferéncia de 2,5 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do (mm) 1 10 50 100 200
i 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1
Ve(',‘:,f:]‘}sa)de 40 0,1 03 1,3 26 5,1
80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,6
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Tipo haste-guia
Motor de passo[[E¥AETTRY (o--

esferas Passo do fuso (mm) de

-
Ef3il freio do motor o
Série LXP
Como pedir
——
LXP B m - Tipos de sensor magnético
5ELY-(100]| |B-[M9N| ,
F ey Wi Fiagaoftipo de saida | 9° cabo (m) Contato
Sensor de posicéo inicial Quanti de Nada Sem sensor magnético
[ Nada | Nenhuma | Tipo de sensor éti éticos |MON | D-MON 3 fios/NPN 05  [NA (contatoA)
s fsm docebode03m| [ Nada | Nenhum ] 3 1pe. M9P | D-M9P 3 fios/PNP 05  |NA (contato A)
Consulte a tabela a direita para 2 2 pes. MoB | D-M9B 2fios 0,5 N.A. (contato A)
Curso (mm) saber as referencias do sensor : F9G | D-F9G 3 fios/NPN 0,5 N.F. (contato B)
Consulte o curso padrao. magnetico. 6 | 6o, F9H | D-FOH 3 ios/PNP. 05 |NF.(contatoB)
. ~ F9GL | D-FOGL 3 fios/INPN 3 N.F. (contato B)
ESEeC cagoes F9HL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
MONL | D-M9NL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
Curso padrio (mm) 50 [ 75 [100]125[150]175[200 @ D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
Peso do corpo (kg) 22 ‘ 2.4 ‘ 25 ‘ 2.8 ‘ 3,0 ‘ 3.1 ‘ 33 M9BL | D-M9BL 2fios 3 N.A. (contato A)
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao)
D¢ 1 Carga de trabalho (kg) 4 horizontal/4 vertical M= "
(mm/s) até 100 Neta2
do (mm)| +0,05
Motor Motor de passo de 5 fases (com freio)
Parafuso Parafuso deslizante de 68 mm, fio condutor de 6 mm
Guia Bucha de esferas
Pecas pri Modelo Tipo operacional desenergizado
Freio Torque estatico (N-m) 0,1 ou mais
RRUTNAgIELR | Tensso nominal (V) 24CC £5% Nota 1) Com base nas condi¢bes operacionais, estabeleca um
Consumo de energia (W) 5 guia separado quando ultrapassar a carga maxima
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 lateral admissivel.
posicdo inicial | Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) Nota 2) CL_)mo a vi_bra(;“ao pqde aumentar com a op_era(;"ao em
baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
Unidade Modelo LC6D-507AD-01 (Consulte a pagina 995 para obter detalhes.) do no modo meio passo, e use 6 mm/s ou mais como

Intervalo de operacao do elevador

um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Este € o intervalo de operagao para bucha de esferas.
Use dentro da faixa de empuxo admissivel.

L L

[

Curso de 50 a 200 mm

Carga lateral admissivel (F)

Torque rotacional admissivel da placa (T)

Curso Carga (N) Curso Torque (N-m)

50 42 50 2,87

75 42 75 2,47
100 40 100 2,17
125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82

e L

F

|

510
<
£
«
=
©
S
©
o 1
©
@
@
o
=

0,1

10 50 100
Distancia excentrica L (mm)

Precisao antigiro da placa (6)

Precisao antigiro

+0,09°

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.



Tipo haste-guia L.
Motor de passo de 5 fases/Com freio do motor Série LX P

Dimensoes/LXPB5SA
9 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posicao inicial opera.
Secao F 7.5 . 215 10 10[16,5] "
45 Segao C = 4 %M x 1 profundidade 10 40,5
4 x M6 x 1 B
3 (& ﬁ 3 m \'ﬁ i
@ | & 0 L T
S @7 ) \ S-= ‘ A
oy ¢ ~ @ == PUuuy ooy
S f = @ | s
<~ <] ol — | Via
Wl <|=|olg| | 90 | S| < = = = " - If @) I
| o|N|o ol@ o o nig ¥ I
f T } N — ‘\ \\\\
g = == i/ e n
5a @\ﬂ /o =E= W f ALl
© i o | @ g \ELnl
g | L2s ] - 1B
x 12] @“& 78 30 D
< D
5.5 x@f 88 Curso + 216 (curso: 50 a 100 mm)
43 Curso + 233 (curso: 125 a 200 mm)
&

Corte transversal BB
Fio do motor (300 mm)
Fio do freio (300 mm)

§»O Fio do fotomicrossensor (300 mm) Vi
> sl
0| T ——
Circuito elétrico do freio <3 |
Marrom +24V 1 H_M DL i
I I
4H9 +g 030 4—3 } t: o LJ1
K - - - - <
Branco ED v 2 ° TH nnnn LG1
Detalhe da Secao C —
(Escala: 2/1) Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm) I_TF
-t SetnG LEcsC
Nota) Um circuito de protegao de contato & necessario ao conectar um freio. -
. n
e
Modelo D | E o ki = 1 / ﬁ LT }i
LXPB5SA- 5000B a5 ] T H% T H |
LXPB5SA- 750B | 44 | 52 M Y - S - I S i
LXPB5SA-10001B i H L IH It
LXPB5SA-12500B . [ [T | |LXS
LXPB5SA-150L B 120 | 90 Detalhe.da Secao F | ﬁu, J
LXPB5SA-1750B (Escala: 2/1) o - LC60I
LXPB5SA-20001B & A4xM6x1
R 30 D
R L.z4
Ry Consulte a pagina 988 para obter
Q&23 informagdes sobre a montagem. LC3F2
Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical) 0-U
. - E-MY
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 4 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200 Distancia do posi (mm) 1 10 50 100 200
. 10 0,2 1,1 5,1 10,1 20,1 . 10 0,2 11 5,1 10,1 20,1
V?ﬁf,']‘;sa)de 50 0,1 03 1,1 2,1 41 Ve(ﬁf,'ssa)de 50 0,1 03 1,1 2,1 41
100 0,1 0,2 0,6 1,1 2,1 100 0,1 0,3 0,7 1,2 2,2

Para carga de transferéncia de 2 kg

Tempo de posicionamento (s)

Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
i 10 0,2 1,1 51 10,1 20,1
Ve(',‘:,f:]‘}sa)de 50 0,1 03 1,1 2,1 41
100 0,1 0,2 0,6 1,1 21

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo haste-guia
Motor de passo[[E¥AETTRY (o--

esferas Passo do fuso (mm) de

-
Ef3il freio do motor 12
Série LXP
Como pedir
——
LXP B5 @_ B _ m Tipos de sensor magnético
" Comprimento
1@ Shied Weas Fiagaoftipo de saida | 9° cabo (m) Contato
Sensor de posicao inicial Quanti de Nada Sem sensor magnético
[Nada | Nenhuma | Tipo de sensor éti éti M9ON | D-M9N 3 fiosINPN 0,5 N.A. (contato A)
[ s Jsm docabode03m) | Nada | Nenhuma | 1 1 pg. M9P | D-M9P 3 fios/PNP 0,5 |N.A (contato A)
Consulte a tabela a direita para 2 2 pes. M9B D-M9B 2 fios 0,5 N.A. (contato A)
Curso (mm) saber as referéncias do sensor R : F9G | D-F9G 3 fios/NPN 0,5 |N.F.(contato B)
Consulte 0 curso padrao. magntico. 6 | 6pcs. F9H | D-FOH 3 fios/PNP. 0,5 |NF. (contatoB)
. ~ FOGL | D-F9GL 3 fiosINPN 3 N.F. (contato B)
Especrflcagoes F9HL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
MONL | D-MONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
Curso padréo (mm) 50 ‘ 75 ‘ 100‘ 125 ‘ 150‘ 175 ‘ 200 M9PL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
Peso do corpo (kg) 222425283031 33| MoBL| D-MoBL 2fios 3 N.A. (contato A)]
Faixa de de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao)
D 10 | Carga de trabalho (kg) 2 horizontal/2 vertical M= "
(mm/s) até 200 N2
do (mm) +0,05
Motor Motor de passo de 5 fases (com freio)
Parafuso Parafuso deslizante de 8 mm, fio de 12 mm
Guia Bucha de esferas
Pecas pril Modelo Tipo operacional desenergizado
Trava Torque estatico (N-m) 0,1 ou mais
AN | Tonso nominal (v) 24CC 5% Nota 1) Com base nas condigbes operacionais, estabelega um
Consumo de energia (W) 5 guia separado quando ultrapassar a carga maxima
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 lateral admissivel.
posicdo inicial | Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) Nota 2) bgargov:}o‘::ii{zj?gio dz;)\gae :L&rgsg:a;;a(i:rguz zzfa’iﬁ%jzrc
Unidade Modelo LC6D-507AD-L] (Consulte a pagina 995 para obter detalhes. do no modo meio passo, e use 12 mm/s ou mais como

Intervalo de operacao do elevador

um guia de velocidade.

Condicoes de trabalho

Este € o intervalo de operagao para bucha de esferas.
Use dentro da faixa de empuxo admissivel.

L L

[

Curso de 50 a 200 mm

Carga lateral admissivel (F)

Torque rotacional admissivel da placa (T)

Curso Carga (N) Curso Torque (N-m)

50 42 50 2,87

75 42 75 2,47
100 40 100 2,17
125 42 125 2,38
150 32 150 2,16
175 24 175 1,98
200 17 200 1,82

510
=<
£
©
e
©
S
©
T 1
©
@
1]
o
=

0,1

10 50 100
Distancia excentrica L (mm)

e L

F

|

Precisao antigiro da placa (6)

Precisao antigiro

+0,09°

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.



Tipo haste-guia
Motor de passo de 5 fases/Com freio do motor

Dimensoes/LXPB5SB
9 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posicao inicial opera.
Secao F 7.5 . 21,5 1 10[16,5] "
45 Segao C = 4% M x 1 profundidade 10 40,5
4 x M6 x 1 B
3 (& ﬁ 3 m \'ﬁ i
@ | & 0 L T
s @7 o N = e = ‘ R
< kY N d | URTRIRIRI IR IR
< = B 4 | 7
<t <] e ! /4
Wl Vtle|olg| | 90 S| < = = = " - If @) I
| RN olo = -1 g T &) T
e —3 I N\
4 10 | — 000
%9 S | & 1 I H Uil
© T \id o [ \
g 5 26 = 1B
x 12) S 78 30 D
< 55 ST
2 £ 88 Curso + 216 (curso: 50 a 100 mm)
43 Curso + 233 (curso: 125 a 200 mm)
&
Corte transversal BB
Fio do motor (300 mm)
3 Fio do freio (300 mm)
%O Fio do fotomicrossensor (300 mm) Vi
> M
Circuito elétrico do freio <3 i

Série LXP

Marrom +24V 1 H_M I 1
4H9 +g 030 3| } t: LJ1
% ™ @ - - -
Branco -2V 2 ° TH nnnn LG1
Detalhe da Segao C —
(Escala: 2/1) Curso + 104 (curso: 50 a 100 mm)
Curso + 121 (curso: 125 a 200 mm) I_TF
E Secao C LECSD
Nota) Um circuito de protegao de contato & necessario ao conectar um freio. -
|| n
. e
Modelo D | E o 143 = 1 / ﬁ LT }i LXF
LXPB5SB- 5000B a5 ] T H% = }%
LXPB5SB- 7501B | 44 | 52 M e - . : i IR L XP
LXPB5SB-10000B i H L H It
LXPB5SB-12501B i} ] Ui | |LXS
LXPB5SB-15001B Detalhe da Secao F ] hi b )
R Ry T —— | . U,
LXPB5SB-17500B | '%° | (Escala: 2/1) o - LC6CI
LXPB5SB-200L1B & 4xM6x1
< 30 D
o oS L0
Xo% Consulte a pagina 988 para obter
Q informagdes sobre a montagem.
& LC3F2
. - - D-I
Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)
E-MY
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 2 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200 Distancia do (mm) 1 10 50 100 200
i 50 0,1 0,3 1,1 21 4.1 . 50 0,1 0,2 1,1 2,1 41
V?ﬁf,']‘;sa)de 100 0,1 02 06 1,1 2,1 Ve(ﬁf,'ssa)de 100 0,1 0,2 06 1,1 2,1
200 0,1 0,1 0,3 0,6 1,1 200 0,1 0,2 0,4 0,6 11
Para carga de transferéncia de 1 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
: 50 0,1 0,3 1,1 21 41
Ve('rﬁf:]‘;sa)de 100 0,1 02 | 06 1,1 2,1
200 0,1 0,1 0,3 0,6 11

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo [« A LS

Wfreio do motor

érie LXS

Como pedir

Guia de agéo

dretadealy | |1 ekl

rigidez

recirculantes

LXSH2]z]e3-[100 MON e
Simbolo] Modelo | Fiagaoftipo de saida | cmpnetowoaom | Contato
| Nada Sem sensor magnético
lCurso (mm) de MON D-MON 3 fios/NPN 05 N.A. (contato A)
Consulte 0 Sensor de posigao inicial pr M9P | D-M9P 3 fios/PNP 05 N.A. (contato A)
% M9B D-M9B 2 fi 05 N.A. (contato A
curso padrao. [ Nada | Nenhum | 1 pg. 05 (contato A)
s [ weaostsn | 2pos F9G | D-F9G 3 fios/NPN 05 N.F. (contato B)
- : . F9H D-F9H 3 fios/PNP 05 N.F. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de proximidade 5 F;GS- FOGL | D-FOGL 3 fios/NPN 8 N.F. (contato B)
D-FOHL f
‘ Nada ‘ Nenhuma ‘ Ao usar sensores magnéticos e de EIHI 9| 3 f°5/PNP 3 N.F. (contato B)
Consulte a tabela a direita para saber as ProXimidade, marque a referéncia LERLL, PHAERIL 3 fiosNPN 2 N.A, (contato A)
referencias de sensores magnéticos/de de' sensordde proximidade apos a M9PL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
. ~ referencia de sensor magnético. -
Especmcagoes proximidade. Exemplo) MON1G2 M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A)
— Tipos de sensor de proximidade
Curso padréo (mm) 50 75 100 125 150 Simbolo] Modelo Fiagaoftipo de saida | cominenotocaom) | Contato
Com placa do
Peso do corpo (kg) 1,9 2,1 2,3 2,5 2,7 GN  [sensorsem sensor __ __ __
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) eprosmiade
Desempenho | Carga de trabalho (kg) 10 (4) horizontal/5 (4) vertical " G |GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
- p— GD |GX-F8Al 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Velocidade (mm/s) ate 50 GB_|GX-F8B 3 fios/NPN 1 NF. (contato B)
do (mm)| +0,03 GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Motor Motor de passo de 2 fases (sem freio) GU |GXL-8FU |2 solido 1 N.A. (contato A)
Pegas principals | Parafuso Fuso de esferas recirculantes de 08 m, fo condutor de 2 mm (GHBIGXSEUE) » solido] 1 N.F. (contato B)
— — * Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos
Guia Guia de agao direta de alta rigidez sensores de proximidade.
Sensor de posigao |\ o Fotomicrossensor EE-SX673
In.lcwl (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) Especificagdes produzidas sob encomenda
Unidade Modelo LCBD-220AD-C] (Consulte a pégina 996 para obter detalhes.) (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Unidade de Modelo LCSC-220AD (Consulte a pagina 999 para obter etalhes.) Simbolo Especificacoes
Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do valor X60 Especificagao de baixa geragao de particulas

entre ().
Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja
conduzido no modo meio passo, e use 2 mm/s ou mais como um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

Momento estético admissivel Momento dinamico admissivel

Passo 15,7 Diregao 6o Modelo LXS
Rolagem | 15,7 i Cargi o5
F -2 2000 g
Guinada 7,84 Mep_ £
m : Carga de transferéncia (kg) o m £ 1000 N
L1, L2 Projegao para o centro de 7] - 3 NG
gravidade da pega de trabatho (mm) | & | =1 \Et\
a + Aceleragao da pega de trabalho | O
(mm/s?) 0 5 10
Me Momento dinamico Carga de transferencia m (kg)
1000 N
£ L2 ’é = a=1000 a 3000
S < 500
% mer [ oto] |-
o .. —~|
0 5 10
Carga de transferéncia m (kg)
<a. 1000 -
M P
© ’/ﬂ\ € _‘a=10005 3000
o E
IS < 500
= a
=
0] B
o 5 10
Carga de transferencia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo de 2 fases/Sem freio do motor

Série LXS

Dimensoes/LXSH2BC
F Gxl
05H9 *9%profundidade 5 Passante D x 05,1
3 10 Consulte o corte transversal
ExM5 e 75 C-C, vista inferior.
Profundidade da 2
rosca 10 7
) 5
R s g
ol e é/ - - =l
v =
_ — Fio do motor (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
2xM25
Profundidade ||
J da rosca 4
27 JxK
Curso + 220
13 Curso + 127 15
g m_l
2 R _
2xMe (T\ ;
profundidade 10| IS °oe° “u o
darosca 13 < [ = -l ©
1 % i‘it
(©89) ol (18" |15 Curso + 127 -
! " ) £
58 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor 5}
de posicao inicial opera. § (52) LJ1
u NxP 8 .28
N 5 8 20
. g =] | LG1
"'/; é 5
— o o 8
10, 5e oo—Joo— - g  [0gar]| LTF
s 55 o =
0 o o 2 17— i - o LGSO
51 | ! el T : & I =
0 St ! iyi ool H oo/ 0o — == 7%7’D©D z
S - Q. 1 I
=] i — 3,3 ! ! = Fendaem T A ] 3 LXF
04H9 *8 ®profundidade 4 Plano de referencia de Plano de eferenciace
D S D % montagem do corpo montagem da pega de trabalho LXP
0,030 . Consulte o corte Y
da fenda em da fenda em 4H9 g™ profundidade 4 transversal C-C. 65 Fendaem TB
Corte transversal C-C
Modelo D E|F|G|I |J|KI[L|N/P|U
LXSH2BC- 50 | 4 | 6 [107|55| 1 |65| 2 | 6 [55| 2 |52 Lc6
LXSH2BC- 75 | 4 | 6 [112|/65| 1 |75| 2 | 6 |65| 2 |47
LXSH2BC-100 | 4 | 8 [122|75| 1 |65| 3 | 6 | 75| 2 |47 LZD
LXSH2BC-125 4|8 |132/85|1|70| 3 |6 (85| 2 |47
LXSH2BC-150 | 6 | 8 [112|65| 2 [75| 3 | 8 |65| 3 |47
Consulte a pagina 989 para obter LC3F2
informagdes sobre a montagem.
Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal) D-0J

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 10 kg

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
IDistancia do posicionamento (mm)| 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
! 10 0,2 11 5,1 10,1 15,1 : 10 0,2 11 5,1 10,1 15,1
Velocidade| 20 01 | 08 26 5,1 76 Velociade ] 20 01 | 06 | 26 51 | 76
30 0,1 0,4 1,7 3,4 5,1 30 0,1 0,4 1,7 3,4 5,1
Para carga de transferéncia de 5 kg
Tempo de posicionamento (s)
IDistancia do posicionamento (mm)| 1 10 50 100 150
. 10 0,2 11 51 10,1 15,1
Ve(';;ﬂ:}:)de 20 0,1 06 26 5,1 7.6
30 0,1 0,4 1,7 3,4 5,1
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo[sCWAEELE] ...

direta de alta

Fuso de esferas recirculantes

E& freio do motor
Série LXS

Como pedir

LXSH2 100 MON e s
Simbolo] Modelo | Fiagaoftipo de safda | [ Contato
| Nada Sem sensor magnético
l . de MON | D-M9N 3 fios/NPN 05 N.A. (contato A)
g;":ﬁe(;nm) s d icdo inicial /de proximi M9P D-M9P 3 fios/PNP 05 N.A. (contato A)
curso padrao. ensor ce posigao inicla Tre. mMoB | D-M9B 2fios 05 N.A. (contato A)
[Nada | Nenhuma | Toos F9G | D-F9G 3 fiosINPN 05 N.F. (contato B)
‘ S ‘5‘"‘ docabo de 0.3 m" :c - F9H D-F9H 3 fios/PNP 05 N.F. (contato B)
L. L. - F9GL | D-F9GL 3 fios/INPN 3 N.F. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de proximidade 6 pgs. FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 NF :ccmato B;
A éticos e d —
[Nada | Nenhum | o usar Sensor;‘e;nggerle(;gf;d: MONL | D-MYNL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
Consulte a tabela a direita para saber as referéncias de sensor de proximidade apos a MOPL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
de sensores magnéticos/de proximidade. referéncia de sensor magnético.

g ~ M9BL | D-M9BL 2fios 3 N.A. (contato A)
Especmcagoes Exemplo) MON1G2 - —
———————— Tipos de sensor de proximidade

Curso padrao (mm) 50 75 | 100 | 125 | 150 Simbolo| L N:oddelo Fiagaoltipo de saida | commerotocann | Contato

om placa do
Peso do corpo (kg) 1,9 2,1 2,3 2,5 2,7 GN  [sensor,sem sensor _ __ _
Faixa de de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) i
N N G GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
D Carga de ki 10 (4) horizontal/5 (4) vertical "
%= (ka) e GD |GX-FSAl | 3fios/NPN 1 |NA (contaio )
Velocidade (mm/s) até 80 GB_|GX-F8B 3 flos/NPN 1 |NF.(contatoB)
ibilidade do posici (mm) +0,03 GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Motor Motor de passo de 2 fases (sem freio) GU |GXL-8FU | 2 fios/estado solido 1 N.A. (contato A)
Pegas principais| Parafuso Fuso de esferas recirculantes de 08 mm, fio condutor de 5 mm GUB | GXL-8FUB 2 fios/estado solido 1 NF. (contato B)
- —— — * Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos
Guia Guia de ago direta de alta rigidez sensores de proximidade.
Sensor de posicao | 10 delo Fotomicrossensor EE-SX673
inicial (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) ificagdes pr i sob
Unidade Modelo LC6D-220AD-C] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.) (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
nidade ae Modelo LCBC-220AD (Consuite a pagina 999 para obter detalhes) Simbolo Especificacdes
Nota 1) A:n;gs(ntfr um pega de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do valor X60 | Especificagao e baixa geragao de particulas

Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja
conduzido no modo de meio passo, e use 5 mm/s ou mais como um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

Momento estatico admissivel Momento dinadmico admissivel

Passo 15,7 Diregao o Modelo LXS
Rolagem movimento da carga
- 9 15,7 a=1000
Guinada 7,84
m : Carga de transferéncia (kg) o
L1,L2  : Projegao para o centro de @ NN
gravidade da pega de rabalho (mm) | &5 S
a + Aceleragao da pega de trabalho | O
(mm/s?) 10
Me Momento dinamico a de transferéncia m (kg)
1
00 a 3000
£
@
=)
&
(<]
T —~—]
5 10
a de transferéncia m (kg)
T
[
« 3000
°
®
=
=3
1G] —~—]
10
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.

942



Tipo mesa deslizante de alta rigidez L.
Motor de passo de 2 fases/Sem freio do motor Série LX S

Dimensoes/LXSH2BD
————————————————
F Gxl
05H9 *9%profundidade 5 Passante D x 05,1
8 0 Consulte o corte transversal
ExM5 2° 75 C-C, vista inferior.
Profundidade da 2
rosca 10
) 5
e Ty e
ol o é/ B - =
N3
— — Fio do motor (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
2xM25
Profundidade ||
J da rosca 4
27 JxK
Curso + 220
13 Curso + 127 15
o) )|
2x M6 (T\ ;
profundidade )| IS °oe° L o
da rosca 13 < [ D: B
] S'Zt
1.9 Gl (181" |15 Curso + 127 -
58 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posi¢ao inicial opera. g 52) LJ1
u NxP H l.28,,
N 5 8 20
07" =T LG1
- é 5
g Il S
10, 58 -oo—oo— - g  [0gar]| LTF
s 55 o
— ® = = == E —
E [ T . — = I % LGSO
0 : 51 —0—0—/—01 ™ 8 /r 0og -
5 - | 2
2 338 ! ! 0,030 =r—F—| Fendaem T A 4 LXF
04H9 "™ profundidde 4 Lx M Plano de referencia de Plato d ferérciado
Dimensao Dimensao Co):\sul?e oo montagem do corpo__ moniagem da pega de rabalho LXP
da fenda em da fenda em 4H9 "5 %% profundidade 4 transversal C-C. 6.5 Fendaem T B
Corte transversal C-C
Modelo DIE|F|G|I|J|K|L|N|P|U
LXSH2BD- 50 | 4 | 6 [107|55| 1 |65| 2 | 6 |55 |2 |52 Lc6
LXSH2BD- 75 4|6 |112/65| 1 |75| 2 | 6 |65]|2 |47
LXSH2BD-100 | 4 | 8 [122|75| 1 |65| 3 | 6 |75 | 2 |47 LZD
LXSH2BD-125 4 |8 [132|85|1|70| 3|6 |82 |47
LXSH2BD-150 | 6 | 8 |112|65| 2 |75| 3 | 8 | 65| 3 |47

bl
~

Consulte a pagina 989 para obter LC3
informagdes sobre a montagem.

. - . D-OJ
Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)
N . E-MY
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 10 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm)| 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm)| 1 10 50 100 150
10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
Velocidade Velocidade
(mmis) 40 0,1 0,3 1,3 2,6 38 (mmis) 40 0,1 0,3 1,3 2,6 338
80 04 0,2 0,7 1,3 1,9 80 0,1 0,2 0,7 1,3 1,9

Para carga de transferéncia de 5 kg

Tempo de posicionamento (s)

Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
10 0,2 1,1 51 10,1 15,1

Velocidade
(mm/s) 40 0,1 0,3 1,3 2,6 3,8
80 0,1 0,2 0,7 1,3 1,9

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo [+ WAL e ) grompmem

direta de alta

E& freio do motor e
Série LXS

Como pedir

LXSH2 100 MON AR
Simbolo] Modelo | Fiagaoftipo de saida | cmgmewsanm | Contato
| Nada Sem sensor magnético
it Curso (mm) idade de MON | D-M9N 3 fios/NPN 05 |NA (contato A)
Consulte 0 Sensor de posigéo inicial proximi M9P D-M9P 3fios./PNP 05 N.A. (contato A)
curso padrao. Nada Nenhuma To0. M9B D-M9B 2 fios 05 N.A. (contato A)
‘ 5 L‘m e m)} 5 ;’; F9G_| D-FOG 3 fios/NPN 05 |NF. (contatoB)
: T FOH | D-F9H 3 fios/PNP 05 NF. (contato B)
L L. . FOGL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de proximidade 6 pgs. FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 NF Ecomaw B;
A éi d —
[Nada|  Nemhum | o e oo e et MONL| D-MONL | 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
;lonsuhe atabela ai‘dwen/: para sab:rdas referencias de sensor de proximidade apos a MOPL D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
.  de sensores magneticos/de proximidade. referéncia de sensor magnético. -
EspeCIflcagoes Exemplo) MON1G2 M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A)
— Tipos de sensor de proximidade
Curso padréo (mm) 50 75 100 125 150 Slmbo\oCo N‘Iod:Io iagaoltipo de saida Contato
m placa
Peso do corpo (kg) 1,9 2,1 2,3 2,5 2,7 GN  [ensor semsensor — — .
de proximidade
Faixa de de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao)
Desempenho | Carga de trabaiho (kg) 9 (4) horizontal/4 (4) vertical " o |oxTaR | oo T §C°":a:° :
- 108/ A. (contato
. : Nota2)
Velocidade (mmys) até 100 GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 NF. (contalo B)
ibilidade do posici (mm) 0,05 GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Motor Motor de passo de 2 fases (sem freio) GU | GXL-8FU |2 fios/estado sblido 1 N.A. (contato A)
Pegas principais | Parafuso Parafuso deslizante de 8 mm, fio condutor de 6 mm GUB | GXL-8FUB|2 sblido 1 NF. {contato B)
- —— — * Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos sensores
Guia Guia de agao direta de alta rigidez de proximidade.
Sensor de posigio | 1o qelo Fotomicrossensor EE-SX673
inicial (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Unidade Modelo | C6D-220AD-C] (Consuite a pagina 996 para obter detalhes,
Unidade de Modelo LCBC-220AD (Consulte a pagina 999 para obter detalhes.)
Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do valor
tre ().
Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja
conduzido no modo meio passo, e use 6 mm/s ou mais como um guia de velocidade.
Momento admissivel (N-m)
Momento estético admissivel Momento dindmico admissivel
Passo 15,7 Diregao Modelo
Rolagem | 15,7 do movimento da carga
- - PL 2000
Guinada 7,84 Mej T -
m : Carga de transferéncia (kg) o m £ 1000
L1,L2  :Projecko para o centro de @ - ]
gravidade da pega de trabatho (mm) | &3 | =1 - 2:\
a + Aceleragzo da pega de trabalho | O B
(mm/s?) | l; 0 10
Me Momento dinamico Carga de transferéncia m (kg)
1000 -
c L2 g = a = 1000 a 3000
qéu ( ‘ < 500
= | Mer 9 |-
2 m ==
0 5 10
Carga de transferéncia m (kg)
1000 -
o € = a=1000a 3000
8 < 500
= 3
=1
& e
0 5 10|
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo de 2 fases/Sem freio do motor

Série LXS

Dimensoes/LXSH2SA
F Gxl
§ 05H9 *3’°3°promndidade 5 Passante D x 05,1
o5 10 Consulte o corte
E x M5 X 75 transversal C-C, vista
Profundidade > inferior.
da rosca 10 -,
) 5
e s g
ol © é/ - - =l
N =
_ — Fio do motor (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
2xM25
Profundidade ||
J da rosca 4
27 JxK
Curso + 220
<10 13 Curso + 127 15
g a __
2x M6 © (T\ |
profundidade da’ ke s [ [E e °oe° L o
rosca 13 [ ) 1 oI [ | D: 3B
4 5 = 1o
e L W L 1 h
| (39) &l [18]" |15 Curso + 127 -
58 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posi¢ao inicial opera. g 50 LJ1
u NxP H [.28_
s g ]| LG1
= g b= 8
SLW 58 —oo—too ¢ Ogurll = LTF
s = 2 ==
© [ — . { — — Je—
T == : o LE6SD
| m‘ T i = = La— H
& :—O—OH og -
3,3 ‘ ‘ - l ,,,u")‘ — FendaemT A /D 3 LXF
04H9 "3 profundidade 4 ) lﬁ L xMs Plano de referéncia de \ Plano e refeenciace
Dimensao Dimensao +0,030 ) Consulte o corte montagemdo copo [onegen epecadevaaio || WP
H fundidade 4
da fenda em da fenda em 4H9 "o__protunddade cC. 65 Fendaem T B
Corte transversal C-C
Modelo DIE|F|G|I|J|K|L|N|P|U
LXSH2SA- 50 | 4 | 6 [107/55| 1 65| 2 |6 55| 2 |52 Lc6
LXSH2SA- 75 | 4 | 6 |112|65| 1 |75| 2 | 6 |65| 2 |47
LXSH2SA-100 4|8 [122|75| 1 |65|3 |6 |75|2 |47 LZD
LXSH2SA-125 | 4 | 8 [132/85| 1 |70| 3 | 6 [85| 2 |47
LXSH2SA-150 6 | 8 (112|652 |75| 3 | 8 |[65| 3 |47
Consulte a pagina 989 para obter LC3F2
informagdes sobre a montagem.
. - . D-I
Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 9 kg

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleragao.

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
10 0,2 11 5,1 10,1 15,1 10 0,2 11 5,1 10,1 15,1
Velocidade Velocidade
(mms) 50 0,1 0,3 1,1 2,1 3,1 (mms) 50 0,1 0,3 1,1 2,1 3,1
100 0,1 0,2 0,6 11 1,6 100 0,1 0,2 0,6 11 1,6
Para carga de transferéncia de 4,5 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
Velocidade
(mms) 50 0,1 0,3 1,1 21 3,1
100 0,1 0,2 0,6 11 1.6
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo[s WAL ) g

direta de alta

E& freio do motor e
Série LXS

Como pedir

Tipos de sensor magnético

LXS H 2 @ - | 1 00 | - | M9N| Simbolo] Modelo | Fiagaoftipo de saida | crpewavani | _Contato
| Nada Sem sensor magnético
l Curso (mm) Quantidade de sensores M9N | D-M9N 3 fios/NPN 05 [NA (contato A)
Consulte o Sensor de posigéo inicial sensores de pr ﬂﬁ: g-mg; 3 ﬂ;?_/PNP gg N.A. (contato A)
curso padrao. Nada Nenh oo, H ios )} N.A. (contato A)|
‘ ‘ enuma ‘ L pe F9G_| D-FOG 3 fios/NPN 05 INF. (contaloB)
(s [smmnptneris oo m] 2 2pgs: FoH | D-FOH 3 fios/PNP 05 |NF. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de proximidade 5 oS, FOGL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
" FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
‘ Nada ‘ Nenhum ‘ Ao usar sensores magnéticos e de proxi- L
" - midade, marque a referéncia de sensor MONL | D-MONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
Consulte a tabela a direita para saber as referéncias e proximidade apos a referbnoia de -
de sensores magnéticos/de proximidade. Sen:w agnaico P M9PL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
Especificagées Exemplo) MON1G2 M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A)
— Tipos de sensor de proximidade
Curso padréo (mm) 50 75 100 125 150 Simbolo| = Nlloddelo Fiagaoltipo de saida Contato
m placa do
Peso do corpo (kg) 1,9 2,1 2,3 2,5 2,7 GN sensor,semsensor __ I .
Faixa de de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) e proxmicge
D Carga de (kg) 4,5 (4) horizontal/2 (2) vertical M@ gD gi‘:g:l g ;:g:;:z: : z: :ZZ:::: :
Velocidade (mm/s) até 200 M2 GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 NF. (contalo B)
ibilidade do posici (mm) +0,05 GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Motor Motor de passo de 2 fases (sem freio) GU |GXL-8FU |2 solido 1 NA. (contato A)
Pegas principais | Parafuso Parafuso deslizante de 08 mm, fio de 12 mm GUB | GXL-8FUB| 2 solido 1 NF. {contato B)
- — — « Consulte a pagina 1034 para obter especificagbes detalhadas dos sensores
Guia Guia de acao direta de alta rigidez de proximidade
Sensor de Modelo Fotomicrossensor EE-SX673
posicéo inicial (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Unidade Modelo LC6D-220AD-L] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.)
Unidade de Y p
oomade e o | Modelo LCBC-220AD (Consulte a pagina 999 para obter detalhes.)

Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do valor
tre ().

Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja
conduzido no modo meio passo, e use 12 mm/s ou mais como um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

Momento estatico admissivel Momento dindmico admissivel
Passo 15,7 Diregao Modelo LXS
Rolagem | 15,7 do movimento da carga
> a 2000 i a = 1000
Guinada 7,84 Me) =
£ 2000
m : Carga de transferéncia (kg) o m £ 1000 |:2.=.3000
L1,L2  :Projegao para o centro de @ - 3 :
gravidade da pega de trabatho (mm) | &3 | =1
a : Aceleragao da pega de trabalho | QL
(mmis?) | b o 5 10
Me Momento dinamico Carga de transferéncia m (kg)
1000 -
g L2 € = a=1000a3000
= ( ‘ = 500 —
= | Mer o]
[<]
2 m =
0 5 10
Carga de transferéncia m (kg)
]
© a=1000 a 3000
©
5]
£
=1
3 =
5 10
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo de 2 fases/Sem freio do motor

Série LXS

Dimensoes/LXSH2SB
——————————————————
F Gxl
§ 05H9 0%, 5 Passante D x 05,1
;; 10 Consulte o corte transversal C-C,
E x M5 g 75 vista inferior.
Profundidade 2
da rosca 10
) ©
2 ¥ _ /4¢ 5
o e é/ B - =l 1
—
- - Fio do motor (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
2xM25
Profundidade ||
J darosca 4
27 JxK
Curso + 220
<10 13 Curso +127 15
wl 1|
o (,.)'l PR _
2x M6 © (T\ |
profundidade da’ ko S 1| [E e °eoce . —_—
rosca 13 [ ) 1 ¥ ¢ L | 2B
P R I 2}
EITZITT ! "t
RIES) ol 1g)" |15 Curso + 127 -
58 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posi¢ao inicial opera. g 50 LJ1
u NxP s |28,
©
R g ]| LG1
*] 4 e
10, 58 oo —oo— = giiﬂk@ f? LTF
© [ — — { — - Je—
T ® == : o LE6SD
1 T i = = Y ol— H
| gl FH—Y—o/%5 Y 3 / oo -
- 1 I el
3.3 ! ! 40030 —r-—F— FendaemTA 1 LXF
04H9 "o profundidade 4 lﬁ \L x M6 Plano de referéncia de Plano de referéncia de
Dimensao Dimensao Consulte 0 corte montagem do corpo montagem da pega de trabalho LXP
da fenda da fenda 4H9*3%%° profundidade 4 transversal C-C. 6.5 Fendaem T B
emTA emTB 27,5
Corte transversal C-C
Modelo DIE|F|G|I|J|K|LIN|/P|U
LXSH2SB- 50 | 4 | 6 [107|55| 1 |65|2 | 6 [55]| 2 |52 Lc6
LXSH2SB- 75 | 4 | 6 (112|651 |75|2 | 6 [65| 2 | 47
LXSH2SB-100 4 |8 [122|/75| 1 |65| 3 |6 |75]|2 |47 LZD
LXSH2SB-125 | 4 | 8 [132|85| 1 |70| 3 | 6 [85| 2 | 47
LXSH2SB-150 6 | 8 [112/65| 2 |75| 3 | 8 |65] 3 | 47
Consulte a pagina 989 para obter LC3F2
informagdes sobre a montagem.
. - . D-I
Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)

Para carga de tran

sferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 4,5 kg

Consulte a pagina 990 par:

a obter o tempo de aceleracao.

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
50 0,1 0,3 11 21 3,1 50 0,1 0,3 11 2,1 3,1
Velocidade Velocidade
(mm/s) 100 0,1 0,2 0,6 1,1 1,6 (mmis) 100 0,1 0,2 0,6 1,1 1,6
200 0,1 0,1 0,3 0,6 0,8 200 0,1 0,2 0,4 0,6 0,9
Para carga de transferéncia de 2,5 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
50 0,1 0,3 11 21 3,1
Velocidade
(mm/s) 100 0,1 0,2 0,6 1.1 1,6
200 0,1 0,1 0,3 0,6 0,8
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo s WAL i

direta de alta

Fuso de esferas recirculantes

E& freio do motor e
Série LXS

Como pedir

———
LXSHZ_ m B — m Tipos de sensor magnético
Simbolo | Modelo | Fiagaotipo de saida | [ Contato

Nada Sem sensor magnético
l Curso (mm) At de MON | D-M9N 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
Consulte 0 i M9P | D-M9P 3 fios/PNP 0,5 N.A. (contato A)
curso padrao.  Sensor de posigao inicial _ M9B | D-M9B 2 fios 05  |NA (contaloA)
[ Nada | Nenhum | 1 1pe. F9G | D-F9G 3 fios/NPN 0,5 |NF.(contatoB)
‘ S ‘s\m do cabo de 0,3 m) ‘ 2 2 p.gs. F9H D-F9H 3 fios/PNP 0,5 N.F. (contato B)
: : F9GL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
) o o 6 6 pos. FOHL | D-FOHL | 3fios/PNP 3 NF. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de proximidade :?d:?e' s:ﬁ:&??i%i?éﬁ:i% edesg:vosﬁ; MONL| D-MONL 3 fios/NPN 3 NA (contato A
\ Nada \ Nenhuma \ de proximidade apos a referéncia de M9OPL| D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
Consulte a tabela 2 direita para saber as referencias Zi";:;‘z‘f%i"cgz MoBL| D-M9BL 2 fios 3 NA. (contato A

de sensores magnaticos/de proximidade.

Especificagoes Tipos de sensor de proximidade
————— Simbolo| Modelo Fiagaoltipo de saida | conpimenodocaofn | Contato
— Com placa do
Curso padrao (mm) 50 75 100 | 125 | 150 GN [sensorsemsensor __ __ -
Peso do corpo (kg) 2,1 2,3 2,5 2,7 2,9
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5240 (Sem condensagao) G |GX-F8A 3 fios/NPN 1 NA (contato A)
- - GD |GX-F8AIl 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Desempenho | Carga de trabalho (kg) 10 (4) horizontal/5 (4) vertical N2 " GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 NF. (contato B)
Velocidade (mm/s) até 30 New2) GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
ibili do posici (mm) £0,03 GU |GXL-8FU |2 solido 1 N.A. (contato A)
Motor Motor de passo de 2 fases (com freio) GUB GXIL-BFUB 2 sblido 1 NF. contato B)|
* Consulte a pagina 1034 para obter especificacdes detalhadas dos sensores
Parafuso Fuso de esferas recirculantes de 08 mm, fio condutor de 2 mm de proximidade.
Guia Guia de agao direta de alta rigidez P,odu;ido
5ol o .
Pegas principais Modelo Tipo operacional desenergizado encomen| Especificages produzidas sob enlc?menda
— (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Trava Torque estético (N-m) 0,1 ou mais
eletromagnética Tenséo nominal (V) 24 CC 25% Simbolo Especificagoes
Consumo de energia (W) 5 X60 Especificagao de baixa geragzo de particulas
Sensor de Modelo Fotomicrossensor EE-SX673
posigao inicial (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Unidade Modelo LC6D-220ADL] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.)  Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do
Unidade de Modelo LCBC-220AD (Consulte a pagina 999 para obter detalhes.) atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().

Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
do no modo meio passo, e use 2 mm/s ou mais como
um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

Momento estatico admissivel Momento dinamico admissivel

Passo 15,7 Diregao do Modelo LXS
" movimento da carga
Guinada 7,84 T T
m + Carga de transferéncia (kg) l l
L1,L2  :Projegao para o centro de a = 1000 a 3000
gravidade da pega de trabalho (mm) | P | |
a Aceleragao da pega de tiabalho | &3 NUH
(mm/s?) o ‘
Me Momento dinamico
Carga de transferéncia m (kg)
I I I
© i 1000 ‘ 3000
g a —‘ a
£ N
8 [
5 9
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.

948



Tipo mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo de 2 fases/Com freio do motor

Dimensoes/LXSH2BC
F ‘ Gxl
;é 05H9 *gm“pmmnmaaaeﬁ
ED 10 Passante D x 05,1
ExM5 % 75 Consulte o corte transversal C-C,
Promn%dade da e vista inferior.
foseg — Circuito elétrico do freio
T ‘15 = = I )
2l £
©lo mL 1/ _ ‘ == l =~ {*\ I Marrom +24V
T i — k oV 3
= = > 1 Branco
=a= 000
2xM25 "A 2 118 Nota) Um circuito de protegao de
J sgo!ggg;dfde s contato & necessario ao conectar um
27 JxK 25 freio.
c 246 Fio do motor (300 mm)
urso + Fio do freio (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
13 Curso + 127 15
3 3 /
2x M6 1Y ©
profundidade > 10| [§ °eo °°° WHWWHH
darosca13 H? oo & ,\{% g L
[»J_LLA_'A_I’ b
o [18]" |15 Ci 127 -
! 89 ?Ad[’ : @0 ent i L\”SD\+ ] d 20 inicial § L'”
s imensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posicao inicial opera. H (52)
u NxP ] l28_
. . B LG1
07/7‘ 2 =
= 8 o
s e § LTF
10, 58 —00—00 0 g [Bets
[ = = — RO LT
o s T F P I I~ LEsD
S| 10| mf | !
2lo | N T : %5 = —5 ¥ o — f
=1 T4 & [Hoorol—n ) gaay | - LXF
—n 33|, o T T-slot A 7
" fundidade 4, k| Plano de refergncia de Plana de efeénci
T I VI e e, [LxP
g Consulte o corte 6,5
d:n:e::a d:":e_;_‘ ';a ED transversal C-C. 27,5 Fendaem T B
T BIEIEIGIT TdIRITIE ; T Corte transversal C-C Lc6
odelo
LXSH2BC- 5001B | 4 | 6 [107|55| 1 [65| 2 | 6 |55]| 2 |52
LXSH2BC- 7501B | 4 | 6 [112]65 | 1 |75| 2 | 6 [65] 2 | 47 Lz
LXSH2BC-100C0B | 4 | 8 |122|75| 1 |65| 3 | 6 | 75| 2 |47
LXSH2BC-125(1B | 4 | 8 [132/85[ 1 |70| 3 | 6 [85] 2 [ 47 » LC3F2
LXSH2BC-15000B | 6 | 8 |112|65| 2 |75| 3 | 8 [65| 3 | 47 Consulte a pagina 989 para obter
informagbes sobre a montagem. 001
Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)

Série LXS

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 5 kg

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
. 10 0,2 11 5,1 10,1 15,1 ! 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
Ve(',?qf,']f)de 20 0,1 06 26 5,1 7.6 Ve(',‘,’]f]',‘;:)de 20 0,1 06 26 5,1 7.6
30 0,1 0,4 1,7 3,4 5,1 30 0,1 0,4 1,7 3,4 5,1
Para carga de transferéncia de 2,5 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
. 10 0,2 11 51 10,1 15,1
Ve(',ﬂf,']‘jsa)de 20 0,1 06 26 5,1 76
30 0,1 0,4 1,7 3,4 5,1
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo s WAL i

direta de alta

Fuso de esferas recirculantes

E& freio do motor e
Série LXS

Como pedir

—
LXSHZE— m B _ m Tipos de sensor magnético
Simbolo| Modelo | Fiagaotipo de saida | coinewsorsnin] _Contato

Nada Sem sensor magnético
l Curso (mm) Auanti de M9N | D-M9N 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
Consulte o e, imi MOP D-M9P 3 fios/PNP 0,5 N.A. (contato A)
. P
curso padrao. Sensor de posigdo inicial M9B | D-M9B 2 fios 05 |NA (contaloA)
[ Nada | Nenhuma | 1 1pg. F9G | D-F9G 3 fios/NPN 05 |NF. (contato B)
[ s [sm docabo de 03 m)| 2 2pgs. FoH | D-FOH 3 fios/PNP 05 |NF. (contatoB)
: : F9GL | D-F9GL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de proximidade & L 5 6 pf’:s' < FOHL | D-FOHL | 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B) |
o usar sensores magnéticos e de n
‘ Nada ‘ Nenhuma ‘ proximidade, marque ag',e,e,,em? do MONL | D-MONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A
Consulte  tabela & dieta para saber as eferoncias do g ey Tagnetico, T referéncia M9PL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 NA. (contato A)|
sensores magnéticos/de proximidade. Exemplo) MON1G2 M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A
Especificagées Tipos de sensor de proximidade
—————————— Simbolo| Modelo Fiagaoltipo de saida | compinenosocaoin) | Contato
— Com placa do
Curso padréo (mm) 50 75 100 | 125 | 150 GN  [emser semsensor —— —— ——
de proximidade
Peso do corpo (kg) 2,1 2,3 2,5 2,7 2,9
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 40 (Sem condensagao) G |GX-FBA 3 fios/NPN 1 N.A, (contato A)
GD |GX-F8Al 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Desempenho | Carga de trabalho (kg) 10 (4) horizontal/5 (4) vertical N2 " GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 NF. (contato B)
Velocidade (mm/s) até 80 "2 GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
ibilidade do posici (mm) +0,03 GU |GXL-8FU |2 fios/estado solido 1 N.A. (contato A)
GUB |GXL-8FUB|2 oli NF. B
Motor Motor de passo de 2 fases (com freio) 8 - SEL sblido [ 1 (contato B)]
* Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos sensores
Parafuso Fuso de esferas recirculantes de 08 mm, fio condutor de 5 mm de proximidade.
Guia Guia de agao direta de alta rigidez
Pecas principais Modelo Tipo operacional desenergizado Especificacoes produzidas sob en’ct?menda
— (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Trava Torque estético (N-m) 0,1 ou mais
eletromagnética Tensao nominal (V) 24 CC 25% Simbolo Especificagoes
Consumo de energia (W) s X60 Especificagao de baixa geragao de particulas
Sensor de Modelo Fotomicrossensor EE-SX673
posigao inicial (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Unidade Modelo LLC6D-220AD-C] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes]  Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do
Unidade de Modelo LCAC-220AD (Consulte a pagina 999 para obter detalhes.) atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().

Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
do no modo de meio passo, e use 5 mm/s ou mais como
um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

Momento estatico admissivel Momento dindmico admissivel
Passo 15,7 Diregao do Modelo LXS
A movimento da carga
Guinada 7,84 . ;
m + Carga de transferéncia (kg) l l
L1,L2  :Projegao para o centro de =1000 a 3000
gravidade da pega de trabalho (mm) | P | |
a Aceleragao da pega de tiabalho | &3 NUH
(mm/s?) o ‘
Me Momento dinamico
Carga de transferéncia m (kg)
I I I
© I I
o a=1000 a 3000
5]
£
2 ]
5 9
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo de 2 fases/Com freio do motor

Série LXS

Dimensoes/LXSH2BD
F Gxl
j; 05H9 *0.%%° profundidade 5
§o 10 Passante D x 95,1
E x M5 2 ZQ:LHF Consulte o corte transversal
Profundidade i5 N - C-C, vista inferior.
da rosca 10 fi—pesy Circui . .
i = ircuito elétrico do freio
Y = = 3
= 5
o — +24V
RQL c‘,/— \7 §§l =i {*\m Marrom
i — k oV
- - D al Branco
=a= 000
2xM25 "’* = lg Nota) Um circuito de protegao de contato
J Profundidade 8 & necessario ao conectar um freio.
daroscad T
27 JxK 25
c 246 Fio do motor (300 mm)
Urso + Fio do freio (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
13 Curso + 127 15
[ g 3 /
2x M6 1Y ©
profundidade > o 10| 5 oo °coe° WHWWHH
darosca13 *® ole ¢ o < [
N =
e A
3! Ha
[»(39) o [18]" |15 Curso + 127 E I_J1
’ 58 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera. o (52)
g
u NxP ] l.28_
. _ = LG1
c 7/7‘ 2 =
<~ 8 5
s = 8 LTF
10, 58 F—oo0—+o0o I g o< =i}
= = = — RO LT
4 |ss ‘ ‘ =
9l -8 = — = o= LECSTI
Sipy & © = i S|
~|© © Y} T %5 = —ay Y ol —; H
e o B e T = s % el | LXF
— 33 (.. o0 P —— Fendaem T A 7
04H9 "o profundidade 4 £ e\ Plano dé referéncia de o i
Dimensao Dimensao ° °§ i I(;X MS“ " montagem do corp% { montagem da pea de trabalno I-XP
da fenda da fenda N onsulte o corte :
emTA omTB *"I’ transversal C-C. 27,5 Fendaem T B Xs
¥ R
Corte transversal C-C Lc6
Modelo D E|F|G|I|J|KI[L|[N|P|U
LXSH2BD- 50C1B | 4 | 6 |107|55| 1 |65| 2 | 6 [55| 2 | 52
LXSH2BD- 7501B | 4 | 6 [112]65| 1 [75]| 2 [ 6 |65 2 [47 Lz
LXSH2BD-100C0B | 4 | 8 [122|/75| 1 [65| 3 | 6 |75| 2 | 47
LXSH2BD-1250B | 4 | 8 |132|85| 1 |70| 3 | 6 |85| 2 | 47 o LC3F2
LXSH2BD-15000B | 6 | 8 |112]/65| 2 [75]| 3 | 8 |65 3 | 47 Consulte a pagina 989 para obter
informagbes sobre a montagem. D01
Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 5 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 200
! 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1 . 10 0,1 1 5 10 20
Velocidade | 40 01 | o3 13 26 | 38 Velocidade | 40 0,1 03 | 13 26 | 51
80 0,1 0,2 0,7 1,3 1,9 80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,6
Para carga de transferéncia de 2,5 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
: 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
Ve(',?]ﬂ]‘j':)de 40 0,1 03 1,3 26 38
80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,0

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo [« A LS
ELly] freio do motor

Série LXS

Como pedir

LXSHzm— B-MSN

Guia de agéo

diea deala Fesoesiznie

Passo do fuso (mm) de
20 mm/ O mm

rigidez

Tipos de sensor magnético

Simbold Modelo | Fiagaotipo de saida [comginsosica(n] _Contato
Nada Sem sensor magnético
l Curso (mm) a de MSN D-M9N 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
Consulte 0 . oo M9P D-M9P 3 fios/PNP 0,5 N.A. (contato A)
curso padrao. Sensor de posicao inicial s M9B | D-M9B 2 fios 0,5 N.A. (contato A)
[Nada | Nenhuma \ 1 21 pe. F9G | D-F9G 3 fios/NPN 05  |NF. (contatoB)
[s [sm docabode03m) | 2 pes. F9H | D-F9H 3 fios/PNP 0,5 |NF.(contato B)
: : F9GL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
Tivo d cticold imidad 6 6 pes. F9HL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
i nsor magnéti roximi 6 -
po de sensor magnético/de pro: A0e O A s aensores magnéloce o g MONL| D-M9NL | 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A
\ Nada \ Nenhuma \ sensor de proximidade apos a referéncia M9PL | D-M9OPL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A
N " de sensor magnético.
Consulte a tabela  direita para saber as referéncias - i
o eentores maambtcealdn moimitade, Exemplo) MON1G2 M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A)
Especlflcagoes Tipos de sensor de proximidade
—————————— {Simbol Modelo Fiagaoftipo de saida Contato
Curso padrio (mm) 50 | 75 | 100 | 125 | 150 CHE e __ __ _—
de proximidade
Peso do corpo (kg) 2,1 2,3 2,5 2,7 2,9
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) G GX-FBA 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
GD |GX-F8Al 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Desempenho | Carga de trabalho (kg) 9 (4) horizontal/4 (4) vertical N2 ! GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 NF. (contato B)
Velocidade (mm/s) a 100 N2 GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
ibilidade do (mm) 0,05 GU |GXL-8FU |2 fios/estado solido 1 N.A. (contato A)
) GUB |GXL-8FUB|2 solido 1 N.F. (contato B
Motor Motor de passo de 2 fases (com freio,
p ( io) * Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos
Parafuso Fuso de esferas recirculantes de 08 mm, fio condutor de 6 mm sensores de proximidade.
Guia Guia de agao direta de alta rigidez
Pecas principais Modelo Tipo operacional desenergizado
Trava Torque estatico (N-m) 0,1 ou mais
letr éti
Seiromagnctca Tens&o nominal (V) 24 CC +5%
Consumo de energia (W) 5

Sensor de Modelo Fotomicrossensor EE-SX673
posicéo inicial (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Unidade Modelo LC6D-220AD-11 (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.,
Unidadede | y16qe10 LC6C-220AD (Consulte a pagina 999 para obter detalhes.)

Momento admiss

ivel (N-m)

Momento estatico admissivel

Momento dindmico admissivel

Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do
atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().

Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
do no modo meio passo, e use 6 mm/s ou mais como
um guia de velocidade.

Passo 15,7
Guinada 7,84
m : Carga de transferéncia (kg)
L, L2 Projegao para o centro de
gravidade da pega de trabalho (mm)
a Aceleragao da pega de trabalho
(mmis?)
Me Momento dinamico

952

Diregao Modelo
do movimento da carga LXS
I I
I I
° = 1000 a 3000
@ | |
g N
5 \
Carga de transferéncia m (kg)
I I I
| I
o a = 1000 a 3000
o]
=
8 =
5 9
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.



Tipo mesa deslizante de alta rigidez L.
Motor de passo de 2 fases/Com freio do motor Série LXS

Dimensoes/LXSH2SA
F Gxl
2| o5He *8° profundidade 5
é,c 10 Passante D x 05,1

E x M5 » 75 Consulte o corte transversal

Profundidade % e o C-C, vista inferior.

darosca 10 | . . P .

‘1‘) = = a = Circuito elétrico do freio
| 3
olol 7 I = =i {*\ N Marrom -+24V
N~ & - - + = g
i — k oV
= = > H Branc
=a= 000
2xM25 "A 2 16 Nota) Um circuito de protegao de
J Profundidade 8 contato & necessario ao conectar um
daroscad  THHTe— freio
27 JxK 25 -
Curso + 246 Fio do motor (300 mm)
Fio do freio (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
13 Curso + 127 15

-
=
|

2x M6 1@ ©
profundidade > N 3 = =e - WWWWH
darosca1d F® oo ¢ ~eT —
N{ —
FIT 7T =
[»(39) & 81 |15 Curso + 127 § LJ1
F 8 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posi¢ao inicial opera. § (52)
(3
U NxP ] -2y
; ; 8 -2 LG1
c @ =
1C7/ g| o g LTF
4% 58 F—0-0—00 I ® a4
= — — RO T
B = : - I LEcST]
L) 10| ot O ! : 9
b, & | FFoofol—h °/Togatt | - ’LXT
| - 33 ‘ ‘ T f

‘ o 04H_"0™profundidade 4,

=r—F A Fendaem T A
Plano de referéncia de Plano de referéncia de
=—\L x M6 montagem do corpo montage da pega de rabalho I-XP

profundidade 4

Dimensao Dimensao

da fenda da fenda Consulte o co_rte 6,5
emTA emTB g transversal C-C. 27,5 Fendaem T B
— Corte transversal C-C LC6]
Modelo DIE|F|[G[I|J|K[L[N[P]|U
LXSH2SA- 5000B | 4 | 6 [107|55| 1 |65| 2 | 6 |55| 2 |52
LXSH2SA- 75008 | 4 | 6 [112] 65| 1 [75] 2 | 6 |65] 2 |47 Lz
LXSH2SA-10000B | 4 | 8 [122[75| 1 [65] 3 [ 6 |75]| 2 |47
LXSH2SA-12500B | 4 | 8 |132|85| 1 |70| 3 | 6 85| 2 |47 LC3F2
~ Consulte a pagina 989 para obter
LXSH2SA-1500]B | 6 | 8 |112/65]| 2 [75] 3 | 8 |65] 3 |47 informagdes sobre a montagem. D |:|
Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)
E-MY
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 4 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posi (mm) 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
i 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1 ) 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
Ve(',‘,’ﬂf};de 50 0,1 03 1,1 2,1 3,1 Ve('n‘jqfr']‘?;de 50 0,1 03 11 2,1 3,1
100 0,1 0,2 0,6 1,1 1,6 100 0,1 0,2 0,6 1,1 1,6

Para carga de transferéncia de 2 kg
Tempo de posicionamento (s)

Distnci doposidonameniomm) | 1 10 50 | 100 | 150
_ 10 02 | 14 51 | 101 | 151
Ve('r?]ﬂ,‘f:)de 50 0,1 03 1,1 21 3.1
100 o1 | 02 | o6 | 11 16

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleracgao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo s WAL i

direta de alta

Parafuso deslizante

E& freio do motor e
Serie LXS

Como pedir

—
LXSH2ES-(100] [B-WON[] oo eormsme
Simbold Modelo | Fiagaoftipo de saida | [ Contato

Nada Sem sensor magnético
l Curso (mm) Quanti de M9N | D-M9N 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
Consulte 0 - . M9P D-M9P 3 fios/PNP 0,5 N.A. (contato A)
curso padrao. Sensor de posicao inicial - M9B | D-M9B 2 fios 0,5 N.A. (contato A)
[Nada | Nenhuma \ 1 2‘ pe. F9G | D-FO9G 3 fios/NPN 0,5 [NF. (contatoB)
S fsm 40 cabo do 03 ) 2 pgs. FOH | D-F9H 3 fios/PNP 05 |NF. (contatoB)
: : FOGL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
6 6 pes. FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP. 3 N.F. (contato B
Tipo de sensor magnético/de proximidade A > 3 " e
proximicade, mardue a relaranca do MONL | D-MONL | 3 fios/NPN 3 |NA (conaioA)
[Nada | Nenhum | e apos a referencia M9PL | D-MIPL | 3 fios/PNP 3 NA. (contato A
E e d X
G e o s e aGE mosL| D-MIBL | iios 3 |NA(eonaon
Especlflcagoes Tipos de sensor de proximidade
——————————— Simbolg Modelo Fiagaoltipo de saida | conpinenosocaofn | Contato
— Com placa do
Curso padrao (mm) 50 75 100 | 125 | 150 GN  [sesorsem sensor __ __ __
Peso do corpo (kg) 2,1 2,3 2,5 2,7 2,9
Faixa de temperatura de trabalho (°C)| 5 a 40 (Sem condensagao) G GXFBA 3 fios/NPN 1 NA. (contato A)
GD |GX-F8AIl 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Desempenho | Carga de trabalho (kg) 4,5 (4) horizontal/2 (2) vertical N GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 NF. (contato B)
Velocidade (mm/s) até 200 N2 GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Repetibilidade do posicionamento (mm) 40,05 GU |GXL-8FU |2 fios/estado solido 1 N.A. (contato A)
N GUB | GXL-8FUB| 2 fios/estado solido 1 N.F. (contato B)
Motor Motor de passo de 2 fases (com freio) — —
* Consulte a pagina 1034 para obter especificagdes detalhadas dos sensores de
Parafuso Fuso de esferas recirculantes de 08 mm, fio condutor de 12 mm proximidade.
Guia Guia de agao direta de alta rigidez
Pecas principais Modelo Tipo operacional desenergizado
Trava Torque estatico (N-m) 0,1 ou mais
eletromagnética N )
Tensao nominal (V) 24 CC 5%
Consumo de energia (W) 5
Sensor de Modelo Fotomicrossensor EE-SX673
posicdo inicial (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do
Unidade Modelo LC6D-220AD-C] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.) atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().
Unidade de N Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
o Modelo LC6C-220AD (Consulte a pagina 999 para obter detalhes.) )baixa velocidad[;e dFeJﬁna o driver para que szja C[;OndLIZF
do no modo meio passo, e use 12 mm/s ou mais como
um guia de velocidade.
Momento admissivel (N-m)
Momento esttico admissivel Momento dindmico admissivel
Passo 15,7 Diregao do Modelo
N movimento da carga LXS
Guinada 7,84 T T
m : Carga de transferencia (kg) l l
L1,L2  :Projegao para o centro de a=1000 a 3000
gravidade da pega de iabalho (mm) | | |
a Aceleragao da pega de trabalho g w ‘
(mm/s?) o ‘ ‘
Me Momento dinamico
Carga de transferéncia m (kg)
I
|
o 0 a 3000
I
£
=
© 5 9
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Mesa deslizante de alta rigidez L.
Motor de passo de 2 fases/Com freio do motor Série LXS

Dimensoes/LXSH2SB
F Gxl
:é o5H9 *8.%%° profundidade 5
= 10,
8 Passante D x 25,1
ExM5 %7 75:] I: Consulte o corte transversal
Profundidade 2 ’Q‘, 17| c-c, vista inferior.
darosca 10 o o = Circuito elétrico do freio
- — — t—
| hid =
| = +24 V
o|e l C‘/— \7 éél =~ C\m Marrom
i — k oV
- B 3 B
- =1 ranco
=== 000000
2xM2,5 "’* = 16 Nota) Um circuito de protegao de
J Profundidade 8 contato & necessario ao conectar um freio.
darosca 4 AUl
27 JxK 25
c 248 Fio do motor (300 mm)
urso + Fio do freio (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
13 Curso + 127 15
[T\ g 3 [ ]
2x M6 o ©
profundidade i, ° o @ = WWWWH
darosca13 ™ 6] '\{m < —
e A b
[»(39) @ [18]* |15 Curso + 127 e
) 58 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera. & (52) L
u NxP H 28,
N 5 3 20 L
c 7/7 2 =
e D e 8 LTF
0, 58 -, I g Ogar] |
- = = — O L T
4 55 ‘ ‘ =
0l " g = —— = = —He o LECSC]
2|<| ©| © Y = e =1 Yol 9
D
= 4 ® | Foo7oo R *|/eetl | - LXF
— 3,3 I s o —— FendaemTA 7
04H9 0™ profundidade 4 ] Plano de referéncia de Pl de refeénciade
Dimensao Dimensao ¢ é a I(-;X M?{ - montagem do corpg { \mnn'agem da pega de rabaho LXP
da fenda da fenda g_ onsulte o corte 2
emTA emTB i transversal C-C. 27,5 Fendaem TB
2 ]
Corte transversal C-C
Modelo D[E|[F|[G[I[J[K[L[N[PJU LC60I
LXSH2SB- 50C1B | 4 | 6 [107|55| 1 [65| 2 | 6 |55| 2 |52
LXSH2SB- 7500B | 4 | 6 |112|65| 1 |75| 2 | 6 |65| 2 |47 LZD
LXSH2SB-10000B | 4 | 8 |122|/75| 1 |65| 3 | 6 |75| 2 |47
LXSH2SB-1250]B | 4 | 8 [132|85| 1 |70 | 3 | 6 |85| 2 |47 |.C3F2
LXSH2SB-1500]B | 6 | 8 [112|65| 2 |75| 3 | 8 |65| 3 |47 Consulte a pagina 989 para obter
informagdes sobre a montagem. D |:|
Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 2 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posici (mm) 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
o 50 0,1 0,3 1,1 21 41 o 50 0,1 0,3 1,1 2,1 41
e(r?,%(;sa)de 100 0,1 0,2 0,6 1,1 2,1 ?r?,%(;sa)de 100 0,1 0,2 0,6 1,1 2,1
200 0,1 0,1 0,3 0,6 11 200 0,1 0,2 0,4 0,6 11

Para carga de transferéncia de 1 kg
Tempo de posicionamento (s)

Distanci do posiionamento (nm)| 1 10 50 | 100 [ 150
_ 50 o1 | 03 | 11 | 21 41
Velooiade | 100 0,1 02 | 06 | 11 2,1
200 o1 | o1 | 03 | 06 | 11

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo s WAL i

direta de alta

Fuso de esferas recirculantes

Mfreio do motor
Serie LXS

Como pedir

LXSH5]=]e1-|100 MON i e
Simbolo] Modelo | Fiagaoftipo de saida | erpmmoaoi | _Contato
| Nada Sem sensor magnético
[ G Quantidade de sensores M9N | D-M9N 3 fios/NPN 15 |NA (contato A)
C;‘r;ﬁe(?m) s d 1050 inicial magnéticos/de proximidade M9P | D-M9P 3 fios/PNP 15 NA. (contato A)
curso padréo. ensor de posi¢ao inicial 1 1pg. M9B | D-M9B 2 fios 5 |NA. (contato A)
[Nada | Nenhuma ‘ 2 2 pgs. F9G | D-F9G 3 fiosINPN 15 N.F. (contato B)
[ s [sm Socabode03m)| : : F9H | D-F9H 3 fios/PNP. 15 N.F. (contato B)
6 6 pcs. F9GL | D-F9GL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de proximidade Ao usar sensores magnéticos e FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 8 N.F. (contato B)
de marque a MONL | D-MYNL 3 fios/NPN N.A. (contato A
‘ Nada ‘ Nenhum ‘ referencia  de  sensor  de D-MOPL ‘vms 2 {contalo 4
Consulte a tabela & direita para saber as referéncias  proximidade apbs a refersncia M9PL -M9 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
de sensores magnéticos/de proximidade. de sensor magniéico MOBL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A)
Especificagoes Evermpl) MoN1G2 Tipos de sensor de proximidade
Simbolo| Modelo | Fiagaoftipo de saida Contato
Curso padrao (mm) 50 75 100 | 125 | 150 Com placa do
Peso do corpo (kg) 1,9 2,1 2,3 2,5 2,7 GN ::";::‘:':ﬂ:"m - - -
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) G GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
D Carga de (kg) 10 (4) horizontal/5 (4) vertical Noa GD |GX-F8Al 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Velocidade (mm/s) até 30 Nota2) GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
. o posici ) 2003 GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
— GU |GXL-8FU |2 fios/estado solido 1 N.A. (contato A)
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio) GUB |GXL-8FUB| 2 fios/estado solido 1 N.F. (contato B)
Pecas principais | Parafuso Fuso de esferas de 08 mm, fio condutor de 2 mm * Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos
de proximi .
Guia Guia de agao direta de alta rigidez ensores de pr
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 I .
posigao inicial Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) Especificagdes produzidas sob en,cc.‘menda
Driver Modelo LC60-507AD-L] (Consult a pagina 996 para obter detales.) (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral o atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ( ). Simbolo Especificagoes
Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja oo . = .
conduzido no modo meio passo, € use 2 mm/s ou mais como um guia de velocidade X60 Especificagao de baixa geragao de particulas

Momento admissivel (N-m)

Momento estatico admissivel Momento dindmico admissivel
Passo 15,7 Diregao do Modelo
Rolagem | 15,7 il ]
- ~a. 2000
Guinada 7,84 Me) —
m Carga de transferéncia (kg) Im E
L1,L2  :Projecao para o centro de @ - £ 3 1000 g
gravidade da pega de trabalho (mm) % - —
a Aceleragao da peca de trabalho | A
(mmis?) H 0 10
Me  :Momenlo dinamico Carga de transferéncia m (kg)
1000 -
£ L2 = =a 1000 a 3000
[
D ‘ ‘ ~ 500 —
g
o m = | —
0 5 10
Carga de transferéncia m (kg)
<. 1000 -
e ! LU
© Mey £ = a=1000a 3000
©
&
£
=1
(0 I e
5 10
Carga de transfergncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Motor de passo de 5 fases/Sem freio do motor

Mesa deslizante de alta rigidez

Série LXS

Dimensoes/LXSH5BC
F ‘ Gxl
oshe 3™ s ; D x 05,1
§: 10 Consulte o corte transversal
E x M5 o 75 C-C, vista inferior.
Profundidade 5 -
da rosca 10 =
©Q % -
™
©o| © l/ -
N~ o
_ Fio do motor (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
2xM2,5
Profundidade ||
J da rosca 4
27 JxK
Curso + 220
13 Curso +127 15

0 )

3 ] _ o
2xM6 o ©) 1 KCI:\
22 | I
profundidadedaﬂ‘l% o 2 =R °ece° HWWHWH :U o
rosca 13 | @'e Im < [ D: @ - ]

) ~ | I
o Oﬁt
ke L W L + h
|-|39) &l (g |15 Curso + 127 e
58 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera. 2 (52)
3
u NxP s 28
N 5 8 |20,
17/ g 7
g

Jo,, —0-0—0=0 g 0gar] | &

4, | 55 = = — — s
=g QRO ) e A B & S /et | *
T e +0,030 i K FendaemTA/ /| N

04H9 o profundidade 4 2 ~ Plano de referéncia de
. _ . . g Plano de referencia de montagem da pega de trabalho
Dimensao Dimensao Z Consulte o corte montagem do corpo
da fenda da fenda & transversal G-C. —6 A Fendaem TB
emTA emTB g .
BN 27,5
ey
e Corte transversal C-C
Modelo D E|[F|G|I|J|KIL|[N/P|U
LXSH5BC- 50 4 |6 |107|55]| 1|65/ 2|6 |55|2 |52
LXSH5BC- 75 | 4 |6 [112|65| 1 |75 2 | 6 |65 2 | 47
LXSH5BC-100 | 4 | 8 [122|75| 1 |65| 3 | 6 |75| 2 | 47
LXSH5BC-125 | 4 | 8 |[132|85| 1 |70| 3 | 6 |85| 2 |47 Consulte a pagina 989 para obter
LXSH5BC-150 | 6 | 8 [112]65] 2 [75] 3 | 8 |65] 3 | 47 informagBes sobre a montagem.

Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 10 kg

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
IDistancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150 IDistancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
. 10 0,2 1,1 51 10,1 15,1 . 10 0,2 1,1 51 10,1 15,1
V"i'r?,ﬂf}sa)de 20 0,1 06 26 5,1 7.6 Ve(',?,ﬂf}:)de 20 0,1 06 26 5,1 7,6
30 0,1 0,4 1,7 34 51 30 0,1 0,4 1,7 34 5,1
Para carga de transferéncia de 5 kg
Tempo de posicionamento (s)
IDistancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
. 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
Velomaadel 20 o1 | o6 26 5.1 76
30 0,1 0,4 1,7 3,4 5,1
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo[sCWAEELE] ...

direta de alta

Fuso de esferas recirculantes

E& freio do motor e
Série LXS

Como pedir

—
LXSH5 100 M9N R
Simbolo | Modelo ‘ Fiagaoltipo de saida ‘C«mpnmer\mdﬂmﬂmml ‘ Contato
l Quantidade de sensores
p

Nada Sem sensor magnético
l Curso (mm M9N | D-M9N 3 fios/NPN 05 |N.A. (contato A)
Consulte(o ) s d icdo inicial M9OP D-M9P 3 fios/PNP 05 N.A. (contato A)
curso padrao. ensor de posi¢ao inicial 1 1pg. M9B | D-M9B 2 fios 15 |NA (contato A)
[ Nada | Nenhuma \ 2 2pgs. F9G | D-FOG 3 fios/NPN 05 |NF. (contatoB)
(LS fsim comprimento docabo de 0.3 m} i : F9H | D-F9H 3 fios/PNP 05 |N.F. (contato B)
6 6 pgs. F9GL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de proximidade Ao usar sensores ’";““ga"fq‘fe“: FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
‘ Nada ‘ Nenhum ‘ referencia  de  sensor  de MONL | D-M9ONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)|
e "% |MOPL | D-MOPL | 3 fios/PNP 3
Consulte a tabela & direita para saber as referencias de sensor magnético. - 108/ N.A. (contato A)|
de sensores magnéticos/de proximidade. Exemplo) MoN1G2 M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A)
Especificacbes Tipos de sensor de proximidade
Simbolo | Modelo Fiagaoftipo de saida m | Contato
Curso padréo (mm) 50 | 75 | 100 | 125 | 150 Con placado
GN  [sesor, semsensor __ __ __
Peso do corpo (kg) 1,9 2,1 2,3 2,5 2,7
Faixa de de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) G GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Dy p Carga de (kg) 10 (4) horizontal/5 (4) vertical N GD |GX-F8Al 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Velocidade (mms) at6 80 Noaz GB_|GX-F8B 3 fios/NPN 1 NF. (contato B)
— — GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
do (mm) 0,03 GU |GXL-8FU |2 fios/estado solido 1 N.A. (contato A)
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio) GUB | GXL-8FUB| 2 fios/estado sblido 1 N.F. (contato B)
Pecas principais | Parafuso Fuso de esferasrecirulantes de o8 mm, fiocondutorde 5 mm | * CONsulte & pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos
ensores de proximidade.
Guia Guia de agao direta de alta rigidez
Pos;:;: :n?sial Modelo - “F°‘°W'°_'°s:gg:°’ EE‘Sb’:mg i Especificagdes produzidas sob encomenda
(Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Driver Modelo LC6D-507AD-C] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.)
Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ( ). Simbolo Especificagoes
Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja PR " = .
conduzido no modo de meio passo, e use 5 mm/s ou mais como um guia de velocidade. X60 Especificagao de baixa geragao de particulas

Momento admissivel (N-m)

Momento estatico admissivel Momento dindmico admissivel
Passo 15,7 Diregao do hocelo
Rolagem | 15,7 movimento da carga
> a
= -a. 2000
Guinada 7,84 ’Mﬂl £
m Carga de transferéncia (kg) Tm E
L1,L2  : Projegao para o centro de 2| - £ — 1000 g
gravidade da pega de trabalho (mm) | @ | = - |
a Aceleragao da poga de trabaiho | (0
(mm/s?) H 0 10
Me  :Momento dinamico Carga de transferencia m (kg)
1000 1 I
£ L2 € = a= 100023000
(0] ‘ £
=) < 5001—
S | Mer( LF——t= |3
o m .. —~ |
0 5 10
Carga de transferéncia m (kg)
T T T
T T
© a=1000 a 3000
o
]
£
=]
6] —
5 10
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Mesa deslizante de alta rigidez L.
Motor de passo de 5 fases/Sem freio do motor Série LX S

Dimensoes/LXSH5BD
F ‘ Gxl
T osHo 4 5| F D x 05,1
8| 10 Consulte o corte transversal
E x M5 %9 75 C-C, vista inferior.
Profundidade 2 6 -5
da rosca 10 g
Y _
E] hd
Ol = &
_ HHHHHHhH Fio do motor (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
2xM2,5
Profundidade /]
J darosca 4
27 JxK
Curso + 220
13 Curso +127 15
)] qu
o (3} -
rofundidade w) H - °°° -
ga rosca 13 ol -1 L D: —
’&I - 2}
|139) Gl [18]" |15 Curso + 127
58 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera. E (52) I_J1
u NxP H [28_
N 5 H 20 LG1
£/ 7
= 58 F—00—090 g 0gar] | & LTF
. t = = b —= 1T
4 55 =
X ————~— | LECSD
0 o~
3 Ul LTE = L e
P e 8 | Eroo/f oo 8 /oo | -
P ol | - Nl - /D Q LXF
‘ T 04H 0™ profundidade 4 3 P‘a'::d"e‘::;e':a: d’: \ Planoe rfnciace
Dbi " bi " ;i e montagem do corpo montagem da pega de trabalho LXP
da fenda da fenda transversal C-C. Fendaem TB
emTA emTB 7 6.5
2 27,5
Corte transversal C-C Lc6
Modelo D E|F|G|I|J|K|L|N|P|U
LXSH5BD- 50 4 |16 (107|55| 1 |65| 2|6 |55|2|52
LXSH5BD- 75 | 4 | 6 [112]65| 1 |75| 2 | 6 [65] 2 | 47 Lz
LXSH5BD-100 | 4 | 8 |122|75| 1 |65| 3 | 6 |75| 2 | 47
LXSH5BD-125 | 4 | 8 [132[85] 1 [70| 3 | 6 [85] 2 |47 Consulte a pagina 989 para obter || (3F2
LXSH5BD-150 | 6 | 8 |112]65] 2 [75[ 3 [ 8 [65] 3 [ 47 informagdes sobre a montagem.
. - . D-I
Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 10 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
! 10 0,2 11 5,1 10,1 15,1 : 10 0,2 11 5,1 10,1 151
Velocidade | a0 0,1 03 13 26 | 38 Velocidade | a0 0,1 03 | 13 26 38
80 0,1 0,2 0,7 1,3 1,9 80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,0

Para carga de transferéncia de 5 kg

Tempo de posicionamento (s)

Distinciaco posconamento mm) | 1 10 50 [ 100 | 150
_ 10 02 | 11 | 51 | 101 | 151
Ve(',ﬁf;",'sa)de 40 0,1 03 | 13 26 | 38
80 o1 [ 02 | o7 18 | 20

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo s WAL i

direta de alta

Parafuso deslizante

E& freio do motor e
Série LXS

Como pedir

LXSH5 1 00 MQN Tipos de sensor magnético
Simbold Modelo | Fiagaoftipo de saida | [ Contato
| Nada Sem sensor magnético
l Curso (mm) Quantidade de sensores M9ON D-M9N 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
Consulte 0 Sensor de posicao inicial p M9P D-M9P 3 fios/PNP 0,5 N.A. (contato A)
curso padrao. 1 Tpe. M9B D-M9B 2 fios 0,5 N.A. (contato A)
[ Nada | Nenhuma \ > 2 pes. F9G | D-F9G 3 fios/NPN 05 |NF. (contato B)
[ s [sm docabode03m) | : . FOH | D-F9H 3 fios/PNP 0,5 |NF. (contato B)
é 5 p'gs F9GL | D-F9GL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de proximidade ® a; uear sensores magnéticos e s [FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
‘ Nada ‘ Nenhuma ‘ proximidade marque a re'evear;‘: d: MONL | D-M9NL 3 f!os/NPN 3 N.A. (contato A
Consulte a tabela & direita para saber as referéncias eferéncia de sensor magnatico, M9PL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato Al
de sensores magnéticos/de proximidade. Exemplo) MON1G2 M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A)
Especificacoes Tipos de sensor de proximidade
I — {Simbol Modelo Fiagaoltipo de saida | compimenosocaoin) | Contato
— Com placa do
Curso padréo (mm) 50 75 | 100 | 125 | 150 GN  [semsor semsensor _ —— _—
Peso do corpo (kg) 1,9 2,1 2,3 2,5 2,7
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) G GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
- ey GD |GX-F8Al 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Desempenho | Carga de trabalho (kg) 6 (4) horizontal/2 (2) vertical GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 NF. (contato B)
Velocidade (mm/s) 2100 Mete2) GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
do posici (mm) +0,05 GU |GXL-8FU |2 fios/estado solido 1 N.A. (contato A)
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio) GUB GX,L_BFUB 2 sblido 1 N.F. {contato B)|
* Consulte a pagina 1034 para obter especificagbes detalhadas dos sensores de
Pecas principais | Parafuso Parafuso desliz: de 08 mm, fio co ndutor de 6 mm proximidade.
Guia Guia de agao direta de alta rigidez
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673
posicao inicial . Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do
Modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().
Driver Modelo LC6D-507AD-CJ (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.) | Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em

baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
do no modo meio passo, e use 6 mm/s ou mais como
um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

Momento estatico admissivel Momento dinamico admissivel

Passo 15,7 Direao Modelo
Rolagem | 15,7 do movimento da carga

y a 00
Guinada 7,84 Yen

m Carga de transferéncia (kg)

L1,L2  : Projegao para o centro de
gravidade da pega de trabalho (mm)

a Aceleragao da peca de trabalho
(mmis?) F 0 5 9

=~

Passo
L1
{:1
3

Me + Momento dinamico Carga de transferéncia m (kg)
1000 —
c Lo € = a=10002a3000
) [ £
) < 500~
L 9 |-
S | Mer ([ N
2 m L] —|
0 5 9

Carga de transferéncia m (kg)
N

T T
a=1000 a 3000

S
5]
= A
=1
(0} - —
5 9

Carga de transferencia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo de 5 fases/Sem freio do motor

Série LXS

Dimensoes/LXSH5SA
F ‘ Gxl
A
£l o5HY 9% 5 D x 95,1
g 10 Consulte o corte transversal
E x M5 9 7.5 C-C, vista inferior.
Profundidade da 2 -
rosca 10 y
Y _
8 )
o L 0|
_ Hﬂhﬂ Fio do motor (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
2xM2,5
Profundidade ]
J darosca 4
27 JxK
Curso + 220
13 Curso + 127 15
1) tql
(=) [} —
2x M6 I
profundidade ol 9 E - °°°
darosca 13 I o L [
N —
(Y
[BEL) &l (18] |15 Curso + 127 -
58 + A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera. § 52)
E
1 NxP s |28,
N 5 8 120
°
7/ 2 7
— 2 igd! g
O 58 =7 0O 00— — giiiﬂp Eﬂi 3]
4 55 =
3i - ‘ ‘ ‘ = ﬁl oo/} ~ 095 i
= 33 | 4
‘ 049 0" profundidade 4 g P‘anozzﬂgf%/ \\w
Dimensa Dimensa g Consulle 0 Gorte  Montagem do corpo oo capes
oda oda & transversal C-C. 65 Fendaem T B
fenda em fenda em 2| 27’ -
TA 2 .
Corte transversal C-C
Modelo D E|F|G|I|J|K|IL|N/P|U
LXSH5SA- 50 4 |6 |107|55| 1 |65| 2|6 |55]2]|52
LXSH5SA- 75 4 |6 |112|65| 1 |75| 2 | 6 |65| 2 |47
LXSH5SA-100 | 4 |8 |122|75| 1 (65| 3 | 6 | 75| 2 | 47
LXSH5SA-125 | 4 | 8 [132|85| 1 |70| 3 | 6 |85| 2 | 47 Consulte a pagina 989 para obter
LXSH5SA-150 | 6 [ 8 [112]65] 2 [75] 3 [ 8 [65] 3 |47 informacbes sobre a montagem.

Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 6 kg

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
i 10 0,2 11 5,1 10,1 15,1 . 10 0,2 11 5,1 10,1 15,1
V?Ir?,fr']‘;:)de 50 0,1 03 1,1 2,1 3,1 V?',?,f,'ssa)de 50 0,1 03 1,1 2,1 3,1
100 0,1 0,2 0,6 11 1,6 100 0,1 0,2 0,6 11 1,6
Para carga de transferéncia de 3 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
i 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
Ve('rﬁ’,ﬂf}';de 50 0,1 03 1,1 2,1 3,1
100 0,1 0,2 0,6 11 1,6

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo [« A LS

Guia de agéo
direta de alta
= Tigidez Passo do fuso (mm) de
freio do motor o8 nm 12 mm
S 3 ] LX S
Como pedir
——
LXS H5 1 00 M9N Tipos de sensor magnético
Simbolo | Modelo | Fiagaoftipo de saida | [ Contato
| Nil Sem sensor magnético
* 5 M9N | D-MON 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
Curso (mm tidade d
Consu“e(o ) Quanfidade de sensores  — yop T _MoP | 3 fios/PNP 05 |NA (conaio)
curso padrao. Sensor de posicao inicial _ M9B | D-M9B 2 fios 0,5 N.A. (contato A)
[ Nada | Nenhum | 1 1pg. F9G | D-F9G 3 fios/NPN 05 |NF. (contato B)
[ s Jsm do cabo de 0,3 m)| 2 2pgs. FOH | D-FOH 3 fios/PNP 05 |NF.(contatoB)
: : F9GL | D-FO9GL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de pr 6 6 pgs. FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B
[Nada | Nenhuma ‘ e o e de  |MONL| D-MONL | 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A
Consulte a tabela & dreita para sabor a5 sejerncie o oy magnéticn . MOPL| D-MOPL 3 fios/PNP 3 N-A. (contato A)|
'9'9@"3‘? de  sensores  magnéticos/de Exemplo) MON1G2 M9BL| D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A
proximidade.
' A Tipos de sensor de proximidade
Especificacoes
A Simbolo| Modelo Fiagaoltipo de saida | Compinenococaoin) | Contato
Com placa do
— GN  [sesor semsensor __ __ ——
Curso padrao (mm) 50 75 |[100 | 125 | 150
Peso do corpo (kg) 19 | 21 123 |25 | 27 G |GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) GD |GX-F8AIl 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Dy Carga de (kg) 3 (3) horizontal/1 (1) vertical GB_|GX-F8B 3 fios/NPN 1 NF. (contato B)
Veloci 200 Nota 1) GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
elocidade (mm/s) a GU |GXL-8FU |2fiosiestacosolido| 1 |NA. (contato A)
ibilidade do (mm) +0,05 GUB | GXL-8FUB| 2 ii solido 1 N.F. (contato B!
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio) * Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos
- N ensores de proximidade.
Pecas Parafuso Parafuso deslizante de 8 mm, fio de 12 mm
Guia Guia de agao direta de alta rigidez
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673
posicéo nicial | pogelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)) ~ Nota 1) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
bai locidade, defi dute ji
Driver Modelo ILC6D-507AD-CJ (Consulte a pagina 996 para obter detalhes. aixa velocidade, cefina o conculor para que seja

Momento admissivel (N-m)

Momento estético admissivel

Momento dinamico admissivel

Passo 15,7
Rolagem | 15,7
Guinada 7,84
m Carga de transferéncia (kg)
L1,L2  :Projegao para o centro de
gravidade da pega de trabalho (mm)
a Aceleragao da pega de trabalho
(mm/s?)
Me : Momento dinamico

962

irech Modelo
Direcao
do movir da carga LXS
a a=1000
Me;
] ]j )
17 -
17 I ]
©
o
5 9
Carga de transferencia m (kg)
1000 —
£ L2 = = a = 1000 a 3000
[ E
o ( & ~ 500
= | Mer o]
2 -
[ 5 9
Carga de transferéncia m (kg)
-
T 11
« a=1000 a 3000
©
©
=
=1
6]
5 9
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.

conduzido no modo de meio passo, e use 12 mm/s ou
mais como um guia de velocidade.



Mesa deslizante de alta rigidez ..
Motor de passo de 5 fases/Sem freio do motor Série LXS

Dimensoes/LXSH5SB
F Gxl
g I
E-1 +0,030 -
}é 05H9 o profundidade 5 Passante D x 25,1
gn 10 Consulte o corte transversal
EXxM5 Bl 75 C-C, vista inferior.
Profundidade
da rosca 10 s
3 i - =
ol e a/ - I = T\ 4\ 1
= &
_ - Hﬂhﬂ Fio do motor (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
2xM2,5
Profundidade ]|
J darosca 4
27 JxK
Curso + 220
13 Curso + 127 15
1) tql
(=) ) —
2x M6 1
profundidade ol ISR °°°
darosca 13 e <] L
5] =
[E) o [18]" 15 Curso + 127 .
58 + A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera. § 52) LJ1
E
u NxP s |28,
N 5 8 20, LG1
c // 2 —
e we— g LTF
1 I )
10, 58 = = = 8,799 [ﬂi Kkl
4 55 =
o ————~— | — LEcsC
0 )| — o
I Q igo—oH Iy ® /r [ol=] -
Sl F sal.| - g, L Qi LXF
‘ T 04H9 "8™ profundidade 4 M " Plano do o B/ / Planoce refrnciado
b . b " g éo?;\lllflite —. moniagem do corpo ronagen dapesacetasaho (| WP
da fenda da fenda & transversal C-C. 6.5 Fendaem TB
emTA emTB g 275
2 Corte transversal C-C LC60]
Modelo DI E|F|G|I|J|K|L|[N|P|U
LXSH5SB- 50 4 |6 |107|55| 1 |65| 2|6 55252
LXSH5SB- 75 | 4 | 6 [112|65] 1 [75| 2 | 6 |65] 2 |47 Lz
LXSH5SB-100 | 4 | 8 |122|75| 1 (65| 3 | 6 |75| 2 |47
LXSH5SB-125 | 4 | 8 [132|85| 1 |70| 3 | 6 |85 | 2 |47 Consulte a pagina 989 para obter | (3F2
LXSH5SB-150 | 6 | 8 [112][65] 2 [75] 3 [ 8 [65] 3 |47 informagoes sobre a montagem.
. - . D-I
Guia do tempo de posicionamento (para montagem horizontal)
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 3 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
i 50 0,1 0,3 11 21 3,1 . 50 0,1 0,3 11 21 3,1
Ve('rﬂfr']‘;:)de 100 0,1 02 06 1,1 1,6 V?',?,f,'s;de 100 0,1 02 06 1,1 1,6
200 0,1 0,1 0,3 0,6 0,8 200 0,1 0,2 0,4 0,6 0,9

Para carga de transferéncia de 1,5 kg
Tempo de posicionamento (s)

Distinciaco posconamerto (mm) | 1 10 50 | 100 [ 150
] 50 o1 | 03 | 14 21 | 31
Ve(',ﬁ’,ﬂf}';de 100 0,1 02 | 06 1,1 1,6
200 o4 | o1 | 03 | o6 | 08

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de aceleragao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo [« A LS

EXL freio do motor

Série LX

Como pedir

Guia de agéo
direta de alta
Tigidez Passo do fuso (mm) de

08 mm/2 mm

Tipos de sensor magnético

LXS H 5 - m B - m Simbolo | Modelo ‘ Fiagaoltipo de saida ‘Eummmmnﬂucamm‘ Contato
Nada Sem sensor magnético
L Curso (mm) . M9N | D-M9N 3 fios/NPN 0,5 [NA (contato A)
Consulte 0 5o inicial Quantidade de sensores M9P | D-MOP | 3fios/PNP 05 |NA (contatoA)
curso padrao. Sensor de posigéo inicia M9B D-M9B 2 fios 0,5 N.A. (contato A)
[ Nada | Nenhuma | 1 1 pg. F9G | D-F9G 3 fios/NPN 0,5 |NF. (contato B)
[ s Ism do cabo de 0,3 m)| 2 2 pgs. FOH | D-FOH 3 fios/PNP 0,5 |NF. (contato B)
: : F9GL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
. . . 6 6 pgs. FOHL | D-F9HL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B
Tipo de sensor magnético/de proximidade o usar sensres magné:‘c?s B ge MONL | D-MONL 3 fios/NPN 3 NA. (contalo A
roximidade, mar r
[Nada [ Nenhum | Soveor do posimidac spos a vereroncia M9PL | D-MOPL | 3fios/PNP 3 N.A. (contato A
Consulte a tabela a direit b fere de  de sensor magnatico. ¥ "
e s o e woL| DMOBL | 2fos | 3 i (amann)]
Tipos de sensor de proximidade
ESpecifica 6es Simbolo| Modelo Fiagaoltipo de saida Contato
A Com placa do
GN  [sesor semsensor __ __ __
Curso padrdao (mm 50 75 100 | 125 | 150
P ( ) G GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Peso do corpo (kg) 21 | 23 | 25 | 27 | 29 GD |GX-F8Al 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
D, Carga de trabalho (kg) 10 (4) horizontal/5 (4) vertical Nt ) GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Velocidade (mmis) ate 30 Moz GU |GXL-8FU |2 fios/estado solido 1 N.A. (contato A)
. GUB |GXL-8FUB| 2 solido 1 N.F. (contato B)
do (mm) 0,03 * Consulte a pagina 1034 para obter especificagbes detalhadas dos
Motor Motor de passo de 5 fases (com freio) sensores de proximidade.
Parafuso Fuso de esferas recirculantes de 08 mm, fio condutor de 2 mm pmd‘;';i‘” L .
- Guia do acao dirota do aft o o Especificacbes produzidas sob encomenda
Guia uia de agao direta de alta rigidez (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
Tipo operacional desenergizado — =
pr'_;:g;:s Modelo Poop 9 Simbolo Especificagdes
incipai: 4ti . 0,1 ou mais
Traka " Torque estatico (N-m) X60 Especificagao de baixa geragzo de particulas
eletromagnética | Tensao W) 24 CC +5%
Consumo de energia (W, 5
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do
posicéo inicial | modelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().
Unidade | Modelo LC6D-507AD-T] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes)| Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em

Momento admissivel (N-m)

Momento estatico admissivel Momento dinamico admissivel

Passo 15,7 Diregao do Modelo Lxs
A movimento da carga
Guinada 7,84 T T T
1000
m Carga de transferéncia (kg) 1
L1,L2  :Projegao para o centro de T 11
gravidade da peca de trabalho (nm) | Q €500 1T 1000 9 3000
a Aceleracao da pega de trabalho | 3 e N
(mm/s?) © -
Me + Momento dinamico (5 0 ‘
Carga de transferéncia m (kg)
1000 i i i
_ I I
o £ —fa = 1000 a 3000
g £ 500
£ 8
8 - T~
0 5 9
Carga de transferéncia m (kg)

964

Consulte a pagin

a 992 para obter dados de deflexao.

baixa velocidade, defina o driver para que seja
conduzido no modo meio passo, e use 2 mm/s ou mais
como um guia de velocidade.



Mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo de 5 fases/Com freio do motor

Série LXS

Dimenso6es/LXSH5BC
F Gxl
:% osHo 9% profundidade 5
o 1 D x 5,1
E x M5 ®° 75 Consulte o corte transversal C-C,
Profundidade 2 ,§47 n vista inferior.
da rosca 10 - o Circuito elétrico do freio
'S — _ o ©
A =)
3 — +24 V
‘,fﬁm G‘,/— ] - é;l = ‘C\h Marrom
==\
———— 1 Il Branco £
R | '
2xM25 "A ET 16| Nota) Um circuito de protegao de contato
J P 8 & necessario ao conectar um freio.
daroscad T
27 JxK 25 Fio do motor (300 mm)
Curso + 246 Fio do freio (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
13 Curso + 127 15
)
[ 3 3 |
2x M6 © ©
profundidade o~ ol g o~ °°e WHWWHH
da rosca 13 ? olo ¢ '\Im L L
N —
e A
[»(39) @ 181" [15 Curso + 127 E
! 58 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera. s (52)
u NxP s 128,
N 5 8 20
2 —
<7/ g 13
e 58 [—00——00 8 ogs] | <
I = = S o) = i
4, |55 =
0l o — 8[ — = = & o
3¢ P of 4y - = T o & ]
=S g e i M S St o il
—r 33 1., oy — A V] Fendaem T A 7
04H9_“3*° profundidade 4, i 1 Plano de referéncia de \Pwm drrciade
Dimensao Dimensao :g I(; X M?‘ - montagem do corpo6 / . ma:qsmans(e.:wsaba\hu
= onsulte o corte ] enda em
da fenda da fenda 8 transversal C-C.
emTA emTB So
Z Corte transversal C-C
Modelo D E|F|G|I|J|K[L|[N|P|U
LXSH5BC- 5001B | 4 | 6 [107 55| 1 65| 2 | 6 |56 2 |52
LXSH5BC- 7501B | 4 | 6 [112]65| 1 |75| 2 | 6 |65 2 | 47
LXSH5BC-100C1B | 4 | 8 [122|75| 1 |65]|3 | 6 |75| 2 | 47 Consulte a pagina 989 para obter
LXSH5BC-125[1B | 4 | 8 |132|85| 1 |70 3 | 6 |85| 2 | 47 informagbes sobre a montagem.
LXSH5BC-150C1B | 6 | 8 [112|65| 2 |75| 3 | 8 |65| 3 | 47

Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)

Para carga de transferéncia de 0 kg

Para carga de transferéncia de 5 kg

Tempo de posicionamento (s)

Tempo de posicionamento (s)

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.

Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
_ 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1 ) 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
M| S 0,1 06 | 26 51 | 76 oy |20 01 06 | 26 51 | 76
30 0,1 0,4 1,7 34 5,1 30 0,1 04 1,7 34 5,1
Para carga de transferéncia de 2,5 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
. 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
Ve(',ﬁ’,ﬂf}';de 20 0,1 06 26 5,1 7,6
30 0,1 04 1,7 34 5,1
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo[sCWAEELE] ...

direta de alta

Fuso de esferas recirculantes

E& freio do motor e
Série LXS

Como pedir

Tipos de sensor magnético

LXS H 5 m - m B - m Simbolo | Modelo ‘ Fiagaoftipo de saida ‘Cnmprmnmdnmhn [m)‘ Contato
Nada Sem sensor magnético
1 Curso (mm) - M9N | D-M9N 3 fios/NPN 0,5 [NA (contato A)
Consafis Quantidade de sensores MoP | D-M9P 3 fios/PNP 05 [NA (contato A)
curso padrao. Sensor de posigao inicial magnéticos/de proximidade M9B | D-M9B 2 fios 0,5 |NA (contato A)
[ Nada | Nenhum | 1 1pg. F9G D-F9G 3 fios/NPN 05 N.F. (contato B)
s ‘ Sim do cabo de 03m) ‘ 2 2 pgs. F9H D-F9H 3 fios/PNP 0,5 N.F. (contato B)
: : F9GL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
. - - 6 6 pgs. FOHL | D-F9HL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B
Tipo de sensor magnético/de proximidade o wsar sanses magn.e'mf,s oo MONL | D-MONL 3 fios/NPN 3 NA. (contalo A
roximidade, marque a referéncia de
[Nada [ Nenhuma | Soveor e enimicase apos s M9PL | D-MOPL | 3fios/PNP 3 N.A. (contato A
2 ferencia di eti "
otncas. 05" consoves. magnereosias BompNONIG2 MeERIED-MoB 2 fios 3 INA fcontalo )
proxmidade Tipos de sensor de proximidade
Especificagﬁes Simbolo| Modelo Fiagaoltipo de saida Contato
| Com placa do
GN  [sesor semsensor __ - -
Curso padrao (mm) 50 75 100 | 125 | 150
Peso do corpo (kg) 2,1 2,3 25 2,7 2,9 G GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 2 40 (Sem condensagao) GD |GX-F8Al 3 1!05/ NPN 1 N.A. (contato A)
GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
D Carga de (kg) 10 (4) horizontall5 (4) vertical =) GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 NF. (contato B)
Velocidade (mm/s) até 80 Ma2) GU |GXL-8FU |2 fios/estado sblido 1 N.A. (contato A)
ibili do posici (mm) 40,03 GUB |GXL-8FUB|2 solido 1 N.F. (contato B
* Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos
Motor Motor de passo de 5 fases (com freio) sensores de proximidade.
Parafuso Fuso de esferas recirculantes de 08 mm, fio condutor de 5 mm oo
P o .
Guia Guia de agao direta de alta rigidez " sob.a| Especificagdes produzidas sob encomenda
Pecas Modelo Tipo operacional desenergizado (Para obter detalhes, consulte a pagina 993.)
principais Trava Torque estatico (N-m) 0,1 ou mais Simbolo Especificagbes
eletromagnética | Tenséo nominal (V) 24 CC 5% X60 | Especificagao de baixa geragao de particulas
Consumo de energia (W) 5
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do
posicéo inicial | podelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().
n , Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
Unidade | Modelo LC6D-507AD-C] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.) baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-

do no modo de meio passo, e use 5 mm/s ou mais como
um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

Momento estatico admissivel Momento dindmico admissivel
Passo 15,7 Diregao do Modelo LXS
A movimento da carga
Guinada 7,84 T T T
m Carga de transferéncia (kg) 1
L1,L2  :Projegao para o centro de 11
gravidade da peca de trabalho (nm) | Q 5 1000 9 3000
a Aceleragao da pega de trabalho | o N
(mm/s?) ©
Me + Momento dinamico (5 ‘
Carga de transferéncia m (kg)
I I I
© I I
S a=1000 a 3000
5]
£
2 ]
5 9
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo de 5 fases/Com freio do motor

Série LXS

Dimensoes/LXSH5BD
F Gxl
g +0,030
2 | 05H9 5
5 . 10 F D x 85,1
E x M5 ¥ 75 Consulte o corte transversal
Profundidade 2 e n C-C, vista inferior.
da rosca 10 - o Circuito elétrico do freio
% — B ~ ©
o hid =
) = +24 V.
olg L G‘,/ B == l =i C\ I Marrom
= = -
———— 1 Il Brano 25
R | '
2xM25 "A ET 16/ Nota) Um circuito de protegao de contato &
J Profundidade 8 necessario ao conectar um freio.
daroscad T
27 Jx K 25 Fio do motor (300 mm)
Curso + 246 Fio do freio (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
13 Curso + 127 15
U g | L ]
2x M6 Mo ©
profundidade da > o @ g == °°° WHWWHH
rosca 13 L ot @ ,\Im < [
e A b
[»(39) @ 181" [15 Curso + 127 E
! 58 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posigao inicial opera. s (52) LJ1
u NxP 2 28,
20
/A I e N P LG1
== g n g
Jo 58 —0—0—00 ] [0gH . LTF
T = = = =i
4, | 55 ‘ =
8 S —c = = ©
ol N 8 - : M LE6sT
=l © i i = == 3 5]
=t ‘ ‘ i ﬁl :—O—O#O—-O ‘\ /@%g -
—r 33|, ——— T-slot ALz LXF
04H9 *3%profundidade 4 2 el Plano de referencia de Pl e referbrcia e
Dimensao Dimensao H = LxM6 montagem do corpo morage d ega e abaho LXP
da fenda da fenda o= Consulte o corte 65 Fendaem TB
emTA emTB ge transversal C-C.
N Corte transversal C-C
Modelo D|E|F|G|I[J[K|[L|IN[PJU LC6CI
LXSH5BD- 5001B| 4 | 6 |[107|55| 1 |65| 2 | 6 |55| 2 |52
LXSH5BD- 7500B | 4 | 6 [112]65|1 |75| 2 | 6 |65 2 | 47 LZO
LXSH5BD-100C1B | 4 | 8 [122|75| 1 |65]| 3 | 6 | 75| 2 | 47 Consulte a pagina 989 para obter
LXSH5BD-125[1B | 4 | 8 |132|85| 1 [70| 3 | 6 | 85| 2 | 47 informagbes sobre a montagem. LC3F2
LXSH5BD-150C1B | 6 | 8 [112]65| 2 |75]| 3 | 8 | 65| 3 |47
. - . D-I
Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)
- E-MY
Para carga de transferéncia de 0 kg Para carga de transferéncia de 5 kg
Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
[Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
. 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1 . 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
Velocidade| 40 0,1 03 13 26 | 38 Velocidade |40 0,1 03 13 26 38
80 0,1 0,2 0,7 1,3 1,9 80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,0
Para carga de transferéncia de 2,5 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
: 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
Ve(',ﬁ’,ﬂf}';de 40 0,1 03 1,3 26 38
80 0,1 0,2 0,7 1,3 2,0

Consulte a pagina 991 para obter o tempo de aceleragao.

967



Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo s WAL i

direta de alta

Parafuso deslizante

i freio do motor

Série LXS

Como pedir

Tipos de sensor magnético

LXS H 5 m - m B - m Simbolg Modelo \ Fiagaoltipo de saida \ \ Contato
Nada Sem sensor magnético
L MON D-M9N 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
Curso (mm i
Consulte §Cu,50) Quantidade de sensores MoP | D-M9P 3 fios/PNP 05 |NA (contato A)
padrao. Sensor de posicéo inicial F M9B D-M9B 2 fios 0,5 N.A. (contato A)
[Nada | FY—— ‘ 1 1 pg. F9G | D-F9G 3 fios/NPN 0,5 |NF.(contatoB)
s b . : i o] 2 2 pgs. F9H | D-FOH 3 fios/PNP 05 |NF.(conatoB)
im (comprinento do cabo de 03 m) : : F9GL | D-FOGL | 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
. . . 6 6 pgs. FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
Tipo de sensor magnético/de proximidade o s conores magn.e'mf,s oo MONL | D-MONL 3 fios/NPN 3 NA (contalo A
roximidade, marque a referéncia de (contalo A
[Nada | Nenhum | Seneor do. rosimiade apos 2 IME)PL D-M9PL | 3 fios/PNP 3 NA. (contato A
P 0 fere de ético. -

e vomsores maamitessics momane T EempoyMoNIGE M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. contato A)|

Tipos de sensor de proximidade

E pecifica 6es Simbolg Modelo | Fiagaoftipo de saida | compinensdocatofn) | Contato
4 Com placa do
GN  [sensorsem sensor __ __ __
Curso padrao (mm) 50 75 100 | 125 | 150 a 5
X-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Peso do corpo (k) 21 ] 28| 25|27 |29 GD |GX-FBAI | 3fios/NPN T [NA (contaoA)
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 NF. (contato B)
D Carga de trabalho (kg) 6 (4) horizontal/2 (2) vertical N2 " GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Velocidade (mms) 2100 Noa2) GU |GXL-8FU |2fi solido 1 N.A. (contato A)
— — GUB | GXL-8FUB| 2 fios/estado sblido 1 N.F. (contato B)
dop (mm) 0,05 * Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos
Motor Motor de passo de 5 fases (com freio) sensores de proximidade.
Parafuso Parafuso deslizante de 88 mm, fio condutor de 6 mm
Guia Guia de agao direta de alta rigidez
Pegas Modelo Tipo operacional desenergizado
principais Trava Torque estatico (N-m) 0,1 ou mais
eletromagnética | Tens@o nominal (V) 24 CC 5%
i 5
Consumo de energia (W) Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().
posigéo inicial | podelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
. X baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
Unidade Modelo LCBD-507AD-[] (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.) do no modo meio passo, e use 6 mMm/s ou mais como

um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

Momento estético admissivel Momento dinamico admissivel

Passo 15,7 Diregao Modelo LXS
Guinada 7.84 do movimento da carga
’ T T T
m Carga de transfernia (kg) [
L1, L2 Projegao para o centro de T
gravidade da peca de trabalho (mm) | O a b 1000 8‘ 3000
a Aceleragao da pega e trabalho | o N ‘
(mm/s?) ©
Me + Momento dinamico o ‘ ‘
Carga de transferéncia m (kg)
I
© I
= 0 a 3000
(o}
£
=1
© 5 9
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo de 5 fases/Com freio do motor

Série LXS

Dimensoes/LXSH5SA
Gxl
:é 05H9 4g‘030 profundidade 5
8 10 P D x 05,1
E x M5 ‘3; 75 Consulte o corte transversal
Profundidade P e T C-C, vista inferior.
darosca g o o Circuito elétrico do freio
'S — _ o ©
| hif =
olo "’L l/ ] ==X = C\ I Marrom 24V
& - - + g
~| < E=) = k =
— o (I Brana 2%
R | '
2xM2,5 "A ET 16| Nota) Um circuito de proteao de contato
J P idade da || || .8 & necessario ao conectar um freio.
4
27, Jx K- 25 Fio do motor (300 mm)
Curso + 246 Fio do freio (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
13 Curso + 127 15
Mmoo 4 || )
2x M6 Mo ©
profundidade 0] g o~ °°e WHWWHH
da rosca 13 ? olo ¢ ,\I% < L
e A b
[»(39) @ 18" |15 Curso + 127 E
! 58 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posi¢ao inicial opera. s (52)
u NxP s l.28_
N 5 8 20
°
c7] 2 z
2 i
10, 58 ——o0—o0—0—0 g et <
! = = — T
4 55 =
m 1 == - T %
gle 2 o} 17 ‘ = ] o & 3
== = 8, | Eoo/o0 |\ ® foest] | *
+— 33 g — FendaemTA 7
04H9*3** profundidade 4, g e\ Plano de referéncia de Plano de referénca e
Dimensao da Dimensao da ] = L x M6 montagem do corpo montagem da peca de rabalho
H 6.5
fendaemTA  fendaemTB 5 Consulte o corte Fendaem T B
8 transversal C-C.
2 Corte transversal C-C
Modelo D E|/F|G|I|J|KIL|[N|/P|U
LXSH5SA- 5000B | 4 | 6 |107|55| 1 |65]| 2 | 6 |55| 2 |52
LXSH5SA- 7500B | 4 | 6 |112|65| 1 |75| 2 | 6 |65| 2 |47
LXSH5SA-100C0B | 4 | 8 |122|75| 1 |65| 3 | 6 |75| 2 |47
LXSH5SA-12500B | 4 | 8 |132|85| 1 |70| 3 | 6 |85| 2 | 47
LXSH5SA-15000B | 6 | 8 |[112|65| 2 |75| 3 | 8 |65| 3 |47 Consulte a pagina 989 para obter

Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)

Para carga de transferéncia de 0 kg

informagbes sobre a montagem.

Para carga de transferéncia de 2 kg

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de acelerago.

Tempo de posicionamento (s) Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150 Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
. 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1 . 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
Ve('rﬂf,'s;de 50 0,1 03 1,1 2,1 3,1 V?',?,f,'s;de 50 0,1 03 1,1 2,1 3,1
100 0,1 0,2 0,6 1,1 1,6 100 0,1 0,2 0,6 11 1,6
Para carga de transferéncia de 1 kg
Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
) 10 0,2 1,1 5,1 10,1 15,1
Ve('rﬂf;f}sa)de 50 0,1 03 1,1 2,1 3,1
100 0,1 0,2 0,6 11 1,6
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez

Motor de passo s WAL i

direta de alta

Parafuso deslizante

E& freio do motor e
Seérie LXS

Como pedir

LXSH5§§]— B-M9N|

Tipos de sensor magnético

Simbolo] Modelo | Fiagaoltipo de saida | | Contato
Nada Sem sensor magnético
l M9ON D-M9N 3 fios/NPN 0,5 N.A. (contato A)
Curso (mm .
Consulte f, ) 0‘{3‘!‘"“57:3 de sensores MoP | D-M9P 3 fios/PNP 05 [NA (contato A)
curso padizo.  Sensor de posigéo inicial magneticos/de proximidade M9B | D-M9B 2 fios 0,5 |NA (contato A)
1 1pg. F9G D-F9G 3 fios/NPN 0,5 N.F. (contato B)
\ Nada \ Nenhum \ -
2 2pgs. F9H D-FOH 3 fios/PNP 0,5 N.F. (contato B)
[ s Jsm do cabo de 03 m)| = : L
g : F9GL | D-F9GL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
6 6 pgs. FOHL | D-F9HL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B
Tipo de sensor magnético/de proximidade Ao usar sensores magnétcos o do MONL | D-MONL | 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A
marque a referencia de
[ Nada | Nenhuma | sensor de progwm\dade' apos a M9PL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A
Gonsulte a abela a dreia para saber as releroncias o VoG, | o M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A

de sensores magnéticos/de proximidade.

Tipos de sensor de proximidade

Especificagaes [Simbolol Modelo | Fiagaottipo de saida | mpmmeoin | Contato
———— Com placa do
GN  [sensor,sem sensor I N ——
Curso padrao (mm) 50 75 100 | 125 | 150 % GCESR
-F8 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Peso do corpo (kg) 21123 | 25 | 27 | 29 GD |GX-F8Al 3 fiosINPN 1 N.A. (contato A)
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao) GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Desempenho |Carga de trabalho (kg) 3 (3) horizontal/1 (1) vertical M2 GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
Velocidade (mms) ate 200 Noa2) GU |GXL-8FU |2 fios/estado solido 1 N.A. (contato A)
— — GUB |GXL-8FUB|2 solido 1 N.F. (contato B
do (mm) 0,05 * Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos
Motor Motor de passo de 5 fases (com freio) sensores de proximidade.
Parafuso Parafuso deslizante de 068 mm, fio de 12 mm
Guia Guia de agao direta de alta rigidez
Pecas Modelo Tipo operacional desenergizado
principais 1. Torque estatico (N-m) 0,1 ou mais
ética | Tensao nominal (V) 24 CC +5%
Consumo de energia (W) 5 Nota 1) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do
Sensor de Fotomicrossensor EE-SX673 atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().
posicao inicial | podelo (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes)| ~ Nota 2) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em
N Model LCoD507AD n - baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzi-
Driver lodelo C6D-507AD-m (consulte os detalhes da pagina 996) do no modo meio passo, e use 12 mm/s ou mais como

um guia de velocidade.

Momento admissivel (N-m)

Momento estatico admissivel Momento dindmico admissivel
Passo 15,7 Diregao Modelo LXS
: do movimento da carga
Guinada 7,84 —
m Carga de transferéncia (kg) T
L1,L2  :Projegao para o centro de LI
gravidade da peca de trabalho (nm) | Q o5 1000 9 3000
a Aceleragao da pega de trabalho | o ‘ ‘
(mm/s?) ©
Me + Momento dinamico (5 ‘ ‘
Carga de transferéncia m (kg)
I I
© I I
& —a=1000 s 3000
5]
£ \
3 \
5 9
Carga de transferéncia m (kg)

Consulte a pagina 992 para obter dados de deflexao.
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Mesa deslizante de alta rigidez
Motor de passo de 5 fases/Com freio do motor

Série LXS

Dimensoes/LXSH5SB
F ‘ Gxl
HEE e 5
8 10 F D x 05,1
ExM5 9 75 Consulte o corte transversal
Profundidade 2 e n C-C, vista inferior.
da rosca 10 o o Circuito elétrico do freio
'S — L2 ?“ ©
%L T ] =T = Marrom .+24 V
ole a/ - - & Yl C\ | -
= = N H
— o (I Pranco 25
R | '
2xM2,5 “A ET l@ Nota) Um circuito de prote¢ao de
J Profundidade 8 contato & necessario ao conectar um
daroscad  TTTE freio. -
27, JxK 25 Fio do motor (300 mm)
Curso + 246 Fio do freio (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
13 Curso + 127 15
[ g o | L/
2x M6 Mo ©
profundidade\ ~ ol g o~ °°e WHWWHH
da rosca 13 P ole ¢ ,\Im L L
N —
e A
[»(39) Gl [18]" |15 Curso + 127 E
! 58 * A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posi¢ao inicial opera. s (52)
u NxP s l.28_
N 5 k] 20
° (<
Ly =
b !
10, 58 —oo—o—0 A (0G4 S
i lss r——‘ [ . = = i
8 = = = T H©
n — ™ +
33 2 R ‘ = ] g—& 3
i :% 8, | Eoo/—of0 o
—__ I - Y 0 -
— 33 ‘ ‘ — J!\ — T-slot A s
oate 5% profundidade 4 g ' .Cc Plano de referencia de Pl te i e mntagem
g FE\LxMs montagem do corpo capegacetabaio
Dimensao Dimensao H Consulte o corte 6.5
da fenda da fenda ﬂi transversal C-C. Fendaem TB
emTA emTB ER
5 Corte transversal C-C
Modelo D E|F|G|I|J|K|[L|[N/P|U
LXSH5SB- 5000B | 4 | 6 [107|55| 1 [65|2 | 6 |55| 2 |52
LXSH5SB- 7500B | 4 | 6 |112|65| 1 |75|2 | 6 |65| 2 |47
LXSH5SB-10000B | 4 | 8 |122|75| 1 |65|3 | 6 |75| 2 | 47
LXSH5SB-12500B | 4 | 8 [132|85| 1 |70 3 | 6 85| 2 |47
LXSH5SB-150001B | 6 | 8 |112|65| 2 |75| 3 | 8 |65| 3 |47 Consulte a pagina 989 para obter

Guia do tempo de posicionamento (para montagem vertical)

Para carga de transferéncia de 0 kg

Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
i 50 0,1 0,3 11 2,1 3,1
Velocicade | 100 0.1 02 | 08 1,1 16
200 0,1 0,1 0,3 0,6 0,8

Para carga de transferéncia de 1 kg

Tempo de posicionamento (s)
Distancia do posicionamento (mm) 1 10 50 100 150
: 50 0,1 0,3 1,1 2,1 3,1
Ve(',ﬁ’,ﬂf}';de 100 0,1 02 | 08 1,1 16
200 0,1 0,1 0,3 0,6 0,8

Consulte a pagina 990 para obter o tempo de acelerago.

informagbes sobre a montagem.
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Tipo de mesa deslizante de baixo perfil
il freio do motor

Serie LXF €

Como pedir

Especificacoes do parafuso deslizante

LX F H 5 S[B]-[50] |-[M9NIJ1]- %
Marcacgao CE

Quantidade de sensores

Configuragbdes do atuador magnéticos/sensores de proximidade
T e
2 2 pgs.
Tipo guia 6 6 pes.

n Guia de agao direta Ao usar sensores magnéticos

e de proximidade, marque a
referéncia de sensor de
proximidade apos a referéncia
de sensor magnético.

Tipo de motor® Exemplo) MON1G2

B Motor de passo de 5 fases

Tipo de sensor magnético

Tipo de parafuso Simbolo| Modelo | Fiagaoftipo de saida |cenvimero s in]_Contatto
B Nada Sem sensor magnético
M9N D-M9N 3 fios/NPN 05 N.A. (contato A)
M9P D-M9P 3 fios/PNP 05 N.A. (contato A)
Fio condutor do parafuso M9B D-M9B 2 fios 05 N.A. (contato A)
F9G D-FO9G 3 fios/INPN 05 N.F. (contato B)
FOH D-FOH 3 fios/PNP 05 N.F. (contato B)
FOGL | D-F9GL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
FOHL | D-F9HL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
MONL | D-M9ONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)
Curso M9PL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
25| 25mm M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A)
3: ig o Tipos de sensor de proximidade
Use um condutor com marcagao CE. 1001 100 mm Simbolo Com'\:‘l‘h()ncl;esleonw‘ Fiagaoftipo de saida Contato
GN ‘sem sensor de —_ —_ _—
proximidade

Sensor de posicao inicial G GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
‘ Nada ‘ Nenhuma ‘ GD |GX-F8Al 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
[ s Ism do cabo de 0.3 m)| GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
GU |GXL-8FU |2 fios/estado sblido 1 N.A. (contato A)

GUB | GXL-8FUB| 2 fios/estado sblido 1 N.F. (contato B)

* Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos
sensores de proximidade.
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Especificacoes

Tipo de mesa deslizante de baixo perfil
Sem freio do motor

Série LXF

Motor

Motor de passo de 5 fases (sem freio)

Parafuso deslizante de 68 mm

Parafuso (mm)

p dop (mm) +0,05
Fio condutor (mm) 6 12
Velocidade (mm/s) N2 " 3a 100 6 a 200
Carga de trabalho [kg] "] Horizontal 3(2) 2(2

Tipo guia

Guia de agao direta

Faixa de temperatura de trabalho (°C)

5 a 40 (Sem condensacgao)

Sensor de posicao inicial

Driver aplicavel

Fotomicrossensor EE-SX672

(Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)

LC6D-507AD-Q, LC6D-507AD-P1-X316 (Consulte os detalhes da pagina 996.)

Acessorios de marcacao CE

Placa de fixagao: MB1 (1 peca), parafuso de cabega escareada Phillips M3 x 6 L (1 peca)
Parafuso de ligagao Phillips: M3 x 4 L (2 pegas), arruela dentada M3 (2 pegas)
Abragadeira de ligagao: T18S (1 pega)

Nota 1) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzido no modo meio passo,

e use 6 mm/s ou mais para o fio condutor de 6 mm, e 12 mm/s ou mais para o fio condutor de 12 mm como um guia de velocidade.

Note 2) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().

Peso
(kg)
Model Curso padrao (mm)
odelo 25 50 75 100
LXFH5S 0,8 1,0 1,1 1,2

Para obter especificagdes basicas, como o momento admissivel, consulte as paginas "Padrao" dos produtos equivalentes relacionados em
Recursos, paginas 776 e 777.

973

-
>
o

=l
P=:1
|

,_
N
O

,_
ey
<
bl
~

e
O

m
=
=



Mesa deslizante de baixo perfil
il freio do motor

Serie LXF

Como pedir

ificacoes do fuso de esferas recirculantes

LX F H 5 B[C]-[50] -[GD[1]-Q

Marcacao CE
Configuragoes do atuador
[ F ] Tipomesaplana Quantidade de sensores magnéticos
1 1pg.
Tipo guia 2 2 pgs.
[ H ] Guia de agao direta B :
6 6 pgs.
Tipo de motor . L
Tipos de sensor de proximidade
[ 5 [Motor de passo de 5 fases = >
Simbolo| Modelo Fiagaoftipo de saida P \ Contato
. Com trilho d 3
Tipo de parafuso GN se:;ﬂ;fzjem __ . L
[B [F=aser | o
. G GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
Fio condutor do parafuso GD |GX-FBAI | 3fios/NPN 1 NA. (contato A)
GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
GU |GXL-8FU |2 fi solido 1 N.A. (contato A)
Curso GUB | GXL-8FUB| 2 fios/estado sblido 1 N.F. (contato B)
25| 25mm * Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos sensores
= 50| 50 mm de proximidade.
Use um condutor com marcagao CE S 75 mm Sensor de posicao inicial
100 100 mm [ Nada | Nenhuma |
s |sim (comprimentodo cabo de 03 m) |
Especificacoes
———————
Motor Motor de passo de 5 fases (sem freio)
Parafuso (mm) Fuso de esferas recirculantes de 68 mm
Repetibilidade do ici (mm) +0,03
Fio condutor (mm) 2 5
Velocidade (mm/s) Neta ) 2a30 5a80
Carga de trabalho [kg] *2 | Horizontal 3(2) 3(2)
Tipo guia Guia de agao direta
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao)
Sensor de posi¢ao inicial Fotomicrossensor EE-SX672
(Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Driver aplicavel LCBD-507AD-Q, LC6D-507AD-P1-X316 (Consulte os detalhes da pagina 996.)
- _ Placa de fixagao: MB1 (1 pega), parafuso de cabega escareada Phillips M3 x 6 L (1 pega)
Acessorios de marcagao CE Parafuso de ligagao Phillips: M3 x 4 L (2 pegas), arruela dentada M3 (2 pegas)
Abracadeira de ligagao: T18S (1 peca)

Nota 1) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzido no modo meio passo, e use 2
mm/s ou mais para o fio condutor de 2 mm, e 5 mm/s ou mais para o fio condutor de 5 mm como um guia de velocidade.
Note 2) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().

Peso
(kg)
Model Curso padrao (mm)
odelo 25 50 75 100
LXFH5S 0,8 1,0 1,1 1,2

Para obter especificagbes basicas, como o momento admissivel, consulte as paginas "Padrao" dos produtos equivalentes relacionados em Recursos, paginas 776 e 777.
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Mesa deslizante de baixo perfil

Série LXF

Sem freio do motor

Dimensoes/LXFH5
5 Curso + 113 (5)_ 2xM25x045, 2
wn
g
1
3
32 5 0
2xM4x0,7 28 G 58 E
rr—— —s2 £
Profundidade da rosca 9 D x4 x0.7 (para montagem da peca de trabalho) | 12 2x M3 2xM3x05 3 10,5
5 ™ Rosca efeiva 3
185 o 4x08 50 Eg% insseanas /) orofungidade 4 (leminal PE) OE
J I | 8
i & R -t - A4 g
N 00 i 2 =£ g = = %
RN i i —— =
- & & E 5O e
40,030 q Fio do fotomicrossensor
882838838
8353000
% v(:)
15055 5 %
10|, (39,5 E Fio do motor
Curso + 135 (300 mm)
** A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o sensor de posicao inicial opera.
Curso + 126 M3 x 0,5
— Profundidade efetiva da rosca 4 (terminal PE)
o
| ? i
| <
| I 33
‘ 1y |
o 21, (3 wl o FE- -
iy 80,5 w b1 L‘J
Rotulo 3 58|
(]
8
59 F % "
%:’ S| Dimensao da fenda
- o S| emT(21)
&
8
$ol
d 5
oe ¢ 05 ® —coF —
”’,l L )} | | [l ==
=2 —
N 1~ - @,@ 7 |~
05H9'S *profundidade 5 T E———_ 7;7 1. o
o
Parafuso de sujeigao Phillips (11,5) 38 E
(incluso) \4 x M5 x 0,8 (para montagem do corpo) profundidade da rosca 8
M3x4L

Terminal de crimpagem

Arruela de travamento dentada (inclusa) |

* Quando usar um terminal PE, use os acessorios inclusos, conforme mostrado a esquerda.

! Parafuso de cabeca escareada Phillips (incluso)

M3 x 6

Abragadeira de ligagao (inclusa)

L

Modelo D E F G
LXFH5SC- 25 4 60 30 (50)
LXFH5SC- 50 4 90 60 (50)
LXFH5SC- 75 6 90 60 100
LXFH5S-100 6 90 60 100

Consulte a pagina 987 para obter
informagoes sobre a montagem.
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Tipo haste-guia
Com freio do motor/
il freio do motor

Serie LXP €

Como pedir

Especificacoes do parafuso deslizante

-Q
—l_lVIarcagéo CE

LX P B[2]S[B]-[100[ |B]-[M9N
Configuragoes do atuador
[P [ Tipohaste-guia | Quantidade de sensores magnéticos
- . 1 1 pg.
Tipo guia 2 2 ;;S
[B [Bucha de eseras| : :
Tipo de motor 6 | 6pcs.
(72 [Motorce passo de 2 fases . ”
[75_[Motor de passo de 5 fases| Tipo de sensor magnético
Simbolo | Modelo | Fiagaoftipo de saida |Conpimenodocao(m)|  Contato
Tipo de parafuso .T M9N D-M9N 3 fiosINPN 05 N.A. (contato A)
['S  [paratuso gesizane] do parafuso &—— M9P D-M9P 3 fios/PNP 05 N.A. (contato A)
[A] 6mm | Curso M9B_| D-M9B 2 fios 05 |NA (contatoA)
[ B] 12mm | [50] 50mm F9G | D-F9G 3 fios/NPN 05 N.F. (contato B)
75| 75mm F9H D-F9H 3 fios/PNP 05 N.F. (contato B)
100 | 100 mm F9GL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)]
125 | 125 mm F9HL | D-F9HL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
Use um condutor com marcagao CE. 150 | 150 mm MONL | D-M9ONL 3 fiosINPN 3 N.A. (contato A)
170 | 170 mm M9PL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)|
200 | 200 mm M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A)
Sensor de posigao inicial Freio
[ Nada | Nenhuma | [Nada | Semfreio |
‘ S ‘S\m docabode 03 m)‘ ‘ B ‘ Com freio ‘
Especificacoes
——————
Motor Motor de passo de 2 fases (com/sem freio) \ Motor de passo de 5 fases (com/sem freio)
Parafuso (mm) Parafuso deslizante de 28 mm
F ibili do posici (mm) +0,05
Fio condutor (mm) 6 12 6 12
Velocidade (mm/s) Met= 3a100 6 a 200 3a100 6 a 200
Carga de trabalho ‘ Horizontal 6 3 4 2
(kg) | vertical 5 3 4 2
Tipo guia Bucha de esferas
Faixa de temp de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao)
Sensor de posicao inicial Fotomicrossensor EE-SX673 (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Modelo Tipo operacional desenergizado
ves do | Torque estatico (N-m) 0,1
freio Tensao nominal (V [CC]) 24 5%
Consumo de energia (W) 5(a75°C)
Driver aplicavel LC6D-220AD-Q (Consulte os detalhes da pagina 996.) ‘ LC6D-507AD-Q (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.)
Placa de fixagao: MB1 (1 pega), parafuso de cabega escareada Phillips M3 x 6 L (1 peca)
Acessorios de marcagao CE Parafuso de ligagao Phillips: M3 x 4 L (2 pegas), arruela dentada M3 (2 pegas)
Abragadeira de ligagao: T18S (1 pega)

Nota 1) Como a vibragao pode aumentar com a opera¢ao em baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzido no modo meio passo, e use 6
mm/s ou mais para o fio condutor de 6 mm, e 12 mm/s ou mais para o fio condutor de 12 mm como um guia de velocidade.

Peso

(kg)
Model Curso padrao (mm) Peso adicional com motor
odelo 50 75 100 125 150 175 200 Com freio
LXPBgS 2,0 2,2 2,3 2,6 2,8 2,9 3,1 02

Para obter especificagoes basicas, como o momento admissivel, consulte as paginas "Padrao" dos produtos equivalentes relacionados em Recursos, paginas 776 e 777.
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Tipo haste-guia
Com freio do motor/
XL freio do motor

Serie LXP

€

Como pedir

Especificacoes do fuso de esferas recirculantes

LX P B[2]|B[C]-[100/ |B]-[M9N]

Configuragoes do atuador
[P [ Tipohaste-guia ]

Tipo guia

B Bucha de esferas

Tipo de motor

n Motor de passo de 2 fases
ﬂ Motor de passo de 5 fases

-Q
—l_lVIarcagéo CE

Quantidade de sensores magnéticos

1 1pg.
2 2 pgs.
6 6 pcs.

Tipo de sensor magnético

Simbolg Modelo ipo de saida Contato
Tipo de parafuso &—————————— MIN_| D-MON 3 fios/NPN 15 |NA (contato A)
[B [ Famsee | do parafuso ®—— M9P_| D-MoP 3 fios/PNP 15 |NA (contato A)
[c] 2mm | Curso MB | D-M9B 2 fios 05 |N.A. (contato A)
D[ 5mm | [50] 50mm FoG | D-FOG 3 fios/NPN 05 |NF. (contatoB)
75| 75mm F9H D-F9H 3 fios/PNP 05 N.F. (contato B)
100 | 100 mm FIGL D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B) I-J1
125 | 125 mm F9HL D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B)
MONL | D-M9ONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A
Use um condutor com marcagao CE. Eg :ig :: M9PL D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. Econtato A: LG1
200 | 200 mm M9BL | D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A) LTF
Sensor de posigao inicial Freio
[ Nada | Nenhuma | [Nada | Semfreio | LECSTI
s [sm docabode03m| | B | Comfreio |
Especificacoes LXF
—————
Motor Motor de passo de 2 fases (com/sem freio) \ Motor de passo de 5 fases (com/sem freio) LXP
Parafuso (mm) Fuso de esferas recirculantes de 88 mm Lxs
F ibili do (mm) +0,05
Fio condutor (mm) 2 5 2 5 LCGD
Velocidade (mm/s) Nt 2a30 5a80 2a30 5a80
Carga de trabalho ‘ Horizontal 6 6 6 6 LZD
(kg) | vertical 5 5 5 5
Tipo guia Bucha de esferas LC3F2
Faixa de temp de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao)
Sensor de posicao inicial Fotomicrossensor EE-SX673 (Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.) D-0J
Modelo Tipo operacional desenergizado
es do | Torque (N-m) 0,1 E'MY
freio Tensao (v[cc) 24 5%
C de energia (W) 5(a75°C)
Driver aplicavel LCBD-220AD-Q, LCBD-220AD-P1-X316 (Consulte os detalhes da pagina 996.) ‘ LCBD-507AD-Q, LC6D-507AD-P1-X316 (Consulte os detalhes da pagina 996.)
Placa de fixacao: MB1 (1 peca), parafuso de cabeca escareada Phillips M3 x 6 L (1 peca)
Acessorios de marcacao CE Parafuso de ligagao Phillips: M3 x 4 L (2 pegas), arruela dentada M3 (2 pegas)
Abracadeira de ligagao: T18S (1 peca)

Nota 1) Como a vibragao pode aumentar com a opera¢ao em baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzido no modo meio passo, e use 2 mm/s ou mais

para o fio condutor de 2 mm, e 5 mm/s ou

Peso

mais para o fio condutor de 5 mm como um guia de velocidade.

(kg)
Model Curso padrao (mm) Peso adicional com motor
odelo 50 75 100 125 150 175 200 Com freio
LXPBZS 2,0 2,2 23 2,6 2,8 2,9 3,1 0,2

Para obter especificagbes basicas, como o momento admissivel, consulte as paginas "Padrao" dos produtos equivalentes relac ionados em Recursos, paginas 776 e 777.
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Série LXP

Dimensoes/LXPB 2

Quando duas dimensdes forem exibidas,
as dimensbdes superiores serao para cursos de 50 a 75 e 100 mm, e as
dimensoes inferiores serao para cursos de 125, 150, 175 e 200 mm.

40,5

Com freio $L$
12
6 L ee =
- i gﬁ
& ' &
Detalhe da Secao F
(Escala: 2/1) 78
88 Curso + 216 (curso: 50 a 100)
Curso + 233 (curso: 125 a 200)
Sem freio
** A dimensao entre [] mostra o local no qual o
Secao F 9 sensor de posigao inicial opera.
75 4 o
4xM6x1 45 215 4xmex1 1o 12 10[16.5] 18
0 * C section nig|
3
Q
x R
<~ | 10
= N
= <
~
e 3
e
S| B
©
[y
Q
x 55 12
~ < 2 Curso + 181
43 o Curso + 198
5 . N
Corte transversal BB~ ° /2xM3x0.5 (terminal PE)* )
Profundidade efetiva da rosca 7 Fio do motor (300 mm)
Fio do fotomicrossensor (300 mm)
M3 x 0,5 (terminal PE)*
+0,030
4H9'0 Profundidade efetiva da rosca 4~ IIIII D
Parafuso de ligagao N,
Phillips (incluso) m[ b _ _ _ 2
@
M3x4L Detalhe da Segao C 1aan
(Escala: 2/1) )
Tormi e Curso + 104 ® 7.5 Label
‘erminal de crimpagem 9 g, Curso + 121
o
Arruela de g, E
travamento dentada %
inclusa; —
Parafuso de cabeca [
! escareada Phillips (incluso) n
| #
M3x6L [ 7w ﬁ i
< L [ - i
3 ) g
s ]
Placa de retengao

(inclusa)

4 x M6 x 1

* Quando usar um terminal PE, use os acessorios inclusos, conforme mostrado acima.

(mm)

Modelo D E
LXPBLISCI- 50
LXPBOSO- 75 44 52
LXPBLIS[I-100
LXPBLIS[1-125
LXPBLIS[I-150
LXPBOSO-175 120 | 0
LXPBLCIS[-200
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez
Com freio do motor/
3t freio do motor

Série LXS

Como pedir

Especificacoes do parafuso deslizante

LX S H[2]S[B]-[100] ]B]-[M9N|

Configuragoes do atuador

B Tipo mesa deslizante

Tipo guia

n Guia de agao direta

Tipo de motor

[ 2 [ Motor de passo de 2 fases
B Motor de passo de 5 fases

Tipo de parafuso

[ S [ pausocesizane

Fio condutor do parafuso

Curso

50

50 mm

75

75 mm

100

100 mm

125 mm

Use um condutor com marcagao CE.  [125
150

150 mm

Sensor de posicao inicial

[ Nada | Nenhum |
S [sm do cabo de 0,3 m)|
Freio
[Neda | Sem ieio |
[ B [ Comfreio |

-Q
—l_lVIarcagéo CE

Quantidade de sensores

1 1 pg.
2 2 pgs.
6 6 pgs.

Ao usar sensores
magnéticos e de
proximidade, marque a
referéncia de sensor de
proximidade apos a
referéncia de sensor
magnético.

Exemplo) MON1G2

Tipos de sensor magnético

magnéticos/de proximidade

Simbolo] Modelo | Fiagaoftipo de saida | Gepmesataln) | _Contato

Nada Sem sensor magnético

MN D-M9N 3 fiosINPN [ N.A. (contato A) LTF
MoP D-M9P 3 fios/PNP 05 N.A. (contato A)

B | D-M9B 2 fios 05 |nA conaom)|  |LECSC]
F9G D-F9G 3 fiosINPN 05 N.F. (contato B)

FOH D-F9H 3 fios/PNP 05 N.F. (contato B) LXF
FoeL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)

FOHL D-FOHL 3 fios/PNP 3 N.F. (contato B) ‘ I.XP
MoNL | D-MONL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A)

mepL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)

moBL | D-M9BL 2fios 3 N.A. (contato A) LXS

Tipos de sensor de proximidade

,_
[}
=5
|

* Consulte a pagina 1034 para obter especificagdes detalhadas dos sensores de

proximidade.
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Simbolo Modelo Fiagaoftipo de saida Contato
Com placa do
GN | sensor sem snsor __ - —— L.2O
de proximidade
G GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A) LC3F2
GD |GX-F8Al 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B) D'D
GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
GU |GXL-8FU |2 solido 1 N.A. (contato A)
GUB |GXL-8FUB| 2 solido 1 N.F. (contato B) EMY



Série LXS

Especificacoes
—————

Motor Motor de passo de 2 fases (com/sem freio) \ Motor de passo de 5 fases (com/sem freio)
Parafuso (mm) Parafuso deslizante de 8 mm

petibili do (mm) +0,05
Fio condutor (mm) 6 12 6 12
Velocidade (mm/s) %oa 3a100 6 a 200 3a100 6 a 200
Carga de trabalho [ Horizontal 9(4) 4,5 (4) 6 (4) 3(3)
(kg) 42 [Vertical 4 (4) 2(2) 2(2) 1(1)
Tipo guia Guia de agao direta de alta rigidez
Faixa de temperatura de trabalho (°C) 5 a 40 (Sem condensagao)
Sensor de posi¢ao doméstica (opcional) Fotomicrossensor EE-SX673

(Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)
Modelo Tipo operacional desenergizado
Especificagoes | rorque estatico (N-m) 01
do freio Tenséo nominal (V [CC]) 24 £5%
C de energia (W) 5(a75°C)
Driver aplicavel LC6D-220AD-Q (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.) ‘ LC6D-507AD-Q (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.)
Repetibilidade do posicionamento (mm) +0,05
Placa de fixagao: MB1 (1 pega), parafuso de cabega escareada Phillips: M3 x 6 L (1 peca)
Acessorios de marcacao CE Parafuso de ligagao Phillips: M3 x 4 L (2 pegas), arruela dentada M3 (2 pegas)
Abragadeira de ligagao: T18S (1 pega)

Nota 1) Como a vibragao pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzido no modo meio passo, e use 6
mm/s ou mais para o fio condutor de 6 mm, e 12 mm/s ou mais para o fio condutor de 12 mm como um guia de velocidade.
Note 2) Ao montar um peca de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().

Peso
(kg)
Model Curso padrao (mm) Peso adicional com motor
odelo 50 75 100 125 150 Com freio
LXSH2S 1,9 2.1 23 25 27 02

Para obter especificagoes basicas, como o momento admissivel, consulte as paginas "Padrao" dos
produtos equivalentes relacionados em Recursos, paginas 776 e 777.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez
Com freio do motor/
3t freio do motor

Série LXS

Como pedir

Especificacoes do fuso de esferas recirculantes

LX S H[2B [C]-[100[ |B]-[M9N]

Configuragoes do atuador

B Tipo mesa deslizante

Tipo guia

n Guia de agao direta

Tipo de motor

[ 2 [Motor de passo de 2 fases
B Motor de passo de 5 fases

Tipo de parafuso

Fuso de esferas
recirculantes

Fio condutor do parafuso

Curso

50| 50 mm

75| 75mm

100 | 100 mm

Use um condutor com marcagao CE. 125| 125 mm
150 | 150 mm

Sensor de posigao inicial
[ Nada | Nenhuma |
[ s Ism docabode 03m)|

[ B [ Comfreio |

-Q
—l_lVIarcagéo CE

Quantidade de sensores magnéticos/
sensores de proximidade

1

1pg.

2

2 pgs.

6

6 p¢s.

Ao usar
magnéticos

sensores
e de

proximidade, marque a
referéncia de sensor de
proximidade apos a

referéncia de sensor
magnético.
Exemplo) MON1G2 LJ1
Tipos de sensor magnético
[simbolo] Modelo _Fiagaoftipo de saida | cpemosvanin | Contato LG1
|Nada Sem sensor magnético
[MeN_| D-MoN 3 flos/NPN 5 [naeonaon| |LTF
Imop | D-moP 3 fios/PNP 05 N.A. (contato A)
M9B | D-M9B 2 fios 05 N.A. (contato A) LECST
F9G D-F9G 3 fios/NPN 05 N.F. (contato B)
FOH D-F9H 3 fios/PNP 05 N.F. (contato B) LXF
FOGL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 N.F. (contato B)
FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 NF. (contato B)
MONL | D-M9NL 3 fios/NPN 3 N.A. (contato A) LXP
M9PL | D-M9PL 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A)
M9BL | D-M9BL 2 fios 3 Ty L XS
Tipos de sensor de proximidade
Simbolo| Modelo Fiagaoftipo de saida | conpinenodocaofn) | Contato LCGD
Com placa do
sensor, sem sensor - __ __
GN de proximidade LZ D
G |GX-FBA | 3fios/NPN 1 [NA (contato )| ‘ LG3R2
GD |GX-F8Al 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A)
GB |GX-F8B 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B)
GDB |GX-F8BI 3 fios/NPN 1 N.F. (contato B D-0J
GU |GXL-8FU |2 fios/estado sblido 1 N.A. (contato A
GUB |GXL-8FUB]|2 soido] 1 |NF.(conaon)]  |E-MY

* Consulte a pagina 1034 para obter especificagdes detalhadas dos sensores
de proximidade.
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Série LXS

Especificacoes
————
Motor Motor de passo de 2 fases (com/sem freio) \ Motor de passo de 5 fases (com/sem freio)
Parafuso (mm) Fuso de esferas recirculantes de @8 mm
petibili do posici (mm) +0,03
Fio condutor (mm) 2 5 2 5
Velocidade (mm/s) "=V 2a30 5a80 2a30 5a80
Carga de trabalho| Horizontal 9 (4) 4,5 (4) 6 (4) 3(3)
(kg) "2 | Vertical 4(4) 2(2) 2(2) 11

Tipo guia

Guia de acao direta de alta rigidez

Faixa de temperatura de trabalho (°C)

5 a 40 (Sem condensagao)

Sensor de posi¢ao doméstica (opcional)

Fotomicrossensor EE-SX673
(Consulte a pagina 1036 para obter detalhes.)

Modelo Tipo operacional desenergizado
P 0 Torque estatico (N-m) 0,1
do freio Tensao nominal (V [CC]) 24 5%
C de energia (W) 5(a75°C)
Driver aplicavel LC6D-220AD-Q (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.) | LC6D-507AD-Q (Consulte a pagina 996 para obter detalhes.)
ibili do posici (mm) +0,05

Acessorios de marcagao CE

Placa de fixagao: MB1 (1 peca), parafuso de cabeca escareada Phillips: M3 x 6 L (1 pega)
Parafuso de ligagao Phillips: M3 x 4 L (2 pegas), arruela dentada M3 (2 pegas)
Abragadeira de ligagao: T18S (1 pega)

Nota 1) Como a vibragdo pode aumentar com a operagao em baixa velocidade, defina o driver para que seja conduzido no modo meio passo, e use 2
mm/s ou mais para o fio condutor de 2 mm, e 5 mm/s ou mais para o fio condutor de 5 mm como um guia de velocidade.
Note 2) Ao montar um pega de trabalho para a placa lateral do atuador, seu peso deve estar dentro do valor entre ().

Peso
(kg)
Model Curso padrao (mm) Peso adicional com motor
odelo 50 75 100 125 150 Com freio
LXSH2S 1,9 2.1 23 25 27 02

Para obter especificagbes basicas, como o momento admissivel, consulte as paginas "Padrao" dos produtos equivalentes relacionados em

Recursos, paginas 776 e 777.
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Tipo mesa deslizante de alta rigidez L.
Com freio do motor/Sem freio do motor Série LXS

Dimensoes/LXSH 2

Com freio = = Circuito elétrico do freio
plo—-—0o—7y-—o J8 24V
| - 1 - = ] /( Y Dj Marrom -+
| | == E%L \Li ov %
D[ 4+——& —%—=%" B
=== 11111/ rence
lﬁ Nota) Um circuito de protecao de contato
Curso + 246 & necessario ao conectar um freio.
| — = I
© | © [§ so° +ss ‘ . E
0 P © [ | ©
@ @ —F I
Ed \

Sem freio F Gxl
‘ P D x 05,1
Parafuso de ligagcao _ PV
Phillips (incluso) w50 ondanco 532 Consulte o corte transversal C-C, vista inferior.
M3x 4L LY T 5 T (> 2xM3x05
u;gc:nu‘) ade da 2 i Profundidade efetiva da rosca 4 (terminal PE)*
-
Terminal de crimpagem ‘JL ‘¢ J— /,# ®
“ I =l =i
Arruela de travamento ©| Q) Y » [I@g N e
dentada (inclusa) = — +
\ — == == HHHHHHHHH Fio do motor (300 mm)
b Parafuso de cabeca escareadal "’T Fio do fotomicrossensor (300 mm)
| Phillips (incluso) 2xM25 /| =
Abracadeira de ligacao (inch Profundidade || || 8
ragadeira de ligagao (inclusa) J daroscad  Tas 25
=2
27 JxK
Placa de retencao Curso + 220
(inclusa)
* Quando usar um terminal PE, use os 13 Curso + 127 15
acessorios inclusos, conforme mostrado acima.
el “”i
=] ) _
2x MS' © © © [ oo © o o
profundidade o S| — 3
darosca 13 ©, 0 R < — S
I = EL @
r TTZ~TT T
| l39) S| 18" 15 Curso +127 Rotulo
l—58 ] ** A dimensao entre [ ] mostra o local no qual o E
sensor de posigao inicial opera. o (52)
g
u NxP s .28 _
N 5 § 20
<] | a3
— 5 Q
10 5 =000 = s [DgEi]] <
G55 ‘ = ;
g = T — | J—
) E ! ! © f e L—vj o —] 3
ofo— 1 ! ﬁl :—O—O#O- “ ® /l0eg i
QI‘J;T:;’ 3.3 a T Fendaem T A ] .
04H9*3%%° profundidade 4 L— L x M6 Plano de referencia de \P\ana de referencia de
Dimensio Dimensio Consulte o corte  montagem do curp06 . montagem da pega e trabaho
da fenda da fenda g transversal C-C. 2'7 o Fendaem T B
emTA emTB 2
= (mm)  Corte transversal C-C
Mocoi B E E g I J K E N E u Consulte a pagina 989 para obter
LXSHOSO- 5000 4 6 107 55 1 65 2 6 55 2 52 informagdes sobre a montagem.
LXSHOISCI- 7500 4 6 112 | 65 1 75 2 6 65 2 47
LXSHOISCI-10000 4 8 122 | 75 1 65 3 6 75 2 47
LXSHOISC-12500 4 8 132 | 85 1 70 3 6 85 2 47
LXSHOS-15000 6 8 112 65 2 75 3 8 65 3 47
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Série LX
Construcao

Construg"ao
Seérie LXF

Lista de pecas

Lista de pecas

N° Descrigao Material Nota N° Descrigao Material Nota
1 Motor - 10 | Batente B Liga de aluminio

2 Guia de agao direta — 11 | Placa do sensor Ago macio Cromado
3 Porca Resina/ago-liga 12 | A Liga de aluminio

4 | Fuso recirculante Aco-liga 13 | Anel -

5 | corpo Liga de aluminio Anodizado 14 | Amortecedor Borracha

6 | Mesa Liga de aluminio Anodizado 15 | Tampa do motor Resina

7 Placa lateral Liga de aluminio Anodizado 16 Fotomicrossensor -

8 Tubo Liga de aluminio Anodizado

9 Batente A -
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Curso curto L.
Atuador elétrico  Série LX

Construgéo
Serie LXP

®® ©® @ %o\i ® @

U
Lista de pecas Lista de pecas

N° Descri¢ao Material Nota N° Descrigao Material Nota
1 Motor — Motor de passo 12 | Fotomicrossensor —
2 Fuso recirculante Aco-liga 13 Porca de pressao Ago-carbono Zinco cromado preto
3 Porca Resina 14 | Porca do batente Liga de aluminio
4 | Acoplamento - 15 | Parafuso do amortecedor | Aco de rolamento | Revestido com niquel
5 Rolamento — 16 | Amortecedor Resina
6 Corpo Liga de aluminio Anodizado 17 | Tampa do motor Resina
7 Placa de montagem Ago macio Revestido com niquel 18 | Anel de tensao Aco inoxidavel
8 Bucha de esferas - 19 | Tampa do cabo
9 Haste-guia Aco de rolamento Cromado 20 | Plugue
10 | Tubo Liga de aluminio Anodizado 21 Ima
1" Pino do sensor Aco inoxidavel 22 | Adaptador Liga de aluminio

23 | Parafuso de montagem da placa| Aco-carbono Revestido com niquel
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Série LX

Construgéo
Serie LXS

==

®
L

0

Lista de pecas

T

Lista de pecas

N° Descrigao Material Nota N° Descricao Material Nota
1 Corpo Liga de aluminio Anodizado 14 | Porca de pressao Ago-carbono Zinco cromado
2 Mesa Liga de aluminio Anodizado 15 Acoplamento — preto
3 Adaptador Liga de aluminio Anodizado 16 Motor -
4 Placa Liga de aluminio Anodizado 17 | Suporte do anel Resina
5 Tubo Liga de aluminio Anodizado 18 | ma -
6 Conjunto de haste — Com anel magnético 19 | Placa do sensor Ago macio
7 Batente A — Com amortecedor 20 | Fotomicrossensor _ Com sensor de
posicao inicial

8 Batente B — 21 Tampa do motor Resina

Guia de agao direta
9  agao _ 22 Com sensor de

(bloqueio, trilho) Plugue A posicao inicial
10 Fuso recirculante Aco-liga 23 Plugue B

eixo) 24 | Tam
— pa
11 Anel de tensao Aco inoxidavel
2 Retentor do ol . 25 | Pino paralelo Ago-carbono
etentor do rolamento Aco inoxidavel - n
26 Resina/Ago-liga

13 Rolamento _ Porca ¢o-lg
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Série LX
Montagem

Montagem

Serie LXF

Montagem do atuador

O atuador pode ser montado a partir de duas diregoes. Elas podem
ser selecionadas de acordo com o equipamento ou pega de trabalho.

Montagem da peca de trabalho
As pecas de trabalho podem ser montadas em dois lados do atuador.

1. Orificios com rosca 1. Tipo de montagem frontal

—
7T | V| I

|
O N N

(===

4 Profundidade max. de 4
Modelo Parafuso | Tordue max. de aperto e Modelo Parafuso | TOrdue max. de aperto Espessura do corpo
) (Lmm) (Nm) (L mm)
LXF M5 x 0,8 4,4 8 LXF M4 x0,7 2,1 10

ACuidadc)Use parafusos pelo menos 0,5 mm mais curtos que a profundidade
maxima de parafusamento para que nao toquem no corpo.

2. Orificio passante 2. Tipo de montagem superior
N
I ! ST
\V /1 IH \}/ | J
Modelo Parafuso |TOrque max. de aperto| Espessura do corpo Modelo Parafuso |TOraue max. de aperto p”"r“o"s‘;igggs‘g:‘?g’ =
(N-m) (L mm) (N-m) (L mm)
LXF M4 x 0,7 2,1 8 LXF M4 x 0,7 2,1 8

A CuidadoVUse parafusos pelo menos 0,5 mm mais curtos que a profundidade

maxima de parafusamento para que nao toquem no corpo.

,_
-
£55
3
(]

-
x
Byl

-
>
o

—
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O | K
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N
O

—
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Série LX

Montagem

Serie LXP

Montagem do atuador

Montagem da peca de trabalho

1. Orificios com rosca

1. Tipo de montagem frontal

* oy

Wﬂ%

" | ==
L] I[[1 1000 |
DIt f = 100]
t G

Torque méax. de aperto| Profundidade max. de Torque méx. de aperto] _ Profundidade max.

Modelo Parafuso N- . rosqueamento Modelo Parafuso N . de rosqueamento
(N-m) (L mm) (N-m) (L mm)
LXP M6 x 1 7.4 12 LXP M6 x 1 7.4 10

2. Orificio passante

LY

S

AN |
LA (HY Vo |~
JAIAN ]
Modelo Parafuso |TOraue max. de aperto| Espessura do corpo
(N-m) (L mm)
LXP M5 x 0,8 4,4 37,5

3. Fendasem T

o &
| © |
' @e T
S| o
L [ \
U L]
= P — Profundidade max.
Modelo Parafuso ~ |' OrqUe max. 0@ aperto 4 rosqueamento
(N-m) (L mm)
LXP M5x 0,8 7.4 8,5

A(:uidadoUse parafusos pelo menos 0,5 mm mais curtos que a profundi-

dade maxima de parafusamento para que nao toquem no corpo.
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Montagem

Serie LXS

Montagem do atuador

Um atuador pode ser montado de 3 formas. Elas podem ser selecio-
nadas de acordo com o equipamento ou pega de trabalho.

Curso curto
Atuador elétrico

Série LX

Montagem da peca de trabalho
As pecas de trabalho podem ser montadas em dois lados do atuador.

1. Orificios com rosca

1. Tipo de montagem frontal
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5 Profundidade max. 5 Profundidade max.
Modelo Parafuso  |Torque max. de aperto e Modelo Parafuso  |Toraue max. de aperto O TR
(Nm) (Lmm) (tr) (L. mm)
LXS M6 x 1 7.4 20 LXS M6 x 1 7.4 13
Acl]idadoUse parafusos pelo menos 0,5 mm mais curtos que a profundi-
dade maxima de parafusamento para que nao toquem no corpo.
2. Orificio passante 2. Tipo de montagem superior
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2 . Profundidade max.
Modelo Parafuso  [oraue r?sxmc)je aperto; ESpesftr:gf)’ COIRC Modelo Parafuso | ordue r?sxmc)je aperto| 4o rosquear)nemo
(L mm
LXS M5x0,8 4,4 28 LXS M5 x 0,8 4,4 10
/A CuidadoUse parafusos pelo menos 0,5 mm mais curtos que a profundidade
maxima de parafusamento para que nao toquem no corpo.
3. Fendasem T
Body
=] L
T ax. d " Profundidade max.
Modelo Parafuso RS mﬁ%‘ BEREE g rosqueamento
() (L mm)
LXS M6 x 1 7,4 10

ACuidad()Use parafusos pelo menos 0,5 mm mais curtos que a profundidade
maxima de parafusamento para que nao toquem no corpo.
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Série LX

Guia do tempo de aceleracao

Guia do tempo de aceleracao/Especificacoes do parafuso deslizante (horizontal)
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Guia do tempo de aceleracao/Especificacoes do parafuso deslizante (vertical)
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A\ Cuidado

As cargas de transferéncia nao devem
ultrapassar a especificacao da carga de
trabalho de cada modelo.

Determine o tempo de aceleragao com base
na carga de transferéncia e na velocidade
maxima.

A operagao acima das faixas dos graficos
causara a perda do sincronismo.

Os graficos sao baseados na operagao
usando o driver de tipo de entrada de
alimentagao CC da SMC com energizagao
de meio passo.

Os dados variam de acordo com as
condigoes de trabalho.



Atuador elétrico

Curso curto

Guia do tempo de aceleracao/Especificacoes do fuso de esferas recirculantes (horizontal)

Série LX
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Série LX

Deflexao da mesa

Deflexao da mesa

Deslocamento da mesa por meio da carga do momento do passo | Deslocamento da mesa por meio da carga do momento de guinada | Deslocamento da mesa por meio da carga do momento de rolagem
Deslocamento na se¢ao indicada pela seta Deslocamento na sec¢ao indicada pela seta Deslocamento em "A" quando uma carga &
quando uma carga é aplicada nesta se¢ao quando uma carga é aplicada nesta secao aplicada a "F" com a mesa deslizante
com a mesa deslizante totalmente com a mesa deslizante totalmente retraida.
estendida. estendida.
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Tipo curso curto com/sem freio do motor

series LXF, LXP, LXS
Especificacoes de pecas produzidas sob encomenda:

Produzido
sob
encomenda

Especificacao de baixa geracao de particulados

Como pedir

IR LXFH 5 B(CI- —[GD [1]-EG]-
BIG-25l —1Gp]
BT LXPB[2]B[Cl-[50] | |—|M9|N| m X60 |

LT
T LXSH[2]B[Cl-[50] | ]-M9N|1]-EX)-

. Em conformidade
Tipo de motor com a CE
M_
[15 [ Wotor do passo de 5 fases | Lo | Emcontomicececom e |
Tipo de parafuso Especificacao de baixa
[ B Jrusode eseras rciculanes| geracao de particulados
Fio condutor do parafuso Tipode sensor
magnético/de proximidade LJ1
1 1pg.
2 2 pgs. |_ G 1
Curso (mm) 6 6 ;;gs
Modelor55 T 50 [ 75 [ 100 [ 125 | 150 [ 175 ] 200 LTF
XFle @e/@| @ Tipo de sensor et p
24P ® ® 06 0 0 0 o ‘ Nada ‘ Nenhuma CSD
LXS [ AKX 2K 2K 3K ) Consulte as tabelas abaixo para saber as
referéncias do sensor magnético/de
PR - imidade.
Sensor de posicao inicial Freio proximicace LXF
['Nada | Nenhuma | [Nada | semfreio |
\ S \Swm (comprimento do cabo de 0,3 m)\ \ B \ Com freio \ LXP
Tipos de sensor magnético Tipos de sensor de proximidade LXS
" Cabeamento/ti Comprimento Atuador " Cabeamentofti Comprimento Atuador
Simbolo| Modelo ‘o de saida do cabo (m) Contato aplicavel Simbolo Modelo po de saida do cabo (m) Contato aplicavel |_[; |:|
M9N | D-M9N 3 fios/NPN 0.5 N.A. (contato A) Com tilho de sensor (LXF)
M9P | D-M9P 3 fios/PNP 0.5 N.A. (contato A) GN gom placa dz sensor (;X? —— - —_ LZD
M9B | D-M9B 2 fios 0.5 | NA (contato A) om sensorde proximidece
F9G | D-F9G 3 fios/NPN 05 N.F. (contato B) LXP G GX-F8A 3 fios/NPN 1 N.A. (contato A) LXF
FOH | D-F9H 3 fios/PNP 05 [NE(ondoB)| Vo GD | GX-F8Al 3 fios/NPN 1 [NAGoraon| Yo LC3F2
F9GL | D-FOGL 3 fios/NPN 3 NF. (contato B GB | GX-F8B 3 fios/NPN 1 NF. (contato B)
FOHL | D-FOHL 3 fios/PNP 3 NF. (contato B GDB | GX-F8BI 3 fios/NPN 1 NF. (contato B) D-OJ
MYNL| D-MONL 3 fios/NPN 3 NA. (contato A) GU GXL-8FU 2 fios/estado solido 1 N.A. (contato A)
M9PL| D-MOPL | 3 fios/PNP 3 N.A. (contato A GUB| GXL-8FUB |2fi solido 1 NF. (contato B) E-MY
M9BL| D-M9BL 2 fios 3 N.A. (contato A) * Consulte a pagina 1034 para obter especificagoes detalhadas dos sensores
* Ao usar os sensores magnéticos e de proximidade, marque a referéncia do sensor de de proximidade.
proximidade ap6s a referéncia do sensor magnético. Exemplo) MIN1G2
Modelo LXF LXP LXS
Guia de acao direta Bucha de esferas Guia de agao direta de alta rigidez
TipO guia Aco inoxidavel, com lubrificante de Aco inoxidavel, com lubrificante de Aco inoxidavel, com lubrificante de
baixa geragao de particulados baixa geragao de particulados baixa geracao de particulados

Fuso de esferas recirculantes de 28 mm
Parafuso (mm) _ _ Fio condutor de 2mm/5 mm ) )
Revestimento de cromo preto + revestimento de fluororesina especial, lubrificante AFE (produzido por THK) aplicado

As especificagoes e dimensoes de diametro externo diferentes das acima sao iguais as do atuador padrao/fuso de esferas recirculantes.
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