Valvula de poténcia
Regulador de precisao

série VEX1L1393

Regulador de alivio de alta capacidade, alta precisao

Uma valvula de 3 vias redutora de pressdo com grande capacidade de escape que utiliza um mecanismo de
lingueta de bocal disponivel como modelos de acionamento pneumatico ou manual.

Configuracao precisa de pressao || Alta precisao

Este regulador esta bem adequado para apllcagoes de balancea-
mento porque minimiza as flutuagdes de pressdo com a sua
capacidade de entrada/saida de grande volume e, além disso,
tem sensibilidade F.S. (alcance completo) de alta precisao dentro
de 0,2% e repetibilidade F.S. de + 0,5%.

Com recurso para manifold | Linha ampla

VVEXB 1/8 — até 10 estacoes Conexdes disponiveis de M5 a 2 polegadas, a
VVEX2 1/4 — até 8 estagbes maioria das taxas de vazao e tubulagdes pode

ser atendida.
— Tamanho minimo VEX13 33
m Somente sem lubrificagdo para VEX 15 33
W Materiais de vedagao (NBR, FKM)
somente para VEX15 33

Comum valor Cv de alivio semelhante ao valor Cv de
alimentacao, este regulador responde rapidamente a fim
de definir uma pressao de saida precisa, mesmo quando
ovolume de saida e as flutuacdes de pressao forem
grandes.

.\

Tamanho minimo

Tipo manopla manual Tipo pneumatico
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Vélvula de poténcia/regulador de precisdo Série VEX1 I:l 33

Exemplo de aplicacao

Tipo regulador com alivio Configuracao precisa de pressao

Ajuste preciso da pressao interna do tanque Sensibilidade de até 0,2% F.S.
(alcance completo) de controle de tensao
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Regulador de precisdo
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® Grandes areas efetivas de ambos os lados da alimentagdo e de
escape tornam possivel definir com precisdo a pressdo interna do
tanque de alta vazao.
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Controle de pressao de contato Equilibrio e acionamento m
Configuracgéo de pressao do equilibrio precisa SRH
Rolete de bobina SRP

Rolete de acionamento
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Tipo pneumatico

Sim c
. . A cMOQ
Tipo baixa friccao <CA1|:|Q> 2(A) 4 IT‘IX
g hiln 7S
{3 1(P)

® A pressdo é mantida constante, respondendo rapidamente a mudanga
da posi¢ao do pistao no cilindro.
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® As alteragdes de pressdo durante o acionamento do cilindro sao
suprimidas, equilibrando o cilindro em ambas as condi¢des estética
e dinamica.
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Equilibrio de carga (com repetibilidade superior)

Até £0,5% F.S. (Alcance completo) '_/ Manifold Y
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® Ajuste preciso do equilibrio de pressdo e repetibilidade superiores
impedem a agdo do atuador no cilindro e torna precisa a parada
constante.

® O manifold pode ser montado no VEX1B33, VEX1235.
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Série VEX1(1 3}

Especificacoes

Modelo VEX1A33-“‘;'15‘VEX1333-’;'15 VEX1133-3} | VEX1233-} VEx1sag-§§ vex153g-§§ VEX1733-19 | VEX1933-13
Operacao Manual (fipo com fenda de travamento por presséo)|  Manopla manual (tipo com fenda de travamento por pressao) e tipo pneumatico

Piloto interno
Piloto < O piloto externo pode ser trocado. >
* Consulte "Como trocar para piloto externo" na pagina 745.

Fluido Consulte os fluidos aplicaveis. ‘ Ar

(Pressao ajustada + 0,1 MPa) até max. 1 MPa

Pressdo de alimentacao A\ Cuidado * Consulte as "Precaugdes".

Faixa de pressao ajustavel 0,01a0,7 MPa \ 0,05a0,7 MPa

Temperatura ambiente (" 0a60°C

Temperatura do fluido ooaaQ%O:CC(\(XEE)z(‘Esg) 0a60°C

Repetibilidade Até +0,5% F.S. (Alcance completo)

Sensibilidade Até +0,2% F.S. (Alcance completo)

Consumo de ar® 9,5 L/min (ANR) (com presséo de alimentagéo de 1,0 MPa)

Montagem Livre
Porta| M5 | 01 | M5 | 01 | 01 | 02 | 01 | 02 |02|03|04|04|06|10| 10 | 12 | 14 | 20

i 1(P) |

Conexdo 2(8) | M5 Ms | Ve | Ve Ve | Vi vl valvalea 1 | 172 2
3(R) 1 2

Peso (kg) 0,15 0,184 0,2 0,34 0,5 1,4 2 4

Nota 1) Sem condensagao.

Nota 2) Grande quantidade de ar € liberada todo o tempo.

Nota 3) Aplicavel somente ao tipo pneumatico.

Nota 4) Com sub-base.

Nota 5) Especificagdes sem lubrificagéo nao estao disponiveis
para os tamanhos de vélvulas de 1 a 9.

Fluidos aplicaveis

Modelo VEX1333 VEX1433B
(Material de vedacao: vedagdes NBR) (Material de vedagao: vedagdes FKM)

. Ar alta temp.
Fluido Ar (normal, seco) (Méx. 99 °C)
Simbolo
PA §
3(R) _D 3R
2A - 1(P) 2A — 1(P)
e rd T

Tipo pneumatico
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Vélvula de poténcia/regulador de precisdo Série VEX1I:I 3g

Como pedir

ACuidado

VEX1| A [33|B |-|M5]|

G|

Valvula reguladora

Nota)
Consulte os fluidos
aplicdveis na pégina
744.

Tipo
Regulador de precisao

l Opcional

B Suporte

F Pé

G Manémetro

N Silenciador para
porta de sangria

Roscas (somente 1/8)

Operagédo
Manopla manual Nada Rc
F G Noan)
l N NPT
Tamanho do corpo ¢ Conexéao T NPTE
Conexéo
[Tamanho do corpo Porta 1(P), 2(A), 3(R)
Com conexdes A M5 M5
no corpo o1 A
Mont Nada Sem sub-base
ombase  (BMET w5 |
01 Y
Vilvula reguladora l Opcional
B Suporte
) F Pé
Tipo s G Manémetro
Regulador de precisdo o
Operagio N Silenciador para
[0 ]_Tipo preumateo | sl sngin

|_3 | Tipo manopla manual

Tipo de rosca

\ Como usar o piloto externo

. Se a diferenca de pressdo acima de 0,1 MPa
entre a pressao de alimentacao e a pressao
ajustada ndo puder ser mantida, troque para
um piloto externo para obter a diferenca de
pressao necessaria.

. Seum separador de névoanao puder ser
instalado no lado da alimentacéo, troque para
um piloto externo, e certifique-se de instalar
um separador de névoa no lado do piloto.

-

N

Como trocar para o piloto externo
Usando uma chave de fenda, retire o orifi-
cio fixo da porta P1.

1.

2. Instale o orificio fixo virado no sentido
oposto (piloto externo). Instale-o com
cuidado para evitar danos ao O-ring.

3.

Aperte o orificio fixo novamente e conecte

a tubulag&o piloto na porta P1 usando uma
conex&o M5.

Posicao da porta P1

Dimensées da porta P1
<Piloto interno>
Orificio fixo

<Piloto externo>

Conexdes para M5

Nad R
Tamanho do corpo ICOnexéo BF 8 G Nja m
Conexéo
Tamanho do corpo N NPT
" Porta | 1(P).2(A) | 3(R) T | NPTF
, Lo v
02 Va « Para VEX10133 (vedagdes NBR)
° 02 Vi Referéncia do conjunto do orificio fixo (com O-ring):
g 3| 03 % VEX1-A30-3
g 04 4 « Para VEX1 4 33B (vedacgdes FKM)
5 04 A Referéncia do conjunto do orificio fixo (com O-ring):
S 5| 06 % * VEX1-A30-3B
= 10 1 Nota) Os O-rings ndo podem ser enviados como uma
S 10 1 unidade simples.
° 7 1%
£ 12 A
o
o o 14 1% 5
20 2
£ . Nil Sem sub-base
£8 | 2] o1 I
=5 02 Vi
Opcional @
Referéncia
Descrigao 0 0 0 0 0 0
VEX1A33 | VEX1B33 | VEX1133 | VEX1233 | VEX1333 | VEX1533 | VEX1733 | VEX1933
Suporte (com parafuso e arruela) B | VEX1-18-1A - VEX1-18-1A - VEX3-32A | VEX5-32A VEX7-32A VEX9-32A
Pé (com parafuso e arruela) F | VEX1-18-2A —_— VEX1-18-2A —_— —_— —_— — —_—
Manémetro © G G27-10-R1-X207 G27-10-01 G36-10-01 G46-10-01
Silenciador para porta de sangria (PE) N AN120-M5
Nota 1) Nao estd em conformidade com a ISO 1179-1.
Note 2) As pecas opcionais sdo enviadas no mesmo pacote.
Nota 3) Se um outro manémetro de pressao diferente daquele que estd indicado na tabela de opcionais for usado, também insira a
referéncia do manémetro de presséo.
Consulte o guia de mandmetro de pressao no Best Pneumatics n° 6 para obter detalhes.
Exemplo: VEX1333-03
G36-4-01
745
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Série VEX1(1 3}

Referéncia da sub-base/gaxeta da base

Tamanho do corpo da vélvula B 2
VEXB-2- E VEX1-9-1 E
Conexio Tipo de rosca Conexao Tipo de rosca
Sub-base Simbolo| Conexao Simbolo| Tipo de rosca Simbolo| Conexao Simbolo| Tipo de rosca
A M5 Nada Re A 1/8 Nada Rc
B 1/8 F G Mo B 1/4 F G Mo
N NPT N NPT
T NPTF T NPTF
VEXB-4 |%|
Material de vedacao
Gaxeta da base VEX1-11-2

Simbolo| Material de vedagao
Nada |Vedacoes NBR
B |Vedagdes FKM

Nota) Nao esta em conformidade com a ISO 1179-1.
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Série VEX113 $
Especificacoes do manifold

Especificacoes

Valvula aplicavel

VEX1B33

VEX1233

Estacoes da valvula

2 a 10 estagoes M

2 a 8 estagdes "®

P. gem de ar

Alimentagédo/escape comum

Piloto

Piloto interno

Piloto externo comum

Piloto interno Piloto externo comum

IS
-2
SR <

Conexao do piloto — M5 x 0,8 — M5 x 0,8
Porta de conexao 1(P), 2(A), 3(R) % Vi ARX
Placa cega VEXB5
(Com gaxeta e q i _ AMR
parafuso de montagem) ¢ Material de vedagéo VEX1-17
[Nada |Vedagaes NBR] (Com gaxeta e parafuso de montagem) ARM
[ B [Vedagdes FKM|]
ARP
Nota) Pressurize a porta 1 (P) e o escape da porta 3 (R) em ambos os lados para seis estagdes ou mais do "VEX1B33" e/ou cinco estacdes ou mais do "VEX1233". |R
Como pedir
P IRV

Tamanho do corpo

(Tipo pneumatico)

Tamanho do corpo

VVEXB-|1 |-|5 |-01| |

Tipo de piloto —

n Piloto interno

2 | Piloto externo comum

Tipo de rosca

Conexéo Nada Rc
[01] %] F [ G
N NPT
SEstacdes da valvula i NPTF
2 | 2 estagdes
10 |10 estagdes

VVEX2-[1 |-[ 5 |-02| |

Tipo de rosca

Conexao Nada Rc
Tipo de piloto m 7 F G Nota)
[1 [ Picwointerno | N NPT
2 | Piloto externo comum Estacées da valvula T NPTF
2 | 2estagdes
8 |8 estacdes

Liste os simbolos na ordem de reguladores de precisdo e placas cegas para manifolds do lado
esquerdo (Porta 2 (A) virada para este lado) da base manifold.

Ex.) VVEX2-2-5-02
*VEX1233-G ——4 pegas
*VEX1-17 1 peca

Nota) N&o esta em conformidade com a ISO 1179-1.

Caracteristicas da pressao ajustada Caracteristicas da pressao ajustada

(Tipo manopla manual)

08

07
0,6

05

04

03

0,2

Porta 2(A) pressado (MPa)

01

0 0102030405060708
Pressao PA da porta do sinal (MPa)

08

07

(MPa)

06

05
04

pressao

03
02

Porta 2(A)

01

o
N
IS
o

10 12 14 16 18 20 22 24
Rotacdo da manopla (ciclos)
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Série VEX1[13}

Caracteristicas de vazao

Presséo na porta 1(P): 1 MPa

VEX1A33, VEX1B33-01

Pressao na porta 2(A) (MPa)

VEX1133, VEX1233-02

Pressao na porta 2(A) (MPa)

VEX1333-03

Pressao na porta 2(A) (MPa)

0.9 09 0,9

0.8 08 0.8

0.7 07 0.7

06 — N 06 06

05 — N\ 05 o5

0.4 — 04 N o4

03 = 03 N o3

0.2 - 02 0.2

0.1 — 01 T 0.1
800 400 0 400 800! 2000 1000 0 1000 2000 4000 2000 0 2000 4000 |
(E)?;E)tgzéﬁ)a\iviu) I\_/éTéig(ANH?Pvessiu :e:iiz:n?ogafi:e)macéu} (Exaeﬁ)tii:)zd(:)a\iviu) %Télg(ANR?Pressﬁu:eg:zmza(\ﬁ:mcém (EX36(LIRSI)§T)2(1(§ e)lh'vio) \L/érznéig(ANR?Pressiu :eéupzw)ndﬁvza\(iﬁe)macﬁu}

VEX153 2-06 Presséo na porta 2(A) (MPa)

VEX173 2-1 2 Pressiona porta 2(A) (MPa)

VEX1933-20

Pressdo na porta 2(A) (MPa)

i
(Exaustdo do alivio) Vazao (Pressio reduzindo alimentacdo)

oo 0o oo
08 s 08
07 o7 o7
06 06 ¥ 06
o5 05 05
Y 04 N 04 N\ 04
03 03 03
02 1 02 02
N od NI Jos 01
10000 5000 0 5000 10000  [20000 10000 0 10000 20000|  [40000 20000 0 20000 40000
aRc2d)  L/min(ANR)  1(P)-2(A) 3(R)-2(8) 1(P)-2(A) SR L/min(ANR)  1(P)-2(A)

L/min ANHg

(
(Exaustdo do alivio) Vazdo (Presso reduzindo alimentagao)

(
(Exaustdo do alivio) Vazao

(Pressao reduzindo alimentagdo)

Caracteristicas de pressao

Pressao na porta 1(P): 0,7 MPa Pressao

na porta 2(A): 0,2 MPa; vazao: 0 L/min (ANR)

VEX1A33, VEX1B33

VEX1133, VEX1233

0215

Ponto de ajuste //’

Pressao na porta 2(A) (MPa)

0190 %

0 010203040506070809
Pressao na porta 1(P) (MPa)

0

0203

Ponto de ajuste //

0,200 7

/

Press&o na porta 2(A) (MPa)

0,197

0 01020304050607080910
Pressao na porta 1(P) (MPa)

VEX133)
0,203 [

Ponto de ajuste

0,200

/

0197 4

Pressao na porta 2(A) (MPa)

0 010203040506070809 10
Pressé&o na porta 1(P) (MPa)

0
VEX153;
0203
F
“é Ponto de ajustel
z ol
« 0,200 2
]
2 /
g //
o
wg
3 0197
o

0 01020304050607080910
Pressao na porta 1(P) (MPa)

748

0 010203040506070809 10

Press@o na porta 1(P) (MPa)

VEX1733 VEX1933
0203 o
= - .
s onto de ajuste | < Ponto de aju 1}/
z 7 s
& 0200 Z 0200
£ /| P
s / g 7/
g / E //
3 o
% o197 2 o1 b
g 4
o o

0 010203040506070809 10
Pressao na porta 1(P) (MPa)
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Vélvula de poténcia/regulador de precisdo Série VEX1 I:l 3g

Principio de construcao/trabalho

VEX1A33, VEX1B33

Peca da valvula principal Valvula piloto precisa

) Diafragma superior
(@) Vélvula piloto precisa

@ Mola
I __—@Valvula
| @ Guia da valvula
R
%\

@ Orificio fixo
| @Mola de ajuste

Retentor @)

Diaira?ma ®-
inferior

CorpoD—

Diafragma @
Bico @
Lingueta &
Tampa ®

Quando o conjunto de manopla@ é girado no sentido horério, a forca
gerada pela mola de ajuste(10) faz com que a lingueta (f3feche o bico (4)
permitindo que a contrapressao do bico seja aplicada a superficie direita
do diafragma superior ®.Em seguida, a vélvula y se move para a
esquerda, permitindo a vaz&o da alimentagao de ar da porta 1(P) para a
porta 2(A). A pressao de ar que entra é aplicada a superficie esquerda
do diafragma superior e, e neutraliza a for¢a gerada pela contrapressao
do bico; ao mesmo tempo, é aplicada a superficie esquerda do
diafragma @ e é equilibrada pela pressao ajustada que neutraliza a
forga de compressao da mola de ajuste (0.

Quando a pressao de saida aumenta acima da pressao ajustada,
empurra o diafragma @) para a direita, e a presséo no lado direito do
diafragma superior @ diminui, causando a movimentag&o para a direita
do diafragma superior(3). Em seguida, a valvula(®) se afasta da superfi-
cie esquerda do diafragma superior @ , a pressao de saida flui pela
porta 2 (A) através da valvula oca e é descarregada através da porta 3
(R) (atmosfera). Se a manopla de ajuste (@) for girada no sentido
anti-horario, o movimento sera o oposto; a pressao de saida diminuira e
equilibrard com a nova pressao ajustada.

Lista de pecas

N° Descrigédo Material
1 Corpo Liga de zinco fundido
2 Tampa Liga de aluminio fundido
3 Diafragma superior NBR/FKM
4 Mola Aco inoxidavel
5 Guia da valvula Aco inoxidavel
6 Vélvula NBR/FKM
7 | Retentor Resina
8 Diafragma inferior NBR/FKM
Pecas de reposicao
N° ‘ Description ‘ Referéncia
9 | VBA1-10

O

VEX1133, VEX1233, VEX1333, VEX153

VEX1733, VEX1933
Tipo manopla manual

Tampa @ @® Manopla
8 Lingueta @, @ Mola de ajuste
5]
GE). Bico @
L
2
=
2 Diafragma @ @ Orificio fixo
s
o
g Pistao @) P1
TH (® Guia da valvula
g
g Eixo @_3(R | —®Mola
5 comos
S
S . "
@ | Valvula tipo assento @~ 2(A) Vélvula tipo assento
o i a (escape de ar)
& | (Aimentagdo de ar)
gf Mola @ﬁ -
Guia da vélvula ®—"1
Tipo pneumatico
Parafuso
3 de ajuste < .
.é Zer0@®—— T poev ] S gr:exao do sinal
s Diafragma®\ ! i ]
8 Lingueta@)\ T
; Bico@—__| —F Ao pe
S| Diafragma @——| i
© =4
> |
i == P
[N
11
T
tt

Pressao na porta P(1) Pressao de retroalimentagéo

Quando o conjunto de manopla @e’ girado no sentido hordario, a forca gerada
pela mola de ajuste faz com que a lingueta @ feche o bico, permitindo
que a contrapressao do bico seja aplicada a parte superior do pistdao .Em
seguida, via eixo (7), a valvula tipo assento (alimentagéo de ar) @ é aberta,
permitindo a vazédo da alimentacdo de ar da porta 1(P) para a porta 2(A). A
pressdo de ar que entra é aplicada & superficie inferior do pistao e
neutraliza a forca gerada pela contrapressdo do bico; ao mesmo tempo, é
aplicada a superficie inferior do diafragma (1) e é equilibrada pela pressao
ajustada que neutraliza a forca de compressdo da mola de ajusteb

Quando a pressao de saida aumenta acima da pressao ajustada, ela empurra
o diafragma@ para cima, a pressao na superficie superior do pistéo@diminuw
e faz com que o pistao @ se mova para cima, abrindo a vélvula tipo assento
(escape) @alravés do eixo@, e é descarregada através da porta 3 (R) para a
atmosfera.

Se manopla de ajuste @ for girada no sentido anti-horario (se a pressao
ajustada da vélvula redutora de pressdo conectada a porta de sinal for
reduzida), o movimento serd o oposto; a pressdo de saida diminuira e
equilibrarad com a nova pressao ajustada.

Nota) Os dados indicados entre parénteses sdo para o tipo pneumatico.

Lista de pecas

N° Descrigao Material

1 Corpo Liga de aluminio fundido
2 Tampa Liga de aluminio fundido
3 Pistao de Liga de aluminio

4 Mola Aco inoxidavel

5 Guia da vélvula Liga de aluminio

6 Vélvula tipo assento NBR

7 Eixo Aco inoxidavel

8 Guia da vélvula Liga de aluminio

Pecas de reposicao
N° ‘ Descrigao ‘
o |

Referéncia
VBA1-10

Manopla ‘
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Série VEX1(13 3

Com conexdes ho corpo

e
VEX1A33-M5, 01
Vista da seg¢ao A
2 x M3 profundidade da rosca 6,5
(Para montagem do suporte e do pé)
4 x 94,5 (furo de montagem)
© SIEd
£ 3
P )
527) =
44
52
Mandémetro (opcional)
G27-10-R1-X207
i ‘ | M5
L, 7
i; 3 x4, M5 ie i
1 = p1 |9 ~|
[_jp Pé (opcional) )| N g 2
€ 3 VEX1-18-2A = gl
= T.I ST N ==+ 106
Q™ g T L;
Suporte (opcional) 2 2x045 5'5'*‘262’1“\‘5
EXI-18-1A 29 : e
A £A (Furo de montagem)
Nota) () sao as dimensdes de "M5".
VEX1133-01, 02
Vista da seg¢ao A
2 x M3 profundidade da rosca 6,5
Pé (opcional) (Para montagem do suporte e do pé)
VEX1-18-2A 4 x 94,5 (furo de montagem)
r 5
TR e
oleAo 2
022
44
52
G27-10-01
Tipo pneumatico
l | il ‘/E
|
; =
J! % - IJ L l»l M5 pAC.I -
l=m = = 7 PEQ®-
2 prd _ P1|@
2 e
= B 85 8-
R ‘L L A N
€} ] /AVIA\J 8@ _@ Suporte E
Melo o \ Y,) o /VEX1-18-1A
g, « \J: © 'N / (Opcional)
x> = T
Soen o F ason = !
= & il
y  \2x04,5 2
ii (Furo de montagem) 26"7 .
750
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Vélvula de poténcia/regulador de precisdo Série VEX 1|:| 3 g

Com conexdes ho corpo

VEX1333-02, 03, 04

Manoémetro (opcional)
G36-10-01

55,5

|
T
i_!_‘_,_l

Tipo pneumatico

o
<[®
ol°
=== l===35=
B F|=|= IS
= HEHEE

=] S 3
{191 - b ©
L © g5 —

JenrL & anty
e r

| &
== = 30 1.]95
Suporte VEX3-32A 52
(Opcional) 50

4 x M5 profundidade da rosca 8 SRH
(Para montagem do suporte)
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Série VEX1(1 3}
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Valvula de poténcia/regulador de precisao

Série VEX1133

VEX1B33-M5, 01
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série VEX1133%

Manifold: VVEXB--J-01

Lado de montagem da valvula
Valvula aplicavel: VEX1B33

Porta do piloto

Placa cega 0000 O
VEXB-500 O oo

\\ / 4 Porta 2 (A)

10,5

9,5

s
o

[~ M
Pu PHE% % i:rfilf montagem ’ ‘
]

55 | P=31 ) 215
L2 6,5
L1
Mandémetro (opcional)
L9226 /G27-10-R1-X207
\ \ \ \ Porta 3(R)14

Porta do piloto externo

Par_a 6 estagézs de rganifolclj zu Sem rosca: piloto interno VVEXB-1
&l mais, escape de amoos os fados. Com rosca M5: piloto externo comum VVEXB-2
2. . an |
b R-OP
A A -
o O O © © {7 e i
o ol v T P
— ¥
il : % +%;5 Porta 1(P)36
nx porta 2(A)14 2’9 Para 6 estacdes de manifold ou mais, escape de ambos os lados.
37
Dimenséo L L1=31n+25, L2=31n + 12 n: Estacdo
smopn| 2 3 4 5 6 7 8 9 10
L1 87 118 149 180 | 211 242 | 273 | 304 | 335
L2 74 105 136 167 198 | 229 | 260 | 291 322
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Vélvula de poténcia/regulador de precisdo Série VEX1I:I 3g

Manifold: VVEX2-[1-[1-02

Lado de montagem da valvula
Valvula aplicavel: VEX1233

Porta do piloto Porta do piloto
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= b= :_g VEX1-17 Para 5 estagdes de manifold ou mais, escape de ambos os lados. VER
Porta do piloto externo
o 5 5 [/ Sem rosca it ermo VB2 VEA
B’ —— %\P Com rosca M5: piloto externo comum VVEX2-2
P1
‘00O OO A 5l < | (Hord E
AR R 2” VBA
P=31 M 30 112 VBAT
n x porta 2(A): V4 " 38,5 Porta 3(R): 14 P00
42,5 Para 5 estagdes de manifold ou
50 mais, escape de ambos os lados.
Dimensao L L1=381n+29, L2 =31n + 14 n: estagéo

simoo~ | 2 3 4 5 6 7 8
L1 91 122 153 184 215 246 277
L2 76 107 138 169 200 231 262
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Série VEX1[133

] A\Precaucées |

‘ Produtos relacionados:

L e e il |
1 Leia antes do manuseio. Consulte o prefacio 43 para as Instrugées de
1 seguranga e as paginas 365 a 369 para Precaucgdes sobre cada série. 1
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FImdo de operacao
A\ Cuidado

. Se ocorrer drenagem ou houver detritos na linha
de presséo de alimentagao, o orificio fixo ficara
obstruido, resultando em mau funcionamento.
Portanto, além do filtro de ar (série AF da SMC),
certifique-se de usar um separador de névoa
(série AM, AFM da SMC). Em relagdo a
qualidade do ar na operag&o, consulte o guia de
selegdo de equipamentos para preparagao de ar
da SMC (paginas 2 e 3).

. Certifique-se de executar uma manutengao
periédica no filtro de ar e no separador de névoa
(descarregando a drenagem e limpando o
elemento filtrante ou substituindo por um novo).

. Nunca use um lubrificador no lado de
alimentagdo com o piloto interno instalado no
lugar, pois isso fara com que o orificio fixo fique
obstruido, levando invariavelmente a um mau
funcionamento.

. Quando a lubrificagao for necessaria nos terminal
do dispositivo: conecte um lubrificador no lado da
alimentagao [porta 1 (P)] usando o tipo de piloto
externo. Use uma passagem de separador de
névoa no lado de ar do piloto [porta P1].

. Use uma pressdo de alimentagdo na faixa
recomendada (da faixa indicada no diagrama
abaixo).
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VEX1A33, VEX1B33

1
09
08
07
06
05
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03
02
01

Pressao de alimentagao (MPa)

[o] o1 02 03 04 05 06 07
Presséo ajustada (MPa)
VEX1133, VEX1235, VEX133)
VEX1533, VEX1735, VEX193
1
09
08

Tubulagao
A Atencgdo

. Use as caracteristicas de vazao na pagina 748

como referéncia para selecionar um tamanho de
regulador para que as taxas de vazao necessarias
nos lados de exaustéo do alivio e alimentagéo de
pressao reduzida tenham as folgas suficientes.
Se aalimentacao de pressaoreduzida e a ex-
austao do alivio, que podem causar alteragdes br-
uscas de taxa de vazao, forem repetidas (a valvula
principal é totalmente aberta e fechada varias
vezes), a lingueta do bico ficara deformada. Isso
pode fazer com que o valor de ajuste da pressdo
se desvie ou pode causar o rompimento prematuro
do diafragma. Logo, nao use em condi¢des dife-
rentes das especificagdes dos produtos.

A\ Cuidado

1. Apertando as conexdes e seus torques
Ao aparafusar as conexdes dentro da valvula,
certifique-se de aperta-los com os valores de
torque adequados indicados abaixo.

Torque de aperto com tubulagéo

Rosca de conexdo Torque aplicavel (N.m:
M5 x 0,8 Rotaao aprox. /6 depois de apertar manualmente

Vs 7a9
Ya 12a14
A 2a24
Vs 28a30
EA 28a30
1 36a38

17 40242

1% 48a50
2 48a50

2. Normalmente, o ar é descarregado pelo dreno
(PE). O consumo de ar através desta descarga é
normal, devido & construgao do regulador de
pressao de precisao.

Silenciador (série AN)
© Capacidade de redugéo de ruido acima de 30 dB.
e Fornece uma drea efetiva suficiente.

Para obter detalhes, consulte Best Pneumatics n° 6.

Limpador de escape (Série AMC)

@ Proporciona fungdes de redugéo de ruido e
recuperacao de névoa de 6leo.

® Também pode ser usado em um sistema de
tubulagao intensivo.

® Remocao de névoa de ¢leo de 99,9%

® Redug@o de ruido acima de 35 dB.

Para obter detalhes, consulte Best Pneumatics n° 6.

Regulador para sinais (somente tipo pneumatico)

A\ Cuidado
® Modelo aplicavel
Regulador série IR2000
série VEX1 33
@ No caso de varios controles de pressao, con-
sidere o uso da série ITV ou da E-P HYREG®
série VY, que podem simplificar o sistema.

Parafuso de ajuste de zero

/\ Cuidado

e O parafuso de ajuste de zero foi ajustado
no momento do envio para configurar a
press@o de sinal e a pressdo de saida o
mais préximo possivel de 1:1. Assim, nao é
necessario ajustar para fins operacionais.

Vibracao

A\ Cuidado

E provavel que ocorra vibragdo nas seguintes

condigdes.

1. Se a pressdo de alimentacdo for

07
06—
05

ite elevada (aprox. 0,5 MPa

ou maior), a pressao ajustada for baixa

(aprox. 0,1 MPa ou menor) e o lado da
saida estiver aberto para a atmosfera.

2. A capacidade do lado de saida do

04
03
02
01

Pressao de alimentagao (MPa)

0O 010203040506 07
Presséo ajustada (MPa)

756

de p é ex
pequena.

As medidas a seguir podem ser tomadas.

a. Ajuste a pressdo de alimentacdo extrema-
mente baixa (+0,1 MPa ou mais da press&o
ajustada).

b. Amplie a capacidade do lado de saida do
regulador de precisao.

c. Instale uma vélvula reguladora de escape
com um silenciador (ASN2-M5) no dreno
(PE). A vibragdo pode ser evitada ajustando
a valvula reguladora de escape. No entanto,
se a sangria estiver restrita demais, a
sensibilidade  pode ficar  reduzida,
resultando em um desempenho ruim. Nao
aplique restricdo excessiva.
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